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Matériel /7 Généralités

Matériel / Généralités

Alimentation en tension

Une connexion entre le régulateur et le chargeur d'amorgage (Bootloader) via bus DL ou
cable CAN fournit I'énergie nécessaire. La conservation des données est également garantie
sans alimentation. Appareil portatif non relié au régulateur par cable doté d'un logement pour
batterie 9V usuelle. Ceci permet une interface infrarouge (IR) CAN vers un régulateur et une
connexion USB au PC. Le transfert de données une fois terminé, I'appareil s'éteint automati-
quement. Ceci garantit une longue durée de vie. Le fonctionnement de l'interface Ethernet
ou du module GSM nécessite impérativement une alimentation a partir du bus CAN. Afin
d'assurer l'alimentation en tension en présence de plus de 2 participants CAN sans alimenta-
tion électrique propre pour chaque UVR 1611, le recours a un bloc d'alimentation 12V (CAN-
NT) est indispensable.

| - Interfaces actives USB Ethernet CAN IR Module
Alimentation (GSM)
Bus DL X
Bus CAN X X X
Batterie X X

Lorsque le chargeur d'amorgage (Bootloader) est utilisé comme appareil portatif sans con-
nexion par cable au régulateur, il est recommandé de déconnecter le BL-NET du PC au
terme du transfert des données afin d'empécher toute mise en service éventuelle du char-
geur d'amorcgage par le PC et de garantir ainsi une longue durée de vie de la batterie.

Bus DL

Chaque régulateur des séries ESR (ESR21 a partir de la vers. 5.0), UVR et HZR est doté
d'une sortie de données DL (EEG30, TFM66 = DO0) formant un céble de données bipolaire
(bus DL) avec la masse (du capteur). Le BL-NET est doté de 2 entrées DL permettant la
saisie simultanée des valeurs de mesure de jusqu'a deux régulateurs.

Régulateur 1 BL-NET Régulateur 2

1 (GND) | DL DL1| L [DL2 DL | L (GND)
I A 1

Chaque céble d’'une section de 0,75 mm? peut servir de cable de données (p. ex. : toron
double) jusqu'a une longueur max. de 30 m. Pour les cables de longueur supérieure, nous
recommandons d'utiliser un cable blindé. Si le chargeur d'amorgcage (Bootloader) est utilisé
pour la mesure de deux régulateurs, il convient d'utiliser des cables séparés et blindés afin
de se prémunir des influences d'erreur réciproques. De méme, le cable de données ne doit
jamais étre guidé a travers le méme cable que le bus CAN.

Si seul le cable de données (bus DL) est relié au BL-NET, celui-ci sert alors dans le méme
temps d'alimentation électrique pour le chargeur d'amorgage (Bootloader) (charge bus:
52%).

Lors du raccordement du DL (céable de données), une LED verte s'allumant briévement au
niveau du chargeur d'amorgage (Bootloader) signalise qu'un appareil a été détecté au niveau
de l'entrée DL. Le nombre et le type des régulateurs raccordés sont détectés automatique-
ment par le chargeur d'amorgage (Bootloader).
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Matériel /7 Généralités

ATTENTION :

¢ Dans le cas du régulateur UVR1611, la sortie 14 (DL) peut aussi bien étre utilisée comme
cable de données que cable de commande. Pour le logging des données via bus DL, la
sortie 14 doit impérativement étre définie comme « Cable de données » a partir du menu
« Sorties ».

¢ Les régulateurs UVR1611 a partir de la version A2.16 permettent également I'enregis-
trement des variables d'entrée de réseau utilisées par le chargeur d'amorgage (Bootloa-
der) comme second UVR1611 virtuel. Lors du paramétrage de la sortie 14 comme
« Céble de données », le point de menu ENT.RES.=>DL.: doit étre configuré sur oui.
L'enregistrement des variables de réseau n'est donc pas possible lorsque deux régula-
teurs sont reliés au chargeur d'amorgage (Bootloader) (cette remarque vaut uniquement
pour I'enregistrement de données via bus DL).

¢ Seuls les appareils ESR31, UVR1611 et UVR61-3 sont en mesure de fournir suffisam-
ment de courant pour alimenter le chargeur d'amorgage (Bootloader) via bus DL. Si un
chargeur d'amorgage (Bootloader) et des capteurs DL sont alimentés simultanément, il
convient de veiller a la « charge bus ». Lorsque la charge bus est dépassée, le chargeur
d'amorgage (Bootloader) doit étre alimenté par un appareil d'alimentation (CAN-NT). La
charge bus du BL-NET s'éléve a 52%.

¢ Pour les autres appareils, il convient d'utiliser le bloc d'alimentation disponible en option
(CAN-NT).

¢ Les données journalisées se perdent lorsque le nombre de cables de données ou le type
de régulateur change !

¢ Sil'alimentation en tension du chargeur d'amorgage (Bootloader) est interrompue, seules
les données acquises durant la derniére heure seront alors perdues.

Bus CAN et interface infrarouge CAN IR

L'interface CAN IR (CAN infrarouge) permet de procéder simplement au transfert des don-
nées de fonction. Sur le régulateur UVR1611, elle est située sous les deux touches et sur le
chargeur d'amorgage (Bootloader), elle se trouve sur la face inférieure du boitier. Lors du
transfert de données, le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit étre positionné correctement
sur le régulateur : Aréte supérieure du chargeur d'amorgage (Bootloader) = aréte inférieure
de I'écran du régulateur, la position latérale de I'écran est marquée par un repére sur le
chargeur d'amorgage (Bootloader).

Pour pouvoir procéder au transfert des données de fonction, le régulateur doit étre préparé
en conséquence a partir du menu Gestion des données. Ceci est uniquement possible en
mode Experts. La question « Démarrer vraiment le téléechargement ascendant ou descen-
dant ? » une fois confirmée, le régulateur passe en mode de transfert des données. Le
chargeur d'amorgage (Bootloader) est ensuite positionné correctement (sur I'aréte inférieure
de I'écran et entre les repéres) sur le régulateur. Le transfert des données est déclenché en
appuyant sur la touche Start du chargeur d'amorgage (Bootloader) - tout comme pour le
transfert de données via cable CAN. La LED verte clignote durant le transfert. La transmis-
sion des données de fonction dure env. 15 secondes.

Etant donné que la lecture d'un systéme d'exploitation dure plus longtemps, il est
alors conseillé d'utiliser exclusivement la connexion par cable bus CAN. En cas d'inter-
ruption de la lecture du systeme d'exploitation, la transmission ne peut uniquement étre
réalisée a I'aide d'une connexion par cable !

Grace a l'interface Ethernet, le bus CAN offre, outre le transfert de données, la possibilité
d'accéder directement aux appareils du réseau CAN depuis le PC via navigateur. Les deux
LED® s'allument brievement lors de la connexion du cable CAN et au terme de 20 secondes
env., la LED verte s'allume, signalisant ainsi que le BL-NET est prét a fonctionner au niveau
du bus CAN.

6



Matériel /7 Généralités

Lors de I'utilisation du bus CAN pour la connexion de plusieurs appareils et d'une longueur
de cable supérieure a 5 m, il est important de veiller a ce que le bus soit doté d'une terminai-
son correcte. Le réseau doit étre doté de terminaisons aux extrémités des cables. Pour ce
faire, chaque régulateur est doté sur sa face inférieure d'un strap enfichable (term), de méme
que chaque appareil CAN et le chargeur d'amorcage (Bootloader). Un bus CAN ne doit
jamais étre structuré sous forme d’étoile depuis un nceud (borne) en direction de plusieurs
appareils. La structure exacte consiste en un conducteur de ligne partant du premier appareil
(avec terminaison) vers la 2éme et ensuite vers la 3éme ligne, etc. La derniére connexion
bus est a nouveau équipée d’'un pont de terminaison.

Vous trouverez d'autres informations relatives a la construction correcte d'un réseau bus
CAN (p. ex. : choix de cable, ...) dans le manuel du régulateur UVR1611.

Incorrect Correct
%’ﬁ Boot-
loader term ' term '
j J UVR UVR
UVR
UVR
61 OVR 1611 1611 1611
1611 \/\/
UVR UVR Boot-
1611 1611 loader

USB

L'interface USB ne constitue aucune connexion électrique entre le chargeur d'amorgage
(Bootloader) et le PC. Pour des raisons de sécurité, elle est découplée galvaniquement
a l'aide de trajets de transmission optiques. Par conséquent, le chargeur d'amorgcage
(Bootloader) nécessite pour la communication via USB une alimentation en tension propre,
mise a disposition via DL, CAN ou batterie.

Pour la communication entre le PC et le BL-NET via USB, un logiciel pilote qui génére une
interfface COM virtuelle dans Windows via laquelle les programmes Winsol ou Memory
Manager accedent au chargeur d'amorcage (Bootloader) est indispensable. Voir également
a ce sujet le chapitre « Pilote USB ».

Ethernet/LAN

L'interface Ethernet est uniquement active en cas de connexion CAN existante ou avec
appareil d'alimentation (CAN-NT). En mode de fonctionnement avec cable de données
(bus DL) uniguement, une communication via Ethernet n'est pas possible.

Pour la connexion directe avec le PC, utiliser un cable de réseau croisé (« Cross-over »).
Par ailleurs, une adresse IP fixe doit étre attribuée au PC. Au dos du BL-NET (dans la fe-
nétre ovale) se trouvent une LED verte qui signalise une connexion via Ethernet avec un
autre appareil, ainsi qu'une LED rouge qui indique un transfert de données.

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) requiert une adresse IP fixe car il ne supporte pas
DHCP. Voir également acet sujet le paragraphe « Intégration du BL-NET dans un
réseau LAN ».




Logiciel
Module GSM (en option)

Un module GSM est disponible en option pour le BL-NET. Celui-ci peut étre intégré ultérieu-
rement par enfichage sur une barrette a broches située a l'intérieur du chargeur d'amorcgage
(Bootloader).

Le module GSM est doté d'une notice d'utilisation propre.

Loqiciel

Installation

Le logiciel du CD ci-joint (Winsol, Memory Manager, etc.) s'installe par sélection directe

a partir du menu qui s'affiche automatiquement aprés insertion du CD.

Vous avez la possibilité de télécharger des versions actuelles de logiciel sur Internet

a l'adresse http://www.ta.co.at et d'écraser le logiciel existant sans perdre les données déja
stockées. |l est cependant conseillé de désinstaller I'application existante avant d'installer
une nouvelle version. Seule I'application est désinstallée, toutes les données générées

a partir de celle-ci sont conservées.

PRECAUTION :

Les derniéres versions de logiciel ne doivent pas obligatoirement étre compatibles avec la
version du systéme d'exploitation du chargeur d'amorgage (Bootloader). Vous trouverez des
informations a ce sujet sur le site Internet. Le cas échéant, le systéme d'exploitation du
chargeur d'amorgage (Bootloader) devra également étre actualisé (voir « Memory Mana-
ger »).

Désinstallation

Les programmes peuvent étre désinstallés a partir du panneau de configuration a I'aide de la
fonction Windows <Installer/Désinstaller logiciel>.

Windows 98, ME, 2000, XP : ... = Panneau de configuration = Logiciel
Windows Vista : ... ® Panneau de configuration = Programmes et fonctionnalités




Logiciel

Pilote USB

Les pilotes USB sont nécessaires a la communication entre le PC et le chargeur d'amorgage
(Bootloader) via l'interface USB et mettent a cet effet un port COM virtuel a disposition au
niveau de l'ordinateur.

Les pilotes doivent a cet effet étre installés une fois sur le PC (voir « Installation ») et sont
ensuite chargés automatiquement lorsqu'un chargeur d'amorcage (Bootloader) est relié au
PC.

Vous trouverez les pilotes requis sur le CD-ROM ci-inclus dans le dossier
<\instal\USB-Treiber> (<installer\Pilotes USB). Vous avez également la possibilité de les télé-
charger a partir du site Internet http://www.ta.co.at ou de les installer en effectuant une mise
a jour Windows.

Installation

Si un chargeur d'amorgage (Bootloader) ou un D-LOGG est relié au PC via un cable USB, le
PC reconnait automatiquement un nouveau composant matériel et démarre automatique-
ment I'assistant matériel au cas ou aucun pilote n'a encore été installé pour cet appareil.

Lorsqu'une connexion Internet est disponible, Windows se connecte automatiquement avec
le site Internet de mise a jour Windows pour pouvoir installer un pilote approprié. Dans ce
cas, aucune action supplémentaire ne s'avére nécessaire.

Si aucune connexion Internet n'est possible, aucun pilote approprié n'a pu alors étre trouvé. Si
Windows est configuré de maniére a ce que les pilotes ne soient pas installés automatiquement,
il est alors possible d'installer manuellement les pilotes requis.

Si l'assistant n'est pas automatiquement chargé, l'installation peut également étre démarrée
manuellement. Tant que I'appareil est relié au PC et que les pilotes ne sont pas compléte-
ment installés, un point d'interrogation s'affiche dans le gestionnaire des périphériques de
Windows dans l'une des listes <Autres périphériques>, <Ports (COM et LPT)> ou <USB-
Controller>. L'installation peut étre démarrée ici manuellement.

Pour davantage d'informations, veuillez-vous reporter au manuel d'utilisation des pilotes USB
figurant sur le CD-ROM joint ou consulter le site http://www.ta.co.at.




Logiciel
Configuration du port COM virtuel

Winsol et Memory Manager supportent les interfaces COM COM1 — COM6. Si le port COM
virtuel qui a été attribué au pilote lors de l'installation n'est pas compatible avec les pro-
grammes Winsol et Memory Manager, il est possible d'attribuer manuellement un autre port
encore libre au pilote. Dans le cas d'un PC équipé d'un modem interne, il convient de veiller
a ce que le COM3 soit normalement utilisé pour ce modem.

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit étre relié au PC pour pouvoir configurer le port
COM virtuel dans le gestionnaire des périphériques de Windows.

Windows 98 :

Démarrer = Paramétres = Panneau de configuration = Systéme = Gestionnaire de péri-
phériques = Ports (COM et LPT)

Windows 2000, XP (affichage classique) :

Démarrer = Paramétres = Panneau de configuration = Systéme = Matériel = Gestionnaire
de périphériques = Ports (COM et LPT)

Windows Vista (affichage classiqgue) :

Démarrer = Paramétres = Panneau de configuration = Gestionnaire de périphériques
= Ports (COM et LPT)

Windows 7:

Démarrer = Panneau de configuration = Matériel = Gestionnaire de périphériques
= “Ports (COM et LPT)

=10] x|

Datei  Akkion  Ansiche 7

colmEe 2 A

=12 COMPUTER
= r;"i Anschliisse (COM und LPT)
------ “y‘ ECP-Druckeranschluss (LPT1)
------ “y‘ kKammunikationsanschluss (COM1)
------ Kommunikatinnsanschluss (COM2)
7 i St o)
- @), sudio-, Video- und Gamecontraller
|- Camputer
H (=) Diskettencontroller

2L I S N PR N

'|IT|IT|IT|

A partir des propriétés du <USB Serial Port>, il est possible d'attribuer un autre port COM

au pilote :

USB Serial Port = Propriétés = Parameétres du port (Port Settings) = Avancé... (Advan-
ced...)

Erweiterte Einstellungen fir COM4 ed A
COM-Anschlussnurmmetr: Icomd, ) fa's I
IISE Packetgriafen abbrechen |
Reduzieren Sie die Werte, um Performance-Probleme bei aerinaen Baudraten zu beheben,
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Winsol

W| nSOI (& partir de la version 1.22)

Le programme Winsol permet de détecter et d'analyser les valeurs de mesure enregistrées
par le chargeur d'amorgage (Bootloader).

A ce jour, les programmes Winsol et Memory Manager sont uniquement disponibles en
langues allemande, anglaise, et en partie en langue italienne. Dans les présentes instruc-
tions, il a été fait appel a la version anglaise de ces programmes. Les termes anglais sont
marqués en jaune, suivis de leur traduction correspondante entre parenthéses.

Etant donné que Winsol peut également étre utilisé comme programme de visualisation en
liaison avec d'autres modules d'interface (enregistreur de données), le menu de configuration
offre la possibilité de choisir entre différents appareils et procédés de logging.

L'enregistrement des données commence dés la mise en marche ou apres redémarrage du
chargeur d'amorgage (Bootloader) ou modification du procédé de logging avec un retard
maximal d'une minute.

SETUP (CONFIGURATION)

La configuration comprend les réglages nécessaires a une communication correcte entre le
PC et le chargeur d'amorgage (Bootloader).

[ winso - [o/x|
SETUP | Display | Graphic | Receive Excel Names | Version
LCancel
control type 1 control type 2 interface module vergion N
 UVR3 VR ™ UWS232-10L (" Boatl, - 1DL Sélection du
 UVR42 VA2  UWS232-20L 4 Bootl - 20L . procédé de
CAN Datalogging logging des
" UVRE4 " WRE4 s
" BLNET -CAN données
7
[~ HZRES " HZRER
connection USE/RS232
" EEG30 " EEG30 " COM1 ¢ COM2 & COM3
" COM4  COMB 7 COMB
L 2l Ll Sélection de
Test Com P '
£ UVRET f UVRET connection Ethernet | > D l Interface
(USB, Ethernet/LAN)
& UVRI1E * UYR1E { B |
" ESR21 " ESR21 Fa J
save criterion [only one pozsible]
time interval |1_ min :|_ zec [0:20 - 40:00]
temp. difference K [0E-12]
'_Rea_dy MU |
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Winsol

Sélection du procédé de logging des données
Dans ce domaine, il est possible de choisir entre un logging de données via bus DL ou bus
CAN (a partir de la version 1.20 de Winsol)

Logging des données via bus DL Logging de données CAN

Les valeurs pour chaque jeu de données | Les valeurs souhaitées pour le logging de
sont définies de maniére fixe pour ce procé- | données CAN doivent étre définies
dé. Il est possible d'afficher et d'enregistrer | au niveau du régulateur au menu « Ré-
jusqu'a 2 jeux de données. seau/Logging des données » ou a partir du
programme « TAPPS » (version minimale du
systéme d'exploitation du régulateur : 3.18).

interface module versian

7 5232 -10L " Bootl - 1DL

Réglage pour le logging de données via bus DL
w5232 - 200 * Boctl - 20L glage p 99ing

CaM Datalogging

" BLMET - CaM |

CaM Datalogging
f+ BLMET - CAN Configwre | ——  Réglage logging de données CAN

ou

Remarques importantes relatives au logging des données CAN : Dans le réseau CAN,
un régulateur doit avoir le numéro de nceud 1 de maniére a ce que I'horodatage de ce
régulateur puisse étre adopté par le chargeur d'amorgage (Bootloader). La version de ce
régulateur doit étre égale ou supérieure a E3.18. Les unités suivantes sont émises sous
forme de température : l/impulsion, V, mA, impulsion, kOhm, km/h, bar, % humidité ambiante.
Les valeurs sans dimension (p. ex. niveaux de compteurs,) ne peuvent pas étre enregistrées.

Le chargeur d'amorcage (Bootloader) modifie le procédé de logging des
= données uniguement lorsque les réglages sont enregistrés.

La commutation entre le logging de données CAN et le logging de données via bus DL
entraine une suppression des données déja enregistrées.

Aprés modification du procédé de logging des données, il convient de procéder a une réini-
tialisation. En d'autres termes, I'alimentation en tension du chargeur d'amorcgage (Bootloader)
doit étre brievement coupée (débrancher le cable de données ou le bus CAN et retirer éven-
tuellement la batterie) ou redémarrer le BL-NET a partir du sous-menu « Ethernet » du
navigateur.
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Winsol

Configuration des cadres de données (logging de données CAN)

configue | S€lection des cadres de données devant étre enregistrés par le chargeur

d'amorgage (Bootloader).
CAM Configuration

Frame 1:

CaM-Mode 1: -
Dataframe 1: |4 -
Frame 2:
CAN-Mode 2 |1 hd
Dateframe & |2 -
| =l
| =l
[ =l
| =l

chooze name for input/output: |$ensmf'|:|ut|:|ut

Mumber: |2 -

ol

4]

Number (Nombre) : Il est possible de configurer jusqu'a 8 cadres de données de plusieurs

UVR 1611.

CAN-Node (Noeud CAN) :Indication du numéro de nceud du régulateur dont les données
doivent étre enregistrées.
Dateframe (Jeu de données) : Chaque régulateur peut émettre un maximum de 26 va-
leurs numériques et de 32 valeurs analogiques pouvant étre définies a partir
du menu « Réseau/Logging des données » de I'UVR 1611 ou du pro-
gramme « TAPPS ». Un jeu de données se compose de 13 valeurs numé-
riques et de 16 valeurs analogiques max. ainsi que de 2 calorimeétres.
C'est la raison pour laquelle les données sont subdivisées en deux jeux de
données lorsqu'il s'agit d'enregistrer plus de 16 valeurs analogiques ou de
13 valeurs numériques ou encore de 2 calorimétres par régulateur, ou lorsque

des valeurs avec des numéros du second jeu de données sont saisies :

Numérigue Analogique | Calorimetre
Jeu de données 1 1-13 1-16 1-2
Jeu de données 2 14 — 26 17 — 32 3-4

choose name for input/output (Sélectionner la désignation de I'entrée ou de la sortie) :
Pour la désignation des entrées et des sorties sur |I'écran, vous avez le choix
entre les désignations «analog/digital» (Analogique/numérique) ou «sen-
sor/output» (Capteur/sortie).
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Sélection du type de connexion

cohnection SB/RS232
" COmM1 " COmM2

" COM4  © COMS

Test Com

Check Result
Poit:

 COM1:
7 COM2:
¢ COMZ:
0 COM4:
O COMS:

" COME:

f+ COM3
" COMB

LWR-Type(1]:

UWYR1E11

Pt - Statuzinformations

0K, .. Interfface physicaly existing [or internal modem) and ready for communication
M. ... Interface phyzicaly not exizting or deaktivated in BIOS

C.M.A. .. Interface iz uzed by an other application

E.M. ... General ermor number

T.A ... Abthe interfface an device of the Technizche Altermative waz found

T.AaLU . Device of the Technische Alternative with invalid firrware [update necessany]

kodul - Typez

A7 .. Interfface modul LVS 232 (1 device]

D0 ... Interfface modul LS 232 (2 devices)

A3 ... Bootloader in datalogging mode (1 device]

01 ... Bootloader in datalogging mode [2 devices)

DC ... Bootloader in CAN - datalogging mode

A2 . Bootloader BL232 in function data backup mode
FU ... Bootloader iz waiting for a firmware uppdate

B-Typel2  Module-Tepe:  Fimware;  Pori-Status;
Canecel

----------------------------- 0.k

UWR1E11 D1 204 T4

Raccordement du BL-Net via USB (port COM virtuel)

La commande « Test Com » permet, indépendamment des
réglages de configuration, de rechercher automatiquement
le chargeur d'amorgage (Bootloader) au niveau des inter-
faces COM (COM 1-6) compatibles avec Winsol.

3

T ake over

Statuz
check
Was
succesful

Le type et le nombre de régulateurs a détecter sont automatiquement reconnus par le char-
geur d'amorcage (Bootloader) lors du logging de données DL (code du module « A8 » ou
« D1»). Lors du « Test Com », le chargeur d'amorgage (Bootloader) affiche toujours les
types d'appareils derniérement détectés. Lors du logging des données CAN, le nombre de
cadres de données est affiché ici (comme illustré au chapitre « Test IP »). Le logging de
données CAN doit étre activé dans le programme Winsol (voir chapitre « Sélection du mode
de logging des données »)
La fonction “Take over® (« Accepter ») permet de transférer les parameétres définis dans la

configuration.
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connection Ethernet

Winsol

Pour le BL-NET, la communication peut également avoir

&P |1E|2.1EB.1III.1IIIIZI

Port; | 40000

lieu via Ethernet (LAN/réseau d'ordinateur). Pour cela, la
connexion « IP » doit étre sélectionnée. L'adresse IP ou
le nom du domaine du BL-NET ainsi que son port TA
doivent également étre réglés. L'interface Ethernet est
uniquement activée lorsque le BL-NET est alimenté via
bus CAN !

Test |F

Lors de la premiére mise en service ou de problemes avec l'interface Ethernet, veuillez
procéder tel que décrit sous « Intégration du BL-NET dans un réseau LAN ».

« Test IP » a la méme fonction que « Test COM », vaut cependant pour la

connexion via Ethernet. “Le Test IP permet uniquement d'obtenir un résultat
valable lorsque l'interface Ethernet du BL-NET a été paramétrée au préa-
lable et lorsque I'adresse IP et le port du chargeur d'amorgage (Bootloader)
ont été correctement indiqués dans la configuration Winsol.

Voir également a ce sujet le chapitre « Intégration du BL-NET dans un
réseau LAN ».

il

Check Result Take owver
WR-Tepe(1): UVB-Typel2]:  Module-Twpe:  Firmware:  Port-Status;
Cancel
2x CAN-DL (] 204 T.A
Status
check

Was
succesful

Port - Statuzinformations

0K .. Interfface existing

M., ... Interface not available

C.M.A. ... Inteface curently not available

E.M. ... General ermor number

T.A ... Abtheinterlface an device of the Technizche Altemative was found
T.AL. ... Device of the Technizche Alternative with invalid firrmware [update neceszary)
M odul - Types

A7 Interfface modul UWS232 [1 device]

00 ... Interfface modul UWS232 [2 devices]

A3 ... Bootloader in datalogging mode [1 device]

D71 ... Bootloader in datalogaing mode [2 devices)

DC ... Bootloader in CAM - datalogging mode

A2 ... Bootloader BL232 in funchion data backup mode

FU ... Bootloader iz waiting faor a firmware uppdate

Dans cet exemple,

il a été opté pour le logging de données CAN (Module-Type = code du

module « DC »). C'est pourquoi le nombre de cadres de données a été affiché. La fonction
«Take over» (Adopter) permet de transmettre les paramétres définis a la configuration.
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Critere de mémorisation (« save criterion »)

zave chiterion [only one pogsible]

time interval |_ mir :|_ zec [0:20 - 40:00]

La fonction Critére de mémorisation permet déterminer
a quel moment le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit
enregistrer un « jeu de données » (toutes les valeurs de

temp. difference |3 K [0.5-12] mesure détectées a un moment) dans le fichier *.log.

Pour le logging des données via bus DL, vous disposez de deux criteres au choix (l'un des
deux doit étre sélectionné).
Pour le logging de données via bus CAN, seul l'intervalle de temps peut étre sélectionné.

Intervalle de temps (« time interval »)

Le critere de temps permet certes n'importe quelle saisie, mais le classement interne s'ef-
fectue a pas de 20 secondes. Ainsi, il est toujours arrondi a une valeur valable (p. ex. : en-
trée = 50 sec = critére = 40 sec). Un critére de temps petit entraine des quantités de don-
nées importantes et est recommandé uniquement a court terme pour des analyses détail-
lées.

Différence de température («temp. difference ») (uniquement pour le logging de
données via DL)

Pour procéder a une analyse d'erreur, il est recommandé d'opter pour un critére de mémo-
risation de 3K. Chaque fois qu'une valeur de mesure thermique subit une modification in-
férieure a 3K ou que l'état d'une sortie se modifie, un « jeu de données » est enregistré.
La résolution temporelle maximale se chiffre a 10 secondes.

Le nombre maximal de « jeux de données » pouvant étre enregistrés par le chargeur d'amor-
cage (Bootloader) dépend du type et du nombre de régulateurs a détecter.

Nombre de jeux de données | le type de régulateur pour 1xDL: pour 2xDL.:
selon UVR1611, UVR61-3 8000 4000
(Logglng de données via ESR21 16000 8000
bus DL)
ESR31

tous les autres 32000 16000
Nombre max. de jeux de
données pour le logging de 1 cadre 2cadres | ... 8 cadres
données CAN
Jeux de données : 8000 4000 | ... 1000

Un dépassement de la mémoire entraine un écrasement des données les plus anciennes.

Enregistrer (* Save “)

Save

configuration dans le PC.

Chaque fois qu'une commande est appelée a partir de la barre de menu, Winsol fait appel
aux réglages de configuration enregistrés. C'est pourquoi les modifications doivent tou-

jours étre enregistrées avant de faire appel a un autre menu !
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Display (Ecran)

- - 5[]
SETUP | Display | Graphic | Receive Excel Names | Version
Frame: 1 | Frame: 2 | Frame: 3 |
EhFors outputs
zenzor 1; 88.3°C senzor 3 2R HNE output 1: oM output 8 OFF
ey, level A1 an
zEnOn 2 ARETC zenzor 10 1897°C
output 2; OFF output 5 OFF
rev. lewel A2 Sees
zehzar 3 A EE zenzar 17: 49E6°C
autput 3: OM output 10; OFF
zenzor 4 i T zenzor 12 A48T
output 4 or output 17: OFF
senzar & 3B3°C senzor 13 26.4°C
output 5 OFF output 12 OFF
zenzor B 34T zenzor 14: A48T
output B OFF output 13; OFF
sehzar 7 E29°C zenzar 15 R 1ev, level &6 ot
sensor 8 — senzor 16: e output 7: oM
1ev. level AT
hieat wolume counter 1 heat volume counter 2
megawatt-hours: EE megawatt-hours:
power: S kilowatt-hours: S- - power: s kilowatt-hours:
time: 080416 lagt data update:  08:04:06
next data update:  02:04:36

lizELe MERT

Cette fenétre affiche les valeurs de mesure actuelles des régulateurs reliés au chargeur
d'amorgage (Bootloader) sous forme de tableau. L'heure affichée correspond a celle du PC.
La fonction “ Display “ (« Ecran ») est la solution la plus rapide et la plus simple pour contro-
ler la connexion de données « Régulateur — chargeur d’'amorgage (Bootloader).

Si la sortie 14 de 'UVR1611 pour « ENT.RES.=>DL.: » est réglée sur « oul », les valeurs
de mesure actuelles des entrées de réseau pour le logging de données via bus DL sont
affichées sur un autre onglet comme second appareil. Si « ENT.RES.=>DL.: » « oul » est
commuté sur « non », le chargeur d'amorcage (Bootloader) doit alors étre brievement mis
hors tension et un « Test Com » ou « Test IP » doit étre réalisé.

En cas d'enregistrement des données via bus CAN, les données de chaque cadre sont
situées sur un onglet propre. Les valeurs analogiques et numériques sont toutes désignées
de maniére identique sur I'ensemble des cadres (p.ex. : « sensor (capteur) xx » ou « analog
XX »), c'est pourquoi il est judicieux d'attribuer un « nom » propre a chaque valeur. Seules les
valeurs de la derniére actualisation seront toujours indiquées. Méme lors du passage d'un
onglet au suivant, les valeurs actuelles ne seront indiquées qu'a la prochaine actualisation.
Le moment de la prochaine actualisation est indiqué clairement dans la partie inférieure de la
fenétre.
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Names (Nom)

A partir de ce menu, l'utilisateur a la possibilité d'attribuer des désignations pour les valeurs
de mesure saisies pour “Display” (« Ecran »), “Graphic* (« Graphique ») et « Excel » (par
ex. température extérieure, température ambiante etc.).

Receive (Recevoir)

La commande “Receive” (« Recevoir ») permet d'importer les données enregistrées et celles
enregistrées dans le chargeur d'amorgage (Bootloader) et de les stocker sous forme de
fichier LOG dans le systeme de fichiers Winsol de I'ordinateur. Pour chaque mois, un fichier
journal propre est généré dans le sous-répertoire correspondant (« ...\log »). Lors du logging
de données de deux régulateurs ou de plusieurs cadres de données, Winsol enregistre ses
données dans les sous-dossiers « ...\log1 » et « ...\log2 » etc. Le nom d'un fichier journal
contient des informations concernant I'année et le mois des données recues. Le fichier «
Y201012.log » contient par exemple les données de mesure enregistrées en décembre
2010.

Attention : lors de la saisie des données de plusieurs installations, il convient, avant la
lecture des données, de s'assurer si le «Customer» (« client ») sélectionné est le bon (voir
Mode client) !

i Bi Tandis que la lecture des «own data » (données
1 propres) (customer: «own data» = client:
9P Data received successfully. « Données propres ») supprime automatique-
‘“-—'\,// Should the data buffer of module be reseted 7 ment la mémoire de données du Chargeur
d'amorgage (Bootloader), il est possible de
sélectionner en mode client si les données doi-
vent étre conservées dans le chargeur d'amor-
cage (Bootloader) ou non. Au menu Winsol «File/module» (Fichier/Module), il est possible de
supprimer les données enregistrées a tout moment.

Yes | No |

Si une panne de courant survient lors du logging des données des régulateurs ne possédant
aucune horloge interne, seules les données ayant été enregistrées par le chargeur d'amor-
¢age (Bootloader) apres la panne pourront alors étre traitées. Pour les données préalable-
ment enregistrées, il n'est plus possible de procéder a une affectation de temps.

Autostart (Démarrage automatique)

Les options figurant au menu «File \ Autostart»
(« Fichier / Démarrage automatique ») permet-
tent de réaliser une lecture automatique des

Winsol

FIEN Wiew  Customers  indow ¥

Aultastart d v AutoReceive E> données au démarrage du PC.
Fodul
oauE v + xlsfcsy Conversation
Language + PC-Shutdown
it Alk+F4
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«AutoReceive»

Lorsque cette option est activée, les données ayant été sélectionnées a partir du menu
«Manage customers» (Gérer clients) sont automatiquement lues et enregistrées par le
chargeur d'amorgage (Bootloader) au démarrage du PC. Lorsque cette option est activée,
les données ayant été sélectionnées a partir du menu "Gérer clients" sont automatique-
ment lues et enregistrées par le chargeur d'amorgage au démarrage du PC. Les clients
sélectionnés pour le procédé Autoreceive sont lus par ordre alphabétique (voir boite de
sélection de la fenétre «Manage customers» (Gérer clients)). La lecture une fois terminée,
les données sont automatiquement effacées par le chargeur d'amorgage (Bootloader).
Pour lire automatiquement les données sur un PC en fonctionnement, il est possible d'uti-
liser les fonctions propres a Windows « Taches planifiées » (Windows XP) ou « Planifica-
tion des taches » (Windows Vista, Windows 7).

«AutoReceive + xIs/csv Conversation»
Outre "AutoReceive", des fichiers *.xIs ou *.csv sont automatiquement générés avec les
réglages fixés dans la fonction "EXCEL" au terme de la lecture. Des fichiers sont générés
pour tous les mois qui sont contenus dans les données lues. Les fichiers existants sont
écrases.

«AutoReceive + PC- Shutdown»

Cette option est possible outre <AutoReceive» et «Autoreceive + xls/csv Conversion ».
Cette option permet une lecture automatique des données (conversion éventuelle xls/csv
incluse) au démarrage du PC et d'éteindre le PC au terme d'un compte a rebours.

Cette fonction est congue pour les ordinateurs servant exclusivement a la saisie de don-
nées. Dans ce cas, le PC doit étre démarré automatiquement en fonction du temps. Ceci
est par exemple possible a I'aide d'un interrupteur horaire externe qui alimente I'ordinateur
en tension de fagon temporisée ainsi qu'a l'aide de réglages Bios (démarrage lorsque la
tension d'alimentation est disponible).
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Graphic (Graphique)
Cette fenétre contient les données enregistrées (fichiers journaux) au cours de la journée.

Le point de menu «Help» (« Aide ») indique une liste des commandes de touche disponibles:
On peut déplacer le curseur, zoomer le graphique, mettre en marche ou arréter le cadrage
automatique, la trame ou le curseur, afficher "Help" a I'écran, imprimer le graphique et affi-
cher ou supprimer de I'écran les graphes de températures et de sortie.

A partir du menu «Graphs \ select graphs ... (graphiques \ sélectionner graphiques)... »
il est possible a partir de tous les appareils de sélectionner les parameétres devant apparaitre
sur le graphique (max. 14 parameétres d'entrée et max. 10 de sortie). Quand le nombre

maximal est atteint, il n'y a plus de possibilités de choisir d'autres parameétres.

Avec cette possibilité, on peut réduire le graphique aux quelques parameétres souhaités et
ainsi obtenir une présentation plus claire.

«Clear Selection» (Annuler la sélection) permet d'effacer la sélection entiere.

K

Frame: 1 | Frame; 2

SENZOME

v zensor ]

v zensor 2

v szensor 3

v szensord

input parameters zelection [for all devices max. 14 possible]

v

senzar B v sensord
senzar B v senzor 10
sEnzOr 7 W sersor 11
senzor & v sensor 12
i
[

[v

v

r

-

zenzor 13

zensar 14

[ output 1
v cutput 2
v output 3
W autput 4

v output 5

v

v

o

v

v

output parameters

output selection [for all devices max. 10 poszible)

output & [=
output 7 [
output 8 [
output 9

output 10

revolution level selection

-

=

rev level outpl

rew. level outp2

rew.level outph

rewlevel outp¥

Save

Gt

Clear
Selection

idg
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Exemple concret d'une installation (1 régulateur, logging des données via bus DL) :

SETUP | Display | Graphic | Receive Excel Names | ¥Yersion

outp 1:0FF  oup 2 OFF outp 3 OFF outp 4 OFF oulp5 OFF  outp & OFF outp 7:OFF  outp & OFF  oulp 5 OFF outp 10: 0N 23/05/2006
23:44:10

i

L1 L1 L :
| | | Il L1l ' zens1: 6.0

I | T 11 ' senz 2 48.2

sens 3 267

] |
[ T T :
LmL L [T 11 T i sens 4 448

L o N o

=

i3 ' sens 5 21.4
E5 4 % 4 . A = 5 " % 5 - 5 5 " 5 - 5 = . " 5 5 E - senz B 351
senz 7. M9

sens & 493

zens S 453

zens 100 460

zens 11:

sens 12 V73

zens 13 205

zens 14 426

[

Curseur
Curseur: Le point de menu «Help» (« Aide ») indique une liste des commandes de touche
disponibles. Ainsi, le curseur peut par exemple étre déplacé a I'aide des touches «
< » et « > ». Les fleches «1» et «|» permettent de naviguer d'un jour en avant ou
en arriere sur le graphique. Il est par ailleurs possible de déplacer le curseur sur la
date souhaitée en effectuant un clic gauche de souris.
=71 Le curseur peut aussi étre déplacé en
x| haut a droite a l'aide des touches de
fleches (a un intervalle de mesure,
a une heure ou a un jour).
Toutes les valeurs (date, heure, températures, états des sorties, etc.) au niveau de la posi-
tion du curseur apparaissent sur le bord de I'écran.
Avec l'activation de «Autoscale» (cadrage automatique) dans le menu «Graphs» (gra-
phiques), I'échelle de I'axe vertical des Y sera adapté aux valeurs.

Avec «ZOOM IN" (zoom avant) ou «ZOOM OUT» (zoom arriére) ou le bouton de défilement,
on étend ou raccourcit I'axe des X au cours de la journée.

On atteint la meilleure résolution de I'affichage en obtenant la plus grande fenétre possible
par rapport aux dimensions de I'écran.
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Excel

Dans ce menu, il est possible de convertir les fichiers journaux au format .xls ou .csv en vue
de les traiter ultérieurement avec un programme de calcul tabulaire quelconque. Ainsi, il est
possible de créer des graphiques et statistiques propres a partir des données de mesure
enregistrées. Lors de la génération de fichiers au format .csv, il est possible d'opter soit pour
un tiret, soit pour un point pour séparer les chiffres décimaux des nombres entiers et d'adap-
ter ainsi le tableau créé aux caractéristiques linguistiques.

Les fichiers créés sont stockés sous forme de données quotidiennes ou mensuelles dans le
sous-répertoire Winsol correspondant («...\Excel »). Comme pour les fichiers journaux, le
nom du fichier généré contient des informations concernant la date des données de mesure
recues. Le fichier « E101205.csv » contient par exemple des données de mesure saisies le
05 décembre 2010. Un fichier de méme nom déja existant est écrasé. Un fichier mois E1006
contient les données de mesure du mois de juin 2010.

Lors du logging des données de deux régulateurs ou cadres de données, Winsol génére des
fichiers dans trois répertoires (« ...\Excel », « ...\Excel1 » et « ...\Excel2 ») sous forme de jeu
de données commun et sous forme séparée.

Cependant, seuls deux régulateurs ou cadres de données max. peuvent étre enregistrés au
format de fichier *.xls dans le fichier commun.

Si plus de 2 cadres de données sont enregistrés, il est alors recommandé de générer des
fichiers *.csv car il est possible d'enregistrer dans le répertoire « .../Excel » jusqu'a 8 cadres
possibles pour le jeu de données commun. Par la suite, des données propres pour chaque
cadre de données sont créées dans un nombre de répertoires correspondant.

Les réglages sont enregistrés lors de la conversion.

Winsol E@@

File Wiew Customers wWindow ?

SETUP | Display | Graphic | Heceive Excel Names | Version

target path

C:%Programmeh T echhizche Alternative\wingal_1.21%Excel

zelect fil Status
zelect file

canyert o
&+ manthly file

" daily Hles

create files
v uls - file

v cav - file
decimal zeperator;
{* [comma)

© (dot]

Ready MM
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Exemple de fichier *.xls :

A2 v | fe | 14.05.2006 00:59:20
A, B c D E F G H I
1 timestamp sensorl  sensor?  sensord  sensord  sensorh sensorB sensor? sensorf  sens
Z 14.05.2006 105 hY 42.h 44,5 24.4 BB.3 24.4 k0.5
3 14.05.2006 105 hY 42.h 44,5 24.4 BB.3 24.4 k0.4
4 14.05.2006 10,3 hE.g8 42.h 44,4 24.8 B3.3 24,4 k0.3
5 14.05.2006 10,3 BB 42,k 44,4 244 B34 24.4 k0.1
G 14.05.2006 10,3 BB 42,7 44,4 244 BB.7 24,4 594
7 14 NE 200K 1na FAE 47 44 4 240 FO7 24 4 FoQ

Exemple de fichier *.csv :

| A3 - fe | 14.05.2006
A B C D E F €] H | J K L
1 |date time sensl sens2 sens3 sens4 Senss senst sensy sensd sensd senslo
2
3 14.05.2006 00:59:20 10.Mai 59.0 42.6 44.5 24.5ep 56.3 24.Apr 60.5 58.7 58.5
4 14.05.2006 01:00:40 10.Mai 59.0 42.6 44.5 24.5ep 56.3 24.Apr 60.4 58.7 58.5
5 14.05.2006 01:01:30 10.Mar 58.8 42.6 444 24, Aug 59.3 24.Apr 60.3 58.6 58.5
6 14.05.2006 01:02:30 10.Mar 58.6 42.6 444 24.5ep 59.9 24.Apr 60.1 58.8 58.5
7 14.05.2006 01:03:00 10.Mar 58.6 42.7 44.4 24.5ep 56.7 24.Apr 59.9 58.7 58.5

Le mode client

Winsol ne permet pas uniquement la gestion et I'analyse des «own data» (« données
propres »), mais également I'analyse de données d'autres installations. Pour le technicien,
ceci est un important outil qui permet le contréle du fonctionnement et la recherche d'erreurs
sur les installations des clients.

Au menu «Customers \ manage customers...» (« Clients \ Gérer clients... »), il est possible
de créer et de sélectionner des dossiers clients séparés. Pour chaque client, un dossier
propre est créé dans le systéme de fichiers Winsol, dans lequel les configurations et fichiers
journaux correspondants sont enregistrés. Le répertoire « Infosol » dans le dossier du
programme de Winsol contient tous ces dossiers de clients.

Aprés I'édition d'un client, il faut définir le critere d'enregistrement dans SETUP
(CONFIGURATION).

Le client actuellement sélectionné est affiché dans la barre de titre Winsol (p. ex. « Winsol —
client »). Si aucune désignation client n'apparait dans la barre de titre, les «own data» («
données propres ») sont sélectionnées.

A partir de Winsol 1.21, il est
possible, a partir de la boite de
dialogue « manage customers »
(Gérer clients), de déterminer
pour quels clients (sélection
multiple possible) des données
doivent étre lues lors du proces-
sus Autoreceive. Le processus
Autoreceive est réalisé en usine
pour des « own data » (données
[~ copy setupdexcel fam ™ copy names fram propres)_

| [ | [~

Winsol - manage customers

zelect cument customer

Cancel

select customer: | own data -

[¥ read at autoreceive

add riew cuztamer

o
[ U |
[ ]

niEw custamer: |
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Pour détecter les valeurs de mesure d'une installation client, il existe 3 possibilités :

24

1. Le chargeur d'amorgage (Bootloader) est installé a proximité de l'installation et est Iu

2.

3.

sur place a intervalles réguliers par le technicien de service a l'aide d'un ordinateur
portable.

Si le client saisit lui-méme les valeurs de mesure de son installation, il a la possibilité
de transmettre les fichiers journaux a I'expert par e-mail.

Si la lecture des données enregistrées n'est pas possible sur place, les valeurs de
mesure peuvent étre saisies de la maniére suivante :

Préparation de I'enreqgistrement des données :

1)

2)
3)

Relier le chargeur d'amorgage (Bootloader) sans connexion DL au PC (alimentation
en tension via bus CAN ou batterie). Si le logging de données CAN est activé au ni-
veau du régulateur propre, la connexion CAN doit alors étre interrompue et I'appareil
doit uniguement étre alimenté via batterie.

A partir de Winsol, créer et sélectionner un client pour les données a saisir.

Dans la configuration déterminer le critere de mémorisation souhaité et le trans-
mettre au chargeur d'amorgage (Bootloader) a l'aide de la commande « Save » (En-
registrer).

Saisie de données chez le client :

4)

5)

6)

Relier le chargeur d'amorgage (Bootloader) au régulateur (respecter la polarité !!).
Dans le cas d'une UVR1611, il est nécessaire d'activer une sortie de données lors
d'une émission via bus DL (définir la sortie 14 comme « cable de données »). Dans
le cas d'une émission via bus CAN, les valeurs souhaitées doivent étre réglées au
menu « Réseau/Logging des données ».

Tant que le chargeur d'amorgage (Bootloader) est relié au régulateur, les valeurs de
mesure sont enregistrées conformément au critére de mémorisation sélectionné.
Lors de la déconnexion du chargeur d'amorgage (Bootloader) du régulateur, la date
et I'heure doivent étre notés car Winsol a besoin de ces indications afin d'attribuer le
temps correct lors de la lecture des données. Ceci n'est pas nécessaire pour les
modéles UVR1611 et UVR61-3.

Lecture des données enreqgistrées :

7)

8)

Relier le chargeur d'amorgage (Bootloader) sans connexion DL ou CAN via USB au
PC (alimentation en tension via batterie).
A partir de Winsol, sélectionner le client correspondant.
9) Les données enregistrées dans le chargeur d'amorgage (Bootloader) peuvent
désormais étre lues en indiquant le temps noté avec « Receive » (Recevoir)
puis analyseées.
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Résolution des problémes

*

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) BL-NET n'est pas reconnu lors du « Test IP »

par Winsol.

1. Pour la communication via Ethernet, le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit étre re-
lié au bus CAN ou étre alimenté a l'aide d'un bloc d'alimentation 12V (accessoires

CAN-NT) via l'interface CAN.

2. Veuillez-vous assurer que le chargeur d'amorgage (Bootloader) est bien relié au PC
ou au réseau LAN via Ethernet. Une connexion existante via Ethernet est indiquée par
une LED verte dans la fenétre ovale sur la face inférieure du Bootloader. Pour une

connexion directe avec le PC, il convient d'utiliser un cable de réseau croisé.

3. En cas de connexion directe entre le BL-NET et le PC via Ethernet, une adresse

P

fixe doit étre attribuée au PC. Si le PC est doté d'une connexion WLAN (réseau sans
fil), il convient de s'assurer que la partie se référant au réseau de I'adresse IP différe

du WLAN.

4. Contrélez la configuration Ethernet du BL-NET (voir chapitre « Intégration du
BL-NET dans un réseau LAN ») puis notez I'adresse IP et le port- TA du chargeur

d'amorgage (Bootloader).

5. Assurez-vous que l'adresse IP et le port TA du chargeur d'amorgage (Bootloader) sont

bien réglés dans la configuration de Winsol.
6. Exécuter de nouveau un « Test IP ». Observer ce faisant le statut affiché du port.

6.1. C.N.A.

Si l'interface est déja utilisée par une autre application, cette derniére doit étre
fermée afin de pouvoir communiquer avec le chargeur d'amorgage (Bootloader).

Plusieurs applications ne peuvent jamais accéder a l'interface en méme temps.

Le chargeur d'amorcage (Bootloader) n'est pas reconnu lors du «Test Com » par

Winsol .

1. Veuillez-vous assurer que le chargeur d'amorcage (Bootloader) est relié au PC via

USB.

2. Dans le Gestionnaire de périphériques de Windows, contrdlez si le pilote USB

a correctement été installé (Gestionnaire de périphériques = Ports (COM et LPT)).

c'est le cas, son port COM virtuel apparait dans la liste comme « USB Serial Port ».

2.1. Si le pilote n'est pas encore correctement installé, procédez de nouveau
a l'installation (voir chapitre « Pilote USB \ Installation »).

Si

2.2. Si un port COM n'étant pas compatible avec Winsol ou Memory Manager est af-
fecté au pilote (p. ex. « USB Serial Port (COM12) »), modifiez ce réglage (voir cha-

pitre « Pilote USB \ Configurer le port COM virtuel »).
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3.

4.

5.

Exécutez de nouveau le « Test Com ». Prétez ce faisant une attention particuliére au
statut affiché du port COM affecté au pilote USB.

3.1. C.N.A.
Si l'interface est déja utilisée par une autre application, cette derniére doit étre
fermée afin de pouvoir communiquer avec le chargeur d'amorgage (Bootloader).
Plusieurs applications ne peuvent jamais accéder a l'interface en méme temps.

Si aucun régulateur n'est relié au BL-NET, il convient alors d'insérer une batterie 9V
d'alimentation en tension dans ce dernier.

Si le chargeur d'amorgage (Bootloader) est relié a au moins un régulateur, contrdlez la
transmission des données du régulateur au chargeur d'amorcage (Bootloader) (voir
point suivant).

La transmission des données du régulateur au chargeur d'amorgage (Bootloader) ne
fonctionne pas. (Aucune valeur de mesure n'apparait sur I'écran («Display ») de

Winsol .)

1.

Veuillez-vous assurer que le chargeur d'amorcage (Bootloader) est relié au régulateur
via bus DL ou bus CAN.

Contrélez les raccordements et veillez a leur polarité.

Dans le cas de la régulation UVR1611, il est nécessaire d'activer la transmission de
données via le cable de données (bus DL) lors du logging (sortie 14 définie comme
« cable de données »).

Assurez-vous que le BL-NET pour le procédé de logging de données correspondant
(bus DL ou bus CAN) soit configuré (voir chapitre Winsol)

Si plusieurs régulateurs sont détectées a I'aide du chargeur d'amorgage (Bootloader),
contrélez chacune des connexions de données pour limiter le probléme. Déconnectez
a cet effet le cable de données (bus DL) ou le bus CAN au niveau des autres régula-
teurs. Il est trés important de déconnecter le cable directement au niveau du régula-
teur et non a l'entrée de données du BL-NET si vous souhaitez obtenir des résultats
probants !

5.1. Si la transmission des données ne fonctionne pas avec chacun des deux régula-
teurs, ceci est d0 a des influences d'erreur réciproques entre les deux cables de
données. Dans ce cas, les deux cables doivent étre posés séparément ou l'un
des deux cables doit étre guidé a travers un cable blindé.

Afin de minimiser les erreurs lors de la transmission de données d'un céble de don-
nées, guidez si possible ce dernier via un cable court (< 1 métre).

6.1. Si la transmission des données ne fonctionne pas via un cable court, ceci est dl
a des influences d'erreur en provenance d'une source perturbatrice externe dans
le cable de données. Dans ce cas, le cable de données doit étre posé différem-
ment ou un cable blindé doit étre utilisé.

Si, malgré un contrble de tous les points cités, un dysfonctionnement venait a se pré-
senter, veuillez-vous adresser a votre revendeur ou directement au fabricant. Cepen-
dant, l'origine de l'erreur peut uniquement étre identifiée a I'aide d'une description
précise de I'erreur !
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Les données sont enregistrées avec un horodatage incorrect (date, heure).

1. Lors du logging des données d’'UVR1611 ou UVR61-3, I'horodatage du régulateur est

généré. Dans ce cas, l'information de temps du régulateur doit étre corrigée.

Attention : Pour pouvoir garantir une résolution de temps plus élevée, le chargeur
d'amorcage (Bootloader) se synchronise a la mise en service ou au moins une fois par
heure avec le régulateur et actualise ensuite I'horodatage lui-méme en interne. C'est
pourquoi le chargeur d'amorcage (Bootloader) doit, aprés modification des réglages
horaires sur le régulateur, étre mis hors tension pour quelques secondes (retirer le
cable de données) de maniére a ce qu'il se synchronise immédiatement aprés le re-
démarrage.

. Lors du logging des données des régulateurs sans horloge interne, I'heure du PC ou
la date a laquelle le chargeur d'amorgage (Bootloader) a été déconnecté du régulateur
est prise en considération pour affecter le temps aux données enregistrées.

Les fichiers log et Excel ne s'affichent pas dans le chemin correspondant ou le sous-
répertoire recherché n'existe pas.

@n\_/;v| « Programme » Technische Alternative » Winsol »

Windows 7 et Windows Vista dans certaines circonstances les fichiers dans un "Che-
min de programme virtuel". Dans Windows-Explorer, il est possible d'accéder aux fi-
chiers recherchés a l'aide de la surface de commutation "Fichiers de compatibilité" :

'I‘rHT

‘ Organisieren v B= Ansichten & Brent en l, Kompatibilitatsdateren
T —

Dieser Ordner ist leer.

Name

B! Dokumente
IE Bilder
B Musik

Weitere »

Ordner v

Technische Alternative #
F-Editor
Memory Manager
Tapps
Winsol
Excel

Les fichiers sont effectivement enregistrés dans le chemin suivant :
C:\Users\BENUTZER\AppData\Local\VirtualStore\Programme\Technische Alternati-
ve\Winsol\...
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Memorv Manaqer (a partir de la version 2.07)

Le programme Memory Manager permet d'actualiser les systemes d'exploitation du char-
geur d'amorgage (Bootloader) et des appareils reliés via le bus CAN (UVR1611, moniteur
CAN, etc.).

Il est également possible d'enregistrer des données de fonction dans les deux sens (télé-
chargement ascendant / descendant de données).

Transfert de
données du chargeur d'amorcage (Bootloader)

A
~—~ ——

Transfert de
données du régulateur

i
functional data # firmware - |  bootloader-
functional data upload | functional data upload online diagram upload
[FC->BOOTLOADER) I [FC -» BL-NET] [FC -» BL-MNET]
|
functional data download I functional data download firrware update
[EOOTLOADER-+FC) [EL-HET -» PC) [FC->BOOTLOADER)
|
firrmware Lpload l :
(FC->E00TLOADER) I Setup Exit
|

La Setup (configuration) comprend les réglages nécessaires a une
communication correcte entre le PC et le chargeur d'amorcage
(Bootloader).

Setup

port Save
£ Cam J Cancel

" Com3 '-ﬁ
TEST COk
{ {

switch module
I= |1 92.162.20.100 to data-save

iy

mode
Port: (40000 TestIP
directories
configure bootloader... | language |
Save | Sauvegarde des parametres d'interface réglés

TEST COM La commande « Test Com» permet, indépendamment des réglages de confi-
guration, de rechercher automatiquement le chargeur d'amorgage (Bootloader)
au niveau des interfaces COM compatibles avec Memory Manager (con-
nexion via USB).
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« Test IP » a la méme fonction que « Test COM », vaut cependant pour la
connexion via Ethernet. “Test IP permet uniquement d'obtenir un résultat

valable lorsque l'interface Ethernet du BL-NET a été paramétrée au préalable
et lorsque I'adresse IP et le port du chargeur d'amorgage (Bootloader) ont été
correctement indiqués.

switch module | Est uniquement nécessaire pour le chargeur d'amorgage (Bootloader) BL232,

to data-zave
mode

la mémoire du BL-NET est suffisamment grande pour enregistrer simultané-

ment des données et des systémes de données enregistrés.

directaries Choix du répertoire standard

language Choix de la langue pour Memory Manager

configure bootloader...

Le menu sert a la configuration des réglages de base du

.

CaM - buz

Ethernet

niode-nm.;

LAN »):

||

B2 -

IF-&ddress: | 192 168 . 20 . 100

Subret-Mask: | 255 255 . 255 . D)

Ok

Gatevway: | 192 168 . 20 . 1

BLD-MNumber: (0 [0-255
HTTF - Port; |80
T, - Port; (40000

Caricel

BL-NET (voir chapitre « Intégration du BL-NET dans un réseau

Numéro de noeud du BL-NET dans le réseau
CAN

Adresse IP du BL-NET

Masque de sous-réseau du BL-NET (n'est pas
utilisé)

Passerelle du BL-NET (n'est pas utilisé)

Numeéro du chargeur d'amorgage (Bootloader)
(= dernier chiffre de I'adresse MAC)

Port HATTP pour acceés via navigateur web

PORT TA pour la communication avec le Memory
Manager et Winsol

Attention ! Lors de la mise a niveau inférieure de la version 2.12 a la version 1.43 et d'une
remise a jour a la version 2.12, I'adresse IP n'est pas adoptée. Par conséquent, une con-
nexion USB s'avére indispensable !
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Transfert des données du régulateur

Le transfert des données du régulateur est lancé a partir du domaine gauche du Memory
Manager :

functional data / firmware Téléchargement ascendant des données de fonction
(PC->Bootloader)

functional data upload
[PC->BOOTLOADER)

functional data download Téléchargement descendant des données de fonction
(BO0TLOADER->PC] (Bootloader->PC)

firrmare Lpload
[PC->BOOTLOADER] Téléchargement ascendant du systéme d'exploitation
(PC->Bootloader)

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) est doté de 7 cellules de mémoire pour données de
fonction et d'une cellule de mémoire pour systéme d'exploitation. Toutes les cellules de
meémoire peuvent étre utilisées en méme temps !

Functional data upload (téléchargement ascendant des données de
fonction PC - Bootloader)

Transmission des données de fonction (*.dat) du PC au chargeur d'amorcage (Bootloader).

Memory Manager selection functional data upload (BL <= PC)

memony pogition / designation at bootloader: ovenrite zource file at PC:
1- |nlte ¢== |v¥ |otte select
Delete properties. ..
2 |PHE|142IJ == [ |
Delate
e |Funktionsdalen CAM - Monikaor == [ |
Delete
4 |Funktionsdalen 0306200313 30 == [" |
Delete
5 |r'u:| walid data == [ |
E |nc| valid data ¢== [ |
7 |r'u:| walid data == [ |
Cancel Reszet

Les données actuellement enregistrées dans le Bootloader apparaissent dans la colonne de
gauche. En cochant la case « overwrite » (Ecraser), il est possible de sélectionner les
données de fonction sur le PC censées par la suite écraser la cellule de mémoire du BL-NET
correspondante.

La fonction « Start Transfer » (Démarrer le transfert) permet de charger les données
sélectionnées dans le Bootloader.
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Functional data download (téléchargement descendant des données de
fonction Bootloader - PC)

Les données de fonction chargées depuis le régulateur dans le chargeur d'amorgage
(Bootloader) sont enregistrées dans le PC.

memary pozition # designation at bootloader: TAVE target file at PLC:

1: iu:utte

2 1PHD1420

> ]Funktiunsdaten CAM - Monitar

B inu valid data

E: 1nc| valid data

L J
r |
& |
4 |Funktionsdaten 03.06.2003 13_30 == ]
r |
- |
~ |

Rl

7 1nc| valid data

Cancel Rezet

Les données enregistrées dans le chargeur d'amorgage (Bootloader) apparaissent dans la
colonne de gauche. En cochant la case « save » (Exporter), il est possible de sélectionner
le chemin et le nom du fichier dans lequel les données de fonction sont enregistrées sur le
PC.

La fonction « Start Transfer » (Démarrer le transfert) permet d'enregistrer les données
sélectionnées sur le PC.

Les données de fonction sauvegardées sur le PC (*.dat) doivent étre considérées
come une copie de sécurité et ne peuvent pas étre éditées sur le PC.

Dans le logiciel de programmation TAPPS, il est possible de créer un fichier *.txt a partir du
fichier *.dat avec une liste de I'ensemble des paramétres de réglage de la programmation
(=>voir tutoriel TAPPS).
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Teléchargement ascendant du firmware (téléchargement ascendant du
systeme d'exploitation PC - Bootloader)

Transmission d'un systéme d'exploitation (pour UVR1611, moniteur CAN, module CAN-I/O
ou convertisseur bus CAN-BC) du PC dans le chargeur d'amorgage (Bootloader). Etant
donné que les systémes d'exploitation disposent d'une cellule de mémoire commune, la
transmission entraine un écrasement du systéme d'exploitation enregistré sur le BL-NET.
Les systémes d'exploitation actuels peuvent étre téléchargés depuis notre site Internet
http://www.ta.co.at dans le PC.

e

e — )

firrnare Ok,

UWF1E11_AITEEN. prg Hfrﬁ';gfe ‘ Cancel

welcome page LWE1611

[v T [default] far firmsare < 41,32

headline: | TECHM. ALTERMATIVE

Hal gl

lire 1 |H|:umepage: . ta, oo, at

[T ——

e |  UWRIEN

Le bouton « select firmware » (Sélectionner systéme d'exploitation) permet de sélec-
tionner le systéme d'exploitation souhaité (*.prg) sur le PC. Lors du téléchargement ascen-
dant du systéme d'exploitation d'une UVR1611, il est également possible d'adopter une page
d'accueil définie par l'utilisateur pour le régulateur. Cette page d'accueil peut étre créée lors
de la génération d'un jeu de données de fonction (« Exportation vers le multiplexeur ») a
I'aide du logiciel de programmation TAPPS. Si une page d'accueil propre est déja définie
pour les données de fonction au niveau du régulateur, celle-ci est conservée et celle trans-
mise avec le systéme d'exploitation n'est pas adoptée par 'UVR1611.

La fonction « OK » permet de démarrer le transfert et d'enregistrer le systéme d'exploitation
sélectionné sur le chargeur d'amorgage (Bootloader).
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Transfert des données du chargeur d'amorcage (Bootloader)

Pour le transfert de données du chargeur d'amorcage (Bootloader), la partie droite du
Memory Manager est responsable :

bootloader
functional data upload online diagram wpload
[FC -» BL-MET) [FC -» BL-NET]
functional data download firmmware update
[BL-MET -» PC) [FC->BOOTLOADER)

Functional data upload (téléchargement ascendant de données de fonction

PC = BL-NET)

Transmission de données de fonction du BL-NET depuis le PC vers le chargeur d'amorgage
(Bootloader).

La configuration du BL-NET via le navigateur web peut étre créée directement sur l'appareil
ou avec le logiciel « F-Editor » a partir du PC.

Functional data download (téléchargement descendant de données de fonction
BL-NET = PC)

Les données de fonction du chargeur d'amorcage (Bootloader) BL-NET sont enregistrées sur
le PC.

Online diagram upload (téléchargement ascendant du schéma en ligne PC = BL-NET)
Transmission des fichiers pour le schéma en ligne du BL-NET depuis le PC vers le chargeur
d'amorgage (Bootloader). Aprés avoir sélectionné le type de fichier (*.gif ou *.html), il est
possible de sélectionner le fichier correspondant et de le charger dans le chargeur d'amor-
¢age (Bootloader). Les deux fichiers doivent étre chargés consécutivement. Les fichiers ne
doivent pas dépasser la taille maximale admise de 196 kilooctets chacun !

Vous trouverez des informations détaillées au sujet du schéma en ligne dans le tutoriel du
logiciel de programmation TAPPS.

Firmware update (téléchargement ascendant du systéme d'exploitation PC = chargeur
d'amorcage (Bootloader))

Lors de la mise a jour d'un chargeur d'amorcage (Bootloader) d'une version comprise
entre 1.xx et 2.xx, toutes les données de fonction du régulateur enregistrées sont
perdues. Avant de procéder a la mise a jour du systéme d'exploitation, il est par conséquent
nécessaire de sauvegarder les données enregistrées dans le chargeur d'amorgage (Bootloa-
der) sur le PC.

Le systéme d'exploitation actuel (*.frm) du BL-NET peut étre téléchargé a partir du site Inter-
net http://www.ta.co.at.
Veuillez observer les consignes de mise a jour figurant sur notre site Internet !

PRECAUTION : Les tous nouveaux systémes d'exploitation ne doivent pas obligatoirement
étre compatibles avec le logiciel de I'ordinateur. Vous trouverez des informations a ce sujet
sur le site Internet. Il est en principe recommandé d'actualiser le logiciel du PC avant de
procéder a une mise a jour du systéme d'exploitation.

Si la mise a jour est déemarrée a partir de Memory Manager, le chargeur d'amorgage
(Bootloader) charge d'abord le programme dans la mémoire intégrée (baton au niveau du
Memory Manager plein) et le nouveau systéme d'exploitation est ensuite importé dans le
processeur. Ce procédé est indiqué par un clignotement alternatif des deux LED au niveau
du chargeur d'amorgage (Bootloader).

L'appareil est ensuite redémarré et le chargeur d'amorgage (Bootloader) est de nouveau prét
a fonctionner.
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Résolution des problémes

*
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Le chargeur d'amorgage (Bootloader) BL-NET n'est pas reconnu en cas de « Test
IP » par le Memory Manager.

1.

Pour la communication via Ethernet/LAN, le chargeur d'amorcage (Bootloader) doit
étre relié au bus CAN ou étre alimenté a l'aide d'un bloc d'alimentation 12V (acces-
soire CAN-NT) via l'interface CAN.

Veuillez-vous assurer que le chargeur d'amorgage (Bootloader) est bien relié au PC
ou au réseau LAN via Ethernet. Une connexion existante via Ethernet est indiquée par
une LED verte dans la fenétre ovale sur la face inférieure du chargeur d'amorgage
(Bootloader). Pour une connexion directe avec le PC, il convient d'utiliser un cable de
réseau croise.

En cas de connexion directe entre le BL-NET et le PC via Ethernet, une adresse IP
fixe doit étre attribuée au PC. Si le PC est doté d'une connexion WLAN (réseau sans
fil), il convient de s'assurer que la partie se référant au réseau de I'adresse IP difféere
du WLAN.

Contrélez la configuration Ethernet du BL-NET (voir chapitre « Intégration du
BL-NET dans le réseau LAN ») puis notez l'adresse IP et le port -
Assurez-vous que l'adresse IP et le port TA du chargeur d'amorgage (Bootloader) sont
bien réglés dans la configuration du Memory Manager.
Exécuter de nouveau un « Test IP ». Observer ce faisant le statut affiché du port.
6.1. C_.N_A.

Si l'interface est déja utilisée par une autre application, celle-ci doit étre terminée

afin de pouvoir communiquer avec le chargeur d'amorgage (Bootloader). Plu-
sieurs applications ne peuvent jamais accéder a l'interface en méme temps.

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) n'est pas reconnu lors du « Test Com » par

Memory Manager.

Veuillez-vous assurer que le chargeur d'amorgage (Bootloader) est relié au PC via
USB.

Dans le Gestionnaire de périphériques de Windows, contrblez si le pilote USB
a correctement été installé (Gestionnaire de périphériques = Ports (COM et LPT)). Si
c'est le cas, son port COM virtuel apparait dans la liste comme « USB Serial Port ».

2.1. Sile pilote n'est pas encore correctement installé, procédez de nouveau
a l'installation (voir chapitre « Pilote USB \ Installation »).

2.2. Si un port COM n'étant pas compatible avec Winsol ou Memory Manager est af-
fecté au pilote (p. ex. « USB Serial Port (COM12) »), modifiez ce réglage (voir cha-
pitre « Pilote USB \ Configurer le port COM virtuel »).

Exécutez de nouveau le « Test Com ». Prétez ce faisant une attention particuliére au

statut affiché du port COM affecté au pilote USB.

3.1. C.N.A.

Si l'interface est déja utilisée par une autre application, cette derniére doit étre
fermée afin de pouvoir communiquer avec le chargeur d'amorcage (Bootloader).
Plusieurs applications ne peuvent jamais accéder a l'interface en méme temps.

Si aucun régulateur n'est relié avec le BL-NET, il convient alors d'insérer une batterie
9V d'alimentation en tension dans ce dernier.



BL-NET au sein du réseau

Intégration du BL-NET dans un réseau LAN

Dans les réseaux d'entreprises avec administrateur, I'adresse IP doit étre demandée par
I'administrateur. La notice suivante s'applique aux réseaux domestiques prives.

Avant d'intégrer un BL-NET dans un réseau LAN, celui-ci doit dans un premier temps étre
configuré en conséquence via interface USB :

1.

2.

Soit le programme Winsol et/ou Memory Manager doivent étre installés sur le PC.

Relier le chargeur d'amorcage (Bootloader) au PC via USB. Si le pilote USB requis
n'est pas encore installé sur le PC, l'installer maintenant (voir chapitre « Installation
pilote USB »).

Pour la configuration, le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit étre alimenté en ten-
sion via bus CAN, DL ou une batterie.

L'un des programmes susmentionnés démarre et cliquer sur « TEST COM » dans le
domaine de configuration. Le programme recherche le chargeur d'amorgage (Bootloa-
der) au niveau des interfaces COM (virtuelles) (COM 1 a COM 6).

Siun BL-NET a été trouvé, il est possible d'adopter automatiquement l'interface via «
Take over » (ADOPTER) dans la configuration et de sauvegarder les réglages a
I'aide de la fonction « Save » (ENREGISTRER). Si le logiciel ne trouve aucun BL-
NET, l'appareil n'est alors pas alimenté en tension (voir 3.) ou un autre appareil USB
empéche la détection avec son logiciel. Dans ce cas, le logiciel de I'appareil en ques-
tion doit étre fermé durant la tentative d'intégration.

Dans Windows, cliquer sur Démarrer — Exécuter, avec « cmd », lancer l'invitation a la
saisie.

La commande « ipconfig » permet de déterminer les réglages de réseau du PC :

e O WINDOWS system32h cmd.exe

C:sripoconfig

Windows—IP-Konf iguration

Ethernetadapter LAH-Uerbindung:

Verhindungsspezifisches DHS—Suffix: ta.priwv

IP-Adresse. . . . . . . . - . . . = 192.168.18.28
Subnetzmaske = 2505 255 2558
Standardgateway : 192.168.18.86

1 4 v

noter l'adresse IP 192.168.10.20 du PC et du masque de sous-réseau 255.255.255.0
du réseau LAN.

Comme le montrent le masque de sous-réseau et l'adresse IP du PC, toutes les
adresses IP de ce réseau doivent commencer par 192.168.10.xxx.
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8. Une adresse IP n'étant pas encore existante dans le réseau doit étre attribuée au
chargeur d'amorgage (Bootloader). La commande « ping » permet de contrdler dans
l'invitation a la saisie si p. ex. : I'adresse IP souhaitée 192.168.10.200 est disponible :

S WINDDWS' system 32 cmd.exe

C:vrping 172.168.10.26808
Ping wird ausgefiihrt fiir 172.168.108.288 mit 32 Butes Daten:

Antwort von 172.168.108.2080: Bytesz=32 Zeit=4ms TTL=188
Antwort von 172.168.18.208: Bytes=32 Zeit=3Ims TTL=188
Antwort von 172.168.10.2808: Bytesz=32 Zeit=3ms TTL=188
Antwort von 172.168.18.208: Bytes=32 Zeit=3Ims TTL=188

Ping-Statistik fiir 192_168.160.286:

Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Uerloren = B (8% Uerlustl.
Ca. Zeitangahen in Millisek.:

Minimum = 3Ims. Maximum = 4ms, Mittelwert =

Une réponse ayant été envoyée au « ping » supérieur, lI'adresse IP 192.168.10.200
est déja attribuée a un appareil dans le réseau et ne peut plus étre utilisée pour le BL-
NET. C'est pourquoi une nouvelle tentative est démarrée avec l'adresse IP
192.168.10.210 :

SWINDOWS system32' cmd.exe - | I:Ilﬂ

C:xping 192.168.18.218
Ping wird ausgefiihrt fiir 192.168.18.218 mit 32 Butes Daten:

Zeitiibherschreitung der Anforderung.
Zeitiiberschreitung der Anforderung.

Zeitiiberschreitung der Anforderung.
Zeitiiberschreitung der Anforderung.

Ping—-Statistik fiir 172.168.18.216:
Pakete: Gesendet = 4. Empfangen = B, Uerloren = 4 (188x Uerlust>,

Covr

4 b i

L’adresse IP 192.168.10.210 n'est pas encore utilisée (pas de réponse au « ping ») et
peut par conséquent étre attribuée au BL-NET.
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9. La configuration de l'interface Ethernet du BL-NET s'effectue a partir du Memory Ma-
nager dans « SETUP » (CONFIGURATION) sous « configure Bootloader » (Confi-
guration du Bootloader), dans Winsol, ce masque de saisie se trouve sous (File
(Fichier) — Module — configure Bootloader (Configurer Bootloader)) :

configure bootloader @

CAM - bus

node-num.: (B2

Ethernet
IP-&ddress: | 192 . 168 . 10 . 210
Subnet-Mask; | 285 285 . 28R . ()
Gateway: | 192 168 . p . 1
BLD-Mumber: |0 [0 - 255)
HTTP-Po: 80 [0-65535)
Té - Port; (40000 (1024 - G553E)

Cancel

IP address
(Adresse IP9 :
Subnet mask
(Masque de

sous-réseau) :

L'adresse IP libre calculée a l'aide de la fonction « ping » est
attribuée au BL-NET.

Le masque de sous-réseau du réseau n'est pas utilisé.

Gateway La passerelle n'est pas utilisée.

(Passerelle) :

BLD number Si plusieurs chargeurs d'amorgage sont reliés au réseau LAN,

(N° BLD) : chaque chargeur d'amorgage (Bootloader) doit alors se voir
attribuer un autre numéro BLD !

HTTP port Le port a l'aide duquel il est possible d'accéder au chargeur

(Port http): d'amorgage (Bootloader) via navigateur est librement réglable
(port standard : 80)

TA port Ce port permet la communication entre Winsol et Memory

(Port TA) : Manager avec le BL-NET. Il est recommandé de ne pas

modifier le réglage d'usine 40000 du port.

La fonction « OK » permet de transmettre les réglages au chargeur d'amorgage
(Bootloader) et ce dernier redémarre alors avec une configuration modifiée (adresse
IP, etc.).

10. Etant donné que le chargeur d'amorgage (Bootloader) est désormais réglé de maniere
correcte pour le réseau, il peut étre intégré dans le réseau. Veiller ce faisant a ce
gue l'interface Ethernet du BL-NET soit uniguement activée en cas de connexion
bus CAN existante !
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11.Aprés avoir préparé le chargeur d'amorgage (Bootloader), le logiciel PC doit désor-
mais connaitre l'adresse |IP correcte ainsi que le port correspondant. Au point 9, seul
I'appareil a été configuré. Etant donné qu'un réseau LAN permet de raccorder plu-
sieurs chargeurs d'amorgage, le logiciel (Winsol ou Memory Manager) nécessite un
nouvelle fois ces informations afin de s'adresser au bon BL-NET.

Memory Manager Setup EI

port

" Coml "
" Com3 "
{ {

& |p |192.1EE.1EI.21EI

Part: | 40000 Test IP

configure bootloader...

Cancel

TEST COM

awitch module
to data-zave
mode

directaries

language |

12.La fonction « Test IP » permet pour terminer de contrdler la connexion Ethernet. Il est

port

" Cormnl i
" Com3 i
{ {
= |p |192.159.1n.21n

Part: | 40000 TestIP

désormais possible d'accéder via
(Opera, Internet Explorer, Firefox,
al'aide de [l'adresse
(UVR1611).

IP, puis au

le navigateur

..) au BL-NET

réseau CAN

Attention ! Lors de la mise a niveau inférieur de la version 2.12 a la version 1.43 et d'une
remise a jour a la version 2.12, I'adresse IP n'est pas adoptée. Par conséquent, une con-
nexion USB s'aveére indispensable !
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Acces par navigateur au BL-NET

Chaque navigateur (Internet Explorer, Mozilla Firefox, Opera, ...) permet en principe d'acceé-
der au BL-NET. Lors de l'utilisation de la fonction Retour, s'affiche alors la derniére page
affichée avec des valeurs n'étant éventuellement plus actuelles. Afin de s'assurer que les
valeurs actuelles soient affichées, il convient de toujours utiliser le bouton « Actualiser » dans
les affichages de menu.

Appel de la page de menu principale

Pour charger la page principale du BL-NET, il suffit de saisir I'adresse |IP du BL-NET dans un
navigateur quelconque.

BL-NET Menu

Bus CAN Bonjour, BL-IJET V2.09
schéma Veulllez selectionner dans le menu de gauche
Sl Bus CAN
Ethernet Schéma
Mots de passe GSM
Ethernet

Gest. données

Motz de passe

Log. données

Gest. donmees

Connexion

Log. données

Bootloader-NET WZ.089 FR 2011 TA

Sélectionner un des points de menu de gauche pour accéder aux menus décrits ci-dessous.
Le lien « TA » situé en bas a droite permet d'accéder au site Internet de la société « Tech-
nische Alternative ».

Points de menu :

Bus CAN:

Schéma:

GSM :

Dans ce menu s'affiche I'ensemble des appareils (nceuds) actifs reliés au
chargeur d'amorgage (Bootloader) via le bus CAN. Sélectionner un nceud
pour accéder directement aux pages de menu de ce dernier.

2 sous-menus se déroulent a la sélection de ce point de menu :

Bus CAN
Entrées Entrées de réseau CAN analogiques du chargeur
analogicues d'amorgage (Bootloader)

O bs Sy e Entrées de réseau CAN numériques du chargeur
d'amorgage (Bootloader)

Le chargeur d'amorcage (Bootloader) offre la possibilité de visualisation en
ligne dans le cadre de laquelle une représentation graphique des statuts ac-
tuels du systéme peut étre affichée par le biais d'un navigateur web via LAN
ou Internet (voir chapitre « Schéma en ligne ».

Il est possible d'interroger le statut des entrées de réseau du BL-NET via
SMS et de définir des valeurs pour ses sorties de réseau. Le menu GSM
permet de configurer chacune des 16 entrées/sorties analogiques et numé-
riques max. du réseau CAN du BL-NET ainsi que les réglages SMS. Il est
par ailleurs possible de fixer des événements a l'apparition desquels le char-
geur d'amorgage (Bootloader) envoie automatiquement un SMS et/ou un e-
mail. Toutes ces fonctions nécessitent cependant l'intégration d'un module
GSM. Le module GSM est doté d'une notice d'utilisation propre.
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Ethernet : Les réglages Ethernet peuvent également étre modifiés via le navigateur.
Ceci impliquant l'existence d'une connexion au chargeur d'amorcage
(Bootloader) via Ethernet, il est indispensable de configurer les réglages
Ethernet via l'interface USB pour la premiere mise en service.

Mots de passe :  Afin d'empécher tout accés non désiré depuis I'extérieur (Internet, Intra-
net,...) le BL-NET est doté d'un systéme de mot de passe. Un acces sir et
protégé via Internet passe inéluctablement par la prise de mesures de
sécurité correspondantes au niveau du routeur.

Gestion des données : Le chargeur d'amorgage (Bootloader) offre la possibilité de procé-
der au transfert des données de fonction ou du systeme d'exploitation avec
les appareils du réseau CAN (p. ex. UVR1611, moniteur CAN, module CAN-
I/O etc.) par le biais du navigateur via Ethernet.

Logging des données : Affichage de I'espace mémoire occupé et fixation d'un pourcentage

au dépassement duquel un SMS et/ou un e-mail est envoyé (en cas de mo-
dule GSM intégré).

MENU Mots de passe

ATTENTION :

Tant qu'aucun mot de passe n'aura été défini, toutes les personnes connaissant
I'adresse IP bénéficieront d'un acces illimité et auront la possibilité de modifier les
programmes et les réglages !

Le réglage d'usine ne prévoit aucun mot de passe. Si un mot de passe pour expert a été
attribué, l'accés aux autres niveaux de commande sera uniquement possible via mot de
passe. Si des mots de passe ont été définis, il sera dans un premier temps nécessaire de
sélectionner le niveau de commande et de saisir le mot de passe a partir du menu Login
(Connexion), une fois la page de menu principale appelée.

En cas de mot de passe erroné ou d'accés interdit, le message suivant apparait a l'appel
d'un sous-menu :

Vous n"étes pas autorisé a accéder a ces pages !!!

mlm2m3 Apres avoir saisie le mot de passe,
Experts: actionner le bouton
- rions d e'nreglstrement. :
Utilisateurs: Veiller au respect des caractéres
majuscules et minuscules lors de la
Lect. seule: (219233 saisie, les caractéres spéciaux ne

sont pas autorisés.

Niveaux de commande:

« EXpert »: I'expert dispose de I'ensemble des droits pour modifier paramétres et
réglages.

«Utilisateur »: lutilisateur a la possibilité d'accéder a I'apercu des fonctions établies
au niveau du régulateur et d'y modifier les paramétres et I'heure.

« lect. seule »: Iutilisateur a uniquement la possibilité de visualiser le schéma en

ligne. La saisie du mot de passe « 12345 » permet d'accéder au
schéma en ligne, méme sans saisir de mot de passe.
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Au terme des travaux effectués sur le BL-NET, il est recommandé de quitter la session
a l'aide du bouton de déconnexion. La session est automatiquement terminée au terme de
2,5 minutes sans communication. Seule une reconnexion permet d'accéder de nouveau au
BL-NET.

Si le navigateur venait a étre fermé sans avoir activé le bouton de déconnexion au
préalable, aucune connexion ne sera alors possible durant les prochaines 2,5 mi-
nutes !

Seul un utilisateur est autorisé a travailler sur le chargeur d'amorcage (Bootloader).

MENU bus CAN

Au menu « Bus CAN » sont affichés tous les appareils (nceuds) actifs reliés au chargeur
d'amorgage (Bootloader) via le bus CAN. Sélectionner un nceud et exécuter la commande
« Charger page menu » pour accéder directement a ses pages de menu.

Rézeau - N° de noeud EBLD : G2 Selon l'illustration, le chargeur
d'amorgage (Bootloader) est
inscrit comme noeud 62 dans le

Noeuds actifs au niveau du bus CAN: réseau CAN.

® 1 Les nceuds 1, 32 et 50 sont actifs

O3z dans le réseau. Le noeud 1 est

Q50 sélectionné et dans ce cas une
UVR1611.

ID fourn.: 00 00 00 CE
Code prod.: 00 00 10 OB

N® rév.: oo 01 oo oo
DES. : UvR1611

Sélectionner : marquer le nceud
actif souhaité, le bouton « Char-
ger page menu » permet d'ac-
céder au nceud.

La page de menu de l'appareil
s'affiche alors.

Charger page
menu

Réseau — N° de noeud de BLD: ici, il est également possible de modifier le numéro de
nceud du chargeur d'amorgage (Bootloader) (réglage d'usine : 62). Saisir le nouveau numéro
et confirmer la saisie en cliquant sur le bouton d'enregistrement

ID fourn.: Numéro d'identification du fabricant (CB pour Technische Alternative GmbH)
Code prod.: Code produit du nceud sélectionné (ici pour UVR1611)

N°rév.: Numéro de révision

DES: Désignation produit du nceud

Ces données sont des valeurs fixées par la société Technische Alternative GmbH et ne
peuvent pas étre modifiées.
Il n'est pas possible d'accéder a la page de menu d'un moniteur CAN.
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Page de menu UVR1611

Seules les valeurs actuelles au moment du chargement de la page sont affichées. Pour
afficher les valeurs momentanément actuelles, la page doit étre actualisée.

MEMNT

Wersion
Utilisateur
Date/Heure
Apercu Val Mes.
Apercu Fonctions
Entrees

Sorties
Fonctions
Messages

Eesean

Gestion Donhees

Actunaliser |

MENT

oy -~ My My My oy My My My oy
n n n n n n n n n n

My
n

| retonr

Actualiser

MENU

retour

tuelles

La ligne supérieure indique le
statut des sorties, tout comme
pour le régulateur :

Vert : sortie marche
Rouge : sortie arrét
La main signifie mode manuel.

Cliquer sur un symbole-lien
pour accéder au sous-menu

sélectionné.

Il est ainsi possible de sélec-
tionner directement les princi-
paux sous-menus (exception :
menu « Utilisateur »).

Ce bouton permet de charger de nouveau la page avec les valeurs ac-

La fonction « MENU » permet de revenir au menu principal de I'appareil

CAN

Lors de I'utilisation de la fonction Retour, la derniére page affichée est
alors visible. Ses valeurs ne sont éventuellement plus actuelles.

La navigation, le paramétrage et la configuration dans les sous-menus s'effectuent en prin-
cipe de la méme maniére que sur le régulateur. Aucun module fonctionnel ne peut cependant
étre créé ou supprimé. Un réglage manuel des sorties du mélangeur n'est pas possible.
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Exemple : Paramétrage de I'entrée 1

=3 4 6 7 B

ENTREES
1l: TCcoll
82,9 °C  PAR?[ < |
Z2: TEau Chaudel
53,6 °C
3: TEau ChaudeZ
43,3 °C  PAR?[ < |
4: Tacc infl
38,0 °c  PAR?[ « |
5: TAcc infZ
44,9 ‘c  pAR?[ <= |
B: Tacc med
51,7 °c  paR?[ « |
7: TAcc =up
57,2 °c  paR?[ « |
By W e=====
inutilise PAR?[ < |
9: TChd A
63,0 °C  PAR?[ < |
10: TCirec Ch Al
32,6 °c  PAR?[ « |
11: TCirc Ch AZ
40,0 °cC PAR?
1Z: TE=t
- 8,6 ‘c  paR?[ < |
13: TAmbiantel
20,7 °c  paR?[ < |
14: TAmbianteZ
19,9 °C  PAR?[ <= |
15z  =====
inutilise PAR?[ < |
la:  ————-
inutilise PAR?[ < |
Actualiser | MEHNT

10

| retour

Acces par navigateur

Aprés avoir sélectionné le point
de menu « Entrées », cette page
présentant la méme structure
que sur le régulateur s'affiche.

PAR? Un clic sur l'icone lien au niveau

de l'entrée souhaitée permet
d'accéder a l'affichage suivant :
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Un clic sur l'icdne lien au niveau du
parametre correspondant permet d'affi-
cher une liste de sélection contenant les
TYPE: AMALOGIQUE | < paramétres de réglage disponibles.

[ o |
DIM MES: Temperat

Aprés avoir procédé a la sélection
(visible par des repéres de couleur) par

DESTIGHN
GROUPE: Generalites clic de souris, le nouveau parameétre est
DES: Teoll immeédiatement transmis au régulateur

via bus CAN. Le régulateur enregistre le
CAPTEUR: Pt 1000 Ft1000 parameétre et renvoie la page de menu
CONT CAPT: non corrigée que le navigateur se charge de
CORE CAPT: 0,0 K ;}:SDDD restructurer.

Ras PT

VAL MOY: 1,0 Sec
Actualiser | MEHU | retour

Sous-menu Entrées analogiques

Ce sous-menu du menu « CAN Bus » permet de configurer les entrées de réseau CAN
analogiques du chargeur d'amorgage (Bootloader) BL-NET :

. ) . Exemple : configuration entrée de
N' entrée analogique : |1 v réseau CAN analogique 1 :

Noeud de réseau et sortie de ré-

Noeud réseau i(source) 1 &
_—" seau de la source

Sortie réseau i(source) 1w

— Valeur actuelle (au cas ou aucun
affichage de virgule et de dimen-
sion, le chargeur d'amorgage
(Bootloader) doit étre brievement
déconnecté du bus CAN)

Valeur actueslle : 82,8 "C —

Sous-menu Entrées numériques

Ce sous-menu du menu « bus CAN » permet de configurer les entrées de réseau CAN
numériques du chargeur d'amorgage (Bootloader) BL-NET :

Exemple : configuration

N° entrée numérique: |1 + entrée de réseau CAN numé-

rique 1 :
Moeud réseau (source) 1w / Noeud de réseau et sortie de
réseau de la source
Sortie réseau (source) |4 9w
Valeur actuelle : 0O » Valeur actuelle

(1 = MARCHE, 0 = ARRET)
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MENU Ethernet

Les réglages Ethernet peuvent également étre modifiés via le navigateur. Ceci impliquant

I'existence d'une connexion au chargeur d'amorcage (Bootloader) via Ethernet, il est indis-
pensable de configurer les réglages Ethernet via l'interface USB pour la premiére mise en
service. Voir également a ce sujet le paragraphe « Intégration du BL-NET dans un

réseau LAN ».

ITF:

192 168.20.100 )

o

)

ﬂ

HTTP-FPort:

0w (/]

TA-Port:

40000

Bootloader:

confirmer la saisie en cliquant
sur le bouton d'enregistre-

ment.

> Saisir le nouveau numéro et

y,

Les réglages seront uniquement actifs apres

redémarrage !

[ Hedémanage]

Les modifications sont adop-
tées uniquement aprés redé-
marrage du BL-NET !

ATTENTION : La saisie d'une adresse IP dont les trois premiéres combinaisons de chiffres
difféerent du réseau propre (ici 192.168.20.xxx) ou d'une adresse déja existante dans le
réseau entraine automatiquement une impossibilité d'accés au chargeur d'amorgage
(Bootloader) dans ce réseau. Ce n'est qu'aprés un nouveau paramétrage de la connexion
Ethernet via connexion USB que I'accés sera de nouveau rendu possible.

N. ° Bootloader:

http-Port

TA-Port :

Adresse MAC

Si plusieurs chargeurs d'amorgage sont reliés au réseau LAN, un autre
numéro BL doit étre attribué a chaque chargeur d'amorgage (Bootloa-
der) !

Le port a I'aide duquel il est possible d'accéder au chargeur d'amorgage
(Bootloader) via navigateur est librement réglable (port standard : 80)
Ce port permet la communication entre Winsol et Memory Manager
avec le BL-NET. Il est recommandé de ne pas modifier le réglage
d'usine 40000 du port.

02 50 C2 5C 60 xx (xx = numéro BL)
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MENU Gestion des données

Le chargeur d'amorcage (Bootloader) BL-NET offre la possibilité de procéder au transfert des
données de fonction ou des systémes d'exploitation avec les appareils du réseau CAN
(UVR1611, moniteur CAN, module CAN-I/O et convertisseur bus CAN-BC) par le biais du

navigateur via Ethernet.

Pour des raisons de sécurité, nous recommandons de procéder a une mise a jour du sys-
teme d'exploitation sur place et non via Internet (maintenance a distance). Il est déconseillé
de procéder a un transfert par navigateur via le menu du régulateur « Gestion des don-

nées ».

Page du navigateur :

Moeuds actifsz au niveau du bus CAN:

()
o

032

050

ID fourn.: 00 00 00 CB
Code prod.: 00 00 10 OB
N° réw.: 0o 01 o0 o0
DES. : UVE1ell

Charger page
menu

Transfert des données : BL-NET —» Appareil %
Données de fonction (N noeud)

O1: Donnees Fonct. 06.05.2011 13 0% (1)
O2: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)
O3: Funktionsdaten I/0 - Modul 44 (32)
O4: test441(32)

5: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)
OE: —— (=)

7: Funktionsdaten 21.04.2011 12 16(1)

Systeéme df exploitation

(JA3.25FR, UVR1E11

Deérmarrer transfert
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Déroulement de la sélection :

Sélection du nceud avec lequel le
transfert de données doit avoir lieu

Possibilité de charger la page de
menu du nceud

Sélectionner le sens de transfert des
données de fonction

Sélectionner la cellule de mémoire
des données de fonction. Le nom du
fichier apparait apres le numéro de la
cellule de mémoire ; le noeud en
provenance des données de fonction
enregistrées est également indiqué
entre parenthéeses.

Lors d'un téléchargement ascendant
de données (appareil -> BL-NET),
les données de la cellule de mémoire
du chargeur d'amorcage (Bootloa-
der) sélectionnée sont écrasées si
existantes.

Transfert du systéme d'exploitation

Démarrer le transfert
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Le message suivant s'affiche aprés démarrage du transfert :

Bus CAN ! Transfert des données en cours, durée env. 25 Secondes!

Les données de fonction nécessitent env. 25s et les systémes d'exploitation env. 140s pour
étre transmis. Si le secteur d'amorgage fait également I'objet d'une mise a jour, la durée de
transmission est alors prolongée et le navigateur peut émettre un message indiquant que la
connexion a échoué. Au terme du transfert, la page s'affiche en activant I'un des boutons.

Le transfert une fois terminé, le statut de la transmission s'affiche automatiquement dans le
navigateur (« ...réussi » ou « Erreur lors du transfert des données au bus CAN »)

L e ! Transfert des données réussi !

Qrhéma

Veiller a ce qu'aprés chaque transfert, le régulateur procéde a un redémarrage et a ce que le
nceud soit de nouveau visible au niveau du BL-NET au terme de 20 sec. env. !

MENU Logging des données

Mémolire utilisées : 15%

> Affichage de la mémoire occu-
pée en pourcent

Meszagse au contact G3M en casz dutili=zation

de la mémoire : |70 v|a R Réglage de la valeur en pour-

centage au dépassement de
laquelle un message est en-
voyé aux contacts GSM pour
lesquels l'option « Logging des
données » a été sélectionnée
au menu GSM (en cas de mo-
dule GSM intégré)
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Transfert de données

Transfert de données BL-NET < UVR1611

Sélection de l'interface pour le transfert des données
Cable bus CAN

Pour pouvoir procéder a la transmission des données via bus CAN, les quatre cables CAN
(H, L, +, 1) doivent tous étre raccordés. La batterie ne revét ici aucune importance.

Explication de I'icbne CAN : [ [ CAN high
Lo CAN low
o +12 volts
Lo, Terre

Interface infrarouge

La transmission via infrarouge ne nécessite aucun cable, une batterie 9V suffit. L'interface
infrarouge est en premier lieu prévue a des fins de service. |l est recommandé de |'utiliser
uniquement pour le transfert de données de fonction! Un téléchargement descendant de
systéme d'exploitation requiert un arrét sans interruption du chargeur d'amorgage (Bootloa-
der) au niveau du régulateur pendant plusieurs minutes (si ce n'est pas possible, la trans-
mission n'est alors possible qu'a I'aide d'un céble) !

Position du BL-NET au niveau du
régulateur en cas de transmission de
données via infrarouge :

NODE: &3

RERDY FOR DOWNLOAD

HEORT

e L'aréte supérieure du BL-NET repose
sur l'aréte inférieure de I'écran UVR

4Df8FLAYFOSI'TII_)?¢ uvrR1811 le—

Ce

@ STATUS !
=) oo IN

. DATEN

e |es arétes latérales de I'écran sont
marquées au niveau du BL-NET par
—> | POSITION ECRAN UVR1611 | «

. = Antenne

i sTaRT

o

TG BaaTa [T s

Noeud 63 (« NODE 63 ») :

Le transfert de données du systéme d'exploitation et des données de fonction est toujours
réalisé par le chargeur d'amorgcage (Bootloader) au niveau du nceud 63 du réseau CAN.

Ce numéro de nceud spécial sert exclusivement aux transferts de données mentionnés et ne
doit en aucun cas étre attribué a un appareil du réseau CAN.

L'appareil en question en attente du transfert de données par le biais du chargeur d'amor-
¢age (Bootloader) adopte automatiquement le numéro de nceud 63 pendant cette période.

Transfert de données : procédure a suivre

L'appareil avec lequel le chargeur d'amorgage (Bootloader) doit échanger des données doit
étre préparé au transfert de données. L'appareil une fois prét a la communication, lancer le
transfert de données a l'aide de la touche START du BL-NET.

La touche Start une fois activée, la LED verte située sur la partie avant du BL-NET com-
mence a clignoter rapidement. Ceci indique que le BL-NET tente d'établir une communication
avec le régulateur (le transfert de données n'a pas encore commencé !).

Si la LED rouge s'allume de maniére cyclique lors du transfert via infrarouge, la batterie
a alors atteint une tension critique et doit étre remplacée le plus rapidement possible.
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(BL = UVR1611)

Transfert de données
Téléchargement descendant de données de fonction

Le téléchargement (ascendant ou descendant) de données vers et depuis le régulateur est
lancé a partir du régulateur. Pour les données de fonction, le chargeur d'amorcage (Bootloa-
der) est doté de 7 cellules de mémoire. Celles-ci peuvent étre remplies de données en pro-
venance du régulateur ou de données de fonction en provenance du PC (a l'aide du pro-
gramme Memory Manager). Le téléchargement ascendant des données de fonction
(REGUL. => BOOTLD.) se distingue uniquement en termes de sélection du sens de transfert
et ne fait ici pas I'objet d'un traitement a part.

Apercu régulateur

MENU

Gestion Donnees

GESTION DE DONNEES

DONN. <=> BOOTLOADER
Upload donnees:
REGUL. => BOOTLD.
Download donnees:
BOOTLD. => REGUL.

BOOTLD. => REGUL
SOURCE: BOOTLD.
Lieu de Mem.: 1
CIBLE: Regul.
Donnees Fonct.
Ecraser?
Reg. d’Usine
Ecraser?

ouil

non
' ATTENTION !'!!
TOUTES LES POS.
COMPT. DISPARAISSENT

DEMARRER VRATMENT
DOWNLOAD DONNEES? oui

<

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD
ABORT

NODE: 63
1: Donnees Fonct. XXX

PROGRAMMING
000700 / 007FBO

Remarque

Sélectionner la gestion des données a partir du
menu principal du régulateur UVR1611

Téléchargement descendant de données :
sélectionner BOOTLD. => REGUL.

Sélectionner la cellule de mémoire souhaitée des
données de fonction sur le BL-NET

Ecraser les données de fonction du régulateur ?
Adopter les données de fonction comme réglage
d'usine ?

Tous les niveaux de compteur sont perdus lors du
transfert de données !

Le régulateur passe en mode de transfert

Le régulateur est prét pour le transfert de données.
En appuyant sur la touche START du chargeur
d'amorgage (Bootloader), la LED de ce dernier
commence a clignoter rapidement et le transfert de
données commence.

ABORT = derniere possibilité d'interrompre le trans-
fert de données (appuyer sur la touche de droite)

Transfert en cours d'exécution

Nom des données de fonction

Indicateur de progression
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Transfert de données

NODE: 63
1: Donnees Fonct. XXX

SUCCESSFUL DOWNLOAD

Les données de fonction ont été chargées avec
succes dans le régulateur. Le transfert de données
une fois terminé, le régulateur affiche alors la page
d'accueil.

Téléchargement descendant du systéeme d'exploitation

(BL = UVR1611)

Les systémes d'exploitation actuels peuvent étre téléchargés a partir du site Internet
www.ta.co.at. Le chargeur d'amorgcage (Bootloader) peut uniquement gérer un seul systéme
d'exploitation a la fois. Ce téléchargement comprend un secteur d'amorcage et un systéme
d'exploitation pour le régulateur. Le secteur d'amorgage peut étre comparé au BIOS du PC.
Pour des raisons de programmation, il est également possible que le secteur d'amorgage soit
modifié. Dans ce cas, une mise a jour du systéme d'exploitation entraine dans un premier
temps un enregistrement du secteur d'amorgage, suite a quoi le téléchargement du systéme
d'exploitation en question est automatiquement lancé. En cas de secteur d'amorgage iden-
tique, seul le nouveau systéme d'exploitation est enregistré.

Apercu régulateur

Gestion Donnees |

GESTION DE DONNEES

SYST.D’ EXPL <=BOOTLD.:
DOWNLOAD SYST.D’EXPL:
BOOTLD. => REGUL. <

BOOTLD. => REGUL.

DEMAR VRAIMENT DOWNL
SYST.D”EXPL.? oui <
RECOMMANDATION:
UTILISER CABLE

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

ABORT

NODE: 63

PROGRAMMING
005400/ 020000

NODE: 63
SUCCESSFUL DOWNLOAD
RESET
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Remarque

Sélectionner la gestion des données a partir du menu
principal du régulateur UVR1611

Téléchargement du systéme d’exploitation :
sélectionner BOOTLD. => REGUL.

Le régulateur passe en mode de transfert

Pour la transmission du systéme d'exploitation, il est
généralement conseillé d'utiliser la connexion par cable !

Le régulateur est prét pour le transfert de données. En
appuyant sur la touche START du chargeur d'amorgage
(Bootloader), la LED de ce dernier commence a clignoter
rapidement et le transfert de données commence.
ABORT = derniere possibilité d'interrompre le transfert
de données (appuyer sur la touche de droite)

Transfert en cours d'exécution.

Indicateur de progression

Les données ont été transmises avec succeés au régula-
teur.



Transfert de données

TECHN. ALTERNATIVE Attention : si le secteur d'amorgage est actualisé en
—————————————————————— méme temps que le systéme d'exploitation, les étapes 4
Homepage: www.ta.co.at a 6 se répétent sans que la touche Start n'ait besoin
—————————————————————— d'étre activee

UVR1611
Syst Exploit: Ax.xx La mise a jour du systéme d'exploitation une fois termi-

née, le régulateur affiche alors la page d'accueil.

Transfert de données par navigateur via Ethernet

Le BL-NET permet de procéder au transfert de données par le biais d'un navigateur quel-
conque. Ceci présuppose qu'une connexion Ethernet a préalablement été installée.
Procédure (voir chapitre «kMENU Gest. donnéesy) :

a) Sélectionner «Gest. données» a partir du menu principal du BL-NET

b) Sélection du nceud (régulateur avec lequel la communication doit avoir lieu)
c) Sélection du sens de transfert

d) Sélection des données (données de fonction ou systéme d'exploitation)

e) Démarrer le transfert

Le transfert une fois terminé, un message correspondant s'affiche dans le navigateur
(« ...réussi » ou « Erreur lors du transfert des données au bus CAN»)

| Traitement des problémes lors du transfert des données

Téléchargement descendant du systeme d'exploitation (BL - UVR)

Si une erreur se produit lors de la transmission du systéme d'exploitation, le régulateur
continue d'attendre aprés redémarrage automatique en tant que nceud 63 («NODE 63») un
nouveau transfert de données du systéme d'exploitation (« READY FOR DOWNLOAD »).
Tant que le systeme d'exploitation n'a pas entierement été chargé sur I'UVR1611, le régula-
teur n'est doté d'aucune autre fonctionnalité.

Une pression sur le touche Start du chargeur d'amorgage (Bootloader) permet de redémarrer
le transfert de données.

Pour cette raison, il est conseillé, pour des raisons de sécurité, de ne pas procéder
aune mise ajour du systeme d'exploitation a distance.

Téléchargement des donnés de fonction (BL - UVR)

Si une erreur se produit durant le téléchargement des donnés de fonction, le régulateur
procéde automatiquement a une réinitialisation totale de la configuration. Les réglages du
réseau « N°- de nceud », « Autorisation » et « Op.auto. » restent inchangés.

Le transfert des données de fonction doit étre réalisé une nouvelle fois.

ATTENTION ! Si une erreur de transfert se produit dans un réseau comprenant plusieurs
appareils, il ne convient en aucun cas de transmettre les données sur un autre appareil avant
que cette erreur ne soit éliminée !

En régle générale, un systéme d'exploitation doit uniquement étre mis a jour lorsque des
fonctions que seul le systéme d'exploitation contient, sont requises (« Never change a run-
ning system! »). Tout comme une mise a jour du Bios PC, une mise a jour de systeme d'ex-
ploitation représente toujours un certain risque, méme s'il est relativement minime.
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Schéma en ligne

Schéma en ligne

Le chargeur d'amorgage (Bootloader) offre des possibilités de visualisation en ligne dans le
cadre de laquelle une représentation graphique des statuts actuels du systéme peut étre
affichée par le biais d'un navigateur web via LAN ou Internet.

Ce schéma en ligne se compose d'un fichier graphique (p. ex. schéma de connexion hydrau-
lique) et du fichier HTML associé dans lequel les parameétres d'affichage sont définis.

Les fichiers (*.gif et *.html) peuvent étre enregistrés a l'aide du programme Memory Manager
dans le chargeur d'amorgage (Bootloader) (voir chapitre « Transfert des données
du Bootloader »).

Création d'un graphique pour le schéma en ligne

Le graphique peut étre créé a l'aide d'un logiciel graphique quelconque ou de TAPPS. Res-
pecter ce faisant les points suivants :

1. Le graphique doit étre mis a la disposition du BL-NET au format de fichier *.gif (pour la
création d'un schéma en ligne dans TAPPS, le méme graphique est requis au format
*.bmp (24 bit)). Le fichier peut étre simplement converti dans différents formats a l'aide
du programme accessoire Windows « Paint ».

2. Le fichier graphique ne doit pas dépasser une taille maximale de 196 kilooctets ! Afin
d'assurer des temps de chargement courts lors de l'affichage du schéma en ligne, le
fichier graphique doit généralement étre le plus petit possible.

Génération d'un fichier HTML

L'affichage du schéma en ligne requiert un fichier HTML contenant I'ensemble des informa-
tions relatives a son apparence.

Le fichier HTML est généré a l'aide du programme TAPPS. Le programme TAPPS géneére le
fichier HTML en se basant sur le positionnement graphique et I'affectation des valeurs d'affi-
chage. La procédure exacte est décrite dans la notice d'utilisation du programme TAPPS.

Le fichier HTML ne doit pas dépasser une taille maximale de 196 kilooctets et doit étre le
plus petit possible en vue de garantir des temps de chargement courts.

52



Schéma en ligne

Définition des valeurs d'affichage
La syntaxe de la définition d'une valeur d'affichage se présente de la maniére suivante (res-
pecter les caractéres majuscules / minuscules !) :

Signe distinctif pour la définition d'une valeur d'affichage
Source de données de la valeur d'affichage
Parametre dont la valeur actuelle doit étre affichée

Lunlte de la valeur de mesure peut également étre
apposée a cette derniére en option (p. ex. °C) si la
l AN A \ source de données est définie en minuscule. En cas

(o) d'emploi de lettres majuscules, l'unité s'affiche automa-
$d 160 ( : tiguement.

La définition d'une valeur d'affichage commence toujours par le caractére « $ », suivi de la
source de données et de ses paramétres dont la valeur actuelle doit étre affichée.

Les définitions sont remplacées par les valeurs de mesure actuelles correspondantes lors de
I'affichage du schéma en ligne du BL-NET. Les valeurs alors actuelles s'affichent a I'appel du
schéma en ligne et, en cas de modification, aprés actualisation de la page.

Si aucune valeur de mesure n'est disponible, le schéma en ligne affiche alors la mention
« NO-DL ». «kERROR» s'affiche en cas de définition invalide.

Source de données :

Affichage sans unités (lettres minuscules) | Affichage avec unités (lettres majuscules)

dl ... | Bus DL 1 D1 ... | Bus DL 1

d2 ... | Bus DL 2 D2 ... | Bus DL 2

nl ... | Entrées de réseau CAN du BL- | N1 ... | Entrées de réseau CAN du BL-
NET NET

cl..c8 | ... | Logging de données CAN C1..C8 | ... | Logging de données CAN

Il n'est pas possible d'utiliser simultanément les sources de données bus DL et bus CAN
dans un schéma en ligne. Les entrées de réseau CAN du BL-NET peuvent étre utilisées pour
les deux méthodes.

Parametres :

Logging des données via bus DL :

Selon le type de régulateur détecté, les paramétres suivants du régulateur en question sont
disponibles pour la visualisation :

Entrée : €0...ef entrées 1...16

Sortie : a0...ac sorties 1...13

Niveau de vitesse | d1, d2, d6, d7 niveau de vitesse de rotation de la
de rotation : sortie1,2,6 ou 7

Puissance : 11,12 kW du calorimeétre 1 ou 2

kWh : ki1, k2 KWh du calorimétre 1 ou 2

MWh : ml, m2 MWh du calorimeétre 1 ou 2

Date : tl

Heure : z1
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Schéma en ligne

Logging de données CAN:

Les parameétres suivants sont disponibles pour la visualisation :

La sélection du régulateur dont les données doivent étre affichées (en choisissant un cadre
de données du régulateur) et

Valeurs analogiques du ler jeu de données | a0..af Capteurs 1...16
Valeurs analogiques du 2nd jeu de données | AO..Af Capteurs 1...16
Valeurs numériques du ler jeu de données | dO..dc Sortie 1...13
Valeurs numériques du 2nd jeu de données | DO..Dc Sortie 1...13
Date tl

Heure z1

Exemple de définition d'une valeur d'affichage en provenance du logging de données CAN:

’->C4 : S'affichent alors les données du régulateur auquel le cadre de données 4 se réfere.

$c4Ae

|—>Va|eur analogique du 2nd jeu de données l——> Capteur 15 (voir « Tableau de
valeurs hexadécimales »)

Entrées de réseau CAN du BL-NET :

En plus des valeurs du logging des données via DL ou bus CAN, les valeurs des entrées de
réseau du BL-NET peuvent également étre affichées. Les entrées de réseau CAN du BL-
NET peuvent étre définies a l'aide d'un navigateur au menu « Bus CAN / Entrées analo-
giques ou numériques » (voir le chapitre correspondant a cet effet).

Entrée analogique a0...af | entrées de réseau analogiques 1...16
Entrée numérique dO...df | entrées de réseau numeériques 1...16

ATTENTION La numérotation des entrées et des sorties est basée sur zéro et hexadé-
cimale (voir tableau de définition) !
Ainsi, lors du logging de données via bus DL, il en résulte p. ex. pour I'entrée
1 la définition «e0O» et pour I'entrée 16 la définition «ef».

Tableau de définition :

Entrée/ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10| 11|12 |13 |14 | 15 | 16
Sortie

Définition| 0 | 1 | 2 | 3 |4 [5]|6 |7 |89 a|bjljc]|d]e f

Exemples :

$dlef ... BusDL 1, entrée 16 du régulateur, affichage sans unité

$D2a0 ... Bus DL 2, entrée 1 du régulateur, affichage avec l'unité

$nlal ... Réseau, entrée de réseau analogique 2 du chargeur d'amorgage (Bootloa-
der), affichage sans unité

$clda ... Logging de données CAN, régulateur du cadre de données 1, valeur numé-
rique (sortie) 11 du 1er jeu de données, affichage sans unité

$C2A1 ... Logging de données CAN, régulateur du cadre de données 2, valeur analo-

gique (capteur) 1 du 2nd jeu de données, affichage avec unité
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Réglage d“usine

Réqglage d'usine

Pour charger le réglage d'usine du BL-NET, la batterie doit dans un premier temps étre
retirée puis la touche Start du chargeur d'amorgage (Bootloader) doit étre activée lors de
I'établissement de la connexion du bus CAN jusqu'a ce que seule la LED verte s'allume.

Le réglage d'usine comprend les parameétres suivants :
Bus CAN :
N° de noeud : 62

Ethernet : Mots de passe :
Adresse MAC 02 50 C2 5C 60 xx
(xx = numéro BL)

Adresse IP : 192.168.0.1 Experts Aucun mot de passe entré
Utilisateurs Aucun mot de passe entré
Lecture seule Aucun mot de passe entré

N° BLD : 0

Port HTTP : 80

Port TA : 40000

Dimensions (La x Ha x P) 125 x 75 x 27 mm

Sous réserve de modifications techniques © 2011
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CHNISCHE ALTERNATIVE

FLEKTRONISCHE STEUERUNGSGERATEGESELLSCHAFT M. B. H.

A-3872 Amaliendorf. LangestraBe |24

EC- DECLARATION OF CONFORMITY

Document- Nr.: / Date TA10014 /03.09.2010

Company / Manufacturer: Technische Alternative
elektronische SteuerungsgerategesmbH.

Address: A- 3872 Amaliendorf, Langestrale 124

Product: BL-NET

The stated above product complies with the following essential requirements:

EU requirements: 2006/95/EG Low voltage standard
2004/108/EG Electromagnetic compatibility

Employed standards:

EN 60730-1:2009 08 01  Automatic electrical controls for household and similar use -
Part 1: General requirements

EN 61000-6-3:2007 11 01 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-3: Generic
standards - Emission standard for residential, commercial
and light-industrial environments

EN 61000-6-2:2006 05 01 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic
standards - Immunity for industrial environments

Position of CE - label: On packaging, manual and type label
Issuer: Technische Alternative

elektronische SteuerungsgerategesmbH.
A- 3872 Amaliendorf, Langestralle 124

This declaration is submitted by:

it Gll-2—

General management

This declaration certifies the agreement with the named standards, contains however
no warranty of characteristics.
The security advices of included product documents are to be considered.

UIDNr: ATU 17986204, Firmenbuch-Nr.: FN37578m, DVR-Nr.:1011553, ARA-Lizenz-Nr..1996

Telefon ++43(0)2862/53635 Fax ++43(0)2862/53635-7 E-mail: mail@ta.co.at http://www ta.co.at












Conditions de garantie

Remarque : Les conditions de garantie suivantes ne se limitent pas au droit Iégal de garantie
mais élargissent vos droits en tant que consommateur.

1.

La société Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H. ac-
corde une garantie de deux ans a compter de la date d'achat au consommateur final sur tous
les produits et piéces qu'elle commercialise. Les défauts doivent immédiatement étre signalés
aprés avoir été constatés ou avant expiration du délai de garantie. Le service technique con-
nait la clé a pratiquement tous les problémes. C'est pourquoi il est conseillé de contacter di-
rectement ce service afin d'éviter toute recherche d'erreur superflue.

La garantie inclut les réparations gratuites (mais pas les services de recherche d'erreurs sur
place, avant démontage, montage et expédition) dues a des erreurs de travail et des défauts
de matériau compromettant le fonctionnement. Si, selon Technische Alternative, une répara-
tion ne s'avére pas étre judicieuse pour des raisons de colts, la marchandise est alors échan-
gée.

Sont exclus de la garantie les dommages dus aux effets de surtension ou aux conditions envi-
ronnementales anormales. La garantie est également exclue lorsque les défauts constatés sur
I'appareil sont dus au transport, a une installation et un montage non conformes, a une erreur
d'utilisation, a un non-respect des consignes de commande ou de montage ou a un manque
d'entretien.

La garantie s'annule lorsque les travaux de réparation ou des interventions ont été effectuées
par des personnes non autorisées a le faire ou n'ayant pas été habilités par nos soins ou en-
core lorsque les appareils sont dotés de piéces de rechange, supplémentaires ou d'acces-
soires n'étant pas des piéces d'origine.

Les piéces présentant des défauts nous doivent étre retournées sans oublier de joindre une
copie du bon d'achat et de décrire l'erreur exacte. Une fiche d'entretien remplie pouvant étre
téléchargée a partir de notre site Internet www.ta.co.at permet d'accélérer la procédure. Une
explication préalable du défaut constaté avec notre service technique est nécessaire.

Les services de garantie n'entrainent aucun prolongement du délai de garantie et ne donnent
€n aucun cas naissance a un nouveau délai de garantie. La garantie des piéces intégrées cor-
respond exactement a celle de l'appareil entier.

Tout autre droit, en particulier les droits de remplacement d'un dommage survenu en dehors
de l'appareil est exclu — dans la mesure ou une responsabilité n'est pas Iégalement prescrite.

TECHNISCHE ALTERNATIVE C €

elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.

A-3872 Amaliendorf Langestralle 124

Tel ++43 (0)2862 53635 Fax ++43 (0)2862 53635 7

E-Mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2011




