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Hardware/algemeen

Hardware / algemeen
Voeding

Een verbinding tussen regelaar en Bootloader via DL- of CAN- kabel levert de benodigde
voeding. Het verkrijgen van data is ook zonder voeding gegarandeerd. Als los apparaat
zonder kabelverbinding met de regelaar is een houder voor een standaard verkrijgbare 9V-
batterij voorzien. Hierdoor is de infrarood- (IR-) CAN-poort naar een regelaar en de USB-
aansluiting naar de PC mogelijk. Na de datatransfer schakelt het apparaat zichzelf uit .
Hierdoor is een jarenlang gebruik gegarandeerd. Voor het gebruik van de ethernet-
aansluiting of de GSM-module is absoluut de voeding vanuit de CAN-Bus noodzakelijk.
Voor het garanderen van de voeding bij meer als 2 CAN-bus deelnemers zonder eigen
voeding per UVR1611 is het gebruik van een 12V-voeding (CAN-NT) noodzakelijk.

_ Actieve poorten | ;5 Ethernet | IR-CAN Module
Voeding (GSM)
DL-Bus X
CAN-Bus X X X
Batterij X X

Indien de Bootloader als los apparaat zonder kabelverbinding naar een regelaar wordt
gebruikt, is het raadzaam de BL-NET na een afgeronde datatransfer van de PC los te
koppelen, om een eventuele ongewenst gebruik van de Bootloader door de PC te vermijden
en daarmee een lange levensduur van de batterij te waarborgen.

DL-Bus

ledere regelaar uit de series ESR (ESR21 vanaf versie 5.0), UVR en HZR beschikt over een
data-uitgang DL (bij EEG30, TFM66 = DO0), welke samen met de (sensor-) massa een
tweepolige dataleiding vormt (DL-Bus). De BL-NET heeft 2 DL- ingangen voor het gelijktijdig
ontvangen van meetwaarden van maximaal twee regelaars.

Regelaar 1 BL-NET Regelaar 2

1 GND) [DL] [DL1] L [DL2] [DL [.L (GND)
7 i ]

Als dataleiding kan iedere kabel met een diameter van 0,75 mm? (bv.: tweelingsnoer) tot
max. 30 m lengte worden gebruikt. Voor langere verbindingen raden wij het gebruik van een
afgeschermde kabel aan. Indien twee regelingen met de Bootloader gekoppeld worden, dient
ter voorkoming van onderlinge beinvloeding separate, afgeschermde kabels te worden
gebruikt. Tevens mag de dataleiding voor de DL-Bus nooit samen met de CAN-Bus in een
kabel worden gevoerd.

Wordt de dataleiding (DL-Bus) op de BL-NET aangesloten, is deze tevens de
spanningsvoorziening voor de Bootloader (Buslast: 52%).

De Bootloader signaleert bij het aansluiten van de DL kort het kort oplichten van de groene
LED, dat een apparaat op de DL-ingang herkend is. Het aantal en type van de aangesloten
regelaar(s) herkent de Bootloader zelfstandig.



Hardware/algemeen
LET OP:

¢ Bij de regelaar UVR1611 kan uitgang 14 (DL) zowel als data - als stuuruitgang worden
gebruikt. Voor het dataloggen via de DL-Bus dient uitgang 14 in het menu “Uitgangen”
daarvoor absoluut als ,Dataleiding” te worden gedefinieerd.

¢ UVR1611 — regelaars vanaf versie A2.16 hebben daarnaast de mogelijkheid netwerk-
ingangsvariabelen uit te lezen, welke door de Bootloader als virtuele tweede UVR1611
beschouwd worden. Bij de parametrering van uitgang 14 als ,Dataleiding dient het
menupunt NW.ING.=>DL.: met ja beantwoord te worden. Het uitlezen van de
netwerkvariabelen is echter niet mogelijk, indien twee regelingen met de Bootloader zijn
verbonden (dit geldt alleen voor het uitlezen van data via de DL-Bus).

¢ Alleen de regelaars ESR31, UVR1611 en UVR61-3 kunnen voldoende stroom leveren,
om de Bootloader via de DL-Bus te voeden. Bij het gelijktijdig voeden van een Bootloader
en van DL- sensoren dient de ,buslast” te worden bewaakt. Bij het overschrijden van de
buslast dient de Bootloader door een externe voeding (CAN-NT) te worden gevoed. De
buslast van de BL-NET bedraagt 52%.

Bij andere apparaten is als accessoire de 12-adapter (CAN-NT) te gebruiken.

Gelogde data gaan verloren, indien het aantal van de dataleidingen (DL-Bus) of het type
van de regelaar wijzigt!

¢ Indien de Bootloader spanningsloos wordt gemaakt, gaan maximaal de data van het
laatste uur verloren.

CAN-Bus en infraroodpoort IR-CAN

De IR-CAN-poort (infrarood-CAN) is een eenvoudige manier om een transfer van functiedata
te doen. Deze bevindt zich op de regelaar UVR1611 achter de toetsen en op de Bootloader
aan de achterzijde. Gedurende de datatransfer dient de Bootloader in de juiste positie t.o.v.
de regelaar te worden gehouden: bovenzijde Bootloader = onderzijde display regelaar, de
zijkanten van het display zijn op de Bootloader weergegeven.

Voor een transfer van functiedata dient de regelaar in het menu Databeheer ingesteld te
worden. Dit is alleen in de modus Expert mogelijk. Door het bevestigen van de vraag "Upload
cq. Download werkelijk starten?" schakelt de regelaar over op datatransfer. Daarna wordt de
Bootloader in de juiste positie (op onderzijde display en tussen de markeringen) voor de
regelaar gehouden. De datatransfer wordt — evenals via de CAN-kabel — door het indrukken
van de startknop op de Bootloader geactiveerd. Gedurende de transfer licht de groene LED
op. De overdracht van functiedata duurt ongeveer 15 seconden.

Omdat het laden van een bedrijfssysteem langer duurt, dient daarvoor uitsluitend een
kabelverbinding via CAN-Bus te worden gebruikt. Na een onderbreking gedurende het
laden van het bedrijfssysteem is een nieuwe overdracht alleen nog via een kabelverbinding
mogelijk!

De CAN-Bus biedt door de Ethernet-aansluiting naast de datatransfer ook de mogelijkheid
om via de webbrowser direct vanaf een PC op de apparaten in het CAN-netwerk toegang te
krijgen. Bij het insteken van de CAN-kabel lichten kort de beide LED's op en na ca. 20
seconden betekent het oplichten van de groene LED de bedrijfsklare toestand van de BL-
NET op de CAN-Bus aan.
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Bij het gebruik van de CAN-Bus voor het verbinden van meerdere apparaten en een
gezamenlijke lengte van meer als 5 m is een correcte terminering van de Bus belangrijk. Het
netwerk dient eindweerstanden op de buseinden te bevatten. Hiervoor beschikt iedere
regelaar aan de achterzijde, ieder CAN-apparaat en ook de Bootloader (naast de Startknop)
een daarvoor bestemde jumper (term). Een CAN-Bus mag nooit stervormig vanuit een knoop
(klem) naar meerdere apparaten tegelijkertijd worden opgebouwd. De juiste opbouw bestaat
uit een strang vanuit het eerste apparaat (met eindweerstand) naar de tweede en verder naar
de derde enz. De laatste busaansluiting krijgt weer een eindweerstand.

Aanvullende informatie voor het correct opbouwen van een CAN-Bus netwerk (bv.:
kabelkeuze, ...) zijn in het handboek van de regelaar UVR1611 opgenomen.

Fout Goed
UVR Boot
UVR UVR UVR
UVR
61 OVR 1611 1611 1611
1611 \/\/
UVR UVR Boot-
161 1611 loader

USB

De USB-aansluiting bevat geen elektrische verbinding tussen de Bootloader en PC. Deze is
uit veiligheidsoverwegingen met optische overdrachtsbanen potentiaal gescheiden
opgebouwd. De Bootloader benodigd daarom voor de communicatie via USB een eigen
spanningsvoorziening, beschikbaar gesteld door de DL, CAN of batterij.

Voor de communicatie tussen PC en BL-NET via USB is een driversoftware benodigd, welke
in Windows een virtuele COM-poort genereert, waarover de programma‘s Winsol cq.
Memory Manager op de Bootloader toegang krijgen. Zie hiervoor ook de sectie ,,USB-
driver*.

Ethernet/LAN

De ethernet-aansluiting is alleen bij een beschikbare CAN-verbinding of met de
netvoeding (CAN-NT) actief. Bij gebruik van alleen de dataleiding (DL-Bus) of batterij is een
communicatie via ethernet niet mogelijk.

Voor de directe verbinding met een PC is een gekruiste (,Cross-over®) netwerkkabel te
gebruiken. Verder dient op de PC een vast |IP-adres te worden toegewezen. Aan de
achterzijde van de BL-NET (in het ovale venster), bevindt zich een groene LED, welke een
verbinding via ethernet met een ander apparaat signaleert, en een rode LED, welke een
datatransfer weergeeft.

De Bootloader benodigt een vast IP-adres, daar deze DHCP niet ondersteunt. Zie hiervoor
ook de sectie ,,Opnemen BL-NET in een LAN-netwerk®.




Software

GSM-module (optioneel)

Voor de BL-NET is optioneel een GSM-module beschikbaar. Deze kan achteraf door het
insteken op een pinnenklem binnen in de Bootloader worden ingebouwd.
Voor de GSM-module bestaat er een eigen bedieningshandleiding.

Software

Installatie

De software op de meegeleverde CD (Winsol, Memory Manager, etc.) kan direct worden
geinstalleerd vanuit het menu, welke na het laden van de CD automatisch wordt
weergegeven.

Actuele softwareversies zijn op internet (http://www.ta.co.at) voor downloaden beschikbaar
en overschrijven de bestaande software zonder verlies van verdere data. Het wordt echter
aanbevolen, voor de installatie van een nieuwe versie het gebruikte programma eerst te de-
installeren. Hierbij wordt alleen het programma zelf gede-installeerd, alle met het programma
aangemaakte data blijven behouden.

LET OP: nieuwere softwareversies hoeven niet automatisch compatible te zijn met de versie
van het bedrijfssysteem van de Bootloader. Op de hompage is hierover verdere informatie te
vinden. In dergelijke gevallen dient tevens het bedrijfssysteem van de Bootloader te worden
geactualiseerd (zie: “Memory Manager”).

De-installatie

De programma’s kunnen in het configuratiescherm met de Windows-functie <Software
installeren/verwijderen> worden gede-installeerd.

Windows 98, ME, 2000, XP: ... = Configuratiescherm = Software
Windows Vista, 7: ... = Configuratiescherm = Programma’s en onderdelen




Software

USB-driver

De USB-driver wordt voor de communicatie tussen PC en Bootloader via de USB-poort
benodigd en stelt daarvoor een COM-poort op de computer beschikbaar.

De driver dient daartoe eerst op de PC te worden geinstalleerd (zie ,Installatie®), en wordt
vervolgens automatisch geladen, indien een Bootloader met de PC wordt verbonden.

De benodigde driver is op de meegeleverde CD-ROM in de map <\instal\USB-Treiber> te
vinden, kan via de homepage http://www.ta.co.at gedownload worden of ook via Windows
Update geinstalleerd worden.

Installatie

Indien een Bootloader of D-LOGG met een USB-kabel met de PC wordt verbonden, herkent
de PC automatisch een nieuwe hardwarecomponent en start zelfstandig de hardware-
assistent, in het geval er voor deze hardware nog geen driver is geinstalleerd.

Indien er een internetverbinding beschikbaar is, verbindt Windows zich automatisch met de
Windows Update Website om een geschikte driver te installeren. In dit geval zijn geen
verdere stappen te ondernemen.

Indien er geen internetverbinding mogelijk is, wordt er geen geschikte driver gevonden of is
Windows zodanig geconfigureerd, dat drivers niet automatisch kunnen worden geinstalleerd.
Hiervoor kan de benodigde driver ook handmatig worden geinstalleerd.

In het geval de assistent niet automatisch gestart wordt, kan de installatie ook handmatig
worden gestart. Zolang het apparaat met de PC is verbonden en de driver niet is
geinstalleerd, wordt deze in het Apparaatbeheer van Windows met een uitroepteken in één
van de lijsten <Overige apparaten>, <Aansluitingen (COM en LPT)> of <USB-Controllers>
weergegeven. Hier kan de installatie van de driver handmatig worden gestart.

Nadere informatie is opgenomen in de handleiding van de USB-driver op de meegeleverde
CD-ROM of via http://www.ta.co.at.




Software
Virtuele COM-poort configureren

Winsol en Memory Manager ondersteunen de COM-poorten COM1 — COMSG. In het geval de
virtuele COM-poort, waaraan de driver tijdens de installatie is toegewezen, door de
programma’s niet wordt ondersteund, kan de driver handmatig aan een andere, nog
beschikbare poort worden toegewezen. Bij een PC met een intern modem dient erop te
worden gelet, dat hiervoor normaliter COMS3 voor dit modem wordt gebruikt.

De Bootloader dient met de PC verbonden te zijn, om in het Apparaatbeheer van Windows
de virtuele COM-poort te kunnen configureren.

Windows 98:

Start = Instellingen = Configuratiescherm = Systeem = Apparaatbeheer = Aansluitingen
(COM en LPT)

Windows 2000, XP (klassieke weergave):

Start = Instellingen = Configuratiescherm = Systeem = Hardware = Apparaatbeheer
= Aansluitingen (COM en LPT)

Windows Vista (klassieke weergave):

Start = Instellingen = Configuratiescherm = Apparaatbeheer = Aansluitingen (COM &
LPT)

Windows 7:

Start = Configuratiescherm = Hardware en geluiden = Apparaatbeheer

= Aansluitingen (COM&LPT)

=10] x|

Datei  Akkion  Ansiche 7

colmEe 2 A

=12 COMPUTER
= r;"i Anschliisse (COM und LPT)
------ “y‘ ECP-Druckeranschluss (LPT1)
------ “y‘ kKammunikationsanschluss (COM1)
------ Kommunikatinnsanschluss (COM2)
7 i St o)
- @), sudio-, Video- und Gamecontraller
|- Camputer
H (=) Diskettencontroller

2L I S N PR N

'|IT|IT|IT|

In de eigenschappen van de <USB Serial Port> kan aan de driver een andere COM-poort
worden toegewezen:

USB Serial Port = Eigenschappen = Instellingen (Port Settings) = Geavanceerd...
(Advanced...)

Erweiterte Einstellungen fir COM4 ed A
COM-Anschlussnurmmetr: Icomd, ) | fa's I
IISE Packetgriafen abbrechen |
Reduzieren Sie die Werte, um Performance-Probleme bei aerinaen Baudraten zu beheben, |
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Winsol
W| nSOI (vanaf versie 1.22)

Het programma Winsol maakt het ontvangen en weergave van de door de Bootloader
opgeslagen meetwaarden mogelijk.

Daar Winsol ook in verbinding met andere modules (datalogger) ter visualisering kan worden
gebruikt, biedt het Setup-menu een keuzemogelijkheid tussen verschillende apparaten en
wijzen van datalogging.

Het loggen van data begint na het inschakelen cq. de herstart van de Bootloader of het
aanpassen van de wijze van datalogging met maximaal een minuut vertraging.

SETUP

De setup bevat de voor een correcte communicatie tussen PC en Bootloader noodzakelijke
instellingen.

—:

SETUP | Display Grafik Receive Excel Namen | Version

Speichern
Riickoangig
Fegelungstype 1 Fegelungstype 2 Schnittstellenmaodul-Yersion
O UVRH  UYRI " Uy5232-10L " Bootl. - 10L7)
i~ CAM Datenlogging > W|Jze van
= ~ .
. b Lol " BLNET - CAN datalogging
" HZRES " HZRES P
Angchluzs ISB/RS5232
" EEG30 " EEG30 CCOM1 © COM2 & COM3 )
- £ g
~ TEMEE ~ TEMEE COk4 COmMBE COME .

Test Com Selectie van de
€ UVRE £ UvRET Anschluss Ethernet > communicatie
5 T P (USB, Ethernet/LAN)
" ESR21 " ESR21 el y

Abspeicherkriterium [nur eines moglich)
Zefintervall | min |20 sec [0:20 - 40:00]
Temperaturdifferenz K [05-12]
Bereit MLM

11



Winsol

Selectie van de wijze van datalogging
In dit bereik wordt bepaald, of de datalogging via de DL-Bus of de CAN-Bus geschieden zal
(vanaf Winsol versie 1.20)

Datalogging via DL-Bus CAN-datalogging

De waardes voor iedere dataset zijn hierbij | De gewenste waardes voor de CAN-
vast bepaald. Er kunnen maximaal 2 |datalogging dienen op de regelaar in het
datasets worden weergegeven en gelogd. menu ,Netwerk/Datalogging“ of in het
programma ,TAPPS* gedefinieerd te worden
(versie bedrijfssysteem regelaar: 3.18 of
hoger).

S chrittstellenmodul ersion

" UW5232-1DL ¢ Bootl - 1DL
Instellingen voor datalogging via DL-Bus
" UWS232-2DL ¢ Bootl - 2DL

CaM Datenlogging

" BLMET - CAM

CaM Datenlogging

& BLMET - CAN — Instellingen CAN-datalogging

Belangrijke opmerkingen bij CAN-datalogging: in het CAN-netwerk dient een regelaar het
knoopnummer 1 te hebben, waardoor de tijdsinstelling van deze regelaar door de
Bootloader kan worden overgenomen. Deze regelaar dient minimaal te beschikken over
versie A3.18. De volgende eenheden worden als temperatuur weergegeven: l/impuls, V, mA,
impuls, kOhm, km/h, bar, % vochtigheid. Dimensieloze waardes (bv. tellerstanden,..) kunnen
niet worden gelogd.

De Bootloader past de wijze van datalogging pas aan, indien de
=P="E1 1 instellingen zijn opgeslagen.

of

Bij het omschakelen tussen CAN-datalogging en datalogging via DL-Bus gaat de reeds
opgeslagen data verloren.

Na het omschakelen van de wijze van datalogging, dient een reset te worden uitgevoerd,
d.w.z. de Bootloader dient kortstondig van de voeding te worden afgeschakeld (dataleiding
cq. CAN-Bus uittrekken, eventuele batterij verwijderen) of in de webbrowser dient in het
submenu ,Ethernet” een reset van de BL-NET worden gedaan.

12




Winsol

Configureren van de datapakketten (CAN-datalogging)
Kanfiguieren | Selectie van datapakketten, welke door de Bootloader opgeslagen moeten
worden.

CAM Fonfiguration

Anzaht |2 -
Rahmen 1
CaM Knoten: |1 -
Datenzatz: |4 -
Rahmen 2
CAM Knaten: |1 -
Datenzatz: |2 -

| il

il

Ein- baw. Ausgangsbezeichnung wahlen: |Analog.r'DigitaI j

Anzahl (Aantal): Er kunnen maximaal 8 datapakketten van verschillende regelingen UVR
1611 worden ingesteld.

CAN Knoten (CAN knoop): Opgave van het knoopnummer van de regelaar, waarvan de
data dienen te worden opgeslagen.

Datensatz (Datapakket): ledere regelaar kan max. 26 digitale en 32 analoge waardes
uitgeven, welke in het menu ,Netwerk/Datalogging“ van de UVR 1611 of in
het programma ,TAPPS* kunnen worden gedefinieerd. Een datapakket
bestaat uit maximaal 13 digitale waardes, 16 analoge waardes en 2
warmtemetingen.

Waardes worden over 2 datapakketten verdeeld, indien meer als 16 analoge
of 13 digitale waardes of 2 warmtemetingen per regelaar dienen te worden
opgeslagen, of indien waardes met nummers uit datapakket 2 worden

opgegeven:
Digitaal Analoog Warmtemeting
Datapakket 1 1-13 1-16 1-2
Datapakket 2 14 - 26 17 - 32 3-4

Ein- bzw. Ausgangsbezeichnung wahlen (In- cq. uitgangsbetekenis kiezen): Voor de
omschrijving van de in- en uitgangen in menu Display kunnen de
betekenissen ,Analog/Digital® (,Analoog/Digitaal) of ,Sensor/Ausgang"
(,Sensor/Uitgang“) worden geselecteerd.

13



Winsol

Selectie van de communicatiewijze

Anzchluzs USB/RS232
COM1 O COM2 & COM3 Met het commando “Test Com* is, onafhankelijk van de

{" COM4 ¢ COMB ¢ COME

Prifungzergebnis Lbernehmen

Port - Statuzinformationen

0.k
L&,
C.H.
E.M.
T.A
T.A

P ol -

AT .
0o ..
AT L.
B
B
P
o

Part:

COM1:
COMZ:
COM3:
COk4:
COMES:

COME:

.. Schnittztelle phyzikalizch vorhanden [bzw. internes Modem] und bereit zur Kommunik ation
.. Schnittstelle phyzsikalizch nicht vorhanden bawe. im BIOS deaktbiviert

i

.. dllgemeine Fehlernummer
.. an der Schnittstelle wurde ein Gerat der T echnizchen Altemative gefunden

. ..

k. ennungen

Schrittztellenmodul LS 232 [1 Gerat)
Schnittstellenmodul WS 232 [2 Gerate)

Bootloader im Datenloggingmodus [1 Gerat)

Bootloader im Datenloggingrodus [2 Gerate]
Bootloader im CAM - D atenloggingmodus

Bootloader BLZ3Z im Funktionzdaten-Sicherungzmodus
Bootloader wartet auf ein Betiebszpstemnupdate

Aansluiting van de BL-Net via USB (virtuele COM-poort).

Setup-instellingen, een automatisch zoeken naar de
Bootloader op de door Winsol ondersteunde COM-

Test Com | poorten (COM 1-6) mogelijk.

WR-Tupe(1): UWR-Tepe(2): Modulkennung:  Firnware:  Pork-Status:
Abbrechen

---------------------------------------- 0k,
IVR1E11 VR1E11 D1 201 T.A.
Status
Test
wwar
erfolgreich

Schnittstelle wird von einer anderen Anwendung verwendet

Gerat der Techrizchen Alternative mit ungliltigem B etriebssystemn [Update erforderlich)

Type en aantal van de gekoppelde regelingen worden bij DL-datalogging (Moduleherkenning
,A8“ of ,D1%) door de Bootloader automatisch herkend. De Bootloader geeft bij “Test Com*
altijd het laatst gekoppelde apparaattype aan. Bij CAN-datalogging wordt hier het aantal
datapakketten weergegeven (zoals bij sectie ,Test IP“ afgebeeld). De CAN-datalogging dient
in het programma Winsol geactiveerd te zijn (zie hoofdstuk ,Selectie van de wijze van

datalogging®)

Met “Ubernehmen (Take over)‘ kunnen de weergegeven parameters in de setup worden

overgenomen.
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Anzchluss Ethernet

&P |1E|2.1EB.1III.1IIIIZI

Port; | 40000 Test [P

Winsol

Bij de BL-NET is het mogelijk, de communicatie ook via
ethernet (LAN/ Computernetwerk) uit te voeren.
Hiervoor dient de aansluiting ,IP“ geselecteerd te
worden. Verder dient het IP-adres cq. domeinnaam van
de

BL-NET en de TA-Port ingesteld te worden. De
ethernet-aansluiting wordt pas door de voeding van de
BL-NET door de CAN-Bus geactiveerd!

Bij de eerste inbedrijffname of problemen met de ethernet-aansluiting gelieve zoals bij
»Opnemen van een BL-NET in een LAN-netwerk‘“ omschreven te handelen.

“Test IP“ heeft dezelfde functie als ,Test COM*, geldt echter alleen voor de
ethernetverbinding. “Test IP“ is pas dan zinvol, indien daarvoor de ethernet-
aansluiting van de BL-NET is geparametreerd en het IP-adres en de poort
van de Bootloader in Winsol — Setup correct is opgegeven.

Zie hiervoor ook de sectie ,,Opnemen van een BL-NET in een LAN-

netwerk*.

Priifungsergebnis

WVR-Type1] UWR-Typel2]: Modukbenrung:  Fimware; Port-Status;

2 CaM-DL

Part - Statuzinformationen

0K, ... Schnrittztelle vorhanden

M.A . Schnittstelle nicht verfiighar

CH.A. .. Schnittzstelle im Moment nicht verflighar

EM. .. allgemeine Fehlermummer

TaA .. ander Schnittstelle wurde ein Gerdt der Technischen Alternative gefunden

Tal . Gerat der Technizchen Alternative mit ungultigem Betriebsaystem (Update eforderlich)

Modul - Fennungen

AF .. Schnittztellenmodul WS 232 1 Gerat)

00 ... Schrttstelenmodul WS 232 (2 Gerate]

A3 ... Bootloader im Datenloggingmodus [1 Gerat]

071 ... Bootloader im Datenloggingmodus (£ Gerate]

DC ... Bootloader im CAM - Datenloggingtdodus

A2 ... Bootloader BL232 im Funktionzdaten-Sicherungzmodus
FU ... Bootloader wartet auf sin Betriebs systemupdate

X
Ubermehmen

Abbrechen

i

bC 2.04 T.A

Status
Test
War
erfolgreich

In dit voorbeeld werd CAN-datalogging gekozen (Moduleherkenning ,DC"). Daarom wordt het
aantal datapakketten weergegeven. Met “Ubernehmen (Take over)‘ kunnen de
weergegeven parameters in de setup worden overgenomen.
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Opslagcriterium (Abspeicherkriterium)

Abspeicherkriterium [ur eines maglich] Met het Opslagcriterium wordt vastgelegd wanneer de
zeitintewan|— miry :|_ sec [0:20-40:00) Bootloader een “dataset” (alle ingelezen meetwaardes

op een tijdstip) in het *.log-bestand dienen te worden
Temperaturdifferenz |3 K [05-12] opgeslagen.

Er staan voor de datalogging via de DL-Bus twee criteria naar keuze ter beschikking (er
dient één van beide te worden gekozen).
Bij datalogging via de CAN-Bus kan enkel de tijdsinterval worden gekozen.

e Zeitintervall (Tijdsinterval)
Het tijdscriterium laat weliswaar iedere willekeurige instelling toe, de interne interval
geschiedt in stappen van 20 seconden. Hierdoor wordt altiid op een geldige waarde
afgerond (bv.: invoer = 50 sec = criterium = 40 sec). Een klein tijdscriterium leidt tot een
grote hoeveelheid data en is alleen aan te bevelen voor kortstondig onderzoek van data.

e Temperaturdifferenz (Temperatuurverschil) (alleen bij datalogging via DL)
Voor een foutenanalyse is een opslagcriterium van 3K aan te bevelen. ledere keer, als
een temperatuurwaarde met meer als 3K of een uitgangstoestand wijzigt, wordt een
“‘dataset” opgeslagen. De maximale tijdsinterval hierbij bedraagt 10 seconden.

Het maximaal aantal “datapakketten”, welke de Bootloader kan opslaan, hangt van het type
en aantal regelingen af.

Max. aantal datasets Type regelaar: bij 1xDL.: bij 2xDL.:
(datalogging via DL-Bus) UVR1611, 8000 4000
UVR61-3
ESR21 16000 8000
ESR31
alle andere 32000 16000

Max. aantal datasets bij
CAN-datalogging 1 pakket 2 pakketten |  ....... 8 pakketten
Datasets: 8000 4000 | ... 1000

Een overflow van het geheugen leidt tot het overschrijven van de oudste data.

Opslaan

Speichermn | €t commando “Speichern (save)’ draagt de gekozen opslagcriteria over op de
Bootloader en legt alle Setup-instellingen op de PC vast.

Bij iedere keuze voor een commando in het menu valt Winsol op de opgeslagen Setup-
instellingen terug. Daarom dienen wijzigingen in de Setup altijd te worden opgeslagen,
voordat een ander menu wordt geselecteerd!
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Display
# H=1ES
SETUP | Display Grafik Receive Excel Namen | Yersion
Rahmen: 1 | Rahmen: 2 | Rahmen: 3 |
Senzoren Auszgange
Senzor 1: 1027 °C Senzor 3: 329°C Auzgang 1 EIM Ausgang & ALUS
Drehzahlstufe &1 1
Sensor 2: 227°C Sengor 10: 471 °C
Auzgang 2: AUS Ausgang 3 AUS
Drehzahlstufe &2: --
Sensor 3: 457 °C Sengor 17 47.3°C
Auzgang 3 EIM Ausgang 10 AUS
Senzor 4 457 °C Senzor 12: 98°C
Auzgang 4 EIM Ausgang 11: AUS
Senzar 5 44.3°C Senzor 13 14°C
Auzgang 5 ALS Ausgang 12 ALS
Senzar & 36.0°C Senzar 14 S
Auzgang B AUS Auzgang 13 AUS
Sensor 7: A92EE Senzor 15 Seee Drehzahlstufe 46 --
Senzor 8: 623°C Sensor 16: e Ausgang 7 EIN
Drehzahlstufe &7
W' armemengenzahler 1 YW armemengenzahler 2
Megawattstd.: S tMegawattstd.:
om. -Leistung: Sees Kilowattstd : .- Mom. -Leistung: -- - Kilowattstd.:
Zeit: 083:54:13 letzte Datenaktualisierung:  08:54:00
nachste Datenaktualizierung:  08:54:30
R B

In dit venster worden de actuele meetwaardes van de middels de Bootloader verbonden
regelingen in tabelvorm weergegeven. De daarbij weergegeven tijd komt met die van de PC
overeen.

De functie “Display” is de snelste en eenvoudigste manier, om de dataverbinding van de
regelaar naar Bootloader te testen.

Indien bij de uitgang 14 van de UVR1611 bij ,NW. ING=>DATAK:“ ,ja“is ingesteld, worden
de actuele meetwaardes van de netwerkingangen bij datalogging via DL-Bus op een volgend
tabblad als tweede apparaat weergegeven. Indien ,NW.ING=> DATAK:“ ,ja“ op ,nee
gewijzigd wordt, dient de Bootloader kort spanningsloos te worden gemaakt en ,Test Com*
of ,Test IP“ te worden uitgevoerd.

Bij het loggen van data via de CAN-Bus worden de waardes van ieder datapakket op een
eigen tabblad weergegeven. De analoge en digitale waardes worden in alle datapakketten
hetzelfde weergegeven (bv. ,Sensor xx“ of Analoog xx*“). Daarom is het zinvol, iedere waarde
een eigen ,Naam® te geven. Er worden altijd alleen de waardes van de laatste actualisering
weergegeven. Ook bij het omschakelen van een tabblad naar een ander worden de actuele
waardes pas bij de volgende actualisering weergegeven. Het tijdstip van de volgende
actualisering wordt in het onderste deel van het venster weergegeven.

17



Winsol

Namen
In dit menu kunnen specifieke betekenissen van de waardes voor “Display”, “Grafik“ en
“Excel” worden gedefinieerd (bv. buitentemperatuur, pomp solar, etc.).

Receive

Met het commando “Receive® worden de weergegeven en in de Bootloader opgeslagen
waardes ingelezen en als LOG-bestand in het Winsol-bestandssysteem op de PC
opgeslagen. Voor iedere maand wordt een eigen LOG-bestand in de betreffende submap
(“...\log“) aangemaakt. Bij het dataloggen van twee regelaars of meerdere datapakketten,
slaat Winsol de data op in submappen “...\log1“ en “...\log2“ etc. De bestandsnaam van een
LOG-bestand bevat informatie over ene jaar en maand van de opgeslagen waardes. In het
bestand “Y201012.log“ zijn bijvoorbeeld meetwaardes opgeslagen van december 2010.

Let op: indien data van meerdere systemen worden ingelezen, dient men zich voor het
inlezen van de data ervan te verzekeren, dat de juiste “Klant® (zie Klantenmodus) gekozen
is!

i B’] Gedurende het inlezen van ,eigen data“
1 (Klant: “eigen data“) wordt het geheugen van

? Die Daten wurden erfolareich eingelesen, de Bootloader automatisch gewist. In de
x._"/ Soll der Datenspeicher des Moduls geldsch werden ? klantmodus kan echter worden gekozen, of

de data op de Bootloader behouden dienen
Ja Nein | te  worden. In  het  Winsol-menu
.Bestand/Module“ kunnen de opgeslagen

data altijd worden gewist.

Indien tijdens de datalogging van regelaars zonder interne klok, een stroomuitval is
opgetreden, kunnen alleen die data verwerkt worden, welke door de Bootloader na de uitval
zZijn opgeslagen. Voor voorgaande waardes is een tijdskoppeling niet meer mogelijk.

Autostart

Met de optie in het menu “Bestand\
Autostart® kan een geautomatiseerd
inlezen van data bij het starten van de PC

Winsol

=N Ansicht  Kunden  Fenster 7

ot ) v AR Exc worden gerealiseerd.
Madul :
Sprache v + xlsfosy Konvertierung

+PCH terfah
Beenden  Alk+F4 sruntertanren

“AutoReceive”

Is deze optie geactiveerd, worden de data, welke in het menu ,Klanten beheren®
geselecteerd zijn, bij het opstarten van de PC automatisch van de Bootloader ingelezen
en opgeslagen. De voor de Autoreceive-modus gekozen klanten worden in alfabetische
volgorde (zie keuzebox in dialoogvenster ,Klanten beheren®) ingelezen. Na het inlezen
worden de data automatisch van de Bootloader gewist. Om automatisch vanaf een
lopende PC data in te lezen, bestaat er de mogelijkheid de Windows-functie ,Geplande
taken“ (Windows XP) cq. ,Taakplanner” (Windows Vista, Windows 7) te gebruiken.
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“AutoReceive + xIs/csv convertering”
Additioneel op ,AutoReceive” worden na het inlezen automatisch *.xls- of *.csv-bestanden
met de in de functie ,EXCEL" vastgelegde instellingen aangemaakt. Daarbij worden
bestanden voor de maanden, welke de ingelezen waardes bevatten, aangemaakt.
Bestaande bestanden worden overschreven.

“AutoReceive + PC afsluiten®

Deze optie is aanvullend op ,AutoReceive“ en ,AutoReceive + xls/csv convertering”
mogelijk. Hierbij worden bij het opstarten van de PC de data automatisch ingelezen (incl.
eventuele xlIs/csv convertering) en de PC na een aansluitende countdown afgesloten.
Deze functie is voor computers geschikt, welke uitsluitend voor het verzamelen van data
dienen. In dit geval dient de PC tijdafhankelijk, automatisch te worden opgestart. Dit is
bijvoorbeeld mogelijk met behulp van een externe schakelklok, welke de computer
tijdsgestuurd van spanning voorziet en betreffende Bios-instellingen (opstarten, indien
voedingsspanning beschikbaar is).
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Grafik

Dit venster geeft de opgeslagen data (LOG-bestanden) in een dagverloop weer.

Het menupunt “Hilfe“ toont een lijst met beschikbare toetscommando’s: men kan de cursor
bewegen, de grafiek zoomen, autoverschaling, raster en cursor in/ uitschakelen, ,Help”
openen, de grafiek afdrukken en uitgang- of sensorgrafieken in-/ uitschakelen.

In het menu “Graphen \ Graphen wahlen...“ kunnen uit alle apparaten cq. datapakketten de
parameters worden gekozen, welke in de grafiek dienen te worden weergegeven (max. 14
ingangs- en max. 10 uitgangsparameters gelijktijdig). Indien het maximale aantal is bereikt,
bestaat er geen mogelijkheid meer, verdere parameters te selecteren. Met deze mogelijkheid
kan de grafiek tot enkele, gewenste parameters worden gereduceerd en daarmee het
overzicht te vergoten.

Met ,Auswahl aufheben® wordt de gehele selectie opgeheven.

Winsol - Graphen wahlen

Eingangsparameter-tuzwahl [fur alle Gerate max. 14 moghch] Abbrechen
Senzoren
v Sersor W SensorS W Sensord [v Sensorl3 Al

aufbeben
v Sensor 2 W Sensorf W Sensor 10 [v Sensor 14
v Sensor 3 v Sensor 7 W Senzorli I
v Sensord ¥ Sensord W Sensorl? I
I B I~ I
I B
Auzgangsparameter

Auzgangzauswahl [fir alle Gerate max. 10 madglich) Drehzahlztufenauswahl
W fusgang 1 W Awizgang B B [ Drehzahlstufe 41
v Ausgang 2 v Awvsgang 7 B [ Drehzahlstufe 42
W fusgang 3 W Afwisgang B [~ [ Diehzahlstufe &5
v fusgang 4 W Afwizgang 9 [ Diehzahlstufe &7
v fusgang 5 v fusgang 10
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Concreet voorbeeld van een systeem (1 regelaar, datalogging via DL-Bus):

SETUP | Display Grafik Receive Excel Mamen | Version

Ausg 1 AUS Susy 2 AUS Susg 3 AUS Ausg 4 AUS Susg 5 AUS Ausg B AUSAusy 7: AUS Ausg & SUSAusg O EIN Ausg 10; ER 23.05.2006
21:21:50

&

LU I |

| 1l R Sens1: 142

L
L

=R

1 I : SensZ 48

Sens 3 270

W] 11 W Emll Il
T T T T T [T | Sens 430

[ I e R | O R N R

=

Sens & 227
Sens B 301

Sens V. 248

Sens & 487

Sens & 455
Sens 100 463

Sens 11:

Sens 12 110

Sens 13 2549

Sens 14: 442

-5 I L L L L I L I I L I L I L I i L I L I LB I I
00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 15 16 17 138 18 20 21 22 23 24
Bereit f MM |

Cursor

Cursor: Het menupunt “Hilfe” toont de lijst met beschikbare commando’s. Zo kan de cursor
bv. met de toetsen “«* en “-" worden verplaatst, met de pijltjestoetsen “1“ en “|*
kan in de grafiek een dag vooruit resp. terug worden genavigeerd.

Daarnaast kan de cursor ook met een druk op de linker muisknop op het gewenste
tijdstip worden gesteld.
— De cursor kan ook m.b.v. de pijlknoppen
! rechtsboven worden verplaatst (per
5 : ; meetinterval, per uur of per dag).

Alle waardes (datum, tijd,
sensorwaardes, uitgangstoestanden, enz.) op de cursorpositie worden aan de
rechter cq. bovenste zijde van het beeld weergegeven.

Met de activatie van ,Autoskalierung” in het menu ,Graphen” wordt de schaal van de Y-as

aan de weergegeven waardes aangepast.

Met ,ZOOM IN“ cq. ,ZOOM OUT" of met het scrollwiel vergroot cqg. verkleint men de X-tijdas

in het dagverloop.

De beste resolutie van de weergave wordt bij een maximalisering van het venster aan
het beeldscherm verkrege
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Excel

In dit menu kunnen de LOG-bestanden, voor verdere bewerking met een willekeurig
tabelcalculatieprogramma naar het *.xlIs- of *.csv- bestandsformaat worden geconverteerd.
Hiermee kunnen eigen grafieken en statistiecken met de opgeslagen meetwaardes worden
samengesteld. Bij het aanmaken van het *.csv-bestandsformaat kan als
decimaalscheidingsteken tussen komma en punt worden gekozen om de aan te maken tabel
aan de taalafhankelijke gegevens te kunnen aanpassen.

De aangemaakte bestanden worden als dag- of maandbestanden in de betreffende Winsol-
submap (“...\Excel) opgeslagen. De naam van het gegenereerde bestand bevat zoals bij de
LOG-bestanden informatie over de datum van de opgeslagen gegevens. Het dagbestand
“‘E100609.csv” bevat bv. opgeslagen meetwaardes van 09 juni 2010. Een gelijknamig, reeds
beschikbaar bestand wordt overschreven. Een maandbestand E1006 bevat de meetwaardes
van de maand juni 2010.

Bij het dataloggen van twee regelingen of datapakketten, genereert Winsol bestanden in drie
mappen (“..\Excel®, “...\Excel1“ en “...\Excel2“) als gezamenlijk datamap en per regeling of
datapakket.

Er kunnen echter in het *.xls-bestandsformaat slechts maximaal 2 regelingen cq.
datapakketten in het gezamenlijke bestand worden opgeslagen.

In het geval er meer als 2 datapakketten worden gekoppeld, is het aan te bevelen *.csv-
bestanden aan te maken, omdat hiervoor in de map ,,.../Excel” voor de gezamenlijke dataset
tot maximaal 8 datapakketten kunnen worden opgeslagen. Er worden vervolgens voor ieder
datapakket separaat bestanden aangemaakt in het betreffend aantal mappen.

De instellingen worden bij het converteren opgeslagen.

Winsol g@@

Datei  Ansicht  Kunden Fenster

SETUP | Display Grafik Receive Excel Namen | Version

Zielpfad -
:

C:\Programme’T echnizche Altemativeiwinzal_1.215Excel

D atei auswahlen Status
Dratei wihlen

Y201 006 log

aufldzen in
% Monatsdatei

" Tagesdatei

[rateien erzeugen
v s - Datei

W v -Datei
Dezimalrennzeichen:

¢ [Punkt] 2

Eerait MLM

22



Winsol
Voorbeeld *.xIs-bestand:

A2 ML fe | 04.03.2010 19:22:20

A, B [ B E F G H I J
1 | Zeitpunkt  Sensorlfl Sensordfl Sensordfl Sensordfl Sensorbfl Sensorkfl Sensordf1 Sensorgfl Sensor!
s I_ 04.03.2010 0,5 671 70,2 70.3 42 36,6 B1.5 3349 1.
3 | 04.03.2M0 0.5 671 0.2 703 416 36,6 B1.6 3349 11
4 | 04.03.2010 0.5 671 0.2 703 41.3 36,6 B1.6 3349 11
R 04.03.2010 0.8 671 0.2 703 41.1 36,6 61.5 338
B | 04.03.2010 0,8 671 0.2 70.3 40,4 36,6 61.4 338 1t
3 nA a2 201n no [ | ana N2 An 3 ac T =1 A 22 a 1L

Voorbeeld *.csv-bestand:

| A3 - £« | 04.03.2010
A B C D E F G H | 1 K

1 |Datum Zeit Geratl: Sensl/1 Sens2/1 Sens3f1 Sens4/1 Sens5/1 Senst/1 Sens7f1 Sens8f1 Senc
2

3 | 04.03.2010  19:22:20 0,8 67,1 70,2 70,3 42 36,6 61,6 33,9

4 04.03.2010 19:22:50 0.8 67,1 70,2 70,3 41,6 36,0 61,6 33,9

3 04.03.2010 19:23:10 0.8 67,1 70,2 70,3 41,3 36,6 61,6 33,9

6

04.03.2010 19:23:30 0,8 67,1 70,2 70,3 41,1 36,6 61,5 33,8

De klantenmodus

Winsol staat niet alleen het beheren en analyse van ,eigen data“ toe, maar maakt het ook
mogelijk “vreemde” data te analyseren. Voor de installateur is dit een belangrijk werktuig voor
het bewaken van functies en foutopsporing bij systemen van klanten.

In het menu “Kunden \ Kunden verwalten...“ kunnen separate klantenmappen worden
aangemaakt en geselecteerd. Voor iedere klant wordt een eigen map in het Winsol-
bestandssysteem aangemaakt, waarin de betreffende configuratie en LOG-bestanden
worden opgeslagen. De map “Infosol” in de programmamap van Winsol bevat al deze
klantenmappen. Na het aanmaken van een klant dienen in SETUP de criteria te worden
vastgelegd.

De momenteel gekozen klant wordt in de Winsol- titelbalk weergegeven (bv. “Winsol —
Voorbeeld®). Wordt in de titelbalk geen klant weergegeven, zijn de ,eigen data“ geselecteerd.

Winsol - Kunden verwalten

aktuellen Kunden festlegen _DK
= Vanaf Winsol 1.21 kan bij het
,Kunden verwalten®-

dialoogvenster worden
vastgelegd, voor welke
neuen Kunden anlegen klanten (meerdere keuzes
neusr Kunde: | mogelijk) data in de
Autoreceive-modus dienen te
worden ingelezen.
Fabrieksmatig wordt de
Autoreceive-modus voor de
,eigen data“ uitgevoerd.

Kunder wahlen: |

v bei Autoreceive einlesen

™ Setup/Excel Ubernehmen von [ Mamen ubermehmen van

| = | []
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Om de meetwaarden van een klant in te lezen bestaan er 3 mogelijkheden:

24

1.

2.

3.

De Bootloader wordt bij het systeem geinstalleerd en door de servicemonteur
regelmatig met een laptop ter plaatse uitgelezen.

Leest de klant de meetwaardes van zijn systeem zelf in, kan hij de LOG-bestanden
per email aan de installateur doorsturen.

Is het uitlezen van de opgeslagen data ter plaatse niet mogelijk, kunnen de
meetwaardes als volgt worden verkregen:

Voorbereiding van de datalogqging:

1)

2)
3)

De Bootloader zonder DL-verbinding met de PC verbinden (voeding via CAN-Bus of
batterij). In het geval er op de regelaar CAN-datalogging is geactiveerd, dient ook de
CAN-verbinding te worden onderbroken en de voeding alleen met de batterij te
voorzien.

In Winsol een klant voor de in te lezen data aanmaken en selecteren.

In de setup het gewenste opslagcriterium vastleggen en met het commando
“Speichern” op de Bootloader overdragen.

Data-overdracht bij de klant:

4)

5)

6)

De Bootloader op de regeling aansluiten (let op de polariteit!!). Bij een UVR1611
dient bij het uitlezen via DL-Bus de overdracht te worden geactiveerd (uitgang 14 als
,dataleiding” definiéren). Bij overdracht via CAN-Bus dienen de gewenste waardes
in het menu ,Netwerk/Datalogging® ingesteld te zijn.

Zolang de Bootloader met de regelaar is verbonden, worden de meetwaardes
volgens het ingestelde opslagcriterium uitgelezen.

Bij het ontkoppelen van de Bootloader van de regeling dienen datum en tijd te
worden genoteerd, daar Winsol deze waardes benodigd om bij het inlezen aan de
data de correctie tijd en datum te koppelen. Bij de regelingen UVR1611 en UVR61-3
is dit niet nodig.

Uitlezen van de opgeslagen data:

7)

8)
9)

De Bootloader zonder DL- of CAN-verbinding via USB met de PC verbinden
(voeding geschiedt via batterij).

In Winsol de betreffende klant selecteren.

De in de Bootloader opgeslagen data kunnen nu door opgave van de genoteerde tijd
met “Receive” worden ingelezen en vervolgens geanalyseerd worden.
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Probleemoplossing

*

De Bootloader BL-NET wordt bij “Test IP“ door Winsol niet herkend.

1.

Voor de communicatie over Ethernet dient de Bootloader met de CAN-Bus te zijn
verbonden of met een 12V voeding (accessoire CAN-NT) op de CAN-aansluiting te
worden gevoed.

Controleer of de Bootloader via Ethernet met de PC cq. LAN-netwerk is verbonden.
Een actuele verbinding via Ethernet wordt door een groene LED in het ovale venster
aan de achterzijde van de Bootloader gesignaleerd. Voor een directe verbinding met
de PC dient een cross-over netwerkkabel te worden gebruikt.

Bij een directe verbinding van de BL-NET en PC via Ethernet dient aan de PC een
vast |IP-adres te zijn toegewezen. Beschikt de PC over WLAN (draadloos netwerk),
dient te worden gecontroleerd, het netwerk gerelateerde deel van het IP-adres
verschilt van het WLAN-deel.

Controleer de ethernetconfiguratie van de BL-NET (zie hoofdstuk ,Opnemen van een
BL-NET in een LAN-netwerk®) en noteer het IP-adres en de TA-Port van de
Bootloader.

Controleer of de in de setup van Winsol ingestelde IP-adres en TA-Port van de
Bootloader juist zijn ingesteld.

“Test IP“ opnieuw uitvoeren. Let daarbij op de weergegeven Port-status.

6.1. C.N.A.
Indien de aansluiting reeds door een andere toepassing wordt gebruikt, dient
deze toepassing te worden afgesloten om met de Bootloader te kunnen
communiceren. Op de aansluiting kunnen niet meerdere toepassingen gelijktijdig
toegang verkrijgen.

De Bootloader wordt bij “Test Com*“ door Winsol niet herkend.

1.
2.

Controleer of de Bootloader via USB met de PC is verbonden.

Controleer in het Apparaatbeheer van Windows of de USB-driver correct is
geinstalleerd (Apparaatbeheer = Aansluitingen (COM en LPT)). In dit geval verschijnt
de virtuele COM-poort in de lijst als “USB Serial Port“.

2.1. Is de driver nog niet correct geinstalleerd, voer dan de installatie opnieuw uit (zie
hoofdstuk “USB-driver\ Installatie®).

2.2. In het geval aan de driver een COM- poort is toegewezen, welke door Winsol cq.
Memory Manager niet wordt ondersteund (bv. “USB Serial Port (COM12)%), pas
dan deze instelling aan (zie hoofdstuk “USB-driver\ Virtuele COM-poort
configureren®).
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3.

Voer “Test Com*“ opnieuw uit. Controleer hierbij de weergegeven status van de COM-
poort, welke aan de USB-driver is toegewezen.

3.1. C.N.A.
Indien de aansluiting reeds door een andere toepassing wordt gebruikt, dient
deze toepassing te worden afgesloten om met de Bootloader te kunnen
communiceren. Op de aansluiting kunnen niet meerdere toepassingen gelijktijdig
toegang verkrijgen.

Indien er geen regeling met de BL-NET is verbonden, dient deze voor de voeding te
worden voorzien van een 9V batterij.

Is de Bootloader met minstens een regeling verbonden, controleer de data-overdracht
van de regelaar naar de Bootloader (zie volgend punt).

De data-overdracht van de regelaar naar de Bootloader functioneert niet.
(In Display van Winsol worden geen meetwaardes weergegeven.)

1.

Controleer of de Bootloader via de DL-Bus of de CAN-Bus met de regeling is
verbonden.

Controleer de aansluitingen en let daarbij op de polariteit.

Op de regeling UVR1611 dient bij datalogging via de dataleiding (DL-Bus) de
overdracht te zijn geactiveerd (uitgang 14 als ,Dataleiding“ gedefinieerd).

Controleer of de BL-NET voor de betreffende wijze van datalogging (DL-Bus of CAN-
Bus) is geconfigureerd (zie hoofdstuk Winsol)

In het geval er meerdere regelingen met de Bootloader verbonden zijn, controleer de
verbindingen stapsgewijs om het probleem te localiseren. Hiertoe koppelt u de
dataleiding (DL-Bus) cq. de CAN-Bus van de andere regelingen af. Het is daarbij
belangrijk, de kabel direct op de regelaar af te koppelen en niet op de data-ingang van
de BL-NET, zodat alleen betrouwbare constateringen kunnen worden gedaan!

5.1. Functioneert de data-overdracht met iedere losse regeling, wordt de fout
veroorzaakt door wederzijdse beinvioeding door de beide dataleidingen van de
DL-Bus. In dit geval dienen de beide leidingen gescheiden te worden
aangebracht of ten minste een dataleiding in een afgeschermde kabel te worden
uitgevoerd.

Om de oorzaak van de foutieve data-overdracht van een enkele dataleiding te
bepalen, controleer de overdracht met een korte kabel (< 1 meter).

6.1. Functioneert de data-overdracht met een korte kabel, wordt de fout veroorzaakt
door een externe beinvloeding van de dataleiding (DL-Bus). In dit geval dient de
dataleiding anders verlegd of als een afgeschermde kabel te worden uitgevoerd.

Mocht ondanks de controle van bovenstaande punten de fout nog steeds bestaan,
neem dan contact op met uw leverancier of de fabrikant. De oorzaak kan echter alleen
met een nauwkeurige foutenbeschrijving gevonden worden!
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De data worden met een foutieve tijdstempel (datum, tijd) weergegeven.

1. Omdat bij de datalogging van de regelaar UVR1611 of UVR61-3 het tijdstempel door

de regeling wordt gegenereerd, dient in dit geval de tijdsinstelling op de regelaar te
worden gewijzigd.

Let op: Om een hoge tijdsnauwkeurigheid te waarborgen, synchroniseert de
Bootloader bij inbedrijffname cq. eenmaal per uur met de regeling en actualiseert
vervolgens intern zelf het tijdstempel. Daarom dient de Bootloader na wijziging van de
tijdsinstellingen op de regeling gedurende enkele seconden spanningsloos te worden
gemaakt (DL uittrekken), waardoor deze zich na het opnieuw starten zelf
synchroniseert.

. Bij het dataloggen van regelingen zonder interne klok wordt de tijd van de PC cq. het
tijdspunt, waarop de Bootloader van de regelaar is afgekoppeld, aan de in te lezen

data gekoppeld

De LOG- en Excel-bestanden worden in het betreffende pad niet weergegeven cq.
de betreffende map is niet beschikbaar.

Windows 7 en Windows Vista plaatsen onder bepaalde omstandigheden de
bestanden in een ,virtueel programmapad®. In Windows-Explorer komt men met de

functieknop ,Compatibiliteitsbestanden” bij de gezochte bestanden:

@n\_‘)v‘ « Programme » Technische Alternative » Winsol » v l 4}] | su

‘ Organisieren v = Ansichten

Dieser Ordner ist leer.

B! Dokumente

IE Bilder
B Musik

Weitere »

Ordner v
Technische Alternative #
F-Editor
Memory Manager
Tapps
Winsol
Excel

De bestanden zijn dan in het volgende pad opgeslagen:
C:\Users\GEBRUIKER\AppData\Local\VirtualStore\Programma’s\Technische
Alternative\Winsol\...
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Memory Manadger wanaf versie 2.07)

Met het programma Memory Manager kunnen de bedrijfssystemen van de Bootloader en
van apparaten, welke via de CAN-Bus verbonden zijn (UVR1611, CAN-Monitor, etc.), worden
geactualiseerd.

Ook kunnen functiedata in beide richtingen worden gekopieerd (up- en download van data).

Transfer van ! Transfer van
data regelaar I data Bootloader
_AL | A
7~ N\ I ~ N

i~ Funktionsdaten / Betriebssypstemn-— ~ Bootloader -
Funktionsdaten pload Funktionsdaten pload Onlinezchema pload
[FC->BOOTLOADER) [FC -» BLMET) [FC -» BLMET)
Funktionsdaten Download Funktionsdaten Download Betricbszystem Update
[EQOTLOADER-:PC) [BL-MET-+PL] [FC->BOOTLOADER)

Betriebzzytem Lpload

[FC->E00TLOADER] Setup Beenden
Setup ‘ De Setup bevat alle instellingen, welke voor een juiste communicatie
tussen de PC en Bootloader noodzakelijk zijn.
Memory Manager Setup EJ
Anzchluss Speicherm
£ Comnl J Abbrechen
(+ Com3 '-"“
TEST COk
i i
b adul auf
P | Eootioader-
b oduz schalten
Pt
Yerzeichnizze
Bootloader konfigurieren... | Sprache |

S peichem Opslaan van de instellingen van de aansluiting

TEST COM Met het commando “Test Com® is, onafhankelijk van de setup-instellingen,
een automatisch zoeken naar de Bootloader op de door Memory Manager
ondersteunde COM-poorten mogelijk (verbinding via USB).
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“Test IP“ heeft dezelfde functie als ,Test COM“, echter voor de verbinding via
ethernet. “Test IP“ is pas succesvol, indien de ethernet—aansluiting van de BL-
NET is geparametreerd en het IP-adres en de Port van de Bootloader correct
zijn ingegeven.

todul auf Is alleen voor de Bootloader BL232 nodig, bij de BL-NET is het geheugen

yoalleate | groot genoeg om de gelogde data en systeemdata gelijktijdig op te slaan.

Verzeichnizse | Instellingen van de standaard mappen

Sprache Taalkeuze van Memory Manager

Bootoader konfigurieren... | Het menu dient ter configuratie van de basisinstellingen van de
BL-NET (zie hoofdstuk ,opnemen van een BL-NET in een LAN-
netwerk®):

B x|,

CAM - Buz
Knoten-Nr: [52 = Knoopnummer van de BL-NET in het CAN-
netwerk
Ethernet
IP-ddresse: | 192 . 168 . 10 . 100 IP-adres van de BL-NET
SubnetMask: [ 255 . 255 . 255 . O Subnetmask van de BL-NET (niet in gebruik)
Gateway: | 192 162 . 0 . 1 Gateway van de BL-NET (niet in gebruik)
BLD-Mummer: |0 [0-255 Bootloader nummer (= laatste positie van het
MAC-adres)

HTTF - Port; |20
T4 - Port; |40000

HTTP Port voor toegang middels Webbrowser

TA PORT voor communicatie met Memory Ma-
nager en Winsol

] Abbrechen

Let op! Bij een downgrade van de versie 2.12 naar 1.43 evenals het opnieuw upgraden naar
versie 2.12 wordt het IP-adres niet overgenomen. Daarom is hiervoor een USB-verbinding
noodzakelijk!
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Transfer van regelaardata

De transfer van regelaardata wordt in het linker gedeelte van Memory Managers gestart:

Funktionsdaten / Betriebsspstem

Funktionzdaten pload i

[FCoBOOTLOADER) Functiedata upload (PC—->Bootloader)
Funklionsdaten Download Functiedata download (Bootloader->PC)

([BOOTLOADER->PC)

Betrizbzzptemn Upload ..

[PC-+BOOTLOADER] Bedrijfssysteem upload (PC->Bootloader)

Op de Bootloader staan 7 opslaglocaties voor functiedata en één opslaglocatie voor een
bedrijfssysteem ter beschikking. Alle opslaglocaties kunnen tegelijkertijd worden gebruikt!

Functiedata upload (PC - Bootloader)
Overdracht van functiedata (*.dat) van de PC naar de Bootloader.

Speicherstelle / Bezeichhung im Bootloader: Uberschreiban Guelldate im PLC:
1: |Funktinnsdaten 03062003 13_48 == [ |
Ldzchen
2 |keine gliltigen D aten == |w |F'HD'I 420 Durchzuchen
Eigenzchaften...

3 |keine qiiltigen D'aten e Il | :
4: |keine qguitigen D aten e I | ) :
g |keine guiltigen D aten ez | Il | _
E: |keine quiltigen O aten e || | :
7 |keine aliltigen D aten ol | |

Tranzfer Starten ahbrechen Furiicksetzen

In de linker kolom worden de data, welke momenteel op de Bootloader zijn opgeslagen,
weergegeven. Door het aanvinken van een vakje in de kolom ,Uberschreiben“ kunnen de
functiedata op de PC worden gekozen, welke vervolgens op de betreffende opslaglocatie van
de BL-NET worden overgeschreven.

Met ,Transfer Starten“ worden de geselecteerde data in de Bootloader geladen.
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Functiedata download (Bootloader - PC)

De vanuit de regelaar in de Bootloader geladen functiedata worden op de PC opgeslagen.

f‘-. 1 T e e

Speicherztele / Bezeichnung im Bootloader: Auzlezen Fieldate im PC:
1: |Funktinnsdaten 03.06.2009 13 43 v == |Eackup_|]3EIEiDE| Durchauchen
2 {PFH:H 420 [ ==

& |keine guiltigen Daten

4 |keine gultigen D aten

E: |keine gliltigen D aten

LELEEE

r
=
5 |keine guiltigen Daten e
-
-

T |keine gultigen Daten

Transfer Starten Abbrechen Zurlick zetzen

In de linker kolom worden de op de Bootloader opgeslagen data weergegeven. Door het
aanvinken van een vakje in de kolom ,Auslesen® kan het pad en naam van het bestand
worden gekozen, waar de data op de PC dienen te worden opgeslagen.

Met ,Transfer Starten“ worden de geselecteerde data op de PC opgeslagen.

De op de PC opgeslagen functiedata (*.dat) dienen als backup te worden beschouwd
en kunnen op de PC niet worden bewerkt.

In de programmeersoftware TAPPS bestaat de mogelijkheid, van het *.dat-bestand een *.txt-
bestand met een lijst van de totale instelparameters van de programmering aan te maken en
af te drukken (>zie TAPPS-Tutorial).
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Bedrijfssysteem upload (PC - Bootloader)

Overdracht van een bedrijffssysteem (voor UVR1611, CAN-Monitor, CAN-I/O Module of
Busconverter CAN-BC) vanaf de PC naar de Bootloader. Omdat voor bedrijfssystemen een
gemeenschappelijke opslaglocatie beschikbaar is, wordt bij de overdracht het opgeslagen
bedrijffssysteem op de BL-NET overschreven. De actuele bedrijfssystemen kunnen van de
Homepage http://www.ta.co.at worden gedownload.

-

B etriebzapstem 0g

[VR1611_4324DE Bl Bz Abbrechen

wahlen

Begrizsungszeite LVETE11

[v T [default) fur Betriebszpsteme < A1.32

K.opfzeile: | TECHM. AL TERMATIVE

HAAIE

Zelle 1: |H|:umepage: Wi kA, oo, at

S —

Zeile 3 | UVR1G1

Met de knop ,Betriebssystem wahlen® wordt het gewenste bedrijfssysteem (*.prg) op de
PC gekozen. Bij de upload van een bedrijfssysteem van een UVR1611 kan daarnaast een
gebruikersgedefinieerde begroetingspagina voor de regelaar worden overgenomen. Deze
begroetingspagina kan bij het aanmaken van de functiedata (,Export naar compiler) met de
programmeersoftware TAPPS gedefinieerd worden. Is reeds bij de functiedata op de
regelaar een eigen begroetingspagina gedefinieerd, blijft deze behouden en een met het
bedrijfssysteem overgedragen pagina wordt door de UVR1611 niet overgenomen.

Met ,OK“ wordt de datatransfer gestart en het geselecteerde bedrijffssysteem op de
Bootloader opgeslagen.
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Transfer van Bootloaderdata

Voor de transfer van Bootloaderdata is het rechter deel van Memory Managers
beschikbaar:

B ootloader
Furktionzdaten Upload Onlinezchema Upload
[FC-» BL-MET] [FC -= BLMET]
Furktionzdaten Download Betriebzzygtem Update
[EL-MET-»PLC) [FC-»BOOTLOA