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Aktor fiir 14 thermische Stellantriebe
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Der Aktor AFS215-DL schaltet bis zu 14 thermische Stellantriebe. Diese 14 Ausgange fir Stellantrie-
be sind fir Dauerstrom bis 100mA ausgelegt, Einzelimpulse (Einschaltstrom) bis 1A. Ein zusatzli-
ches Relais (230V / 3A) ist unter Ausgang 15 verfligbar. Zuletzt sind zwei Eingange fiir PT1000-
Temperatursensoren vorhanden.

Index
Die Ausgange des Einzelraumreglers werden tber einen DL-Ausgang gesteuert.

Index | Kanal

1 Dimensionslose Zahl, deren Bits decodiert werden, um die Ausgéange zu schalten.

Uber DL-Eingsnge werden die Zusténde aller Ausgénge erneut Bit-codiert ausgegeben und die 2 Sen-
soren ausgelesen.

Index | Kanal

1 Dimensionslose Zabhl, Bit-codierte Zustande aller Ausgange.
2 Temperatur °C, PT1000 Sensor S1
3 Temperatur °C, PT1000 Sensor S2

Geeignete Stellantriebe

Folgende Stellantriebe wurden getestet und als geeignet beurteilt. Fir die Eignung anderer Stellan-
triebe, siehe Stellantrieb Eignungstest auf Seite 2.

ALVA Stellantrieb 230 V Danfoss Thermischer Stellantrieb 230V NC
Herz Stellantrieb 2pkt. 230V NC,770853 EMO T NC230V 0,8 m Stellantrieb

Oventrop Elektrothermischer Stellantrieb Aktor | VoNo Floortec elektrothermischer Stellantrieb
T2P 230V 230V

Uponor Vario B Stellantrieb REHAU Stellantrieb UNI 230V

Roth Stellantrieb NC 230Volt/1Watt KM596 KELOX Thermikmotor 230V 1 Watt
Mohlenhoff A 20405-00N 230 V NC 1W Salus T30NC230




Anschluss

Es miissen der DL-Bus (DL und GND, nicht vertauschbar), 12V (z.B. vom CAN-Bus) und eine 230V-
Versorgung (L, N) angeschlossen werden. Auf geeignete Kabelquerschnitte und Temperaturbestan-
digkeit auf Grund zutreffender Normen ist zu achten.
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Stellantrieb Eighungstest

Durch Driicken des Tasters wird ein Eignungstest des Stellantriebs an Ausgang 1 durchgefiihrt. So-
bald der Taster betatigt wird, beginnt der Eignungstest sofort. Die LED neben dem Anschluss fiir
Ausgang 1 muss beachtet werden.

Die Eignung eines Stellantriebs bezieht sich auf die Anzahl der notwendigen Anlaufstromimpulse. Je
weniger Impulse notwendig sind, desto besser ist der Stellantrieb geeignet.

Die LED leuchtet fiir jeden Fehlimpuls auf und sollte idealerweise gar nicht, hochstens 1/2-mal auf-
leuchten. Dies bedeutet einen geeigneten Stellantrieb.

230V/50Hz 4 Taster
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Je ofter die LED aufleuchtet, desto weniger geeignet ist der Stellantrieb.
Auf Seite 1 befindet sich eine Liste mit getesteten Stellantrieben, die als geeignet beurteilt wurden.



Programmierung

Die notwendige Programmierung ist auf unserer Website (ta.co.at) unter Download > Programmier-
beispiele verfligbar.

Dem AFS215-DL werden per DL-Bus Ausgang die zu schaltenden Verbraucher vorgegeben. Auf die-
sen Ausgang wird ein dimensionsloser Wert gesendet. Dessen Bits bestimmen die Zustande der ein-
zelnen Ausgange am Einzelraumregler. Diese Zahl muss folgendermallen aus den einzelnen
Digitalsignalen generiert werden:
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Eingangsvariablen Parameter Ausgangsvariablen
Analogfunktion 1 e =
Summe 1 _ \‘:: - ‘DD
> Freigabe Funktion Ergebnis — Offset 1
= Variable 2 0
> Stellantrieh 1 [-+—————{Eingangsvariable 1 Offset 2
- R - = Variable 3 0
> Stellantrieb 2 [-+————=s—Eingangsvariable 2 Offset p
> Stellantrieb 3 [-+——— Eingangsvariable 3 = Variable 4 0
= R R Offset -8
> Stellantrieb 4 [-+————=—{Eingangsvariable 4 = Variable 5 0
> Stellantrieb 5 [-+——— Eingangsvariable 5 o O:fﬂs ;5
> Stellantrieh 6 [-+———— Eingangsvariable 6 Offset 32
> Stellantrieb 7 |—0—0— Eingangsvariable 7 E VE'Z;‘: 24
> Stellantrieb 8 [-+——<— Fingangsvariable 8 - Verisble 0
Offset -128
> Stellantrieb 9 +——e{Eingangsvariable 9 =) Variable 9 0
n . - Offset 256
> Stellantrieb 10 +——e{Eingangsvariable 10 o Variable 10 0
Offset -512 v
Analogfunktion 2 e
Summe 2
. . . DL Ausgang1(1/1
> Freigabe Funktion Ergebnis ——e— C binarg 91 ) >
Eingangsvariable 1 T~~~
> Stellantrieb 11 [-+—————{Eingangsvariable 2 » Analogfunktion - Summe 2
> Stellantrieb 12 ™ > Eingangsvariable 3 Eingangsvariablen Parameter Ausgangsvariablen
> _Stellantrieb 13 [-+————e—{Eingangsvariable 4 B : 7
> Stellantrieb 14 [-+————=—{Eingangsvariable 5 = Variable 1 0
Offset 1024
> Relais |-+———— Freig. Eing. 6 5 Variable 2 0
R - - Offset -2048
[F1  ERR215 Bitl5 +——e{Eingangsvariable 6 _ X
Offset 4096
=l Variable 4 0
Offset -8192
=] Variable 5 EV.
Offset 0 v
Abbrechen

Die Signal-Ubernahmen stellen die Digitalsignale da, wobei jedes einen einzelnen Stellantrieb mittels
Ein/Aus schaltet. Das Relais (Ausgang 15) wird auf Grund einer technischen Limitation mittels eines
Fixwertes geschaltet.

Wichtig: Die ,Freigabe Eingangsvariable n“ jeder unbenutzten Eingangsvariable | freigabe Eingangsvariable 5
muss auf Aus gestellt werden! Beispiel: Eingangsvariable 5 ist unbenutzt: Pin anzcigen| [

Beide Analogfunktionen werden im Modus Summe betrieben. tm
Analogfunktion 1 hat 10 Eingangsvariablen. Die Offsets werden folgendermalen eingestellt:
EV 1 EV 2 EV 3 EV 4 EV S EV 6 EV7 EV 8 EV 9 EV 10
1 -2 4 -8 16 -32 64 -128 256 -512

Analogfunktion 2 hat 5 Eingangsvariablen. Die Offsets werden folgendermalien einstellt:
EV 1 EV 2 EV3 EV 4 EV 5 EV 6
0 -1024 | 2048 -4096 | 8192 0

Der Fixwert F1 auf Eingangsvariable 6 der Analogfunktion 2 wird auf Analog, dimensionslos,
Wert 16384 eingestellt.

Der DL-Ausgang wird auf Index 1 gestellt.


https://www.ta.co.at/download/x2-programmierbeispiele

Relais-Ausgang A15 potentialbehaftet

Der Relais Ausgang A15 ist werksseitig potenzialfrei. Mit der Wurzel C kann der Ausgang mit dem
Potenzial des Reglers behaftet und mit dessen internen Sicherung abgesichert werden.

A15 potenzialbehaftet
und abgesichert
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DL-Adresse

Das Gerat hat werksseitig eine Adresse von 1. Mit den Dip-Schaltern im Gerat kann die Adresse ge-
andert werden. Die letztendliche Adresse setzt sich aus der werksseitigen 1 und der Summe der auf
»,ON“ geschalteten Dip-Schalter zusammen.

Beispiel

Gewdlinschte Adresse 6

Werkseinstellung
Dip-Schalter 1 und 4 +5
Summe = Adresse =6

Die Dip-Schalter 1 und 4 miissen auf
ON gestellt werden.

ON
EEE Stellung der Dip-Schalter laut Beispiel

Technische Daten

DL-Buslast 10%
Leistungsaufnahme max. TW
Schutzart IP20
Klemmbereich max. 1,5 mm?
Max. Umgebungstemperatur 45°C

Sicherung (Elektronik u. Ausgénge) | 3,15A trage

Nennstrom Triac-Ausgénge (1-14) | max. 100mA dauerhaft, max. 1A Einzelimpulse
Schaltleistung Relais-Ausgang (15) | 230V / 3A

Temperatureingédnge PT1000-Sensoren

Technische Anderungen sowie Satz- und Druckfehler vorbehalten. Diese Anleitung ist nur fiir Geréate
mit entsprechender Firmware-Version giiltig. Unsere Produkte unterliegen standigem technischen
Fortschritt und Weiterentwicklung, wir behalten uns deshalb vor, Anderungen ohne gesonderte Be-
nachrichtigung vorzunehmen. © 2024



