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Sikkerhedsbestemmelser

Denne vejledning henvender sig udelukkende til autoriserede fagfolk.

Alle montage- og tilslutningsarbejder pa styringen ma kun foretages, nar der
ikke er strgm pa styringen.

Kun personer med tilstraekkelig elteknisk viden ma abne, tilslutte og idriftsaette
enheden. Alle geeldende sikkerhedsbestemmelser skal overholdes.

Styringen er fremstillet efter de nyeste tekniske standarder og opfylder alle relevante
sikkerhedsforskrifter. Den ma kun anvendes i overensstemmelse med de tekniske data og
nedenstaende sikkerhedsbestemmelser og forskrifter. Ved enhedens anvendelse skal de for hvert
enkelt anvendelsesomrade relevante retlige og sikkerhedsmaessige regler overholdes. Anvendelse i
modstrid hermed medfgrer bortfald af ethvert erstatningsansvar.

» Skal monteres indendgrs i et t@rt rum.

» Styringen skal, alt efter de lokale sikkerhedsbestemmelser kunne afbrydes fra nettet med en
flerpolet afbryderanordning (stikprop/stikdase eller 2-polet afbryder).

» For installations- eller ledningsarbejder skal styringen adskilles fra netspaending og sikres mod
utilsigtet genindkobling. Ombyt aldrig lavspaendings-tilslutningerne (fglertilslutningerne) med
230V-tilslutningerne, da dette kan medfgre skader pa enheden og livsfarlig spaending pa de
tilsluttede sensorer

» Solvarmeanlag kan opna szerdeles hgje temperaturer. Derfor kan der vaere risiko for forbreending.
Forsigtighed ved montering af temperatursensorer tilrades!

» Af sikkerhedshensyn ma anlaegget kun kegre i tvangsdrift i forbindelse med afprgvning af anleegget.
| denne driftstilstand overvager styringen hverken max.-temperaturer eller fglerfunktion.

» En ufarlig drift er ikke mulig, hvis styring eller tilsluttede enheder er synligt beskadiget, ikke
fungerer eller er blevet opbevaret i laengere tid under ugunstige betingelser.. Er dette tilfeeldet, skal
styring og tilbehgr tages ud af drift og sikres mod utilsigtet brug.

Vedligeholdelse

Ved forskriftsmaessig behandling og anvendelse behgver styringen ingen vedligeholdelse. Renggr den
med en klud, evt. dyppet i husholdningssprit. Skrappe renggrings- og oplgsningsmidler som fx klor
eller acetone ma ikke anvendes.

Da ingen af de for styringens praecision relevante komponenter er udsat for nogen belastning ved
almindelig brug, er langtidsafvigelsen yderst ringe. Derfor har styringen ingen justeringsmuligheder.

Ved reparation ma der ikke foretages konstruktive andringer pa styringen. Reservedele skal svare til
de originale dele og monteres pa samme made som fgr reparationen.

Bortskaffelse

> Styringer, der ikke mere bruges eller som ikke kan repareres, skal bortskaffes pa
en miljpmaessigt forsvarlig made via et autoriseret indsamlingssted. De ma
under ingen omstaendigheder behandles som almindeligt restaffald.

> Safremt det ¢nskes, kan vi tage os af den miljgmaessigt forsvarlige
bortskaffelse af apparater, der er blevet kgbt hos os.

> Emballage skal bortskaffes pa en miljgmaessigt forsvarlig made.

I > En ikke korrekt bortskaffelse kan betyde betydelige skader pa miljget, eftersom
mange af de anvendte stoffer kraever en fagligt korrekt sortering.



Montage af styringsmodulet

BEMARK! Traek altid stromstikket ud for styringen abnes!

Der ma kun arbejdes i styringen nar den er uden spaending.

Abning af modulet

000000

Skruen pa styringens overkant Igsnes og daekslet
Ipftes af.

Styringselektronikken befinder sig i daekslet. Forbindelsen til klemmerne i styringens underdel
etableres via kontaktstifterne nar deekslet szettes pa plads.
Underdelen kan skrues op pa vaeggen med skruer i de aflange huller (med kabelgennemfgringerne

nedad), eller monteres pa en DIN-skinne (baereskinne TS35 iflg. EN50022).
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Sensormontage

Det er af stgrste betydning for en korrekt anlaegsfunktion at fglerne placeres og monteres korrekt.
Folerne skal skubbes helt i bund i falerlommerne. De vedlagte kabelforskruninger tjener til
treekaflastning. Udendgrs monterede fglere skal isoleres godt, sa de ikke pavirkes af
omgivelsestemperaturen. Der ma ikke kunne traenge vand ind i udendgrs monterede fglerlommer

(frostrisiko).

Felerne ma generelt ikke udsaettes for fugt (f.eks. kondensvand), da fugt kan diffundere gennem
stgbematerialet og beskadige fgleren. En fgler, der har vaeret udsat for fugt, kan af og til reddes ved
opvarmning til ca. 90 °C en times tid. Dyklommer, der monteres i rustfri beholdere eller pools, skal
ubetinget kontrolleres for deres korrosionsbestandighed.

Solfangerfgler (grat kabel med klemdase):

e Skubbes ind i et rgr, som er loddet eller nittet direkte pa absorberen og som rager ud af
solfangeren, eller

e monteres i en dyklomme med messingforskruning (= fugtbeskyttelse) i et T-stykke pa
fremlgbsrgret umiddelbart udenfor solfangeren.

e For at forebygge skader, forarsaget af lynnedslag er der i samledasen mellem sensor- og
forleengerkabel monteret en overspaendingsbeskyttelse (varistor).

Fyr-/kedelfgler (kedelfremigb): Anbringes enten i en dyklomme, der skrues ind i kedlen eller monteres
pa fremlgbsrgret teet ved kedlen.

Beholderfgler: Solvarmeanlaeggets beholderfgler anbringes i en dyklomme, der ved
ribbergrsvarmevekslere monteres lige over veksleren, og ved integrerede glatrgrsvarmevekslere ud for
vekslerens nederste tredjedel eller pa vekslerens retur (=udlgb) saledes at dyklommen peger ind i
vekslerrgret. Fgleren, som overvager kedlens opvarmning af beholderen anbringes i en hgjde, der
modsvarer den maengde varmt vand man gnsker at have til radighed i fyringssaesonen. Den vedlagte
plastforskruning kan anvendes som traekaflastning. Montage laangere nede end den dertil hgrende
varmeveksler er under ingen omstandigheder tilladelig.

Bufferfgler: Solvarmeanlaggets beholderfgler anbringes i bufferens nedre del, lige over
solvarmeveksleren ved hjaelp af den medleverede dyklomme. Den vedlagte kabelforskruning sikrer
feleren mod utilsigtet at blive trukket ud. Det anbefales at anbringe varmeanlaeggets referencefgler
mellem bufferbeholderens midte og dens gverste tredjedel, enten i en dyklomme eller under
beholderisoleringen op ad beholdervaeggen/i klemliste.

Bassinfgler (svgmmebassin): Monteres i en dyklomme i et T-stykke pa sugeledningen umiddelbart
efter bassinet. Dyklommen skal vaere af et materiale, der ikke angribes af poolvandet. Fgleren kan
ogsa fastbindes eller tapes til sugeledningen samme sted samt isoleres godt, sa den ikke pavirkes af
omgivelsestemperaturen.

Anliggende fgler: Fastggres pa det relevante rgr ved hjzelp af rullefjeder, spaendeband eller lign. i et
egnet materiale (mht. korrosion, temperaturbestandighed osv.). Til sidst skal fgleren isoleres godt,
sdledes at det er rgrets — og ikke omgivelsernes — temperatur, der males.



Warmwasserfiihler: Beim Einsatz der Regelung in Systemen zur Erzeugung von Warmwasser mittels
Varmtvandsfgler: Nar styringen anvendes i systemer til produktion af varmt vand ved hjalp af en
ekstern varmeveksler og omdrejningsreguleret pumpe (varmtvandsstation) er en hurtig reaktion pa
andringer i vandmangde/temperatur yderst vigtig. Derfor skal varmtvandsfgleren anbringes direkte i
varmevekslerens udgang. Den ultrahurtige fgler (Tilbehgr, type MSP), der er teetnet med en O-ring
omkring sit rustfrie rgr, skal monteres i et T-stykke, sa den stikker ind i udgangen. Varmeveksleren
skal monteres stdende med varmtvandsudgangen gverst.

Stralingsfeler: For at opna en maleveerdi, der svarer til solfangerens placering, skal stralingsfgleren
monteres parallelt med solfangeren. Fgleren fastggres derfor pa inddaekningen eller ved siden af
solfangeren pa en forla&enget montageskinne. Fglerhuset forsynet med et blindhul, der kan bores op.
Foleren fas ogsa i tradlgs udgave.

Rumfgler: Denne foler er beregnet til opsaetning i opholdsrummet (som referencerum). Rumfgleren
ber ikke sidde i umiddelbar nzerhed af varmekilder eller vinduer. Fgleren fas ogsa i tradlgs udgave.

Udetemperaturfgler: Monteres ca. to meter over jorden pa den koldeste murside (for det meste mod
nord) og ikke i naerheden af luftskakter, abne vinduer, kabelgennembrydninger ol., der kan fgre til
forkerte maleveerdier. Den ma ikke veere udsat for direkte solskin.

Eltilslutning

Eltilslutning ma kun foretages af en fagmand (eller —kvinde) i henhold til geeldende retningslinjer.

Henvisning: For at undga lynskader skal anlaegget udfgrt i henhold til geeldende regler (lynafleder).
Folerdefekt forarsaget af tordenvejr og elektriske udladninger skyldes for det meste en manglende
eller forkert udfgrt jording, eller manglende overspaendingsbeskyttelse.

NB: Der ma kun arbejdes i konsollens indre, nar denne er spaendingslgs. Fare for beskadigelse af
styringen ved sammenbygning med spaending pa terminalerne.

Alle fglere og pumper og ventiler forbindes i henhold til deres nummerering i programmet.
230V-ledninger undtagen forsyningsledningen anbefales udfert i 0,75 - 1,5 mm? fintradet.

Over kabelgennemfgringen forefindes en skrueterminalraekke for jordforbindelserne (PE). Alle kabler
kan straks efter montering fastggres med de vedlagte klemmer (= treekaflastning). Disse kan kun
fiernes med en skaevbider, derfor er der vedlagt et rigeligt antal.



Terminalplan

Kabinet-underdel, udseende med terminaler:

CAN-bus
AL 1 ——Ar— ™
© A6-NO| o A7 ©)
© +|AB-NC| T 23 / A8 ©)
© ‘e c | 2 5 ¥ z £ ro-1ov/Pwh /:GND_©
! Lo-1ov/pwm—/ -
Q © Ausgénge / Outputs: A9 ©)
o ©) == “ N 0-10V / PWM A10 @)
: 1
g % ___________ 8 Datenleitung / Data Iine:\_/-G:llj- g
© @ ®"""‘|— Sensoren / Sensors 31' @
g @ ® L— Sensoren / Sensors sS2 @
T O —E- 1 '[ao] S3 (o)
© 54 (9)
o 5 @ @ecwo 50
© ﬁ‘ S6 (9
(© GND _@
o——n| || [Oc—an| | | o0 o | || [oc—am| | N
:|~|_|||| ||||||| I [ | 1 u||u_ ||
\_ lI I 1 g 1! ] L — ] /' ] \E} | — 1 ] I—‘ |—r| J
Jordforbindelse PE . o
Sensorstel BEM./ERK. Denne "lus (kOI't
ledning) skal man selv
Net: montere!
L. Fase
N.... Neutral-leder
PE.... Jord
Udgange:
C... Rod(A6)
A1 - A6.... Slutter NO
NC.... Bryder (A6)
N.... Neutral-leder
Netforbindelse

Modulet drives af en indbygget streamforsyning. Derfor skal det tilsluttes 230V 50Hz. Denne spaending
ledes videre til udgangsreleeerne. Den indbyggede strgmforsyning understgtter samtidig CAN-

bussens spaendingsforsyning.



Sensortilslutninger

Sensorterminaler
% Sensoren / Sensors———  S1 ©)
5 Sensoren / Sensors———  S2 (0)
@ S3 (3)
]
(%]

sS4 (©
@D cND &5 G

S6 (O)
——GND (©)

BEMZRK! Denne "lus”
(kort ledning) skal man
selv montere!

Sensorerne tilsluttes altid den relevante sensorterminal (S1 — S6) og den feelles stel (GND). @verst i
konsollen ligger en klemraekke der, fgr sensorerne monteres, forbindes til terminalen GND.

For at undga svingende malevaerdier grundet forstyrrelser i signaloverfgrslen er det vigtigt at sgrge for
at sensorledningerne ikke udseettes for udefrakommende negativ pavirkning fra 230V-ledningerne.
Sensorforbindelserne ma ikke fgres i samme kabel som netspaendingsbaerende ledere.

Ved anvendelse af uskaermede kabler skal sensorledninger og 230V-ledninger fgres i adskilte eller
opdelte kabelkanaler og med en mindsteafstand pa 5 cm.

Sensorledninger for PT100 eller PT500-sensorer skal vaere afskaermet.

Alle fglerledninger med et tveersnit pa 0,5mm2 kan forleenges op til 50m. Ved denne ledningsleengde
og en Pt1000-temperatursensor ligger malefejlen pa omkring +1K. For laengere ledninger eller mindre
malefejl skal der bruges tilsvarende stgrre ledningstvaersnit.

Forbindelsen mellem fgler og forleengerledning kan laves ved at skubbe den til 4 cm afkortede
krympeflex over en ledningsende og sno de blanke ledningsender teet sammen. Safremt en af
ledningsenderne er fortinnet, ma forbindelsen loddes.

Herefter skubbes krympeflexen hen over forbindelses-stedet og opvarmes forsigtigt (fx med en
lighter), til den har lagt sig teet omkring ledningerne.

Forlzengerledning

Temperatur-
faler
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Dataforbindelse for DL-bus

DL-bussen bestar af kun to ledere: DL og GND (sensor-stel). Forsyningsspaendingen til DL-bus-
sensorerne leveres via DL-bussen selv.

DL-busnettet kan opbygges stjerneformet eller serielt (= fra den ene enhed til den nzeste).

Man kan bruge ethvert kabel med et tvaersnit pa 0,75 mm?2 op til 30 meter som dataledning. Over 30
meter anbefales det at bruge et skaermet kabel, hvilket forgger den tilladelige leengde til 100 meter.

Lange, teetliggende kabelkanaler for 230V- og dataledninger medfgrer at forstyrrelser fra netkablerne
overfgres til dataledningen. Det anbefales derfor enten at overholde en mindsteafstand pa 20 cm
mellem de naevnte ledningstyper, eller at anvende skaermet kabel.

| det tilfaelde hvor to styringer tilsluttes samme datalogger skal der bruges separate skaermede kabler.
Dataforbindelsen ma aldrig fgres i samme kabel som CAN-busforbindelsen.

Terminaler for DL-bus-forbindelse
Ausgénge / Outputs: A9 (©
0-10V / PWM A10 B

Datenleitung / Data line -

L— Sensoren / Sensors ——— S1 @

L— Sensoren / Sensors ——— g2 @

S6 (o)

——GND (0)

DL-sensorernes buslast

| DL-bussen foregar strgmforsyning og signaltransmission i samme 2-polede ledning. Det er ikke
muligt (som for CAN-bussens vedkommende) at understgtte strgmforsyningen ved brug af en ekstern
netdel/adapter.

Pa grund af sensorernes relativt hgje strgmforbrug skal man vaere opmaerksom pa "buslasten”:
Styringen UVR 16x2 leverer den maksimale buslast “100%". Buslasten for hver enkelt elektronisk
sensor fremgar af dennes tekniske data.

Eksempel: Den elektroniske sensor FTS4-50DL har en buslast pa 25%. Der kan derfor hgjst tilsluttes
fire FTS4-50DL pa DL-bussen.

11



CAN-busnet
Terminaler for CAN-busforbindelse

GND

+12V

CAN-H

I 2 1 )

A7 ©
- A8 (o)
% {U-‘IUVIPWM /:—GNDﬁ@

0-10V/ PWM

—_—

Retningslinjer for opbygning af et CAN-netvaerk
Tekniske forudsaetninger

A 4

CAN-bussen udggres af lederne CAN-High,
CANLow, GND samt en +12V-forsyningsleder for

buskomponenter, der ikke rader over en egen

spaendingsforsyning. Den samlede belastning fra
enheder med 12- og 24V-forsyning ma i alt ikke

overstige 6 Watt.

[2V]

[CHT-CAN-H | Et CAN-netvaerk opbygges lineaert, med en

LEEIRE- ”f% afslutningsmodstand i hver netvaerksende. Dette

ihils sikres ved terminering af fgrste og sidste enhed.

il v Ved mere vidtforgrenede netvaerk (over flere

O]

H2-CANL | bygninger) kan der opsta problemer grundet
elektromagnetiske forstyrrelser og

CH1 - CAN-H | CH2 — CAN-L Zeit/Div.

1V/Div.

WD, 2500 potentialforskelle.

12

For at undga, eller ihvertfald i vidt omfang blive

Datasignalerne CAN-H og CAN-L herre over sddanne problemer, anbefales fglgende

forholdsregler:

o Afskaerm kablet

Buskablets skaerm skal haenge elektrisk sammen gennem hele netvaerket, dvs. forbindes
effektivt ved hvert knudepunkt. Ved stgrre netvaerk anbefales det at lade potentialudligningen
omfatte skaermen, jfr. eksemplerne.

¢ Udlign potentialerne

En sa vidt muligt lavohmsk forbindelse til jordpotentialet er specielt vigtig. Flere kabler bgr
om muligt fgres ind i bygningen samme sted, og alle tilsluttes samme
potentialudligningssystem (SingleEentryPoint -princippet). Dermed sikres naesten ens
potentialer, hvilket i tilfaelde af overspaending pa en leder (lynnedslag) giver en sa lille
potentialforskel som muligt til naerved liggende ledninger. Ledningerne bgr ligeledes holdes
pa afstand af lynbeskyttelsesanlaeg. Potentialudligningen har ogsa positive egenskaber i
forhold til ledningsinducerede forstyrrelser.



¢ Undga jord-/stelslgjfer
Nar et buskabel leegges gennem flere bygninger skal man undga slgjfer. Baggrunden er, at
bygninger har forskelligt potentiale i forhold til jord. Hvis man forbinder en kabelskaerm i hver
bygning direkte med potentialudligningssystemet (jordspyddet), opstar der derfor en
jordslgjfe, og hermed en strgm fra det hgjere til det lavere potentiale. Nar der sa sker f.eks. et
lynnedslag i neerheden af en bygning, haeves dette bygningspotentiale i kort tid med flere kV.
Udligningsstremmen Igber nu via busskaermen og forarsager ekstreme elektromagnetiske
koblinger, der kan medfgre gdelaeggelse af buskomponenterne.

Lynbeskyttelse

En ordentlig, forskriftsmaessig jording af huset er af den stgrste betydning for en effektiv
lynnedslagsbeskyttelse! Et eksternt lynafledningssystem beskytter mod direkte lynnedslag.

Som beskyttelse mod overspaending via 230V-netledningen (indirekte lynnedslag) skal der indbygges
lynnedslags- eller overspaendingsafledere i det overordnede fordelersystem (eltavlen) i henhold til de
almindelige forskrifter.

For at beskytte de enkelte komponenter i et CAN-netvaerk mod indirekte lynnedslag, kan det
anbefales at benytte overspaendingsafledere, der er specielt udviklet for bussystemer.

Eksempel: Gasfyldt overspaendingsafleder for indirekte jording EPCOS N81-A90X

Eksempler pa forskellige netvaerksvarianter
Symboler:

... Enhed med egen forsyning (UVR16x2, UVR1611K, UVR1611S, UVR1611E)

C ... Enhed der forsynes via bussen (CAN 1/0, CAN-MT, ...)

B ... CAN-bus-overspandingsafleder &asfyldt overspaendingsafl. f. indirekte jording

... CAN-buskonverter (CAN-BC/C)

[IUE}
uado

... Termineret (enhed i hver ende) ... Terminering dben

LLille” netvaerk (indenfor én bygning):

XW
Z
FS
=)
a
Z
P

NK 1 NK 2 n
Oiggterm nggopen Ojggopen Qiggterm
glz|z|z Z|n(z |z (e g|n|z|z|mme glnz|z

<|% O|<|t o|<|s ol<|s

I|r I I I|r

\ \
(%_Eé}j_ skaerm skaerm skaerm

indirekte jording (optional)

(Kl/j
K///j

Max. ledningslaengde: 1.000 m ved 50 kbit/s

Skaermen skal viderefgres og forbindes med apparatets stel (GND) ved hver netveerksnode. Jording af
skaerm/GND ma kun ske indirekte via en gasfyldt overspaendingsafleder.

Det skal pases at der ikke sker en ugnsket direkte forbindelse mellem stel eller skeerm og
jordpotentialet (f.eks. via sensorer og det jordede rgrsystem).
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Netzwerk (iiber mehrere Geb4dude) uden CAN-buskonverter CAN-BC:

.
~§ d ’, é’ 1]
. . ' !
l:- -zl ' . -zl ' ' l:-
. . . !
. . !
. .

' LN ] ' g .
=PE " \ =PE )
indirekte jording optional /ndirektejording

Max. ledningsleengde: 1.000m med tilstraekkeligt tvaersnit

Skaermen skal viderefgres ved hver netvaerksnode og jordes i et punkt. Det anbefales at jorde
skaermen indirekte via en gasfyldt overspaendingsleder i de gvrige bygninger. Skeermen forbindes
ikke med enhedernes stel (GND).

Netvaerk (over flere bygninger) med CAN-buskonverter CAN-BC/C:

........................

o
-3

indirekte jording \ i& %:ektejording %

indirekte jording

\

optional

Max. ledningslaengde: Afhaenger af indstillet baudrate pa CAN-BC/C

Det afkoblede netvaerks skaerm tilsluttes CAN-bus-stel (GND) ved hver buskonverter. Denne skeerm
ma ikke jordes direkte.

Uden CAN-bus-overspaendingsafleder yder denne variant kun beskyttelse mod potentialforskelle pa
op til max. 1kV, men ma ikke betragtes som lynbeskyttelse. | dette tilfeelde bgr ledningens skaerm
jordforbindes mellem CAN-buskonverterne i et punkt, om muligt midt pa ledningen. Det anbefales at
jorde skaermen indirekte ved hjaelp af en gasfyldt overspaendingsafleder i de andre bygninger.

En CAN-buskonverter er en slags repeater. Den modtager og videresender CAN-bussignaler. Derfor er
ledningstraekket pa hver side af en CAN-buskonverter at betragte som et eget CAN-busnet.
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Kabelvalg og netvaerkstopologi

Den par-snoede ledning (shielded twisted pair) er blevet standard i CANopen-netvaerker. Det er et
kabel med snoede lederpar og en falles yderskaerm. Denne ledning er relativt ufglsom overfor
EMVforstyrrelser og der kan opnas afstande pa op til 1000 m ved 50 kbit/s. CANopen-anbefalingens

(CiA DR 303-1) angivne ledningstvaersnit ses i nedenstaende tabel..

Buslaengde Laengdeafhaengig Tveersnit
[m] modstand [mQ/m] [mm?]
0..40 70 0,25..0,34
40...300 <60 0,34..0,60
300...600 <40 0,50..0,60
600...1000 <26 0,75..0,80

Den maksimale ledningslangde er endvidere afhaengig af antallet af nodes [n] der forbindes med
buskablet, og af ledningstvaersnittet [mm?].

Ledningstveersnit Maksimal laengde [m]
[mm?] n=32 n=63
0,25 200 170
0,50 360 310
0,75 550 470
Busrate
Under UVR16x2s menupunkt CAN-bus / CAN-indstillinger kan busraten indstilles mellem 5 og 500
kbit/s - jo lavere busrate, jo leengere kan kabelnettet veere. Husk dog i sa fald at forgge

ledningstvaersnittet tilsvarende.
CAN-Netvaerkets standard-busrate er 50 kbit/s (50 kBaud), anbefalet for mange CAN-busenheder.

Vigtigt: Alle enheder i CAN-busnettet skal have samme overfgringshastighed for at kunne
kommunikere med hinanden.

Busrate [kbit/s] | Max. tilladt samlet buslaengde [m]
5 10000

10 5000

20 2500

50 (Standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Anbefalinger

Et 2x2-polet, parvist snoet (CAN-L snos med CAN-H og +12V med GND) og skaermet kabel med et
ledningstvaersnit pa min. 0,5mm?, en leder-til-leder-kapacitet pa max. 60 pF/meter og en typisk
impedans pa 120 Ohm. UVR16X2s standard-bushastighed er 50 kbit/s. Her er den teoretisk mulige
busleengde 500 m, hvis en palidelig overfgrsel skal garanteres. Som kabel bruges f.eks. Unitronic®-
Bus CAN 2x2x0,5 fra firmaet Lapp Kabel til fast montering i bygninger eller fgring i tomrgr. Hermed er
en busleengde pa ca. 500 m teoretisk mulig, stadigvaek med en palidelig signaltransmission.

Til direkte nedgravning i jord egner sig f.eks. jordkablet 2x2x0,5 mm? fra firmaet HELUKABEL (artikel
nr. 804269) eller jordkablet 2x2x0,75 mm? fra Faber Kabel (artikel nr. 101465).
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Ledningsfering

En CAN-bus bgr aldrig opbygges i stjerneform. Den rigtige opbygning bestar af en busledning fra den
forste enhed til den anden og videre til den tredje osv. Pa den fgrste og sidste enhed far jumperen lov
at blive siddende pa sin plads, dvs. termineret, mens den flyttes over i stilling "aben” pa alle de gvrige.
Den sidste bus-enhed forsynes igen med terminering.

FORKERT RIGTIGT

Eksempel: Forbindelse af tre netveerksnodes (NK) med 2x2poliet kabel og terminering af de
afsluttende netvaerksnodes (netveerk indenfor én bygning)

== terminiert (AbschluRwiderstand 120 Ohm)
= Terminierung offen

cam NK 1 maNK 2 =NK 3
O+ IOIO O OO OO0

N|IZIZ NIZ|Z N|IZIZ2
Ol<|T|— Ol|T|r O[Tl

yE-" Vv

Et CAN-netveerk skal forsynes med en 120 Ohm busafslutning (= terminering) ved fgrste og sidste
enhed. Termineringen ordner du selv ved at flytte jumperen bag pa styringen). | et CAN- netvaerk er
der altsa altid to afslutningsmodstande (én i hver ende). Stikledninger eller en stjerneformet
ledningsopbygning er ikke tilladt!

s
I Jumper th. =  —
termineret O A7 —\ term.[ 0O O O O
BN ERAY > o] grEge
=
. _ T O
I Jumper tv. = DGND:l\ 0-10V/PWM g g +
ikke termineret _| LO—1DVIPWM
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Stikledninger

For at kunne udfgre palideligt fungerende lange stikledninger ma der anvendes en CAN-buskonverter.
Hermed afkobles stikledningen fra det gvrige CAN-busnet, hvorved det kan betragtes som et
selvstaendigt CAN-busnet.

UVR16x2 UVR16x2
___/

> Selvstaendigt

CAN-busnet
UVR16x2 l UVR16x2
CAN-BC2
= % =
)

Forsgg her pa fabrikken har vist, at:
1) stjerneformede afgreninger pa op til 10 meter ikke medfgrer forringet overfgrsel.
2) det billige KNX-buskabel J-Y(St)Y EIB KNX 2x2x0,8 med en impedans pa 75 til 90 Ohm fungerer

fejlfrit ved en busleengde pa op til 250 m og en transmissionsrate pa 50 kbit/s ved et lille antal CAN-
nodes.

3) ogsa kablet CAT 5 24AWG (typisk ethernetkabel i PC-netvaerk) kan bruges ved busleengder op til
150 m og fa nodes.

Brug af ledningstyper med forskellig impedans er kun tilradelig, nar disse adskilles med en CAN-
buskonverter.

Sadanne netveerk lever imidlertid ikke op til de officielle anbefalinger. Technische Alternative RT
GmbH kan derfor ikke garantere en problemfri drift ved anvendelse af nogen af de overfor anfgrte 3
muligheder.
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Udgange
Udgangstilslutninger

' I 1 I |
A6 = ™ AB-NO| o
potentialfri — | - ' |AB - NC ":._:
udgang — = : A6-C | &
i
— i 1

Neutral-lederen er |
forbundet internt i
styringen

CICICICICICICICICICICOIRCICIC

Jordterminaler

T !!g', ||'g',l!! [T

p I

Udgangenes maksimale strgmbelastning fremgar af de tekniske data.

Gogre udgang 6 potentialfri

Udgang A6 kan ggres potentialfri ved at fjerne broen (jumperen) J.
Modulet set bagfra:

Nur jumperen J er monteret, er udgang 6 ikke
potentialfri.

Eksempel: Tilslutning af en pumpe

C(=L)... Fase
A6 .... Slutter NO
NC .... Bryder

\

Nar jumperen traekkes ud, er udgang 6
potentialfri.

Braenderkald

Eksempel: Braenderkald

C... Rod
oN A6 .... Slutter NO
T NC .. Bryder
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Terminalplan analogudgange (0-10V / PWM)

A7 (0)
e
28 2 2 / /- 5
- Z() 6 {0-10V/PWM —GND (0)
0-10v / PWM—/
Ausgénge / Outputs: A9 (©) I
N 0-10V / PWM A0 Q) |

Terminalerne A7 — A10 er pluspolen, GND minuspolen.

Ved parametrering som ,Releeudgang” kan der tilsluttes max. 2 hjaelperelaeer HIREL-230V eller HIREL-
PF.
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Tilslutning af hjalperelze HIREL-230V

Eksempel: Tilslutning til analogudgang A7 og A8
Udgange A7 — A8 skal veere parametreret som releeudgange.
Hjeelpereleeet kan ikke monteres i modulet, men kraever et eget kabinet.

Sikring 6,3A F
HIREL-230V | A _ .
© - ATGH
'". %NC nel| S 2233z _/_ A8 Q)
= © - o5 3 g Eo.mwpwm [ —enp
— ~ i 0-10V / PWM —
(7)) n 4 / Ausgange / Outputs: A8 (@)
© T 0-10V / PWM MO. ©
& & | Datenlaitung / Data “MZ‘:G:; g
Sensoren / Sensors. 31' ©)
| — Sensoren / Sensors 52 (@

»
—BE 1 i[A]

g DA

@D enD i» ::

g 2 NetzZy 3

et bl I ot ottty
=F

I

Net
230V 50Hz

HIREL-230V koblingsdiagram

N l L Relz 1:
01... Bryder NC
S1... Slutter NO
H - W/L... Rod C
Relae 2:
02... Bryder NC

" R1 - R2 S2... Slutter NO
’_/L'Z W/L... RodC
‘ 1

IR
N WL O1S1 NN

Z —

|
N W/L 02 S2

Begge relazudgangene er sikret med sikringen pa releemodulet. Terminalen maerket ,W“ modsvarer
derfor fase ,L".

Fjernes sikringen er begge udgange potentialfri, men begges “rod”, maerket ,W*“ er til stadighed
forbundet med hinanden.

Releemodulet kan forbindes til to vilkarlige udgange mellem A7 og A10, nar blot disse parametreres
som releeudgange.
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Tekniske data RSM610

alle indgange Temperatursensorer af typen PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1 kQ/25°C),
PT100, PT500, Ni1000, NiT000TK5000 og rumfglere RAS og RASPT,
solstralingssensor GBS01, termoelement THEL, fugtsensor RFS, regnsensor
RESO01, impulser max. 10 Hz (fx for flowmaler VSG), spaending op til 3,3V DC,
modstand (1-100kQ), og som digitalindgang (sluttet/brudt)

Indgange 4, 5 Derudover spaending (0-10 V DC)

Indgange 6 Derudover impulsindgang max. 20 Hz, fx for flowmaler VSG eller SO-signaler

Udgang 1-5 Relaeudgange, slutter

Udgang 6 Relaeomskifterkontakt - potentialfri

Udgang 7- 10 Analogudgange 0-10V (max. 20mA) eller PWM (10V/1kHz) eller
udvidelsesmulighed som releeudgange med hjeelpereleemoduler

Udgang 7 RSM610-A4, - Forsyning for eksterne 24V-apparater, max belastning inkl. 12V-apparater

MB24 max. 6W

Udgang 9 RSM610-MB, -
MB24

M-bus-indgang for indtil 4 M-bus-malere

Max. stremtraek

Relaeudgange : Hver 230V / 3A

Max. buslast (DL-Bus)

100 %

CAN-bus

Standard-bitrate 50 kbit/s, indstillelig fra 5 til 500 kbit/s

M-Bus
RSM610-MB, -MB24

Standard-bitrate 2400 Baud, indstillelig fra 300 til 38400 Baud, for indtil 4 M-
bus-malere

12V

Strgmforsyning for eksterne enheder, max. 6W i alt

Differenstemperaturer

Med adskilte taend- og slukdifferenser

Teerskelveerdier

Med adskilte taend- og slukdifferenser, eller med fast hysterese

Temperaturmaleomrade

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C til + 850°C med en oplgsning pa 0,1K
Alle andre temperatursensorer: -49,9°C til +249,9°C med en oplgsning pa 0,1K

Ngjagtighed temperatur

Typ. 0,4K, max. +1K i omradet 0 - 100°C for PT1000-sensorer

Ngjagtighed modstand

Max. 1,6% ved 100kQ (malevariabel: Modstand, procesvariabel: Modstand)

Ngjagtighed spaending

typ. 1%, max. 3% af indgangens maksimale maleomrade

Ngjagtighed udgang O-
10V

max. -2% til +6%

Eltilslutning

100 - 230V, 50- 60Hz, (udgang A1 — A11 og styring feelles sikret med 6,3A
hurtig)

Tilslutningsledning

3 x Tmm2 HO5VV-F i henhold til EN 60730-1 (kabel med Schiico-stikprop
indeholdt i sensorgrundpakken)

Effektoptag 1,0 — 1,9 W, alt efter antal aktive releeudgange
Beskyttelse IP40

Beskyttelsesklasse Il - dobbeltisoleret @
Omgivelsestemperatur +5 til +45°C
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Henvisninger ved driftsforstyrrelser
Teknisk support

Vi tilbyder vores kunder gratis support ved spgrgsmal om, eller problemer med vore produkter.
Bemaerk! For at kunne besvare dine spgrgsmal har vi i alle tilfaelde brug for at fa oplyst apparatets
serienummer.

Ved problemer med at finde serienummeret kan du konsultere vores hjemmeside pa:
https://www.ta.co.at/haeufige-fragen/seriennummern/

Du kan kontakte os via vores hjemmeside pa https://www.ta.co.at/support/.

Alternativt til kontaktformularen kan du, indenfor vores abningstider ogsa kontakte os pr. telefon pa
+43 (0)2862 53635

Fer du benytter dig af vores support anbefaler vi at du gennemgar fglgende Igsningsforslag:

Slukket skzerm (ingen reaktion pa bergring) tyder pa strgmudfald. Kontrollér derfor fgrst
strgmtilfgrslen, og derefter sikringen (6,3A hurtig), der beskytter apparatet og dets udgange (pumper,
ventiler mv.) mod kortslutning og, sammen med den integrerede overspzendingsbeskyttelse, mod
overspanding. Glasrgrsikringen er anbragt bag en forskruning pa styringens bagside.

¥ -
_____________ g
<

o o
32
¥ O

[s]
- T
z =z
=
53

o A|7:J term‘[l o

o A8 _\_ T

0 GND —\ mnwpwma
0-10V / PWM

o A9 Ausgénge / Outputs:

o AO 0-10V / PWM

o DL
~—
Datenleitung / Data line
0 GND — -

o/81 /'S
082 /
083 ||

o A2

| co® o -
o8 ! o Glasrgrsikring 20x5 mm,
086 -TE_CHNIS_CHE 230\/‘” Z_-.D N 6 3A h .
! 3 3 urti
o0 GND- Lang?\t‘:}ﬂlg}z!l:‘%ﬁgﬁnalh@l-}i{ag etz 50HZ | _|—=o L ) ! g
[ JGerstetyp: RSM&10
Betriebsspannung:  100-230V/~ 50-80Hz E c € F63A
Leistungsaufnahme: max. 4 VA =
Nennstrombelastung: max. 1,5 A pro Ausgang
%: 5 A gesamt —
zul. Umgebungstemp.: T45 O IP 40 )

Realistiske temperaturvaerdier men fejlfunktion pa udgangene tyder pa forkerte indstillinger eller

ledningsforbindelser. Er det muligt at ind- og udkoble udgangene i manuel betjening, er styringen

funktionsdygtig og indstillinger samt ledningsforbindelser bgr kontrolleres.

+ Medfgrer korsel og stilstand pa udgangen den forventede reaktion? Dvs. kgrer solvarmepumpen
virkelig ved manuel aktivering, eller starter varmekredspumpen maske i stedet?

¢ Er alle fglere forbundet med de rigtige klemmer (opvarmning af fgleren v.hj.a. lighter og kontrol af
temperaturvisningen)?

Er det herefter stadig ikke muligt at finde en fejl pa anlaegget, anbefales det at installere en datalogger

(C.M.I. eller D-LOGG) pa anlaegget for registrering af temperaturforlgb og udgangstilstande. Hvis
datalogning sker via DL-bussen skal udgang 14 stilles pa ,dataledning”.
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Forkerte temperaturer kan have fglgende arsager:

¢ Veardier som -999 ved foler-kortslutning eller 9999 ved -afbrydelse behgver ikke at betyde
hardware- eller tilslutningsfejl. Er der i indgangsmenuen valgt den rigtige fglertype (KTY, PT1000,
RUMF, GBS..)?

¢ En fgler kan ogsa afprgves uden maleudstyr ved at ombytte den formodet defekte fgler meden
fungerende og efterfglgende kontrol af temperaturvisningen. Vandrer fejlen med, ligger problemet i
foleren. Forbliver problemet pa samme indgang, skyldes det enten fglertypeindstillingen eller at
indgangen selv er defekt (f.eks. defekt overspaendingsbeskyttelse).

Modstandstabel for forskellige folertyper

Temp. [°c] 0 10 | 20 25 | 30 40 50 60 [ 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] |1000|1039|1078|1097 (1117 |1155|1194|1232 (1271|1309 |1347|1385

KTY  [0] |1630|1772|1922|2000] 2080|2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
(2kQ)

KTY  [0] | 815 | 886 | 961 | 1000|1040 | 1122 (1209|1299 1392|1490 1591 | 1696
(1kQ)

PT100 [0] 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 |1056|1112| 1141|1171 [1230|1291|1353 (1417|1483 1549|1618

Ni1000 [Q] | 1000 |1045|1091|1114|1138|1186|1235| 1285|1337 | 1390|1444 | 1500
TK5000

Hvis fgleren er defekt, skal man ved fglerskift vaere opmaerksom pa fglertypen. Det er muligt at
anvende en anden fglertype, men sa skal den pagaeldende indgang via styringens parametre indstilles
til den anvendte type.

Technische Alternatives aktuelle standardtype er PT1000.
Indtil 2010/2011 var standardtypen KTY (2kQ).

Manuel aktivering af en udgang ikke mulig

+ For udgang 5s vedkommende bemaerkes at denne som udgangspunkt er potentialfri og ikke baerer
spaending. Hjeelpereleemodulernes udgange kan ogsa veere potentialfri. Det er derfor kun muligt at
teende en 230V-forbruger (pumpe, ventil...) sdfremt der er udfert en szerlig ledningsfgring.

¢ Er det ikke muligt at stille en udgang pa ON eller OFF, kan det teenkes at en aktiv meddelelse
dominant teender eller slukker udgangen (réd ramme om udgangssymbolet, meddelelsesvisning i
gverste statuslinje). Alt efter den foretagne programmering og adgangsstatus kan manuel
betjening i dette tilfalde vaere blokeret.

Udbedring af fejl - hardware

| tilfeelde af en entydig hardwaredefekt skal styringen sendes til reparation hos forhandler eller
producent. Det er her uundveerligt med en vedlagt fejlbeskrivelse, som beskriver fejlen (kommentaren
,Styring defekt, bedes repareret” er her for lidt). Reparationen fremskyndes ved at bede om et RMA-
nummer pa hjemmesiden www.ta.co.at. Det er ngdvendigt fgrst at tale med vores tekniske support
om fejlen.
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Fejlsggning — programmering

Producenten er gerne behjeelpelig med fejlsggning, forudsat at den ngdvendige dokumentation og

tilstraekkelige data medfglger. Fglgende er ubetinget ngdvendigt:

¢ Et systemdiagram pr fax eller E-mail (WMF, JPG)

¢ Komplet programmering i TAPPS - eller i det mindste funktionsdata’ene (*.dat-fil) pr. mail

+ Styringens operativsystemsversion og serienummer

¢ De foreliggende logfiler eller i det mindste (temperatur-)veerdierne for indgangene pa et tidspunkt,
hvor anlaeggets fejlfunktion har vist sig

¢ Telefonisk kontakt for beskrivelse af problemet - en skriftlig fejlbeskrivelse er sjaeldent
tilstraekkeligt.

Fejlsgagning i CAN-netvaerket

For at indkredse fejlen anbefales det at afkoble dele af netvaerket for at se, hvornar fejlen forsvinder.

Generelle tests:
¢ Node-numre: Anvend altid kun hvert nummer én gang

¢ Spaendingsforsyning af busdeltagerne (Brug adapteren CAN-NT ved behov)
¢ Indstilling af baudrate (ogsa ved brug af CAN-Buskonverteren CAN-BC/C)

Tests af kabling:
Ved disse tests ma alle nodes vaere slukket!
¢ Modstand mellem CAN-H og CAN-L

o Ligger modstanden over 70Q, tyder det pa en manglende terminering

o Ligger modstanden under 60Q, tyder det pa for mange termineringer eller
ledningskortslutning

¢ Kontrollér for kortslutning mellem GND/skaerm og signalledninger

¢ Kontrollér for jordslgjfer: Skaermen afbrydes ved den pageeldende node og forbindelsesstremmen
males. Hvis der Igber en strgm, foreligger der, via en ugnsket jordforbindelse en jordslgjfe.

Informationer vedr. @kodesigndirektiv 2009/125/EG

Produkt | Klasse'? | Energieffektivitet | Standby Effektoptag typisk Effektoptag max.
3 max. [W] [w]* w]*

RSM610° max. 8 max. 5 1,0 0,80/1,55 1,0/1,9

1 Definitioner ifglge Den Europeeiske Unions Tidsskrift C 207 af 3.7.2014

2 Den foretagne inddeling forholder sig til den optimale udnyttelse og korrekt anvendelse af produktet.
Den faktisk anvendelige klasse kan afvige fra den foretagne tildeling.

3 Temperaturstyringens bidrag til den arstidsbetingede rumopvarmnings-effektivitet i procent,
afrundet til naermeste decimal

4 Ingen udgange aktive / alle udgange aktive

> Bestemmelse af klasse er afhaengig af styringens programmering i forhold til @kodesign-
retningslinjen.

Med forbehold for tekniske aendringer © 2018
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EU - overensstemmelseserklaering

Dokument- nr. / dato: TA17027/02.02.2017

Producent: Technische Alternative RT GmbH

Adresse: A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

Producenten er alene ansvarlig for udstedelsen af denne konformitetserklaering.

Produktbetegnelse: RSM610, RSM610-24, RSM610-MB, RSM610-MB24

Varemeerke: Technische Alternative RT GmbH

Produktbeskrivelse: Styringsmodulet

Den ovenfor beskrevne genstand for erklzeringen overholder forskrifterne i direktiverne:

2014/35/EU Lavspandingsdirektiv

2014/30/EU Elektromagnetisk kompatibilitet

2011/65/EU RoHS begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer

2009/125/EG @kodesigndirektiv

Anvendte harmoniserede normer:

EN 60730-1: 2011 Automatiske elektriske styringer til husholdningsbrug o.l. — del 1:

Generelle krav

EN 61000-6-3: 2007 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) — Teil 6-3: Generiske standarder —
+A1: 2011 Emissionsstandard for bolig, erhverv og letindustrimiljger
+AC2012

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) — del 6-2:
+ AC2005 Generiske standarder — Immunitetsstandard for industrielle miljger

EN 50581: 2012 Teknisk dokumentation for vurdering af elektriske og elektroniske

produkter med hensyn til begraensning af farlige substanser
Anbringelse af CE — maerke: Pa emballage, brugsanvisning og typeskilt

C€

Udsteder: Technische Alternative RT GmbH
A- 3872 Amaliendorf, Langestralle 124

Retsgyldig underskrift

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, direktgr,
02.02.2017

Denne erklaering gaelder som dokumentation for overensstemmelse med de nasvnte retningslinjer,

men indeholder ingen tilsikring af egenskaber.
Sikkerhedsanvisningerne i den medleverede produktinformation skal overholdes.
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Betjening
Betjeningsvejledning

Denne korte vejledning henvender sig til styringens daglige bruger.

For information om styringens programmering og montage, se de specifikke vejledninger herom pa
www.ta.co.at.

Styringsmodulet RSM610 kan bruges som selvstaendig styring, eller som udvidelsesmodaul til den frit
programmerbare styring UVR16x2. Til forskel fra UVR16x2 har modulet dog intet display for betjening
direkte pa modulet. Modulet betjenes derfor enten fra UVR16x2 (fra version V1.15), fra CAN-monitor
CAN-MTx2 eller via webinterfacet C.M.I.

De mange forskellige anleegsmuligheder ggr det umuligt at lave en vejledning, der er daekkende for
alle. Du bgr derfor modtage de ngdvendige instruktioner af den, der har leveret anlaegget.

Nar RSM610 bruges sammen med UVR16x2 eller CAN-MTx2 opretter den, der programmerer
styringen en ,Funktionsoversigt” i styringen. Denne funktionsoversigt kan ogsd omfatte RSM610. |
funktionsoversigten kan du kontrollere alle vigtige maleveerdier og sendre de indstillelige veerdier, der
har betydning for dig som daglig bruger.

RSM610 kan ogsa betjenes via Control and Monitoring Interface C.M.l. Her kan det sdakaldte
,Onlinediagram” bruges til brugerbetjeningen. Betjening via onlinediagrammet foregar pa samme
made som i funktionsoversigten.

| denne vejledning forklares det, hvordan du finder funktionsoversigten, og hvordan du kan aendre
indstillingerne i dit anlaeg.

Bemaerk: Det ma forventes, at dit anlaeg pa visse punkter afviger fra eksemplerne i vejledningen.

LED-statusvisning

22 = Status for udgang 1-6
A4
A3

A2

000000

Al

<
_— Status-dioden kan

med sine 3 forskellige
S“‘”;WC‘?) / farver indikere
forskellige tilstande

—

En aktiv meddelelse kan vises ved en @andret statusvisning. Dette kan indstilles i
Meddelelsesfunktionens parametermenu.

Statusvisning

Kontrollampe Betydning

Lyser radt Styringen booter (= Startrutine efter start, reset eller update) eller

Lyser orange Hardware-initialisering efter bootup

Blinker grgnt Efter hardwareinitialisering venter styringen ca. 30 sekunder mens alle
ngdvendige informationer indhentes (sensorveaerdier, netvaerksindgange)

Lyser grgnt Normal drift
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http://www.ta.co.at/

Betjening

Betjening via UVR16x2 eller CAN-MTx2

Adgangsniveauer

For at undga fejlbetjening af styringen er den udstyret med tre brugerniveauer med forskellige
rettigheder: Bruger, Fagmand og Ekspert. Fagmand og Ekspert er beskyttet med password.

Ved start og efter indlaesning af nye funktionsdata befinder styringen sig altid i brugermodus.

Niveau Kan se fglgende informationer og foretage falgende handlinger
e Funktionsoversigt med betjeningsmulighed
e Adgang til hovedmenu kun, hvis dette er frigivet for ,Bruger’ i
»Grundindstillingerne”
e Malevaerdioversigt
e Indgange: Kun visning, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
» Udgange: Andring af udgangsstatus for de for bruger frigivne udgange, visning
af driftstimer, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
o Faste vaerdier: £ndring af veerdi eller status af de for bruger frigivne faste
Bruger veerdier, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
e Funktioner: Visning af funktionsstatus, - mulighed for at ga ind i parametrene
e Meddelelser: Visning af aktive meddelelser, skjule og slette meddelelser
e CAN- og DL-bus: ikke mulighed for at ga ind i parametrene
¢ Grundindstillinger: Ingen adgang
e Bruger: £ndring af adgangsniveau (med passwordangivelse)
o Systemvaerdier: Indstilling af dato, klokkeslaet, stedsangivelse, visning af
systemveerdier
Endvidere:
e Adgang til hovedmenu kun, hvis dette i grundindstillingerne er tilladt for
fagmand eller bruger
e /ndring af parametre for indgange (dog ikke type og malevariabel), ingen
nydefinition
e /ndring af parametre for udgange (ikke type; status kun, safremt dette er tilladt
for bruger eller fagmand) ), ingen nydefinition
Fagmand e /ndring af parametre for faste vaerdier (dog ikke type og malevariabel; vaerdi
eller status kun, safremt dette er tilladt for bruger eller fagmand), ingen
nydefinition
e Grundindstillinger: £ndring und nydefinition af brugerdefinerede betegnelser,
valg af valuta
e Funktioner: £ndring af brugerdefinerede udgangsvariable og parametre
e Alle indstillinger i menuerne CAN- og DL-Bus
e Handlinger i forbindelse med dataforvaltning
Ekspert For eksperten er alle handlinger tilladt, og alle visninger tilgeengelige.
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Betjening
Enhederne betjenes via en 4,3" touchscreen (= ,bergringsfglsom billedskaerm®). For nemmere brug
anbefales den medfglgende betjeningspind.

Udseende CAN-MTx2 Udseende UVR16x2 med daeksel abent
4 h | — %ﬁ

BetjeninQSstiﬂ/ -
I :

Med stiften er det nemmere at trykke pa knapper og scrolle i skeermbilledet.

Displayvisning pa styring
Efter boot (= start) af styringen vises enten funktionsoversigten (safremt en sadan findes) eller
styringens hovedmenu.

Safremt kun fagmand eller ekspert har adgang til hovedmenuen, skal den rigtige adgangskode
angives.

Ved genstart af styringen vises enten funktionsoversigten (safremt en sadan findes) eller, ved
begreenset adgang tastaturet for angivelse af adgangskode.
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Betjening
Hovedmenu-visning
l o L ] Ma 24.08.2018 09:

=8 M3levaerdioversigt

[ -

Faste veerdier

IrfTH Funktioner
p—

| hovedmenuen har du mulighed for at ga ned i undermenuer og se veerdier og indstillinger, samt
andre de for brugeren tilladte indstillinger.

AR |
Klik pa ,Home-symbolet” ‘ @ for at komme til funktionsoversigten. Funktionsoversigten er den
daglige brugers vigtigste menu. Her kan du lave de gnskede indstillinger og se sensorvaerdierne.

o
Ved klik pa - kan du se de andre enheder i CAN-bus-netveerket (safremt der er nogen), og tilga
menuen i de af enhederne, der bygger pa x2-teknologi.
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Betjening
Funktionsoversigts-visning
Funktionsoversigten kan vaere programmeret i standard- eller fuldskaerms-layout.

Standardlayout

Eksempler:
Startside med 4 knapper

@2@48678910-1112131415 16| lMa 14.05.2018 11:

d = ¢ ™
Solvarmeanlag Gulvvarme /®
. o . o
~ "N = N e
Varmt vand Service g—
. - N o’

Fra startsiden (= 1.side) kommer man ved klik pa E til styringens hovedmenu. Safremt adgang til
hovedmenuen er forbeholdt fagmand eller ekspert, beder styringen her om det tilhgrende password.

Side med anlaegsgrafik og knap til yderligere indstillinger:
. 234567 8+9 10+11 12 12 14 1% ﬂ lMa 14,05, 2018 11:

| Solvarmestyring =
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Betjening

Man gar tilbage til den sidst viste side ved klik pa

For at komme til funktionsoversigtens startseite klikkes pa !

==

Fra startsiden kommer man ved tryk pa til styringens hovedmenu. Safremt adgang til
hovedmenuen er forbeholdt fagmand eller ekspert, beder styringen her om det tilhgrende password.

Bergrer man baggrundsbilledet i 3 sekunder, vises 2 ikoner, som giver adgang til hhv styringens
versionsinformation og grundindstillinger.

i
L
g %
/ - p ol
Version ¢ Grundindstillinger
Version: v 1.28
Serienummer: 168x2-000000 Sprog [Dansk ]
Produktionsdato: 0.1.1900
Bootsektor nr.: 0.00
Hardware (front): 00 Lysstyrke 100.0 %
Hardware (net): 00
Rew: 4303 Belysning slukkes [308 ]
Aktuelle funktionsdata: trp.dat efter

Internt ID: 33CE7452

L Aktuel funktionsoversigt: Design.x2d
_J A _J

Man gar tilbage til den sidst viste side ved klik pa
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Betjening
Fuldskaermsvisning
Ved fuldskaermsvisning skjules statuslinjen gverst og knapperne i hgjre side.

Eksempler:
Startside med 4 knapper

Varmt vand

Side med grafiske elementer og links til ur, kalender og indstillinger:

09.05.2018

Centralvarme 1

18.0 °C

Centralvarme 2

24.0 °C

2510 e

(BINE 20

32



Betjening
Bergrer man baggrundsbilledet i 3 sekunder, vises 4 ikoner, som giver adgang til hhv styringens
versionsinformation og grundindstillinger, indstillinger for dato. klokkesleet og sted, samt til
styringens hovedmenu.

— e, PN b
= (] o &
S|

\
Ved klik pa dette ikon
kommer man til styringens
hovedmenu. Safremt adgang hertil
er forbeholdt fagmgnd eller  Dpato [ klokkeslaat f sted
ekspert, beder styringen her
om det tilhgrende password. Tidszone [omo ]
For at komme tilbage til _

. R . Automatisk
funktionsoversigtens startside tidsornstilling [Ja ]
A Sommertid E]
»
klikker man pa . Dato [09.05.2018 ]
' x | r 5 \
Version ¢ Version

Version: V 1.29 Version: V 1.29
Serienummer: 16X2-000000 Serienummer: 16X2-000000
Produktionsdato: 0.1.1900 Produktionsdato: 0.1.1900
Bootsektor nr.: 0.00 Bootsektor nr.: 0.00
Hardware {(front): 00 Hardware (front): 00
Hardware (net): 00 Hardware (net): 00
Rev; A303 Rev; A303
Aktuelle funktionsdata: tmp.dat Aktuelle funktionsdata: tmp.dat
Aktuel funktionsoversigt: Design.x2d Aktuel funktionsoversigt: Design.x2d
Internt ID: 33CB7492 Internt ID: 33CB7492

Man gar tilbage til den sidst viste side ved klik pa
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Betjening
Statuslinje

Pa skeermens gverste del vises udgangstilstande, meddelelser, driftsforstyrrelser, dato og klokkeslaet.
Udgangstilstande

Indkoblede udgange vises med gren baggrund.
| eksemplet herunder er udgang 1, 3, 6 og 8 indkoblet/aktiveret/"teendt”.

\ 20 2 A

l@] 28458789 1011121314 15 1el lMa 14.05.2018 11:23

AA

Udgang 5 er manuelt udkoblet (Man/OFF), udgang 6 manuelt indkoblet (Man/ON). Udgange, der
tvangsstyres (dvs. som star pa Man/OFF eller Man/ON), vises med en stiliseret hand under
udgangsnummeret.

En aktiv meddelelse kan taende eller slukke dominant for en udgang. Dette vises med en rgd kant om
det pdgeeldende udgangsnummer (se kapitlet ,Meddelelser").

Udgangspar (fx for shuntmotorer) vises pa statuslinjen med et ,+“ mellem udgangsnumrene.
Eksempel: Udgang 8+9 og 10+11 er parametreret som udgangspar.

------------

123455?59191_1,1213141515}

Et klik pa udgangs-linjen fgrer ind i menuen ,Udgange” (se kapitlet ,Hovedmenu / Udgange”).

Systemvaerdier (Dato, klokkeslaet, sted)
Til hgjre pa statuslinjen vises systemvaerdierne ,Dato” og ,Klokkeslaet".

1 &@5@ g+9 10-11 12 14 l On 09,05.201

Ved klik herpa fgres man til systemvaerdi-menupunktet.
Eksempel:

Dato / klokkeslaet f sted

Tidszone [Dl:DD ]
Altomatisk

tidsomstilling [Ja ]
Sommertid E

Dato r 08.05.2018

Klokkeslsat ’ 14:20

GPS breddegrad r 428.836500 *

GPS |==ngdegrad ’ 15.080000 ®
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Betjening

Forst vises systemveerdiernes foranderlige parametre.

Tidszone - 01:00 betyder tidszone ,UTC + 1 time". UTC star for ,Universal Time Coordinated",
tidligere kaldet GMT (= Greenwich Mean Time).

Automatisk tidsomstilling — ved ,Ja“ sker den automatiske omstilling til sommertid ifglge EUs
aktuelle regler herfor.

Sommertid - ,Ja“, nar sommertid er aktiv. Kan kun andres, hvis ,Automatisk tidsomstilling”
star pa ,Nej“.

Dato — Angivelse af den aktuelle dato (DD.MM.AA).
Klokkeslaet — Angivelse af det aktuelle klokkelsaet

GPS bredde - Geografisk breddegrad ifglge GPS (= global positioning system -
satellitunderstgttet navigationssystem),

GPS lzengde - Geografisk leengdegrad ifglge GPS

Ved hjeelp af GPS-koordinaterne bestemmes de steds-specifikke soldata. Disse kan anvendes af
styringens funktioner (f.eks. skyggefunktionen).

Styringens fabriksindstillede GPS-data er Technische Alternatives saede i Amaliendorf / @strig.
Herefter vises de stedsspecifikke soldata.

Eksempel:

Solopgang 05:27

Sol hejest pa himlen  12:58

Salnedgang 20:25
Solhejde 54,1
e Solopgang - klokkeslaet
e Solnedgang - klokkeslaet
e Solhgjde - angivet i °, malt fra den geometriske horisont (0°),
zenit = 90°
e Solretning - angivet i ° fra nord (0°)
nord = 0°
gst =90°
syd =180°
vest = 270°

Meddelelser, driftsforstyrrelse
Pa den midterste del af statuslinjen vises meddelelser og fejl med advarselssymboler.

1BE@E8[F s-9 10-11 12 13 14 15 16 éué éélMa 14.05.2018 11:23

TV: Angiver én eller TH: Angiver én eller flere
flere meddelelser. sensor- eller busfejl

Ved klik pa venstre advarselssymbol vises en "skjult” meddelelses pop-op-vindue (se kapitlet
,Meddelelser”). Ved klik pad hgjre advarselssymbol fgres man til menupunktet ,Meddelelser” (se
kapitlet ,Meddelelser").
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Funktionsoversigten generelt

Funktionsoversigt

Funktionsoversigten kraever firmwareversion V1.04 eller hgjere.
| )
L

Fra hovedmenuen kaldes funktionsoversigten med klik pa ,Home"-knappen .
Funktionsoversigten er taenkt som en overskuelig betjeningsmulighed og anlaegskontrol for
styringens daglige bruger.

Funktionsoversigten kan udformes frit af den, der programmerer styringen, og kan derfor se helt
forskellig ud fra styring til styring. Den kan opbygges ved hjeelp af grafiske elementer eller ogsa blot
som en tabel.

Programmereren definerer hvilke veerdier der skal kunne andres frit, og hvilke man skal veere logget
ind som fagmand eller ekspert for at kunne andre. Mange veerdier (fx sensorvaerdier) kan i sagens
natur ikke aendres!

Safremt flere UVR16x2-styringer eller andre x2-enheder i anlaegget er forbundet med CAN-bus, sa kan
funktionsoversigten, safremt dette vaelges i programmeringen, ogsa vise vaerdier fra de @vrige
enheder.

Funktionsoversigten kan besta af flere sider. Man navigerer fra den ene side til den anden ved klik pa
de tidligere naevnte knapper eller link-felter. Programmgren bestemmer selv udseendet af disse felter.
Adgangen til en eller flere undersider kan veere passwordbeskyttet.

Funktionsoversigten programmeres ofte saledes at den fgrste side er en oversigt over de fglgende
sider, med links til disse sider.

Bergres link-feltet, gar styringen til den valgte side.
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Funktionsoversigten generelt

Andring af en vaerdi

Ved klik pa en veerdi, der kan andres, vises enten et tastatur eller en valgboks. Det er kun muligt at
a&ndre vaerdier, som programmgren har indstillet til at kunne sendres af styringens bruger.

Eksempel:

Andring af den gnskede rumtemperatur T.rum normal ved brug af tastaturet:

. 234567 89 10«11 12 13 14 15 MMa 14,05, 20
Indstillinger centralvarme l — [ -

[ >
Drift
T.rum normal 200 o d
T.rum natsaenk 15.0°C

-

Herefter vises tastaturet:

[ 0.0 - 45.0 °C )

Den aktuelt indstillede veerdi vises midt pa tastaturet (her: 20,0°C).

| gverste linje vises det mulige indstillingsomrade (her: 0,0 — 45,0°C).

Den nye indstilling kan enten ske ved at tilpasse den eksisterende med plus- og minusknapperne (--, -,
+, ++) eller ved indtastning af en helt ny veerdi pa tastaturet. Knapperne ,-, og ,+“ @ndrer vaerdien for
1. decimal, knapperne ,--, og ,++" vaerdien for 2. decimal (faktor 10).

=
Pilen sletter veerdiens sidste tal, knappen nulstiller veerdier.

Afslut indtastning med E annuller med . .
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Funktionsoversigten generelt

Eksempel:
Z&ndring af centralvarmestyringens driftsmodus via en valgboks (,RAS“ betyder, at det er

skydeknappen pa rumfgleren, der bestemmer driftsmodus):
@z245%678+9 10:11 12 12 14 15 16 lMa 14.05.2018 11:

Indstillinger centralvarme l S [

Drift H;é @
T.rum normal 2EEA S

T.rum natsaenk 15.0°C

Herefter vises en valgboks med de mulige indstillinger:

@z24567 89 10-11 12 13 14 15 15 lMa 14.0%.2018 ll:ii

' Indstillinger centralvarme l —t [

e -
T.rum normal

Stand b'_';.-",."f rOELIE S,

Ved klik pa den gnskede indstilling andres denne, og den andrede indstilling vises i

funktionsoversigten.
Visse funktioner har en kontakt, fx til start af varmtvandskald udenfor det normale tidsskema.

Eksempel:

B23486789 1011213141538  |Ma1d.05.2008 07:08
| Varmtvand | —— n

Kald /Q

Effektiv malitemperatur

Varmtvandstemperatur gyefs 49.3 °C -
p——

Start varmtvand- k
skald én gang

Ved klik pa den bla knap startes funktionen.
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Funktionsoversigten generelt

De vigtigste funktioner

De for brugeren vigtigste funktioner er:

e Centralvarmestyring e Persiennestyring
e Taend og sluk-ur e Servicefunktion
o Kalender e Varmemaler

¢ Enkeltrumsstyring e Start-stop

e Varmtvandskald e Solvarmestyring

| det fglgende beskrives forskellige indstillingsmuligheder i disse funktioner:

Centralvarmestyring

| funktionen centralvarmestyring udregnes den ngdvendige fremlgbs-maltemperatur for
varmekredsen, og cirkulationspumpen teendes og slukkes ud fra indstillelige kriterier.

| mange anlaeg udregnes fremlgbs-maltemperaturen (=hvor varmt skal centralvarmevandet vaere?) ud
fra udetemperatur, indstillinger, tidsprogram og, hvis der bruges rumfgler, rumtemperaturen og
videresendes til en shunt eller et fyr.

| funktionsoversigten kan man derfor se fx fglgende sider.

Side med visningsvaerdier, som ikke kan andres:

Centralvarme | ——
Genve;j til ,Tidsprogram*”
Driftsmodus Mormal {1] -
Rumtemperatur 22 Pl
2 S | ? Genve;j til ,Kalender”
Udetemperatur L (g
Effektiv rum-maltemperatur 20.0 °C
Fremlgbstemperatur 33.5 °C > 4 Genvej til ,Indstillinger”
p—
fremlgbsmaltemperatur 33.6 °C
centralvarmepumpe oM

Driftsmodus viser den aktuelle driftsmodus. Driftsmodus er et resultat af styringsindstillingen ,Drift",
kalenderfunktionen, servicefunktionen, status for ,vindueskontakt” eller status for ,ekstern kontakt".
Alt efter disse funktioners tilstand eller indgangsvariabler kan driftsmodus derfor afvige fra det under
,Drift“ indstillede.

Rumtemperaturen og fremlgbstemperaturen er aktuelle maleveerdier fra indgangene.

Den effektive rum-maltemperatur og fremlgbstemperaturen er de aktuelle malvaerdier.

Safremt cirkulationspumpen er slukket af en "teend/slukbetingelse”, eller varmekredsen pa standby,
angives fremlgbs-maltemperaturen til 5°C.

Safremt udefgleren er defekt, eller forbindelsen derud afbrudt, skifter varmekredsstyringen til
driftsmodus ,Fejl”. Herefter styres centralvarmestyringen ud fra en fast udetemperatur pa 0°C. Fejlen
pa udefgleren vises ved aktiveret ,Sensorcheck’igtatuslinjen gverst pa skeermen.

2@E s 7 89 10:11 , 2 14.05.2018 11:23

Centralvarme

Driftsmodus

Rumtemperatur

Udetemperatur
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Centralvarmestyring
Driftsindstillinger for centralvarmen med link videre til indstillinger for varmekurve:

Indstillinger centralvarme | — I—
Drift 5
T.rum normal IO
T.rum natsaenk R,

Under Drift kan funktionens interne driftsmodus andres. ,RAS“ betyder at det er rumfglerens
indstillinger, der styrer. Safremt der ikke er monteret en rumfgler, er det ved indstillingen ,Tid/Auto”
teend-/slukurets tidsprogram, der styrer. Herudover kan der valges ,Normal” (= permanent ikke-
senket drift), ,Saenket’ (= permanent natsaenkning) eller ,Standby/Frostbeskyttelse” (=
Centralvarmen slukkes, dog med hensyn til de indstillede frostbeskyttelsesparametre).

| Standby-modus er det styringens Frostbeskyttelsesfunktion der styrer. Styringsprogrammgren har
indstillet frostbeskyttelsesgranserne for ude- og (ndr rumfgler forefindes) rumtemperatur. Safremt
én af greenserne underskrides, aktiveres frostbeskyttelsen, og centralvarmepumpen startes.
Fremlgbstemperaturen indstilles til  mindst den programmerede minimumstemperatur.
Frostbeskyttelsesfunktionens aktivering kan udskydes ved skift fra normal til seenket driftsmodus.
Den interne driftsmodus kan afvige fra den faktiske, da Kalenderfunktionen, Servicefunktionen,
vindueskontakter eller den ,Eksterne kontakt” ogsa har indflydelse pa den interne driftsmodus.

T.rum saenket er, nar der bruges rumfgler, den gnskede rumtemperatur i natsankning (szaenket drift).
Safremt der ikke er monteret en rumfgler repreesenterer denne vaerdi en teenkt rumtemperatur. Nar
temperaturindstillingen eendres, forskydes varmekurven parallelt opad eller nedad, dvs. at den
kalkulerede fremlgbs-maltemperatur saettes op eller ned.

T.rum normal er den tilsvarende veerdi for normal (ikke natszenket) drift.

Omstillingen mellem normal og seenket drift udlgses af funktionen Taend/slukur, der beskrives i
naeste kapitel.
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Centralvarmestyring
Indstillinger for Varmekurven:

Centralvarme | —_— H
Varmekurve Rumindflydelsen FO.O %
Varmekurve Niveau 0.0 K

= |Identemp.
+10 =20

Rumindflydelse: Safremt der bruges rumfgler i anleegget kan det her indstilles i hvor hgj grad den
malte rumtemperatur skal pavirke beregningen af fremlgbs-maltemperaturen. En indstilling pa over
50% har meget stor indflydelse og er derfor i de fleste tilfeelde ikke hensigtsmaessig.

Niveau: Denne parameter har en virkning pa fremlgbstemperaturen der svarer til en andring af
temperaturindstillingerne T.rum normal og T.rum saenket. Virkningen gaelder bade i opvarmningstiden
og natsaenkningstiden. Hermed forskydes varmekurven ligeledes parallelt. Det er ogsd muligt at
indstille en negativ vaerdi.

Varmekurven kan indstilles pa 2 forskellige mader:

Ved indstilling af den gnskede fremlgbstemperatur ved to udetemperaturer, nemlig +10°C og -20°C
eller via indstilling af den gnskede stejlhed.

| ovenstaende eksempel er valgt metoden med 2 temperaturpunkter. Med indstillingerne T.frem
+10°C og T.frem -20°C indstilles bade varmekurvens stejlhed og krumning, hvorved der opnas en
optimal tilpasning til det enkelte varmeanleaeg.

Veelger man i stedet metoden ,Stejlhed”, indstilles i stedet for de to temperaturpunkter et tal for
stejlheden.
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Taend/sluk-ur
Taend/sluk-ur

Centralvarmekredsens skift mellem T.rum normal og T.rum saenket styres af funktionen ,Taend/sluk-
ur”. Funktionen kan styre én eller flere centralvarmestyrings-funktioner. Taend/sluk-ursfunktionen kan
ogsa styre andre funktioner eller handlinger.

Der kan oprettes op til 7 tidsprogrammer med op til 5 tidsvinduer pr taend/sluk-ursfunktion. Det er
endvidere muligt at lade andre variabler fa indflydelse pa teend- og sluk-tidspunkterne, samt at
indstille egne malvaerdier for tidsvinduerne.

Herunder beskrives en typisk, enkel parametrering af et tidsprogram for en eller flere
centralvarmekredse til opvarmning af et hjem (uden malveerdier). Bemaerk, at de udvalgte tidsrum er
de, hvor varmesystemet skal arbejde i normal (ikke-natsaenket) drift:

@z24567 89 10-11 12 13 14 15 161 Ma 14.0%.2018 07 106

Tidsprogram 1 " ‘

3 |ENERNERNENIENER

16:00 - 22:00 Q

0000 - 00:00

| tidsprogram 1 er valgt at det skal gaelde for dagene mandag - fredag (rgéde knapper). Det fgrste
tidsvindue gaelder tidsrummet 6:00 til 9:00, nr. 2 fra 16:00 til 22:00, altsa i de tidsrum, hvor familien er
hjemme og har brug for alm. rumtemperatur. Det tredje tidsvindue er her ikke i brug.

Ved klik pa knappen ,2" vises det 2. tidsprogram, der er indstillet til at geelde for weekenden:

@z24567 89 10-11 12 13 14 15 161 Ma 14.0%.2018 07 106

[ Tidsprogram 2 —— \ _
()G ) ][] @
CoooGco0

06:00 - 09:00

16:00 - 22:00 Q
00:00 - 00:00 “

For dagene lgrdag og sgndag er kun valgt ét tidsvindue, fra 7:00 til 23:00 — her er familien normalt
hjemme hele dagen.
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Kalender

Kalender

Ved hjaelp af kalenderfunktionen kan de normale rutiner fra taend/sluk-uret sa at sige overrules i
perioder af kortere eller laengere tid, hvor der sker noget seerligt. | kalenderfunktionen kan man veelge
mellem fglgende tilstande (driftsmodi):

¢ Ferie

o Fest

e Helligdag
e Standby

Kalenderprogrammet indeholder op til 10 datovinduer, hvor ovennaevnte tilstande kan indstilles. For
hver tilstand kan der indstilles op til 3 malveerdier, hvoraf én kan bruges af varmestyringen som
gnsket rumtemperatur (mal-rumtemperatur).

Denne funktion kan se ud pa mange forskellige mader i funktionsoversigten. Fx saledes:

[ Datovinduer 1

—

Link til malvaerdier

En gang
Ikke aktiv
-

Gentagelse

Driftsmodus

af 10.01.2015 07:00 ‘ [ til 17.01.2015 12:00

| eksemplet er kalenderfunktionen ikke aktiv. Her indstilles det, om den valgte begivenhed skal finde
sted én gang, eller hvert ar. Ved klik pa , Driftsmodus” veelges den gnskede modus:

Datovinduer 1 Malvaerdier
D) &) B &
) ) B S
Gentagelse
Driftsmodus

Helligdag
af 10.01.2015 0?:00‘[ til 17.01.2015 12:00

Efter valg af modus veelges Start- og Sluttidspunkt.

| eksemplet er indstillet en Ferie fra 10.1.2015 kl. 07:00 til 17.1.2015 kI. 12:00. | denne periode styres
rumtemperaturreguleringen efter den programmerede rum-maltemperatur (,Malvaerdi”).

Under menupunktet ,Centralvarme” angives driftsmodus til ,Ferie (6)“ i det valgte tidsrum:

Centralvarme |~ | ‘
Driftsmodus [« Ferie {6]
Rumptemperatur 17,3 ¥(€
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Enkeltrumsstyring
Enkeltrumsstyring

Denne funktion er specielt tiltaenkt styring af zoneventiler til opvarmning og/eller kgling af enkeltrum.
Ved hjeelp af rumtemperaturteerskler og skydeknappen pa rumfgleren har man mulighed for at skifte
mellem opvarmning og kgling. Teend/slukbetingelser forhindrer utilsigtet opvarmning og kgling i
forhold til indstillede udetemperaturtzerskler.

Det hele kan suppleres med maling af gulvtemperaturen for at forhindre underafkgling eller over-
opvarmning af gulvet.

Eksempel:

224367 8+9 10+11 12 13 14 1% lﬁl lf‘v"la 14.05.2018 02:39
Enkeltrumsstyring ‘ —

P

Rummaltemperatur 20.0 °C I,E
Rumtemperatur 20.6 °C |
Udentemperatur 0.4 °C
Gulvtemperatur 20.3°C
Effektiv malltemperatur 20.0 °C
Opvarmning OFF
Kaling OFF

Rum-maltemperaturen med gul baggrund kan vaere en indstillelig veerdi. Det kan imidlertid ogsa veere
en malveerdi fra tidsprogrammet i en , Taend/sluk-urs“-funktion.

De ¢vrige veerdier er ikke-indstillelige, malte eller kalkulerede veerdier af relevans for
enkeltrumsstyringen.

Safremt et rum bade opvarmes og kgles, kan funktionens driftsmodus styres af en eventuel
rumsensor RASPT, RAS-PLUS eller RAS-F 's driftsmodusomskifter (skydeknappen):

@ AUTO: Der skiftes automatisk mellem opvarmning og kgling ud fra programmets indstillinger.

1
sbz

“~% NORMAL: Kun opvarmning.

@ NATSZANKET: Kun kgling (Frostbeskyttelsesfunktionen forbliver dog aktiv).
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Varmtvandskald
Varmtvandskald
Denne funktion bruges i mange anlaeg til indstilling af varmtvandsbeholder-temperaturen.

@z24@F67 8.9 10-11 12 12 14 15 lﬁl lMa 14.05.2018 08:39

, Varmtvand | — ]

Kald ON

Effektiv malltemperatur 50.0 °C
Varmtvandstemperatur gverst 49.3 °C

Start varmtvand-

skald én gang

Kaldet star pt. pa OFF, derfor star den effektive maltemperatur pa 5°C.
Ved klik pa knappen ,Indstillinger” (tandhjulet) kan den gnskede maltemperatur indstilles:

' Indstillinger varmtvand —_—
Maltemperatur gverst b o) o
Minimumstemperatur gverst NS

Varmtvandskaldet kan veksle mellem to forskellige maltemperaturer, styret af tidsprogrammet i
funktionen Taend/sluk-ur. Maltemperaturen er den, der gaelder indenfor, Minimumstemperaturen den,
der geelder udenfor de indstillede tidsvinduer.

Med knappen ,Start varmtvandskald nu“ kan varmtvandskaldet startes udenfor de normale
tidsvinduer. Funktionen afsluttes, nar maltemperaturen er naet.

Taend/sluk-uret kan se ud som centralvarmens taend/sluk-ur:

[Tldspragram1 | <— ”
EER I ERERERIENER
DSOS

0700 - 20:00

00:00 - 00:00

0000 - 00:00

Her er der valgt et feelles tidsvindue for alle ugens dage fra kl. 7:00 — 20:00.
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Solvarmestyring
Solvarmestyring

Solvarmestyringen er en differensstyring mellem solfanger- og referencetemperatur (fx beholder-
bundtemperatur), der teender og slukker for en solvarmepumpe. Tillegsmulighed: Brug af en
begraensningssensor (fx beholder-toptemperatur).

Indkoblingsbetingelser for solvarmepumpen:

1. Solfangertemperaturen skal vaere hgjere end den indstillede minimumstemperatur solfanger
og lavere end max.-taersklen T.solf. max.

2. Den indstillede differens mellem solfanger- og referencetemperatur skal vaere overskredet.
3. Referencetemperaturen ma ikke have naet den indstillede maksimumstemperatur T.ref. max.

Ved anvendelse af en begraensningssensor (tilvalgsmulighed) ma denne sensor ikke have naet
begraensningstemperaturen.
Eksempel (uden begraensningssensor) med link til indstillingerne:

@z24@67 89 10-11 12 12 14 15 161 lMa 14.05.2018 03:39

P

Indstillinger Solvarmestyring

Solvarmestyring

T.solf. max IR
Minimumstemp. solfanger BENESE
T.beholder max bund Q0.0 °C

Eftersom et anleeg i stagnation over en vis solfangertemperatur (fx 130°C) formodes at vaere
dampfyldt, og en cirkulation af solvarmevaesken derfor ikke mere er mulig, er funktionen udstyret med
en indstillelig maksimumsbegraensning T.solf. max. Overskrider solfangerfgleren denne temperatur,
slukkes solvarmepumpen. Pumpen teendes fgrst igen, nar en anden, indstillelig teerskel (normalt
110°C) er naet. Denne beskyttelsesfunktion forhindrer overophedning af solvarmepumpen ved
manglende cirkulation.

Beholder-maksimumstemperaturen ,T.beholder bund max” indstilles passende, alt efter om det drejer
sig om en varmtvands- eller en bufferbeholder.
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Meddelelser

Meddelelser
Sensor- og busfejl

Alt efter programmering kan systemets ,Meddelelser” ogsa vise fejlbehaeftede sensorer og CAN- og
DL-indgange. Sadanne fejl indikeres ved visning af den hgjre advarselssymbol i statuslinjen.

1 2.4 =67 8«9 10-11 12 13 14 1= lﬁl & a 14.0%,2018 02:39
|

Ved klik pa symbolet kommer man til undermenuen ,Meddelelser”. Her kan man se, hvilken indgang
der er fejlramt.
Eksempel:

[ Meddelelser

E Sensorangivelse med
réd ramme = feil

Sensor 1 viser "afbrudt” (sensordefekt eller brud pa ledning) med angivelsen 9999,9°C. Safremt der
vises -9999,9°C er sensor eller kabel kortsluttet.

Slet meddelelse

| meddelelses-vinduet kan meddelelse og advarsels-signal slukkes direkte pa styringen. Det er forst
muligt at slette meddelelsen, nar problemet, der har forarsaget meddelelsen er Igst.

Kun for meddelelsestypen ,Driftsforstyrrelse”: Til nulstilling af eksterne indretninger findes der en
seerlig udgangsvariabel, kaldet ,Nulstil driftsforstyrrelse”. Med ,Nulstil driftsforstyrrelse” (i
meddelelsesvinduet eller i funktionsstatus) udlgses en tre sekunder lang ON-impuls, uafhaengigt af
om meddelelsesarsagen pa dette tidspunkt stadig bestar eller ej. Sdfremt problemets arsag (det, der
har udlgst meddelelsen) pa dette tidspunkt er Igst, slettes ogsd meddelelsen. Denne impuls kan
anvendes i programmeringen og derfor have en forskelligartet virkning, valgt af programmgren.
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Betjening via C.M.I.

Betjening via C.M.I.

C.M.l.’et kan tilgas enten via PC / netvaerk, via internettet og C.M.l.-webportalen (https://cmi.ta.co.at)
eller via port forwarding fra routeren.

Efter at man er logget ind med adgangskode vises C.M.l.'ets startside.

AR FS e e

WEBPORTAL

Home CAN-bus Diagram Dataforvaltning Indstillinger  Status
. S e

cMr
V1.31.3-B1.05-H0.90

C.M.I'ets driftstilstand vises med LEDs. Ved siden af forklares den aktuelle tilstand.
Du kan finde flere informationer i C.M.I.s online-manual (help.ta.co.at)

Brugeren kan her benytte (online-)diagrammet.

Undermenuerne under ,indstillinger” kan tilgas, men ikke andres af brugeren.
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Betjening via C.M.I.

Lige som funktionsoversigten kan diagrammet besta af flere sider.
Eksempel pa et enkelt diagram med 2 centralvarmekredse

17.12.2015
12:58:46

A&ndring af en veaerdi

For at en veerdi skal kunne andres, skal den veere gjort bruger-indstillelig af programmets
ophavsmand. For at eendre en vaerdi, klik pa den.

Eksempel:
/Zndring af en pumpes udgangstilstand fra ,Auto/ON" til ,Man/OFF"
Nar man har klikket pa den vises en valgmenu. Efter klik pa ,Auto” kan , Man/OFF “ veelges.

Change Value B

Auto

Auto
Abbrechen
Hand/EIM

Indstillingen afsluttes med ,0K".
Udgangen har nu aendret tilstand fra Auto/ON til , Man/OFF “:

Autc:- Man/OFF
OFF
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Garantibetingelser

Bemaerk: De fglgende garantibestemmelser begraenser ikke den lovbefalede garantibeskyttelse, men
er en udvidelse af dine rettigheder som forbruger.

1.

Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H. yder to ars
garanti fra salgsdato til slutkunden pa alle apparater og dele. Mangler skal meldes
umiddelbart efter at de er konstateret og inden garantiens udlgb. Den tekniske support har den
rigtige lgsning pa stort set alle problemer. Kontakt os derfor med det samme for at undga
ungdigt tidsforbrug ved fejlsggningen.

Garantien omfatter gratis reparation (men ikke fejlfinding pa stedet, nedtagning, genmontering
eller forsendelse) ved funktions-forstyrrende arbejds- og materialefejl. Hvis en reparation efter
Technische Alternatives vurdering ikke kan betale sig, udskiftes produktet.

Undtaget er skader, forarsaget af overspaending eller unormale omgivelsesforhold. Ligeledes
geelder garantien ikke, hvis fejlen skyldes skade under transport, ikke foretaget af os,
ikkefagmaessig installation og montage, forkert anvendelse, eller som skyldes manglende
hensyn til betjenings- eller monteringsanvisninger eller manglende pleje.

Retten til garanti falder bort, hvis der foretages reparation eller andre indgreb af personer, der
ikke er berettiget eller bemyndiget hertil af os, eller hvis vore apparater er forsynet med
uoriginale reservedele, udvidelses- eller tilbehgrsdele.

De fejlbehaeftede dele skal insendes til fabrikken sammen med en kopi af kebsfakturaen og en
udferlig fejlbeskrivelse. Ekspeditionen fremskyndes, hvis du beder om et RMA-nummer pa
vores hjemmeside www.ta.co.at. Det er ngdvendigt at aftale returneringen med vores tekniske
support.

Garantiydelser forleenger ikke den oprindelige, og udlgser ingen ny garantiperiode. Garantien
pa evt. udskiftede dele udlgber sammen med garantien pa apparatet.

Videregaende eller andre krav, szerligt sadanne som geelder erstatning for skader, der er
opstaet udenfor apparatet er — safremt det ikke klart fremgar af geeldende lov - udelukket.

Styringens grafiske brugeroverflade bruges pa licens fra firmaet SEGGER.

Kolofon
Denne montage- og betjeningsvejledning er ophavsretligt beskyttet.

Enhver anvendelse udenfor ophavsrettens bestemmelser ma kun ske med tilladelse fra Technische
Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.. Dette geelder specielt for
mangfoldigggrelse/kopiering, oversaettelse og elektroniske medier.

Oversat af Niels Lyck, Varmt vand fra solen 2018.
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