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Fundamentos

Fundamentos

El modulo de regulacion y conmutacién RSM610 se puede utilizar como moédulo de ampliacion para
reguladores de programacion libre UVR16x2 y UVR1611 o también como aparato de regulacion in-
dependiente.

La programacion del RSM610 se realiza con el software de programacion TAPPS2 o también se pue-
de realizar desde el UVR16x2 0 CAN-MTx2.

Todos los modulos de funcionamiento del regulador UVR16x2 estan disponibles. La programacion
se puede componer de un maximo de 44 funciones.

La transmision de los datos de funcionamiento o una actualizacion del firmware se realiza a través
dela C.M.l., desde el UVR16x2 o el CAN-MTx2.

EI RSM610 se puede manejar a través de un regulador UVR16x2, el monitor CAN-MTx2 o a través de
lainterfaz C.M.I.
Se precisa una version propia del firmware para cada idioma.

Este manual sirve como ayuda para programar con el software de programacion TAPPS2, y ofrece
asimismo aclaraciones importantes sobre los elementos que se pueden modificar a través de la
C.M.I. 0 el UVR16x2.

Las herramientas y procesos para TAPPS2 que son necesarios para la creacion grafica de una pro-
gramacién del RSM 610 se explican en el manual de TAPPS2.

Ejemplo con TAPPS2
2 Req.circuito calef. 1

Reloj conmutador Circuito calefaccion

< Autonz. funcion Estcond tiempo —— < Autonz.funcidn
valor nominal 1 Hill

T.noam. requerida —
T.nom.avance

Valor nominal 2 = T. amb.nom.ef. |-
Bomba circ.cal, [-+—e{51 Bomba circ.cal =
[EL T.ambiente g Mezcl.ab.fcerr. §

[E2 Tcircuito calef.av |-+——— Temp. avance Mezclador 0-100% | g;:cl:ltZLI AbCerar
3 [E3™ Texterior Temp.exterior Modo mantenim, ==
< Interruptor ext Func.anticongel. (==
=~ Autoriz funcion Estado vacac. [ Es o Tiempo de accidn =

Estado fiesta [ T. ominal

-
Estado festivo = i L calendario
-—

Estado Standby T.amb.nom.calendario
Tipo funcionam.

Walor nominal 1
Walor nominal 2 |-
Valor nominal 3

I

Fundamentos de planificacion

Para garantizar una creacion eficaz del programa se debe respetar un orden determinado:

7 | Lacondicidn previa basica para definir la programacion y la parametrizacion es contar con un
esquema hidraulico exacto.

A partir de este esquema debe determinarse qué es lo que se tiene que regular y como.

Debido a las funciones de regulacion deseadas, se deben establecer las posiciones de los
sensores y marcarlas en el esquema.

WD

En el siguiente paso se asignan los nimeros de entrada y salida deseados a todos los senso-
res y salidas.
Dado que las entradas y salidas de los sensores presentan caracteristicas diferentes, no es

posible realizar una simple numeracion correlativa. Por ello, la asignacion de entradas y sali-
das se debe realizar conforme a este manual.

5 | Después es preciso acceder a las funciones y a su parametrizacion.




Denominaciones

Denominaciones

Para denominar todos los elementos se pueden seleccionar las denominaciones predeterminadas
de distintos grupos de denominaciones o utilizar las definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Denominaciones definidas por el usuario

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).

Ejemplo:
Hay que asignar una denominacion definida por el usuario para la entrada 1.

Entradas - Entrada 1 - -~----------

Objeto de dibujo: ' TR A — v ‘
Parametros |
Grupo descripc. General v A~
Denominacian General
indice den. Generador
- General Consumidor
Tipo Linea
Magnitud de medicidn Clima
Magnitud del proceso
SEensnr 100N
S DesTies Def.por ustserio “ | Hacer clic en el campo para crear la deno-
s Lﬁ minacion deseada.
Indice den.
Seleccionar denominaciones def. por el us... [X] Introducir las denominaciones, cerrar con
Méximo 24 caracteres «OK».
1 Sensor OZ »

2 T. sétano

Grupo descripc. Def.por usuario ~
- L) Seleccionar de una lista las denominacio-
Indice den. Sensor 02 ~ .. R
- [ nes definidas por el usuario que ya se ha-
enera yan creado.
Tirm
Grupo descripc., Def.por usuario A
Denominadun T. sdtano Se muestra la denominacion deseada.
Indice den.



Programacion con TAPPS2 — Entradas

Programacion con TAPPS2

A continuacién se describe la parametrizacion de todos los elementos en el software de programa-
cion TAPPS2.

Entradas

El médulo dispone de 6 entradas para sefiales o impulsos analdgicos (valores de medicién) y digi-
tales (ON/OFF).

Parametrizacion

Tipo de sensor y magnitud de mediciéon
Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.

E1 no utilizada —x
Entradas - Entrada 1 - no utilizada @
Objeto de dibujo: ‘ Entrada 1 v ‘

Parametros

Grupo descripc, -~

Denominacion

indice den.
= General

no utilizada v

Magnitud de medicion no utilizada

Magnitud del proceso Digital

Sensor

Correccion del sensor Impulso

Cociente

Unidad

Unidad de tiempo

Yalor medio
I=| Escala

Yalor de entrada 1

Yalor objetivo 1

Yalor de entrada 2

Yalor objetivo 2
|-/ Comprobacidn de sensor

Comprobacion de sensor v

[ oK ] [ QK, sin asignacion ] [ Cancelar

Hay disponibles 3 tipos de sefial de entrada:
+ Digital
* Analodgica
* Impulso



Programacion con TAPPS2 — Entradas

Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:

« Off /On « Off / On (inverso)
* No/Si * No/ Si (inverso)
Analégica

Seleccion de Magnitud de medicién:

* Temperatura
Seleccion del tipo de sensor: KTY (2 kQ/25°C = tipo de estandar antiguo de Technische
Alternative), PT 1000 (= tipo de estandar actual), sensores ambientales: RAS, RASPT, ter-
mopar THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000
Radiacion solar (tipo de sensor: GBS01)

+ Tensioén (entradas 1-3 y 6: max. 3,3V, entradas 4 y 5: max. 10V)

* Resistencia

+ Humedad (tipo de sensor: RFS)

* Lluvia (tipo de sensor: RES)

Seleccion adicional de Magnitud del proceso para las magnitudes de medicidn Tensién y Resisten-
cia:

+ adimensional * Humedad absoluta * Inten.de corriente mA
« adimensional (,1) * Presién bar, mbar, Pascal * Inten.de corriente A

+ Coeficiente func. * Litros * Resistencia

« adimensional (,5) * Metros cubicos * Velocidad km/h

* Temperatura °C « Paso (I/min, I/h, I/d, m3/ * Velocidad m/s

+ Radiacién global min, m?/h, m*/d) + Grados (angulo)

* Concent. CO, ppm * Potencia

* Porcentaje * Tension

A continuacion debe establecerse el rango de valores con la escala.

Ejemplo: Tension / Radiacion global:

B Escala
Yalor de entrada 1 0,00%
Yalor objetivo 1 0'Wim?2
Yalor de entrada 2 3,00%
Yalor objetivo 2 1500 Wim?

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m?,



Programacion con TAPPS2 — Entradas

Entrada de impulsos

La entrada 6 puede registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracion de impulso de al menos 25 ms
(impulsos S0).

Las entradas 1 - 5 pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracion de impulso de al menos
50 ms.

Seleccion de la magnitud de medicion

E General
Tipo Impulso
Magnitud de medicion Yelocidad del viento v
Magnitud del proceso Yelocidad del viento k
Sensot Pasao
Correccion del sensor Impulso
Cociente Definido por el usuario

Velocidad del viento

Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la fre-
cuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Cociente 0,05 Hz

Rango de ajuste: 0,01 — 1,00 Hz

Paso

Para la magnitud de medicion «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Cociente 0,5 Ifimp

Rango de ajuste: 0,1 — 100,0 I/impulso

Impulso

Esta magnitud de medicidn sirve como variable de entrada para la funcién «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Definido por el usuario
Para la magnitud de medicién «Definido por el usuario» hay que introducir un cociente y la unidad.

Cociente 0,50000 lfimp
Unidad |
Unidad de tiempo Th

Rango de ajuste del cociente: 0,00001 — 1000,00000 unidades/impulso (5 decimales)
Unidades: I, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m? debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de tiem-
po ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcion «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «<kW». En el ejemplo ante-
rior se seleccioné 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

Cociente 0,00125 kwh{imp
Unidad ke

Inidad de tiempo



Programacion con TAPPS2 — Entradas

Denominacion

Introduccion de la denominacién de las entradas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.
Tipo de sensor analégico / temperatura:

* General

* Generador

+ Consumidor

* Linea

* Clima

+ Usuario (denominaciones definidas por el usuario)

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Correccion del sensor

Para las magnitudes de medicion Temperatura, Radiacion solar, Humedad y Lluvia del tipo de sensor
analogico existe la posibilidad de corregir el sensor. El valor corregido se utilizara en todos los cal-
culos y visualizaciones.

Ejemplo: Sensor de temperatura Pt1000
B General
Tipo Analdgica
Magnitud de medicion Temperatura
Maqnitud del procesa
Sensor PT 1000

Correccion del sensor 0,2K

Valor medio

Yalor medio 1,0s

Este ajuste hace referencia a la promediacién temporal de los valores de medicion.

Una formacién de valores medios de 0,3 segundos lleva a una reaccién muy rapida de la visualiza-
cion y del aparato; sin embargo, se debera contar con fluctuaciones del valor.

Un valor medio elevado implica un tiempo de retardo y solo resulta recomendable para los sensores
del calorimetro.

En tareas simples de medicidn se debera seleccionar 1 - 3 segundos y en la preparacion de agua ca-
liente con el sensor ultrarrapido, 0,3 - 0,5 segundos.

10



Programacion con TAPPS2 — Entradas

Comprobacion de sensores analdgicos

E Comprobacion de sensor
Comprobacidn de sensor Si

B Umbral de cortocircuito  Estandar
Valor umbral

B valor de cortocircuito Estandar
Valor de salida

E Umbral de interrupcién  Estandar
Yalor umbral

= Valor de interrupcion Estandar

Yalor de salida

Si la opcién «Comprobacion de sensor» estd activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un men-
saje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado aparece un
triangulo de advertencia; en el menu «Entradas» el sensor defectuoso aparece en un marco rojo.

Ejemplo:

I23+Il67891

Interrupcion del
sensor 1, valor
estandar

Fallo de sensor

Si la opcion «Comprobacion de sensor» esta activa, Fallo de sensor estara disponible como variable
de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correctamente y «Si» para uno
defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un
sensor.

En Valores de sistema / General, Fallo de sensor esta a disposicion de todas las entradas.

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicard un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicidn inferior y una interrupcién si se supera el limite de medicion superior.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos. Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores, en caso de averia de un sensor se
puede preasignar un valor fijo al regulador para que una funcién pueda seguir en marcha en modo
de emergencia.

Ejemplo: Si no se alcanza el umbral de 0 °C (= «Valor umbral»), se mostrard e indicara un valor de
20,0 °C (= valor de salida) para este sensor (histéresis fija: 1,0 °C). A su vez, el estado de «Fallo de
sensor» cambiara a «Si».

E Comprobacion de sensor
Comprobacidn de sensor  Si
B Umbral de cortocircuito Def.por usuario

Valor umbral 0,0 °C
B valor de cortocircuito Def .por usuario
Valor de salida 20,0°C

Si el sensor no alcanza el valor de 0 °C, en

_ consecuencia se indicard 20 °C como valor de
medicion y al mismo tiempo se mostrara un
fallo de sensor (marco rojo).

11



Programacion con TAPPS2 — Entradas

En la medicion de la tension de las entradas 1-3 y 6 (max. 3,3 V) hay que tener en cuenta que la re-
sistencia interior de la fuente de tension no debe quedar por debajo de los 100 ohmios para mante-
nerse dentro de la precisién indicada en los datos técnicos.

Medicion de tension de las entradas 4 y 5: La impedancia de entrada del regulador es de 30 kOhm.
Hay que procurar que la tensidén nunca sea superior a 10,5V, ya que, de lo contrario, esto afectaria
de forma extremadamente negativa a las demas entradas.

Medicidn de la resistencia: Si la magnitud del proceso esta ajustada como «adimensional», solo se
puede realizar la medicion hasta 30 kQ. Si la magnitud del proceso estéa ajustada a «Resistencia» y
la medicidn de las resistencias > 15 kQ, habria que aumentar el tiempo del valor medio, ya que los
valores oscilan ligeramente.

Tabla de resistencias de los diferentes tipos de sensores

Temp. 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000|1039 1078|1097 {1117 | 1115|1194 | 1232|1271 | 1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 [ 1122 [ 1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [0] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [0] | 1000|1056 | 1112|1141 | 1171 | 1230|1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [0] | 1000 | 1045|1091 | 1114|1138 | 1186 | 1235|1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

El tipo estandar de Technische Alternative es PT1000.

PT100, PT500: Dado que a estos sensores les afectan mas las perturbaciones externas, los cables
de los sensores deben estar apantallados y es necesario aumentar el tiempo de valor medio. No
obstante, para los sensores PT1000 no se puede garantizar la precision indicada en los datos técni-
cos.

Sensores NTC

Sensor NTC 3 Para la evaluacion de los sensores NTC es nece-

Correccién delsensor | 0,0K sario indicar el valor R25 y el Beta.
R25 10,00 ke La resistencia nominal R25 hace siempre referen-
Eeta 3800 C|a a 25 °C.

El valor Beta designa la caracteristica de un sen-
sor NTC en relacién con 2 valores de caida de presion. Beta es una constante fisica y se puede cal-
cular a partir de la tabla de resistencias del fabricante con la siguiente férmula:

R1 7y

R2 yry

1 1
Tlwry  T2wr

Dado que el valor Beta no es una constante en todo el curso de la temperatura, deben establecerse
los limites esperados del rango de medicién (p. €j., para un sensor de acumulador de +10 °C a
+100 °C, o para un sensor exterior de -20 °C a +40 °C). Todas las temperaturas de la férmula deben
indicarse como temperaturas absolutas en K (Kelvin) (p. €]., +20 °C = 273,15 K + 20 K = 293,15 K)

In logaritmo natural

In
B:

R1nT) resistencia en la temperatura inferior del rango de temperaturas
R2T) resistencia en la temperatura superior del rango de temperaturas
TT(NT) temperatura inferior del rango de temperaturas

T2(paT) temperatura superior del rango de temperaturas

12
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Salidas

El regulador dispone de 10 salidas.
Se distingue entre los siguientes tipos de salida, aunque no se pueden seleccionar en todas las sa-
lidas:
+ Salida conmutacién
+ Pareja de salidas
+ 010V
- PWM
Las salidas 1 a 6 se pueden parametrizar solo como salidas de conmutacién o parejas de salidas.

Las salidas 7 a 10 estan concebidas en primera linea como salidas de 0-10 V o PWM para la regula-
cion de velocidad de bombas o para la modulacién de generadores de calor. Con ayuda del relé au-
xiliar adicional (p. ej., HIREL16x2) estas salidas también se pueden usar como salidas de
conmutacion o parejas de salidas.

En los médulos RSM610-24 y RSM610-MB24, |a salida 7 sirve como suministro de tensién para apa-
ratos de 24 V. En los médulos RSM610-MB y RSM610-MB24, |a salida 9 sirve como entrada
M-Bus para hasta 4 contadores M-Bus.

Parametrizacion

Tras seleccionar la salida deseada, se determina el tipo de salida.

>+ S0 no utilizada —x

Salidas - Salida 1 - no utilizada X

Objeto de dibujo: | Salida 1 v

Enlaces | Parametros | proteccién de bloqueo |

Grupo descripc,
Denominacion
Indice den.
=/ General
no utilizada v
Modo no utilizada
Retardo Salida de conmutacion k
Marcha de inercia | Par de salida
Duracion
Limite de duracién

|

| Yalor de salida digital/modo manual
Dominante off
Digital on

| Escala

Yalor de entrada 1
Yalor objetivo 1
Yalor de entrada 2
Yalor objetivo 2

| Estado de salida
ON si

Umbral

-/ Modo manual
I-"']I:Ilj:.;ll:.atlllf‘ por

[ OK ] [OK, sin asignacion I [ Cancelar

13
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Salidas 1/2, 3/4, 5/6, 7/8 y 9/10 como parejas de salidas

B General
no utilizada v
Modo no utilizada
Retarda Salida de conmutacion
Marcha de inercia R LE!
Duracion

Estas salidas pueden utilizarse como salidas de conmutacion simples o junto con la siguiente salida
de conmutacién como pareja de salidas (p. ej., control del accionamiento de un mezclador).

Las parejas de salidas 7/8 y 9/10 requieren el uso de relés auxiliares (médulos de relé).
Duracion

=/ General . .
Tipo Par de <alida Parg .cada pareja de salidas hay que es-
Modo pecificar el tiempo de funcionamiento
—— del mezclador.
Marcha de inercia Si se introduce un tiempo 0, no tendra
Duracién 02:30 [mm:ss] lugar ningun control de la pareja de sal-

-~ —1= idas.
Limite de duracidn  Si

Limite de duracion

Si el limite de duracion esta activo, finaliza el control de la pareja de salidas cuando el tiempo de mar-
cha restante va bajando de 20 a 0 minutos. El tiempo de marcha restante se volvera a cargar si la
pareja de salidas cambia a modo manual, si es controlado por un mensaje (ON u OFF dominante), si
se cambia la direccién de control o si se conmuta la autorizacién de OFF a ON.

Si se desactiva el limite de duracion, el tiempo de marcha restante se contara solo hasta 10 segun-
dos y no finalizard el control de la pareja de salidas.

Las parejas de salidas se muestran en la barra de estado con un signo «+» entre los nimeros de las
salidas.

Ejemplo: Las salidas 3+4 estan parametrizadas como parejas de salidas

DEc=>o@coo| I > 72017 104

Si 2 funciones distintas afectan simultaneamente a las dos salidas de la pareja de salidas, se acti-
vara la salida con el nimero mas bajo (orden «ABIERTO»).

Excepcion: la funcidon «<Mensaje»: si llega la orden simultanea de esta funcién, se activara la salida
que tenga el nimero mads alto (orden «CERRADO»).

Todas las salidas de conmutacion

E General Para todas las salidas de conmutacién se
puede establecer un retardo de conexiény

Tipo Salida de conmutacion : . .
un tiempo de marcha de inercia.

Modo
Retardo 00:00 [mm:ss)
Marcha de inercia  00:00 [mm:ss]

Duracion
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Programacion con TAPPS2 — Salidas

Todas las salidas

B [ e Para todas las salidas, el modo manu-
al se puede limitar a grupos de usuari-

Modificable por Usuario ot . L.
os (Usuario, Técnico, Experto).

Técnico
Experto

Salidas 7 a 10 como salidas analdgicas

-l General
no utilizada v
Modo no utilizada
Retardo Salida de conmutacion
Marcha de inercia | Par de salida
Duracion 0-10¥

=

Limite de duracién
= Walas da ealids diaikal foada maansl

Estas salidas facilitan una tension de 0 a 10 V, p. €j., para la regulacion de la potencia de los quema-
dores (modulacién de quemadores) o la regulacién de la velocidad de las bombas electrénicas.

La indicacion tiene lugar opcionalmente como tensién (0 - 10 V) o como sefial PWM.

Si enlos médulos RSM610-24 o RSM610-MB24 se parametriza la salida 7 como salida de conmuta-
cioén, de 0-10 V o PWM, esto no afectara a esta salida, que dara 24 V permanentemente.

En los médulos RSM610-MB o RSM610-MB24 no se puede parametrizar la salida 9 como salida de
conmutacion, de 0-10 V o PWM.

Pueden ser controladas por la funcién PID o también por otras funciones. La opcion «Escala» ofrece
la posibilidad de adaptar el valor analégico de la fuente (con o sin decimal) al rango de regulacion
del aparato que se va a regular.

En el modo PWM (modulacién por amplitud de impulsos) se genera una sefial de onda rectangular
con un nivel de tensién de aprox. 10 V y una frecuencia de 1 kHz con relacién de ciclo variable (0 -
100 %).

Si hay varias funciones activas (valores analdgicos) al mismo tiempo en una salida analégica, se
indica el valor mas elevado.

Con la activacion de la salida analdgica mediante una orden digital se puede establecer una tensién
de salida de entre 0,00 Vy 10,00 V (0 0,0 % — 100,0 % en PWM). Las 6rdenes digitales son dominan-
tes en caso de que exista un enlace con un valor analdgico

La activacion de la salida analégica mediante «<Dominante off» y «Digital on» es posible a través de
las siguientes sefales digitales:

E ¥alor de salida digital/modo manual
Dominante off S,00v
Digital on 10,00

Ejemplo: Dominante off: Valor de salida 5,00 V | Ejemplo: Digital on: Valor de salida 10,00 V

Dominante off (de Mensajes) Dominante on (de Mensajes)
Manual off Manual on
Digital on

Proteccién antibloqueo
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Programacion con TAPPS2 — Salidas

Estado de salida de las salidas analogicas

B Estado de salida
Real > umbral
Urmnbral Real = umbral

El Modo manual Real < umbral

X

Para el estado de salida se puede esta-
blecer si el estado ON debe emitirse por
encima o por debajo de un umbral ajus-
table.

Ejemplo: Si la salida anal6gica da mas de 3,00 V, el estado de salida pasara de OFF a ON.

E Estado de salida
OM si
Urnbral

Real > umbral
3,00v

Segun cudles sean las propiedades
técnicas de la bomba controlada, el es-
tado de salida se puede ajustar de tal
forma que solo esté en ON cuando la
bomba realmente esté en marcha.

En caso de que con una salida analdgica (A7 — A10) también deba conectarse a la vez una salida de
conmutacion, esto solo puede lograrse mediante una programacién adecuada.

Ejemplo: En cuanto el estado de salida de la salida anal6gica pase a ON, este comando ON se trans-
mitira a la salida de conmutacién mediante la funcion logica.

Salida analégica
ST

Bomba solar

f|\>ﬁﬁ<ﬁ<ﬁ<(ﬁ<’|\'>ﬁ

Funcién légica

Autoriz.funcién
Resul.(aut.=off) (OFF)
Res.in.(au.=off) (OFF)
Var.entrada 1
Var.entrada 2
Var.entrada 3
Var.entrada 4
Var.entrada 5
Var.entrada 6

1 Salida de conmutacion

Resultado [-+—e—{52
Res.inv. Hll

Valvula solar =<

Ejemplos de distintas escalas

El Escala
Yalor de entradal 0
Valor objetivo 1 0,00y

Valor de entrada 2

‘alor objetivao 2 10,00 %

E Escala
Yalor de entrada 1 0
Yalor objetivo 1 0,0 %

Yalor de entrada 2

Yalor objetivo 2 100,0 %

B Escala
Valor de entrada1 0O

Yalor objetiva 1 0,00 Y
Yalor de entrada 2 @

Yalor objetivo 2 10,00 %

16

Magnitud de regulacion de la funcion PID:
Modo 0-10 V, la magnitud de regulacion de
0 debe corresponderse con 0V, y la magni-
tud de regulacion de 100, con 10 V:

Valor de temperatura, p. €j., de una funcién
analégica: Modo PWM, la temperatura de
0 °C debe corresponderse con el 0%, la
temperatura de 100,0 °C, con el 100 %:

La temperatura se adoptara en 1/10°C sin
coma.

Potencia del quemador, p. €j., de las funcio-
nes de demanda de agua caliente o mante-
nimiento: Modo 0-10V, la potencia del
qguemador del 0,0 % debe corresponderse
con0V,ladel 100,0 %, con10V:

El valor porcentual se adoptara en 1/10 %
sin coma.



Programacion con TAPPS2 — Salidas

Salida 9 (solo RSM610-MB y RSM610-MB24)

La salida 9 sirve en estos médulos como entrada M-Bus y, por lo tanto, se muestra siempre como
«no utilizada».

Denominacion

Introduccion de la denominacién de las salidas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

* General
* Clima
+ Usuario (denominaciones definidas por el usuario)

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Descripcion general de las salidas

)
9 0
T 9 2
@ o o
() ~ Q. Q.
C [ =2 ] c [] ©
:os O = Ye) f . 4
o = ‘o + ' + ©
c © S o 8 _ o o
s 0 I 2 T =
='U =5 5 9 o [72)
E £ .2 EC Q2| 3¢
c 2 c © c $ © = g s
o O [« 3] O = @ 1] - ;
OS O T 0O O T 7 B
o € v o 0o & o o O o
T 0O T 5 T £ 5 ° 3B o
c © S @ T O @ S5 >
= 0 2 € |29 € o N =
T O © O @ O O c 9 i
(7 34 n O 0w e o o £ o
Salida 1 X X
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X X
7 x! x! X
8 x x! X
9 x! x! X
10 x x! X

1 salidas de conmutacién 7 - 10 o parejas de salidas, solo posible con relé adicional
Extrayendo un puente (jumper) se puede dejar la salida 6 sin potencial.

La salida A7 de los médulos RSM610-24 y RSM610-MB24 solo se puede utilizar como suministro de
tension de 24 V.

La salida A9 de los mddulos RSM610-MB y RSM610-MB24 solo se puede utilizar como entrada M-
Bus.
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Programacion con TAPPS2 — Salidas

Proteccion de bloqueo

Las bombas de circulacion que no se han utilizado durante mucho tiempo (p. ej., bomba del circuito
de calefaccion durante el verano) tienen a menudo problemas al arrancar debido a la corrosién in-
terna. Este problema se evita poniendo en funcionamiento la bomba durante 30 segundos de forma
periddica.

En el menu de cada salida se puede establecer la Proteccion de bloqueo para todas las salidas. Se
puede indicar un momento asi como todas las salidas que deben contener una proteccion de blo-
queo.

Ejemplo:
Salidas - Salida 7 - Bomba solar @

Objeto de dibujo: [Salida 7 v

Enlaces | Parametrofl Proteccion de bloqueo

CJw #ma [Omi e #vi [sd oo

A las: | 16:30 .Hura

Salidas (Salida conmut.)

Ost Osz M3 [Ms¢ [Oss Mse [Os?
Css [ss  [sio € salidas

[ oK ] [ OK, sin asignacidn I [ Cancelar ]

De acuerdo con el ejemplo, los martes y los viernes, a partir de las 16:30 h, se ponen en marcha du-
rante 30 segundos las bombas 3, 4y 6 si la salida no ha estado activa desde el inicio del modulo y/
o desde el ultimo acceso a la proteccion de bloqueo.

El mdédulo no conecta todas las salidas a la vez, sino que comienza con una salida, tras 30 segundos
pasa a la salida siguiente, y asi sucesivamente.
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Programacion con TAPPS2 — M-Bus

M-Bus (solo RSM610-MB y RSM610-MB24)

El M-Bus es un sistema de maestro-esclavo para la lectura de datos de contadores de energia y vo-
lumen (corriente, calor, agua, gas).

La entrada M-Bus esta concebida para un maximo de 4 «unit loads» M-Bus, con lo que se pueden
conectar hasta 4 contadores M-Bus con 1 «unit load» cada uno. El médulo (maestro) lee ciclicamen-
te los valores de cada uno de los aparatos, pudiéndose ajustar el tiempo de intervalo.

Por lo tanto, el médulo es adecuado como maestro para la conexion en paralelo de un maximo de
cuatro contadores M-Bus (esclavos).

Puede leerse un total max. de 32 valores de M-Bus por médulo. Solo se puede introducir un maestro

en el sistema M-Bus.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacion de una red M-Bus.

Ajustes
MNuevo... Chrl4+M
abrir. .. Ctrl+0
Cerrar

Cerrar todos

Guardar Ctrl+5
Guardar coma...

Guardar todos

Ajustes »

Crear pagina. ..
Vista de pagina...
Imprimir... Ctrl+P

Ajustes de aparato

General | Bus CAN | Bus O

=/ General
Tasa en baudios 2400

=/ Aparato M-Bus 1

Autorizacion Mo
Direccion 0
=I Aparato M-Bus 2
&utorizacion Mo
Direccién 0
=/ Aparato M-Bus 3
Autorizacion Mo
Direccién 0
-/ Aparato M-Bus 4
Autorizacion Mo

Tiempo de intervalo 0:00:01:00 [d:hh:mm:ss]

B2 R 9
| CAN-BCZ.tdw

. Sistema hidraulic

Ajustes de aparato...

X

Ordenar funciones. .,

Registro de datos...

QK ][ Cancelar l

En el menu Ajustes de aparato / M-Bus
se definen los ajustes generales para el
M-Bus y las direcciones de los aparatos
M-Bus..

Tasa en baudios

La tasa estandar en baudios de los apara-
tos M-Bus es de 2400 baudios. Por lo tanto,
en la mayoria de casos no hace falta cam-
biar el ajuste de fabrica.

Tiempo de intervalo

Los intervalos de lectura se pueden ajustar
de 10 segundos a 2 dias. Con un intervalo
grande se consumen menos pilas en los
contadores M-Bus que funcionan con pilas.

Aparato M-Bus 1 - 4

Para cada aparato M-Bus conectado debe
ajustarse la autorizacioén a «Si» e indicarse
la direccién de esclavo (entre 0 y 250). La
direccién de esclavo se ajusta segun las
especificaciones del fabricante en el apa-
rato M-Bus. No puede haber 2 direcciones
de esclavo iguales en la red de M-Bus.
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Programacion con TAPPS2 — M-Bus

Con el aparato M-Bus conectado se puede leer la informacion de los aparatos y los datos recibidos
mediante el boton «Lista».

Ejemplo: Vista de la C.M.I. correspondiente a un contador M-Bus conectado

. MBis

Ajustes M-Bus ¥

El nimero de acceso se
ajustara de nuevo a 0
después de 255 accesos.




Programacion con TAPPS2 — M-Bus

Informacion del aparato
En el area superior se muestra informacion relativa al aparato y al fabricante.
Datos recibidos

Aqui se pueden mostrar hasta 128 valores por contador. El orden resulta de la direccion del telegra-
ma y el byte de inicio. Ademas, el valor leido se muestra con la unidad.

Ejemplo: El valor 2 procede de la direccion de telegrama 1y el byte de inicio 26. Los valores 3y 4 se
refieren al byte 34, aunque con unidades distintas.

Encontrara mas detalles sobre los valores en los manuales de los fabricantes de los aparatos M-Bus.
Entrada M-Bus

Se pueden programar hasta 32 entradas M-Bus.
Ejemplo: Parametrizacién de la entrada M-Bus 1

N M-Bus |
> N
_/ no utilizada | 7o

Entradas M-Bus - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utilizada v

Aparato | Parametros

Grupo descrioc.

Seleccion: Analégica o Digital
En la mayoria de casos se adoptan valores analégicos (valores numéricos).

= General
Tipo Analogica
Aparato 1
Ndmero de valor 1
Divisar 1
Factor 1

General

Aparato: Se especifica el nimero de aparato segun los Ajustes de aparato (1 - 4)

Numero de valor: Se especifica el nimero de valor de la «Lista» de informacion leida del aparato
(ment C.M.I. Ajustes M-Bus)

Divisor / Factor: Se especifica un divisor o factor para adaptar el valor leido a la magnitud real (p. €j.,
posicién correcta de la coma).

Denominacion

A cada entrada M-Bus se le puede asignar una denominacién propia. La seleccién de la denomina-
cion tiene lugar de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario. Ademas, se pue-
den asignar hasta 16 numeros de indice.

Ejemplo:

Aparato | Parametros

Grupo descripc. Yalor real temperatura ~
Denominacion T.caldera av.
indice den. 1
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Programacion con TAPPS2 — M-Bus

Unidad

Si para la magnitud de medicidn se elige «<Automatico», en el médulo se empleara la unidad que fija
el aparato M-Bus.

=/ Unidad
Magnitud de medicion Automatico

Con la seleccién de «Def.por usuario» se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor y, con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.

= Unidad
Magnitud de medicion Def.por usuario
Unidad Temperatura *C

Correccion del sensor 0,0K
= Valor en timeout Sin modificaciones

A cada entrada M-Bus se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del aparato M-Bus.
Hay disponible un gran nimero de unidades.

Correccion del sensor
El valor de la entrada M-Bus se puede corregir con un valor diferencial fijo.
Valor en timeout

Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicién «Def.por usuario». Esta aplicacion to-
davia no esta disponible.

Comprobacion de sensor

Si se ajusta la comprobacion de sensor a «Si», el fallo de sensor del valor de M-Bus estara disponible
como variable de entrada digital de una funcion.

Esta aplicacion solo tiene sentido si para el fallo de sensor se definen valores umbral y de salida de-
finidos por el usuario.

=/ Comprobacién de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo de sensor

Esta seleccidn solo se muestra con la magnitud de medicion «Def.por usuario» y con la comproba-
cion de sensor activa.

Fallo de sensor: Estado «No» para un valor correcto dentro de los valores umbral y «Si» para un valor
fuera de los umbrales. De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un aparato M-Bus.

- Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

=l Umbral de cortocircuito  Estandar
Yalor umbra

=l Valor de cortocircuito Estandar
Yalor de salida

=l Umbral de interrupcion  Estandar
‘Walor umbra

=l Valor de interrupcion Estandar

Yalor de salida

Para utilizar la comprobacion de sensor de forma adecuada, hay que ajustar los umbrales de corto-
circuito e interrupcion de «Estandar» a «Definido por el usuario» y definir los valores umbral desea-
dos. A continuacién, el usuario define también los valores de cortocircuito e interrupcion deseados.

Si el valor de medicién leido no alcanza el umbral de cortocircuito definido o supera el umbral de
interrupcion, se adoptaran los valores de salida correspondientes en lugar del valor de medicion.
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Programacion con TAPPS2 — M-Bus

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores de salida, se puede preasignar al médulo un
valor fijo, en caso de que falle un valor de medicién, para que una funcién pueda seguir en marcha
en modo de emergencia (histéresis fija: 10 0 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.
Ejemplo: Temperatura

E Sensorcheck

Sensorcheck Ja
2l Kurzschlussschwelle Standard v
Schwellwert Standard

B Kurzschlusswert

Ausqabewert @

|-/ Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor | Si
=/ Umbral de cortocircuito  Def.por usuario

Valor umbral 10,0 °C
=1 Yalor de cortocircuito Def.por usuario . o .

Valor de salida 50,0 °C Si el valor de medicion cae por debajo de
=1 Urnbral de interrupcion  Def.por usuatio 10 °C, se emite 50 °C; si el valor de medi-
valor umbral 100,0 °C cién supera los 100 °C, se emite 70 °C.
=1 Yalor de interrupcidn Def.por usuatio
Yalor de salida 70,0°C

Tras concluir la introduccion de parametros con OK, la entrada M-Bus se representara asi en TA-
PPS2:

> Numero de entrada
—————— Direccion

—> NUmero de valor

M-Bus Entr.1(3/1)
T.caldera av. 1

Denominacion
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Programacion con TAPPS2 — Valores fijos

Valores fijos

En este menu pueden definirse hasta 64 valores fijos que, p. €j., se pueden utilizar como variables
de entrada de funciones.

Ejemplo:
FO no utilizada —x
Valores fijos - no utilizada E]
Objeto de dibujo: | no utilizada v
— no utilizada A
Parametros =
Yalor fijo 2 _—
Grupo descripc,  |valor fijo 3
Y Yalor fijo 4 LS
|:.Jv:r.|unlll':-:|l.ll.ll'| valor fijlﬂ 5
Indice den. Valor fijo &
= General Yalor fijo 7
) Yalor fijo 8
Tipo Yalor fijo 9
Dimension de Fundvalor fijo 10
- Walor Fijo 11
0 ks
o valor fijo 12
Minimo Walor fijo 13
Maximo valor fijo 14
— . Yalor fijo 15
= Valor fijo alor fiio 16 v
Yalaor

Modificable paor

[ QK ] [OI(, sin asignacion ] [ Cancelar ]

Tipo de valor fijo

Tras seleccionar el valor fijo deseado, se determina el tipo de valor fijo.
* Digital
+ Analdgica
* Impulso

Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:

« Off /On
* No/Si

Bl General . .
. o Seleccioén de si el estado puede conmu-
Tipo Digital

Dimensién de funcién | OFF j On tarse mediante una casilla de seleccién

Casila de seleccién v o un simple clic.

Minirno Casilla de seleccién
Maximo CI|C k
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Programacion con TAPPS2 — Valores fijos

Analdgico
Seleccién de numerosas unidades o dimensiones
i o funcion IR v
Conrmutar adimensional b
Minirno adimensional{, 1)
M&ximo Coeficiente de funcionamiento
valor fijo adimensional(,5)
Yalor
Modificable por Radiacicn global
Minimo 50,0 °C Tras asignar la denominacion se deter-
Maximo 65.0 °C minan los limites permitidos y el valor
) .o ’ .
& valor fijo fijo actual. Dentro de estos limites se
Yok —rr puede ajustar el valor en el mend.
]
Impulso

Con este valor fijo se pueden generar breves impulsos tocando en el menu.
Ejemplo:

Valores fijos - Valor fijo 1 - no utilizada

Objeto de dibujo: ‘ Yalor fijo 1 hd ‘

Parametros ‘

Grupo descripc,
Denominacion
indice den,

=/ General

no utilzada v

Dimension de funcion | no utilizada

Conmutar Digital
Minimo Analdgica
Maximo
=/ ¥Yalor fijo
Yalor
Modificable por
[ OK ] [ OK, sin asignacidn ] [ Cancelar ]
B General Selecqién dela dimensiép de la funcion:
Tipo Impulso Al accionar se genera un impulso ON (de

OFF a ON) o un impulso OFF (de ON a

Dimension de Funcion Qi age] v OFF).

Conmutar
Minimo Impulso OFF
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Denominacion

Introduccion de la denominacién del valor fijo seleccionando las denominaciones predeterminadas
o denominaciones definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Limitacion de la posibilidad de modificacion
Para todos los valores fijos se puede ajustar desde qué nivel de usuario se puede modificar el valor
fijo:

B valor fijo

Madificable por
Usuario

Técnico

l_ Experto
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Bus CAN

La red CAN permite la comunicacion entre los aparatos de bus CAN. Mediante el envio de valores
analdgicos o digitales a través de las salidas CAN, otros aparatos de bus CAN pueden adoptar es-
tos valores como entradas CAN.

En una red pueden utilizarse hasta 62 aparatos de bus CAN.
Cada aparato de bus CAN debe recibir su propio nimero de nodo.

El cableado de una red de bus CAN se describe en las instrucciones de montaje.

Ajustes CAN para el médulo RSM610

| Entradas CAN - Analogica 1 - T.colector

Objeto de dibujo: | Analdgica v | | 1-T.colector v

_ Pardmetros |

Nodo 32
Tasadebus 50 kbitfs (estandar)
Denominacion  RSME10

Estos ajustes también se pueden realizar en el menu «Archivo / Ajustes / Ajustes de aparato...»:

Editar Vista Objeto Extras Avyuda

Muevo... Chrl+MN B E ,,: — Q

Abrir... Ctrl+0

Cerrar SM_Heizkreis_Beispiel.tdw
Cerrar todos i
Guardar Chrl+S
Guardar como...

Guardar todos

Crear pagina... Ordenar funciones...

Yista de pagina... )

Irnprirnir. .. Ctrl+P Registro de datos...
Nodo

Determinacion del nimero de nodo CAN propio (rango de ajuste: 1 — 62). El nimero de nodo ajusta-
do en fabrica del médulo es 32. El aparato que tenga el nimero de nodo 1 marcara la indicacién de
fecha y hora para todos los demas aparatos de bus CAN.
Tasa de bus
La tasa de bus estandar de la red CAN es de 50 kbit/s (50 kBaud) y esta viene ya fijada para la ma-
yoria de equipos de bus CAN.
Importante: Todos los aparatos de la red de bus CAN han de tener la misma tasa de
transmisién para poder comunicarse entre si.

Se puede ajustar la tasa de bus entre 5y 500 kbit/s y se puede ajustar una tasa de bus mas baja para
redes mas largas de cables (véanse las instrucciones de montaje).
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Denominacion

Aparato l Pardmetros |

MNodo 32

it/s (estandar) A cada RSM610 se le puede asignar una denominacioén propia.
Denominacion Casa 1

Registro de datos

Editar Vista Objeto Extras Ayuda

Mueva... Chrl+N E E - o é')\

abrir. .. Ckrl+0

Cerrar SM_Heizkreis_Beispiel.tdw
Cerrar todos

Guardar Ctrl+S

Guardar como...
Guardar todos

Ajustes 4 Ajustes de aparato...
Crear pagina... Ordenar funciones. ..
Vista de pagina... : En este menu se definen los parametros
Impririr. . cup B ReaHiielcetes A para el registro de datos mediante CAN de

valores analdgicos y digitales.

Ejemplo: TAPPS2 marcara las entradas y salidas programadas como ajuste estandar. Este ajuste se
puede modificar o complementar.

Registro de datos @

Parametros disponibles walores analégicos | valores digitales
@ ANALOGICO 1 Entrada 1: T.colector - Valor de medicin A
® S‘.ahdas . ANBLOGICO 2 Entrada 2: T.acumulador abajo - Valor de medicién
[# Circuito calefaccion - — —
# Solar ANALOGICO 3 Entrada 3: T.circuito calef.av, - Yalor de medicidn
[ Légica ANALOGICO 4 Entrada 4: T.exterior - Valor de medicién
# Analdgica /"—\ ANAL(:)GICO 5  EntradaS: T.ambignke - Yalor de medicidn
[+ Matematica ANALOGICO & Entrada 6: no wtilizada - Yalor de medicion
[# Funcién de escala * ANALGGICO 7 Funcién: Circuiba calefaccién - Temperatura de avance nominal
¥ Curva caracteristica ANALOGICO B  Funcién: Circuito calefaccion - Temperatura ambiente nominal efectiva
:i' :::g:: :]:zistema ANALOGICOS  no utiizada
E’: Entradas DL ANAL(?GICO 10 no utiizada
[ Entradas CAN analégicas ANALCI)GICO 11 no utiizada
[ Entradas CAN digitales ANALC‘)GICO 12 noutiizada
ANALOGICO 13 no utilizada
ANALOGICO 14 no utilizada
ANALOGICO 15 no utilizada
ANALOGICO 16 no wtilizada
ANBLOGICO 17 no wtiizada
<= ANALOGICO 18 no utilizada
ANBLOGICO 19 no utiizada
ANBLOGICO 20 no wtiizada
ANALOGICO 21 no utiizada
ANBLOGICO 22 no utiizada
ANBLOGICO 23 no utiizada
ANALOGICO 24 no utilizada
ANGLOGICO 25 no utiizada
ANALOGICO 26 no utilizada
ANALGGICO 27 no utilizada
ANBLOGICO 28 no utiizada
ANALOGICO 29 no utilizada
ANALOGICO 30 no utilizada
ANALOGICO 31 no utiizada 3
[ OK I [ Cancelar I
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Para el registro de datos mediante CAN se requiere como minimo la version 1.25 enla C.M.l. y la
version 2.06 de Winsol.

El registro de datos mediante CAN solo es posible con la C.M.1. Los datos para el registro se pueden
escoger libremente. No se produce una salida continua de los datos. Tras la consulta por parte de
una C.M.l., el médulo almacena los valores actuales en un almacenamiento intermedio de registro y
los bloguea contra una nueva sobrescritura (en caso de peticiones de una segunda C.M.I.) hasta que
los datos hayan sido leidos y el almacenamiento intermedio de registro vuelva a quedar liberado.

Los ajustes necesarios de la C.M.I. para el registro de datos mediante bus CAN se describen en la
ayuda online de la C.M.I.

Todo regulador puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en
el menu «Bus CAN / Registro de datos» de RSM 610.

Las fuentes de los valores que deben registrarse pueden ser entradas, salidas, variables de salida de
funciones, valores fijos, valores del sistema y entradas de bus DL, CAN y M-Bus.

Nota: Las entradas digitales deben definirse en el ambito de los valores digitales.

Todas las funciones de los contadores (contador de energia, calorimetro, contador)

Pueden registrarse todas las funciones de contador que se quieran (con un maximo de 64 valores
analdégicos). Los valores que deban registrarse de los contadores se anotaran, al igual que todos los
demas valores analdgicos, en la lista «<Registro de datos analdgico».
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Entradas analdgicas CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas analégicas CAN. Estas se establecen introduciendo el nu-
mero de nodo del emisor asi como el numero de la salida CAN del nodo emisor.

L
ZAN

Entradas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: . no utiizada '

Aparata | ParamelDigital

Analdgica
srupo descripc, k

Numero de nodo

Después de introducir el numero de nodo del nodo emisor se lleva a cabo el resto de los ajustes.

El aparato que tenga ese numero de nodo adoptara el valor de una salida analégica CAN.

Ejemplo: En la entrada analégica CAN 1, el aparato con el numero de nodo 1 adoptara el valor de la
salida analogica CAN 1.

B General
Mamero de nodo 1
Mamero de salida 1

Denominacion

A cada entrada CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Parametros

Grupo descripc, Valor real temperatura
Denominacion T.colectar
indice den. 1
Timeout de bus CAN
Establecimiento del tiempo de timeout de la entrada CAN (valor minimo: 5 minutos).
E General
Mamero de nodo 1
MNamero de salida 1

Timeout de bus CAN 00:20 [Rh:mm]

Mientras se esté leyendo la informacion del bus CAN, el valor de Fallo de red de la entrada CAN sera
«No».

Si la ultima actualizacion del valor es anterior al tiempo ajustado del timeout, el valor de Fallo de red
pasa de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez o
un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Magnitud de medicién: Def. por usuario).

Dado que se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de funcion, se
puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus CAN o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicién de todas las entradas CAN.
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Unidad

Si para la magnitud de medicion se elige «<KAutomatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el nodo emisor.

E unidad
Magnitud de medicion Automatico

Con la seleccion de « Def. por usuario» se puede seleccionar una unidad propia, una correccién del
sensor y, con la comprobacién de sensor activa, una funcién de control.

B Unidad
Magnitud de medicion Def,por usuario
Unidad Temperatura °C
Correccion del sensor 0,0 K

A cada entrada CAN se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del nodo emisor. Hay
varias unidades disponibles.
Correccion del sensor: El valor de la entrada CAN se puede corregir con un valor fijo.

Valor en timeout

Si se supera el tiempo de timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima
vez («Sin modificaciones») o un valor de sustitucion ajustable.

(Sl Yalor en timeout Sin modificaciones v

Valor de salida Sin modificaciones
E Comprobacion de sendt= = AIETERG)

arareakssidn da cancar | S

B Valor en timeout Def.por usuatio
Valor de salida 20,0°C
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacién de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a dispo-
sicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada CAN.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activa y con la magnitud de medi-
cion « Def. por usuario ».

Si la opcion «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada CAN estara
disponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correc-
tamente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccio-
nar, p. €j., a la averia de un sensor.

El Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor S

Bl Umbral de cortocircuito  Estandar
Yalor umbra

B Valor de cortocircuito Estandar
Yalor de salida

E Umbral de interrupcién  Estandar
Yalor umbral

= Valor de interrupcion Estandar

Yalor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicidén y una interrupcion si se supera el limite de medicién. Los valores estandar para los senso-
res de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y de 9999,9 °C en caso de interrup-
cion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los cdlculos internos.

E Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor  Si
(S} Umbral de cortocircuito 35Tl k] v
Yalor umbral Estandar
[ Walor de cortocircuito Def.por usuario K

{

[ Umbral de cortocircuito  Def.por usuario
Walor umbral 0,0°C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar en el nodo emisor un valor fijo al médulo para que una fun-
cién pueda seguir en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor estd a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas digitales CAN. Estas se establecen introduciendo el nimero
de nodo del emisor asi como el nimero de la salida CAN del nodo emisor.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas CAN.

En Magnitud de medicion / Def. por usuario, la opcién Visualizacion para la entrada digital CAN pue-
de modificarse de Off / On a No / Si 'y se puede establecer si, en caso de no alcanzar el tiempo de
timeout, se indicara el estado determinado por ultima vez («Sin modificaciones») o un estado de sus-
titucidén seleccionable.
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Salidas analégicas CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas CAN analdgicas. Estas se establecen indicando la fuente en
el regulador.

CAN

\\)\{ s

* | no utilizada

Salidas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: . no utilizada +

Aparato | Parame|Digital

Analdgica R

descripc.,

Grupe

Enlace con la fuente en el mdédulo del que procede el valor de la salida CAN.

+ Entradas + Valores fijos
- Salidas « Valores de sistema
* Funciones * BusDL

Ejemplo: Fuente entrada 3

El ¥ariable entr.
Tipo de fuente
Fuente

Entrada
3: T.exterior

Variable valor de medicion

Denominacion

A cada salida analogica CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-
minacién tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por
el usuario.

Ejemplo:

| Grupo descripc. Valor real temperatura
Denominacion T.exterior
fndice den.

Condicion de envio

Ejemplo:

B Condicion de envio

en caso de modificacion = 10
00:10 [mm;ss]
S min.

Tiempo de bloqueo
Tiempo de intervalo

en caso de modificacion > 10 | En caso de que se produzca una modificacion del valor actual de
mas de, p. €j., 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia
de nuevo. En el médulo se adopta la unidad de la fuente con el de-

cimal correspondiente. (valor minimo: 1)

Tiempo de bloqueo 00:10
[mm:ss]

Si se modifica el valoren mas de 1,0 Ken el plazo de 10 segundos
desde la ultima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta
que no hayan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo 5 min.

El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado en mas de 1,0 K desde la ultima transmi-
sién (valor minimo: 1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Salidas digitales CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas digitales CAN. Estas se establecen indicando la fuente en el
maodulo.

La parametrizacién es idéntica a la de las salidas analogicas CAN, a excepcion de las condiciones
de envio.
Denominacion

A cada salida CAN analdgica se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-
minacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por
el usuario.

Ejemplo:

fiparato | Pardmetros

Grupo descripc. Salida general
Denominacion Dem.bomba térmica
indice den.

Condicion de envio
Ejemplo:

E Condicion de envio
en caso de modificacion  Si
Tiempo de blogueo 00:10 [mm:ss)
Tiempo de intervalo 5 min.

en caso de modificacion Si/No | Enviar el aviso en caso de modificacion de estado.

Tiempo de bloqueo 00:10 | Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ulti-
[mm:ss] ma transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no ha-
yan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo 5 min. El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuan-
do no se haya modificado desde la Gltima transmisién (valor mi-
nimo: 1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Bus DL

El bus DL sirve como linea de bus para varios sensores y/o para el registro de valores de medicién
(«registro de datos») mediante la C.M.I. o D-LOGG.

El bus DL es una linea de datos bidireccional y solo es compatible con productos de la empresa
Technische Alternative. La red de bus DL funciona independientemente de la red de bus CAN.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacién de una red de bus DL.
El cableado de una red de bus DL se describe en las instrucciones de montaje del regulador.

Ajustes DL

En el menu Archivo / Ajustes / Ajustes de

Ajustes de aparato aparato / Bus DL se puede activar o desac-

@ tivar la salida de datos para el registro de

] datos mediante el bus DL y para las visua-

Salida de datos  On lizaciones en el sensor ambiental RAS-

PLUS. Para el registro de datos DL se pue-

de utilizar la C.M.I.. Se indicaran solo los valores de entrada y salida, y 2 calorimetros, pero ningun
valor de la entrada de red.

_ General | Bus CA

Entrada DL

Mediante una entrada DL se adoptan los valores de los sensores de bus DL.
Se pueden programar hasta 32 entradas DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la entrada DL 1

DL N
> no utilizada X

Entradas DL - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utilizada v
no utilizada A~
Parametros
Entrada 2 '
Ao Frkrads 2 @ |
Seleccion: Analdgica o Digital
E General
Tipo Analogica
Direccion 1
fndice 1

Direccién de bus DL e indice de bus DL
Cada sensor DL debe tener una direccion de bus DL propia. El ajuste de la direccién del sensor DL
se describe en la hoja de datos del sensor.

La mayoria de sensores DL pueden registrar distintos valores de medicién (p. €j., caudal y tempera-
turas). Para cada valor de medicién debe indicarse un indice propio. El indice en cuestién puede to-
marse de la hoja de datos del sensor DL.
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Denominacion

A cada entrada DL se le puede asignar una denominacién propia. La seleccion de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Parametros
Grupo descripc. Valor real paso
Denominacion Paso solar
indice den.

Timeout del bus DL

Mientras se esté leyendo la informacién del bus DL, el valor de Fallo de red de la entrada DL sera
«No».

Si después de consultarse tres veces el valor del sensor DL no se transmite ningun valor mediante
el regulador, el valor de Fallo de red pasara de «<No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara
el valor comunicado por Ultima vez o un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Mag-
nitud de medicion: Def. por usuario).

Dado que también se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de fun-
cion, se puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus DL o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicion de todas las entradas DL.

Unidad

Si para la magnitud de medicion se elige «<Automatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el sensor DL.

E unidad
Magnitud de medicion  Automético
Con la seleccién de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor Yy, con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.
El Unidad

Magnitud de medicién Def.por usuario
Unidad Temperatura *C
Correccion del sensor 0,0K

A cada entrada DL se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del sensor DL. Hay
disponible un gran numero de unidades.
Correccion del sensor: El valor de la entrada DL se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Valor en timeout

Esta seleccién solo se muestra con la magnitud de medicién « Def. por usuario ».

Si se determina un timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez
(«Sin modificaciones») o un valor de sustitucién seleccionable.

20 Yalor en timeout Sin modificaciones v

Valar de salida Sin modificaciones
El Comprebacion de (Y& Def,por usuario

Cornrnbacicn de sensar | Si @

B valor en timeout Def,por usuario
Valor de salida 20,0 °C
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacién de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a dispo-
sicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada DL.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activay con la magnitud de medicion
« Def. por usuario ».

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada DL estara dis-
ponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correcta-
mente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar,
p. €j., a la averia de un sensor.

El Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor | Si

B Umbral de cortocircuito | Estandar
Walor umbral

B valor de cortacircuito Estandar
Valor de salida

B Umbral de interrupcién  Estandar
Walor umbral

B Walor de interrupcion Estandar

Valor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

E Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor  Si
(=Sl Urnbral de cortocircuito  j35<=0lET v
Yalor umbra Estandar
[ Valor de cortocircuito Def.por usuario

Valor dr salida

{

E Umbral de cortocircuito Def.por usuario
Walor umbral 0,0°C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar un valor fijo al médulo para que una funcién pueda seguir
en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales DL

El bus DL esta preparado de tal forma que también puedan adoptarse valores digitales. No obstante,
todavia no se utiliza.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas DL.
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

En Magnitud de medicién / Def. por usuario se puede modificar el valor de Visualizacion para la en-
trada digital DL a No/Si:

Carga de bus de sensores DL

La alimentaciony la transmision de sefiales de los sensores DL se realiza de manera conjunta a tra-
vés de un cable de 2 polos. No es posible un apoyo adicional del suministro de corriente por parte
de una unidad de alimentacién externa (como en un bus CAN).

Debido al consumo de corriente relativamente alto de los sensores DL, se debe prestar atencién a la
«carga de bus»: El médulo RSM610 tiene la carga de bus maxima del 100 %. Las cargas de bus de
los sensores DL se mencionan en los datos técnicos de los respectivos sensores.

Ejemplo: El sensor DL FTS4-50DL tiene una carga de bus del 25 %. Es por ello que se puede conectar
un maximo de 4 FTS4-50DL al bus DL.

Salida DL

Mediante una salida DL se pueden enviar valores analdgicos y digitales a la red de bus DL. Se puede,
p. €j., indicar una orden digital para activar uno de los sensores de O, 02-DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la salida DL 1

A g

' no utilizada

Salidas DL - Salida 1 - ------------

Objeto de dibujo: . Salida 1 v |

no utilizada
Salida 2 I ]

Salidas DL - Salida 1 - Sensor 02 @ Entrada de la denominacion

Parametros

Objeto de dibujo: | Salida 1 - Sensor 02 v Indicacién de la fuente en el regu-

: ' lador del que procede el valor de la
Parémetros salida DL.
* Entradas

Grupo descripc.  Def.por usuario .
+ Salidas

* Funciones

* Valores fijos

* Valores de sistema
* Bus CAN analégico

Denominacion  Sensor O2
indice den.

I=/ Yariable entr.
Tipo de fuente  Funcidn

Fuente Logica - Bus CAN digital
Yariable Resultadn

=/ Objetivo Indicacidn de la direccion de desti-
Direccién 1 no del sensor DL que debe activar-
indice 1 se.

El indice no influye en la activacion
del sensor de O, con lo que puede
pasarse por alto.

OK ] [OK, sin asignacion ] [ Cancelar I
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Programacion con TAPPS2 — Valores de sistema

Valores de sistema

Se pueden seleccionar como fuente los siguientes valores de sistema para las variables de entrada
de funciones y para las salidas CAN y DL:

* General
* Tiempo
* Fecha

+ Sol

Valores de sistema «General»

Con la programacion correspondiente, estos valores de sistema permiten vigilar el sistema del regu-
lador.

* Inicio regulador

* Fallo sensor entradas
* Fallo sensor CAN

* Fallo sensor DL

* Fallo red CAN

* Fallo red DL

40 segundos después de encender el aparato o de un reset, Inicio regulador genera un largo impulso
de 20 segundos y sirve para vigilar el arranque del regulador (p. €j., tras cortes de corriente) en el
registro de datos. Para ello, el tiempo de intervalo debe estar ajustado a 10 segundos en el registro
de datos.

Los fallos de sensor y los fallos de red son valores digitales globales (No/Si) sin relacién con el es-
tado de error de un determinado sensor o entrada de red.

Siuno de los sensores o entradas de red tiene un error, el estado del grupo correspondiente cambia-
ra de «<No» a «Si».

Valores de sistema «Tiempo» Valores de sistema «Fecha»

+ Segundo (de la hora actual) + Dia

* Minuto (de la hora actual) * Mes

* Hora (de la hora actual) + Ao (sin indicacion de siglo)

* Impulso segundo  Dia de la semana (a partir del lunes)
* Impulso minuto + Semana del aio

* Impulso hora * Diadel afo

+ Horario verano (valor digital OFF/ON)  « Impulso dia

« Hora (hh:mm) * Impulso mes

* Impulso afo
* Impulso semana

Los valores «Impulso» generan un impulso por unidad de tiempo.
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Programacion con TAPPS2 — Valores de sistema

Valores de sistema «Sol»
Salida del sol (hora)
+ Puesta de sol (hora)
+ Min. hasta la salida del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
* Min. desde la salida del sol
* Min. hasta la puesta del sol
+ Min. desde la puesta del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
« Altura del sol (véase Funcién de sombra)
+ Direccion del sol (véase Funcién de sombra)
+ Altura del sol > 0° (valor digital ON/OFF)
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(]
Ajustes de aparato
Editar Vista Objeto Extras Ayuda
Muevo... Chrl+h - =
&
abrir. .. Ctrl+0 @2
Cerrar jin nombrel X

Cerrar todos

Guardar como...

Ajustes >

Crear pagina...
Yista de paaina...

Irnprimir... Ctrl+P

General

Ajustes de aparato @

General | Bus CAN | Bus DL

Ajustes de aparato...

Ordenar funciones. ..

Registro de datos...

E Ajustes basicos
Moneda

E Usuario
Contrasefia kécnico
Contrasefia experto
Acceso al mend

[l Hora/Lugar
cambio de hora autom,
Huso horario

Euros

0064
128
Usuario

Si

01:00 [hh:mm]

Latitud GPS 48,836500 *
Longitud GPS 15,080000 @
QK I [ Cancelar
Moneda

Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

En este menu se realizan los ajustes glo-
bales para el mddulo, el bus CAN y el bus
DL.

Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Contrasena técnico / experto

Entrada de las contrasefias para esta programacion.

Acceso al menu

Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal.

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde
la pagina de inicio de la sinopsis de funciones se debera introducir la contrasefa correspondiente.
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Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

Hora / Lugar
« Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Unién Europea.

Huso horario — 01:00 significa el huso horario «UTC + 1 hora». UTC significa «Universal
Time Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

+ Latitud GPS - Latitud geografica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

+ Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.

Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al em-
plazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de Tech-
nische Alternative en Amaliendorf (Austria).

Bus CAN / bus DL 7 M-Bus

Estos ajustes se describen en los capitulos Bus CAN, Bus DL y M-Bus.
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Menu C.M.1. — Modificacion del valor nominal

Menia C.M.L.

Modificacion del valor nominal

Ejemplo:
Modificacion del valor «T.ambiente normal» del funcionamiento del circuito de calefaccion

Después de hacer clic en el
campo deseado, aparecera
una ventana de seleccion:

-

Se mostrara el valor actual (ejemplo:

0.0-45.0°C 21,0 °C). Se puede modificar el valor no-
21 1\\3 minal haciendo clic en la flecha hacia
' arriba o hacia abajo. Sin embargo, tam-

bién se puede marcar el valor y sobres-
cribirlo con el valor deseado (ejemplo:

OK Interrompi 22,5 °C):

Change Value %X

0.0-45.0°C
225 =

Cierre con «OK» y entonces se adoptara
% Interrompi el valor en el médulo:
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Menu C.M.I. = Creacion de elementos nuevos

Creacion de elementos nuevos

de entradas o salidas, valores fijos, funciones, mensajes, bus CAN o bus DL
Ejemplo: Creacion de una salida no usada hasta ahora como salida de conmutacion:

Change Value %

no usada R | Cerrar con «OK» tras selec-
no usada cionar.
gda Cco a2C10 .
OK Interrompi

A continuacién, se puede in-
troducir una denominacién
0 se pueden realizar mas
ajustes.
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Menu C.M.I. — Fecha / Hora / Lugar

Fecha / Hora/ Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fecha y la hora.
En una red CAN se adoptan la fecha y la hora del nodo dered 1.
Al seleccionar este campo de estado se accede al menu de los datos relativos a fecha, hora y lugar.

3+4456 8910 Lu24.701710:55

Ejemplo:

Solo se pueden modificar
la fecha y la hora si en la
red no hay ningun otro
aparato con el numero de
nodo 1.
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Menu C.M.I. — Fecha / Hora / Lugar

Primero se muestran los parametros de los valores del sistema.

46

Huso horario — Introducir el huso horario con respecto a UTC (= Universal Time Coordina-
ted, antes conocido también como GMT [= Greenwich Mean Time]). En el ejemplo, el huso
horario se ha ajustado a «UTC + 01:00».

Horario verano — «Si» si el horario de verano esta activo.
Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Union Europea.
Fecha - Entrada de la fecha actual (DD.MM.AA).
Hora - Entrada de la hora actual.
Latitud GPS - Latitud geografica segln GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).
Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.
Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vincu-
lados al emplazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».
Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento
de Technische Alternative en Amaliendorf (Austria).
Salida del sol - Hora
Puesta de sol - Hora
Altura del sol - Informacion en grados (°), medida desde el horizonte geométrico (0°)
Zenit = 90°
Sonnenrichtung — Informacién en grados (°), medida desde el Norte (0°)
Norte = 0°
Este =90°
Sur =180°
Oeste =270°



Menu C.M.l. = Resumen valores

Resumen valores

En este menu se muestran los valores actuales de las Entradas 1 — 6, de las Entradas DL y de las
Entradas CAN analdgicas y digitales.

Lu24.7.2017 10:56

Resumen valores Entradas

—7
[ = |
| =)
L J

Los diferentes valores se pueden ver seleccionando el grupo de su eleccién.

Resumen valores

Bus CAN Bus CAN
[ Entradis Bus DL analégico digital ]

Ejemplo: Entradas
Resumen valores

Bus CAN Bus CAN
analégico digital

62.8 °C 21.0 °C
iempo/Autc

Entradas Bus DL ][
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Menu C.M.I. — Entradas

Entradas

El método de parametrizacion a través de la C.M.1. es siempre el mismo, por lo que aqui se describe
solo la parametrizacion de las entradas.

El médulo dispone de 6 entradas para sefiales o impulsos analdgicos (valores de medicién) y digi-
tales (ON/OFF).

344568910 Lu24.7.2017 11:35

0

Ajustes basicos

Tras su seleccién en el menu principal se muestran las entradas con su denominacion y el valor de
medicion o estado actuales.

Ejemplo de un sistema ya programado, con la entrada 6 todavia sin usar:
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Menu C.M.I. — Entradas

Parametrizacion
Tipo de sensor y magnitud de medicion y del proceso

Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.

Primero se realiza la consulta basica del tipo de sefal de entrada:

Change Value X

no usada +

no usada
Digital

— OK Abbrechen
Analogmak
M

Entonces se produce la seleccion de la magnitud de medicion. Para la magnitud de medicién «Tem-
peratura» también hay que definir el tipo de sensor.

Para las magnitudes de medicién Tension y Resistencia se selecciona la magnitud del proceso:

+ adimensional * Humedad absoluta * Inten.de corriente mA
« adimensional (,1) * Presion bar, mbar, Pascal - Inten.de corriente A

+ Coeficiente func. * Litros * Resistencia

« adimensional (,5) * Metros cubicos * Velocidad km/h

+ Temperatura °C « Paso (I/min, I/h, I/d, m3/ * Velocidad m/s

+ Radiacién global min, m%/h, m3/d) + Grados (éangulo)

* Concent. CO, ppm * Potencia

* Porcentaje * Tension

A continuacién debe establecerse el rango de valores con la escala.
Ejemplo: Tension / Radiacion global:

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m?2.
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Menu C.M.I. — Entradas

Entrada de impulsos

La entrada 6 puede registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracion de impulso de al menos 25 ms
(impulsos S0).

Las entradas 2 - 5 pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracion de impulso de al menos
50 ms.

Seleccion de la magnitud de medicién

Change Value B

Paso v
Velocidad del viento
Paso

Impulso

b Defipor el us. .

1

OK Abbrechen

Velocidad del viento

Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la fre-
cuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Rango de ajuste: 0,01 - 1,00 Hz

Paso

Para la magnitud de medicién «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Rango de ajuste: 0,1-100,0 I/impulso

Impulso

Esta magnitud de medicion sirve como variable de entrada para la funcién «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Defi.por el us.
Para la magnitud de medicién «Defi.por el us.» hay que introducir un cociente y la unidad.

Rango de ajuste del cociente:
0.50000 I/Imp 0,00001 - 1000,00000 unidades/
impulso (5 decimales)

Unidades: |, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m? debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de tiem-
po ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcion «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «kW». En el ejemplo ante-
rior se seleccion6 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

0.00125 kWh/Imp
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Menu C.M.I. — Entradas

Denominacion

Introduccion de la denominacion de las entradas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

Change Value ~

General v

| General
Generador
Consumidor
Linea

Clima

Defi.por el us.

OK Interrompi

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Correccion del sensor, Valor medio, Comprobacién de sensores analdgicos

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un
mensaje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado apa-
rece un triangulo de advertencia; en el menu «Entradas», el sensor defectuoso aparece en un marco
rojo.

Ejemplo:

Interrupcion del
sensor 1, valor

Entradas estandar
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Menu C.M.I. — Salidas

Salidas
Visualizacion del estado de salida

Ejemplo de un sistema ya programado:

Salidas 1,2y 7
conectadas Salidas 2 y 5 en modo
manual

344568910 ‘ Lu24.7.201711:43

- Auto/ON

Auto

Manual/OFF

Las salidas conectadas se resaltan en verde.

Las salidas en modo manual se identifican mediante el icono de una mano debajo del nimero de
salida.

Ejemplo: Salidas conectadas dominantes (mediante la funcién «Mensaje»):

La salida 1 se ha
desconectado como
dominante (marco rojo)

La salida 2 se ha Indicacion de que hay
conectado como un mensaje activo.
dominante (marco rojo)

Lu24.7.2017 11:44
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Menu C.M.I. — Salidas

Visualizacion en el menu C.M.I. Salidas

En la visualizacion de menu de la C.M.l. se muestra el estado de servicio y el valor de salida de la
salida analdgica. El estado de salida se puede modificar tocando el botén.

Change Value %

Auto v

Auto

anual OF OK Interrompi
 Manual/ON  —

Auto: Indicacién de conformidad con la fuente y la escala
Manual: Valor ajustable

+ Manual/OFF: Indicacion segun el ajuste «<Dominante off»
Manual/ON: Indicacion segun el ajuste «Digital on»
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Menu C.M.I. — Salidas

Contador de salidas ®

Seleccionando el icono se pueden consultar las horas de servicio y los impulsos (conexiones) para
cada salida.

Ejemplo: En la salida 1 se puede leer la indicacion del contador desde el 1.1.2014.

Se muestran las horas de
servicio totales, las del dia
anterior y las del dia actual,
asi como de la ultima mar-
chay de la actual.

Debajo de las horas de ser-
vicio se pueden leer los im-
pulsos (conmutaciones).

Se muestra la cantidad total
de impulsos (conexiones),
el nimero de impulsos del
dia anterior y el del dia ac-
tual.

- ATENCION: Las indicaciones de contador se registran cada hora en la memoria interna.
Por ello, en caso de corte de corriente, se puede perder el recuento de maximo 1 hora.

+ Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicacio-
nes guardadas de los contadores.
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Menu C.M.I. — Salidas

Borrar las indicaciones de los contadores

Borrar las indicaciones de contadores totales

Tras hacer clic en el botdn, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las indicaciones de conta-
dores totales y «Dia anterior» del contador de horas de servicio y del contador de impulsos. No se
borraran las indicaciones de los contadores «Hoy» y «Ultima marcha» y «Marcha actual».

Borrar las horas de servicio o los impulsos de hoy

Tras hacer clic en el boton, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las horas de servicio o los
impulsos que se han contado hoy. No se borraran las horas de servicio «Ultima marcha» y «Marcha
actual».

Visualizacion de los enlaces ‘

Tras seleccionar el icono se mostraran para la salida los enlaces con las funciones.
Ejemplo:

En este ejemplo, la salida 1 sera controlada por 2 funciones, y acaba de ser activada por la funcion
2 (Reloj conmutador).

Mediante la seleccién de una funcion se llega directamente a la parametrizacion de esta.
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Menu C.M.I. — Valores fijos

Valores fijos
Modificacién de un valor fijo digital

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo: Conmutacion de ON a OFF mediante la casilla de seleccion

Valores fijos

& ON]

Change Value X

ON ~

20 OK Interrompi

4




Menu C.M.I. — Valores fijos

Modificacion de un valor fijo analégico

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo:

Valores fijos

Change Value B

50.0 -65.0 °C

50 i\

OK Interrompi

Se mostrara el valor actual (ejemplo: 50,0 °C). Se puede modificar el valor nominal haciendo clic en
la flecha hacia arriba o hacia abajo. Sin embargo, también se puede marcar el valor y sobrescribirlo
con el valor deseado:

Activacion de un valor fijo de impulso

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.

—OFF
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Menu C.M.I. — Ajustes basicos

Ajustes basicos

Lu24.7.2017 11:52

Valores fijos Salidas
- | .
1 Funciones

&4 Bus DL

Bus CAN
Ajustes basicos u| Usuario

‘oo pueden acceder 4
tos» pueden acceder a

Usuario este mend.

En este menu se realizan
ajustes que, en lo suce-

. : sivo, son validos para to-
Denominaciones definidas por el usuario dos los deméas mends.

Simulacion - Posibilidad de activar el modo de simulacién (solo posible en modo de experto):

+ sin formacion de valores medios de la temperatura exterior en el regulador del circuito de
calefaccion.

+ Todas las entradas de temperatura se mediran como sensor PT1000, incluso si hay defi-
nido otro tipo de sensor.

* No se evaluara ningun sensor ambiental como RAS.

Seleccion: OFF
Analdgica — Simulacién con el juego de desarrollo EWS16x2

Panel Sim CAN - Simulacion con una placa SIM-BOARD-USB-UVR16x2 para la simu-
lacion de un sistema

El modo de simulacién concluye de forma automatica al salir del nivel de experto.

Acceso al menu - Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu prin-
cipal.

Si solo se permite el acceso al menu al técnico o al experto, debera introducirse la contraseiia co-
rrespondiente al seleccionar el menu principal.

Moneda - Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Denominaciones definidas por el usuario - Para denominar todos los elementos se pueden seleccio-
nar las denominaciones predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o utilizar las defi-
nidas por el usuario. El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas
puede tener un maximo de 24 caracteres. Las denominaciones ya definidas estan disponibles para
todos los elementos (entradas, salidas, funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).
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Menu C.M.I. — Version y numero de serie

Version y nimero de serie

En este menu se muestran la version del sistema operativo (firmware), el nUmero de serie y los datos
de produccioén internos.

344568910 Lu24.7.2017 11:53

: Resumen valores Entradas
Valores fijos Salidas
0|l Funciones

e Bus CAN & BusDL

Ajustes béasicos m Usuario

Version -__ Adm. de datos

El nimero de serie también aparece en la placa de especificaciones eléctricas del modulo.
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Menu C.M.I. — Mensajes

Mensajes

Este menu C.M.l. muestra los mensajes activados.

Resumen valores

=
urf:ﬂ Funciones ‘

Valores fijos

Ejemplo: El mensaje 13 esta activo.

Lu24.7.2017 11:54

Entradas

Salidas

Lu24.7.2017 11:55

www.ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Si hay como minimo un mensaje activo, en la barra de estado superior aparecera un triangulo de ad-

vertencia.

En el manual «Programacion / Parte 2: Funciones, capitulo Mensaje» encontrara una descripcién

mas detallada de los mensajes.
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Menu C.M.l. — Usuario

Usuario
3:45608910 Lu24.7.2017 11:56 |

Resumen valores Entradas

=7
=

| —
J

Valores fijos Salidas

= Il .
Eidll Funciones

Bus CAN o Bus DL

Ajustes bésicos i l' Usuario

Técnico
Experto

Modificar contrasefia técnico

Modificar contrasefia experto

Usuario actual

Al acceder al menu del médulo, el usuario estara en el nivel de usuario.

Para poder acceder al nivel de técnico o experto hay que especificar una contrasena, que puede pro-
porcionar el programador.

Una vez cargados los datos de funcionamiento, el regulador vuelve al nivel de usuario y adopta las
contraseias programadas.

Tras poner en marcha el regulador, este se encuentra siempre en el nivel de usuario.

La contraseiia se establece en el programa TAPPS2 y se puede modificar al acceder con nivel de
experto a través de UVR16x2 o CAN-MTx2.
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Menu C.M.1. — Usuario

Lista de las acciones permitidas

Usuario Visualizacién y acciones permitidas

+ Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo

+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»

« Resumen valores
« Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros

+ Salidas: Modificacion del estado de salida de las salidas autorizadas para el
usuario, visualizacién de las horas de servicio, sin acceso a los parametros

+ Valores fijos: Modificacion del valor o del estado de los valores fijos autorizados
Usuario para el usuario, sin acceso a los parametros

« Funciones: Visualizacion del estado de funcionamiento, sin acceso a los para-
metros

+ Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos, ocultar y borrar mensajes
+ Bus CANy DL: Sin acceso a los parametros

+ Ajustes basicos: Sin acceso

+ Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefa)

+ Valores de sistema: Ajuste de fecha, hora y ubicacion, visualizacién de los valo-
res de sistema

Adicionalmente;

+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»

+ Modificacién de los pardmetros de entradas (menos Tipo y Magnitud de medi-
cién), sin posibilidad de redefinicién

+ Modificacién de los parametros para salidas (menos Tipo; Estado solo si esta
autorizado para Usuario o Técnico), sin posibilidad de redefinicion

Técnico + Modificacién de los parametros para valores fijos (menos Tipo y Magnitud de
medicién; Valor o Estado solo si esta autorizado para usuario o técnico), sin
posibilidad de redefinicién

+ Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario, seleccion de la moneda

+ Funciones: Modificacién de las variables de entrada y parametros definidos por
el usuario; las variables de salida solo se pueden ver

+ Todos los ajustes de los menus Bus CAN y Bus DL
« Tareas de administracion de datos

Experto El experto tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-
ciones.

Conmutacion automatica

En circunstancias normales, el médulo regresa de forma automatica al modo de usuario 30 minutos
después de haberse iniciado la sesion como experto o técnico.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Administracion de datos

Mend C.M.l. Administracion de datos
345689 10 Lu24.7.2017 11:57

f—

.!"—i 8 Resumen valores Entradas

Valores fijos

£ -
i@l Funciones

o,
=y =

Bus CAN 2 Bus DL

Ajustes basicos ql_Jp Usuario

‘ "I Adm. de datos

Ejecutar un reset total

Visualizacién de los
datos de funcién ac-
tuales con momento

de la carga
Estado

Reinicio

Reset total

Un reset total solo se puede realizar desde el nivel de técnico o de experto después de una pregunta
de seguridad. Un reset total borra los mddulos de funcionamiento, la parametrizacién de todas las
entradas y salidas, las entradas y salidas de bus y los valores fijos y del sistema. Se conservan los
ajustes del nimero de nodo CAN y de la tasa de bus. Tras tocar el botén aparece una pregunta de
seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse un reset total.

Riavvio (= Reinicio)
Al final del menu «<Adm. de datos» cabe la posibilidad de ejecutar un reinicio del regulador después
de una pregunta de seguridad sin des-conectar el regulador de la red.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware
a través de la C.M.I.

En el menu C.M.I. Adm. de datos se pueden cargar o guardar los datos de funcionamiento y el fir-
mware (el sistema operativo) se puede cargar en el médulo.

Se precisa una version propia de sistema operativo para cada idioma. Es por ello que en el médulo,
a diferencia del regulador UVR16x2, no se puede seleccionar el idioma.

Primero hay que cargar el archivo requerido en la tarjeta SD de la C.M.I. A continuacién, el archivo se
transmite al RSM610.

Estas acciones se realizan simplemente arrastrando y manteniendo pulsado el botén izquierdo del
ratén («arrastrar y soltar»).

Ejemplo: Cargar los datos de funcionamiento de la tarjeta SD de la C.M.l. en el RSM610

A Fe b e

WEBPORTAL

Inicio Bus CAN Administracion de datos Ajustes

mEEMEZII==

®
= - s - Aparato RSMG610
Administracion de datos Nodo 3
Tamafic 80 kB
7 Eliminar |*Cambiar nombre  Descarga
~ ~
Nodo de red Datos de funcionamiento
1611EQWE.dat

Alle Funktionen 2016-09-20 14-09.dat
BUS-Converter 2013-11-21 11-49.dat

CAN-EZ2 20T g2 12-40.dat
CAN-1045 2071 6-09ga. 1 3.dat
CAN-MTx2 2016-05-3
CAN_EZ_2016_04_07_08
CMI12014-09-26 12-00.dat
Funktionsdaten_UVR.dat

== RSM610

RSM610 2016-09-28 08-35.dat
A RSM610 2016-12-14 13-34.dat b

Antes de iniciar la transferencia de datos, se con-
Estados contador salidas sultara el comportamiento de las indicaciones de
los contadores y se pedira la contraseiia de exper-
to o técnico.

Conservar v
Estados contador funciones
Conservar v

Valores de calibracion

Conservar v
Introducir contrasena

OK Cancelar




Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware
a través de UVR16x2 o CAN-MTx2

La transferencia de datos solo se puede realizar en el nivel de técnico o experto en el mend Adm. de
datos.

@234@67 89 10-11 12 13 [[@ 15 1GL Ma 05.04.2016 10:08

o W

valores de sistemaJ

J

@2345678910-11 12 13 14 15 161

Mi 22.06.2016 12:45

( Adm. de datos

Datos de .func.

T

Guardar...

Ejecutar un reset
total

Adm. de datos

[ Datos de func.

Cargar...

’] RSM.dat _l

Para enviar el archivo al RSM610, hay que tocar el simbolo de sumay, a continuacioén, podra ver una
seleccion.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

[ Datos de func.
l Cargar...
-

¢Desea enviar realmente el archivo |
a los nodos seleccionadog? ﬁ

"RSM.dat"

E |

Seleccionar el nimero de nodo y tocar después [w
Tocando ’ﬁ‘ se cancela la operacion.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.
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Reset

Reset / Indicaciones de estado LED

Si se pulsa brevemente el botén Reset (con un lapiz fino) de la parte delantera del regulador, este se

reseteara.

Reset total: Pulsando el boton de forma prolongada, el LED de estado empezara a parpadear con
rapidez. Hay que mantener pulsado el boton hasta que pase de parpadear con rapidez a parpadear

de forma lenta.

Un reset total borra todos los médulos de funcionamiento, la parametrizacion de todas las entradas
y salidas, las entradas y salidas de bus, los valores fijos y del sistema, y los ajustes de bus CAN.

000000

h-g
(2]

> >
LS B )

Status ([}
Reset o

r_—_f’%\mtén de reset

Indicaciones de estado LED

E &
000000

I
=]

> @
L B SN}

,Indicacion de estado de las salidas 1- 6

La lampara de estado puede indicar distin-

K = tos estados con 3 colores
Status ()

Reset o

S - E——

Puede indicarse que hay un mensaje activo a través de un cambio en la indicacion del LED Esto se
puede ajustar en el meni Parametros de la funcion «Mensaje».

Indicaciones de estado al ponerse en marcha el regulador

Lampara de control

Descripcion

Rojo continuo

El regulador estd arrancando (= rutina de inicio tras la conexion, un reset
0 una actualizacién) o

Naranja continuo

Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente

Tras la inicializacion de hardware, el regulador espera aprox. 30 segun-
dos para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento
(valores de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo

Funcionamiento normal del regulador
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Datos técnicos de RSM610

Todas las entradas

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/25 °C), KTY
(1 kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1T000TK5000 y sensores
ambientales RAS o RASPT, sensor de radiacién GBS01, termoele-
mento THEL, sensor de humedad RFS, sensor de lluvia RESO1, impul-
sos max. 10 Hz (p. €j., para el emisor de caudal VSG), tension hasta
3,3V DC, resistencia (1-100kQ), asi como la entrada digital

Entradas 4, 5

Tension adicional (0-10 V DC)

Entrada 6 Entrada adicional de impulsos max. 20 Hz, p. €j., para el caudalimetro
VSG o sefiales SO

Salidas 1-5 Salidas de relé, con contactos de cierre

Salida 6 Contacto de conmutacion de relé - sin potencial

Salidas 7- 10 Salidas analégicas 0-10V (méax. 20mA) o PWM (10V/1kHz) o posibili-
dad de ampliaciéon como salidas conmutadas con modulos adiciona-
les derelé

Salida 7 Alimentacion para aparatos externos de 24 V, en total un max. de 6 W

RSM610-24,-MB24 con los aparatos de 12V

Salida 9 Entrada M-Bus para hasta 4 contadores M-Bus

RSM610-MB, -MB24

Potencia maxima de ruptura

Salidas de relé: 230V / 3A cada una

Carga de bus DL max.

100%

Bus CAN Tasa de datos estandar 50 kbit/s, ajustable de 5 a 500 kbit/s

M-Bus Tasa en baudios estandar de 2400 baudios, ajustable de 300 a 38400
RSM610-MB, -MB24 baudios, max. 4 aparatos M-Bus legibles

12V DC Alimentacion de aparatos externos, en total un max. de 6W

Temperaturas diferenciales

Con una diferencia separada de conexién y desconexién

Valores umbral

Con una diferencia separada de conexion y desconexién o con una
histéresis fija

Rango de medicién de tem-
peratura

PT100, PT500, PT1000: Entre -200,0 °C y + 850 °C con una resolu-
cion de 0,1 K

El resto de sensores de temperatura: Entre -49,9 °Cy +249,9 °C con
una resolucién de 0,1 K

Precision de la temperatura

Tipo 0,4K, max. 1K en el rango de 0 - 100 °C para sensores PT1000

Precisidon de la resistencia

max. 1,6% en 100kQ (Magnitud de medicién: Resistencia, Magnitud
del proceso: Resistencia)

Precisidon de la tension

Tipo 1%, max. 3% del rango max. de medicion de la entrada

Precision de la salida 0-10V

max. -2% - +6%

Conexion

100 - 230V, 50- 60Hz, (salidas y aparato A1 — A5 protegidos con 6,3 A
rapido)

Linea de conexion

3 x 1 mm?2 HO5VV-F conforme a EN 60730-1 (cable con enchufe
Schuko incluido en el paquete basico del sensor)

Consumo de potencia

1,0 = 1,9 W, en funcién de la cantidad de salidas conmutadas act.

Tipo de proteccién

IP40

Clase de proteccién

Il - a prueba de sacudidas eléctricas [J]

Temperatura ambiente admi-
sible

Entre +5y +45°C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas.

68

© 2020













Aviso legal

Las presentes instrucciones de uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.
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