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Las instrucciones de uso
describen la asignacion de

los umbrales de conmutacion
para el programa seleccionado
en los «ajustes necesarios»
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Modificar el tipo de
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de la salida

Tras la puesta en marcha
aparecen ademas en la

pantalla la denominacién de
modelo y el niumero de version.
Este ofrece informacién sobre
la inteligencia del aparato
(importante a la hora de realizar
consultas de asistencia).
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