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Le istruzioni per I'uso descrivono
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Valori di sensori esterni
che vengono letti tramite
la linea dati. Vengono

ERR significa che € stato letto
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L'impostazione di fabbrica viene
caricata premendo il tasto@ el
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solo con il regolatore del numero

| di giri RVP attivato. Viene
visualizzato il livello del numero

= di giri attualmente

I emesso (esempio 14).

Questa visualizzazione appare
solo con |'uscita di comando
attivata. Viene visualizzato il
valore analogico attualmente
emesso
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La potenza attualmente rilevata
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Possibilita di impostazione:

KTY = Sensor semiconduttore

PT = Sensore PT 1000

solo S6:

VSG = Misuratore di porta

GBS = Sensore di radiazione

<25 = Valore fisso 25°C

<81 = Applicazione valore sensore
DIG = Entrata digitale

OFF = Sensore OFF

volumetrica (impulso)

quando S6 = VSG => LPI (Litri

per impulso)

WS = Sensore del vento

Per la posizione del sensore
sono disponibili i
seguenti simboli:
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L'assegnazione dei
simboli non ha alcun

influsso sulla funzione
di regolazione.
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