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Fundamentos

Este manual sirve como ayuda para programar directamente en el aparato, y ofrece asimismo acla-
raciones importantes sobre los elementos que se necesitan para la programacién con el software
de programacién TAPPS 2 (Funciones, Entradas y salidas, etc.).

En principio se recomienda realizar la programacion con TAPPS 2. De este modo, el programador
puede dibujar (= programar) y parametrizar toda la funcionalidad en el PC en forma de organigrama.

No obstante, es importante conocer también los mecanismos de programacién en el propio aparato
para poder realizar modificaciones in situ.

Ejemplo con TAPPS2:

Regulacion solar 1
#— Autoriz.funcion

[-+———=— Temp.colector
[-e——e— Temp.referencia

|-——e— Temp.lim.

Bomba solar 1

Circ.solaron F+——+{S1

Lim.max, =

[E1
[E2
[E3

T.colector 1

T.acumulador abajo 1
T.acumulador armiba 1

Regulacién solar 2

Solar 2

|E1

T.colector 1

[E4

T.acumulador abajo 2

[EB

T.acumulador centro 2

Autariz.funcion
Temp.colector
Temp.referencia
Temp.lim.

Circ.solar on
Lim.max.

Bomba solar 1

k4

_-— ._| 51
Lo—{sz

Valvula solar

S

[E5

Radiacion solar

Prioridad solar

Prioridad solar

Autonz.funcién
Radiacion solar

Funciones participantes

Solar 1

Proceso lavado

Solar 2

Fe———— {51

Bomba solar 1




Fundamentos de planificacion
Para garantizar una creacion eficaz del programa se debe respetar un orden determinado:

La condicion previa basica para definir la programacion y la parametrizacion es contar con
un esquema hidraulico exacto.

A partir de este esquema debe determinarse qué es lo que se tiene que regular y como.

Debido a las funciones de regulacién deseadas, se deben establecer las posiciones de los
sensores y marcarlas en el esquema.

En el siguiente paso se asignan los numeros de entrada y salida deseados a todos los sen-

sores y salidas.

Dado que las entradas y salidas de los sensores presentan caracteristicas diferentes, no es

posible realizar una simple numeracion correlativa. Por ello, la asignacion de entradas y sali-
das se debe realizar conforme a este manual.

Después es preciso acceder a las funciones y a su parametrizacion.

Denominaciones

Para denominar todos los elementos se pueden seleccionar las denominaciones predeterminadas
de distintos grupos de denominaciones o utilizar las definidas por el usuario.
Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

En el menu «ajustes basicos» se pueden crear, modificar o borrar de forma global todas las denomi-
naciones definidas por el usuario del nivel de técnico o experto.

Idioma Espafriol
Brillo 100.0 %

Wisualizacion timeout | 30m 59s

Ajustes basicos

. =

. o
- Ty

.

L, I

G |

Simulacion OFF < Visualizacion solo en modo de
= / Experto

Acceso al meni Usuario

Moneda Euros ( T Visualizacion solo en modo de

Técinco o Experto

|

Denominaciones definidas
por el usuario




Vista con denominaciones ya definidas

;f
Ajustes basicos
Denominaciones definidas por el usuario
‘salida analogica. il
‘Sensor 02
Circuito calefaccion
L |

Hay un teclado alfanumérico para realizar modificaciones o entradas nuevas.

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).



Indicaciones generales sobre la parametrizacion
de entradas, salidas, valores fijos, funciones, ajustes basicos y entradas y salidas de CAN y DL.

Cada entrada de valores debe concluir con la seleccién de |2/ .

Para descartar una entrada de valores, seleccione & .
Ejemplo:

Entrada de valores numéricos
Para poder introducir valores numéricos aparece un teclado en pantalla.

T.ambiente normal { 0.0 = 45.0 °C }
a g -
BEEHOE

Se mostrara el valor actual (ejemplo: 20,0 °C).
En la linea superior aparece el rango de seleccion (ejemplo: 0,0 - 45,0 °C).
Los datos se pueden introducir mediante los botones de correccion (-, -, +, ++) o los numéricos. Los

botones de correccién «-» y «+» permiten modificar el valor de la 1.2 cifra (antes del separador deci-
mal), y los botones «-» y «++», el de la 2.2 (después del separador decimal, factor 10).
El boton de flecha disminuye el valor en una cifra, y el bot6n pone el valor a cero.

Para concluir la entrada hay que pulsar |#|, para descartarla hay que pulsar .

Desde los submenus se accede al menu principal mediante el boton =] .



Fecha/Hora/Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fechay la hora.

@z2348B7 89 10-11 12 13 14 15 16 | Ma 15.03.2016

=8 Resumen valores |

' wvalores fijos .
: ; :

:‘ f
— .

i Eus CAN ]

Al seleccionar este campo de estado se accede al menu de los datos relativos a fecha, hora y lugar.

Fecha/Hora/Lugar

Huso horario F 01:00 ‘
Horario verano No 1
Cambio horario sz )
automatico \ )
Fecha ’ 15.03.2016 ‘

Hora ’ 11:28

Latitud GPS ' 48.836500 ° ‘

Longitud GPS 15.080000

Primero se muestran los parametros de los valores del sistema.

* Huso horario = 01:00 significa el huso horario «<UTC + 1 hora». UTC significa «Universal
Time Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

* Horario verano — «Si» si el horario de verano esta activo. Solo se puede modificar si el “Cam-
bio horario automatico” esta ajustado a “No”.

+ Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el horario
de verano segun la normativa de la Unién Europea.

* Fecha - Entrada de la fecha actual (DD.MM.AA).
* Hora - Entrada de la hora actual.

- Latitud GPS - Latitud geogréfica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

* Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.

Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al em-
plazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».



Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de Tech-
nische Alternative en Amaliendorf (Austria).

A continuaciéon se muestran los datos solares relativos al emplazamiento.

Ejemplo:

Salida del sol

Puesta de sol

Altura del sol

Direccion del sol

- Salida del sol —
+ Puestade sol -
+ Altura del sol -

+ Direccion del sol -

06:33
19:16
31.9°

126.9°

Hora

Hora

Informacién en grados (°), medida desde el horizonte geométrico (0°)
Cenit = 90°

Informacién en grados (°), medida desde el Norte (0°)

Norte = 0°

Este =90°

Sur =180°

Oeste = 270°

Reserva de potencia

Si se produce un corte de corriente, el regulador tiene una reserva de potencia de aprox. 3 dias para

la fechay la hora.
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Resumen valores

En este menu se muestran los valores actuales de las Entradas 1 — 16, de las Entradas DL y de las

Entradas CAN analdgicas y digitales.

Las entradas DL y CAN se encuentran debajo de entradas, y para verlas hay que desplazarse hacia

abajo por la pantalla.
@z234887 59 10-11 12 13 14 lS_J.GL

Los diferentes valores se pueden ver tocando el grupo de su eleccion.
@28458 ?’(10-11 12 13 [ 15 __15_-1

y A
( / Resumen valores

" F [ ‘ Bus CAN , Bus CAN
Entradas | Bus DL ] analégico | e |

T 11

Ejemplo: Entradas

B2@845@7 85 10-11 12 13 @ 15 1_61

Vi 17.06.2016 09:54

gt

Vi 17.06.2016 10:04

Resumen valores

&:Eﬁ!ﬁ&dﬁﬂ:[ Bus DL )| analégico ||

= =

Bus CAN
digital

1:89.7 °C 2:47.9 °C 3:315°C 4:356 °C
5:46.6 °C 6:30.1°C 7i32.6°¢C 8: 203 Wjm? a

9:57.5 °C 10:438°C [11:315°C [12:-0.4°C

12.20:9°C 14.19:2°C 15« NFF 1R NFF
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Entradas

El regulador dispone de 16 entradas para sefiales o impulsos analégicos (valores de medicién) y di-
gitales (ON/OFF).

B234BB7 9 1011 12 13 14 15 16

Ma 15.03.2016

3 ._ - I
T ¢ '

i B

valores fijos

Mensajes

Bus CAN

Tras su seleccién en el menu principal se muestran las entradas con su denominacion y el valor de
medicion o estado actuales.

Ejemplo de un sistema ya programado, con la entrada 1 todavia sin usar:




Parametrizacion

Tipo de sensor y magnitud de mediciéon
Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.
Entrada 1

Tipo [no usada K ]

Primero se realiza la consulta basica del tipo de sefal de entrada:
* Digital
* Analdgica
* Impulso

Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:

« Off /On « Off / On (inverso)
* No/Si * No/ Si (inverso)

Analdgica
Seleccion de Magnitud de medicién:

* Temperatura
Seleccion del tipo de sensor: KTY (2 kQ/25°C = tipo de estandar antiguo de Technische
Alternative), PT 1000 (= tipo de estandar actual), sensores ambientales: RAS, RASPT, termo-
par THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

+ Radiacion solar (tipo de sensor: GBS01)

- Tension (entradas 1-6 y 9-16: max. 3,3V, entradas 7 y 8: max. 10V)

* Corriente (solo entrada 8: 4-20mA DC)

* Resistencia

+ Humedad (tipo de sensor: RFS)

* Lluvia (tipo de sensor: RES)

Seleccion adicional de Magnitud del proceso

para las magnitudes de medicién Tension, Corriente (solo entrada 8), Resistencia:

* adimensional * Humedad absoluta * Inten.de corriente mA
« adimensional (,1) * Presion bar, mbar, Pascal * Inten.de corriente A

+ Coeficiente func. * Litros * Resistencia

« adimensional (,5) * Metros cubicos * Velocidad km/h

« Temperatura °C « Paso (I/min, I/h, I/d, m3/ « Velocidad m/s

+ Radiacion global min, m3/h, m3/d) « Grados (angulo)

« Concent. CO, ppm * Potencia * Peso (kg, t)

* Porcentaje « Tensién * Longitud (mm, cm, m)

A continuacién debe establecerse el rango de valores con la escala.
Ejemplo: Tension / Radiacion global:
Escala

Valor de entrada 1 0.00 W

‘valor objetivo 1 0 Wjim?2

1L

‘alor de entrada 2 10,00 Vv

‘alor objetivo 2 1500 W/m?

0,00V entsprechen 0 W/m?2, 10,00V ergeben 1500 W/m?2.
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Entrada de impulsos

Las entradas 15y 16 pueden registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracién de impulso de al me-
nos 25 ms (impulsos S0).

Las entradas 1 - 14 pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracion de impulso de al menos
50 ms.

Seleccion de la magnitud de medicidn

welocidad delwiento

pUlEe

e

Befilporeliie;

Velocidad del viento
Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la fre-
cuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Cociente [ 0.05 Hz ]

Rango de ajuste: 0,01 — 1,00 Hz
Paso

Para la magnitud de medicion «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Cociente [ 0.5 lfimp ]

Rango de ajuste: 0,1 — 100,0 I/impulso

Impulso

Esta magnitud de medicion sirve como variable de entrada para la funcién «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Defi.por el us.

Para la magnitud de medicién «Defi.por el us.» hay que introducir un cociente y la unidad.

Cociente 0.50000 lfimp Cociente [0.0@.125 kwhjfimp ]
Unidad I Unidad [ kw ]
Unidad de tiempo /h

Rango de ajuste del cociente: 0,00001 — 1000,00000 unidades/impulso (5 decimales)
Unidades: |, kW, km, m, mm, m?.

Para |, mmy m? debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de tiem-
po ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcién «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «<kW». En el ejemplo ante-
rior se seleccion6 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

14



Denominacion

Introduccion de la denominacién de las entradas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.
Tipo de sensor analégico / temperatura:
* General
* Generador
+ Consumidor
* Linea
* Clima
+ Usuario (denominaciones definidas por el usuario)
Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Correccion del sensor

Para las magnitudes de medicién Temperatura, Radiacién solar, Humedad y Lluvia del tipo de sensor
analogico existe la posibilidad de corregir el sensor. El valor corregido se utilizara en todos los cal-
culos y visualizaciones.

Ejemplo: Sensor de temperatura PT1000

Sensor [PT 1000 ]
Correccion del sensor[O.z K ]
Valor medio

valor medio [ 1.0s ]

Este ajuste hace referencia a la promediacién temporal de los valores de medicion.

Una formacion de valores medios de 0,3 segundos lleva a una reacciéon muy rapida de la visualiza-
cioén y del aparato; sin embargo, se debera contar con fluctuaciones del valor.

Un valor medio elevado implica un tiempo de retardo y solo resulta recomendable para los sensores
del calorimetro.

En tareas simples de medicion se debera seleccionar 1 - 3 segundos y en la preparacion de agua ca-
liente con el sensor ultrarrapido, 0,3 - 0,5 segundos.

15



Comprobacidn de sensores analégicos

Comprobacion de " i Umbral de o :
sensor Si interrupcion Estandar
Umbral de , i valor de e

: ; o andar
cortocircuito Estandar Interrupcion o
Valor de (O
cortocircuito Estandar

Si la opcién «Comprobacion de sensor» estd activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un men-
saje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado aparece un
triangulo de advertencia; en el menu «Entradas», el sensor defectuoso aparece en un marco rojo.

Ejemplo:

1234567 8.8 10-11 12 13 14 1S 14

Cortocircuito del
sensor 1
Valor estandar

Entradas

Fallo de sensor

Sila opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, Fallo de sensor estara disponible como variable
de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correctamente y «Si» para uno
defectuoso (cortocircuito o interrupcion). De este modo se puede reaccionar, p. €]., a la averia de un
sensor.

En Valores de sistema / General, Fallo de sensor esta a disposicion de todas las entradas.
Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion inferior y una interrupcién si se supera el limite de medicion superior.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de-9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores, en caso de averia de un sensor se puede
preasignar un valor fijo al regulador para que una funcién pueda seguir en marcha en modo de emer-
gencia.

Ejemplo: Si no se alcanza el umbral de -40 °C (= «Valor umbral»), se mostrara e indicara un valor de
0,0 °C (= «Valor de salida») para este sensor (histéresis fija: 1,0 °C). A su vez, el estado de «Fallo de
sensor» cambiara a «Si».

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.

s 4 - N

Comprobacion de o o s

g o Si ‘ialor de cortocircuito [ Defi.por el us. ]
- Valor de salida 0.0°C

Umbral de Do |

cortocircuito \ IRAKE B

\alor umbral -40.0 *C

Ejemplo: El sensor 12 no alcanza el valor
de -40 °C; en consecuencia, se indicara 12:T.e
0 °C como valor de medicion y al mismo &
tiempo se mostrara un fallo de sensor.
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Asignacion de los posibles tipos de sensor a las entradas
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Entradas
X X X X X X
1-6
Entrada 7 X X X
Entrada 8 X X X X X X
Entradas X X X X X X
9-14
Entrada 15 X X X X X X X
Entrada 16 X X X X X X X

En la medicion de la tension de las entradas 1-6 y 9-16 (max. 3,3 V) hay que tener en cuenta que la
resistencia interior de la fuente de tension no debe quedar por debajo de los 100 ohmios para man-
tenerse dentro de la precision indicada en los datos técnicos.

Medicidn de tension de las entradas 7 y 8: La impedancia de entrada del regulador es de 30 kOhm.
Hay que procurar que la tension nunca sea superior a 10,5V, ya que, de lo contrario, esto afectaria
de forma extremadamente negativa a las demas entradas.

Medicidn de la resistencia: Si la magnitud del proceso esta ajustada como «adimensional», solo se
puede realizar la medicién hasta 30 kOhm. Si la magnitud del proceso esta ajustada a «Resistencia»
y la medicion de las resistencias > 15 kOhm, habria que aumentar el tiempo del valor medio, ya que
los valores oscilan ligeramente.

Tabla de resistencias de los diferentes tipos de sensores

Temp. 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000|1039 1078|1097 {1117 | 1115|1194 | 1232|1271 | 1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 [ 1122 [ 1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [o] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [0] | 1000 | 1056 | 1112 [ 1141 | 1171 | 1230|1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [0] | 1000 | 1045|1091 | 1114|1138 | 1186 | 1235|1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

El tipo estandar de Technische Alternative es PT1000.

Hasta 2010/2011, el tipo estandar de fabrica era KTY (2 kQ).

PT100, PT500: Dado que a estos sensores les afectan mas las perturbaciones externas, los cables
de los sensores deben estar apantallados y es necesario aumentar el tiempo de valor medio. No
obstante, para los sensores PT1000 no se puede garantizar la precision indicada en los datos técni-
cos.
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Sensores NTC

. % Para la evaluacion de los sensores NTC es nece-
Sensor MTC sario indicar el valor R25 y el Beta.

p . Laresistencia nominal R25 hace siempre referen-
R25 1.00 ko ciaa25°C.

r
"

El valor Beta designa la caracteristica de un sen-
sor NTC en relacion con 2 valores de caida de pre-
sion.

Beta 1000

Beta es una constante fisica y se puede calcular a partir de la tabla de resistencias del fabricante con
la siguiente formula:
2 Flan
R2yr)
1 1
Tlwry T2

B =

Dado que el valor Beta no es una constante en todo el curso de la temperatura, deben establecerse
los limites esperados del rango de medicion (p. €j., para un sensor de acumulador de +10 °C a
+100 °C, o para un sensor exterior de -20 °C a +40 °C).

Todas las temperaturas de la férmula deben indicarse como temperaturas absolutas en K (Kelvin)
(p. )., +20 °C = 273,15 K+ 20 K = 293,15 K)

In logaritmo natural

R resistencia en la temperatura inferior del rango de temperaturas
R2) resistencia en la temperatura superior del rango de temperaturas
TT(NT) temperatura inferior del rango de temperaturas

T2(paT) temperatura superior del rango de temperaturas

Sensores PTC

Para evaluar los sensores PTC se necesitan los datos del valor
sensor [pTC ] R25. La resistencia nominal R25 corresponde a 25 °C.
R25 [1,00 ko ] Adicionalmente, se requieren los datos Alpha (x10*-3) vy
Beta (x10”-6). Normalmente, los valores Alpha y Beta se ex-
Alpha (x10~-3) [?-95000 traen de la hoja de datos técnicos del sensor PTC y se introdu-
cen tras el uso de las siguientes férmulas.
Beta (x10-6) [ 19.50000 ]

Para calcular los valores Alpha y Beta se seleccionan dos valores de caida de presion aleatorios y
sus correspondientes temperaturas segun la curva de caida de presion de cada sensor PTC.

R Valor de caida de presiéon 1 (Q)| Ty ... Temperatura de la caida de presién Ry (°C) | AT;=T;-25°C

R, ... Valor de caida de presion 2 (Q)| T, ... Temperatura de la caida de presién R, (°C) | AT, =T, - 25°C

Primero debe calcularse Beta porque ese valor es importante para calcular Alpha.

3 - R - R25 . R: - R25
AT:xR25x (AT:-ATY) T ATixR25x (AT:-ATY)

_ Ri-R25
A= Ro5, AT, ~ ATixB
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Salidas

El regulador dispone de 16 salidas.
@234887 89 10-11 12 13 14 15 16

Resurmen valores J

2

valores fijos

T

—
SRl Funciones
——— 1 B

Bus CAN

Mensajes

[l 23486789 10.43 15 lﬁ..l JMa 19.05.2015

Tocando la indicacion de las salidas en la barra superior de estado se accede igualmente al menu

«Salidas». No se muestran las salidas que no estan definidas.

Después de la seleccion se mostrardn las salidas con su denominacién y el estado actual (véase ca-

pitulo «Visualizacién de pantalla»).

Ejemplo:

@ 2&] 5@ 782 10-11 12 13 [@ 15 16
> 8 . &8 L 10

[ Salidas

i\.ﬁ 17.06.2016 10

AULO/ON

AUto/OFF

' Mamualé@;-]
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Parametrizacion €

Tras seleccionar la salida deseada, se determina el tipo de salida.
| i ()
Salida 1 / -
Tipo [ no usada ] ’

: r

Primero se realiza la consulta basica del tipo de salida.

Tipo de salida
Se distingue entre los siguientes tipos de salida, aunque no se pueden seleccionar en todas las sa-
lidas:

* Salida conmutacion

* Pareja de salidas

«0-10V

* PWM

20



Salidas 1/2, 3/4,6/7, 8/9,10/11, 12/13 y 14/15 como parejas de salidas

Estas salidas pueden utilizarse como salidas de conmutacién simples o junto con la siguiente salida
de conmutacién como pareja de salidas (p. ej., control del accionamiento de un mezclador).

jAtencion!
Las parejas de salidas 1/2 y 6/7 solo se pueden utilizar en la version de relé de UVR16x2.

Las parejas de salidas 1/2, 3/4, 6/7,8/9 y 10/11 siempre estan disponibles de serie. Las parejas de
salidas 12/13 y 14/15 requieren el uso de relés auxiliares (médulos de relé).

Duracion

Para cada pareja de salidas hay que especificar el tiem-
] po de funcionamiento del mezclador.

Si se introduce un tiempo 0, no tendra lugar ningun con-
trol de la pareja de salidas.

Duracion [ 02m 30s

Limite de duracion

Si el limite de duracion esta activo, finaliza el control de
] la pareja de salidas cuando el tiempo de marcha restan-
te va bajando de 20 a 0 minutos. El tiempo de marcha
restante se volvera a cargar si la pareja de salidas cam-
bia a modo manual, si es controlado por un mensaje (ON u OFF dominante), si se cambia la direccion
de control o si se conmuta la autorizacion de OFF a ON.

Si se desactiva el limite de duracidn, el tiempo de marcha restante se contara solo hasta 10 segun-
dos y no finalizara el control de la pareja de salidas.

Limite duracion ['Sl’

Las parejas de salidas se muestran en la barra de estado con un signo «+» entre los numeros de las
salidas.

Ejemplo: Las salidas 8+9 y 10+11 estan parametrizadas como parejas de salidas

@2 3-4 6l 6 @E:9)0:1

Si 2 funciones distintas afectan simultaneamente a las dos salidas de la pareja de salidas, se acti-
vara la salida con el nimero mas bajo (orden «ABIERTO»).

Excepcion: la funcion «<Mensaje»: si llega la orden simultanea de esta funcidn, se activara la salida
que tenga el nimero mds alto (orden «CERRADO»).
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Todas las salidas de conmutacion

Para todas las salidas de conmutacion se puede esta-
Retardo [ Os blecer un retardo de conexiony un tiempo de marcha de
inercia.
Marcha de inercia [ 0s ]

Todas las salidas

Para todas las salidas, el modo manual se puede limitar a grupos de usuarios (Usuario, Técnico, Ex-
perto).

Mod.man.

mod.por [ Lisuario ]

Salidas 12 a 16 como salidas analdgicas

gle) Lzizielz)

B

Estas salidas facilitan una tension de 0 a 10 V, p. €j., para la regulacion de la potencia de los quema-
dores (modulacién de quemadores) o la regulacién de la velocidad de las bombas electronicas.

La indicacion tiene lugar opcionalmente como tension (0 - 10 V) o como sefial PWM.

Pueden ser controladas por la funcién PID o también por otras funciones. La opcién «Escala» ofrece
la posibilidad de adaptar el valor analégico de la fuente (con o sin decimal) al rango de regulacién
del aparato que se va a regular.

En el modo PWM (modulacién por amplitud de impulsos) se genera una sefial de onda rectangular
con un nivel de tensién de aprox. 10 V y una frecuencia de 1 kHz con relacién de ciclo variable (0 -
100 %).

Si hay varias funciones activas (valores analdgicos) al mismo tiempo en una salida analégica, se in-
dica el valor mas elevado.

Con la activacién de la salida analogica mediante una orden digital se puede establecer una tension
de salida de entre 0,00 Vy 10,00 V (0 0,0 % — 100,0 % en PWM). Las 6rdenes digitales son dominan-
tes en caso de que exista un enlace con un valor analégico

La activacion de la salida analégica mediante «<Dominante off» y «Digital on» es posible a través de
las siguientes senales digitales:

[s-nov [1000v

Ejemplo: Valor de salida 5,00 V Ejemplo: Valor de salida 10,00 V
Dominante off (de Mensajes) Dominante on (de Mensajes)
Manual off Manual on

Digital on

Proteccién antibloqueo
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Estado de salida de las salidas analdgicas

Ausgangsstatus Para el estado de salida se puede establecer
[ ] si el estado ON debe emitirse por encima o por
EllN wenn debajo de un umbral ajustable.

Sechwelle =5 = = el =

Ejemplo: Si |a salida analogica da mas de 3,00 V, el estado de salida pasara de OFF a ON.

Ausgangsstatus
Segun cudles sean las propiedades técnicas
EIN wenn [ Ist = Schwelle ] de labomba controlada, el estado de salida se
puede ajustar de tal forma que solo esté en ON
schwelle [ .00 4 ] cuando la bomba realmente esté en marcha.

En caso de que con una salida analégica (A12 — A16) también deba conectarse a la vez una salida
de conmutacion, esto solo puede lograrse mediante una programacién adecuada.

Ejemplo: En cuanto el estado de salida de la salida anal6gica pase a ON, este comando ON se trans-
mitira a la salida de conmutacion mediante la funcién ldgica.

Funcion légica 1

salida de conmutacion

> Autoriz.funcion Resultado —#—=#—{S2 Valvula solar =<
<1 Resul.(aut=off) (OFF) Res.inv. =<
salida analogica < Res.in.(au.=off) (OFF)
{512 Bomba solar [+—e—{ Varentrada 1
< Var.entrada 2
> Var.entrada 3
> Var.entrada 4
1 Varentrada 5
>4 Var.entrada 6
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Visualizacion en el menu Salidas
En la visualizacién de menu se muestra el estado de servicio de la salida analdgica. El estado de sa-
lida se puede modificar tocando el botén.

«Auto: Indicacion de conformidad con la
fuente y la escala

*Manual: Valor ajustable

*Manual/OFF: Indicacion segun el ajuste
«Dominante off»

*Manual/ON: Indicacion segun el ajuste
«Digital on»

Hand

Hand/aUs
HamdrEn

Ejemplos de distintas escalas

Magnitud de regulacion de la funcion PID: Modo 0-10 V, la magnitud de regulacién de 0 debe corres-
ponderse con 0V, y la magnitud de regulacién de 100, con 10 V:
Escala

“alor de entrada 1 [EI

valor objetivo 1 [B 00V

‘/alor de entrada 2

‘“alor objetivo 2 [ 10.00 VvV

K,

Valor de temperatura, p. €j., de una funcién analdgica: Modo PWM, la temperatura de 0 °C debe co-
rresponderse con el 0 %, la temperatura de 100,0 °C, con el 100 %:

La temperatura se adoptara en 1/10°C sin coma.

‘walor objetivo 2 100.0 % ]

Potencia del quemador, p. €], de las funciones de demanda de agua caliente o0 mantenimiento:
Modo 0-10 V, la potencia del quemador del 0,0 % debe corresponderse con 0V, la del 100,0 %, con
10V:

El valor porcentual se adoptara en 1/10 % sin coma.

\/alor de entrada 2

\alor objetivo 2
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Denominacion

Introduccion de la denominacién de las salidas seleccionando las denominaciones
predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el
usuario.

* General

* Clima

» Usuario (denominaciones definidas por el usuario)
Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Descripcion general de las salidas

= = =T ]
| |
2 g | I
o o
o a | |
c S = c ] c o o
9 © g 9 = 9 = =
7] o 5 o + o + | © |
© T T [ T — O o
- = @ - el = " = I o I
3 3 T 3 o 2 5 o T .
E E o E = E 2 = - U s
c c - c © C o o | = 'E; |
o o o 9 v 0 = o © =
3] o @© o b= 0O O T 0
= =1 | c | o
Q [ (7] o] [7] o o 5 o
o T o o 5 T £ 3 ° 73
° @ © © 8 s g | &35 I >
2 & 2w 2w E =L e , &N 82
o ‘= o @ @ @ O ® @ O © 1
o - 0 mn e o »w e o I a E o
Salida 1 X : x 1!
1 I
2 X b X
3 X I'"x'“:
: 11| Parejas de salidas
4 X (. 1/2y6/7
5 X solo posibles para
_____ = rsiones de relé
6 X 1 X 7¥
1 e
1 1
7 X b X1
3 N :---x--
1 1
9 X b X o d
10 X : X -=
1 1
11 X b Kl
12 X |'"x'“: x
13 X x| X
FN S
14 X |'“x“'= X
15 X I ] X
b e X o J
16 X X

Salidas de conmutacion y
parejas de salidas
12 - 16, solo posible con
placas de circuitos impresos
adicionales
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Contadores de salidas ®

[ Salida 1 G|

Tipo [.Salida conmutacion ] _.

Denominacion ® €<
| [General ]

[ Bornba solar ] _J

Seleccionando el icono se pueden consultar las horas de servicio y los impulsos (conexiones) para
cada salida.

Ejemplo: En la salida 1 se puede leer la indicacion del contador desde el 26.4.2016.
Salida 1

Indicacion del
contador desde

Tras tocar el botdn, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las indicaciones de contadores
totales y «Dia anterior» del contador de horas de servicio y del contador de impulsos. No se borraran
las indicaciones de los contadores «<Hoy» y «Ultima marcha» y «Marcha actual».

Esta pregunta se responderd tocando la marca de verificacion [ (= Si) o la cruz & (= No).
Tras la eliminacion se mostrara la fecha del dia actual.

26.04.2016

Horas de servicio

Horas de servicio 22h 45m 565
Horas de servicio dia 0s Se muestran las horas de servicio totales, las del
anterior

dia anterior y las del dia actual, asi como de la ulti-

Horas de servicio hoy 02h 45m 43s ma marcha y de |a actual.

Horas servicio Ultima

marcha A19m 378

;‘:’tﬁ':l serv.marcha 5, osg Tras tocar el botén, el sistema pregunta al usuario
si desea borrar las horas de servicio que se han

contado hoy. No se borraran las indicaciones «Ul-
tima marcha» y «Marcha actual».
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Debajo de las horas de servicio se pueden leer

Impulsos ‘ ‘
los impulsos (conmutaciones).

Impulsos 12
Se muestra la cantidad total de impulsos (cone-

xiones), el nimero de impulsos del dia anteriory

Impulsos dia anterior 0 )
P el del dia actual.

Impulsos hoy 6 Tras tocar el botdn, el sistema pregunta al usua-
rio si desea borrar los impulsos que se han con-

+ ATENCION: Las indicaciones de contador se registran cada hora en la memoria interna. Por ello,
en caso de corte de corriente, se puede perder el recuento de maximo 1 hora.

+ Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicaciones
guardadas de los contadores (véase manual «<Programacion, parte 1: Indicaciones generales»).

Reinicio de los contadores

Tras tocar el boton «Eliminar», el sistema pregunta al usuario si desea borrar las indicaciones de
contadores totales o la indicacion del contador del dia de hoy.

(Esta seguro? W_'
"Eliminar ind. &

de cont.total" =

La pregunta de seguridad se respondera tocando la marca de verificacion || (= Si) o la cruz & (= No).
Tras la eliminacion de las indicaciones de contadores totales se mostrara la fecha del dia actual.
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Visualizacion de los enlaces &

Salida 1 %

Tipo [ Salida conmutacion ] '

Denominacion

o »
o .

Tras seleccionar el icono se mostraran para la salida los enlaces con las funciones.

Ejemplo:

Salida 1 /
[29: Solar 1 w ]

Circuito solar ON
[ 30: Solar 2 ]
Circuito solar OFF

En este ejemplo, la salida 1 sera controlada por 2 funciones, y acaba de ser activada por la funcién
1 (Solar 1).

Mediante la seleccion de una funcion se llega directamente al menu de la funcién.
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Proteccion de bloqueo

Las bombas de circulacion que no se han utilizado durante mucho tiempo (p. €j., bomba del circuito
de calefaccion durante el verano) tienen a menudo problemas al arrancar debido a la corrosién in-
terna. Este problema se evita poniendo en funcionamiento la bomba durante 30 segundos de forma
periddica.

Las salidas analdgicas (12-16) se accionan con la velocidad ajustada en valor de salida digital/
modo manual. Esta configuracién debe ajustarse por separado para cada salida analégica.

El menu Proteccion de bloqueo afiadido tras la salida 16 permite determinar todas las salidas que
deben recibir dicha proteccion de bloqueo y en qué momento hacerlo.

|

g

{ Proteccion de bloqueo

Ejernphe: _ ‘ Los martes y los viernes a las 16:30 h, se acti-
Proteccion de bloq ueo varan durante 30 segundos las salidas elegi-
das en |la Asignacion de salida si la salida no
estaba activa desde el inicio del regulador o
desde el Ultimo acceso a la proteccién de blo-

Hora proteccion o queo.
de blogueo [ 16:30 ]

[ Asignacion de salida q/
Se han seleccionado las sali-

Asignacion de salida das 3,4,6y7.

El regulador no conecta todas
las salidas a la vez, sino que co-
mienza con una salida, tras 30
segundos pasa a la salida si-
guiente, y asi sucesivamente.

~:080-.08.
UUDEBOE
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Visualizacidon de pantalla

Ejemplo de un sistema ya programado:

Salidas1,3y5
conectadas Salidas 3 y 4 en modo
manual

Las salidas conectadas se resaltan en verde.

Las salidas en modo manual se identifican mediante el icono de una mano debajo del nimero de
salida.

Ejemplo: Salidas conectadas dominantes (mediante la funcién «Mensaje»):

La salida 2 se ha
conectado como
dominante (marco rojo)

Indicacion de que

La salida 5 se ha hay un mensaje
desconectado como activo.

dominante (marco rojo)

BEE 4«58 7 8o @11 12 13 @@ 15 16 | A\
< j 15 16,
| § E
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Valores fijos

@234867 59 10-11 12 13 14 15 16 | Mi 16.03.2016 Of

Salidas

e

valores fijos

=
B ;.-.__--u- Fe——— —

:;ll _._"1 -

Bus CAN

Mensajes

En este menu pueden definirse hasta 64 valores fijos que, p. €j., se pueden utilizar como variables
de entrada de funciones.

Tras su seleccién en el menu principal se muestran los valores fijos ya definidos con su denomina-
cion y el valor o estado actuales.

Ejemplo:

B284867 2910111213 @15 16 Vi 17.06.2016 11

Valores fijos
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Parametrizacion
Ejemplo: Valor fijo 1

Valor fijo 1 /

no usada ]

Tipo

Tipo de valor fijo

Tras seleccionar el valor fijo deseado, se determina el tipo de valor fijo.
 Digital

+ Analdgica

* Impulso

Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:
+ Off / On

*No/Si
Seleccion de si el estado puede conmutarse mediante una casilla de seleccién o un simple clic.

Conmutar

“alor

Modificacion de un valor fijo digital

Seleccionando un botén con fondo claro se puede modificar el valor fijo mediante una casilla de se-
leccion o tocando («clic») la pantalla. Si el estado no tiene un fondo claro, significa que no se puede
modificar desde el nivel del usuario con que se ha iniciado la sesién.

Ejemplo: Conmutacion de ON a OFF mediante la casilla de seleccion
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Analdgico

Seleccion de entre numerosas dimensiones de funcién

elirrizrizianzles

ditrierieionielos (L1)

Aroeitezatil

Para los valores fijos estd también disponible la dimensién de funcién Hora (representacion: 00:00).

Tras asignar la denominacion se determinan los limites permitidos y el valor fijo actual. Dentro de
estos limites se puede ajustar el valor en el menu.

Ejemplo: |
Minimo 5};@#&%
Méximo aa,gﬁm
valor Iiﬁﬂnﬁa’;ﬁ .

Modificacion de un valor fijo analdgico

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo mediante un teclado numérico.
Si el valor no tiene un fondo claro, significa que no se puede modificar desde el nivel del usuario con
que se ha iniciado la sesién.

Ejemplo:

3: Temperatura nominal

- . 50.0°C
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Impulso

Con este valor fijo se pueden generar breves impulsos tocando en el menu «Valores fijos».
Ejemplo:

En el menu del valor fijo también se puede
generar un impulso tocando el botoén.

Dimension de funcion

Valor fijo 4

Tipo Impulso. |
Seleccion de la dimension de la funcion: Al

accionar se genera un impulso ON (de OFF a

Dimension de funcion | raeuls
ON) o un impulso OFF (de ON a OFF).
Denominacion

Denominacion

Introduccion de la denominacién del valor fijo seleccionando las denominaciones predeterminadas
o denominaciones definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un nimero del 1 al 16.

Limitacion de la posibilidad de modificacion

Para todos los valores fijos se puede ajustar desde qué nivel de usuario se puede modificar el valor
fijo:

= i)

" Modificable por
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Mensajes

Este menu muestra los mensajes activados.

@234867 59 10-11 12 13 14 15 16 Mi 16.03.2016 ¢

Bus CAN

Ejemplo: El mensaje 21 esta activo.

LH2EEB88 7 8o @11 12 13 14 15 i

Si hay como minimo un mensaje activo, en la barra de estado superior aparecera un triangulo de ad-
vertencia.

En caso de que el mensaje esté oculto, se puede visualizar la ventana emergente del mensaje tocan-
do el triangulo.

En el manual «<Programacion / Parte 2: Funciones, capitulo Mensaje» encontrara una descripcion
mas detallada de los mensajes.
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Bus CAN

La red CAN permite la comunicacion entre los aparatos de bus CAN. Mediante el envio de valores
analdgicos o digitales a través de las salidas CAN, otros aparatos de bus CAN pueden adoptar
estos valores como entradas CAN.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacién de una red CANopen.
En una red pueden utilizarse hasta 62 aparatos de bus CAN.

Cada aparato de bus CAN debe recibir su propio numero de nodo.
El cableado de una red de bus CAN se describe en las instrucciones de montaje.

@234887 59 10-11 12 13 14 15 16 | Mi 16.03.2016

Salidas

-~

,1‘..:_[ =3
'il F ﬁ
g ———

Mensajes
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Registro de datos

En el modo de usuario no se puede ver este menal.

|

Registro de datos

Ajustes
reg.datos

En este menu se definen los ajustes para el registro de datos mediante bus CAN o en la tarjeta SD
del regulador para valores analdgicos y digitales.

Ajustes reg.dator

Aqui se establece si los valores de registro

también deben guardarse en la tarjeta SD del

[ regulador y, en caso afirmativo, en qué inter-
. |

Ajustes reg.datos

Registro de datos

en tarjeta SD valos.

Los archivos del dia registrados se guardan
] en la carpeta REGISTRO/Fecha. El registro se

realiza solo con la tarjeta SD insertada.

En caso de que el espacio libre de la tarjeta
SD seainferior a 50 MB, los archivos del dia mds antiguos se borraran automaticamente. Los valores
registrados se pueden leer en la tarjeta SD con el software Winsol (véanse las instrucciones de Win-

sol).
Registro de datos analégico/digital

Los ajustes son validos tanto para el registro de datos en la tarjeta SD del regulador como para el
registro de datos CAN con la C.M.I.

Todo regulador puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en
estos submendus.

Nota: Las entradas digitales deben definirse en el ambito de los valores digitales.

Pueden registrarse los valores que se deseen de las funciones de los contadores (contador de ener-
gia, calorimetro, contador).

Para el registro de datos mediante CAN se requiere como minimo la version 1.25 en laC.M.l. y la
version 2.06 de Winsol.

El registro de datos mediante CAN solo es posible con la C.M.I. Al contrario de lo que ocurre con el
registro de datos a través del bus DL, los datos para el registro a través del bus CAN se pueden es-
coger libremente. No se produce una salida continua de los datos. Tras la consulta por parte de una
C.M.L, el regulador almacena los valores actuales en un almacenamiento intermedio de registro y
los bloquea contra una nueva sobrescritura (en caso de peticiones de una segunda C.M.l.) hasta que
los datos hayan sido leidos y el almacenamiento intermedio de registro vuelva a quedar liberado.

Los ajustes necesarios de la C.M.I. para el registro de datos mediante bus CAN se describen en la
ayuda online de la C.M.I.

Todo regulador puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en
el menu «Bus CAN / Registro de datos» del UVR 16x2.

Las fuentes de los valores que deben registrarse pueden ser entradas, salidas, variables de salida de
funciones, valores fijos, valores del sistema y entradas de bus DL y CAN.

Tiermmpo de intervalo [305—.
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Ajustes CAN
| Ajustes CAN

Nodo 1

Denominacion LNVR16x2

Tasa de bus 50 kbitfs (estandar)
Nodo

Determinacion del nimero de nodo CAN propio (rango de ajuste: 1 — 62). El aparato que tenga el nu-
mero de nodo 1 marcara la indicacion de fecha y hora para todos los demas aparatos de bus CAN.

Denominacion
A cada regulador se le puede asignar una denominacién propia.
Tasa de bus
La tasa de bus estandar de la red CAN es de 50 kbit/s (50 kBaud) y esta viene ya fijada para la ma-
yoria de equipos de bus CAN.
Importante: Todos los aparatos de la red de bus CAN han de tener la misma tasa de
transmisién para poder comunicarse entre si.

Se puede ajustar la tasa de bus entre 5y 500 kbit/s y se puede ajustar una tasa de bus mas baja para
redes mas largas de cables.

Tasa de bus [kbit/s] | Longitud total de bus maxima permitida [m]
5 10.000

10 5.000

20 2.500

50 (estandar) 1.000

125 400

250 200

500 100

Con unreset total del menu «<Adm. de datos», se conservan los ajustes del nimero de nodoy la tasa
bus.
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Entradas analdgicas CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas analdgicas CAN. Estas se establecen introduciendo el
numero de nodo del emisor asi como el numero de la salida CAN del nodo emisor.

[ Bus CAN

Entradas
analogicas CAN

Entrada analdégica CAN

Numero de nodo [ma.%ﬂﬁﬁ!daﬁ ]

4

Entrada analdgica CAN 1
il
Y
]
Numero de nodo
Después de introducir el numero de nodo del nodo emisor se lleva a cabo el resto de los ajustes.
El aparato que tenga ese numero de nodo adoptara el valor de una salida analégica CAN.

Ejemplo: En la entrada analégica CAN 1, el aparato con el numero de nodo 2 adoptara el valor de la
salida anal6gica CAN 1.

Entrada analdégica CAN 1

NUmero de nodo [-.:2

Numero de salida [ 1

39



Denominacion

A cada entrada CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:
Denominacion

-~

Valor real temperatura

. o
-~

T.colector

L A
i~ ™

1

Timeout de bus CAN

Establecimiento del tiempo de timeout de la entrada CAN (valor minimo: 5 minutos).

Timeout de bus CAN | 5m

Mientras se esté leyendo la informacion del bus CAN, el valor de Fallo de red de la entrada CAN sera
«No».

Si la ultima actualizacion del valor es anterior al tiempo ajustado del timeout, el valor de Fallo de red
pasa de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez o
un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Magnitud de mediciéon: Usuario).

Dado que se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de funcién, se
puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus CAN o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicién de todas las entradas CAN.
Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacion de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a dis-
posicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada CAN.

Comprobacion de s
sensor

Magnitud de medicion

Si para la magnitud de medicion se elige «<Automatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el nodo emisor.

Magnitud de medicic’m[ Automatico ]

Con la seleccion de «Usuario» se puede seleccionar una unidad propia, una correccién del sensory,
con la comprobacién de sensor activa, una funcién de control.

;
Magnitud de medicion| Auturmstics A

A cada entrada CAN se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del nodo emisor. Hay
varias unidades disponibles.

Esta seleccion solo se muestra con la magni-
tud de medicién «Usuario».

Unidad [Temperatura 8G
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Valor en timeout

Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicion «Usuario».

Si se supera el tiempo de timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima
vez («Sin modificaciones») o un valor de sustitucién ajustable.

Valor en timeout Walor en timeout [ Defi.por el us. ]

valor de salida [ 20.0 °C ]

Carrarrcifn del cenanr

Correccion del sensor

Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicion «Usuario».
El valor de la entrada CAN se puede corregir con un valor fijo.

Correccion del sensar[ 0.0K

Fallo sensor

~ -\

Umbral de : Umbral de
cortocircuito Estandar cortocircuito
“/alor de cortocircuito | Estandar wvalar da rartneirenitn
Urnbral de Estandar
interrupcion Umnbral de Defi.por el us
i g cortocircuito e '
‘alor de interrupcion | Estandar “valor urmbral [ 0.0°C ]

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activa y con la magnitud de medi-
cion «Usuario».

Si la opcion «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada CAN estara
disponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correc-
tamente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccio-
nar, p. €j., a la averia de un sensor.

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcién, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar en el nodo emisor un valor fijo al regulador para que una
funcién pueda seguir en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.
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Entradas digitales CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas digitales CAN. Estas se establecen introduciendo el nimero
de nodo del emisor asi como el nimero de la salida CAN del nodo emisor.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas CAN.

En Magnitud de medicion / Usuario, la opcion Visualizacion para la entrada digital CAN puede mo-
dificarse de Off / On a No / Si y se puede establecer si, en caso de no alcanzar el tiempo de timeout,
se indicara el estado determinado por ultima vez («Sin modificaciones») o un estado de sustitucion
seleccionable.

Salidas analégicas CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas CAN analdgicas. Estas se establecen indicando la fuente en
el regulador.

[ Bus CAN

Salidas
analogicas CAN

Salida analégica CAN 1

[ no usada ]

3

Indicacidn de la fuente en el regulador del que procede el valor de la salida CAN.

* Entradas + Valores fijos
« Salidas » Valores de sistema
* Funciones * BusDL

Ejemplo: Fuente Entrada 1

Salida analégica CAN 1

Entradas

- ~
. ™)

1: T.colector

~ !

‘Valor de medicién

5 oy

89.7°C
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Denominacion y Condicién de envio

A cada salida analogica CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-
minacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por
el usuario.

Ejemplo:

Denominacion
Valor real temperatura

" +
r n

T.colector

", A
~ =

1

., A

Condicion de envio
Ejemplo:

Condicion de envio

en caso de

modificacién = 10K

i
L8

Tiernpo de blogueo 10s

.
LS

Tiempo de intervalo | 5m

en caso de modifi- En caso de que se produzca una modificacion del valor actual de mas de
cacion>1.0K 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo. Se adoptara
una unidad de la fuente (valor minimo: 0,1 K).

Tiempo de bloqueo | Sise modifica el valor en mas de 1,0 K en el plazo de 10 segundos desde
10s la ultima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan
pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo | El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no se
5m haya modificado en mas de 1,0 K desde la ultima transmisién (valor
minimo: 1 minuto).
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Salidas digitales CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas digitales CAN. Estas se establecen indicando la fuente en el
regulador.

La parametrizacién es idéntica a la de las salidas analogicas CAN, a excepcion de las condiciones
de envio.

Denominacién y Condicion de envio

A cada salida CAN analdgica se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-

minacién tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por
el usuario.

Ejemplo:

Denominacion

-

Salida general

. E

i =

Dem.bomba térmica

N

i~ =y

Condicion de envio
Ejemplo:

Condicion de envio

en caso de

rmodificacion Sl

Tiempo de blogueo 10s

Tiempo de intervalo | 5m

en caso de modifica- Enviar el aviso en caso de modificacion de estado.

cion Si/No

Tiempo de bloqueo Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ultima

10s transmisidn, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan pasado
10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no se

5m haya modificado desde la dltima transmisién (valor minimo: 1 minuto).
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Nodos CAN activos

B234887 69 10-11 12 13 14 15 161

Bus CAN

Knotennummer 1
Bezeichnung UNVR16x2

Status operat, &
| A

’ Knotennummer 32
‘ . Bezeichnung RSM610 p—

Actualizacion
de la vista

Al tocar el campo se muestran los nodos CAN activos en la red de bus CAN. Con «Estado» se mues-
tra el estado de bus CAN del regulador. Después de ponerse el regulador en marcha, el estado cam-
bia automaticamente, seglin un procedimiento prescrito, de inic. — preop(erativo) — operat(ivo).
Solo a partir de este momento sera posible comunicarse con otros aparatos de bus CAN.

En esta vista se muestra un RSM610 con el nimero de nodo 32 en la red de bus CAN.
Haciendo clic en un aparato de bus CAN de la serie X2 se accede al menu del aparato.
Se muestran otros aparatos de bus CAN y la C.M.I., pero no se puede acceder a sus menus.
Para volver a acceder al menu del regulador propio, se tocara el regulador de esta sinopsis.
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Bus DL

El bus DL sirve como linea de bus para varios sensores y/o para el registro de valores de medicion
(«registro de datos») mediante la C.M.I. 0 D-LOGG.

El bus DL es una linea de datos bidireccional y solo es compatible con productos de la empresa
Technische Alternative. La red de bus DL funciona independientemente de la red de bus CAN.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacion de una red de bus
DL. El cableado de una red de bus DL se describe en las instrucciones de montaje del regulador.

Bus CAN

Ajustes DL

3 Mediante este botdn se puede activar o des-
A-I ustes DL activar la salida de datos para el registro de
datos mediante el bus DL y para las visualiza-
ciones en el sensor ambiental RAS-PLUS.
Para el registro de datos DL se puede utilizar
la C.M.1.. Se indicaran solo los valores de en-
trada y salida, y 2 calorimetros, pero ningun
valor de la entrada de red.

Salida de datos Ufiey
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Entrada DL

Mediante una entrada DL se adoptan los valores de los sensores de bus DL.
Se pueden programar hasta 32 entradas DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la entrada DL 1

[ Bus DL

Entrada DL

Entrada DL 1

Tipo [no- usada ]

4

Seleccion: Analdgica o Digital

Entrada DL 1

Tipo Analogica
Direccion de f 1 ]
bus DL 2

indice de bus DL 2

A

Direccion de bus DL e indice de bus DL

Cada sensor DL debe tener una direccién de bus DL propia. El ajuste de la direccion del sensor DL
se describe en la hoja de datos del sensor.

La mayoria de sensores DL pueden registrar distintos valores de medicién (p. €j., caudal y tempera-
turas). Para cada valor de medicién debe indicarse un indice propio. El indice en cuestién puede to-
marse de la hoja de datos del sensor DL.
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Denominacion

A cada entrada DL se le puede asignar una denominacién propia. La seleccion de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo: Bezeichnung

Temperatur Istwert

T.Solar WL

1

Timeout del bus DL

Mientras se esté leyendo la informacién del bus DL, el valor de Fallo de red de la entrada DL sera
«No».

Si después de consultarse tres veces el valor del sensor DL no se transmite ningun valor mediante
el regulador, el valor de Fallo de red pasara de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara
el valor comunicado por Ultima vez o un valor de sustitucién seleccionable (solo con el ajuste Mag-
nitud de medicién: Usuario).

Dado que también se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de fun-
cion, se puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus DL o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red estd a disposicion de todas las entradas DL.
Comprobacion de sensor

habra una funciéon como variable de entrada a
disposicién del fallo del sensor del que se ha
adoptado la entrada DL.

Cornprobacion de si
sensor

] Si el valor de Comprobacién de sensor es «Si»,

Magnitud de medicién

matico», en el regulador se empleara la unidad

] Si para la magnitud de medicion se elige «Auto-
que fija el sensor DL.

Magnitud de medicién[ Automatico

Con la seleccion de «Usuario» se puede seleccionar una unidad propia, una correccién del sensory,
con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.

sensor

A cada entrada DL se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del sensor DL. Hay
disponible un gran numero de unidades.

Esta seleccidn solo se muestra con la magnitud
] de medicion «Usuario».

Unidad Temperatura °C

Valor en timeout
Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicion «Usuario».

Si se determina un timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez
(«Sin modificaciones») o un valor de sustitucién seleccionable.

Wert bei Timeout

b s i i

Wert bei Timeout [ Benutzerdefiniert ]

Beriutzerdefinier Ausgabewert [ 0.0 °C ]

Cancnrrharl
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Correccion del sensor
Esta seleccidn solo se muestra con la magnitud de medicion «Usuario».
El valor de la entrada DL se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Correccién del sensor| 0.0 K

Fallo sensor

Umbral de . Umbral de (s |
cortocircuito Esténdar cortocircuito ‘Estandar |
valor de cortocircuito | Estandar walnr de rartneireiitn
Lipbelice Estandar
interrupcion Umbral de Defi.oor el us

; g cortocircuito i '
walor de interrupcion | Estandar Valor umbral [0-0 °C ]

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activay con la magnitud de medicidn
«Usuario».

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada DL estara dis-
ponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correcta-
mente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar,
p. €j., a la averia de un sensor.

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicidén y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar en el nodo emisor un valor fijo al regulador para que una
funcién pueda seguir en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales DL

El bus DL esta preparado de tal forma que también puedan adoptarse valores digitales. No obstante,
todavia no se utiliza.

La parametrizacién es casi idéntica a la de las entradas analégicas DL.

En Magnitud de medicion / Usuario se puede modificar el valor de Visualizacion para la entrada di-
gital DL a No/Si:

Carga de bus de sensores DL

La alimentaciony la transmision de sefiales de los sensores DL se realiza de manera conjunta a tra-
vés de un cable de 2 polos. No es posible un apoyo adicional del suministro de corriente por parte
de una unidad de alimentacién externa (como en un bus CAN).

Debido al consumo de corriente relativamente alto de los sensores DL, se debe prestar atencién a la
«carga de bus»: El regulador UVR 16x2 tiene la carga de bus maxima del 100 %. Las cargas de bus
de los sensores DL se mencionan en los datos técnicos de los respectivos sensores.

Ejemplo: El sensor DL FTS4-50DL tiene una carga de bus del 25 %. Es por ello que se puede conectar
un maximo de 4 FTS4-50DL al bus DL.
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Salida DL

Mediante una salida DL se pueden enviar valores anal6gicos y digitales a la red de bus DL. Se puede,
p. €j., indicar una orden digital para activar uno de los sensores de O, 02-DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la salida DL 1

[ Bus DL

Salida DL

Salida DL 1 %

[ no usada ]

\ 4

Indicacién de la fuente en el regulador del que procede el valor de la salida DL.
* Entradas
* Salidas
* Funciones
* Valores fijos
* Valores de sistema
* Bus CAN analégico
* Bus CAN digital
Ejemplo: Valor digital, fuente, resultado, funcion légica

Salida DL 1 %

Funciones

" -

19 Léﬂl ca

Resultado

L™

ON
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Denominacion y Direccion destino

Denominacién y datos sobre la direccion de destino del sensor DL que debe activarse.

El indice no influye en la activacién del sensor de O,, con lo que puede pasarse por alto.

Ejemplos:

Denominacion

Usuario
Sensor 02
Direccion
destino
Direccidn de 1
bus DL
Indice de bus DL [ 1 ]

51



Ajustes basicos

B234B87 89 10-11 12 13 14 15 151

. walores fijos J

L2

Mi 16.03.2016 1

Usuario

Ajustes basicos

- )

Idioma Espatiol

- A

Brillo 100.0 %

. s

Visualizacidn timeout | 30m 59s

2

Simulacién OFF (1 Visualizacion solo en modo de
- / Experto

Acceso al ment Usuario q/

Moneda LEuros ( ] Visualizacion solo en modo de

Técinco o Experto

Denominaciones definidas
por el usuario

En este menu se realizan ajustes que, en lo sucesivo, son validos para todos los demas menus.

Idioma

Seleccion del idioma de la pantalla

Brillo

Seleccion del brillo de la pantalla para adaptarlo a la claridad del entorno (rango de ajuste: 5,0 -
100,0 %)

Visualizacion timeout

Una vez transcurrido un tiempo establecido en que el usuario no realice ninguna actividad, la pantalla
se apaga. Tocando la interfaz de usuario se vuelve a activar la pantalla (rango de ajuste: de 5 segun-
dos a 30 minutos)
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Simulacion
Posibilidad de activar el modo de simulacién (solo posible en modo de experto):

+ No hay formacion de valores medios de la temperatura exterior en la regulacion del circuito
de calefaccién, regulacion del circuito de refrigeracién y regulacién de cada habitacién.

+ Funcion analégica, modo filtro: el parametro «tiempo de filtro» se ajusta en 0.
+ Funcion analégica, modo rampa: el parametro «tiempo de intervalo» se ajusta en 0.
+ También se desactiva el tiempo de valor medio de todas las entradas.

Seleccion: OFF
Analégica — Simulacién con el juego de desarrollo EWS16x2

Panel Sim CAN - Simulacién con una placa SIM-BOARD-USB-UVR16x2 para la
simulacion de un sistema
El modo de simulacién concluye de forma automatica al salir del nivel de experto.

Moneda

Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento.

Acceso al menu

Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal.

— o _
1

Simulacién Techico

Acceso al men

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde
la pagina de inicio de la sinopsis de funciones (botén | 23| ) se deberd introducir la contrasefia corres-
pondiente.

Al reiniciar el regulador se mostrara la sinopsis de funciones (si estd cargada) o, en caso de un ac-

ceso limitado, el teclado para poder introducir la contrasefa.
Introducir contraseria ! ﬂ‘
S
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Denominaciones definidas por el usuario

En este menu se pueden introducir, modificar o eliminar las denominaciones definidas por el usuario
para todos los elementos del regulador. Este menu solo se puede seleccionar desde el nivel de téc-
nico o de experto.

Vista con denominaciones ya definidas

Ajustes béasicos

Denominaciones definidas por el usuario

Sali da;ffaﬂialog ica

‘Sensor 02

Circuito calefaccion

.,

.
o ] )
Hay un teclado alfanumérico para realizar modificaciones o entradas nuevas.

Salida analogical

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).
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(]
Usuario
@234887 69 10-11 12 13 14 15 1_el

. valores fijos

Mi 16.03.2016 11:36

Usuario actual

[ Usuario

Usuario

Técnico

il

Permite seleccionar si el usuario es Experto, Técnico o Usuario normal.

Para poder acceder al nivel de técnico o experto hay que especificar una contrasena, que puede pro-
porcionar el programador. Una vez cargados los datos de funcionamiento del nivel de experto o de
técnico, el regulador vuelve al nivel de usuario y adopta las contraseias programadas.

Tras poner en marcha el regulador, este se encuentra siempre en el nivel de usuario.

Cambiar contrasena

No se asignan contrasenas en el estado de entrega.

_ El experto puede modificar las contra-
Técnico sefas de Técnico y Experto. El técnico
solo puede modificar la contrasefa de
Técnico. Para la contrasena se puede
utilizar la longitud y los caracteres que
se deseen.

contrasefia técnico Para modificar la contrasefia hay que
| introducir primero la contrasefia anti-
Modificar gua.

cohtrasefia experto
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Lista de las acciones permitidas

Usuario Visualizacién y acciones permitidas
+ Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo
+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»
* Resumen valores
+ Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros
+ Salidas: Modificacion del estado de salida de las salidas autorizadas para el
usuario, visualizacién de las horas de servicio, sin acceso a los parametros
+ Valores fijos: Modificacion del valor o del estado de los valores fijos autorizados
. para el usuario, sin acceso a los parametros
Usuario . . L . . . .
+ Funciones: Visualizacion del estado de funcionamiento, sin acceso a los para-
metros
+ Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos, ocultar y borrar mensajes
+ Bus CANy DL: Sin acceso a los parametros
+ Ajustes basicos: Se puede modificar el idioma, el brillo y el timeout de la visuali-
zacion.
+ Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefia)
+ Valores de sistema: Ajuste de fecha, hora y ubicacion, visualizacién de los valo-
res de sistema
Adicionalmente:
+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»
+ Modificacién de los pardmetros de entradas (menos Tipo y Magnitud de medi-
cion), sin posibilidad de redefinicién
+ Modificacién de los parametros para salidas (menos Tipo; Estado solo si esta
autorizado para Usuario o Técnico), sin posibilidad de redefinicion
Técnico | Moadificacion de los parametros para valores fijos (menos Tipo y Magnitud de
medicién; Valor o Estado solo si estd autorizado para usuario o técnico), sin posi-
bilidad de redefinicién
+ Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario, seleccion de la moneda
+ Funciones: Modificacion de las variables de entrada y parametros definidos por
el usuario; las variables de salida solo se pueden ver
+ Todos los ajustes de los menus Bus CAN y Bus DL
+ Tareas de administracion de datos
Experto El experto tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-

ciones.

Conmutacion automatica

En circunstancias normales, el regulador regresa de forma automatica al modo de usuario 30 minu-
tos después de haberse iniciado la sesion como experto o técnico.

Esta conmutacién automatica puede desactivarse si se quiere programar el aparato o se quieren
realizar pruebas; para ello, el experto debe seleccionar «Modificar contrasefia experto», introducir
primero la contrasefia antigua y después nada (ni siquiera «0») y confirmar con la marca de verifica-
cion. Se puede hacer lo mismo para la contrasefia del técnico.

Si se carga una nueva programacion, el regulador regresa al nivel de usuario y sera valida la contra-
sefa de experto especificada por el programador.
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Version y nimero de serie

En este menu se muestra el nimero de serie, los datos de produccion internos y el nombre de los
datos de funcién actuales (con fecha).

@234887 59 10-11 12 13 14 15 1.6_1 Mi 16.03.2016 11:40

alores de sistema

— — —
r Version

| Wersién:V 1.18

NUmero de serie; 16X2-000000

Fecha de produccion: 0.1,1900

N.2 blogue arranque; 0.00
Hardware(tapa): 00

Hardware(red): 00

Rewv: ASB0

Datos de funcién actuales: Test.dat
(22.6.2016-9:54)

Sinopsis de funciones actual: Design.x2d

(22.6.2016-10:05)

El nUmero de serie también aparece en la placa de especificaciones eléctricas del regulador (cara
superior).

L \dentifi.interna: 4EBC30D7
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Administracion de datos

Solo utilizable en modo de técnico o de experto

Las acciones siguientes se pueden realizar en este menu:
* Guardar, cargar o borrar datos de funcionamiento
« Cargar firmware
« Cargar o borrar sinopsis de funciones
* Indicacién de estado de la transferencia de datos
* Reinicio del regulador

B28458780510-11 12 13 @ 15 1_61

Ju 12.05.2016 11:24.

valores de sistema

Datos de funcionamiento

[ Adm. de datos

[ Datos de func. |
E T ]

Ejecutar un reset
total

1 Datos de funcion actuales: Test.dat (22.6.2016-9:@%

Visualizacion de los datos
de funcion actuales con
momento de la carga
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Cargar...

= — —

Desde la tarjeta SD se pueden cargar datos de funcionamiento en el regulador o en otros aparatos
s2. En la tarjeta SD puede haber guardados varios datos de funcionamiento.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.

Tras seleccionar los datos de funcionamiento de su eleccién (archivo *.dat), se pregunta qué hay que
hacer con las indicaciones de contador y los valores de calibracion del calorimetro.

Estados contador salidas Se pueden seleccionar las siguientes acciones:

[ Consenrvar

Estados contador funciones

o~

Conservar _
CArasr datos frc,

\alores de calibracion

-

Conservar

.

Conservar Se toman las indicaciones de contador y los valores de calibracién
del regulador.

Ejemplo de aplicacion: Tras modificar el programa con TAPPS2

Resetear Las indicaciones de contador y los valores de calibracién se resta-
blecen a cero.

Cargar datos func. Se toman las indicaciones de contador y los valores de calibracién
de los datos de funcionamiento que se van a cargar en el regulador.
Ejemplo de aplicacion: Sustitucién de un regulador. Los datos de

funcionamiento se toman del regulador antiguo y las indicaciones
de contador de este debe adoptarse en el nuevo regulador.

Al tocar |« se cargan los datos de funcionamiento nuevos, con & se cancela la operacion.

Si se cargan los datos de funcionamiento en el regulador, se creara en la tarjeta SD un archivo _Bac-
kup.dat con los datos de funcionamiento antiguos.

Tras cargar los datos de funcionamiento, el regulador regresa al nivel de usuario.
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Eliminacién, cambio de nombre y envio de los archivos guardados

Para cambiar el nombre de archivos guardados o eliminar los archivos, toque el simbolo de sumayy,
a continuacién, podra ver una seleccién:

I Test.dat 7

| Test.dat ]

—_—

=] 3

¢ - [ |
Eliminar archivo l

Cambiar el nombre

del archivo Enviar archivo al
nodo seleccionado

Se puede volver de esta seleccion tocando de nuevo el icono.

Eliminar archivo

Aparecera una pregunta de seguridad que se confirma tocando |2/ .
Tocando /& se cancela la operacion.

Cambiar el nombre del archivo

El nombre del archivo se puede modificar con un teclado (no se admiten diéresis). El nombre del ar-
chivo puede tener un maximo de 63 caracteres y no debe incluir puntos, diéresis, acentos ni carac-
teres especiales como la «fi».

Enviar archivo al nodo seleccionado
Con ello se pueden enviar datos de funcionamiento a otros elementos conectados al bus CAN con

la tecnologia x2 (p. ej.,, RSM610, CANEZ2, CAN-1/045).
¢Desea enviar realmente el archivo |
a los nodos seleccionados? | g
"Test.dat" S

Seleccionar el nimero de nodo y tocar después | 2.
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Guardar...

[

Los datos de funcionamiento actuales se pueden guardar en la tarjeta SD.

Se puede otorgar a los datos de funcionamiento sus propias denominaciones. Pueden guardarse va-
rios datos de funcionamiento.

Ejemplo:

i] +++ I

y CAN-1045 dat

= == S

| ’ Simulation.dat

' Test.dat

En este ejemplo ya hay varios datos de funcionamiento guardados en la tarjeta SD.

Para guardar los datos de funcionamiento
" l 4+ K con un nombre nuevo, hay que tocar el bo-
— ton. Entonces se podra asignar un nombre
nuevo y se guardara el archivo (no se ad-
miten diéresis). El nombre del archivo puede tener un maximo de 63 caracteres y no debe incluir pun-
tos, diéresis, acentos ni caracteres especiales como la «fi».

‘J Para cargar datos de funcionamiento de

otro aparato x2 en la tarjeta SD del regula-

*
_J R dor, hay que tocar el simbolo de suma.

El botdn se despliega y hay que tocar la flecha verde.

A continuacién tiene lugar una consulta del nodo y la posibilidad de introducir un nombre de archivo
propio.

¢Desea guardar los datos de |
funcionamiento de los nodos ﬁ
seleccionados? |
ll+++ll

Elija
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Firmware / Cargar...

Firmware

Desde la tarjeta SD se puede cargar el firmware (= sistema operativo, archivo *.bin) en el regulador
o también en otros aparatos x2 (excepcién: otros UVR16x2) del bus CAN. En la tarjeta SD puede ha-
ber guardadas varias versiones del sistema operativo.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.

Al cargar los datos de funcionamiento se pueden borrar los archivos guardados de firmware, se pue-
de cambiar su nombre o se pueden cargar en otros equipos x2.

[ Firmware
L Cargar...
- T = E—

| RSM610 Firrnware.bin

——

k=~

. .

Eliminar archivo
Cambiar el nombre
del archivo Enviar archivo al

nodo seleccionado
Se puede volver de esta seleccion tocando de nuevo el icono.

Sinopsis de funciones Cargar.../Eliminar
R is f R Desde la tarjeta SD se puede cargar o borrar la
[ Sinopsis funciones | sinopsis de funciones (archivo *.x2d, se re-
quiere como minimo la version 1.15 del TA-
Designer) en el aparato. En la tarjeta puede
A TR e — haber guardados varios archivos.
Una vez seleccionado el archivo viene una pre-
gunta de seguridad, ya que la sinopsis actual

Sinopsis de funciones actual: Design.x2d de funciones del aparato se sobrescribira.
(22.6.2016-10:05)

d

Con la opcioén «Eliminar...» se borrara la sinopsis de funciones guardada en el aparato. Tras selec-
cionar el archivo aparece una pregunta de seguridad.

Las preguntas de seguridad se responderan tocando | (= Si) o [#/ (= No).
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Estado

Estado

Con éxito

Aqui se muestra si una transferencia de datos desde la tarjeta SD al regulador o al revés se ha reali-
zado con éxito a través de la administracion de datos.

Esta indicacion de estado no es valida para transferencias de datos de otro regulador, una C.M.l. o
un monitor CAN.

Reset total
[ Adm. de datos

Datos de func.

Guardar.,,

Ejecutar un reset
total

Un reset total solo se puede realizar desde el nivel de técnico o de experto después de una pregunta
de seguridad.

Un reset total borra los moédulos de funcionamiento, la parametrizacién de todas las entradas y sa-
lidas, las entradas y salidas de bus y los valores fijos y del sistema.

Se conservan los ajustes del numero de nodo CAN y de la tasa de bus.

Tras tocar el boton aparece una pregunta de seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse
un reset total.

¢Esta seguro?
"Ejecutar un reset ﬁ )
total" Esta pregunta se respondera tocando

|2 (=Si) o /%] (= No).

Un reset total también puede realizarse pulsando la interfaz de usuario en la puesta en marcha del
regulador mientras aparece el logotipo de TA.

Una vez transcurridos 5 segundos para el inicio de la calibracion, aparece una pregunta de seguri-
dad.

Aqui se selecciona el procedimiento deseado o se puede cambiar al |§ mend principal del regulador
tocando [X].

En el caso de un reset total, se creara en la tarjeta SD un archivo _Backup.dat con los datos de fun-
cionamiento.
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Reinicio

Al final del menu «<Adm. de da-

Estado ]/ tos» cabe la posibilidad de

ejecutar un reinicio del regula-

m—— dor después de una pregunta

Con exito de seguridad sin des-conectar
: el regulador de la red.

_B

Reset

Pulsando brevemente el botén de reset (con un lapiz delgado) de la parte frontal del regulador y sol-
téandolo antes de que deje de sonar el pitido, se reinicia el regulador (= reset).

Carga del firmware del estado de suministro

En casos especiales puede ser necesario restablecer el firmware del regulador al estado de sumi-
nistro. Al mismo tiempo se realizara un reset total.

Pulsando el botén (con un lapiz delgado) en el botén de reset que se encuentra en la parte frontal
del regulador mientras se enciende se iniciara la carga del firmware original que habia en el momen-
to del suministro.

El boton debe mantenerse pulsado hasta que termine el pitido.

r N

Boton de reset

l —
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Reset total

Cuando aparezca el logotipo de Technische Alternative una vez que el regulador se haya puesto en
marcha, puede pulsar el monitor hasta que aparezca la siguiente pantalla. El botén «Reset total» res-
tablece el regulador. La cruz roja de la parte inferior derecha cancela el proceso.

Ejecutar un reset
total

h Intelligente Regeltechnik.
ALTERNATIVE EREEEERIRUESGE

Change-Log

Cualquier modificacién en el regulador se registrara en el archivo CHANGE.LOG de la tarjeta SD del
regulador con el momento exacto, con lo que se puede hacer un seguimiento.
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Valores de sistema

En este menu se muestra el estado de valores de sistema que se pueden seleccionar como fuente
para las variables de entrada de funciones y para las salidas CAN y DL.

Los valores de sistema se dividen en 4 grupos:

[ Valores de sistema

Valores de sistema «General»

Con la programacién correspondiente, estos valores de sistema permiten vigilar el sistema del regu-
lador.

* Inicio regulador * Fallo red CAN + Conexion CAN

+ Fallo sensor entradas * Fallo red DL * Mensaje (Mensaje)

* Fallo sensor CAN » Frecuencia de red eléctrica + Mensaje (Advertencia)
+ Fallo sensor DL * Nodo CAN * Mensaje (Averia)

* Mensaje (Error)

Un mensaje de los valores del sistema indica si hay un mensaje del tipo indicado activo en el regu-
lador.

40 segundos después de encender el aparato o de unreset, Inicio regulador genera un largo impulso
de 20 segundos y sirve para vigilar el arranque del regulador (p. €j., tras cortes de corriente) en el
registro de datos. Para ello, el tiempo de intervalo debe estar ajustado a 10 segundos en el registro
de datos.

Los fallos de sensor y los fallos de red son valores digitales globales (No/Si) sin relacién con el es-
tado de error de un determinado sensor o entrada de red.

Siuno de los sensores o entradas de red tiene un error, el estado del grupo correspondiente cambia-
ra de «<No» a «Si».



Valores de sistema «Tiempo»

« Segundo (de la hora actual)

« Minuto (de la hora actual)

*+ Hora (de la hora actual)

* Impulso segundo

* Impulso minuto

* Impulso hora

+ Horario verano (valor digital OFF/ON)

« Hora (hh:mm)

Valores de sistema «Fecha»

Dia

Mes

Ao (sin indicacion de siglo)

Dia de la semana (a partir del lunes)
Semana del afo

Dia del afo

Impulso dia

Impulso mes

Impulso aiio

Impulso semana

Los valores «Impulso» generan un impulso por unidad de tiempo.

Valores de sistema «Sol»

« Salida del sol (hora)

* Puesta de sol (hora)

« Min. hasta la salida del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)

* Min. desde la salida del sol

« Min. hasta la puesta del sol

« Min. desde la puesta del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)

+ Altura del sol (véase Funcion de sombra)
+ Direccion del sol (véase Funcion de sombra)

+ Altura del sol > 0° (valor digital Si/No)

* Punto mas alto de sol (hora)
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Sinopsis de funciones

La sinopsis de funciones solo esta disponible a partir de la versién V1.04 del regulador.

La programacion de la sinopsis de funciones se realiza mediante el software «TA-Designer» y se
describe en el archivo de ayuda de este software.

Si hay varios reguladores UVR16x2 o aparatos con tecnologia X2 en el sistema conectados por bus
CAN, también se podran visualizar los valores de estos aparatos.

Tocando el icono de «Inicio» \@ | se mostrara la sinopsis de funciones. Esta sinopsis se ha concebi-
do para facilitar el manejo y el control del sistema al usuario.

La sinopsis de funciones puede representarse con ayuda de graficos o también como una tabla so-
lamente.

Ejemplos:

@234587 69 10-11 12 13 14 15 16

Al tocar este botdn
de la pagina de ini-
cio se accede de
nuevo al menu del
regulador.

@2345@7 89 10-11 12 13 14 15 16

Circuito calefaccion 1
Temperatura ambiente
Temperatura avance
Temp. exterior
T.ambiente reducido
T.ambiente normal
Tiempo de accion
Funcionamiento

Bomba circ.cal.
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Lampara de control LED

' 2

.

=

/

La lampara de control LED puede indicar distintos estados con 3 colores.

Indicaciones al ponerse en marcha el regulador

Lampara de con-
trol

Descripcion

Rojo continuo

El regulador esta arrancando (= rutina de inicio tras la conexion, un reset o
una actualizacién) o

Naranja continuo

Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente

Tras la inicializacion de hardware, el regulador espera aprox. 30 segundos
para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento (valores
de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo

Funcionamiento normal del regulador

Puede indicarse que hay un mensaje activo a través de un cambio en la indicacion del LED. Esto se
puede ajustar en el menu de parametros de la funcién «<Mensaje».

69



Datos técnicos de UVR16x2 (Versiones de relés)

Todas las entradas

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/25 °C),KTY
(1 kQ/25 °C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 y sensores am-
bientales RAS o RASPT, sensor de radiacién GBS01, termopar THEL,
sensor de humedad RFS, sensor de lluvia RESO1, impulsos max. 10
Hz (p. €j., para el caudalimetro VSG), tension hasta 3,3 V CC, resis-
tencia (1-100 kQ), asi como la entrada digital

Entrada 7

Tensién adicional (0-10 V CC)

Entrada 8

Bucle adicional de corriente (4-20 mA CC), tensién (0-10 V CC)

Entrada 15, 16

Entrada adicional de impulsos max. 20 Hz, p. €j., para el caudalimetro
VSG o senales SO

Salida1-4,6-11

Salidas de relé, parcialmente con contactos de reposo y de cierre

Salida 5 Contacto de conmutacién de relé - sin potencial

Salidas 12-16 Salidas analégicas 0-10 V (mdax. 20 mA) o PWM (10V /1 kHz) en
1000 niveles respectivamente (= 0,01 V 0 0,1 % por nivel) o posibili-
dad de ampliacién como salidas de conmutaciéon con modulos adi-
cionales de relé

Salida 16 Propiedad adicional: salida de tension estabilizada para alimentar

los sensores externos

Potencia maxima de rup-
tura

Salidas derelé: 230V / 3 A cada una

Carga de bus max. 100%

(bus DL)

Bus CAN Tasa de datos estandar 50 kbit/s, ajustable de 5 a 500 kbit/s
12V /24V CC Alimentacion de aparatos externos, en total un max. de 6W

Temperaturas diferencia-
les

Con una diferencia separada de conexion y desconexion

Valores umbral

Con una diferencia separada de conexién y desconexién o con una
histéresis fija

Rango de medicion de
temperatura

PT100, PT500, PT1000: Entre -200,0 °Cy + 850 °C con una
resolucion de 0,1 K

El resto de sensores de temperatura: Entre -49,9 °C y +249,9 °C con
una resolucién de 0,1 K

Precisién de la temperatu-
ra

Tipo 0,4K, max. +1K en el rango de 0 — 100 °C para sensores
PT1000

Precision de la medicién
de la resistencia

max. 1,6% a 100 kQ (Magnitud de medicién: Resistencia, Magnitud
del proceso: Resistencia)

Precisiéon de la tension

Tipo 1 %, max. 3 % del rango max. de medicion de la entrada

Precision de salida 0-10V

max. -2% - +6%

Conexion

100-230V, 50-60 Hz, (salidas A1 — A11 y aparato protegidos con 6,3
A rapido)

Linea de conexidén

3 x T mm? HO5VV-F conforme a EN 60730-1 (cable con enchufe
Schuko incluido en el paquete basico del sensor)

Consumo de potencia

3,0 -4,5W, en funcién de la cantidad de salidas conmutadas activas

Tipo de proteccion

IP40

Clase de proteccion

Il — a prueba de sacudidas eléctricas (O]

Temperatura ambiente
admisible

Entre +5y +45 °C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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Datos técnicos UVR16x2-D (Versiones de triac)

Todas las entradas

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/25 °C), KTY
(1 kQ/25 °C), PT100, PT500, Ni1000, NiT000TK5000 y sensores am-
bientales RAS o RASPT, sensor de radiaciéon GBS01, termopar THEL,
sensor de humedad RFS, sensor de lluvia RES01, impulsos max. 10
Hz (p. €j., para el caudalimetro VSG), tension hasta 3,3 V CC, resisten-
cia (1-100 kQ), asi como la entrada digital

Entrada 7

Tensién adicional (0-10 V CC)

Entrada 8

Bucle adicional de corriente (4-20 mA CC), tensién (0-10 V CC)

Entrada 15, 16

Entrada adicional de impulsos max. 20 Hz, p. €j., para el caudalimetro
VSG o senales SO

Salida1,2,6,7 Salidas Triac

Salida 3, 4, 8-11 Salidas de relé, parcialmente con contactos de reposo y de cierre

Salida 5 Contacto de conmutacion de relé - sin potencial

Salidas 12- 16 Salidas analdgicas 0-10 V (max. 20 mA) o PWM (10 V/1 kHz) o posi-
bilidad de ampliacién como salidas conmutadas con médulos adicio-
nales de relé

Salida 16 Propiedad adicional: salida de tensién estabilizada para alimentar los

sensores externos

Potencia maxima de rup-
tura

Salidas Triac 1,2,6,7: 230V /1 A cada una
Salidas derelé: 230V / 3 A cada una

Carga de bus max. 100%

(bus DL)

Bus CAN Tasa de datos estandar 50 kbit/s, ajustable de 5 a 500 kbit/s
12V /24VCC Alimentacién de aparatos externos, en total un max. de 6W

Temperaturas diferencia-
les

Con una diferencia separada de conexion y desconexion

Valores umbral

Con una diferencia separada de conexion y desconexion o con una
histéresis fija

Rango de medicion de
temperatura

PT100, PT500, PT1000: Entre -200,0 °Cy + 850 °C con una resolucién
de 0,1 K

El resto de sensores de temperatura: Entre -49,9 °C y +249,9 °C con
una resolucion de 0,1 K

Precisién de la tempera-
tura

Tipo 0,4K, max. +1 K en el rango de 0 — 100 °C para sensores
PT1000

Precisién de la medicion
de la resistencia

max. 1,6% a 100 kQ (Magnitud de medicién: Resistencia, Magnitud
del proceso: Resistencia)

Precisiéon de la tensién

Tipo 1 %, max. 3 % del rango max. de medicion de la entrada

Precision de salida 0-10V

max. -2% - +6%

Conexion

100-230 V, 50-60 Hz, (salidas A1 - A11 y aparato protegidos con 6,3
A rapido)

Linea de conexién

3 x 1 mm?2 HO5VV-F conforme a EN 60730-1 (cable con enchufe
Schuko incluido en el paquete basico del sensor)

Consumo de potencia

3,0 - 4,5W, en funcion de la cantidad de salidas conmutadas activas

Tipo de proteccion

IP40

Clase de proteccion

Il - a prueba de sacudidas eléctricas (O]

Temperatura ambiente
admisible

Entre +5y +45 °C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas

© 2018
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Aviso legal

Las presentes instrucciones de uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.

A-3872 Amaliendorf, Langestralle 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at -- www.ta.co.at - © 2022

Technische Alternative RT GmbH c €
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