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El acoplador de bus DL DL-BC2 puede leer valores de medicion mediante la linea de datos
de un regulador y transmitirlos como valor a un segundo regulador mediante la linea de
datos de este. La transmision de valores de medicion se realiza en ambos sentidos, es decir,
también desde el segundo regulador al primero.

Ademas, existe la posibilidad de conectar hasta 4 sensores de temperatura (PT1000 o RAS
PT) y emitir los valores de medicion mediante sendas dos lineas de datos a los reguladores.

Versiones minimas de los reguladores:

ESR21, UVR61-3, UVR63-H: a partir de la version 5.0
UVR1611: a partir de la version 3.0 y numero de serie 13286
ESR31, UVR63, aparatos X2: todas las versiones



Esquema de principios del acoplador de bus DL

Sensor 1 Sensor 2 Sensor 3 Sensor 4
T1 T2 T3 T4
Acoplador de bus DL
DL1 DL2
Regulador 1 Regulador 2
p.e€j., UVR61-3 p.e€j., UVR1611
6 valores de mediciéon 16 valores de medicién
(S1- S6) (S1 - S16)

Esquema de conexiones

Regulador 1 Regulador 2
GND DL DL GND
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Bus DL (direccion, indice)
Direccionamiento

Las peticiones de los dos reguladores se dirigen a la direccion del acoplador de bus DL
junto con el indice del valor de medicién guardado o registrado alli.

Para cada una de las dos lineas de datos se debe determinar una direccién propia.
Con los conmutadores DIP se determina la direccién base A correspondiente.

Segun la posicion del jumper en el DL-BC2, el acoplador de bus ocupara solo la direccién
base A o dos direcciones mas. Hay que tener procurar que ningun otro aparato de bus DL
tenga la misma o las mismas direcciones.

En estado de suministro, las dos direcciones base A estan ajustadas a 1. En tanto no se
encuentren otros sensores en el bus DL en cuestion que tengan la direccion 1 (o 2 o 3), no
es necesaria ninguna modificacion de la direccion.

La direccion base efectiva resulta de la direccion 1 (= ajuste de fabrica) y la suma de todos
los valores de las posiciones DIP seleccionadas.

Ejemplo: direccion deseada 6 = 1 (ajustada de fabrica) + 1 + 4
= los conmutadores DIP 1 y 4 deben colocarse en ON.

Conmutadores DIP para Conmutadores DIP para
direccion DL A direccion DL A
del regulador 1 del regulador 2
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Lista de los indices

El indice de un valor de medicion solo puede ser de entre 1y 8. Por ello, el nUmero maximo
de 24 indices posibles se divide en tres direcciones al utilizarse como acoplador de bus DL.

Uso solo como ampliacion de sensores

Si el acoplador de bus DL solo se va a utiliz
jumper se puede lograr que el acoplador de
las dos direcciones siguientes quedan libres

ar como ampliacion de sensores, mediante el
bus solo ocupe la direccién A. De esta forma,
para otros aparatos DL.

Si se conectan 2 lineas de datos, los valores de los sensores se transmitiran a los dos

reguladores.

El jumper debe colocarse en la posicion «S1-S4» (izquierda).
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Uso del DL-BC2
como ampliacion de sensores

(sin acoplamiento de bus DL)

Los siguientes valores estan asignados a la direccion y a los indices:

Direccidon A (determinada mediante

conmutador DIP)

indice Tipo de sensor Conexion

indice 1 Temperatura PT1000 S1-GND
2 Temperatura PT1000 S2 - GND
3 Temperatura PT1000 S3-GND
4 Temperatura PT1000 S4 - GND
5 Temperatura RAS PT S1-GND
6 Temperatura RAS PT S2 - GND
7 Temperatura RAS PT S3-GND
8 Temperatura RAS PT S4 - GND




Uso como acoplador de bus DL entre 2 reguladores

En el marco de datos del UVR1611 y el UVR16x2 se encuentran 16 valores de sensor. Junto
con los 4 sensores de temperatura (PT1000, RAS PT = 8 indices), se obtienen hasta 24
valores. Por ello es preciso dividir los indices de los valores de los reguladores en 2
direcciones mas (direccion A+1, direccién A+2). Los valores de sensor de la ampliacion de
sensores se emiten siempre bajo la direccion A.

Los valores de medicion de los reguladores sencillos (p. €j., ESR21) requieren menos
indices; los indices restantes no generan ningun valor de medicion utilizable.

ESR21, ESR31, UVR61-3, UVR63 y UVR63-H: Si se le asigna al acoplador de bus una
direccién mayor que 6, los valores de sensor con una direccion mayor que 8 no se pueden
consultar, ya que en estos reguladores solo se pueden determinar «<sensores externos»
hasta la direccion 8.

Los reguladores con tecnologia X2 (p. ej., UVR16x2) y UVR1611 también pueden consultar
valores de sensor de direcciones mas altas.

El jumper debe colocarse en la posicion «DL-DL» (derecha).
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Los siguientes valores estan asignados a las direcciones y a los indices:

Direccion A (determinada mediante conmutador DIP)

UVR16x2, UVR1611
UVR61-3, 63, 63-H

ESR21, 31

UVR61-3, 63

indice 1 | Temperatura PT1000 - 1 Temp. PT1000 - 1 Temp. PT1000 - 1
2 | Temperatura PT1000 - 2 Temp. PT1000 - 2 Temp. PT1000 - 2
3 | Temperatura PT1000 - 3 Temp. PT1000 - 3 Temp. PT1000 - 3
4 | Temperatura PT1000 - 4 Temp. PT1000 - 4 Temp. PT1000 - 4
5 | Temperatura RAS PT -1 Temp. RASPT -1 Temp. RASPT -1
6 | Temperatura RAS PT - 2 Temp. RAS PT -2 Temp. RAS PT - 2
7 | Temperatura RAS PT - 3 Temp. RAS PT -3 Temp. RAS PT -3
8 | Temperatura RAS PT -4 Temp. RAS PT -4 Temp. RAS PT -4

Direccion A +1

indice 1 | Valor de sensor 1 Valor de sensor 1 Valor de sensor 1 <
2 | Valor de sensor 2 Valor de sensor 2 Valor de sensor 2
3 | Valor de sensor 3 Valor de sensor 3 Valor de sensor 3
4 | Valor de sensor 4 Valor ext. 1 Valor de sensor 4
5 | Valor de sensor 5 Valor ext. 2 Valor de sensor 5
6 | Valor de sensor 6 Valor ext. 3 Valor de sensor 6
7 | Valor de sensor 7 Valor ext. 4 Valor ext. 1
8 | Valor de sensor 8 Valor ext. 5 Valor ext. 2

Direccion A + 2

indice 1 | Valor de sensor 9 Valor ext. 6 Valor ext. 3
2 | Valor de sensor 10 Valor ext. 4
3 | Valor de sensor 11 Valor ext. 5
4 | Valor de sensor 12 Valor ext. 6
5 | Valor de sensor 13 Valor ext. 7
6 | Valor de sensor 14 Valor ext. 8
7 | Valor de sensor 15 Valor ext. 9
8 | Valor de sensor 16

@ = UVRG61-3 hasta vers. 8.2, UVR63 hasta vers. 1.4, UVR63-H
= UVRG61-3 desde vers. 8.3, UVR63 desde vers. 1.5

ESR21, ESR31, UVR61-3, UVR63, UVR63-H:

Los valores de medicion deseados se recogen como «sensores externos» (configuracion en
el menu «EXT DL»), de manera que se indican la direccion y el indice del valor deseado.

wn| Ejemplo: La direccion A del DL-BC2 se ha dejado en 1.

Al sensor externo E2 se le ha asignado el valor de sensor de la direccion 2
(=A +1)conelindice 1.

Con ello se adopta el valor de sensor 1 del otro regulador.



UVR16X2: los valores de medicién se parametrizan en el menl «DL-Bus».

Ejemplo: TAPPS2 — Programacién de UVR16x2:

DL Entradal(1/1)
T.exterior

%<—> Entrada DL

Entradas DL - Entrada 1 - T.exterior,

Objeto de dibujo: | Entrada 1 - T.exterior “w |
Parametros |

Grupo descripe., Yalor real temperatura
Denominacian T.exkeriar
fndice den. _+»| Tipo: analdgico

= General /
Tipo Analagica Direccién DL A del DL-BC2
Direccian 1 —
indice 1 — Pa—

= Unidad Indice del valor de
Magnitud de medicidn fukomakico medicion deseado

Para cada nuevo valor se debe seleccionar una entrada DL todavia sin utilizar.

UVR1611: los valores de medicion se parametrizan como entradas de red analdgicas:

Nodo de red: direccién de la zona de sensor deseada del acoplador de bus DL
(ejemplo anterior: 2)

Salida Red Ana: Indice del valor de sensor deseado (ejemplo anterior: 1)

Fuente: DL

TAPPS2 — Programacion de UVR1611:

@ S14 Linea Datos — —| Salida 1(;; Linea de
ER Analdgica 1 5| Entrada de red
DL/1/1 —x analdgica

Entradas de red - Analogica 1

%]
Objeto de dibujo: | Analdgica vl | L | 9

Reguladores armetros |Timeuuts
Fuente: | DL - | Fuente: DL
@ MNodo red: 1 |w 2| Direccion DL A del DL-BC2
Sal. analagica: |1 v ! Indice del valor
de medicion

[ (04 ] [ Ok, sin asignacion ] [ Cancelar




Datos técnicos

Carga de bus DL 13 %

Area conectable Max. 1,5 mm?
Tipo de proteccion de la |IP 40

carcasa

Tipo de proteccion IP 40
Temperatura ambiente adm. | Entre +5y +45 °C

Dimensiones en mm:
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Montaje en carril simétrico
(carril de soporte TS35
conforme a EN 50022)

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas © 2017



