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Zaklady

Zaklady

Regulaéni a spinaci modul RSM610 muze byt pouzit jako rozsifovaci modul pro volné
programovatelné regulace UVR16x2 a UVR1611 nebo také jako samostatna regulace.

Programovani modulu RSM610 se provadi pomoci programovaciho softwaru TAPPS2, mize byt ale
také provedeno pres regulace UVR16x2 nebo CAN-MTx2.

K dispozici jsou vSechny funkéni moduly regulace UVR16x2. Programovani se mize skladat z
maximalné 44 funkci.

Prenos funkcnich dat nebo update firmwaru je zajistén prostiednictvim C.M.I., regulace UVR16x2
nebo CAN-MTx2.

Modul RSM610 muze byt obsluhovan z regulace UVR16x2, monitoru CAN-MTx2 nebo pres rozhrani
C.M.l.

Pro kazdy jazyk je zajisténa vlastni verze firmwaru.

Tento navod slouzi jako pomi(cka pfi programovani pomoci programovaciho softwaru TAPPS 2,
obsahuje ale také dulezité vysvétlivky, které se tykaji obsluhy prostfednictvim C.M.I..

Nastroje a postupy pro TAPPS2, které jsou nutné pro grafické vytvoreni programu modulu RSM 610,
jsou vysvétleny v navodu pro programovaci software TAPPS2.

Priklad s TAPPS 2:
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Zaklady programovani

Pro zaruceni efektivniho zhotoveni programu se musi dodrzet uréené poradi:

1 Zakladnim predpokladem k sestaveni pozadované regulacni funkce a jeji parametrizace je
exaktni hydraulické schéma.

Podle tohoto schéma musi byt urceno, co a jak ma byt regulovano.

zaneseny do schématu.

V nasledujicim kroku se vSechny senzory a vystupy oznaci pozadovanymi vstupnimi a
vystupnimi Cisly.

ProtoZe maji vstupy a vystupy senzor( rlizné vlastnosti, neni mozné provést jednoduché
ocislovani. Vstupni a vystupni osazeni musi byt proto odpovidat nasledujicimu navodu.

3 Na zakladé pozadovanych regulaénich funkci pak musi byt uréeny pozice senzord a musi byt

5 Podle téchto Cisel jsou pak spustény funkce a jejich parametrizovani.




Zaklady
Nazvy
Pro oznaceni vSech prvki mohou byt zvoleny prednastavené nazvy z rznych skupin nazv( nebo

nazvy definované uzivatelem samotnym.
Ke kazdému nazvu lze pfifadit ¢islo 1 — 16.

Nazvy definované uzivatelem
UzZivatel mlze definovat az 100 riiznych nazvl. Maximalni pocet znak( pro jeden nézev je 24

Nazvy, které jiz byly definovdny, jsou k dispozici pro vSechny prvky (vstupy, vystupy, funkce, pevné
hodnoty, vstupy a vystupy Bus).

Priklad:
Vstupu 1 ma byt pfifazen nazev definovany uzivatelem.

Vstupy - Vstup 1 - -—---——-——--

Kresleny objekk: | Yskbup 1 w |
Parametry |
azew-skupina Obecné v A
Mazen Cbecné
Mazew-Inde:x Zdroj
E oObecné Spotrebic
Twp Yedeni
MEFena velidina Klimatizace

Procesni velidina

SenTar PT 10NN
Mézev-skupina DeF. uSivat, ~ | Kliknuti na pole pro vytvoreni pozadovaného
Nz v[% nazvu.
Maze-Index

Spravovat nazvy definovane uzivatelem [Z|
Maximalni 24 znaki
1 Senzar O2 e
u T.sportoyni hala
q @
Maze-skupina . Def, uZivat, ~
== senzor 02 vl | vybér ze seznamu nézvi, které jsou jiz uzivate-
hazev-Index senzor 02 . lem definovény a zaloZeny.
E Obecné
Tvp
Mazevy-skupina i Def.uZivat, ~
Nazey T.sparkovni hala Zobrazi se pozadovany nazev.
Mazew-Index




Programovani s TAPPS2 / Vstupy
Programovani s TAPPS2
NiZe je popsdno parametrizovani vSech prvkd v programovacim softwaru TAPPS2.

Vstupy

Regulace je vybavena 6 vstupy pro analogové (mérené hodnoty), digitalni (ZAP/VYP) signaly nebo
impulzy.

Parametrizovani vstupli

Typ senzoru a mérena veli€ina
Po zvoleni pozadovaného vstupu musite urcit typ senzoru.

S0 nepouZivany

Vstupy - Vstup 1 - nepouzivany [z|

kKresleny abjekk: |'u'stup 1 V|

Parammetry |

Mazen-skupina

[>

Mazey
Mazesw-Inde:
E Obecneé

nepougivan v

MEFena velidina nepouUEhany

Procesni velicina DigitAlni

Senzor
JpraYa Senzory Irnpulz

Krocient
Jednotka
Zasovd jednotka
Stiedni hodnoka

= Skalovani
Wskupni hodnoka 1
Clowa hodnota 1
Wstupni hodnota 2
Cilowd hodnota 2

E Kontrola senzoru

Kontrola senzoru "

[ I l [ 2k, bez pridéleni ] [ Prerusit

K dispozici jsou 3 typy vstupnich signald:
e Digitalni
e Analogovy
e Impulz



Programovani s TAPPS2 / Vstupy

Digitalni

Vybér mérené veliciny:
e Vyp./Zap. e Vyp./ Zap. (inverzni)
e Ne/Ano e Ne/ Ano (inverzni)

Analogovy
Vybér mérené veliciny:
e Teplota
Vybér typu senzoru: KTY (2 kQ/25°C = byvaly standardni typ u firmy Technische Alternative),
PT 1000 (= aktudlni standardni typ), pokojové senzory: RAS, RASPT, termoelektricky ¢lanek
THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000, NTC
Solarni zareni (typ senzoru: GBS01)
Napéti (vstupy 1-3 a 6: max. 3,3 V, vstupy 4 a 5: max. 10V)
Odpor
Vihkost (Typ senzoru: RFS)
Dést (Typ senzoru: RES)
DalSi vybér procesni veliciny
pro méfené veliCiny napéti a odpor:

e bezrozmeérna e Absolutni vlhkost e Napeéti

e bezrozmérna (,1) e Tlak bar, mbar, e Sila proudu mA
e Faktor vykonnosti pascal e Silaproudu A

e bezrozmérna(,5) e Litr e Odpor

e Teplota“°C e Metr krychlovy e Rychlost km/h
e Globalni zareni e Pritok (I/min, I/h, I/d, e Rychlost m/s

e Obsah CO, ppm m3/min, m3/h, m3/d) e Stupen (uhel)

e Procent e Vykon

Nasledné musi byt ur¢en rozsah hodnot s méritkem.

Priklad Napéti/globalni zareni:

B Skalovani
Wstupni hodnoka 1 0,00y
Cilowa hiodnoka 1 0% m
Ystupni hodnota 2 3,00
Clowa hodnota 2 1500 W fm?

0,00V odpovida 0 W/m?, 3,00V jsou 1500 W/m?2.



Programovani s TAPPS2 / Vstupy
Impulzni vstup
Vstup 6 mize evidovat impulzy s max. 20 Hz a dobou trvani impulzu alespon 25 ms (S0 impulzy).
Vstupy 1 - 5 mohou evidovat impulzy s max. 10 Hz a alespon 50 ms délkou impulzu.
Vybér mérené veli¢iny
E Obecne
Tvp Impulz

MeEfena welicina Feychlost wekru
Procesni welidina
Priitol,
Impulz

Senzor

Cprava senzary

kworient Definovana ufivatelem

Rychlost vétru
Pro mérenou velicinu ,rychlost vétru“ musi byt zadan kvocient. To je signalni frekvence pfi 1 km/h.

Priklad: senzor vétru WIS01 vydd pfi rychlosti vétru 20 km/h kazdou sekundu jeden impulz (= THz).
Proto je frekvence pfi 1 km/h rovna 0,05Hz.

Kwocient 0,05 Hz
Rozsah nastaveni: 0,01 — 1,00 Hz

Pratok

Pro méfenou veli¢inu ,pratok” musi byt zadan kvocient. To je pritocné mnozstvi v litrech za jeden
impulz.

kvocient 0,5 L/ Imp

Rozsah nastaveni: 0,1 — 100,0 |/impulz

Impulz
Tato mérena velicina slouzi jako vstupni proménna pro funkci ,Poéitaé”, ¢ita¢ impulzl s jednotkou
»impulzy“.

Definovano uzivatelem
Pro mérenou velicinu ,definovano uzivatelem” musi byt zadan kvocient a jednotka

krvocient 0,50000 LfTrnp
Jedniotka L
Casovd jednotka Ih

Rozsah nastaveni kvocientu: 0,00001 — 1000,00000 jednotky/impulz (5 desetinnych mist)
Jednotky: I, kW, km, m, mm, m3.

Pro I, mm a m® musi byt navic zvolena jednotka ¢asu. Pro km a m jsou pfedem pevné nastaveny
jednotky casu.

Priklad: Pro funkci ,pocitadlo energie” mize byt pouzita jednotka ,kW". Ve vySe uvedeném pfikladu
bylo zvoleno 0,00125 kWh/Impulz, coZ odpovida 800 impulzim/kWh.

K wocient 0,00125 kWb Imp

Jednotka ke

Zasovd jednotka



Programovani s TAPPS2 / Vstupy

Nazev

Zadani vstupniho ndzvu vybérem predem zadanych ndzv( zrlznych skupin nazvi nebo nazvi
definovanych uzivatelem.

Typ senzoru analogovy / teplota:

e Obecné

e Zdroj

e Spotiebic
e Vedeni

¢ Klimatizace
e UzZivatel (uzZivatelem definované nazvy)

Kazdému nazvu maze byt navic pfifazeno ¢islo 1 - 16.

Oprava senzoru

Pro mérené veliciny teplota, solarni zareni, vihkost a dést u typu analogového senzoru existuje
moznost korektury senzoru. Opravena hodnota je pouzita pro vSechny vypocty a zobrazeni.

Priklad: Senzor teploty Pt1000

E Obecné
Tvp Analogonw
Merena velicina Teploka
Procesni velidina
Senzor PT 1000
Cprava senzory 0,2k

Stredni hodnota

Stfedni hodnota 1,0 5ek

Toto nastaveni se tyka ¢asového intervalu shéru mérenych hodnot.

Primérna hodnota jako 0,3 sekundy vede k rychlejsi reakci ukazatelll a pfistroje, ovSem musi se
pocitat s kolisavymi hodnotami.

Vyssi prdmérna hodnota vede k nepfijemné setrvacnosti a je doporuditelna jen pro senzory pocitadel
mnozstvi tepla.

U jednodussich méficich uloh by mélo byt voleno asi 1 - 3 sek., pfi hygienické pfipravé teplé vody s
ultrarychlym senzorem 0.3 - 0.5 sek.
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Programovani s TAPPS2 / Vstupy
Kontrola senzoru pro analogové senzory

Bl Kontrola senzoru
konkrola senzory Ano

B Prahowa hodnota zkrat standardni
Prah.hodnoka

Bl Hodnota zkrat skandardni
Wyskupni hodnoka

Bl Prabowa hodnoka pieroZeni | standardni
Prah.hodnoka

B Hodnota preruzeni standardni
Wyskupni hodnoka

Aktivni ,kontrola senzoru“ (zadani: ,Ano“) provede automaticky v pfipadé zkratu resp. preruseni
proudu chybové hlaseni: V horni stavové listé je zobrazen vystrazny trojuahelnik, v menu ,vstupy” je
oznacen defektni senzor Cervenym rameckem.

Priklad:

Preruseni senzoru 1
standardni hodnota

Chyba senzoru

Pri aktivni funkci ,Kontrola senzoru” je k dispozici chyba senzoru jako vstupni proménna funkce: stav
,Ne" pro spravné fungujici senzor a ,Ano" pro zavadu (zkrat nebo preruseni proudu). Diky tomu
muzZeme reagovat napfiklad na vypadek néjakého cidla.

V systémovych hodnotach / vSeobecné je k dispozici chyba senzoru pro vSechny vstupy.

Pokud jsou zvoleny standardni mezni hodnoty, pak je oznamen zkrat pfi podkroceni dolni mérené
mezni hodnoty a preruseni pfi prekroceni horni méfené mezni hodnoty.

Standardni hodnoty pro teplotni senzor jsou pri zkratu -9999,9°C a pri preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot mUze byt v pfipadé vypadku senzoru pfredem nastavena
v regulaci pevna hodnota, aby mohla funkce pracovat i nadale a sice v nouzovém rezimu.

Priklad: Pokud je prekrocena mezni hodnota 50°C (= ,Mezni hodnota pro preruseni“), je zobrazena
hodnota 20,0°C (= “hodnota pro preruseni“) pro tento senzor a vydadna (pevnd hystereze: 1,0°C).
Zaroven je nastaven stav ,Chyba senzoru” na ,Ano"“.

E Kontrola senzoru

kiontrola senzory Ano
B Prahowa hodnota zkrat Def Zivat,
Prah.hodnoka 0,0 %C
B Hodnota zkrat Def . uzZivat,
Wistupni hodnota 20,0 °C

Pokud podkrocila hodnota na
senzoru 0°C, je vydana jako mérena
hodnota 20°C, zaroven je zobrazena

chyba senzoru (Cerveny ramecek).
Mezni hodnota zkratu mGze byt definovana jen pod mezni hodnotou pro preruseni.

11



Programovani s TAPPS2 / Vstupy

Pfi méFeni napéti na vstupech 1-3 a 6 (max. 3,3 V), je tfeba zajistit, aby vnitfni odpor zdroje napéti
nebyl vy$si nez 100 ohm, aby neklesla presnost uvedena v technickych datech.

Méreni napéti na vstupech 4 a 5: Vstupni impedance regulatoru je 30kOhm. Je dllezité zajistit, aby se
napéti nikdy nevzrostlo nad 10.5V, jinak budou dalSi vstupy velmi negativné ovlivnény.

Méreni odporu: Pfi nastaveni veliCiny méreni "bezrozmérné" je mozné meéreni jen do 30kOhm. Pri
nastaveni veliciny méfeni "odpor” a méreni odporl >15 kOhm je nutné zvysSit prlmérnou dobu
snimani, protoze hodnoty mohou mirné kolisat.

Tabulka s hodnotami odporu u rtiznych typi cidel

Teplota [°C] 0 10 | 20 | 25 | 30 | 40 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000 (1039|1078 1097 [1117|1155|1194 1232 (1271|1309 | 1347|1385

KTY  [0] |1630|1772|1922|2000] 2080|2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
(2kQ)

KTY  [0] | 815 | 886 | 961 |1000]1040| 1122|1209 [1299 [ 1392|1490 | 1591 | 1696
(1kQ)

PT100 [0] 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000|1056 1112|1141 {1171 1230|1291 (1353|1417 |1483|1549|1618

Ni1000 [Q] | 1000 |1045(1091 1114|1138 |1186|1235|1285 | 1337|1390 | 1444 | 1500
TKS5000

Standardnim typem pouzivanym firmou Technische Alternative je PT1000.

PT100, PT500: ProtozZe tyto senzory jsou nachylnéjsi vici vlivim poruch, musi byt vedeni senzor(
stinéno a méla by byt zvySena primérna hodnota ¢asu. Pfesto nemiZe byt garantovana presnost
podle technickych udajl pro senzory PT1000.

Cidlo NTC
Senzar MTC Pro vyhodnoceni ¢idel NTC je nutné zadani hodnot
Oprava senzoruy 0,0k R25- a Beta verze.
RZ5 10,00 ke Jmenovitd hodnota odporu R25 se vztahuje vzdy
Beta 3800 na 25°C.

Beta-hodnoty oznacuji charakteristiku ¢idla NTC s ohledem na dva odpory.

Beta je materidlovd konstanta a mize byt vypocétena z tabulky odpor( vyrobce podle nasledujiciho
vzorce:

R1
In RZ(NT)
(HT)
1 1
Tty T2
ProtoZe Beta-hodnota neni konstatntni v celém profilu teplot, musi byt ocekdavané hranice rozsahu

vvvvvv

B =

do +40°C).

Vsechny teploty musi byt do vzorce zadany jako absolutni teplota v K (Kelvin) (napf.. +20°C = 273,15
K+ 20 K = 293,15 K)

In pfirozeny lagaritmus

R1 odpor pfi spodni teploté teplotniho rozsahu
R2m) odpor pfi horni teploté teplotniho rozsahu
T spodni teplota teplotniho rozsahu

T2HaT) horni teplota teplotniho rozsahu



Programovani s TAPPS2 / Vystupy

Vystupy
Regulace je vybavena 10 vystupy.
Rozlisujeme nasledujici rizné typy vystupd, které si ale nem(zeme zvolit u vSech vystupd:

e Spinaci vystup

e Vystupni par

e 0-10V

e PWM
Vystupy 1 az 6 mohou byt parametrizovany jen jako spinaci vystupy nebo jako vystupni pary.
Vystupy 7 az 10 jsou urceny v prvni fadé jako vystupy 0-10V nebo vystupy PWM k regulaci otacek
¢erpadel nebo k modulaci tepelnych zdroji. Pomoci dodateéného pomocniho relé (napf. HIREL-230V)
ale Ize tyto vystupy pouzit jako spinaci vystupy nebo vystupni pary.
V modulech RSM610-24 a RSM610-MB24 slouzi vystup 7 jako napajeni zdroj pro pristroje 24V.V
modulech RSM610-MB a RSM610-MB24 slouzi vystup 9 jako M-Bus-vstup pro az pocitadla 4 M-Bus.

Parametrizovani
Po zvoleni pozadovaného vystupu je urcen typ vystupu.

A1l nepouZivany =<

Vystupy - Vystup 1 - nepouzivany @

kresleny objekt: |'-.-'?stup 1 Vl

5|:u:qu:n|'| Parametry |On:hrana blakowani

Mazew-skupina

M azey

Mazew-Index
E Obecné

nepougivan v

Rein nepaUEhany
Prodlewa qu
Dobéh Wistupni par
Dioba bEhu
El ¥y¥stupni hodnota digital / Manual.provoz

Drorninank wwp.
Digital zap.

B Skalovani
Yetupni hodnoka 1
Cilowa hodnoka 1
Ystupni hodnota 2
Cilova hodnota 2

El ¥y¥stupni stay
ZAP k¥
Prahova hodnioka

El Manualni provoz

MaoZnosk zrménit pomoc

K, ] [ 2k, bez pfidéleni ] [ Prerusit
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Programovani s TAPPS2 / Vystupy
Vystupy 1/2, 3/4, 5/6, 7/8 a 9/10 jako vystupni par

E obecné
Yystupni par w
ReEzim MEpOUEyany
Prodleva Spinaci wyskup
Dobeh
Minha hEhn n230 Frarne ez

Tyto vystupy mohou byt pouzity jako jednoduché spinaci vystupy nebo spole¢né s nasledujicim
spinacim vystupem jako dvojice vystupnich hodnot (napf. fizeni pohonu smésovace).

Vystupni pary 7/8 a 9/10 vyzaduji pouziti pomocného relé (relé moduld).

Doba béhu
-/ Obecn& Pro kazdou dvojici vystupl musi byt zadana
Tvp Wystupni par doba béhu smésovace.
ReeZim Pokud je zadana doba béhu smésovace 0,
Prodieva nedojde ke spusténi vystupni dvojice.
Dobéh
Dioba béhu 02:30 [rmm:ss]

Orezeni doby béhu Ano

Omezeni doby béhu
Pfi aktivnim ohranic¢eni doby béhu je fizeni vystupnich par(i zastaveno, kdyz je zbyvajici doba béhu
odpocitana z 20 minut na 0. Zbyvajici doba béhu je znovu nactena kdyz je vystupni par pfepnut na
ruéni ovladani, je fizena zpravou (dominantné ZAP nebo VYP), zméni se smér fizeni, nebo se uvolnéni
pfepne z VYP na ZAP.

Pokud je ohranic¢eni doby béhu deaktivano, je zbyvajici doba béhu odpocitavana jen do 10 Sekund a
fizeni neni zastaveno.

Dvojice vystupl jsou zobrazeny ve stavovém se znaménkem ,+“ mezi vystupnimi &isly.
Priklad: vystupy 3+4 jsou parametrizovany jako vystupni par

Jestlize budou na oba vystupy dvojice vystupl pulsobit 2 rlizné funkce soucasné, pak je aktivovan
z této dvojice ten vystup, ktery ma nizsi ¢islo, (pokyn ,otevfit").
Vyjimka: Funkce ,Hlaseni“ — pokud pfijde sou¢asné pokyn od této funkce, pak je aktivovan vystup

s vy$sim Cislem (pokyn ,zavfit").

VsSechny spinaci vystupy

Pro vSechny spinaci vystupy lze nastavit prodleni sepnuti a dobu dobéhu.

E Obecneé
Tvp Spinaci wyskup
ReZim
Prodleva 00:00 [rm:ss]
Dobeh 00:00 [rmrm:ss]
Doba behu

14



Programovani s TAPPS2 / Vystupy
VsSechny vystupy

Pro vSechny vystupy miize byt omezen manualni provoz na skupiny uzivateld (uzivatel, odbornik,
expert).

E Manualni provoz

Moznost zménit pomoci EERERE W

Cdbarnik:

C Expert

Vystupy 7 az 10 jako analogové vystupy

E Obecné
Py v
Rezim nepouzivanty
Prodleyva Spinaci wysky
Ciobéh 0-10Y¥

Coba béhu e

B ¥¥stuponi hodnota digital / Manual.orovoz

Tyto vystupy poskytuji napéti od 0 do 10V, napf. k regulaci vykonu hordkd (modulace hofak(l) nebo
regulaci poctu otacek elektronickych ¢erpadel.

Vydej je dle volby jako napéti (0 - 10 V) nebo jako signal PWM.

Je-li v modulech RSM610-24 nebo RSM610-MB24 parametrizovan vystup 7 jako spinaci vystup,
vystup 0-10V nebo vystup PWM, pak to na tento vystup nema zadny vliv, vydava permanentné 24V.

V modulech RSM610-MB nebo RSM610-MB24 nemUze byt vystup 9 parametrizovan jako spinaci
vystup, vystup 0-10V nebo vystup PWM.

Mohou byt ovladany funkci PID nebo také jinymi funkcemi. ,Uréeni méFitka“ nabizi moznost
prizplsobit analogovou hodnotu zdroje (s nebo bez desetinného mista) regulovanému rozsahu
pristroje, ktery ma byt regulovan.

V rezimu PWM (pulzni Sitkova modulace) je vyslan pravouhly signdl s hladinou napéti cca. 10V a
frekvenci 1kHz s variabilnim klicovacim pomérem (0 - 100%).

Pusobi-li nékolik funkci (analogové hodnoty) sou¢asné na jeden analogovy vystup, je vydana vyssi
hodnota.

Pfi aktivaci analogového vystupu pomoci digitalniho pfikazu muze byt ur¢eno vystupni napéti mezi
0,00V a 10,00V (resp. 0,0% - 100,0 % pfi PWM). Digitdlni pfikazy jsou dominantni vici spojeni
s analogovou hodnotou.

Aktivace analogového vystupu pomoci ,dominantni Vyp“ a ,digitalni Zap“ je mozna diky nasledujicim
digitalnim signalim:

El ¥ystupni hodnota digital / Manual.provoz

Dorninank vwp. 5,004
Digital zap. 10,00
Priklad: Dominantni Vyp: Priklad: Dominantni Zap:
Vystupni hodnota 5,00V Vystupni hodnota 10,00V
Dominantni Vyp (hlaseni) Dominantni Zap (hlaseni)
Ru¢ni provoz Vyp Rucni provoz Zap
Digitalni Zap
Ochrana proti zablokovani
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Programovani s TAPPS2 / Vystupy

Stav analogovych vystupt

B ¥¢stupni stay Pro stav vystupu lIze urCit, zda ma byt
ZAP kdys MaméF, = prah.hodnota « | zobrazen stav vystupu ZAP, nad nebo pod
Prahowa hodnota Maméf. > prah.hodnota nastavitelnou prahovou hodnotu.

MaméF, < prah.hodnota

E ™Manualni provoz

Priklad: Pokud analogovy vystup vysila vice nez 3,00 V, pak je stav vystupu zménén z Vypnuto na
Zapnuto.

B ¥¥stupni stav V zavislosti na technickych vlastnostech
ZAP kdy? Maméf, > prah.hodnota fizeného cerpadla, mlze byt zobrazen stav
Prahova hodnota 3,00 vystupu ZAP, kdyz Cerpadlo skute¢né bézi.

Pokud se ma zapnout spolu s analogovym vystupem (A7 — A10) zaroven i spinaci vystup, musi byt
programovani vhodné nastaveno.

Priklad: Jakmile se dostane stav analogového vystupu na ZAP, je tento pokyn ZAP predan pomoci
logické funkce spinacimu vystupu.

11 L

[ Nebo | Spinaci vystup

Uvolnéni funkce Vysledek —e—e— A2 Ventil solami =
Vysledek (uvol.=vyp.) (Vyp) Inv.vysled. =<

analogovy vystup
~<{ A7  Solami éerpadlo

Inv.vysl.(Uvol.=vyp.) (Vyp)
Vstupni promé&nna 1
Vstupni promé&nna 2
Vstupni promé&nna 3
Vstupni proménna 4
Vstupni proménnas
Vstupni proménna 6

>M<>I<>F>FI>F>M<

Priklady riznych méritek

B Zkalovani Akéni velicina funkce PID: rezim 0-10V,
wstupni hodnata 1 0 akeni velicina 0 ma odpovidat 0V, akéni
Cilavs hodnota 1 000y veli¢ina 100 ma odpovidat 10V:

Wstupni hodnota 2 @
Cilova hodnaka 2 0,00y

B Skalovani Hodnota teploty, napf. analogové funkce:
Ystupni hodnaka 1 1] rezim PWM, teplota 0°C ma odpovidat 0%,
Cilavs hodnoka 1 0,0 o teplota 100,0°C ma odpovidat 100%.
¥stupni hodnota 2 @ Hodnota teploty je prevzata v 1/10°C bez
Clovs hodnoka 2 0,0 2% carky.

O Ekalovani Vykon horaku, napf. od funkce pozadavek
vstupri hodnata 1 0 teplé vody nebo udrzby: rezim 0-10V, vykon
Cilava hodnata 1 0.00 v hordku 0,0% ma odpovidat 0V, 100,0% ma
Wstupni hodnoka 2 OdeVIdat 10v:

Cilova hodnota 2 e Procentni hodnota je prevzata v 1/10% bez
carky.
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Programovani s TAPPS2 / Vystupy
Vystup 9 (jen u RSM610-MB a RSM610-MB24)

Vystup 9 slouzi v téchto modulech jako M-Bus-vstup a je proto vzdy zobrazovan jako ,nepouzivany”.

Nazev

Zadani nazvu vystupu mizZete provést tim, Ze si vyberete z pfedem nastavenych nazvl z rlznych
skupin nazvl nebo z nazv(, které definuje uzivatel sam.

e obecné

¢ Klimatizace

e UzZivatel (nazvy definované uzivatelem)

Dodatec¢né mizZete pfiradit ke kazdému nazvu Cislo od 1 do 16.

~ v d o
Prehled vystupu
e
'S X
‘B ] o
ﬁ- \E = (o]
o [=% '6 =
o o8 o k= g
=] S5 e =] o %E E
- ) = ‘> N - @©
7 7 w > o 7] o
> > X > 0 = R-¥Ty o
S > \m > u ;‘ Q
(8] @ + ®
> e > @ > '8 = o > c
> X > = > [} o o
o® o = o 8 © 2o >
Q= Qo 9 5 £ ) >g e
[] [) Q9 O o >
x £ x © x 8 & a6 )
Vystup 1 X ox
] ]
2 X X ol
I~ Ty [
3 X | X |
4 [ [
X (D S
5 X Lox
I T
6 X X Xl
I~ Ty [ n L, .
7 X I X X Spinaci vystupy 7 - 10
8 X Lo x_ | X nebo vystupni pary
—————— - mozné jen
9 X I x | X v ) L
: : s pfidavnym relé
10 X L__X__1I X
-

Vystup A7 mUze byt pouzit v modulech RSM610-24 a RSM610-MB24 jen jako zasobovani napétim
24v.

Vystup A9 mUze byt pouzit v modulech RSM610-MB a RSM610-MB24 jen jako M-Bus-vstup.
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Programovani s TAPPS2 / Vystupy
Ochrana proti zablokovani

Cirkula¢ni Cerpadla, ktera delSi dobu nebézi (napf. Cerpadlo topného okruhu v Iété), maji ¢asto
problémy s rozbéhem v disledku vnitini koroze. Tento problém Ize vyresit tim, Ze je ¢erpadlo zapnuto

periodicky na dobu 30 sekund.

V kazdém menu s vystupy je mozné nastavit pro vSechny vystupy ochranu blokovani. M{ze byt zadan
casovy okamzik i vSechny vystupy, které maji byt opatfeny ochranou blokovani.

Priklad:

Vystupy - Vystup 7 - Solarni cerpadlo

kKreslery objekk: | vwystup 7 b

Cchrana blokowani

CIre oe st E [#lra 3o [ne

Spojeni || Paramet

Wi | 16:30 | hod

Wistupy (Spinaci wyskup)
Car az #az Meas [as [Fas a7
[Nas [Jas [Jato0

[ K, l [ 2k, bez pfidéleni ] [ Prerugit ]

Vystupy

Na uvedeném pfikladu jsou v Utery a v patek uvedena do provozu od 16.30 hod Cerpadla 3,4 a 6 po
dobu 30 sekund a to tehdy, kdyz nebyl vystup aktivni od startu modulu resp. od posledni aktivace

ochrany blokovani.

Modul nezapne vSechny vystupy najednou, ale zacne jednim vystupem, po uplynuti 30 sekund zapne

dalsi a tak déle.
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Programovani s TAPPS2 / M-Bus

M-Bus (jen RSM610-MB a RSM610-MB24)

Zarizeni M-Bus je systém Master-Slave pro nacteni dat z pocitadel energie a objemu (elektricky
proud, teplo, voda, plyn).

Vstup pfistroje M-Bus je koncipovan pro maximailné 4 pristroje M-Bus ,unit loads”, Ize proto pfipojit az
4 M-Bus pocitadla po 1 ,unit load“.Modul (Master) nacita hodnoty jednotlivych zafizeni cyklicky, doba
intervalu je nastavitelna.

Modul ie proto vhodny jako Master pro paralelni zapojeni maximalné ¢tyr pocitadel M-Bus (Slaves).

Naéteno muze byt v souétu max. 32 M-Bus hodnot pro kazdy modul. V systému M-Bus smi byt jen
jeden Master.

Toto menu obsahuje vSechny udaje a nastaveni, ktera jsou nutna pro vybudovani sité M-Bus.
Nastaveni
Fpracovat  Mahled  Objekt  FvlaStni nastroje  Mapoveda

Py Chrl+h PN . .
N Chl+0 [ &) V menu nastaveni pristroje / M-Bus jsou
Z et definovana obecna nastaveni pro M-Bus a

—— e
| £z n&zvL adresy zafizeni M-Bus.

Hydraulika | Progran

Waechno zavik

UlaZit jaka. .. =

ettt Mastaveni pristroje.. .,
Mastavit stranku. .. Ispofadat funkee. ..
Mahled stranky. .

Mahr&vani dat..,
Tisknout, .. Chrl+P ahravani dal

3

Mastaveni pristroje

Obecné | CAN-Bus DL-B

Prenosova rychlost

- Dbecné& i
Prenasova rychlost | 2400 Standardni pfenosova rychlost zafizeni M-Bus je
Intervalowy as | 0:00:01:00 [d:hhimm:ss] 2400 Baud. Nastaveni od vyrobce proto neni
Y nutné ve vétsiné pripadl ménit.
Lvalnéni e Intervalovy cas
Adresa 0

Intervaly mohou byt nastaveny v délce od 30

= M-Bus zarizeni 2 sekund az do 2 dni. Doba trvani interval

Uvolnéni hle zatéZuje baterii pocitadel M-Bus, které jsou
Adresa 10 napajeny z baterie.
= M-Bus zarizeni 3
Uivalnéni Me M-Bus zarizeni 1 - 4
Adresa o Pro kazdé zapojené zafizeni M-Bus musi byt
-I M-Bus zafizeni 4 nastaveno uvolnéni na ,Ano“ a adresa Slave
Uvolnéni Me 3 (mezi 0 a 250).

ok || prerst |
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Programovani s TAPPS2 / M-Bus

U pripojeného zarizeni M-Bus mohou byt pomoci tlacitka ,Sezbam" nacteny informace o zafizeni a
prijata data.
Priklad: Nahled C.M.I. pro pfipojené pocitadlo zafizeni M-Bus

L mBus

M-Bus nasatveni

¥




Programovani s TAPPS2 / M-Bus
Informace o pristroji

V horni ¢asti jsou zobrazeny informace, které jsou specifické pro tento pfistroj a vyrobce.
Prijata data

Zde je mozné zobrazit u kazdého pocitadla az 128 hodnot. Poradi vyplyva z telegram adresy a
hodnoty Startbyte. Nactena hodnota je navic zobrazeny s jednotkou.

Priklad: Hodnota 2 je z adresy Telegram 1 a ze startbyte 26. Hodnota 3 a hodnota 4 se vztahuje k byte
34, jen s odliSnymi jednotkami.

Udaje k hodnotam jsou obsazeny v navodech od vyrobce zafizeni M-Bus.
M-Bus vstupy

Je mozné naprogramovat az 32 M-Bus vstupu.
Priklad: Parametrizovani vstupu 1 M-Bus

N -] o
‘M-Bus v
nepouZivany

M-Bus vstupy - nepouzivany

Eresleny objekk: | nepouiivany o

nepouzivany ”
Ffistroj | Paramekry

Vsbup 2

[N Loimim= IWabom 3 @ A

Vybér: analogovy nebo digitalni
Vétsinou jsou prevzaty analogové hodnoty (=Ciselné hodnoty).
=l Dbecné
Typ Analogoey
Fistroj 1
Cizelnd hodnpta 1
Rozdélovad 1
Fakkar 1

Obecneé

Pristroj: Zadani cisla pristroje podle nastaveni pfistroje (1 — 4)

Ciselna hodnota: Zadani &iselné hodnoty ze ,seznamu” naétenych informaci o pfistroji (menu C.M.1.
nastaveni M-Bus)

Rozdélovac / faktor: Zadani rozdélovace nebo faktoru pro pfizplsobeni na¢tené hodnoty skute¢né
veli¢iné (napf. Spravna pozice desetinné ¢arky).

Nazev

Ke kazdému vstupu M-Bus mize byt pfifazen vlastni ndzev. Nazev mlizeme vybrat z riznych skupin
ndzvl nebo si je uzivatel nadefinuje sdm. Zadat Ize az 16 indexovych ¢isel.

Priklad:

PFistroj | Parametry

Mazev-skupina Teplaota naméfend hodnoka L
Mizey T.kotel PR
Mazev-Inde:x 1
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Programovani s TAPPS2 / M-Bus
Jednotka

Pokud je jako mérena veliCina prevzata ,Automaticky”, pak je v modulu pouzita jednotka, kterou
poskytuje zafizeni M-Bus.
=l Jednotka

Mérena velicina Autornaticks:

V pfipadé volby ,Def.uzivat.” si miZeme vybrat vlastni jednotku, opravu senzoru a pfi aktivni kontrole
senzoru kontrolni funkce.

=l Jednotka
Mérena velicina Def . uzZivat,
Jedniotka Teplaka =C
Qprava senzary 0,0k

=l Hodnota u Timeouk Mezménén

Kazdému vstupu M-Bus je pfifazena jednotka, ktera muze byt odli$nd od jednotky pfistroje M-Bus. K
dispozici je mnoho jednotek.

Oprava senzoru

Hodnota vstupu M-Bus muze byt opravena o jednu pevnou rozdilovou hodnotu.

Hodnota u Timeout

Tato volba je zobrazena jen u mérené veliCiny ,Def.uzivat.”. Pouzivani neni v sou¢asné dobé k
dispozici.

Kontrola senzoru

Diky kontrole senzoru nastavené na ,Ano"“ je k dispozici chyba senzoru hodnoty M-Bus jako digitalni
vstupni proménna funkce.

Tato aplikace je smysluplna jen tehdy, kdyz jsou definovany pro chybu senzoru mezni a vystupni
hodnoty, které si nadefinoval uzivatel.

- Kontrola senzoru
kKonkrola senzoru ano

Chyba senzoru
Tato volba je zobrazovana jen u mérené veliciny ,Def.uzivat.” a pfi aktivni kontrole senzoru.

Chyba senzoru: Stav ,Ne“ pro spravnou hodnotu, ktera se pohybuje v mezich prahovych hodnot, a
,Ano"“ pro hodnotu, kterd se pohybuje mimo prahové hodnoty. Diky tomu m{iZeme reagovat napf. na
vypadek zarizeni M-Bus.

- Kontrola senzoru

Konkrola senzory Ano
= Prahova hodnoka zhkrat standardni
Prah.hiodnota
=l Hodniota zkrat standardni

Wyskupni hodnoka

=l Prahovwa hodnota preruzeni | standardni
Prah.hiodnota

= Hodnota prerugeni standardni
Wyskupni hodnoka

Pro smysluplné pouziti kontroly senzoru musi byt pfenastaveny mezni hodnoty pro zkrat a preruseni
ze ,standardni” na ,def.uzivat.” musi byt definovany pozadované mezni hodnoty. Nasledné jsou
uzivatelem definovany také pozadované hodnoty pro zkrat a preruseni.

Klesne-li nactena mérena hodnota pod definovanou mezni hodnotu pro zkrat nebo mérena hodnota
naopak prekroci mezni hodnotu pro preruseni, pak jsou prevzaty odpovidajici vystupni hodnoty misto
namerené hodnoty.
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Programovani s TAPPS2 / M-Bus

Diky vhodné volbé meznich hodnot a vystupnich hodnot mize byt modulu nadefinovana pfi vypadku
mérené hodnoty pevna hodnota tak, aby mohla funkce pracovat dal v nouzovém rezimu (pevna
hystereze: 10 resp. 1,0°C).

Mezni hodnota pro zkrat m(ze byt nadefinovana jen jako nizsi, nez je mezni hodnota preruseni.

Priklad: Teplota

Kontrola senzoru
Kontrola senzory Ano
Prahova hodnoka zkrat standardni b

Prah.hodnaka standardni
Hodniota zkrak

Mebined hiedmaks
Kontrola senzoru :

Kontrola senzory Ano
Prahova hodnoka zkrat Dief. uivat,
Prah.hodnioka 10,0 =C
Hodnoka zkrat Def .uZivat,
Ystupri hodnata 50,0 °C Pokud spadne méfend hodnota pod 10°C, je
Prahové hodnata perugeni Def.uSivat. vydéno. SOOC', stoupne-li mérena hodnota nad
Prah.hodnata 100,0 *C 100°C, je vydano 70°C.
Hodniota pferuseni Def.uZivat,
\ysbupni hodnaoka 70,0 *C

Po ukonéeni parametrizovani (stisknete OK) je zobrazen vstup M-Bus v programovacim softwaru

TAPPS2 nasledovné:
> Cislo vstupu
> Adresa
‘—> Hodnotové cislo
M-Bus Vstp.1(3/1)
T.kotel PR 1 <

|—> Nazev
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Pevné hodnoty

V tomto menu muze byt definovdno az 64 pevnych hodnot, které mohou byt pouzivany napr. jako
vstupni proménné funkeci.

Priklad:

FO nepouZivany —

Pevné hodnoty - nepouzivany @
kresleny objekt: | nepouZivany w
I nepoUEivany S
Parametty | 3

Pevna hodnoka 2
Mazev-skupina Pevna hodnota 3
Pevna hodnoka 4

Maze Pevna hodnota &
Mazey-Index Pevné hodnota &
E obecné Pevna hodnota 7
Pevna hodnoka &
Tvp Pevna hodnoka 9
Funkeni velidina Pevné hodnaoka 10
- Pevna hiodnoka 11
F‘r-e!:unat Pevna hodnota 12
Minirmurn Pevna hodnaoka 13
Masinnum Pevna hodnoka 14

Pevna hodnokta 15

B Pevna hodnota Pevnd hodnoka 16 %

Hodnoka
MoZnost zménit pomoci

[ (o] 4 ] [ Ik, bez pridéleni ] [ Prerusit

Typ pevnych hodnot

Po vybéru pozadované pevné hodnoty je urcen jeji typ.
e Digitalni
e Analogovy
e Impulz

Digitalni

Vybér mérené veliciny
e Vyp./Zap.
e Ne/Ano

E Obecné
Tvp Cigitalni
Funkeni velicina Wyp, | Zap.

PFepinat Wybér box ~  Vybér, zda mlze byt pfepnut stav pomoci

Minirnum : vybérového boxu nebo jednoduchym
Mairmurn Klikrnuti kliknutim.
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Analogovy

Vybér z mnoha jednotek resp. rozmérd

Funkeni welicina bezrozmerna b

Piepinat bezrozmérna -~
Flinirmm bezrozmErnar, 13
Plairmum Faktor wykonnosti

Pevna hodnota bezrozmernar,5)

Hodnoka

Bm Sk arnEeik mere—.— ; | Globalni z&feni
Minirr 50,0 °C Po zadani nazvu jsou urCeny povolené
M 65,0 °C mezni hodnoty a aktualni pevna hodnota.

El Pevna hodnota Hodnota muZe byt v menu upravovana jen
Haodnata 55,0 *C v rozmezi téchto meznich hodnot.

Impulz

Pomoci této pevné hodnoty mizeme vytvaret kratké impulzy a sice tim, Ze se dotkneme pfislusného
pole v menu.

Priklad:

Pevné hodnoty - Pevna hodnota 1 - nepouzivany

Eresleny objekk: | Pevnd hodnota 1

Pararnetry |

Mazev-skupina
Az
Mazew-Inde:x

El Obecng
nepouEiant w
Furkeni welicina nepougivany
Prepinak Digitalni
Minirmum Analogovy
fairmunn

=l Pevna hodnota
Hodnaka

Moznost zrménit pomoc

(0] 4 l [ 2k, bez pridéleni ] [ Prerusgit
= Obecnd Vybér funkéni veliciny. Po stisknuti je
Typ Impulz vvtvoren impulz ANO (z VYP na ZAP) nebo
Funkeni velicina ZAP-impuls + | impulz VYP (ze ZAP ne VYP).

Piepinat
Finirnm Yy P-impuls
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Nazev

Zadani nazvu pevné hodnoty vybérem z prednastavenych nazvi nebo znazvi definovanych
uzivatelem.

Ke kazdému nazvu mlzeme dodatecné priradit ¢islo 1 — 16.

Omezeni pro zménu pevné hodnoty

Pro vSechny pevné hodnoty si mizeme nastavit, z jaké uzivatelské roviny smi byt dana pevna hodnota
zmeénéna:

E Pevna hodnota

Moznost zménit pomoc §

Iz atel
Cdbarnik

[_ Expert
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CAN-Bus

Sit CAN umoznuje komunikaci mezi pfistroji CAN-Bus. Odeslanim analogovych nebo digitalnich
hodnot pres sitové vystupy mohou prevzit ostatni pfistroje CAN-Bus tyto hodnoty jako sitové vstupy.

V jedné siti miZeme provozovat az 62 pfistroji CAN.
Kazdy pristroj CAN-Bus musi dostat v siti vlastni Cislo uzlu.

Stavba vedeni sité CAN-Bus je popsana v montaznim navodu.

Pokud je vlozen do vykresu néjaky CAN-vstup nebo CAN-vystup, musi byt nejprve urCena nastaveni
regulace. Tato plati nasledné i pro vSechny dalsi prvky sité CAN.

Nastaveni CAN pro modul RSM610

CAN vstupy - Analogovy 1 - T.kolektoru 1

Kreslery objekt: | Analogowy w0 |1 w

arametr';.-'

Izel 3z
Prenosowvd rychlost | 50 kbitf's (Standard)
Mazey RSME10

Tato nastaveni mohou byt provedena i v menu Soubor / Nastaveni / Nastaveni pristroje...":

Zpracovat  Mahled Objekk  ZwlaStni nastroje  Pomoc
Moy Chrl4+M E‘ - Y @
Otevit, .. Cr+o | R

Zavfit |_Heizkreis_Beispiel.tdw
Yeechno zavFit |

UloZit Crl+5

lozit jako...
Yeechno uloZit

Mastaveni Mastaveni pAistroje. ..
Maskawvit skranku, .. Uspoiadat funkece. ..
Mahled stranky...
Mahirdwani dat, ..
Tisknouk, .. Chrlap ahr &vani dal
Uzel

Uréete vlastni &islo uzlu CAN (rozsah nastaveni: 1 — 62). Cislo uzlu nastavené vyrobcem pro dany
modul je 32. Pristroj s Cislem uzlu 1 nastavi Casové razitko pro vSechny ostatni pristroje CAN-Bus.

Prenosova rychlost
Standardni prenosova rychlost sité CAN je 50 kbit/s (50 kBaud) a je prednastavena pro vétsinu
pristroji CAN-Bus

Pozor: V siti CAN-Bus musi mit vdechny pfistroje v stejnou rychlost pfenosu, aby mohly mezi
sebou komunikovat.

Prenosova rychlost mize byt nastavena mezi 5 a 500 kbit/s, pficemz nizsi prfenosova rychlost
umoznuje delsi kabelové sité (viz. Montazni navod).
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Programovani s TAPPS2 / CAN-Bus
Nazev

Pristroj | Parammetry

Lzel 3z

kbitjs (Standard) Kazdému modulu RSM610 m(iZe byt pfifazen vlastni nazev.

Nahravani dat

Zpracovat  Mahled Objekt ZvlaStni ndstroje  Pomoc
oy kel E g @D Y, d
Obevit, ., Ctrl+0 R

Zavfit |__Heizkreis_Beispiel.tdw
Yeechno zaviit |

UloZit CErl+5

laZit jaka. ..
Yeechno uloZit

Mastaveni pristroje. ..

Maskavit stranku, .. Ilspofadat funkee. .. Vtom’fo menu jSOl,.I vdeﬁnOVény para[netry
Mahled stranky. .. pro zaznam dat sité CAN analogovych a

Tickot. . crep A | digitalnich hodnot.
r R

Priklad: TAPPS2 nabizi naprogramované vstupy a vystupy jako standardni nastveni. Toto nastaveni
muUZe byt zménéno resp. doplnéno.

Nahravani dat x|

Disponibilni parametry Analogoyé hodnoty | Digitalni hodnoky

AMNALOGOWY 1 Wstup 1@ T.pokoj. - Nam&F, hodnota -~
AMALOGOWY 2 Vstup 2! T.topny okruh PR - Naméf.hodnata
AMALOGOWY 3 Wstup 3! T.venkovni - Nam&i.hadnata

Wstupy
Topry okruh
Spinaci hodiry g
Kalendsi AMALOGOYY 4 Wstup 41 nepoudivany - Mamé&F, hadnata
Pevné hodnaty /'—\ AMALOGOWY 5 Wstup 5: nepougivany - NaméF. hodnota
Syshemove hodnoby * ANALOGOWY & Vstup 6! nepoudivany - Maméi, hodnota

DL wstupy
CAMN vstupy analog
CAM wstupy digital

AMNALOGOWY 7 Funkce: Topny okruh - Po¥adovana teplota na piivod
AMALOGOWY & CAN vstup analog 1! T.z4sobnik dole - Namé¥, hodnota
AMALOGOWY 9 nepouivany

AMALOGOWY 10 nepouivany

ANALOGOWY 11 | nepouZivany

ANALOGOWY 12 | nepoudivany

AMALOGOWY 13 | nepoudivany

AMALOGOWY 14 nepouivany

AMALOGOWY 15 nepouivany

BMALOGOWY 16 nepouivany

ANALOGOWY 17 | nepougivany

ANALOGOWY 18 | nepoudivany

AMALOGOWY 19 | nepoudivany

AMALOGOWY 20 nepouivany

AMALOGOWY 21 nepouivany

BMALOGOWY 22 nepouivany

ANALOGOWY 23 | nepougivany

ANALOGOWY 24 | nepoudivany

AMALOGOWY 25 nepousivany

AMALOGOWY 26 nepouivany

AMALOGOWY 27 nepouivany

ANALOGOWY 28 | nepouZivany

ANALOGOWY 29 | nepoudivany

ANALOGOWY 30 | nepoudivany

AMALOGOWT 31

L S 3 e e |

nepouzivany

et - st
VEechny smazat Standard nahrat
[ ok | [ preni |
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Pro nahravani dat CAN potrebujete rozhrani C.M.I. s verzi alespon 1.25 a Winsol s verzi alespon
2.06.

Nahravani dat CAN je mozné pouze pomoci rozhrani C.M.l. Data pro nahravani jsou volné volitelné.
Nedochazi k zadnému stalému vydeji dat. Na dotaz rozhrani C.M.1. si modul ulozi aktualni hodnoty do
vyrovndvaci paméti a zabezpedi je tak pro prepsani (u pozadavk( druhého rozhrani C.M.l.), dokud
nejsou data nahrana a vyrovnavaci pamét pro logovani dat neni znovu uvolnéna.

Potfebna nastaveni rozhrani C.M.I. pro zaznam dat pres CAN-Bus jsou popsana v online pomoci pro
uzivatelské rozhrani C.M.I.

Kazda regulace muze vydat maximalné 64 digitalnich a 64 analogovych hodnot, které jsou definovany
v menu ,,CAN-Bus / Nahravani dat” modulu RSM610.

Zdroji pro hodnoty, které maiji byt nahrany, mohou byt vstupy, vystupy, funkéni vystupni proménné,
pevné hodnoty, systémové hodnoty, vstupy DL, CAN a M-Bus.

Upozornéni: Digitalni vstupy musi byt definovany v oblasti digitalnich hodnot.
Vsechny funkce pocitadla (Méri¢ energie, Kalorimetr, Pocitac)

Muzeme nahrat libovolné mnozstvi funkci pocitadla (ale maximalné 64 analogovych hodnot).
Hodnoty, které chceme nahrat, jsou zapsany jako v§echny ostatni analogové hodnoty do seznamu
,datovy logging analogové hodnoty"“.
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Programovani s TAPPS2 / CAN-Bus
CAN analogové vstupy

Programovat mizete aZz 64 analogovych sitovych vstupl. Analogové vstupy nastavite zadanim Cisla
uzlu vysilace a Cisla vystupu CAN vysilaciho uzlu.

Y

—_aal b

e
PN

nepouzivany

CAN vstupy - nepouzivany

Kresleny objekt: | nepouZivany

Pfistroj | Parametry Digit &lni

Analogonws h

Mazew-skupina

Cislo uzlu

Po zadani Cisla vysilaciho uzlu jsou provadéna dalSi nastaveni. Z pristroje stimto Cislem uzlu je
prevzata hodnota analogového sitového vystupu.

Priklad: U analogového sitového vstupu 1 je prevzata od pfistroje s c¢islem uzlu 1 hodnota
analogového sitového vystupu 1.

E obecné
Cisla uzlu 1
Eislo wystupu 1
Nazev

Kazdy sitovy vstup mlZe byt oznacen vlastnim nazvem. Nazev je vybran jako u vstupl z riznych
skupin ndzvl nebo z ndzv( definovanych uzivatelem.
Priklad:

FFistroj | Parametry

Mazew-skupina Teplota naméfena hodnota
Mazey T . kolekkory
Mazev-Index 1

CAN-Bus Timeout

Stanoveni ¢asu Timeout sitového vstupu (minimalni hodnota: 5 minut).

E Obecné
Sisla uzlu 1
Eislo wystupu 1
CAN-Bus Timeout 00:20 [hhimm]

Pokud je tato informace nacitana z CAN-Busu priibézné, je sitova chyba sitového vstupu ,ne”.

Probéhla-li aktualizace hodnoty dfive nez nastaveny ¢as Timeout, zméni se sitova chyba z ,ne" na
»-ano“. Pak |ze urcit, zda bude vydana naposledy zprostiedkovana hodnota nebo volitelna nahradni
hodnota (jen pfi nastaveni mérené veli¢iny: Def.uzivat.).

Protoze mize byt sitova chyba vybrana jako zdroj funkcni vstupni proménné, mize regulace
odpovidajicim zptisobem reagovat na vypadek CAN-Busu nebo vysilaciho uzlu.

V systémovych hodnotach / obecné je k dispozici sitova chyba v§ech sitovych vstupd.
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Jednotka
Pokud je pfevzata jako mérena veliCina ,Automaticky”, pak je v regulaci pouzita jednotka, ktera urcuje
uzel vysilace.

B Jednotka
ME&Fena velifina Autornaticky

Pfi volbé ,Def.uzivat.” mizete vybrat vlastni jednotku, opravu senzoru a pfi aktivni kontrole senzoru
kontrolni, monitorovaci funkci.

EH Jednotka
MEfena velidina Def .uZivat,
Jednotka Teploka =
Qprava senzary 0,0k

Ke kazdému sitovému vstupu je pfifazena vlastni jednotka, kterd se mize lisit od jednotky vysilaciho
uzlu. K dispozici jsou rGzné jednotky.

Oprava senzoru: Tato hodnota sitového vstupu miZze byt opravena o nastavenou pevnou hodnotu.

Hodnota u Timeout

Pokud je zjistén ¢as Timeoutu, mize byt nastaveno, zda bude vydana naposledy zprostfedkovana
hodnota (,nezménéna“) nebo nastavitelna nahradni hodnota.
Hodroka u Timeouk Mezménén hd

Wystupni hodnoka Mezménén
E Kontrola senzoru
Kontrola senzoru ano U

B Hodnota u Timeout Def . uZivat,
YWystupni hodnoka 20,0 =C

31



Programovani s TAPPS2 / CAN-Bus

Kontrola senzoru

Prostfednictvim kontroly senzoru ,ano” je k dispozici chyba senzoru, ze kterého je prevzat sitovy
vstup, jako vstupni proménna néjaké funkce.

El Kontrola senzoru

Kaontrala senzaru Anio

Chyba senzoru
Tato moznost je zobrazena jen u aktivni kontroly senzoru a u mérené veliciny ,Def.uzivat.”.

Pri aktivni ,kontrole senzoru” je k dispozici chyba senzoru sitového vstupu jako vstupni proménna
hodnota funkce: status ,Ne" pro spravné fungujici senzor a ,Ano” pro poruchu (zkrat nebo preruseni).
MuzZeme tak reagovat na napr. vypadek néjakého cidla.

E Kontrola senzoru

Konkrola senzoru Ano
B Prahovs hodnota zkrat standardni
Prah.hodnota
B Hodrota zkrat standardni

Wystupni hodnoka

Bl Prahowvé hodnaoka pieroZeni | standardni
Prah.hodnota

Bl Hodnota pferuieni standardni
Wystupni hodnoka

Pokud jsou vybrany standardni prahové hodnoty, pak je zobrazen zkrat pfi podkro¢eni mérené mezni
hodnoty a preruseni pfi pfekroceni mérené mezni hodnoty.

Standardni hodnoty pro senzor teploty jsou pfi zkratu -9999,9°C a pfi preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.
E Kontrola senzoru
Kontrola senzaru Ano
=8 Prahowa hodnota zkrat standardni W

Prah.hodnoka standardni
Bl Hodnota zkrat
Worekiimmi hednaka

El Prahowa hodnaka zkrat Def,uZivat,
Prah.hodnota 0,0 =i

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot pro zkrat nebo preruseni mize byt pro pfipad vypadku
¢idla u vysilaciho uzlu pfedem nastavena pro modul néjaka pevna hodnota, aby mohla bézet funkce i
naddle ale v nouzovém rezimu (pevna hystereze: 1,0°C).

Prahova hodnota zkratu mdze byt definovéna pod prahovou hodnotou pro preruseni.

V systémovych hodnotach / vSeobecné je k dispozici chyba senzoru v§ech vstupd, sitovych vstupl a
vstupt DL.

CAN digitalni vstupy

Naprogramovat mizZeme az 64 digitalnich sitovych vstupl. Ty jsou nastaveny zadanim vysilaciho
¢isla uzlu a ¢isla sitového vystupu vysilaciho uzlu.

Parametrizovani je témér identické s analogovymi sitovymi vstupy.

Pod mérena veli¢ina / Def.uzivat. m(ze byt zménéno zobrazeni pro digitalni sitovy vstup z VYP / ZAP
na Ne / Ano a mUze byt nastaveno, zda bude vydan pfi prekroc¢eni hodnoty ¢asu Timeout naposledy
zprostiedkovany stav (,nezménén”) nebo vybrany nahradni stav.
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CAN analogové vystupy

Naprogramovat miiZzete az 32 analogovych sitovych vystup(l. Ty jsou nastaveny uvedenim zdroje v
regulaci.

\\_/ :'..-’- H
/| nepouzivany

1=

CAM vystupy - nepouzivany

Kresleny objekt: | nepouivany

Pfistraj | Parametry Digit &lni

Analogoyy h

Mazew-skupina

Spojeni se zdrojem v modulu, ze kterého pochazi hodnota pro CAN-vystup.

e Vstupy e Pevné hodnoty
e Vystupy e Systémové hodnoty
e Funkce e DL-Bus

Priklad: Zdroj vstup 3

E ¥stup.proménna

Zdroj kyp Wskup

Zdroj 3 Tovenkovni

Praménna Mamér, hodnota
Nazev

Ke kazdému analogovému sitovému vystupu mize byt zadan vlastni nazev. Nazev vybirate stejné
jako nazev pro vstupy z rznych skupin ndzvl nebo z ndzvl definovanych uzivatelem.

Priklad:
Mazev-skupina | Teplota naméfena hodnoka

Mazey T.wenkovni
Mazew-Index

Podminka vysilani
Priklad:
E Podminka vysilani
pfi zméng = 10
Doba blokowani | 00:10 [mm:ss]
Inkervalowy Sas 5 Min

pfi zméné > 10 Pokud se zméni aktudlni hodnota v porovnani s posledni zaslanou hodnotou o
vice nez napf. 1,0K, je tato hodnota znovu zaslana. V modulu je prevzata
jednotka zdroje s odpovidajicim desetinnym mistem.

(Minimalni hodnota: 1)

Doba blokovani 00:10 | Pokud se zméni hodnota béhem 10 sekund od posledniho pfenosu o vice nez
[mm:ss] 1,0K, je i presto prfenos hodnoty znovu proveden az po uplynuti 10 sekund
(minimalni hodnota: 1 sek.).

Intervalovy cas Hodnota je prenasena v kazdém pripadé kazdych 5 minut, i kdyz se od
5 Min posledniho pfenosu hodnota nezménilo o vice nez 1,0K (minimalni hodnota: 1
minuta).
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CAN digitalni vystupy
MuZete naprogramovat az 32 digitalnich sitovych vystupl. Tyto jsou nastaveny uvedenim zdroje v
modulu.
Parametrizovani je identické az na prenosové podminky s parametrizovanim analogovych sitovych
vystupu.
Nazev
Kazdému digitalnimu sitovému vystupu miize byt pridélen vlastni ndzev. Nazev vybirate stejné jako
ndzev pro vstupy z riznych skupin nazvi nebo z nazvl definovanych uzivatelem.
Priklad:

FFistroj | Parametry

Mazev-skupina  Wystup obecné

Mazey Pofadavek TE
Mazew-Index

Podminka vysilani
Priklad:
E Podminka yysilani
pri Zméné Ano
Doba blokowani | 00: 10 [mm:ss]
Intervalowy as | 5 Min

pfi zméné Ano/Ne Zaslani zpravy pfi kazdé zméné stavu
Doba blokovani Pokud se zméni hodnota béhem 10 sekund od posledniho pfenosu o vice
00:10 [mm:ss] nez 1,0K, je i presto pfenos hodnoty znovu proveden az po uplynuti 10

sekund (minimalni hodnota: 1 sek.).

Intervalovy ¢as 5 Min Hodnota je prenasena v kazdém pfipadé kazdych 5 minut, i kdyz se od
posledniho prenosu hodnota nezménilo o vice nez 1,0K (minimalni
hodnota: 1 minuta).
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DL-Bus

DL-Bus slouzi jako sbérnicové vedeni pro r(iznd ¢idla a/nebo slouzi k zdznamu méfenych hodnot
(,logovani dat”) prostiednictvim rozhrani C.M.l. nebo D-LOGGu.

DL-Bus je dvoupdlové datové vedeni a je kompatibilni pouze s produkty firmy Technische Alternative.
Sit DL-Busu pracuje nezavisle na siti CAN-Busu.

Toto menu obsahuje vSechny udaje a nastaveni, ktera potrebujete pro stavbu sité DL-Busu.
Stavba vedeni sité DL-Busu je popsana v montaznim navodu této regulace.
DL-nastaveni

V. menu Soubor / Nastaveni / Nastaveni
pfistroje / DL-Bus mlze byt zapinano nebo

Mastaveni pristroje

obecni | CAN-BU @ vypl’nfémo ‘ vy’silénl’ dgt pro nahravani dat’
prostrednictvim vedeni DL-Bus a pro zobrazeni
Wysilani dat | Zap v pokojovém ¢idlu RAS-PLUS. Pro logovani dat

DL je pouzivano rozhrani C.M.l.. Jsou vydany
jen vstupni a vystupni hodnoty a 2 kalorimetry, ale nejsou vydany zadné hodnoty sitovych vstupu.

DL-vstup

Pomoci vstupu datového vedeni jsou prevzaty hodnoty senzoru od senzord DL-Busu.
Naprogramovat muzete az 32 vstupu datového vedeni.

Priklad: Parametrizovani vstupu datoveho vedeni 1
Dl
nepouZivany 5

DL vstupy - nepouzZivany

kKreslery objekt: |nepouivany

NEpOUZivany
Pararmetry
Vskup 2

Vybér: Analogovy nebo digitalni

E Obecné
Tvp Analogonw
Adresa 1
Index 1

Adresa DL-Busu a index DL-Busu

Kazdy senzor datového vedeni musi mit vlastni adresu DL-Busu. Nastaveni adresy senzoru datového
vedeni je popsano v datovém listu senzoru.

VétsSina senzorl DL mUze evidovat rlizné mérené hodnoty (napf. objemovy proud a teploty). Pro
kazdou mérenou hodnotu musi byt zaddan vlastni index. Prislusny index muzete ziskat v datovém listu
senzoru datového vedeni.
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Nazev

Ke kazdému vstupu datového vedeni mize byt zadan vlastni ndzev. Nazev vybirate stejné jako nazev
pro vstupy z rliznych skupin nazvi nebo z nazvl definovanych uzivatelem

Priklad:
Parametry
Mazev-skupina Priiitak. naméfend hodnota
Mazey Priikak. salarni

Mazew-Index

DL-Bus Timeout
Pokud je informace nacitdna DL-Busem pribézné, je chyba sité DL-Vstupu ,Ne"“.

Pokud neni regulaci odeslana po trikrat opakovaném dotazu na hodnotu Cidla datového vedeni Zadna
hodnota, pak se zméni chyba sité z ,Ne” na ,Ano". Pak |ze nastavit, zda bude vydana naposledy
prenesena hodnota nebo volitelna nahradni hodnota (jen u nastaveni mérena veli¢ina: Def.uzivat.).

ProtoZe muze byt chyba sité vybrana také jako zdroj funkéni vstupni proménné, mizete odpovidajicim
zpUsobem reagovat na vypadek DL-Busu nebo ¢idla datového vedeni.
V systémovych hodnotdch / vSeobecné je k dispozici chyba sité v§ech vstup( datového vedeni.

Jednotka

Je-li jako mérena velicina prevzata velicina ,Automaticky”, pak je v regulaci pouzita ta jednotka, kterou
urcuje Cidlo datového vedeni.

E Jednotka

Meérena velicina Autornatick

Pfi vybéru veliciny ,Def.uzivat.” si muizete vybrat vlastni jednotku, opravu senzoru a pfi aktivni
kontrole senzoru monitorovaci funkci.

B Jednotka
MEFena velidina Def , uZivat,
Jedniotka Teplaka *C
CIprava senzory 0,0k

Kazdému vstupu datového vedeni je prifazena jednotka, kterd se muze lisit od jednotky cidla
datového vedeni. K dispozici je mnoho jednotek.

Oprava senzoru: Hodnota vstupu datového vedeni mize byt opravena o pevnou rozdilovou hodnotu.
Hodnota u Timeout

Tento vybér je zobrazen jen u mérené veliciny ,Def.uzivat.”.

Pokud je zjistén ¢as Timeoutu, mize byt nastaveno, zda bude vydana naposledy zprostfedkovana
hodnota (,nezménéna“) nebo volitelna nahradni hodnota

=8 Hodnota u Tirmeout Def . uZivat, hd
Wystupni hodnoka Mezménén
B Kontrola senzoru w
Konkrola senzoru Ano @

B Hodrnota u Tirmeaout Def,uZivat,
YWistupni hodnota 20,0°C
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Kontrola senzoru

Diky kontrole senzoru ,,Ano” je k dispozici chyba senzoru pro ten senzor, od kterého je prevzat vstup
datového vedeni, jako vstupni proménna funkce.

E Kontrola senzoru
kontrola senzaru Ao

Chyba senzoru
Tato moznost je zobrazena jen u aktivni kontroly senzoru a u mérené veliciny ,Def.uzivat.”.

Pri aktivni ,kontrole senzoru® je k dispozici chyba senzoru datového vedeni vstupu jako vstupni
proménna hodnota funkce: status ,Ne“ pro spravné fungujici senzor a ,Ano" pro poruchu (zkrat nebo
preruseni). MiZeme tak reagovat na napf. vypadek néjakého cidla.
E Kontrola senzoru
Kontrola senzory Ano

B Prahowa hodnota zkrat standardni

Prah.hiodnota
B Hodrota zkrat standardni

Wistupni hodnota
B Prahowva hodnota prerugeni standardni

Prah.hiodnota
Bl Hodnoka pferuieni standardni

Wystupni hodnota

Pokud jsou vybrany standardni prahové hodnoty, pak je zobrazen zkrat pfi podkro¢eni mérené mezni
hodnoty a preruseni pfi pfekroceni mérené mezni hodnoty.
Standardni hodnoty pro senzor teploty jsou pfi zkratu -9999,9°C a pfi preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.
E Kontrola senzoru

Kontrola senzoru Ano

=8 Prahova hodnota zkrat standardni W

Prah.hiodnoka standardni
Bl Hodnota zkrat
Liicb imnd hedmek =

El Prahowva hodnaoka zkrat Def,uZivat,
Prah.hodnota 0,0 &C

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot pro zkrat nebo preruseni mize byt pro pfipad vypadku
néjakého cCidla predem nastavena pevna hodnota tak, aby mohla dale pracovat funkce i v nouzovém
rezimu (pevnd hystereze: 1,0°C).

Prahova hodnota zkratu mdze byt definovédna pod prahovou hodnotou pro preruseni.

V systémovych hodnotéch / vSeobecné je k dispozici chyba senzoru vSech vstupl, sitovych vstupll a
vstup(l datového vedeni.

DL-digitalni vstupy

DL-Bus je pripraven na to, aby mohly byt prevzaty také digitalni hodnoty. V souCasné dobé ale jesté
neni k dispozici zadny priklad pouziti.

Parametrizovanije témér identické s analogovymi vstupy datového vedeni.

Pod méfena veli¢ina / Def.uzivat. miZe byt zménéno zobrazeni pro digitalni DL vstup na Ne / Ano.
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Zatez sbeérnice Cidly datového vedeni

Napadjeni a predavani signalu cCidly DL-Busu probiha spoleéné pomoci dvoupdlového vedeni.
Dodatecna podpora zasobovani proudem prostrednictvim néjakého externiho sitového pristroje (jako
u CAN-Busu) neni mozna.

Diky relativné vysoké spotiebé proudu Cidel musi byt zohlednéna ,zatéz sbhérnice”:

Modul RSM610 zajistuje maximalni zatéz sbérnice = 100%. Zatéz sbérnic ¢idel datového vedeni je
uvedena v technickych datech daného Cidla.

Priklad: ¢idlo datového vedeni FTS4-50DL ma zatéz 25%. Mizeme proto pfipojit maximalné 4 FTS4-
50DL k sbérnici DL-Bus..

DL-vystup
Prostrednictvim vystupu datového vedeni mohou byt odesilany analogové a digitalni hodnoty do sité
DL-Busu. Napf. mize byt vydan digitalni pfikaz k aktivovani ¢idla O, datového vedeni 02.

Priklad: Parametrizovani vystupu datového vedeni 1
s Dl
7~ | nepouZivany

DL vystupy - Vystup 1 - Senzor 02

Kresleny objekk: | yystup 1 A

Wystup 2 h
Mézev-skupina | Def uZivat, [Wistup 3

Paramekry

Zadani nazvu
Uvedeni zdroje v regulaci, ze kterého

DL wystupy - Vystup 1 - Senzor 02

Kresleny objekk: | vystup 1 v pochazi hodnota pro vystup datového
vedeni.
Pararnetry o Vstupy
Mazev-skupina Def.uFvat, e Vystupy
Mazey Senzor 02 ¢ Funkce
Mazev-Index ¢ Pevné hodnoty
B ¥stup.prom&nna e Systém. hodnota
Zdroj tvp Funkce e CAN-Bus Analog
Zdroj Logik. e CAN-Bus Digital
Proménna Wirsledek
B i Zadani cilové adresy ¢idla DL, které ma byt
Adresa 1 aktivovéno.
Index 1
Pro aktivaci Cidla O nema index zadny vliv
a muze byt zanedban.
04 ] [ kK, bez pridéleni ] [ Prerusit
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Systémové hodnoty

Na vybér jako zdroj jsou k dispozici nasledujici systémové hodnoty pro funkéni vstupni proménné a
vystupy CAN a DL:

e Obecné
e Doba

e Datum
e Slunce

Systémové hodnoty ,Obecné”
Tyto systémové hodnoty umoziuji provést odpovidajici naprogramovani z divodu monitorovani
(sledovani) regulaéniho systému.

e Start regul.

e Senzor chyba vstupy
¢ Senzor chyba CAN

e Senzor chyba DL

e Sit' chyba CAN

¢ sit' chyba DL

Start regulace probéhne 40 sekund po spusténi pfistroje resp. po resetovani a vytvori 20 sekund
dlouhy impulz, jeho smyslem je sledovat proces spusténi regulace (napf. po vypadcich proudu) pfi
nahravani dat. Z tohoto divodu by mél byt v nahravani dat nastaven intervalovy ¢as na 10 sekund.

Chyba senzor a chyba sité predstavuji obecné digitalni hodnoty (ne/ano) bez ohledu na chybovy stav
uréitého senzoru, resp. sitového vstupu.

Pokud se objevi u nékterého ze senzorll nebo sitovych vstupl chyba, pak se zméni odpovidajici stav
celé skupiny z ,Ne“ na ,Ano“.

Systémové hodnoty ,Doba“ Systémové hodnoty ,Datum”
e Sekunda (aktualniho ¢asu) e Den
e Minuta (aktualniho ¢asu) e Meésic
e Hodina (aktualniho ¢asu) ¢ Rok (bez udaje o stoleti)
e Sekundovy impulz e Den v tydnu (pocinaje pondélim)
¢ Minutovy impulz ¢ Kalendarni tyden
¢ Hodinovy impulz e Denvroce
e Letni ¢as (Digitalni hodnota VYP/ZAP) e Denniimpulz
o Casovy tdaj (hh:mm) e Maésiéni impulz

¢ Rocni impulz

e Tydenni impulz

,Impulzni“ hodnoty vytvafi jeden impulz za jednu jednotku ¢asu.
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Systémové hodnoty ,Slunce”

40

Vychod slunce (¢as)

Zapad slunce (Cas)

Minuty do vychodu slunce (stejného dne, nebézi pres pllinoc)
Minuty od vychodu slunce

Minuty do zapadu slunce

Minuty od zapadu slunce (stejného dne, nebézi pres putinoc)
Vyska slunce (viz funkce zastinéni)

Smeér slunce (viz funkce zastinéni)

Vyska slunce > 0° (digitalni hodnota ZAP/VYP)



Programovani s TAPPS2 / Nastaveni pristroje

Nastaveni pristroje

Zpracovat  Mahled Objekt  ZvlaStni ndstroje  Mapoveéda

oy Ckrl+M - : . Lo L
R Chl+O = B R -V tomto menu jsou provadéna globalni

nastaveni pro modul, CAN-Bus a DL-Bus.
Zawit Eez nazvul P

Yaechno zavit
Hydraulika | Program

Ul jaka. .. —
+
Mastaweni Mastaveni pristroje. ..
Mastavit stranku... Ilspofadat funkee. ..
Mabled stranky. ..
Mahrawani dat...
Tisknauk. . Ctrl+p anravan e
Obecné

Mastaveni pristroje

Obecné | CAN-Bus | DL-Bus

=l Zakladni nastaveni

MEna Euro

= UZivatel
Heslo odbornika &3
Heslo expert 126
Pfistup do menu UZivakel

=l Cas / pracoviEté
auktom, prenastaveni casu | Ano

Casové pasmo 01:00 [hh:mm]
GRS Eifka 43, 836500 ©
GPS délka 15, 020000 =
ok || prenust
Ména

Vybér mény pro vypocet vynosu

Heslo odbornika / expert
Zadani hesel pro toto programovani.

Pristup do menu
Potvrzeni do jaké uzivatelské urovné Hlavniho menu je pristup povolen.

Pokud je pfistup do menu povolen pouze Odbornikovi nebo Expertovi, musi byt pfi vybéru hlavniho
menu ze startovni stranky Prehledu funkci zadano pfrislusné Heslo.
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Cas / misto
e automatické nast. ¢asu — pokud ,ano“, bude automaticky posunut ¢as na letni a sice podle
zadani EU.

o Casové pasmo - 01:00 znamena ¢asova zéna ,UTC + 1 hodina“. UTC znamen4 ,Universal Time
Coordinated*, dfive oznacované také jako GMT (= Greenwich Mean Time).

e GPS sitka - zemépisna Sitka podle GPS (= global positioning system - satelitné fizeny
navigacéni systém),

e GPS délka — zemépisna délka podle GPS

Pomoci hodnot pro zemépisnou délku a Sitku jsou zjiStovana data o slunci, ktera se vztahuji k
danému stanovisti. Mohou byt pouzita ve funkci (napf. funkci zastinéni).

Nastaveni od vyrobce pro GPS data se vztahuje ke stanovisti spole¢nosti Technische Alternative ve
mésté Amaliendorf / v Rakousku.

CAN- /DL-/ M-Bus

Tato nastaveni jsou popsana v kapitolach CAN-Bus, DL-Bus a M-Bus.
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C.M.l. Menu

C.M.l. Menu

Zmeéna pozadované hodnoty

Priklad:
Zména hodnoty ,T.pokoj.normalni“ funkce topného okruhu

Kliknutim na pozadované pole
se zobrazi vybérové okno:

Chanee Value Zobrazi se aktudlni hodnota (pfiklad:

nebo dolu mlze byt pozadovana hodnota

0.0-45.0°C zménéna. Je ale také mozné hodnotu oz-
20 ﬁ nacit a prepsat na pozadovanou hodnotou
(pfiklad: 22,5 °C):

OK prerusit

Change Value %

0.0-45.0°C
22,5 >

OK prerusit Potvrdte stisknutim ,0K", pak je tato nové
nastavena hodnota modulem prevzata:
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C.M.I. Menu

Zalozeni novych prvku

Zalozeni vstupl nebo vystupi, pevnych hodnot, funkci hlaseni, CAN-Busu nebo DL-Busu
Priklad: zaloZeni doposud nepouzivaného vystupu als spinaciho vystupu:

Change Value %

nepouzivany v

nepouzivany

Spinaci vystup N

OK prerusit Po vybéru ukon&ete kliknutim na ,OK".

Nasledné mize byt zadan
nazev a mohou byt pro-
vedena dalsi nastaveni.
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C.M.l. Menu / Datum / Cas / Misto

Datum / ¢as / misto

Ve stavovém fadku vpravo nahore je zobrazeno datum a cas.
V siti CAN jsou pievzaty hodnoty pro Datum a Casovy udaj od sitového uzlu 1.
Vybérem tohoto stavového pole se dostanete do menu s udaji pro datum, ¢as a misto.

I2 345678910 Ut 27.6.2017 11:33
W

_,!:l'__ q Prehled hodnot

Pevné hodnoty

Priklad:

Zmeény u casového udaje a
datumu jsou prevzaty jen
tehdy, kdyz nema v siti zadny
jiny pfistroj Cislo uzlu 1.
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C.M.I. Menu / Datum / Cas / Misto
Nejprve se zobrazi parametry pro systémové hodnoty.

e Casové pasmo - Zadani casového pasma v poméru k UTC (= ,Universal Time Coordinated”,
dfive oznacované také jako GMT (= Greenwich Mean Time)). V uvedeném prikladu je nasta-
veno ¢asové pasmo ,UTC + 01:00“.

e Letni ¢as — ,ano”, pokud je letni ¢as aktivni.

e automatické nast. ¢asu — pokud ,ano”, bude automaticky posunut ¢as na letni a sice podle
zadani EU.

e Datum - zadani aktualniho dne (DD.MM.RR).

o Casovy udaj — zadani aktuélniho ¢asu

e GPS sitka - zemépisna Sitka podle GPS (= global positioning system - satelitné fizeny
navigacéni systém),

e GPS délka — zemépisna délka podle GPS

Pomoci hodnot pro zemépisnou délku a Sitku jsou zjiStovana data o slunci, ktera se vztahuji
k danému stanovisti. Mohou byt pouzita ve funkci (napf. funkci zastinéni).

Nastaveni od vyrobce pro GPS data se vztahuje ke stanovisti spole¢nosti Technische Alternative ve
mésté Amaliendorf / v Rakousku.

e Vychod slunce - Cas

e Zapad slunce - Cas

e Vyska slunce - udaj v ° méreno o geometrického horizontu (0°),
Zenit = 90°

e Smeér slunce - udaj v ° méfeno od severu (0°)
sever =0°
vychod = 90°
jih =180°
zapad = 270°
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C.M.1. Menu / Prehled hodnot

Prehled hodnot

V tomto menu jsou zobrazeny aktudlni hodnoty vstupli 1 - 6, vstupl datového vedeni a analogovych
a digitalnich sitovych vstupu.

II3+456I891U Ut 27.6.2017 13:49

'§ Piehled hodnot Vstupy

Pevné hodnoty Vystupy

R{zné hodnoty jsou viditelné pfi volbé pozadované skupiny.

Pirehled hodnot

CAN-Bus CAN-Bus
analog. digital.

e J o |

Priklad: Vstupy

Piehled hodnot
CAN-Bus CAN-Bus
vy [ e

1.4°C
o

47



C.M.l. Menu / Vstupy

Vstupy

Metoda parametrovani pomoci rozhrani C.M.I. je vzdy stejn3, zde je proto popsano jako priklad jen
parametrovani vstupd.

Modul ma 6 vstupi pro analogové (méfené hodnoty), digitalni (ZAP/VYP) signély nebo impulzy.
f23@s5678910 Ut 27.6.2017 11:36

B Prehled hodnot ‘

Pevné hodnoty Vystupy

Po zvoleni hlavniho menu se zobrazi vstupy s jejich nazvem a aktualni naméfenou hodnotou resp.
stavem.

Priklad zafizeni, které je jiz naprogramovano, vstup 6 neni jesté pouzivan:
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C.M.l. Menu / Vstupy
Parametrizovani vstupt

Typ senzoru a mérena a procesni velic¢ina
Po zvoleni pozadovaného vstupu musite urcit typ senzoru.

Nedfive musite vybrat typ vstupniho signalu

Change Value %

nepouzivany v

nepouzivany
Digitalm ’ OK prerusit
Analogovy A
Impulz

Pak je proveden vybér mérené veliciny. Pro mérenou veli¢inu ,Teplota“ musi byt definovan i typ
senzoru.

Pro mérené veli¢iny napéti a odpor je vybrana procesni veli¢ina:

e bezrozmérna e Absolutni vihkost e Sila proudu mA
e bezrozmérna (,1) e Tlak bar, mbar, Pascal e Silaproudu A

e Faktor vykonnosti e Litr e Odpor

e bezrozmérna(,5) e Metr krychlovy ¢ Rychlost km/h
e Teplota°C e Pritok (I/min, I/h, I/d, e Rychlost m/s

e Globalni zareni m3/min, m3/h, m3/d) e Stupeii (dhel)

e Obsah CO; ppm e Vykon

e Procent e Napéti

Nasledné musi byt ur¢en rozsah hodnot s méfitkem.
Priklad Napéti/globalni zareni:

0,00V odpovida 0 W/m?, 3,00V jsou 1500 W/m?2.
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C.M.l. Menu / Vstupy

Impulzni vstup
Vstup 6 mize evidovat impulzy s max. 20 Hz a alespon 25 ms délkou impulzu (S0-impulzy).

Vstupy 2 - 5 mohou evidovat impulzy s max. 10 Hz a alesporn 50 ms délkou impulzu.
Vybér mérené veliciny

Change Value %

Rychlost vetru

Rychlost vetru
Prautok
Impulz

h Def. uzivatelem o

Rychlost vétru
Pro mérenou veliCinu ,rychlost vétru“ musi byt zadan kvocient. To je signalni frekvence pfi 1 km/h.

Priklad: senzor vétru WIS01 vyda pfi rychlosti vétru 20 km/h kazdou sekundu jeden impulz (= THz).
Proto je frekvence pfi 1 km/h rovna 0,05Hz.

0.05 Hz Rozsah nastaveni: 0,01 — 1,00 Hz

!

OK prerusit

Pratok
Pro méfenou veli¢inu ,pratok” musi byt zadan kvocient. To je pritocné mnozZstvi v litrech za jeden
impulz.

_0_5 I/imp Rozsah nastaveni: 0,1 = 100,0 l/impulz
Impulz

Tato mérena veli¢ina slouzi jako vstupni proménnd pro funkci ,Poéitaé”, ¢itac impulz( s jednotkou
»impulzy“.

Definovano uzivatelem
Pro mérenou velicinu ,Def. uzivatelem” musi byt zadan kvocient a jednotka

0.50000 I/1mp

= Rozsah nastaveni kvocientu: 0,00001 -
1000,00000 jednotky/impulz
1 (5 desetinnych mist)

Jednotky: |, kW, km, m, mm, m3.

Pro |, mm a m® musi byt navic zvolena jednotka ¢asu. Pro km a m jsou pfedem pevné nastaveny
jednotky Casu.

Priklad: Pro funkci ,pocitadlo energie” mlze byt pouzita jednotka ,kW". Ve vySe uvedeném prikladu
bylo zvoleno 0,00125 kWh/Impulz, coz odpovida 800 impulziim/kWh.

0.00125 kWh/Imp
kW

—

/h

n
o



C.M.l. Menu / Vstupy

Nazev

Zadani vstupniho nazvu vybérem predem zadanych ndzv( zrlznych skupin nazvi nebo nazvi
definovanych uzivatelem.

Change Value %

Obecne v

Zdroj 3 v
.. OK prerusit

Spotrebic

Vedeni
Klimatizace
Def. uzivatelem

Kazdému nazvu muze byt navic pfifazeno ¢islo 1 - 16.
Oprava senzoru, Stredni hodnota, Kontrola senzoru (pro analogové senzory)

Aktivni ,kontrola senzoru“ (zadani: ,Ano") provede automaticky v pfipadé zkratu resp. preruseni
proudu chybové hlaseni: v horni statusové listé je zobrazen vystrazny trojihelnik, v menu ,Vstupy“ je
rozbity senzor oznacen cervenym rameckem.

Priklad:

Preruseni ¢idla 1
standardni hodnota
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C.M.l. Menu / Vystupy
Vystupy

Zobrazeni stavu vystupti
Priklad zafizeni, které je jiz naprogramovano:

Vystupy 1 a 2 jsou
zapnuté Vystupy 2 a 5 jsouv
rezimu rucni obsluhy

3+I§6?891U Ut27.6.2017 11:30

Zapnuté vystupy jsou zvyraznény zelené.
Vystupy v rezimu manualni obsluhy jsou oznaceny symbolem ruky pod Cislem vystupu.

Priklad: Dominantné zapnuté vystupy (pomoci funkce ,Hlaseni”):

Vystup 1 byl dominantné
vypnut (Cervené
oramovani)

Vystup 2 byl zapnut
dominantné (Gervené Oznameni, ze hlaseni
oramovani) je aktivni.

Ut 27.6.2017 11:53
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C.M.I. Menu / Vystupy

Zobrazeni analogovych vystupu

V menu C.M.l. jsou zobrazeny informace o provoznim stavu a vystupni hodnoté analogového vystupu.
Stav vystupu maze byt kliknutim zménén.

Change Value

Auto w

Rucne
Ruc./VYP

B R /AP

e Auto: vydej podle zdroje a méritka

¢ Rucne: nastavitelna hodnota

e Ruc./VYP: vydej podle nastaveni ,Dominantni vyp.”
e Ruc./ZAP: vydej podle nastaveni ,Digitalni zap.”

QK prerusit
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C.M.l. Menu / Vystupy
Poéitadlo pro vystupy ®

Vybérem symbolu miiZeme nacist pro kazdy vystup provozni hodiny a impulzy (sepnuti).

Priklad: U vystupu 1 miZeme precist stav na pocitadle od 3.6.2016.

Zde jsou zobrazeny celkové
provozni  hodiny, provozni
hodiny z predchoziho dne a
dnesniho dne, stejné jako
posledniho a  aktudlniho
chodu zafizeni.

Pod provoznimi hodinami si
muizeme  precist  impulzy
(spinani).

Zde je zobrazen celkovy pocet
impulzd  (spindni),  pocet
impulz( z predchoziho dne a
dnesniho dne.

» POZOR: Stavy na pocitadle jsou zapisovany kazdou hodinu do interni paméti. V pripadé
vypadku proudu se proto mohou ztratit data, ktera byla evidovana béhem jedné hodiny.

» Pfi nahravani funkénich dat musi byt zodpovézen dotaz, zda maji byt prevzaty ulozené stavy

na pocitadle.
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C.M.I. Menu / Vystupy

Smazani stavu pocitadla
Smazani celkovych stavi pocitadel

Po kliknuti na tlacitko se zobrazi dotaz, zda chcete smazat celkové stavy pocitadel a ,predchozi
den” pocitadla provoznich hodina a pocitadla impulzl. Stavy pocitadel ,dnes” a ,posledni béh" a
»aktualni béh" se tim nesmazou.

Smazani provoznich hodin nebo impulzi( z dnesniho dne

Po kliknuti na pole se zobrazi dotaz, zda chcete smazat dnes zaznamenané provozni hodiny resp.
impulzy. Provozni hodiny z ,posledni béh” a ,aktudlni béh” tim smazany nejsou.

Zobrazeni spojeni i:

Pokud si vyberete tento symbol, zobrazi se pro tento vystup spojeni, ktera jsou k dispozici, i s jejich
funkcemi.

Priklad:

V tomto pfipadé je fizen vystup 1 u 2 funkci, pficemz je pravé spusténa funkce 2 (spinaci hodiny).
Vybérem funkce se dostanete pfimo do parametrizovani této funkce.
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C.M.I. Menu / Pevné hodnoty
Pevné hodnoty

Zmeéna digitalni pevné hodnoty
Volbou spinaciho pole na svétlém pozadi mGzete zménit pevnou hodnotu.
Priklad: Pfepnuti ze ZAP na VYP pomoci vybérového boxu

[ . ZAD]
S S

Change Value %

LAP v

LAP

OK prerusit

4
L =),



C.M.I. Menu / Pevné hodnoty

Zmeéna analogové pevné hodnoty
Volbou spinaciho pole na svétlém pozadi m{izete zménit pevnou hodnotu.
Priklad:

Pevné hodnoty

4

Change Value %

13.8 - 65.0°C

50| N

OK prerusit

Zobrazi se aktudlni hodnota (pfiklad: 50,0°C). Kliknutim na Sipku Nahoru nebo Dolu mUizete zménit
pozadovanou hodnotu. Je ale také mozné oznacit hodnotu a pfepsat ji novou pozadovanou hodnotou:

Aktivovani pevné hodnoty impulzu
Kliknutim na spinaci pole se svétlym pozadim mUzete impulz aktivovat.

57



C.M.I1. Menu / Zakladni nastaveni

Zakladni nastaveni
II3+456I891U Ut 27.6.2017 12:24

Piehled hodnot

Pevné hodnoty Vystupy

II )il Funkce Hlaseni

A
athl
H )

CAN-Bus e DL-Bus

Zakladni nastlyeni [NQigll UZivatel

CAN-sim.deska Tato nabidka je pfistupna
pouze pro ,Odbornika“ nebo

UZivatel JExperta“.

Nazvy definované uZivatelem

V tomto menu jsou provadéna nastaveni, kterd v disledku plati pro vSechny dal$i menu.

Simulace - MoZnost aktivovat rezim simulace (mozné je v rezimu pro experta):
¢ Neni tvofena primérna hodnota venkovni teploty v regulaci topného okruhu.
¢ VSechny teplotni vstupy jsou méreny jako Cidla PT1000, i kdyz jsou definovany jako jiné typy
senzor(.
¢ Zadné vyhodnoceni pokojového &idla jako RAS.
¢ Vybér: VYP
+ Analogovy — Simulace s vyvojovou sadou EWS16x2
¢ CAN-sim.deska — Simulace s SIM-BOARD-USB-UVR16x2 pro simulaci v zafizeni
Rezim simulace je automaticky ukoncen pri opusténi roviny urcené pro experta.

Pristup do menu - Potvrzeni do jaké uzivatelské urovné Hlavniho menu je pristup povolen.
Pokud je pfistup do menu povolen pouze Odbornikovi nebo Expertovi, musi byt pfi vybéru hlavniho
menu ze startovni stranky Prehledu funkci zadano pfislusné Heslo.

Ména — Vybér mény pro vypocet vynosu

Nazvy definované uzivatelem - pro oznacéeni vSech prvk( si mizete vybrat z pfedem nastavenych
nazvl rozdélenych v rliznych skupinach nebo z nazvl definovanych uzivatelem.

Uzivatel m(Ze definovat az 100 rGiznych nazvi. Maximalni poéet znakl pro jeden nazev je 24
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C.M.l. Menu / Verze
Verze a sériové Cislo

V tomto menu se nachazeji sériova €isla, interni vyrobni data a jména aktualnich funkénich dat (s
datem).

II3+456I891U Ut 27.6.2017 12:26

':—' Piehled hodnot

Pevné hodnoty Vystupy

ll fjl Funkce Hlaseni
CAN-Bus DL-Bus
Zakladni nastaveni Ep UZivatel

Verze )ﬂ Sprava dat

Systémové hodnot

J

Sériové Cislo je vidét i na typovém Stitku modulu.
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C.M.1. Menii / Hlaseni
Hlaseni

Toto menu C.M.I. zobrazuje aktivovana hlaseni.

[||3+456|8910 iy Ut 27.6.2017 12:29

Pevné hodnoty Vystupy

Priklad: Hlaseni 23 je aktivni. :

Ut 27.6.2017 12:30

www.ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Pokud je aktivni alespon jedno hlaseni, je zobrazen v hornim stavovém fadku vystrazny trojuhelnik.

Presnéjsi vysvétlivky jednotlivych hlaseni jsou uvedeny v uvodu ,Programovani / dil 2: Funkce,
Kapitola hlaseni".
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C.M.1. Menii / Uzivatel

Uzivatel
II3+456I8910 Ut 27.6.2017 12:51

'§ Prehled hodnot

Pevné hodnoty Vystupy

II fjl Funkce Hlaseni

Al
ath
H )

CAN-Bus g DL-Bus

Zékladninastaveni qj] UZivatel

Verze " | Sprava dat

Systémové hodnot

www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Expert

Zména odbornik heslo

Zména expert heslo

Aktualni uzivatel
Pfi vstupu do menu modulu je uZivatel v uzivatelské roviné.

Pro vstup do urovné odbornik nebo expert je nutné zadat heslo, které mlze predem nastavit
projektant.

Po nahrani funkénich dat z roviny pro experta nebo odbornika sko¢i regulace zpét do drovné
uzivatele a prevezme naprogramovana hesla.

Po spusténi regulace se nachazi regulace vzdy v roviné urcené uzivateli.

Heslo je uloZzeno v programu TAPPS2 a miiZe byt zménéno pfi pFistupu v roviné experta
rpsotrednictvim regulace UVR16x2 nebo CAN-MTx2.
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C.M.l. Menii / Uzivatel
Seznam povolenych akci

Uzivatel Zobrazeni a povolené akce

¢ Prehled funkci s moznosti obsluhy

¢ Pristup do hlavniho menu jen pokud je v ,zakladnim nastaveni“ pro ,Uzivatele”
povolen

¢ Prehled hodnot
e Vstupy: jen zobrazeni, zadny vstup do parametrd

e Vystupy: zména stavu vystupl u vystupl, které jsou pro uZivatele uvolnény,
zobrazeni provoznich hodin, Zadny vstup do parametrd

Uzivatel e Pevné hodnoty: zména hodnoty nebo stavu pevnych hodnot, které jsou pro
uzivatele uvolnény, zadny vstup do parametr(

e Funkce: zobrazeni stavu funkce, zadny vstup do parametr(
¢ Hlaseni: Zobrazeni aktivnich hlaseni, hlaseni skryt a smazat
e CAN-Bus a DL-Bus: zadny vstup do parametr(i

e Zakladni nastaveni: vstup neni mozny

e Uzivatel: Zména uzivatele (se zadanim hesla)

e Systémové hodnoty: nastaveni dne, Casu a mista

Dodatecné akce:

e Pristup do hlavniho menu jen pokud je v ,zakladnim nastaveni” pro ,Uzivatele”
nebo Odbornika povolen

e Zména parametrd pro vstupy (vyjma typu a méfené veliciny), Zddnad nova
definice

e Zména parametrd pro vystupy (vyjma typ; status jen, kdyz je to uvolnéno pro
uzivatele nebo odbornika), nejednda se o nové definovani

e Zména parametrld pro pevné hodnoty (vyjma typu a mérené veliciny, hodnota
nebo status jen, kdyZ je to uvolnéno pro uzivatele nebo odbornika), nejedna se o
nové definovani

Odbornik

e Zakladni nastaveni: Zména a nové definovani nazvi, které si definuje uzivatel,
vybér mény

e Funkce: zména vstupnich proménnych hodnot a parametrl definovanych
uzivatelem, vystupni proménné hodnoty jsou vidét

e VsSechna nastaveni v menu CAN-Busu a DL-Busu

e Akce spravy dat

Expert Pro experta jsou pristupné vSechny akce a vSechna zobrazeni.

Automatické prepinani
V normalnim pfipadé se regulace prepne po 30 minutach po prihlaseni jako Expert nebo Odbornik
zpét do uzivatelského médu.
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Sprava dat
Sprava dat

Menu C.M.I. - Sprava dat
II3+456I89‘IO Ut 27.6.2017 14:05

Piehled hodnot

I:— 7
—
| == I|
i |

Pevné hodnoty Vystupy

|' f_jl Funkce Hlaseni

Al
Itk
H )

CAN-Bus e DL-Bus

Zakladni nastaveni qj] UZivatel

Sprava dat

Total.reset

Zobrazeni aktuélnich
funkénich dat s adtem

“ osen

restart

Totalni reset
Totalni reset je mozné provést jen z roviny pro odbornika nebo experta a po potvrzeni potvrzovaciho
dotazu.

Totalni reset smaze funkéni moduly, nastavené parametry pro vSechny vstupy a vystupy, vstupy a
vystupy pro Bus, pevné a systémové hodnoty. Nastaveni pro Cislo uc¢tu CAN a rychlost CAN-Busu
z(stava zachovano.

Po stisknuti je zobrazen bezpecnostni dotaz, zda ma byt proveden celkovy reset.

Restart

Na konci menu ,Sprava dat” je moznost, po bezpecnostni otazce, restartovat regulaci, bez odpojeni ze
sité.
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Sprava dat

Nahrani funkcnich dat nebo update firmwaru prostrednictvim C.M.I.
V menu C.M.1. Sprava dat mohou byt nahréna nebo uloZena funkéni data a muze byt nahrén firmware

(provozni systém) do modulu.

Pro kazdy jazyk je nutna vlastni verze provozniho systému. Neni proto v nabidce modulu volba
jazyka, kterou napfiklad nabizi regulace UVR16x2.

Nejprve se musi nahrat pozadovany soubor na SD kartu C.M.l.. Nasledné se pfenese soubor na modul

RSM610.

Tyto akce jsou provedeny jednoduse tim, ze levym tlacitkem mysi objekt oznacite a tahnete do mista,

kam je chcete nahrat (metoda ,Drag & Drop*).

Priklad: Nahrani funk&nich dat z SD karty do modulu RSM610

domil CAN-Bus schéma sprava dat nastaveni

TECHNISCHE
==a ALTERNATIVE

stav expert

@
sprava dat

sitovy uzel

|*

- -l ) el ) =i =

plistroj RSMG10
uzel 3
velikost 80 kB

Zsmazat |’pfejmenovat £ Download

~

. data stahnout sem =
SD

Alle Funktio

CAN-BCZ.dat
CAN-EZ2.dat
CAN-1045.dat

Bl 16-09-20 14-09.dat

|<

Pocitadla vystupu

Zachovat v

Pocitadla funkci

Zachovat v
Kalibrace (KM)
Zachovat v

Heslo zadat

OK prerusit
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Pfed zahajenim prenosu dat se objevi dotaz na
pozadovany postup pfi zachovani stavi pocitadel a
musi byt zadano heslo experta nebo odbornika.



Sprava dat

Nahravani funkcnich dat nebo update firmwaru prostrednictvim
regulace UVR16x2 nebo CAN-MTx2

Pfenos dat je mozny jen v roviné urcené odbornikovi nebo expertovi v menu Sprava dat.
AEE+B85 7 B2 10-11 12 13 14 15 151 Ut 27.06.2017 12:33

Sprawva dat

4

AEE+B86 7 B9 10-11 12 12 14 15 151

|

Ut 27.06.2017 12:34

Sprava dat

| Nahrat...

Llozit. ..

A

Nahrat...

J RSM.dat

Pro odeslani souboru do RSM610 musite kliknout na symbol znaménka Plus, pak se mozny vybér
zobrazi.
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Sprava dat

[ Funkcni data

Chcete opravdu souborodeslat na
zvoleny uzel? a

"RSM.dat"

Prosim wwberte [ ]

¢
Vybér €isla uzlu a nasledné kliknuti na .

o
Kliknuti na proces prerusite.

Prenos dat je mozny az po zadani hesla pro experta nebo odbornika cilového pfistroje.
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Resetovani / LED kontrolni svétlo

Resetovani

Kratkym stisknutim tlacitka (tenkou tuzkou) reset na predni strané regulace a uvolnénim tlacitka
dfive, nez zazni piskdni, se regulace resetovana (= Reset).

Totalni resetovani: dlouhym stisknutim tlacitka zacne dioda Status rychle blikat. Toto tlaCitko musi
byt podrzeno do té doby, nez rychlé blikani prejde do pomalého blikani.

Totalni resetovani smaze vSechny funkéni moduly, parametrovani v§ech vstupl a vystupd, vstupt
Bus a vystupll Bus, pevné a systémové hodnoty a nastaveni CAN-Bus.

-

A6
A5

>
~

00000C

A3
A2
Al

Status ()

—  o———— “Tlagitko reset

LED indikator stavu

Zobrazeni stavu

/ vystup( 1-6

/ Stavova dioda indiku-
je 3 barvami rlizné
stavy

A6
A5
A4
A3
A2

000000

w
=3
%
Fa
@
@
-y
0@

?

Aktivni hlaseni m(ze byt zobrazeno zménou stavové diody. Nastaveni je provedeno v menu
Parametrizovani funkce ,Hlaseni".

Indikace stavu zarizeni pri spusténi regulace

Kontrolni svétlo vysvétleni

Trvalé Cervené svétlo Regulace se spousti (= rutinni pribéh pfi spusténi regulace, jejim
resetovani nebo updatu) nebo

Trvalé oranzové svétlo | inicializace hardwaru po spusténi

Zelené blikajici svétlo Po inicializaci hardwaru ¢eka regulace cca. 30 sekund, aby ziskala vSechny
dulezité informace, které potrebuje pro své funkce (hodnoty senzord, sitové

vstupy)
Zelené trvalé svétlo Normalni provoz regulace
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Technické udaje regulace RSM610

Vsechny vstupy

Senzor teploty typli PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1 kQ/25°C),
PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 a pokojové senzory RAS resp.
RASPT, senzor zareni GBS01, termoelektricky ¢lanek THEL, senzor
vlhkosti RFS, senzor desté RES01, impulzy max. 10 Hz (napf. pro
zdroje objemového proudu VSG), napéti do 3,3V DC, odpor (1-100kQ),
stejné jako digitalni vstup

Vstup 6

Dodatecné pro impulzni vstup max. 20 Hz, napf. pro zdroj
objemového proudu VSG nebo signaly SO

Vystup 1-5

Reléové vystupy, castecné se spinacim kontaktem

Vystup 6

Reléovy prepinaci kontakt - beznapétovy

Vystupy 7 - 10

Analogové vystupy 0-10V (max. 20mA) nebo PWM (10V/1kHz) nebo
moznost rozSireni jako spinaci vystupy s dodatecnymi relé moduly

Vystup 7
RSM610-A24V, -MB24

Napajeni pro externi 24 V zafizeni, v souctu s 12V pfistroji max. 6W

Vystup 9
RSM610-MB, -MB24

M-Bus-vstup pro az 4 pocitadla M-Bus

max. zatéz Bus (DL-Bus)

100 %

CAN- Bus

Standardni pfenosovy vykon 50 kbit/s, nastavitelny od 5 do 500 kbit/s

M-Bus
RSM610-MB, -MB24

Standardni rychlost prfenosu dat 2400 Baud, nastavitelna od 300 do
38400 Baud, max. 4 zarizeni M-Bus

12V DC

Napajeni pro externi pristroje, v sou¢tu max. 6W

Rozdilové teploty

Vybavené oddélenymi spinacimi a vypinacimi diferencemi

Prahové hodnoty

Vybavené oddélenymi spinacimi a vypinacimi diferencemi nebo
pevnou hysterezi

Rozsah méreni teploty

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C az + 850°C s rozliSenim 0,1K
VSechny ostatni senzory teploty: -49,9°C az +249,9°C s rozliSenim
0,1K

Presnost teplota

typ. 0,4K, max. +1K v rozsahu od 0 do 100°C pro senzory PT1000

Presnost méreni odporu

max. 1,6% pfi 100kQ (Mérena veliina: Odpor, Procesni veli¢ina:
Odpor)

Presnost napéti

typ. 1%, max. 3% z maximalniho rozsahu méreni vstupu

Presnost vystup 0-10V

max. -2% - +6%

Max. spinaci vykon

po vystup 230V / 3A

Pripojeni 100 - 230V, 50- 60Hz, (vystupy A1 — A5 a pfistroj jiStény spolec¢né
pomoci pojistky 6,3A flink)

Privod 3 x Tmm?2 HO5VV-F podle EN 60730-1 (kabel s ochrannou zastrc¢kou
je soucasti zakladniho balicku se senzory)

Prikon 3,0 - 4,5W, v zavislosti na poctu aktivnich spinacich vystupl

Druh ochrany

IP40

Trida ochrany

[l — ochrana izolace (O]

Povolena okolni teplota

+5 az +45°C

Technické zmény vyhrazeny
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Impressum

Tento navod k obsluze je chranén autorskym pravem.

Pouziti mimo ramec autorského prava vyzaduje schvaleni ze strany firmy Technische Alternative RT
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