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Elektronikus nyomasszenzor

A PRSO0-6DL nyomasszenzort a nyomas fizikai valtoz6 mérésére hasznaljak. Kulondésen
alkalmas viznyomasi korulmények meghatarozasara flitési és hasznalati viz kérokben. Az
adapter elektronikdja atalakitja a mért értékeket a DL busznak megfelel§ soros digitalis jellé
(adatkapcsolat).

A nyakra és a szenzorra a mellékelt sapkat kell raszerelni a nyadk védelme céljabdl. A kabel
atvezetéséhez szikséges nyilast késsel vagjak ki. A sapkat nem szabad a nyakra (hével)
zsugoritani.

A szenzornak a kovetkezd jellemzdi vannak:

e Rendszernyomas mérése 0 és 6 bar kdzott

¢ Nem keritlnek mozg¢ alkatrészek az aramlasi csatornaba
o A meérési eljarast nem befolyasoljak a kbzeg tulajdonsagai
o Mellékelt csatlakoz6 adapter a DL buszhalézathoz



Elektronikus csatlakozas és cimzés

A szdllitott csatlakozé adaptert a nyomasszenzorra helyezik. A csatlakoz6 egyedi. A szenzort
az adatkapcsolathoz (DL-busz) és a szenzortomeghez kell csatlakoztatni. A kapcsolas
polaritasa nem lényeges. A DL buszkapcsolatok polaritasa felcserélhetd, ennélfogva nem
szikséges figyelembe venni.

Az adapter az aramellatadsat a DL buszrél kapja (adatkapcsolat), és a vezérld (ESR21,
UVR61-3 és UVR63H az 5.0 verziotol, ESR31 ésUVR63, UVR1611 az A3.00 verziotol és a
13286-0s sorozatszamtol, valamint az UVR16x2) kérésére visszakildi a megfeleld mérést.

A kérés a szenzor cimébol (nyakadapter) és a rogzitett mérés indexébél all.

A cimet ugy adjak meg az adapter
szamara, hogy az 1, 2 és 4 cimkével
ellatott vezetbket megszakitjak. Ezek a
vezetbk alul, a nyak kuls6é szélén
helyezkednek el. Ha egyik vezet6 sincsen
elvagva, az adapter az 1-es cimet kapja
(gyéri bedllitas) Mivel semmilyen mas
szenzor nincsen a DL  buszhoz
csatlakoztatva, nem szikséges a cim
megvaltoztatasa.

| Bontﬁaté vezetok |

Az Uj cim az l-es cimbdl (gyari beadllitas) plusz az atvagott értékek Osszegébdl van
szarmaztatva.

Példa: kértcim 6 =1 (gyari beallitds) + 1 + 4
= az 1-es és 4-es vezetdket kell elvagni.
A mért érték Indexe szilardan elére meghatarozott:

Index: | Mérés: Szenzortipus

1 Nyomas [0,01 bar] Nyomasszenzor PRS0-6

ESR21, ESR31, UVR61-3, UVR63, UVR63H: A mért érték ,Klls6é szenzorként” (bedllitas az
,EXT DL” menuben) van importalva, ennélfogva a cim és az index megadottak.

Példa: Men Itt az E1 kils6 szenzornak az 1l-es cim szenzorértékét
E /I 1A osztottak 1-es indexszel.




UVR16x2: A mért értékeket a ,DL BUS” menuben paraméterezik.

UVR1611: A méréseket analog halozati bemenetekként paraméterezik.
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Egy még hasznélaton kivili bemeneti valtozét kell kivalasztani minden egyes Uj értékhez.

Miszaki adatok

Mérési tartomany 0-6 bar

Pontosség + a veégso érték 2,0 %-a
Uzemi hémérsékleti tartomany | 2-t61 90°C-ig
Buszterhelés 13%

Tort nyomas 12 bar
CsatlakozOmenet G 3/8"
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