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Grundlag
Grundlag

Denne vejledning til programmering direkte pa styringen indeholder ogsa vigtige forklaringer til
elementer, som er bruges ved programmering med programmerings-softwaren TAPPS 2 (funktioner,
ind- og udgange, etc.).

Grundleeggende anbefales programmering med TAPPS 2. Her kan fagmanden ved sin PC tegne,
programmere og parametrere hele anlaegsfunktionaliteten som en grafisk funktionsbeskrivelse.

Ikke desto mindre er det vigtigt ogsa at kende til “programmeringsmekanismerne” pa selve styringen,

sa man kan foretage smaaendringer direkte pa anvendelsestedet.

Eksempel med TAPPS 2:

>é

[51

T.collector 1

[s2

T.cylinder bottomn 1

[53

T.cylinder top 1

Enable function
Collector temp.
Reference temp.
Limit temp.

Solar circuit on
Mao. limit

Fe—— o fO1

Solar pump 1

9<

[51

T.collector 1

[54

T.cylinder bottom 2

[S6

T.cylinder centre 2

Solar control

Enable function
Collector temp.
Reference temp.
Limit temp.

Solar circuit on
Mao. limit

+JO1

Solar pump 1

9{

—eO2

Solar valve

>é

[s5

Solar radiation

Enable function
Solar radiation
Involved functions
Solar 1

Flushing process

Solar 2

Fe——— o [01

Solar pump 1




Grundlag
Planlaegningsgrundlag

For en effektiv programmering anbefales fglgende arbejdsgang:

1

Grundforudsaetning for opstilling af de gnskede styringsfunktioner og deres parametrering er
et ngjagtigt anlaegsdiagram.

Ud fra dette diagram fastleegges det, hvad der skal styres hvordan.

Pa basis af de gnskede styringsfunktioner bestemmes fglernes placering, og disse indtegnes
pa diagrammet.

2
3
4

Naeste skridt er at giver hver fgler og hver "forbruger” det gnskede ind- og udgangsnummer.
Da fglerindgange og udgange besidder forskellige egenskaber, er det ikke hensigtsmaessigt
blot at tage numrene fra en ende af. Ind- og udgangstildelingen skal ske ud fra
informationerne i denne vejledning.

5

Herefter udveelges og parametreres styringsfunktionerne.

Betegnelser

For navngivning af de forskellige styringselementer kan der vaelges mellem praedefinerede
betegnelser fra forskellige betegnelsesgrupper og brugerdefinerede betegnelser.

Herudover kan hver betegnelse tildeles et tal fra 1 til 16.

Under menupunktet ,Grundindstillinger” kan de brugerdefinerede betegnelser oprettes, endres og
slettes af den, der er logget ind som Fagmand eller Ekspert.

Grundindstillinger

Sprog Dansk
Lyvsstyrke 100.0 %%
Sgleyrsning slukkes : 20e
‘ L J
Sirmulation r CIFF ( ] Kun synlig i ekspert-modus
Menuadgang Bruger
waluta Eurg

Kun synlig i fagmands- eller

kspert-mod
Erugerdefinerede ﬁ/ ekspert-modus

betegnelser




Grundlag
Eksempel pa brugerdefinerede betegnelser

Grundeinstellungen

Benutzerdefinierte Bezeichnungen

' Analogausgang [

Kalender Heizkreis 1

Schaltuhr Heizkreis 2+3

_ I— »

Til oprettelse eller aendring af betegnelser anvendes tastaturet:

%

Analogausgang|

Der kan defineres op til 100 forskellige brugerdefinerede betegnelser. Max. antal tegn pr. betegnelse
er 24.

De af brugeren definerede betegnelser kan anvendes ved navngivning af alle elementer (indgange,
udgange, funktioner, faste veerdier, bus-ind- og udgange).



Grundlag

Generelle anvisninger ved parametrering

af indgange, udgange, faste vaerdier, funktioner, grundindstillinger og CAN- og DL-ind- og
udgange.

2
Hver indtastning afsluttes med klik pa E .

@nskes indtastningen annulleret, veelges .

Eksempel:

Veerdi [ -273.2 - 2000.0 °C )

EE o

SuE
2)e)e

Indtastning af talvaerdier
Ved indtastning af tal vises ovenstaende tastaturfelt.

Den aktuelt indstillede vaerdi vises (Eksempel: 20,0°C).
| den gverste linje vises det mulige indstillingsomrade (Eksempel: 0,0 — 45,0°C).

Indtastning kan ske ved hjeelp af korrekturtasterne (--, -, +, ++) eller pa tal-tasterne. Korrekturtasterne
»~» 09 ,+“ @&ndrer vaerdien af énerne, tasterne ,--, og ,++" tallet pa andenpladsen (faktor 10).

-
Piltasten - forkorter vaerdien én plads, -tasten nulstiller veerdien.

Afslut med , annullér med .

Fra undermenuerne gar man til hovedmenuen ved tryk pa




Dato / klokkeslaet / sted

Dato / tid / sted

| statuslinjen vises dato og klokkeslaet gverst til hgjre.

@ Maleveardioversigt J
—

L

E Faste wveerdier

CaM-bus J

Ved klik pa dette statusfelt kommer man til menuen for dato, klokkeslaet og stedsangivelser.
Eksempel:

Dato [ klokkeslaet f sted

Tidszone [Dl:DD ]
Altormatisk

tidsomstilling []a ]
Sommertid E

Dato r 08.05.2018 -'
Klokkeslzat ’ 07:46

GPS breddegrad ’ 42.838500 ° ﬁ
GPS lzengdegrad ’ 15.020000 °

Forst vises systemvaerdiernes parametre.

e Tidszone — 01:00 betyder tidszone ,UTC + 1 time". UTC star for ,Universal Time Coordinated”,
tidligere kaldet GMT (= Greenwich Mean Time).

e Automatisk tidsomstilling — ved ,Ja" sker den automatiske omstilling til sommertid ifglge EUs
aktuelle regler herfor.

e Sommertid - ,Ja“, nar sommertid er aktiv. Kan kun andres, hvis ,Automatisk tidsomstilling”
star pa ,Nej".

o Dato - Angivelse af den aktuelle dato (DD.MM.AA).
o Klokkeslaet — Angivelse af det aktuelle klokkelsaet



Dato / klokkeslaet / sted

e GPS bredde - Geografisk breddegrad ifglge GPS (= global positioning system -
satellitunderstgttet navigationssystem),

e GPS leengde - Geografisk leengdegrad ifglge GPS

Ved hjeelp af GPS-koordinaterne bestemmes de steds-specifikke soldata. Disse kan anvendes af
styringens funktioner (f.eks. skyggefunktionen).

Styringens fabriksindstillede GPS-data er Technische Alternatives saede i Amaliendorf / @strig.
Herefter vises de stedsspecifikke soldata.
Eksempel:

Solopgang 05:27

Sol hejest pa himlen  12:55

Solnedgang 20:25
Solhejde ERE2 e
Solretning 877"
e Solopgang - klokkeslaet
e Solnedgang - klokkeslaet
e Solhgjde - angivet i °, malt fra den geometriske horisont (0°),
zenit = 90°
e Solretning - angivet i ° fra nord (0°)
nord = 0°
gst =90°
syd =180°
vest = 270°
Gangreserve

Styringen husker ved stremafbrydelse klokkeslaet og dato i ca. 3 dage.

10



Malevaerdioversigt

Maleveerdioversigt

| denne menu vises de aktuelle vaerdier for indgang 1 — 16, DL- indgangene og de analoge og digitale

CAN-indgange.
12 2-@EEFE> 0§ 11 l

Op 09,0%,2018 07150

: Faste weerdier

De forskellige veerdier vises efter klik pa den gnskede gruppe.

Cn 09, 0%,2018 0751

/
12 3+llll,/l11 |
[ / Maleveerdioversigt

EIESEaEa

I o

Eksempel: indgange

12 2@ EEE -0 1811 l

On 09,05.2018 07:58

Malevaerdioversigt

, ] [ canbus || can-bus :
[ Indgange [ DL-bus ] ] digital ]

analog
] B
1:58.8°C 2:41.1+°¢C 3:52.1°C 4:20,0°C
S5:26.0°C g§:0.0°C 71 16.0°C 2:0.0°C
18.0°C 24.0°C ﬁ

9 Tidiauto L

‘Tidiaute | M L2t I l
17 14 15 1R

11



Indgange
Indgange

Styringen har 16 indgange for analoge (malevaerdier) og digitale (ON/OFF) signaler eller impulser.

1234 EEFEo @8 11

Op 09,05,2018 OF:

H Maleveerdioversigt

2
L Faste wveerdier

=

Meddelelzer

Efter udvaelgelse i hovedmenuen vises indgangene med betegnelse og den aktuelle malevaerdi (eller
tilstand).

Eksempel fra et allerede programmeret anlaeg, indgang 1 er endnu ubenyttet:

12 3-EEBF =2 @811

O 09,05,2018 08:

Indgange

12



Indgange
Parametrering

Sensortype og malevaerdi
Efter valg af den gnskede indgang udvaelges den gnskede sensortype.

Indgang 1

Tvpe [Ubenyttet K ]

Indledende vaelges indgangssignalets grundleeggende karakter:
e Digital
e Analog
e Impuls

Digital
Valg af malevaerdi:

e OFF/ON e OFF /ON (invers)
e Nej/Ja e Nej/ Ja (invers)
Analog
Valg af malevaerdi:

o temperatur

Valg af sensortype: KTY (2 kOhm = tidligere standardtype hos Technischen Alternative), PT
1000 (= aktuel standardtype), rumfglere: RAS, RASPT, termoelement THEL, KTY (1 kOhm), PT
100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

solstraling (sensortype: GBS01)

spaending (indgang 1-6 og 9-16: max. 3,3 V, indgang 7 og 8: max. 10V)

strgm (kun indgang 8: 4-20mA DC)

modstand

luftfugtighed (sensortype: RFS)

regn (sensortype: RES)

Yderligere udvalg af procesvariabel

for malevaerdierne spaending, strem (kun indgang 8), modstand:
e dimensionslgs

¢ absolut luftfugtighed e stromstyrke mA
o dimensionslgs (,1) e tryk bar, mbar, Pascal e stromstyrke A
e arbejdstal o liter ¢ modstand
e dimensionslgs (,5) e kubikmeter o hastighed km/h
e temperatur °C e flow (I/min, 1I/h, I/d, ¢ hastighed m/s
o globalstraling m3/min, m3/h, m3/d) e grader (vinkel)
e CO;-indhold ppm e ydelse
e procent e spanding

Efterfglgende fastleegges maleomradet ved hjaelp af skaleringen.
Eksempel spanding/globalstraling:

Skalering
Indgangsveerdi 1 0.00 W
bahiemd i 0 0,00V modsvarer 0 W/m?, 10,00V 1500 W/m2.
Indgangsvaerdi 2 0.01%
Malvaardi 2 0

13



Indgange
Impulsindgang

Indgang 15 og 16 kan registrere impulser med max. 20 Hz og mindst 25 ms pulslaengde (SO-
impulser).

Indgang 1 - 14 kan registrere impulser med max. 10 Hz og mindst 50 ms pulslangde.
Valg af maleveerdi

indliizstahied

Erigerdetieret

Vindhastighed
For maleveerdien ,vindhastighed er det ngdvendigt at angive en kvotient. Kvotienten er
signalfrekvensen ved 1 km/h.

Eksempel: Vindmaleren WIS01 udgiver, ved en vindhastighed pa 20 km/h en impuls pr. sekund (=
1Hz). Derfor er frekvensen ved 1 km/h lig 0,05Hz.

kwotient [D.DE Hz ]

Indstillingsomrade: 0,01 — 1,00 Hz

Flow
For maleveerdien ,Flow" skal der angives en kvotient. Kvotienten er flowet i liter pr. impuls.

Quotient [ 0,05 Hz ]

Indstillingsomrade: 0,1 — 100,0 I/impuls

Impuls
Denne maleveerdi tjener som indgangsvariabel for funktionen ,Maler”, impulsmaler med enheden
»impulser”.

Brugerdefineret
For maleveerdien , Brugerdefineret “ skal der angives en kvotient og en enhed.

Knotient 0.50000 lfimp Kxvotient [D.DDIEE kuvhfirmp ]
Enhed | Enhed [kw ]
Tidsenhed fh

Indstillingsomrade kvotient: 0,00001 — 1000,00000 enheder/impuls (5 decimaler)
Enheder: I, kW, km, m, mm, m?.
For |, mm og m?® skal tidsenheden tillige udvaelges. For km og m kan tidsenhederne ikke sndres.

Eksempel: For funktionen ,Energimaler” er det muligt at benytte enheden ,kW". | ovenstaende
eksempel er der valgt 0,00125 kWh/impuls, svarende til 800 impulser /kWh.

14



Indgange

Betegnelse

Navngivning af indgange sker ved valg mellem praedefinerede betegnelser fra forskellige
betegnelsesgrupper, eller brugerdefinerede betegnelser.

Med andre ord: Du kan valge et navn til indgangen ud fra nogle grupper af standardnavne, eller du
kan selv give den lige det navn, du gnsker.

Betegnelserne for sensortype analog / temperatur er ordnet i fglgende grupper:

Almen (=Mange muligheder fra de fgrste 4 kategorier herunder)
Varmekilde (Eksempel: Gasfyr)

Forbruger (Eksempel: Beholder)

Ledning (Eksempel: Fremlgbstemperatur)

Klima (Eksempel: Udetemperatur)

Bruger (brugerdefinerede betegnelser) (Eksempel: Moster Odas veerelse)

Herudover kan hver betegnelse tildeles et tal fra 1 til 16. (Eksempel: Radiator 1, Radiator 2...)

Sensorkorrektur

For de analoge variabler temperatur, solstraling, luftfugtighed og regn er der mulighed for at foretage
en sensorkorrektur. Det er den korrigerede veerdi der vises og anvendes i alle beregninger.

Eksempel: Temperatursensor Pt1000

Sensor [ PT 1000 ]
Sensorkorrektur [ 0.2 K ]
Middelvaerdi

Middelveardi [ 1.0s ]

Denne indstilling vedrgrer den tidsmaessige midling af maleveerdierne.

En middelveerdidannelse pa 0,3 sekunder medfgrer en meget hurtig visnings- og styringsreaktion, men
ogsa svingninger i veerdien.

En hgj middelveerdi medfgrer treeghed og anbefales kun til sensorer, der bruges til varmemalere.

Til de fleste maleopgaver anbefales en middelveaerdi pa 1 - 3 sekunder, til den ultrahurtige fgler i en
varmtvandsstation 0,3 — 0,5 sekunder.
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Indgange
Sensorcheck for analoge sensorer

Sensorcheck E f;:rr;}rkdjlses- [Standard ]
Kortslutnings- [ ] Afbrydelses-

- Standard gl Standard

Kortslutnings-

el Standard

Ved aktiveret ,sensorcheck” (valg: ,Ja“) udgives der automatisk en fejlmeddelelse ved hhv.
kortslutning eller afbrydelse: | den gverste statuslinje vises en advarselstrekant, i menuen ,Indgange”
vises den defekte sensor med rgd kant.

Eksempel:

1@ 3@ s BF -0 @811

n09,05,.2018 05:44

Kortslutning af
sensor 1 -
standardveerdi

Indgange

Sensorfejl

Ved aktiveret ,sensorcheck” kan sensorfejl bruges som indgangsvariabel for andre funktioner: Status
,Nej“ for en korrekt fungerende sensor og ,Ja"“ for en defekt (kortslutning eller afbrydelse). Dette gar
det (om gnsket) muligt for systemet at reagere pa sensorudfald.

Under Systemveerdier / Almen stilles sensorfejlen til radighed for alle indgange.

Safremt standard-teersklerne ikke aendres, angives kortslutning ved underskridelse af den nedre
malegraense og afbrydelse ved overskridelse af den gvre malegraense.

Disse standard-veerdier for temperatursensorer er ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Disse vaerdier anvendes i tilfaelde af fejl til de interne beregninger.

Ved et bevidst valg af taerskler og veerdier kan styringen ved sensorfejl tildeles en fast veerdi, der
muligggr at en funktion kan arbejde videre i en ngdsituation.

Eksempel: Underskrides teersklen -40°C (= ,teerskelveerdi“), udgives veerdien 0,0°C (= “Udgivet veerdi“)
for denne sensor (fast hysterese: 1,0°C). Samtidig saettes Status ,Sensorfejl” pa ,Ja“.

Kortslutningsteaersklen skal ligge under afbrydelsestaersklen.

Kortslutnings- .

Sensorcheck |a iy [Brugerdefmeret ]
. - y Lidgivet wveerdi 0.0 °C

Kortslutnings- Brugerdefineret > [ ]

teerskel 9

Taerskelvsardi -40.0 °C

Eksempel: Sensor 1 underskrider -
40°C, derfor udgives maleveerdien 0°C,
samtidig vises sensorfejl.
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Hvilke sensorer kan tilsluttes hvilke indgange?

Indgange

= e R
> (7]
88,3 &
L =R=
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Zaog o o £ Q
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¥ T ¢ —_ o oA < © N ~ T
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o O g = = O ™ - N %F = 5 O
cZP o 5 Z Qo 8 8 S o I 2 3 a 3
- = = = = O XL W Q. [= 3 - E E
axaozZz a3 (= » o n o n < = - = E £ E
Indgan
gang X X X X X X
1-6
Indgang 7 X X X X X X X
Indgang 8 X X X X X X X
Indgan
gang X X X X X X
9-14
Indgang 15 X X X X X X X
Indgang 16 X X X X X X X

Bemeerk, ved spaendingsmaling pa indgang 1-6 og 9-16 (max. 3,3V) at Spaendingskildens interne
modstand ikke ma overskride 100 Ohm, safremt ngjagtigheden iht. de tekniske data skal overholdes.

Spaendingsmaling indgang 7 og 8: Styringens indgangsimpedans er 30 kOhm. Det ma pases at

spaendingen aldrig overstiger 10,5V, da de gvrige indgange ellers pavirkes ekstremt negativt.

Modstandsmaling: Ved indstillingen Procesvariabel: Dimensionslgs er det kun muligt at male op til
30kOhm. Ved indstillingen ,Modstand” og maling af modstand >15kOhm bgr man, for at undga
svingende veerdier forhgje middelvaerdien.
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Indgange

Modstandstabel for forskellige fglertyper

Temp. [cl| o |10 | 20| 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
PT1000 [0] | 1000 1039|1078 |1097 | 1117 |1155|1194 1232|1271 |1309 | 1347 [ 1385
KTY (2k) [a] | 1630 | 1772|1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392

KTY (1kQ) [@] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 [ 1122|1209 | 1299 [ 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [0] 100 | 104 { 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000|1056 (1112|1141 |1171|1230 (1291|1353 |1417 1483|1549 |1618

Ni1000 [Q] | 1000 | 1045|1091 1114|1138 1186 |1235|1285|1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS000

Standardtypen hos Technischen Alternative er PT1000.
Indtil 2010/2011 var standardtypen KTY (2kQ).

PT100, PT500: Da disse typer er mere fglsomme overfor udefrakommende forstyrrelse bgr
sensorledninger veere skaermet og middelvaerdien forhgjes. Alligevel kan den for PT1000-sensorer
geeldende ngjagtighed iht. de tekniske data ikke garanteres.

NTC-folere
For forarbejdning af data fra NTC-fglere ma R25- og
Sensor NTC Beta-vaerdi angives.
Normmodstanden R25 geelder altid ved 25°C.
2 1.00 ki Beta-vaerdien angiver en NTC-fglers karakteristik i
5 - forhold til 2 modstandsvaerdier.
Beta 1000

Beta er en materialekonstant som kan beregnes ud
fra fabrikantens modstandstabel og fglgende formel:

R1
(NT)
In
R2
1 1
Tlwry T2

B =

Da Beta-veerdien ikke er konstant over hele maleomradet ma omradets forventelige greenser
fastlaegges (fx for en beholderfgler fra +10°C til +100°C, eller for en udefgler fra -20°C til +40°C).

Alle temperaturer i formlen skal angives som absolutte temperaturer i K (Kelvin) (fx +20°C = 273,15 K
+20 K =293,15K)

In Naturlig logaritme

R1m Modstand ved temperaturomradets nedre greense
R24m Modstand ved temperaturomradets gvre graense
Tl Temperaturomradets nedre graense

T2 Temperaturomradets gvre graense
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Udgange
Udgange

Styringen har 16 udgange.

12 2B B F =5 @811 On 09.05.2018 08:5

Meddelelser

CAMN-bus

1z 3+-@EBFE =2 .5/ I |Or'| 09.05.2018 ae:ii"

Ved klik pa en udgang i den gverste statuslinje kommer man ogsa ind i menupunktet ,Udgange”. Ikke-
definerede udgange vises ikke.

Her vises udgangene med deres betegnelse og aktuelle tilstand (se kapitlet ,Displayvisning").
Eksempel:

1&93]... 8-9 [[@-11

ALto

On 09,03,2018 09:
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Udgange

. o
Parametrering &
Efter valg af den gnskede udgang vaelges udgangstypen.

)
Udgang 1 & P
Tvpe [ Ubenyttet ] _.
t —d
Forst foretages det grundlaeggende valg af udgangstype.
Udgangstype
Der skelnes mellem fglgende udgangstyper, som imidlertid ikke alle kan vaelges ved alle udgange:
¢ Relaudgang
¢ Udgangspar
e 0-10V
e PWM
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Udgange
Udgang 1/2, 3/4, 6/7, 8/9, 10/11, 12/13 og 14/15 som udgangspar

Wlej=ip)rr

De ovennaevnte udgange kan bruges som almindelige teend/sluk-udgange eller, kombineret i de
angivne par, som udgangspar, fx for shuntstyring.

Bemaerk!
Udgangsparrene 1/2 og 6/7 ma kun bruges i releeversionen af UVR16x2.

Udgangsparrene 1/2, 3/4, 6/7, 8/9 og 10/11 star umiddelbart til radighed. Udgangsparrene 12/13 og
14/15 kraever brug af hjeelperelaeer/rel&emoduler (ekstraudstyr).

Gangtid
For hvert udgangspar skal der angives en
; [ ] shuntmotor-gangtid.
Gangtid 02m 303 ] . . .
Hvis gangtiden star til 0, aktiveres udgangsparret

ikke.
Gangtidsbegrasnsning

styringen af udgangsparret, ndr en gangtid, der
starter ved 20 minutter, har naet 0. Restgangtiden
startes forfra, hvis udgangsparret saettes i manuel drift, hvis det styres af en meddelelse (dominant
ON eller OFF), nar omdrejningsretningen skifter, eller tilladelsen skifter fra OFF til ON.

Safremt gangtidsbegraensningen deaktiveres, stopper nedtallingen af restgangtiden ved 10
sekunder, sdledes at styringen af udgangsparret ikke ophgrer.

Ved aktiveret gangtidsbegraensning ophgrer
Gangtidsbegraensning| |a

Udgangspar vises i statuslinjen med et ,+“ mellem udgangsnumrene.
Eksempel: Udgang 8+9 og 10+11 er parametreret som udgangspar:

123455?121314151%

Hvis 2 forskellige funktioner forsgger at aoktivere begge udgange i udgangsparret samtidig, aktiveres
kun udgangen med det laveste nummer (,ABN“-kommando).

Undtagelse: Funktionen ,Meddelelse” - safremt den samtidige kommando kommer fra denne
funktion, aktiveres udgangen med det hgjeste nummer (,LUK"-kommando).
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Udgange
Alle relzeudgange

Alle relaaudgange kan tildeles en forsinkelse og en
Forsinkelse Os efterlgbstid.
Efterlab [ 0s ]
Alle udgange

For alle udgange kan muligheden for manuel betjening begreenses til bestemte brugergrupper
(Bruger, Fagmand, Ekspert).

Manuel aktivering 5
kan sendres af ruger

Udgang 12 til 16 som analogudgange

daenaeparn

=

PR

Disse udgange udgiver en spaending pa 0 til 10V, fx for at styre ydelsen fra en braender
(breendermodulation) eller omdrejningsregulering af elektroniske pumper.
Det er valgfrit om signalet skal udgives som en spaending (0 - 10 V) eller som et PWM-signal.

Udgangene kan styres af en PID-funktion, eller af andre funktioner. ,Skalering“ giver mulighed for at
tilpasse kildens analoge signal (med eller uden decimal) til et niveau, der passer til den enhed, der
skal styres.

| modus PWM (pulsbreddemodulation) udgives et firkantsignal med et spaendingsniveau pa ca. 10V
og en frekvens pa 1TkHz med variabel styrefaktor (0 - 100%).

Safremt flere funktioner (analogvzerdier) virker samtidigt pa samme analogudgang, udgives den
hgjeste veaerdi af disse.

Ved aktivering af analogudgangen via en digital kommando kan der vaelges en udgangsspaending pa
mellem 0,00 og 10,00V (0,0% - 100,0 % ved PWM). Den digitale kommando er, i forhold til en samtidig
analog veerdi, dominant.

En aktivering af analogudgangen via ,Dominant off‘ og ,Digital on“ kan realiseres med fglgende
digitale signaler:

[Cominant OFA 0.00 v Digital ON [ 10.00 v/

Eksempel: Udgangsveerdi 5,00V

Eksempel: Udgangsveerdi 10,00V

Dominant off (fra en meddelelse)
Manuel off

22

Dominant on (fra en meddelelse)
Manuel on

Digital on

Blokeringsbeskyttelse




Udgange
Analogudgangenes udgangsstatus

Udgangsstatus For udgangsstatus kan det fastlaegges om status
_ ON skal udgives over eller under en indstillelig
ON hwis taerskel.
Taerskel Er = teerskel

Eksempel: Nar analogudgangen udgiver over 3,00 V, skifter udgangsstatus fra OFF til ON.

Udgangsstatus
_ Alt efter den anvendte pumpes tekniske
ON huig [E”‘taemke' ] egenskaber kan udgangsstatus’en ved hjeelp af
denne indstillingsmulighed indstilles saledes at
Tzerskel [3,9(;. B ] den kun viser ON, nar den tilhgrende pumpe rent
faktisk korer.

Safremt en releeudgang skal skifte samtidig med en analogudgang (A12 — A16), kreever det den rette
programmering.

Eksempel: Nar analogudgangens udgangsstatus skifter til ON, sendes denne ON-kommando videre til
releeudgangen via en logikfunktion.

Logic function 1
[Or | Relaeudgang

Enable function Result Fe—~e{22  Solarvate |
Result (gn.=cff) (OFF) Iniv. res. |

Inv res (en=aff) (OFF)
Input variable 1

Input variable 2

Input variable 3

Input variable 4

Input variable 5

Input variable &

Analogudgang

#-{21Z  Solarpump

X%*ﬁ(%i*ﬁ(%
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Udgange
Displayvisning under menupunktet Udgange
Analogudgangens driftstilstand vises pa displayet. Udgangsstatus eendres ved bergring af "knappen”.

e Auto: Udgivelse af et signal i henhold til
kilde og skalering

[ulzimiiz ¢ Manuel: Indstillelig veerdi

e Manuel/OFF: Signal ifglge indstilling
N EEE »Dominant off"

e Manuel/ON: Signal ifglge indstilling
AN »Digital on*

Eksempler pa forskellig skalering
Styretrin fra PID-funktion: Modus 0-10V, styretrin 0 skal modsvare QV, styretrin 100 10V:

Skalering

Indgangsweerdi 1 [D
Mahvserdi 1 [D.DD W
@angaveerdi 2 1000 >

Malvaerdi 2 { 10.00 %

Temperaturveerdi, fx fra en analogfunktion: Modus PWM, temperaturen 0°C skal modsvare 0%,
temperaturen 100,0°C 100%:

Temperaturen registreres i 1/10°C uden komma.

@ngsveerdi 2 ]

Malvzard) 2 [ 100.0 % ]

Braenderydelse, fx fra funktionerne varmtvandskald eller service: Modus 0-10V, braenderydelsen 0,0%
skal modsvare 0V, 100,0% skal modsvare 10V:

Procentveerdien registreres i 1/10% uden komma.

@ngsva&rdi 2 ]

MElvzardi 2 [ 10.00 % ]
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Udgange

Betegnelse

Navngivning af udgangene. Der kan velges mellem praedefinerede betegnelser fra forskellige
betegnelsesgrupper og brugerdefinerede betegnelser.

e Almen

e Klima

e Bruger (brugerdefinerede betegnelser)

Derudover kan hver betegnelse udstyres med et tal fra 1 til 16

Udgangsoversigt
I I
1 1
1 1
g _! s
) o 6! & 3
o o 'g. 0 o 'E,: = : o
c B §5 |81 a2 1 &
22| £+ |85+ 8E 13
1 | . ) . c 2]
B £ B £ RS £ &S ! 3
T 3 =2 |90 3l -2 I %
x » x » o onl D6 I o
Udgang 1 X* :___x___{\
2 x* L__x.__:\
""" [
3 X : X Udgangspar
4 X S S 1/2 og 6/7
5 X kun i relaeversion
6 x* :___x___:
7 xX* L__x___:
5 T 1
8 X : X :
9 X L__X___|
-y 1
10 X I X I
11 X L__x___:
12 X % T X
13 X L__x___ X
14 X |‘|___x___i X
15 x ool x
16 X X
\ 4
Relaeudgange og ud-
gangspar
12 - 16 kun
med hjalperelaer

*Triac-udgange, for triac-versionens vedkommende (UVR16x2-D)
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Udgange
Udgangstzeller ®

’

Udgang 1

Tvpe [ Relzeudgang

a(e)o

Betegnelse

[Generel

warmtvandsladepumpe ] \

Ved klik pa symbolet kan antal driftstimer og impulser (indkoblinger) for hver udgang afleeses.

Eksempel: For udgang 1 kan malerstanden siden 17.10.2016 afleeses.

Udgang 1 /
Malerstand siden 00.05.2018

Efter tryk pa knappen spgrges man, om man vil slette de samlede malerstande og ,i gar“s driftstimer
og impulser. Malerstanden for i dag” samt ,forrige periode” og ,aktuel periode” slettes ikke.

8o o ®
Spergsmalet besvares ved at klikke pa enten fluebenet (= ja) eller krydset .| (= nej).
Efter sletningen vises den aktuelle dato.

Driftstimer

Driftstimer 04h 47m 18s

Driftstimer i g&r G Dcoar vises det samlede arjtal' driftstimer,
garsdagens og dagens driftstimer, samt
driftstimerne for den forrige og den aktuelle

Driftstimer i dag 02h 10m 455 periode (kgrsel).

Driftstimer seneste

oree] 02h 08rm 565

Driftstimer aktuel o
kersel Efter tryk p4 knappen spgrges man, om man Vvil

slette dagens driftstimer. ,Forrige periode“ og
»2aktuel periode” slettes ikke.
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Impulser
Impulser 0
Impulser i gar 0
Impulser i dag ]

Udgange

Neden under driftstimerne kan antallet af
impulser (indkoblinger) aflaeses.

Her vises det samlede antal impulser
(indkoblinger), samt garsdagens og dagens
impulstal.

Efter tryk pad knappen spgrges man, om man vil
slette dagens impulstal.

> BEMARK: Malerstandene gemmes i det interne lager en gang i timen. Ved strgmudfald kan

der derfor ga data tabt fra hgjst 1 time.

> Nar der indleeses nye funktionsdata spgrges man, om de gemte malerstande skal bevares (se
vejledningen ,Programmering del 1: Alimene henvisninger”).

Malernulstilling

Ved tryk pa knappen "Slet” spgrges man, om man vil slette dagens, eller den samlede malerstand.

@nsker du virkelig?

"Nulstil dagens
driftstimer"

IIE

2

8y B
Sikkerhedsspgrgsmalet besvares ved tryk pa flueben (= ja) eller kryds (= nej).

Efter sletning vises den aktuelle dato.
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Udgange
Angivelse af relationer !:

Udgang 1 %}
Tvpe Felseudgang ] _’

Betegnelse

Generel ]

warmtvandsladepumpe ] J

L

Ved tryk pa symbolet vises udgangens sammenhang med funktionerne.

Eksempel:
Udgang 1
[ 138 warrmwasser 2 ]
Ladepumpe OFF
[ Elokeringsbeskyttelse ]

| eksemplt styres udgang 1 af 1 funktioner, hvoraf den ene (Solvarme 1) har teendt udgangen.
Ved valg af en funktion sendes man direkte ind i den pagaeldende funktions menu.
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Udgange
Blokeringsbeskyttelse

Cirkulationspumper, der star stille i leengere tid af gangen (fx centralvarme-cirkulationspumpen om
sommeren), har ofte problemer med at komme i gang igen grundet indre korossion. Problemet kan
Igses ved at taende for pumpen i 30 sekunder en gang imellem.

Under menupunktet efter udgang 16, Blokeringsbeskyttelse er det muligt at veelge et tidspunkt for
hvornar hvilke udgange skal motioneres for at forebygge blokering.

ALto I

Eksempel:

Blokerings- Tirsdag og fredag kl. 16:30 teendes de under
beskvttelse Valg af udgange udvalgte udgange i 30

; i i i i i i sekunder, safremt den pé&geeldende udgang ikke

har vaeret teendt siden styringen blev startet,
eller siden sidste gang, blokeringsbeskyttelsen
aktiverede den.

Blokerings- .
beskyttelse, tid { REARR J

{ walg af udgange M

Va |g af udga nge Udgang 3, 4, 6 og 7 er udvalgt.
Styringen taender ikke alle udgange
samtidigt, men begynder med én,
gar efter 30 sekunder videre til den
naeste, osv.

BEBuUUERE
SEERERE
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Udgange
Displayvisning

Eksempel pa et allerede programmeret anlaeg:

Udgang 1,4 og 5 er
teendt Udgang 3 og 4 er

/// i manuel drift
%
V £

123 9 10-11 On 09.05\2018 08
2, l.llll' n

AUtofOFF

MAN;DN]

De taendte /aktiverede udgange er fremhavet med gront.
Udgange, der manuelt er sat pa ON, vises med et handsymbol under udgangsnummeret.

Eksempel: Dominant aktiverede udgange (af funktionen ,Meddelelse”):

Udgang 2 er blevet
aktiveret (taendt)
dominant (red kant)

Udgang 5 er blevet Trekanten angiver at
deaktiveret (slukket) der er en aktiv
dominant (red kant) / meddelelse.

BE:s 4 9 10+11 12 13 14 15 16 & On 09.05,2018 09:
1

[\ Udgange

Autofon

30



Faste vaerdier

Faste vaerdier

1223 g8+9 10411 12 14
sEBEA

ﬁ Malevaerdioversigt ]

Op 09.0%,2018 09157

Faste veerdier

rMeddelelser

| denne menu kan der defineres indtil 64 faste veaerdier, der fx kan anvendes som indgangsvariable for
funktioner.

Nar menupunktet vaelges i hovedmenuen vises de allerede definerede faste veerdier med betegnelse
og gjebliksvaerdi eller tilstand.

Eksempel:

123 g-9 1lo-11 12 14 QO 09,0%,2018 10:
sEBEM n

Faste veerdier
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Faste vaerdier

Parametrering

Eksempel: Fast veerdi 1

Fast vaerdi 1

Type Ubenyttet
Type af fast veerdi
Den gnskede faste vaerdi defineres fgrst efter gnsket type.
¢ Digital
e Analog
e Impuls
Digital
Valg af malevariabel:
e Off/on
e Nej/ja

Valg, om statusaendring skal ske ved hjzelp af en valgboks, eller med et enkelt klik.

Skift

“eardi

Andring af en fast veerdi - digital

Ved klik pa feltet med lys baggrund kan den faste vaerdi eendres via en valgboks eller med en enkelt
bergring (,klik"). Er statusangivelsen ikke udstyret med lysere baggrund, kan status ikke sendres fra
det brugerniveau, man er logget ind pa.

Eksempel: Skift fra ON til OFF ved hjzelp af valgboks




Faste vaerdier
Analog

Her kan der vaelges mellem et stgrre antal enheder og dimensioner

Analog

Elirrisnasians]as

difremsions ostldy

Aroedsta|

For Faste veerdier star ogsa funktionsvariablen Klokkeslaet (visning: 00:00) til rddighed.

Efter navngivning / tildeling af en betegnelse fastlaegges de tilladte graenser og den aktuelle faste
veerdi. Herefter kan den pagaeldende vaerdi i menuen kun varieres indenfor disse graenser.

Eksempel:

MinirnLen 50
Maksimum 55
Wzardi 50

Andring af en fast veerdi - analog

Ved klik pa feltet med lys baggrund kan den faste veerdi sendres via et numerisk tastatur. Er veerdien
ikke udstyret med lysere baggrund, kan den ikke aendres af den bruger, man er logget ind som.

Eksempel:
50.0 °C
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Faste veerdier

Impuls

Ved hjaelp af denne faste veerdi kan der genereres korte impulser via klik i menuen ,Faste vaerdier".
Eksempel:

123 9 10+11 12
CABEEE

On 09,05,.2018 10:

Faste veerdier

I menuen for den faste vaerdi kan der ligeledes
udlgses en impuls ved bergring/klik.

Fast veardi 3 Funktionsvariabel

Type [Impuls ]

Funktionsvariabel
Valg af funktionsvariabel: Her vaelges det, om der

S rratils ved aktivering skal genereres en ON-impuls (OFF til
ON) eller en OFF-impuls (fra ON til OFF).

Betegnelse

Betegnelse

Navngivning af den faste vaerdi ved valg mellem foruddefinerede og brugerdefinerede betegnelser.
Derudover er det muligt at tildele hver betegnelse et tal mellem 1 og 16.

Begraensning af andringsmulighederne
For alle faste vaerdier kan det indstilles, fra hvilke(t) brugerniveau(er) veerdien skal kunne aendres:

Fagtand
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Meddelelser

Meddelelser

Denne menu viser aktiverede meddelelser.
1@3@s @R =9 w011 12 14 On 09.05.2018 10:5
Ll i ’

Eksempel: Meddelelse 21 er aktiv.
1Bz2H@5 g+0 10-11 12 14
B=@-8@

n09.05,2018 10:5

Meddelelser

21: Overtemperatur 09,05, 2018

10:50

Nar én eller flere meddelelser er aktive, vises en advarselstrekant i den gverste statuslinje.
Er meddelelsen skjult, vises den igen ved klik pa trekanten.

Uddybende informationer vedrgrende meddelelserne finder du i vejledningen ,Programmering / Del 2:
Funktioner, kapitel Meddelelser”.
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CAN-bus

CAN-netveerket ggr det muligt for CAN-bus-apparater at kommunikere med hinanden. Nar analoge
eller digitale veerdier sendes via CAN-udgange, kan disse vaerdier bruges af andre CAN-bus-apparater
via disses CAN-indgange.

Denne menu indeholder alle de angivelser og indstillinger, der er ngdvendige i et CANopen-netvaerk.
Op til 62 CAN-busdeltagere kan forbindes med hinanden i et netvaerk.

Hvert CAN-bus-apparat skal have sit eget node-nummer i nettet.
CAN-bus-nettets fysiske (ledningsmaessige) opbygning er beskrevet i Montagevejledningen.

12243 g+49 10411 12 14 On 09,05,2018 10:5
8:8-88 - .

Meddelelzer
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Datalogning

Denne undermenu er usynlig i Brugermodus.

Datalogning I

Datalogning
indstillinger

| denne menu defineres indstillingerne for datalogning af analoge og digitale veerdier via CAN-bus
eller pa styringens SD-kort.

Datenlognings-indstillinger

Her veelger man, om de loggede veerdier ogsa skal

Data |Dg ni ng indstillh nger gemmes pa styringens SD-kort og, hvis ja, hvor ofte.

[ De loggede dagsfiler gemmes i mappen
o ]

Datalogning pa LOG/4rstal. Logningen sker kun med ilagt SD-kort.

SD-kort ) . o
Hvis den frie plads pa SD-kortet kommer under 50
- [ 205 MB, sletteg de zldste dagsfiler automatisk. De log-
gede veerdier kan udlaeses fra SD-kortet med pro-

grammet Winsol (Se vejledning til Winsol).

Datalogning analog / digital
Indstillingerne geelder bade for datalogning pa styringens SD-kort og for CAN-datalogning med C.M.I.

Hver styring kan udgive max. 64 digitale og 64 analoge veerdier, som defineres i disses undermenuer.
| modseetning til nar der benyttes DL-bus kan det frit veelges hvilke data der gnskes logget via CAN-
bus. De loggede veerdier kan komme fra indgange, udgange, funktioners udgangsvariable, faste
veerdier, systemvaerdier og DL- og CAN-busindgange.

Bemaerk: Digitale indgange skal defineres under digitale vaerdier.

Man kan logge alle gnskede veerdier fra malerfunktionerne (Energimaler, varmemaler, maler). De
malervaerdier, der gnskes logget, angives, lige som alle andre analoge veerdier under ,Datalogning
analog”.

CAN-datalogning kraver firmware 1.25 eller hgjere pa C.M.l.’et og Winsol i version 2.06 eller hgjere.

CAN-datalogning er kun mulig med C.M.I. Der foregar intet permanent dataflow. Pa anfordring fra et
C.M.I. gemmer styringen de aktuelle veerdier i en log-buffer og beskytter denne mod overskrivning
(ved forespgrgsel fra et andet C.M.1.), indtil disse data er udleest og log-bufferen igen frigivet.

De for datalogning via CAN-bus ngdvendige indstillinger pa C.M.l.et beskrives i dettes onlinehjzelp.
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CAN-indstillinger
CAN-indstillinger

Mode 1

Eetegnelse LR 16x2

Bus-rate 50 kbitfs (standard)
Nodes

Valg af eget CAN-nodenummer (indstillingsomrade: 1 — 62). Apparatet med nodenummer 1 udgiver
tidsstemplet til alle andre CAN-bus-apparater.

Betegnelse
Det er muligt at give hver styring sit eget navn.

Busrate
CAN-Netveerkets standard-busrate er 50 kbit/s (50 kBaud), en hastighed der anbefales for de fleste
CAN-bus-apparater.

Vigtigt: Alle apparater i CAN-busnettet skal have samme overfgrselshastighed for at kunne
kommunikere med hinanden.

Busraten kan indstilles til mellem 5 og 500 kbit/s. En laverebusrate muligger et leengere kabelnet.

Busrate [kbit/s] Maksimalt tilladt samlet buslaengde [m]
5 10000

10 5000

20 2500

50 (standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Ved en totalreset under menupunktet ,Dataforvaltning” forbliver indstillingerne for nodenummer og
busrate de samme.
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CAN-analogindgange
Der kan programmeres op til 64 CAN-analogindgange. Disse defineres ved angivelse af afsenderens
nodenummer og nummeret pa den afsendende nodes CAN-udgang.

[ CAN-bus

CAN-analogindgange

f

[—

CAN-analogindgang 1

Mode-nummer [ ubenyttet

CAN-analogindgang 1

< Mode-nummer

Node-nummer

Efter angivelse af afsendernodens nodenummer foretages de ovrige indstillinger. En CAN-
analogudgangs veerdi overtages fra apparater med dette nodenummer.

Eksempel: CAN-analogindgang 1 overtager vaerdien fra CAN-analogudgang 1 fra apparatet med node
nummer 2.

CAN-analogindgang 1

Mode-nummer P

S

lUdgangsnummer 1

0
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Betegnelse

Hver CAN-indgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for indgangenes
vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel:
Betegnelse

Temperatur gjebliksveerdi

. -

-~ o)

T.solfanger

. -

- o)

1

L -

CAN-bus-timeout

Bestemmelse af CAN-indgangenes timeout-tid (mindste veerdi: 5 minutter).

CAMN-bus timeout S

Safremt der Igbende indleeses information fra CAN-bussen, star CAN-indgangens Netvaerksfejl pa
+Nej”.

Hvis veerdiens seneste aktualisering er eldre end den indstillede timeout-tid, gar Netvaerksfejl fra
,Nej“ til ,Ja“. Sa kan det bestemmes, om den sidst indlaeste veerdi, eller en valgfri "erstatningsveerdi”
skal udgives (kun ved indstilling Malevariabel: Bruger).

Da Netvaerksfejl kan vaelges som kilde til en funktions-indgangsvariabel, er det muligt at fa systemet
til at reagere ved udfald af CAN-bus eller sendenode.

| Systemvaerdier / Almen star Netveerksfejl til rddighed pa alle CAN-indgange.
Sensorcheck

Nar der ved Sensorcheck svares ,Ja“ er det ogsa muligt at bruge Sensorfejl pa en sensor, hvis veerdi
transmitteres til en CAN-indgang som indgangsvariabel for en funktion.

Sensorcheck []a ]

Malevariabel

Nar Malevariabel star pa ,automatisk” viser styringen vaerdien med samme enhed som sendenoden.

mMElevariabel

Automatisk ]

Veelges i stedet ,Bruger” bliver det muligt selv at veelge, hvilken enhed maleveerdien skal udstyres
med, at foretage en Sensorkorrektur og, ved aktiveret Sensorcheck at vaelge en overvagningsfunktion.

! |

Malevariabel Autarnatisk

= -l

Erligerdetimeret

Sancnrrharck
Hver CAN-indgang kan tilordnes en enhed, der godt kan afvige fra den, der anvendes til den
pageaeldende veerdi af sendenoden. Der star forskellige enheder til radighed.

Denne valgboks vises kun, nar der ud for
Enhed Ternperatur °C Malevariabel er valgt ,Bruger”.
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Vaerdi ved timeout

Denne valgboks vises kun, nar der ud for Malevariabel er valgt ,Bruger”.
Her kan det fastlaeagges hvad der skal ske ved timeout: Om den sidst transmitterede veerdi fortsat skal
vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsveerdi skal vises i stedet.

s i i TR RS [!_Ja'—,-rldre'[ weerdi ved timeout [ Erugerdefineret ]
Ehaerdefiferat: ldgivet wveardi [ 200°C ]

CSanznrrharl

Sensorkorrektur

Denne valgboks vises kun, nar der ud for Malevariabel er valgt ,Bruger”.
Vaerdien fra CAN-indgangen kan korrigeres med en fast vaerdi.

Sensorkorrektur 0.0K
Sensorfejl /
Kortslutnings- [ ] Kortslutnings- .
tzarskel Standard tearskel Standard
iy - Erigerdetimeres
ortslutnings- ortslutnings-
. Standard &
Afbrydelses- standard l
tamrskel ,
L Kortslutnings- defi
.- Brugerdefineret
Afbrvdelses- ! .
R Standard Tzerskelveerdi [D.D C ]

Denne valgboks vises kun, nar Malevariabel star til ,Bruger”, og Sensorcheck er aktiveret.

Ved aktiveret ,Sensorcheck” kan en Sensorfejl pd en CAN-indgang bruges som indgangsvariabel for
funktioner: Status ,Nej" for en korrekt fungerende sensor, og ,Ja“ for en defekt (kortslutning eller
afbrydelse). Hermed kan der reageres, hvis en sensor skulle ga i udu.

Veaelges standard-teersklerne angives kortslutning ved underskridelse af malegransen og afbrydelse
ved overskridelse af malegransen.

Standard-vaerdierne for temperatursensorer er, ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Det er disse vaerdier, der i tilfaelde af fejl anvendes til de interne beregninger.

Ved valg af egnede taerskler og vaerdier for kortslutning og afbrydelse kan der, hvis en sensor skulle
gad i udu ved sende-noden angives en fast vaerdi til styringen, saledes at en funktion kan arbejde videre
i ngddrift (fast hysterese: 1,0°C).

Kortslutningstaersklen kan kun indstilles, sa den ligger under afbrydelsestaersklen.
| Systemvaerdier / Almen ses evt. sensorfejl for alle indgange, inkl. CAN- og DL-indgange.
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CAN-digitalindgange

Der kan programmeres indtil 64 CAN-digitalindgange. Disse defineres ved angivelse af afsenderens
nodenummer og nummeret pa den afsendende nodes CAN-udgang.

Parametreringen er naesten identisk med CAN-analogindgangenes.

Under Malevariabel /Bruger kan visningen for CAN-digitalindgangen andres fra OFF / ON til Nej / Ja,
og det kan bestemmes om, ved overskridelse af timeout-tiden, den sidst transmitterede veerdi fortsat
skal vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsvaerdi skal vises i stedet.

CAN-analogudgange

Der kan programmeres op til 32 CAN-analogudgange. Disse defineres via angivelse af en Kilde.

[ CAN-bus

CAN-analogudgange

CAN-analogudgang 1/
v |

[ Ubenyttet

3

Angivelse af, hvorfra i styringen veerdien for CAN-udgangen kommer (dens "Kilde").

¢ Indgange e Faste veerdier
¢ Udgange e Systemveerdier
¢ Funktioner e DL-bus

Eksempel: Kilde indgang 1
CAN-analogudgang 1

Indgange

1: T.fyr frem

Malewvzardi

8l.5°C
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Betegnelse og sendebetingelser

Hver CAN-analogudgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for
indgangenes vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.
Eksempel:

Betegnelse

Temperatur ejebliksvaardi

T.solfanger

Sendebetingelser

Eksempel:
Sendebetingelser
wed sendring = 1.0K
Elokadetid 105
Intervaltid Sm
Ved andring > 1.0 K Ved en andring af den aktuelle veerdi pa mere end 1,0K i forhold til den

sidst sendte veaerdi, sendes igen. Kildens enhedsangivelse overtages.
(Mindste veerdi: 0,1K).

Blokadetid 10 s Safremt vaerdien andrer sig mere end 1,0K i Ipbet af 10 sek. siden den
sidste transmission, sendes den nye veerdi alligevel forst efter 10 sek.
(Mindste veerdi: 1 sek.).

Intervaltid 5 m Veerdien sendes under alle omstandigheder efter 5 minutter (hvert 5.
minut), selv hvis den ikke har aendret sig mere end 1,0K siden den sidst
blev sendt. (Mindste vaerdi: 1 minut).
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CAN-digitaludgange

Der kan programmeres op til 32 CAN-digitaludgange. Disse defineres ved angivelse af Kilde i

styringen.

Parametreringen er, bortset fra sendebetingelserne, identisk med CAN-analogudgangenes.

Betegnelse og sendebetingelser

Hver CAN-digitaludgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for
indgangenes vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel:

Betegnelse

Generel udgang

warmepumpekald

Sendebetingelser
Eksempel:
Sendebetingelser

wed sandring E

Elokadetid 10s

Intersaltid 51

Ved andring Ja/Nej

Senden der Nachricht bei einer Zustandsanderung

Blokadetid 10 s

Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung,
wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut ibertragen (Mindestwert:
1 Sek.).

Intervaltid 5 m

Veerdien sendes under alle omstaendigheder hvert 5. minut, selv hvis den
ikke har zendret sig siden den sidst blev sendt. (Mindste veerdi: 1 minut).
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Aktive CAN-nodes

123> 2-9 1o-11 12 14 on0g,0%,2018 11:38
2:8580 | n _

|"5' 1
= M%IevaerdiwersigtJ

Faste weerdier

Meddelelser

On 09.05.2018 11:44

Node-nummer 1
Betegnelse UVR16x2
Status operat.

i Node-numrmer
Betegnelse

32
RSM610

Opdater

Ved klik pa det viste felt vises de aktive CAN-nodes i CAN-busnetvaerket. Under ,Status” vises
styringens CAN-bus-status. Status skifter efter styringens start ud fra et fastlagt program automatisk

fra init. — preop(erational) — operat(ional). Fgrst herefter kan styringen kommunikere med andre
CAN-bus-enheder.

Pa illustrationen herover vises en RSM610 med node-nummer 32 i CAN-busnettet.
Ved klik pa et CAN-busapparat i X2-serien kommer man til apparatets menu.
Andre CAN-busapparater og C.M.l.’et vises 0ogsa, men deres menu kan ikke tilgas.

For at komme tilbage til den egne styrings menu, klikker man pa dennes symbol i oversigten eller pa
Home (huset).
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DL-bus

DL-bussen bruges som busforbindelse for diverse sensorer og/eller for registrering af malevaerdier
(datalogning) ved hjeelp af C.M.I. eller D-LOGG.

DL-bussen er en bidirektional dataforbindelse, der kun er kompatibel med produkter fra Technische
Alternative. DL-busnetvaerket fungerer uafthaengigt af CAN-bus-netvaerket.

Denne menu indeholder alle de angivelser og indstillinger, der er ngdvendige for opbygningen af et DL-
bus-netveerk.

DL-bussens ledningsopbygning beskrives i styringens montagevejledning.
1@2@:@EF =2 10-11 12 14 On 09.05.2018 11:45
Lol

Meddelelser

[ DL-bus

DL-indstillinger
DL-indstillinger

P4 denne trykknap kan dataudgivelsen for
datalogning via DL-bus og for visning pa rumsensor
RAS-PLUS taendes eller slukkes for. Til DL-
datalogning bruges C.M.l.’et. Der udgives kun ind-
og udgangsveerdier plus vaerdier fra 2 varmemalere,
men ingen veerdier fra netvaerksindgangene.

Dataoutput
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DL-indgang
Via en DL-indgang registreres sensorvaerdier fra DL-bussensorer.
Der kan programmeres op til 32 DL-indgange.

Eksempel: Parametrering af DL-indgang 1

[ DL-bus

DL-indgang

Type [Ubenyttet l ]
Valg: analog eller digital

DL-indgang 1

Type Analog
DL-bus adressze 1
DL-bus index 1

DL-bus-adresse og DL-bus-index
Hver DL-sensor skal have en unik DL-busadresse. Indstilling af DL-sensorernes adresse er beskrevet i
sensor-datenbladet.

De fleste DL-sensorer kan registrere forskellige maleveerdier (f.eks. flow og temperatur). For hver
malevaerdi angives et unikt nummer, kaldet Index. | DL-sensorens datenblad angives hvilket index der
herer til hvilken veerdi.
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Betegnelse

Hver DL-indgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for indgangenes
vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel: Betegnelse

Temperatur ajebliksveardi

T.solarme frem

DL-bus-timeout

Sa leenge der Igbende indleeses information fra DL-bussen, star DL-indgangens Netvaerksfejl pa ,Nej".

Safremt styringen efter tre forespgrgsler ikke har modtaget DL-sensorvaerdien, gar Netveerksfejl fra
,Nej“ til ,Ja“. Sa kan det bestemmes, om den sidst indlaeste veerdi, eller en valgfri "erstatningsveerdi”
skal udgives (kun ved indstilling Malevariabel: Bruger).

Da Netveerksfejl kan vaelges som kilde til en funktions-indgangsvariabel, er det muligt at fa systemet
til at reagere ved udfald af DL-bus eller sendenode.

| Systemvaerdier / Almen star Netvaerksfejl til rddighed pa alle DL-indgange.

Sensorcheck
Nar der ved Sensorcheck svares ,Ja“, er det ogsa
sensorcheck []a ] muligt at bruge Sensorfejl pa en sensor, hvis veerdi
transmitteres til en DL-indgang som
indgangsvariabel for en funktion.
Malevariabel
Nar Malevariabel star pa ,automatisk” viser
Malevariabel [ﬂutcmatisk ] styringen veerdien med den enhed der angives af
DL-sensoren.

Veelges ,Bruger” bliver det muligt at veelge, hvilken enhed malevaerdien skal udstyres med, at
foretage en Sensorkorrektur og, ved aktiveret Sensorcheck at veelge en overvagningsfunktion.

BLEOrntish

[Brl_|-:_|r—,-rdefir|erat

L =

Malewvariabel

Hver CAN-indgang kan tilordnes en enhed, der godt kan afvige fra den, der anvendes af DL-sensoren.
Der star mange forskellige enheder til radighed..

Denne valgboks vises kun, nar der ud for
Enhed Temperatur *C Malevariabel er valgt ,Bruger”.

Vaerdi ved timeout

Denne valgboks vises kun, nar der ud for Malevariabel er valgt ,Bruger”.
Her kan det fastleegges hvad der skal ske ved timeout: Om den sidst transmitterede vaerdi fortsat skal
vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsveerdi skal vises i stedet.

l

|

weerdi wved timeout Izzndrat wzerdi ved timeout [ Erugerdefineret ]

Erigerdetifienet Udgivet veerdi [ 0.0°C ]

Sencarrharl
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Sensorkorrektur

Denne valgboks vises kun, nar der ud for Malevariabel er valgt ,Bruger”.
DL-indgangens veerdi kan korrigeres med en fast differensvaerdi.

Sensorkorrektur 0.0K

Sensorfejl

Kartslutnings- Kortslutnings- N |
taerskel Standard - Standare

i - Erigerdetimeres
ortslutnings- el ortslutnings-

waardi ‘

Afbrvdelses-

Standard
teerskel Kortslutnings- = definerat
oot rugerdefinera
Afbrydelses- , .
s Standard Tearskelwserdi [ 0.0 °C ]

Denne valgboks vises kun, nar Malevariabel star til ,Bruger”, og Sensorcheck er aktiveret.

Ved aktiveret ,Sensorcheck” kan en Sensorfejl p4 en CAN-indgang bruges som indgangsvariabel for
funktioner: Status ,Nej” for en korrekt fungerende sensor, og ,Ja“ for en defekt (kortslutning eller
afbrydelse). Hermed kan der reageres, hvis en sensor skulle ga i udu.

Veaelges standard-teersklerne angives kortslutning ved underskridelse af malegraensen og afbrydelse
ved overskridelse af malegransen.

Standard-veerdierne for temperatursensorer er, ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Det er disse vaerdier, der i tilfaelde af fejl anvendes til de interne beregninger.

Ved valg af egnede taerskler og veerdier for kortslutning og afbrydelse kan der, hvis en sensor skulle
ga i udu ved sende-noden angives en fast veerdi til styringen, saledes at en funktion kan arbejde videre
i ngddrift (fast hysterese: 1,0°C).

Kortslutningstaersklen kan kun indstilles, sa den ligger under afbrydelsestaersklen.

| Systemvaerdier / Almen ses evt. sensorfejl for alle indgange, inkl. CAN- og DL-indgange.
DL-digitalindgange

DL-bussen er forberedt til ogsd at kunne transmittere digitale veerdier. Pt. findes der dog ingen
anvendelse herfor.

Parametreringen er naesten identisk med DL-analogindgangenes.

Under Malevariabel /Bruger kan visningen for DL-digitalindgangen zendres fra Nej/Ja...

Buslast for DL-sensorer

Stremforsyning af og signaloverfgrsel fra DL-sensorer foregar via den samme 2-polede ledning. Det er
ikke (som for CAN-bussen) muligt at understgtte strgmforsyningen ved hjaelp af en ekstern
strgmforsyning/adapter.

Pa grund af DL-sensorernes relativt hgje stramforbrug skal ,buslasten” derfor tages i betragtning:

Styringen UVR 16x2 leverer den maksimale buslast pa 100%. Hver enkelt DL-sensors buslast er
angivet i den pageeldende sensors tekniske data.

Eksempel: DL-sensoren FTS4-50DL har en buslast pa 25%. Der kan derfor maksimalt tilsluttes 4 stk
FTS4-50DL pa DL-bussen.
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DL-udgang
Via en DL-udgang kan der sendes analog- og digitalvaerdier ud i DL-busnettet. F.eks.kan der udsendes
en digital kommando for aktivering af en O,-sensor O2-DL.

Eksempel: Parametrierung des DL-Udgangs 1

[ DL-bus

DL-udgang

T

\ 4

DL-udgang 1/

S

\ 4

Angivelse af hvorfra i styringene vaerdien til DL-udgangen stammer (dens Kilde).
¢ Indgange

Udgange

Funktioner

Faste veerdier

Systemveerdier

CAN-bus analog

CAN-bus digital

Ubenyttet

Eksempel: Digital veerdi, Kilde Resultat, Logik-funktion

DL-udgang 1

Funktioner

23: Logik

Resultat

OFF
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Betegnelse og maladresse

Betegnelse og angivelse af adressen pa den DL-sensor, der skal aktiveres.

Angivelse af index er pt. forberedt, men der er endnu ingen busenhed, der bruger denne angivelse.
Indexet har altsa ingen indflydelse pa aktivering af O,-sensoren og kan derfor udelades.
Eksempler:
Betegnelse

Erugerdefineret

02 sensor

. -
'y o

Destinationsadresse

DL-bus adressze [ 1 ]

DL-bus index [ 1 ]
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Grundindstillinger

Grundindstillinger

12 34 = g+9 10.11 12
228568

E Faste weerdier J

_@ Funktioner

On 09,05.2018 12:28

Grundindstillinger

Sprog Dansk

Lysstyrke 100.0 2%

Belysning slukkes [

efter ‘ 0=

Simulation CFF <€ Vises kun i Ekspert-modus

. )
Menuadgang Bruger ﬂ/

waluts Euro &

T Vises kun i Fagmands- og Eks-

Brugerdefinerede pert-modus
betegrelser

| denne menu foretages indstillinger, der pavirker alle gvrige mener.

Sprog
Valg af sprog i styringen
Lysstyrke

Indstilling af skaermens lysstyrke for tilpasning til omgivelsernes lysniveau (Indstillingsomrade: 5,0 -
100,0%)

Skarm-timeout

Skaermen slukkes efter et indstilleligt tidsrum uden aktivitet. Ved bergring aktiveres skaermen igen
(Indstillingsomrade: 5 sekunder til 30 minutter)
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Grundindstillinger

Simulation

Mulighed for at aktivere simulationsmodus (kun muligt i ekspert-modus):
¢ Ingen middelveerdidannelse for udetemperatur i centralvarmestyringen.
¢ Alle indgange opfattes som PT1000, selv hvis en anden sensortype er defineret.
¢ De seaerlige karakteristika for rumsensor ignoreres.
Valg: OFF
Analog - Simulation med Udviklingssaettet EWS16x2
CAN-simboard — Simulation med SIM-BOARD-USB-UVR16x2 for simulation i et anlaeg.
Simulationsmodus afsluttes automatisk nar ekspertmodus forlades.

Valuta
Valg af valuta for udbyttemaling

Menuadgang

Indstilling af, hvilke(t) brugerniveau(er) der har adgang til hovedmenuen.

Menuadgang

waluts Featiand

Erugerdefinerede

Safremt kun fagmand eller ekspert har adgang, skal der, nar hovedmenuen pa funktionsoversigtens

startside (knappen ) veelges, angives password.

Ved genstart af styringen vises enten funktionsoversigten (hvis en sadan er indlaest) eller, ved
begraenset adgang, password-tastaturet.

Angiv password

53



Grundindstillinger

Brugerdefinerede betegnelser

| denne menu kan man oprette, eendre og slette brugerdefinerede betegnelser for alle styringens
elementer. Menuen kan kun tilgas fra fagmands- eller ekspertniveauet.

Eksempel med allerede oprettede, brugerdefinerede betegnelser

” Grundindstillinger '
Brugerdefinerede hetegnelser
Lidgang 14 /

Fastew 1

Fastew 2

- i

.l =

Betegnelserne oprettes og aendres ved hjzelp af et alfanumerisk tastatur.

Udgang 14

Brugeren kan definere op til 100 forskellige betegnelser. Det maksimale antal tegn pr. betegnelse er
24

Alle betegnelserne kan benyttes af alle elementer (indgange, udgange, funktioner, faste vaerdier, bus-
ind- og udgange).
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Adgang

112 3= 8+9 10+11 12 14
228560

Op 09.0%,2018 12:40

. Faste weerdier J

Adgang

Aktuelt adgangsniveau

|

Adgang

Bruger

Fagmand

il

Mulighed for at logge ind som ekspert eller fagmand, eller fortsaette uden login som bruger.
For indgang pa fagmands- eller ekspertniveau kraeves et password. Ved programmeringen kan disse

password bestemmes.

Efter indspilning af nye funktionsdata (hvilket kun er muligt fra fagmands- eller ekspertniveau) gar
styringen tilbage til brugerniveauet og overtager de i programmeringen indeholdte passwords.

Ved genstart befinder styringen sig altid pa brugerniveauet.

Andre password

Fagrmand

[

ZLndre fagmands-password

ZLndre ekspert-passwor

Eksperten kan a&ndre password for bade
fagmand og ekspert. Fagmanden kan kun
a&ndre fagmands-passwordet. Et
password bestar af et valgfrit antal
bogstaver, tal og seerlige tegn.

Ved endring af password er det
ngdvendigt at starte med at angive det
aktuelle password.
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Adgang

Liste over tilladte handlinger

Adgang Visning og tilladelser

Bruger

Funktionsoversigt med betjeningsmulighed

Adgang til hovedmenu kun, hvis dette er frigivet for ,Bruger i
,Grundindstillingerne”

Maleveerdioversigt
Indgange: Kun visning, ikke mulighed for at ga ind i parametrene

Udgange: Andring af udgangsstatus for de for bruger frigivne udgange, visning
af driftstimer, ikke mulighed for at ga ind i parametrene

Faste vaerdier: £ndring af veerdi eller status af de for bruger frigivhe faste
veerdier, ikke mulighed for at ga ind i parametrene

Funktioner: Visning af funktionsstatus, - mulighed for at ga ind i parametrene
Meddelelser: Visning af aktive meddelelser, skjule og slette meddelelser
CAN- og DL-bus: ikke mulighed for at ga ind i parametrene
Grundindstillinger: Sprog, belysning og skeerm-timeout kan andres

Bruger: £ndring af adgangsniveau (med passwordangivelse)

Systemveaerdier: Indstilling af dato, klokkeslaet, stedsangivelse, visning af
systemveerdier

Fagmand

Endvidere:

Adgang til hovedmenu kun, hvis dette i grundindstillingerne er tilladt for
fagmand eller bruger

/Z&ndring af parametre for indgange (dog ikke type og malevariabel), ingen
nydefinition

Z&ndring af parametre for udgange (ikke type; status kun, safremt dette er
tilladt for bruger eller fagmand) ), ingen nydefinition

Zndring af parametre for faste vaerdier (dog ikke type og malevariabel; vaerdi
eller status kun, safremt dette er tilladt for bruger eller fagmand), ingen
nydefinition

Grundindstillinger: 4ndring und nydefinition af brugerdefinerede
betegnelser, valg af valuta

Funktioner: Andring af brugerdefinerede indgangsvariabler og parametre,
Udgangsvariable er synlig

Alle indstillinger i menuerne CAN- og DL-Bus
Handlinger i forbindelse med dataforvaltning

Ekspert For eksperten er alle handlinger tilladt, og alle visninger tilgaengelige.

Automatisk omskiftning

Normalt gar styringen automatisk tilbage i brugermodus 30 minutter efter login som ekspert eller

fagmand.

For programmerings- eller testformal kan denne automatik saettes ud af kraft ved at man, logget ind
som ekspert vaelger menupunktet ,4&ndre ekspert-password” og fgrst indgiver det gamle, og herefter
intet (altsa heller ikke ,0"), og bekraefter med flueben.

Samme fremgangsmade geelder for fagmands-password.

Efter indspilning af nye funktionsdata gar styringen tilbage til brugerniveauet og overtager de i
programmeringen indeholdte passwords.
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Version
Version og serienummer

Dette menupunkt viser styringens serienummer, interne produktionsdata samt navn og dato for de
aktuelle funktionsdata.

Op 09.0%,2018 12:42

1 3 S 8+9 10411 12 14
28588 |

Systemwvaardier J

f Version 1

“ersion: W 1,28

Serienurmimer: 18x2-000000
Produktionsdato: 0.1.1800
Bootsektor nr.: 0.00

Hardware (front): 00

Hardware (net); 00

Rew: 4303

Aktuelle funktionsdata: tmp.dat
Aktuel funktionsoversigt: Design.x<2d
Internt 1D 33CE7452

Seriennummeret er ogsa trykt pa styringens maerkeplade (se gverste sideflade).
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Dataforvaltning

Dataforvaltning

Denne menus funktioner kan kun aktiveres i fagmands — og ekspertmodus
Folgende handlinger kan foretages i denne menu:

Indlaesning, lagring og sletning af funktionsdata

Indlaesning af firmware

Indlaesning eller sletning af funktionsoversigt

Statusvisning for dataoverfgrsel

Styrings-genstart

@@ a9 1011 12 14 l On 09.05.2018 12:47

CaM-bus

Svystemveardier J

Funktionsdata
[ Dataforvaltning
[ Funktionsdata

Indlzes...

Gennemfer
total reset

Ilhktuelle funktionsdata: 001 Funktionsdaten 1.22.dat Viser aktuellg funkti-
onsdata og tidspunkt

for indlaesning
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Dataforvaltning

Indlaes...

Funktionsdata indleeses pa styringen eller andre X2-enheder fra SD-kortet. Kortet kan indeholde flere
saet funktionsdata.

Dataoverfgrsel kraever login vha. fagmands- eller ekspertpassword.

Efter valg af de gnskede funktionsdata (*.dat-fil) spgrges der, hvad der skal ske med styringens teeller-
/malerstande og evt. varmemaleres kalibreringsveerdier.

udgangenes méalerstand ... Der kan vaelges mellem flg. handlinger:
Eewar
furktionernes malerstand ...
Eewar
kalibreringswvaerdier (WM) .,
Bewar
Bevar Malerstande og kalibreringsveerdier overtages fra den aktuelle
styring.
Anvendelseseksempel: Efter en program-aendring i TAPPS
Nulstil Malerstande og kalibreringsveerdier stilles pa nul.
Indlzes funktionsdata Malerstande og kalibreringsveerdier overtages fra de funktionsdata,

der skal indleeses i styringen.

Anvendelseseksempel:  Styringsudskiftning.  Funktionsdata og
malerstande overtages fra den gamle styring og indleeses i den nye.

. D
Ved tryk pa indlaeses de nye funktionsdata, med afbrydes forehavendet.

Nar funktionsdata indlaeses i en styring, oprettes der en fil ved navn _Backup.dat med de gamle
funktionsdata pa SD-kortet.

Efter indlaesning af funktionsdata gar styringen tilbage til brugerniveauet.
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Dataforvaltning

Sletning, omdebning og overfgring af gemte filer
For at omdgbe eller slette gemte filer klikker man pa plus-symbolet, hvorved et udvalg af muligheder

kommer til syne: i s
J Test.dat

e
: |

Slet fi ‘L i’

Omdoeb fil

Send fil til udvalgte nodes
Klik pa fil-symbolet for at vende tilbage.

Slet fil

V4
Sletning kraever en ekstra bekraeftelse, hvilket ggres ved tryk pa D )

Har man fortrudt, afbrydes sletningen ved klik pa ..

Omdoeb fil

Filnavnet kan aendres ved hjalp af en enkelt tastatur (ingen danske bogstaver). Filnavnet ma max.
vaere 63 tegn langt.

Send fil til udvalgte nodes

Hermed er det muligt at sende funktionsdata til andre CAN-busenheder med X2-teknik (fx RSM610,
CANEZ2, CAN-1/045).

@nsker du virkelig at sende filen til
den valgte node? %

"Test.dat" -

Waar wenlig at vaelge ]

Valg af modtagers nodenummer, afslut med D
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Dataforvaltning
Gem...

—

De aktuelle funktionsdata kan gemmes pa SD-kortet.
Du kan give funktionsdata’ene et selvvalgt navnen. Det er muligt at gemme flere saet funktionsdata.
Eksempel:

1 +++
i B

J CAM-1045 dat

J Simulation.dat

J Test.dat |

| dette eksempel ligger der allerede flere funktionsdata-filer pa SD-kortet.
™ Safremt funktionsdata’ene skal gemmes
1 +++ / :

under et nyt navn, klikker man pa bjeelken.
gemmes. Filnavnet ma hgjst besta af 63 tegn, og &, ¢ og a kan ikke benyttes.

Sa er det muligt at give et nyt navn, og filen

% / For at hente funktionsdata fra en anden x2-
J i enhed over pa styringens SD-kort klikker
- man pa plus-symbolet.

Feltet klapper ud, og man klikker pa den grgnne pil.

j +++

g

Herefter spgrges man om node-nummer og far mulighed for at navngive filen.

@nsker du virkelig at gemme
funktionsdata fra den valgte node? a

II+++II

waer venlig at waslge ]
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Dataforvaltning

Indlaes firmware...

[ Firmware

Indlzas...

Firmware (= operativsystem, filnavn *.bin) fra styringens SD-kort kan uploades til styringen selv, eller
til andre X2-enheder (undtagelse: andre UVR16x2) pd CAN-bus-netvaerket. Der kan gemmes flere
forskellige operativsystemer pa SD-kortet. Firmware kan ligge i mappen UPDATE.

Dataoverfgrsel kraever login vha. fagmands- eller ekspertpassword pa modtagerenheden.

Ligesom beskrevet vedr. indlaesning af funktionsdata kan de gemte firmware-filer slettes, omdgbes
eller overfgres til andre X2-enheder.

[ Firmware

[ IrTuI:lIaas...

J RSMGEL10 Firrmware.bin

g 4

Slet fil ¢ l

Omdgb fil
Send fil til valgt node
Tilbage herfra kommer man ved fornyet klik pa filsymbolet.

Indlaes eller slet funktionsoversigt

[ Funkti ‘at Funktionsoversigten (filformat *.x2d, TA-
unktionsoversig Designer version 1.15 eller nyere) kan
. indleeses i styringen fra SD-kortet, eller

slettes i styringen. Der kan godt ligge flere
versioner af den pa SD-kortet.

Efter valg af fil skal handlingen bekraeftes,
da styringens aktuelle funktionsoversigt
(dens "brugergraenseflade) ved indlaesning
af en ny version overskrives.

Aktuel funktionsoversigt: Design.x2d (9.5.2018-13:07)

Med ,Slet...” slettes styringens funktionsoversigt. Efter valg af fil skal sletning bekraeftes.

¥ «
Man bekraefter med klik pa D (= Ja) eller fortryder med klik pa | (= Nej).
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Dataforvaltning

Status

Status ]

vellykket! |

Her kan man se, om en dataoverfgrsel, udfgrt i Dataforvaltningen fra SD-kort til styring eller omvendt
gik som den skulle.

Denne meddelelse vises ikke ved dataoverfgrsel fra en anden styring, et C.M.. eller en CAN-monitor.

Total reset

[ Dataforvaltning

Funktionsdata

Indleas...

Sennermfer
total reset

En total reset kreever indlogning pa fagmands- eller ekspertniveau og totrinsbekreaeftelse.

En total reset sletter funktionsmoduler, parametrering af alle ind- og udgange, bus-ind- og udgange,
faste vaerdier og systemveerdier.

Indstillinger for CAN-nodenummer og CAN-busrate bevares.

Efter tryk pa knappen beder styringen om bekraeftelse pa, at en total reset skal gennemfgres.

I

@nsker du virkelig? a

1
Gennemfgr Spergsmalet besvares ved klik pa
total reset — M

enten (= Ja) eller I (= Negj).

W

En total reset kan ogsa foretages ved at trykke pa skeermen ved styringsopstart mens TA-logoet
vises. Efter 5 sekunders nedtzaelling, hvor det er muligt at ga ind i kalibreringsmenuen beder styringen
om bekraeftelse pa at der skal gennemfgres en total reset.

Her kan man enten valge at gennemfgre reset eller, ved klik pa @ ga til styringens hovedmenu.
Ved en total reset oprettes der en fil ved navn _Backup.dat med de gamle funktionsdata pa SD-kortet.
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Dataforvaltning

Genstart

Status /V
Vellykket! /I

R

Til sidst i menuen Dataforvaltning er
det muligt at genstarte styringen uden
at slukke for strammen.

Reset

Efter et kort tryk (med en tynd stift) pa resetknappen pa styringens forside (giv slip fgr hyletonen
slutter), genstarter styringen (= reset).

Indlzes den oprindelige firmware

| seerlige tilfeelde kan det vaere ngdvendigt at fgre styringens firmware tilbage til udgangspunktet ved
styringens udlevering. Samtidig gennemfgres en total reset.

Ved tryk (med en tynd stift) pa resetknappen pa styringens forside mens der taendes for stremmen til
styringen startes indlaesning af den originale firmware fra styringens udleveringstidspunkt.

| denne situation skal knappen holdes inde, indtil hyletonen er ophgrt.

r ™

Reset-knap
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Dataforvaltning

Kalibrering

Safrems touchskaermens sensorpunkter ikke stemmer overens med baggrundsgrafikken, og
styringen derfor ikke mere kan betjenes korrekt, kan touchskarmen indstilles pa ny med
kommandoen ,Kalibrering"“.

Kalibreringen kan startes ved at bergre skaermen ved styringsopstart mens TA-logoet vises.

Efter start viser styringen i 5 sekunder fglgende skarmbillede: (mens nedtaelling foregar):

Bergrer man i dette tidsrum skaermen pa ny, starter kalibreringsrutinen.
Ved kalibrering skal alle 9 malpunkter bergres, det ene efter det andet i nummerraekkefglge.

Efterfglgende spgrges man, om man vil gennemfgre en total reset eller ga videre til styringens
hovedmenu (se efterfglgende beskrivelse).

Changelog

Alle a&ndringer i styringen protokolleres ngjagtig tidsangivelse i filen CHANGE.LOG p3a styringens SD-
kort. Det er derfor nemt at fastsla hvad, der er gjort hvornar.
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Systemvaerdier

Systemvaerdier

| denne menu vises status for de systemveerdier, der kan bruges som kilde for funktions-
indgangsvariable og CAN- og DL-udgange.

1@:@5@@e-o 10:11 12 14 On 09.05.2018 14:0
B:@-@8@ f :

n CAaM-bus

Systemveerdierne er inddelt i 4 grupper:

[ Systemveaerdier \

r_‘_—

Systemvaerdier ,Almen”
Disse systemveerdier kan, ved en hensigtsmaessigt programmering bruges til at overvage
styringssystemet.

e Styringsstart e Sensorfejl DL
e Sensorfejl indgange e Netvaerksfejl CAN
e Sensorfejl CAN e Netveaerksfejl DL

Styringsstart udgiver 40 sekunder efter at enheden taendes (samt efter reset) en 20 sekunder lang
impuls, saledes at styrings-genstart (fx efter stremafbrydelser) kan registreres i datalogningen. For at
styringsstart med sikkerhed registreres skal lognings-intervallet stilles til 10 sekunder.

Sensorfejl og netvaerksfejl er globale digitale vaerdier (Nej/Ja), der ikke er relateret til en bestemt
sensors eller netvaerksindgangs fejlstatus.

Safremt en af sensorerne eller netveerksindgangene rammes af fejl, eendres den tilhgrende gruppe-
status fra ,Nej“ til ,Ja”.
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Systemvaerdi , Tid"

Sekund (det aktuelle klokkeslaets)
Minut (det aktuelle klokkeslzts)
Time (det aktuelle klokkeslaets)
Sekundimpuls

Minutimpuls

Timeimpuls

Sommertid (Digitalveerdi OFF/ON)
Klokkeslzet (hh:mm)

Systemveerdier

Systemvaerdi ,Dato”

LImpuls“-veaerdierne” udgiver en impuls pr. tidsenhed.

Systemvaerdi ,Sol”

Solopgang (klokkeslaet)
Solnedgang (klokkesleet)

Dag

Maned

Ar (uden &rhundrede)

Ugedag (begyndelsesdag mandag)
Ugenummer

Dagi aret

Dagsimpuls

Manedsimpuls

Arsimpuls

Ugeimpuls

Minutter til solopgang (am gleichen Tag, lauft nicht Giber Mitternacht)

Minutter siden solopgang
Minutter til solnedgang

Minutter siden solnedgang (samme dag, Igber ikke over midnat)

Solhgjde (se Beskygningsfunktion)
Solretning (se Beskygningsfunktion)

Solhgjde > 0° (Digitalvaerdi ja/nej)
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Funktionsoversigt

Funktionsoversigt

Funktionsoversigten kan fgrst bruges fra styringsversion V1.04.
Funktionsoversigten laves med programmet ,TA-Designer” og beskrives i programmets hjaelpefil.

Safremt flere UVR16x2-styringer eller enheder med X2-teknologi i anlaegget er forbundet med CAN-
bus, kan veerdier fra de gvrige enheder ogsa vises.

O
Funktionsoversigten vises ved klik pa ,Home"-knappen . Funktionsoversigten er taenkt som en
enkel betjeningsmulighed og anlaegskontrol for styringens daglige bruger.

Funktionsoversigten kan udformes med grafiske afbildninger, eller som en simpel tabel.
Eksempele:

@234867 89 10-11 12 13 14 15 16

Mi 27.01.2016 12:47

Ved klik pa dette omrade
pa startsiden kommer
man tilbage til
styringsmenuen.

00.05.2012

ol Centralvarme 1

«16.0°C 1eslor ole
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LED-kontrollampe

LED-kontrollampe

f N

/

LED-kontrollampen signalerer med sine 3 forskellige farver forskellige anlaegstilstande.

-

Visning ved styringsstart

Kontrollampe Betydning

Lyser rgdt Styringen booter (= Startrutine efter start, reset eller update) eller

Lyser orange Hardware-initialisering efter bootup

Blinker grgnt Efter hardwareinitialisering venter styringen ca. 30 sekunder mens alle

ngdvendige informationer indhentes (sensorveerdier, netveerksindgange)

Lyser grgnt Normal drift

En aktiv Meddelelse kan vises ved andret LED-visning. Dette indstilles i Parametermenuen for
funktionen ,Meddelelse”.
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Tekniske data UVR16x2 (relaversion)

Alle indgange

Temperatursensorer af typen PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1
kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 og rumfglere RAS og
RASPT, solstralingssensor GBS01, termoelement THEL, fugtsensor
RFS, regnsensor RES01, impulser max. 10 Hz (fx for flowmaler VSG),
spaending op til 3,3V DC, modstand (1-100kQ), og som digitalindgang
(sluttet/brudt)

Indgang 7

Derudover spaending (0-10 V DC)

Indgang 8

Derudover strgmslgjfe (4-20 mA DC) og spaending (0-10 V DC)

Indgang 15, 16

Derudover impulsindgang max. 20 Hz, fx for flowmaler VSG eller SO-
signaler

Udgang 1-4,6-11

Releeudgange, enkelte med bade slutter og bryder

Udgang 5

Relaeomskifterkontakt - potentialfri

Udgang 12-16

Analogudgange 0-10V (max. 20mA) eller PWM (10V/1kHz) eller
udvidelsesmulighed som releeudgange med hjaelpereleemoduler

Udgang 16

Ekstra egenskab: Stabiliseret spaendingsudgang til forsyning af
eksterne sensorer

Max. buslast (DL-bus)

100 %

CAN- bus

Standard-bitrate 50 kbit/s, indstillelig fra 5 til 500 kbit/s

12V / 24V DC

Strgmforsyning for eksterne enheder, max. 6W i alt

Differenstemperaturer

Med adskilte teend- og slukdifferenser

Teerskelvaerdier

Med adskilte teend- og slukdifferenser, eller med fast hysterese

Temperaturmaleomrade

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C til + 850°C med en oplgsning pa 0,1K
Alle andre temperatursensorer: -49,9°C til +249,9°C med en oplgsning
pa 0,1K

Ngjagtighed temperatur

Typ. 0,4K, max. +1K i omradet 0 - 100°C for PT1000-sensorer

Ngjagtighed modstand

Max. 1,6% ved 100kQ (malevariabel: Modstand, procesvariabel:
Modstand)

Ngjagtighed spaending

typ. 1%, max. 3% af indgangens maksimale maleomrade

Ngjagtighed udgang 0-
10V

max. -2% til +6%

Max. strgmtraek

Releeudgange : Hver 230V / 3A

Eltilslutning

100 - 230V, 50- 60Hz, (udgang A1 - A11 og styring feelles sikret med
6,3A hurtig)

Tilslutningsledning

3 x Tmm?2 HO5VV-F i henhold til EN 60730-1 (kabel med Schiico-
stikprop indeholdt i sensorgrundpakken)

Effektoptag 3,0 — 4,5 W, alt efter antal aktive relaeudgange
Beskyttelse IP40

Beskyttelsesklasse [l - dobbeltisoleret @
Omgivelsestemperatur | +5 til +45°C
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Tekniske data UVR16x2...-D (triac-version)

Forskelle i udgangsegenskaber ift. relaeversion:

Udgang 1,2,6,7

Triac-udgange

Udgang 3, 4, 8-11

Releeudgange, enkelte med bade slutter og bryder

Udgang 5

Relaaomskifterkontakt - potentialfri

Udgang 12-16

Analogudgange 0-10V (max. 20mA) eller PWM (10V/1kHz) , begge i
1000 trin (=0,01V, hhv. 0,1% pr. trin) eller udvidelsesmulighed som

releeudgange med hjeelpereleemoduler

Udgang 16

Ekstra egenskab: Stabiliseret spaendingsudgang til forsyning af
eksterne sensorer

Med forbehold for tekniske aendringer

© 2018
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