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Grundlag
Grundlag

RSM610 kan bruges som udvidelsesmodul til de frit programmerbare styringer UVR16x2 og UVR1611
eller som selvstaendig styring.

RSM610 programmeres i programmet TAPPS2 eller fra UVR16x2 eller CAN-MTx2.
Alle UVR16x2s funktionsmoduler er til radighed. Et program kan indeholde op til 44 funktioner.

Overfgrsel af programmer (funktionsdata) og opdatering af styringens operativsystem (firmware)
sker via C.M.l., UVR16x2 eller CAN-MTx2.

RSM610 kan betjenes fra styringen UVR16x2, CAN-monitoren CAN-MTx2 eller via interfacet C.M.I.
Skift af sprog kraever ny firmware.

Denne vejledning daekker programmering med programmet TAPPS 2 og giver vigtige tips for
betjening via C.M.I.

De veerktgjer og fremgangsmader, der er ngdvendige for at udfgre en programmering forklares i
vejledningen til TAPPS2.

Eksempel TAPPS 2:
p :
2 1
>4 Enable function Time cond. status »¢ Enable function Set dem. temp. <
»é Blocking input Setvalue 1 [ »¢-{ Enable pump Set flow temp. <
>4 Derivative time Set value 2 = >4 Enable mixer Eff. set roomt =<
- Setval.l (en.=off) > DHW priority Htg circ. pump —#+——=—01 _ Hig circ. pump B
> Setval.2 (en.=off) S1 Troom Room temp. Open/close mixer
S2  Theating circ. flow Flow temp. Mixer 0 - 100% < 3\3,(5:5:;““;3?:!6‘0*
3 S3 _ Toulside Outside temp. Maint. mode (=
3 Ext. switch Frost prot. mode
| Enable function Status holiday | Time cond. status Derivative time
Status party [>¢ > Set room temp.
Status bank hal. Calendar op. mode
Status standby [5¢ Calendar set roomt
Operating mode
Set value 1
Set value 2 [
Set value 3 |2

Planlaegningsgrundlag

For en effektiv programmering anbefales fglgende arbejdsgang:

1 Grundforudsaetning for opstilling af de gnskede styringsfunktioner og deres parametrering er
et ngjagtigt anlaegsdiagram.

Ud fra dette diagram fastlaegges det, hvad der skal styres hvordan.

pa diagrammet.

3 Pa basis af de gnskede styringsfunktioner bestemmes fglernes placering, og disse indtegnes

Naeste skridt er at giver hver fgler og hver “forbruger” det gnskede ind- og udgangsnummer.
Da fglerindgange og udgange besidder forskellige egenskaber, er det ikke hensigtsmaessigt
blot at tage numrene fra en ende af. Ind- og udgangstildelingen skal ske ud fra
informationerne i denne vejledning.

5 Herefter udveelges og parametreres styringsfunktionerne.




Grundlag
Betegnelser

Alle elementer kan navngives ved hjeelp af foruddefinerede betegnelser opdelt i forskellige
betegnelsesgrupper, eller man kan oprette egne, brugerdefinerede betegnelser.

Hver betegnelse kan nummereres fra 1 til 16.

Brugerdefinerede betegnelser

Brugeren kan oprette op til 100 forskellige betegnelser. Hver betegnelse kan besta af op til 24 tegn.
Betegnelserne kan bruges til navngivning af alle elementer (indgange, udgange, funktioner, faste
veerdier, bus-ind- og udgange).

Eksempel:

Indgang 1 skal have den brugerdefinerede betegnelse ,T.gverst"..

Inputs - Input 1 - --—---—--—-

Et klik pa dette felt dbner vinduet for

Drawing object: | Input 1 - - v| forvaltning og valg af betegnelse.
Parameters |
/

Des. group General £ e

Designation General

Des. index Generator
= General Consurner

Type Line

Climate

Measured variable

Process wariable

menen o 1! ! Forst vises de standardbetegnelser, der

allerede ligger i programmet.
Betegnelserne er opdelt i forskellige

A4
Ces, group Iser def, ~

Y—— 3 grupper. Betegnelserne er sggbare. Det
Des. index [% er tilstraekkeligt at angive en del af den
l betegnelse, der skal sgges pa.

0 ise user defined designati . .
[EANISE HSET CElnec Cesignations Hvis den ¢nskede betegnelse ikke

Maximum 24 characters allerede findes, gemmes det indtastede
1 |Sensor 0z ’_‘ s?mlbrugerdbefllnfret betegnelse ved klik
u Sensor cellar @ pa plus-symbolet..
Des, group ser def, ~
Designation Sensor OF v [ ,OK" bevirker, at den netop definerede
Des. index - betegnelse tildeles objektet.
E General
- IL
A\
Des. group e — -
Designation
Des, index



Programmering med TAPPS2

Programmering med TAPPS2 / Indgange

| det felgende beskrives hvordan de forskellige elementer parametreres i programmet TAPPS2.

Indgange

RSM610 er udstyret med 6 indgange for analoge maleveerdier, digitale ON/OFF-signaler og impulser.

Parametrering
Sensortype og maleveerdi

Efter valg af den gnskede indgang udveaelges den gnskede sensortype.

S0 unused

Inputs - Input 1 - unused

Drawing object: |Input 1

Parameters |

Des, group

Designation

Des, index
=l General

unused

|

Measured variable unused
Pracess variable Digital

Sensar
Sensor correction Pulse

Cuakient
LInik
Tirme unit
Ayverage
I=I Scaling
Input value 1
Target walue 1
Input value 2
Target walue 2
I=I Sensor check
Sensor check,

b

(] 4 l [ 2, without allocation ] [ Zancel

Indledende vaelges indgangssignalets grundleeggende karakter:

e Digital
e Analog
e Impuls



Programmering med TAPPS2 / Indgange

Digital
Valg af maleveerdi:
e OFF/ON e OFF/ON (invers)
e Nej/Ja e Nej/ Ja (invers)
Analog

Valg af malevaerd:

temperatur

Valg af sensortype: KTY (2 kOhm = tidligere standardtype hos Technischen Alternative), PT
1000 (= aktuel standardtype), rumfglere: RAS, RASPT, termoelement THEL, KTY (1 kOhm), PT
100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

solstraling (sensortype: GBS01)

spanding (indgang 1-6 og 9-16: max. 3,3V, indgang 7 og 8: max. 10V)

modstand

luftfugtighed (sensortype: RFS)

rege (sensortype: RES)

Yderligere udvalg af procesvariabel
for maleveerdierne spaending, modstand

dimensionslgs e absolut luftfugtighed e strgmstyrke mA
dimensionslgs (,1) e tryk bar, mbar, Pascal e strgmstyrke A
arbejdstal o liter e modstand
dimensionslgs (,5) e kubikmeter o frekvens
temperatur °C o flow (I/min, I/h, I/d, ¢ hastighed km/h
globalstraling m3/min, m3/h, m3/d) e hastighed m/s
CO,- indhold ppm e ydelse e grader (vinkel)
procent e spanding

Efterfglgende fastlaegges maleomradet ved hjeelp af skaleringen.

Eksempel spaending/globalstraling:

B scaling
Inpuk value 1 0,00y
Target value 1 0 Y fm 2
Input walue 2 3,004
Target value 2 1500 W im=

0,00V modsvarer 0 W/m?, 10,00V 1500 W/m>.



Programmering med TAPPS2 / Indgange
Impulsindgang
Indgang 6 kan registrere impulser pa max. 20 Hz og af mindst 25 ms varighed (SO- impulser).
Indgang 1 - 5 kan registrere impulser pa max. 10 Hz og af mindst 50 ms varighed.
Valg af malevaerdi
B General
Type Pulse
Measured wariable Wind speed

Process wariable

Sensor Flaw rate

Sensor correckion Pulse

Quatient zer defined

Vindhastighed
For malevaerdien ,vindhastighed” er det ngdvendigt at angive en kvotient. Kvotienten er

signalfrekvensen ved 1 km/h.

Eksempel: Vindmaleren WIS01 udgiver, ved en vindhastighed pa 20 km/h en impuls pr. sekund (=
1Hz). Derfor er frekvensen ved 1 km/h lig 0,05Hz.

Cluotient 0,05 Hz

Indstillingsomrade: 0,01 — 1,00 Hz

Flow
For malevaerdien ,Flow" skal der angives en kvotient. Kvotienten er flowet i liter pr. impuls.

Quotient 0.5 I/Imp
Indstillingsomrade: 0,1 — 100,0 I/impuls
Impuls

Denne malevaerdi tjener som indgangsvariabel for funktionen ,Maler”, impulsmaler med enheden
»impulser”.

Brugerdefineret
For malevaerdien , Brugerdefineret “ skal der angives en kvotient og en enhed

Cuakient 0,50000 lfimp
Init |
Tirme unit: /h

Indstillingsomrade kvotient: 0,00001 — 1000,00000 enheder/impuls (5 decimaler)

Enheder: I, kW, km, m, mm, m3.

For |, mm og m? skal tidsenheden tillige udvaelges. For km og m kan tidsenhederne ikke aendres.
Eksempel: For funktionen ,Energimaler” er det muligt at benytte enheden ,kW". | ovenstaende
eksempel er der valgt 0,00125 kWh/impuls, svarende til 800 impulser /kWh.

Cuotient 0,00125 kwhimp
Linik A
Tirne unit



Programmering med TAPPS2 / Indgange
Betegnelse
Navngivning af indgange sker ved valg mellem praedefinerede betegnelser fra forskellige
betegnelsesgrupper, eller brugerdefinerede betegnelser.
Med andre ord: Du kan veelge et navn til indgangen ud fra nogle grupper af standardnavne, eller du
kan selv give den lige det navn, du gnsker.
Betegnelserne for sensortype analog / temperatur er ordnet i fglgende grupper:
e Almen (=Mange muligheder fra de fgrste 4 kategorier herunder)
e Varmekilde (Eksempel: Gasfyr)
e Forbruger (Eksempel: Beholder)
¢ Ledning (Eksempel: Fremlgbstemperatur)

e Klima (Eksempel: Udetemperatur)
e Bruger (brugerdefinerede betegnelser) (Eksempel: Moster Odas veerelse)

Herudover kan hver betegnelse tildeles et tal fra 1 til 16. (Eksempel: Radiator 1, Radiator 2...)

Sensorkorrektur

For de analoge variabler temperatur, solstraling, luftfugtighed og regn er der mulighed for at foretage
en sensorkorrektur. Det er den korrigerede vaerdi der vises og anvendes i alle beregninger.

Eksempel: Temperatursensor Pt1000

E General
Tvpe Analogue
Measured wariable Temperature
Process wariable

Sensor PT 1000
Sensaor carreckion 02K
Middelveerdi
Average 1,0 5ec

Denne indstilling vedrgrer den tidsmaessige midling af maleveerdierne.

En middelvaerdidannelse pa 0,3 sekunder medfgrer en meget hurtig visnings- og styringsreaktion, men
ogsa svingninger i veerdien.

En hgj middelvaerdi medfegrer treeghed og anbefales kun til sensorer, der bruges til varmemalere.

Til de fleste maleopgaver anbefales en middelvaerdi pa 1 - 3 sekunder, til den ultrahurtige fgler i en
varmtvandsstation 0,3 — 0,5 sekunder.
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Programmering med TAPPS2 / Indgange
Sensorcheck for analoge sensorer

B sensor check
Sensor check Yes

& short circuit threshold |- Skandard
Threshold value

E short circuit value Skandard
Cutput walue

E Lead break threshold  Standard
Threshold value

H Lead break value Skandard
Ckpot value

Ved aktiveret ,sensorcheck” (valg: ,Ja“) udgives der automatisk en fejlmeddelelse ved hhv.
kortslutning eller afbrydelse: | den gverste statuslinje vises en advarselstrekant, i menuen ,Indgange”
vises den defekte sensor med rgd kant

Eksempel:

Kortslutning af
sensor 1 -
standardvaerdi

Sensorfejl

Ved aktiveret ,sensorcheck” kan sensorfejl bruges som indgangsvariabel for andre funktioner: Status
,Nej” for en korrekt fungerende sensor og ,Ja“ for en defekt (kortslutning eller afbrydelse). Dette gor
det (om gnsket) muligt for systemet at reagere pa sensorudfald.

Under Systemveerdier / Almen stilles sensorfejlen til radighed for alle indgange.

Safremt standard-teersklerne ikke aendres, angives kortslutning ved underskridelse af den nedre
malegraense og afbrydelse ved overskridelse af den gvre malegraense.

Disse standard-veerdier for temperatursensorer er ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Disse veerdier anvendes i tilfaelde af fejl til de interne beregninger.

Ved et bevidst valg af teerskler og veerdier kan styringen ved sensorfejl tildeles en fast vaerdi, der
muligger at en funktion kan arbejde videre i en ngdsituation.

Eksempel: Underskrides taersklen -40°C (= ,teerskelvaerdi“), udgives vaerdien 0,0°C (= “Udgivet veerdi*)
for denne sensor (fast hysterese: 1,0°C). Samtidig saettes Status ,Sensorfejl” pa ,Ja“.

Kortslutningsteersklen skal ligge under afbrydelsestaersklen.

E Sensor check
Sensor check Yes
B Short circuit threshold | User def,
Threshold walue 0,0 =i
B short circuit valle User def,
Cutput value 20,0 °C

Har fgleren underskredet 0°C, udgives
derfor malevaerdien 20°C, og
sensorfejlmeddelelsen aktiveres (rod

ramme). Kortslutningsteersklen kan kun defineres, sa den ligger under afbrydelsestaersklen.
Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

11



Programmering med TAPPS2 / Indgange
Ved spaendingsmaling pa indgang 1-3 og 6 (max. 3,3V) ma spaendingskildens indre modstand ikke
overstige 100 Ohm, hvis malengjagtigheden iht. de tekniske data skal overholdes.

Spandingsmaling pa indgang 4 og 5: Styringens indgangsimpedans er 30kOhm. Spaendingen ma ikke
overstige 10,5V, da styringens gvrige indgange ellers pavirkes ekstremt negativt.

Modstandsmaling: Ved valg af variablen ,Dimensionslgs” kan der kun males op til 30kQ. Ved valg af
variablen ,Modstand” og maling af modstande pa over 15kQ bgr middelvaerdi-tiden forhgjes for at
tage hgjde for svingende veerdier.

Modstandstabel for forskellige folertyper

Temp. [C]| 0 |10 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000 |1039|1078|1097|1117|1155|1194 (1232|1271 |1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 [1772| 1922|2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785|2980 | 3182 | 3392

KTY (1kQ)[Q] | 815 | 886 | 961 | 1000|1040 | 1122|1209 | 1299 | 1392|1490 | 1591 | 1696
PT100 [0] 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 |1056|1112| 1141|1171 1230|1291 | 1353 (1417|1483 1549|1618

Ni1000 [Q] | 1000 |1045|1091|1114|1138|1186|1235| 1285|1337 | 1390|1444 | 1500
TK5000

Standardtypen hos Technischen Alternative er PT1000.

PT100, PT500: Da disse typer er mere fglsomme overfor udefrakommende forstyrrelse bgr
sensorledninger veere skarmet og middelveerdien forhgjes. Alligevel kan den for PT1000-sensorer
gaeldende ngjagtighed iht. de tekniske data ikke garanteres.

NTC-fglere
Sensor NTC For forarbejdning af data fra NTC-fglere ma R25- og
Sensor correction 0,0k Beta-veerdi angives.
Res 10,00 k2 Normmodstanden R25 gzelder altid ved 25°C.
Beta 3800

Beta-veerdien angiver en NTC-fglers karakteristik i forhold til 2 modstandsveerdier.
Beta er en materialekonstant som kan beregnes ud fra fabrikantens modstandstabel og fglgende
formel:
R1
(NT)
In 55—
R2 yr
1 1
Tinry T2wr
Da Beta-veerdien ikke er konstant over hele maleomradet ma omradets forventelige greenser
fastleegges (fx for en beholderfgler fra +10°C til +100°C, eller for en udefgler fra -20°C til +40°C).

Alle temperaturer i formlen skal angives som absolutte temperaturer i K (Kelvin) (fx +20°C = 273,15 K
+20 K =293,15K)

B =

In Naturlig logaritme

R1m Modstand ved temperaturomradets nedre graense
R2m Modstand ved temperaturomradets gvre graense
T Temperaturomradets nedre greense

T2(Ham Temperaturomradets gvre greense
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Programmering med TAPPS2 / Udgange
Udgange
Styringen har 10 udgange.
Der skelnes mellem fglgende udgangstyper, som imidlertid ikke alle kan veelges ved alle udgange:

Relaeudgang

Udgangspar

0-10V

PWM

Udgang 1 til 6 kan kun bruges som relaeudgange og udgangspar.

Udgang 7 til 10 er i fgrste raekke beregnet som 0-10V- eller PWM-udgange for omdrejningsregulering
af pumper eller modulation af varmekilder. Ved brug af hjeelperelaeer (fx HIREL-230V) kan de
imidlertid ogsa bruges som relaeeudgange og udgangspar.

| modulerne RSM610-24 og RSM610-MB24 bruges udgang 7 som spaendingsforsyning for 24V-
apparater. | modulerne RSM610-MB og RSM610-MB24 bruges udgang 9 som M-bus-indgang for op til
4 M-bus-malere.

Parametrering
Efter valg af den gnskede udgang veelges udgangstypen.

>+ 00 unused —x

Outputs - Output 1 - unused

Drawing objeck; |Output 1 1""|

Links | Parameters |BI|:u:king proteckion

[Des, group
Designation

Des, index
= General

unused v

Mode unused
Dielay
Fur-on Oukput pair

Funkime

Rounikirne lirnit
I=I Output ¥alue digital / manual mode
Dominant off
Diigital on
I=! scaling
Input value 1
Target value 1
Input value 2
Target value 2
|=/ Output status
2 i
Threshald
= Manual mode
iZan be changed through

(] 4 l [ 2k, without allocation ] [ Cancel
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Programmering med TAPPS2 / Udgange
Udgang 1/2, 3/4, 6/7, 8/9,10/11, 12/13 og 14/15 som udgangspar

E General
unused v
Mode unused
Dialay Switching output
Fun-on

Fambkiea -

De ovennaevnte udgange kan bruges som almindelige teend/sluk-udgange eller, kombineret i de
angivne par, som udgangspar, fx for shuntstyring

Udgangsparrene 7/8 og 9/10 krzever brug af hjaelperelaeer/releemoduler (ekstraudstyr).
Gangtid

- General

Type Output pair For hvert udgangspar skal der angives en
Made shuntmotor-gangtid.

Delay Hvis gangtiden star til 0, aktiveres
Runi-on udgangsparret ikke.

Funtime 0Z:30 [mm:ss)

Funkirme: limit Yes

Gangtidsbegraensning

Ved aktiveret gangtidsbegreensning ophgrer styringen af udgangsparret, nar en gangtid, der starter
ved 20 minutter, har ndet 0. Restgangtiden startes forfra, hvis udgangsparret ssettes i manuel drift,
hvis det styres af en meddelelse (dominant ON eller OFF), nar omdrejningsretningen skifter, eller
tilladelsen skifter fra OFF til ON.

Safremt gangtidsbegraensningen deaktiveres, stopper nedtaellingen af restgangtiden ved 10 sekunder,
saledes at styringen af udgangsparret ikke ophgrer.

Udgangspar vises i statuslinjen med et ,+“ mellem udgangsnumrene.
Eksempel: Udgang 3+4 er parametreret som udgangspar

MEAEFofs o ml —Mo 24.7.2017 08:29 |

Hvis 2 forskellige funktioner forsgger at aktivere begge udgange i udgangsparret samtidig, aktiveres
kun udgangen med det laveste nummer (,ABN“-kommando).

Undtagelse: Funktionen ,Meddelelse” - safremt den samtidige kommando kommer fra denne
funktion, aktiveres udgangen med det hgjeste nummer (,LUK"-kommando).

Alle releudgange

B General Alle releeudgange kan tildeles en forsinkelse og
Tvpe Swikching outpuk en efterlgbstid.
Mode
Delay 00:00 [rmm:ss)
Run-on 00:00 [mm:ss]
Runkime

14



Programmering med TAPPS2 / Udgange
Alle udgange

For alle udgange kan muligheden for manuel
P TT——— betjening begraenses til bestemte

— brugergrupper (Bruger, Fagmand, Ekspert).
Technician
| ok Expert

Udgang 7 til 10 som analogudgange

E Manual mode

= General
unused v
Mode unused
Dielay Switching oukput
Run-on Oubput pair
Rurikirne o-1oY (
Founkirme limnit
— Muakrmask samlismn Aimikal f ma s =l s As

Disse udgange udgiver en spaending pa 0 til 10V, fx for at styre ydelsen fra en braender
(breendermodulation) eller omdrejningsregulering af elektroniske pumper.
Det er valgfrit om signalet skal udgives som en spaending (0 - 10 V) eller som et PWM-signal.

I modulerne RSM610-MB og RSM610-MB24 kan udgang 9 ikke bruges som relaeudgang, 0-10V-
udgang eller PWM-udgang.

Udgangene kan styres af en PID-funktion, eller af andre funktioner. ,Skalering” giver mulighed for at
tilpasse kildens analoge signal (med eller uden decimal) til et niveau, der passer til den enhed, der
skal styres.

I modus PWM (pulsbreddemodulation) udgives et firkantsignal med et spaendingsniveau pa ca. 10V
og en frekvens pa 1kHz med variabel styrefaktor (0 - 100%).

Safremt flere funktioner (analogvzaerdier) virker samtidigt pa samme analogudgang, udgives den
hgjeste veerdi af disse.

Ved aktivering af analogudgangen via en digital kommando kan der vaelges en udgangsspeaending pa
mellem 0,00 og 10,00V (0,0% — 100,0 % ved PWM). Den digitale kommando er, i forhold til en samtidig
analog veerdi, dominant.

En aktivering af analogudgangen via ,Dominant off og ,Digital on“ kan realiseres med fglgende
digitale signaler:

El Output value digital / manual mode

Dominant off 5,00
Digital on 10,00

Eksempel: Udgangsvaerdi 5,00V Eksempel: Udgangsvaerdi 10,00V
Dominant off (fra en meddelelse) Dominant on (fra en meddelelse)
Manuel off Manuel on

Digital on

Blokeringsbeskyttelse
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Programmering med TAPPS2 / Udgange
Udgangsstatus analogudgange

B Output status For udgangsstatus kan det fastleegges om
ET . > threshold + | status ON skal udgives over eller under en

Threshold indstillelig taerskel.
E Manual mode act, < threshold

Eksempel: Nar analogudgangen udgiver over 3,00 V, skifter udgangsstatus fra OFF til ON.

Alt efter den anvendte pumpes tekniske
E Output status ) .
) egenskaber kan udgangsstatus’en ved hjaelp af
oM iF Act, = threshold . - . . . o
T denne indstillingsmulighed indstilles saledes at
reshold 3,00y . N .
den kun viser ON, nar den tilhgrende pumpe
rent faktisk kgrer.

Safremt en relaeudgang skal skifte samtidig med en analogudgang (A7 — A10), kraever det den rette
programmering.

Eksempel: Nar analogudgangens udgangsstatus skifter til ON, sendes denne ON-kommando videre til
releeudgangen via en logikfunktion.

1
Enable function Result —e—e—J 02 Solar valve =
Result (en.=off) (OFF) Inv. res. |

Inv res (en=off) (OFF)
Input variable 1
Input variable 2
Input variable 3
Input variable 4
Input variable 5
Input variahle 6

{07 Solar pump

*XWOJHOM

Eksempler pa forskellig skalering
Styretrin fra PID-funktion: Modus 0-10V,

B Scaling styretrin 0 skal modsvare 0V, styretrin 100
Input walue 1 0 10V:
Target value 1 0,00y
Input walue 2
Target value 2 10,00

& Scaling Temperaturvaerdi, fx fra en analogfunktion:
Input value 1 a Modus PWM, temperaturen 0°C skal
Target value 1 0,0 % modsvare 0%, temperaturen 100,0°C 100%:
Input value 2 (1000 Temperaturen registreres i 1/10°C uden
Target value 2 100,0 % komma

B Scaling Breenderydelse, fx fra  funktionerne
Input value 1 0 varmtvandskald eller service: Modus 0-10V,
Target value 1 0,00 Y braenderydelsen 0,0% skal modsvare 0V,
Input value 2 100,0% skal modsvare 10V:
Target value 2 10,00 Y Procentveerdien registreres i 1/10% uden

komma.
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Programmering med TAPPS2 / Udgange
Udgang 9 (kun RSM610-MB og RSM610-MB24)

Udgang 9 bruges i som M-bus-indgang og angives derfor altid som ,, “.

Betegnelse
Navngivning af udgangene. Der kan veelges mellem preedefinerede betegnelser fra forskellige
betegnelsesgrupper og brugerdefinerede betegnelser.

e Almen

e Klima
e Bruger (brugerdefinerede betegnelser)

Derudover kan hver betegnelse udstyres med et tal fra 1 til 16

Udgangsoversigt
P P
L
5 | sE & | 2
o 5 | De S = 1 o
c B §8 |81 831 &
g 2+ |22+ B 5
1 [ - 7))
82| B2 |Bs2 sE! B
35| w3 g3l 22! ¢
X x»nw xaonl 5%I! o
Udgang 1 X %
] ]
2 X X
3 X :___x___:
4 X 'L__x___:
===
5 X Lox
6 X X L::é::j s
7 X L X ] X
8 X |___)£__: X _ | Releeudgange 7 — 10 og
9 X 1 ox X udga[lgspar kun
- : med hjalperelzeer
10 X L x_ x U

Udgang A6 kan ggres potentialfri ved at fjerne en bro (jumper).
Udgang A7 kan i modulerne RSM610-24 og RSM610-MB24 kun bruges som 24V spaendingsforsyning.
Udgang A9 kan i modulerne RSM610-MB og RSM610-MB24 kun bruges som M-bus-indgang.
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Programmering med TAPPS2 / Udgange
Blokeringsbeskyttelse

Cirkulationspumper, der star stille i laengere tid af gangen (fx centralvarme-cirkulationspumpen om
sommeren), har ofte problemer med at komme i gang igen grundet indre korossion. Problemet kan
l@ses ved at teende for pumpen i 30 sekunder en gang imellem.

Under menupunktet efter udgang 16, Blokeringsbeskyttelse er det muligt at vaelge et tidspunkt for
hvornar hvilke udgange skal motioneres for at forebygge blokering

Eksempel:
Qutputs - OQutput 7 - —-—-——---—-
Drawing object: | Gutput 7 w
Links Parameteh
Cme 1o Owe Ot [Fre [sa [su
Ak | 16:30 | h

Cwukputs (Swikching oukp, )

Om [doz [«loz [#os [Jos [«¢]os [Jo7 < Udgange
(o [os [Jow

K ] [ K, without allocation ] [ Cancel

| eksemplet startes pumperne 3,4 og 6 i 30 sekunder tirsdag og fredag fra kl. 16.30, safremt den
pageeldende udgang ikke har vaeret aktiveret siden modulets start, eller siden blokeringsbeskyttelsen
sidst var aktiv.

Modulet taender ikke alle udgange samtidig, men starter med en udgang, og gar efter 30 sekunder
videre til den naeste, osv.

18



Programmering med TAPPS2 / M-Bus

M-bus (kun RSM610-MB og RSM610-MB24)

M-bus er et master-slave-system for udleesning af data fra energi- og flowmalere (strgm, varme, vand,
gas).

M-bus-indgangen er lavet til max. 4 M-bus ,unit loads”, der kan derfor tilsluttes op til 4 M-bus-malere
med hver 1 ,unit load”. Modulet (master) afleeser veerdierne fra de enkelte apparater med faste
intervaller. Disse intervaller er indstillelige.

Modul kan derfor bruges som master for parallel tilslutning af op til fire M-bus-malere (slaver).

Der kan i alt udlaeses max. 32 M-bus-veerdier pr. modul. Der kan kun veere én master i et M-bus-
system.

Denne menu indeholder alle de angivelser og indstillinger, der er ngdvendige for opbygningen af et M-
bus-netveerk.

Indstillinger

F-8 Edit “ew Object Extras Help
Mew Chrl+1
Qpen... Chrl+0 h @l

Close Under menupunktet Apparatindstillinger / M-bus
| CAN-BCZ.tdw % gpsapttes de grundlaeggende indstillinger for M-bussen og

Close all
. Chlts Hydraulics | Proc M-busapparaternes adresser.

Save as...

Save all

Settings Device setkings. ..

Page setup... Sort Funckions. ..
Page view. .. Datalongi
Prirtt... P Sengang.

Device settings

izeneral | CAN bus | OL bu @ Baudrate

- General - M-busapparaternes standardbaudrate er 2400
Baud rate | 2400 Baud. Fabriksindstillingen kan derfor i de fleste
Interwval time  0:00:01:00 [d:bhimm:ss] tilfeelde beholdes..

- M-Bus device 1 Intervaltid
Enable Mo

Udlaesningsintervallet kan indstilles fra 30

Address o Sekunden til 2 dage. Laengere intervaller teerer

=1 P 6 2 mindre pa batteriet i batteridrevne M-
Enable Mo busmalere.
Address 0
= M-Bus device 3 M-bus apparat 1 - 4
Enable Mo For hvert tilsluttet M-bus apparat skal
Address a tilladelsen stilles pa ,Ja“ og Slave-adressen
=/ M-Bus device 4 indstilles (mellem 0 og 250). Slave-adressen
Enable Mo = indstilles i henhold til producenten af M-bus

apparatets angivelser. Der ma ikke veere to ens
slave-adresser i M-bus-netveerket.

oK ][ Cancel ]

19



Programmering med TAPPS2 / M-Bus
Hvert tilsluttet M-bus apparats apparatinformationer og modtagne data kan udlaeses med knappen
,Liste”.

Eksempel: C.M.|.-visning for en tilsluttet M-bus-maler

o MBus

M-Bus settings

Adgangsnummeret nulstilles
efter 255 gange.




Programmering med TAPPS2 / M-Bus
Apparatinformationer

| det gverste omrade vises apparat- og producentspecifikke informationer.
Modtagne data

Her kan der pr. maler angives indtil 128 vaerdier. Raekkefglgen fremgar af telegramadressen og
startbyte. Endvidere vises den udlaeste veerdi med enhed.

Eksempel: Vaerdien 2 kommer fra telegramadressen 1 og startbyte 26. Vaerdi 3 og 4 henviser til byte
34, blot med forskellige enheder.

Angivelserne til vaerdierne findes i M-bus apparatproducentens vejledninger.
M-busindgang

Der kan programmeres op til 32 M-busindgange.
Eksempel: Opsatning af M-busindgang 1

S —
unused N

M-Bus inputs - unused

Drawing abject: | unused !

unused FS
Device | Parameters

Input 2

Mac  Aavann Trrnik = @ F.

Veelg: Analog eller digital
Som regel er det analoge veerdier (=talveerdier) der afleeses.

-l General
Type Analogue
Device 1
Yalue number 1
Divisar 1
Factar 1

Alment

Apparat: Angivelse af apparatnummer ifglge apparatindstillingerne (1 — 4)

Vardinummer: Angivelse af veerdinummer fra ,Listen” over udlaeste apparatinformationer
(C.M.1.- menu M-bus-indstillinger)

Deler / Faktor: Angivelse af en deler eller faktors for tilpasning af den udlaeste veerdi til den
faktiske stgrrelse (fx korrekt kommaplacering).

Betegnelse

Hver M-bus-indgang kan tildeles sin egen betegnelse. Betegnelsen veaelges ud fra forskellige
betegnelsesgrupper, eller defineres frit. Hver betegnelse kan nummereres fra 1-16.
Beispiel:

Device | Parameters

Des, group Temperature actual value ~
Designation T.bailer Flow
Des, index 1
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Programmering med TAPPS2 / M-Bus
Enhed

Safremt malevariabel overtages ,automatisk”, bruger modulet den enhed, M-bus apparatet
foreskriver.

EH Unit
Measured variable Aukomatic

Veelges ,Brugerdef.“ kan der vaelges enhed, sensorkorrektur og, ved aktiveret sensorcheck, en
overvagningsfunktion.

= Unikt
Measured variable User def,
Lnik Termpetature *C
Sensor correckion 00k

=l Walue at timeout Unchanged

Hver M-bus-indgang tildeles en enhed, der godt kan vaere forskellig fra M-bus-apparatets enhed. Der
kan vaelges mellem en masse forskellige enheder.

Sensorkorrektur
M-bus-indgangens vaerdi kan korrigeres med en fast differensvaerdi.
Veerdi ved timeout

Denne mulighed vises kun, nar der ved Malevariabel er valgt ,Brugerdef.“ Muligheden er endnu ikke
aktiveret.

Sensorcheck

Ved Sensorcheck ,Ja“ kan en sensorfejl pa M-bus-veerdierne bruges som en digital indgangsvariabel
af en funktion. Dette giver kun mening, nar der er defineret teerskel- og udgivelsesvaerdier for
sensorfejlen.

El sensor check
Sensor check Yes

Sensorfejl

Denne mulighed vises kun, nar der ved Malevariabel er valgt ,Brugerdef.”, og sensorcheck er
aktiveret. Sensorfejl: Status ,Nej" for en korrekt vaerdi indenfor taerskelvaerdierne og ,Ja“ for en vaerdi
udenfor dette omrade. Hermed kan der fx reageres pa udfald af et M-bus-apparat..

E sensor check
Sensor check Yes

[l Short circuit threshold | Standard

Threshald walue
= short circuit value Skandard

Cukput value
[ Lead break threshold  Standard

Threshald walue
[ Lead break value Skandard

Cutpuk value
For at muligggre en meningsfuld brug af sensorcheck skal kortslutnings- og afbrydelsestaersklerne
endres fra ,Standard” til ,Brugerdefineret’, og de onskede taerskelveerdier indstilles. Herefter
indstilles ogsa de gnskede kortslutnings- og afbrydelsesveerdier.
Safremt den afleeste veerdi underskrider den indstillede kortslutningstaerskel eller overskrider
afbrydelsestarsklen, udgives de valgte vaerdier i stedet for den faktiske malevaerdi.
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Programmering med TAPPS2 / M-Bus
Ved hjeelp af et passende valg af taerskler og veerdier kan der, nar en malevaerdi falder vaek angives en
fast veerdi, saledes at en funktion kan arbejde videre i “ngddrift”. (Fast hysterese: 10 - 1,0°C).

Kortslutningsteersklen kan kun indstilles lavere end afbrydelsesteersklen.
Eksempel: Temperatur

E sensor check
Sensor check, Yes
Short circuit Ehreshold gsie=igla k) bl

Threshold value Standard
=l short circuit value
Cuibrnk wahie U

= Sensor check

Sensar check, Yes
= Short circuit threshold | User def,
Threshold value 10,0 =C

= Shart circuit value Iser def,

Output value 50,0 °C Hvis maleveerdien falder til under 10°C vises 50°C,
= Lead break threshold | User def., stiger den til over 100°C, vises 70°C.

Threshaold value 100,0 =C
=l Lead break value Iser def,

Qukput value 70,0°C

Efter afslutning af indstillingerne med OK vises M-bus-indgangen saledes i TAPPS2:

~
2 Indgangens nummer

> Adresse

‘—>Vaerdinummer
M-Bus Inp.3(2/3)

T.boller flow 1 =

—> Betegnelse
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Programmering med TAPPS2 / Faste vaerdier

Faste vaerdier
| denne menu kan der defineres indtil 64 faste vaerdier, der fx kan anvendes som indgangsvariable for
funktioner.
Eksempel:

FO

unused

%<

Fixed values - unused E]

Drawing object: | unused L
S unused e
Pararneters =
Fixed value 2 —
Des, group Fixed walue 3
) ) Fixed value 4
Demghahnn Fixed value 5
Des, index Fixed value &
= General Fixed walue 7
T Fixed value &
¥PE Fixed value 9
Funckion guantic{Fixed walue 10
h Fixed walue 11
-éngenver Fixed value 12
Minirniurn Fixed value 13
Mlairnum Fixed value 14
. Fixed walue 15
= Fixed value Fixed value 16 fhal
Yalue
Zan be changed through
Ok ][ 2, withiout allocation ][ Cancel

Type af fast veerdi

Den gnskede faste veerdi defineres fgrst efter gnsket type.

Digital
Analog
Impuls

Digital

Valg af malevariabel:

Tvpe

Off / On
Nej/ ja

General

Function quantity

Changeover

Mirmirnurn

Mazxirnurm
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CFF fon
Selection box

Click, g

W

Valg, om statusaendring skal ske ved hjeelp af en
valgboks, eller med et enkelt klik



Analog

Programmering med TAPPS2 / Faste vaerdier

Her kan der vaelges mellem et stgrre antal enheder og dimensioner.

EH General
Type

Funckion quantity

Changeover
Minirmun
Mazimum

B Fixed value
Yalus

~an he rhannad Fhennnh

Analogue
dimensionless L
dimensionless .

dimensionless(, 1)
Petrformance Factor
dimensionless(,5)

Global radiation

For Faste veerdier star ogsa funktionsvariablen Klokkeslaet (visning: 00:00) til radighed.

Minirnuri
Mazximum

H Fixed value
YWalue

Impuls

50,0 #C
85,0 °C

55,0 °C

Efter navngivning / tildeling af en betegnelse
fastlaegges de tilladte graenser og den aktuelle
faste veerdi. Herefter kan den pagaldende
veerdi i menuen kun varieres indenfor disse
graenser.

Ved hjzelp af denne faste vaerdi kan der genereres korte impulser via klik i menuen ,Faste veerdier".

Fixed values - Fixed value 1 - unused

Drawing object: | Fixed value 1

Parameters |

Des, group
Designation
Des, index

= General
unused
unused
Digital
Analogue

Funckion quankity
Changeover
Minirmum
Mazxinnure

=/ Fined value

Walue
Zan be changed through
(] 4 l [ O, without allocation ] [ ancel
2 General Valg af funktionsvariabel: Ved aktivering
Type Pulse genereres der enten en ON-impuls (fra OFF til ON)
Funckion |:||J-Elrltit':." ) pulse W e”er en OFF'impU|S (fra ON til OFF).

Changeover

Minirnurm

OFF pulse !
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Programmering med TAPPS2 / Faste vaerdier
Betegnelse

Navngivning af den faste vaerdi ved valg mellem foruddefinerede og brugerdefinerede betegnelser.
Derudover er det muligt at tildele hver betegnelse et tal mellem 1 og 16.

Begraensning af eendringsmulighederne
For alle faste veerdier kan det indstilles, fra hvilke(t) brugerniveau(er) vaerdien skal kunne sndres:

E Fired value

Technician

ok Expert
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CAN-Bus

CAN-netvaerket ggr det muligt for CAN-bus-apparater at kommunikere med hinanden. Nar analoge
eller digitale vaerdier sendes via CAN-udgange, kan disse veerdier bruges af andre CAN-bus-apparater
via disses CAN-indgange.

Op til 62 CAN-busdeltagere kan forbindes med hinanden i et netveerk.
Hvert CAN-bus-apparat skal have sit eget node-nummer i nettet.

CAN-bus-nettets fysiske (ledningsmaessige) opbygning er beskrevet i Montagevejledningen.

CAN-indstillinger for RSM610

CAM inputs - Analogue 1 - T.collector,

Drawing object: | Analogue  » | | 1 - T.callectar w

@ atarneters

Mode 3z
BLIS rate 50 kbitfs (standard)
Designation RSMe10

Disse indstillinger kan ogsa foretages i menupunktet ,Filer / Indstillinger / Apparatindstillinger...":

M Edit  Miew Object Extras Help

e Chrl+m -

Cpen... Chrl+0 F E

Close RSM_Heizkreis_E

Close all =

Save Ckrl+5

Save as...

Save all

Settings Device settings., ..

Page setup... Sort functions. ..

Page wiew.., Datalogai

Prirt... Clpp | TERAAE
Node
Valg af eget CAN-node-nummer (Indstillingsomrade: 1 - 62). Modulets fabriksindstillede

nodenummer er 32. Apparatet med nodenummer 1 bestemmer tidsstemplet for alle CAN-bus-
apparater.

Busrate
CAN-Netveaerkets standard-busrate er 50 kbit/s (50 kBaud), en hastighed der anbefales for de fleste
CAN-bus-apparater.
Vigtigt: Alle apparater i CAN-busnettet skal have samme overfgrselshastighed for at kunne
kommunikere med hinanden

Busraten kan indstilles til mellem 5 og 500 kbit/s. En laverebusrate muligger et laengere kabelnet. (se
Montagevejledning).
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Betegnelse

Device | Parameters

Mode 32
BUIS rate 50 khitjs (standard)  HVEr RSM610 kan tildeles sin egen betegnelse (navn).

Designaktion House 1

Datalogning

Edit  View Object Extras Help
Mew Chrl+M Bz E g '
Qpen... Chrl+0
Close RSM_Heizkreis F
Close all
Save Chrl+5
Save as...

Save all

Device setkings. ..

Page setup... Sort Functions. ..

Page wiew. .,

Prc. conp IS G
T H

| denne menu defineres parametrene for CAN-datalogning af analoge og digitale veerdier.

Eksempel: TAPPS2 angiver som standard de programmerede ind- og udgange. Dette kan aendres
og/eller udvides som man gnsker.

Datalogging [‘S__(I

Avalable parameters Analogue values | Digital values

ANBLOGLE 1 Inpuk 18 -——---mem-- - Measurement
3:::;;5 diveuit ANALOGUE 2 Input 2: T.cvlinder bottom - Measurement
Solar ANALOGUE 3 Input 3: T.heating circ, Flow - Measurement
ANBLOGLE 4 Input 4: T.outside - Measurerment
____________ ANSLOGLE 5 Input 5: T.room - Measurement
/—_\ ANSLOGLE & Input &: unused - Measurerment
‘ ANBLOGLE 7 Function: Heating circuit - Set flow temperature
ANSLOGLE & Function: Heating circuit - EFfective set room temperature
Fixed values ANALOGUE 3 | unused
[S)s[sitnzn:t\;alues ANALOGLE 10 unused
Analogue CAM inputs AMALOGLE 11 unused
Digital CAM inputs ANALOGUE 12 unused
AMALOGLE 13 unused
AMALOGLE 14 unused
AMALOGUE 15 unused
ANALOGLE 16 unused
AMALOGLE 17 unused
ANALOGLE 18 | unused
AMALOGLE 19 unused
AMALOGLE 20 unused
ANALOGLE 21 unused
AMALOGLE 22 unused
AMALOGLE 23 unused
ANALOGLE 24 | unused
AMALOGLE 25 unused
AMALOGUE 26 unused
ANALOGLE 27 unused
AMALOGLE 28 unused
AMALOGUE 29 unused
ANALOGLE 30 unused
AMALOGLE 31 unused 3

Delete all Load standard

OFK ] [ Cancel ]

|

2 e e R e R |
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Programmering med TAPPS2 / CAN-Bus
CAN-datalogning kraever firmware 1.25 eller hgjere pa C.M.l.’et og Winsol i version 2.06 eller hgjere

CAN-datalogning er kun mulig med C.M.I. Der foregar intet permanent dataflow. Pa anfordring fra et
C.M.I. gemmer styringen de aktuelle vaerdier i en log-buffer og beskytter denne mod overskrivning
(ved forespgrgsel fra et andet C.M.1.), indtil disse data er udleest og log-bufferen igen frigivet.

De for datalogning via CAN-bus ngdvendige indstillinger pa C.M.l.et beskrives i dettes onlinehjeelp.
Hver styring kan udgive max. 64 digitale og 64 analoge vaerdier, som defineres i disses undermenuer

De loggede veerdier kan komme fra indgange, udgange, funktioners udgangsvariable, faste vaerdier,
systemveerdier og DL- og CAN-busindgange.

Bemaerk: Digitale indgange skal defineres under digitale vaerdier.

Alle malerfunktioner (energimaler, varmemaler, maler)

Der kan logges sda mange malerfunktioner som gnsket (men hgjst 64 analoge vaerdier). De
malerveerdier der skal logges, tilfgjes, lige som alle andre analoge veerdier, listen ,Analog
datalogning”.
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CAN-analogindgange

Der kan programmeres op til 64 CAN-analogindgange. Disse defineres ved angivelse af afsenderens
nodenummer og nummeret pa den afsendende nodes CAN-udgang.

~ R |'J

S N

i Al >
i 1 1 e g el
Lnused

s
.

CAN inputs - unused

Drawing object: | unused "
Device | Paramet|Digital

Des, group

Node-nummer

Efter angivelse af afsendernodens nodenummer foretages de g@vrige indstillinger. En
CANanalogudgangs veerdi overtages fra apparater med dette nodenummer.

Eksempel: CAN-analogindgang 1 overtager vaerdien fra CAN-analogudgang 1 fra apparatet med node
nummer 2.

EH General
Mode number 1
Cukput number 1
Betegnelse

Hver CAN-indgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for indgangenes
vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel:

Device | Parameters

Des, group Temperature ackual value
Designation T.collector
Des. index 1

CAN-bus-timeout
Bestemmelse af CAN-indgangenes timeout-tid (mindste vaerdi: 5 minutter.

E General
Mode number 1
Cukput nurnber 1

AN BUS timeout 00:20 [hhirnm]

Safremt der Igbende indleeses information fra CAN-bussen, star CAN-indgangens Netvaerksfejl pa
.Nej“.

Hvis vaerdiens seneste aktualisering er eldre end den indstillede timeout-tid, gar Netvaerksfejl fra
,Nej“ til ,Ja“. Sa kan det bestemmes, om den sidst indlaeste vaerdi, eller en valgfri "erstatningsveerdi”
skal udgives (kun ved indstilling Malevariabel: Bruger).

Da Netvaerksfejl kan veelges som kilde til en funktions-indgangsvariabel, er det muligt at fa systemet
til at reagere ved udfald af CAN-bus eller sendenode.

| Systemvaerdier / Almen star Netveerksfejl til radighed pa alle CAN-indgange.
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Malevariabel
Nar Malevariabel star pa ,automatisk” viser styringen vaerdien med samme enhed som sendenoden.

El Unit
Measured variable Aukornatic

Veelges i stedet ,Bruger” bliver det muligt selv at veelge, hvilken enhed maleveaerdien skal udstyres
med, at foretage en Sensorkorrektur og, ved aktiveret Sensorcheck at vaelge en overvagningsfunktion

= Unit
Measured wariable User def.
Limik Temperature =C
Sensor correction 0,0k

Hver CAN-indgang kan tilordnes en enhed, der godt kan afvige fra den, der anvendes til den
pagaeldende veerdi af sendenoden. Der star forskellige enheder til radighed.

Sensorkorrektur: CAN-indgangens veerdi kan korrigeres med en fast vaerdi.

Vardi ved timeout

Her kan det fastleegges hvad der skal ske ved timeout: Om den sidst transmitterede veerdi fortsat skal
vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsveerdi skal vises i stedet.

Value at timeaout Unchanged hd
Cukpuk value Unchanged
E sensor check
Sensor check Yes
B value at timeout IJser def,
Cukput value 20,0
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Sensorcheck
Ved aktiveret ,sensorcheck” kan sensorfejl bruges som indgangsvariabel for andre funktioner.

El sensor check
Sensor check, Yes

Sensorfejl

Denne valgboks vises kun, nar Malevariabel star til ,Bruger”, og Sensorcheck er aktiveret.

Ved aktiveret ,Sensorcheck” kan en Sensorfejl pd en CAN-indgang bruges som indgangsvariabel for
funktioner: Status ,Nej” for en korrekt fungerende sensor, og ,Ja“ for en defekt (kortslutning eller
afbrydelse). Hermed kan der reageres, hvis en sensor skulle ga i udu.

E sensor check
Sensor chedk s

& short circuit threshold | Standard
Threshold value

= short circuit value Standard
Cukput walue

[ Lead break threshold  Standard
Threshold value

E Lead break value Skandard
Cukpuk value

Veelges standard-teersklerne angives kortslutning ved underskridelse af malegraensen og afbrydelse
ved overskridelse af malegraensen.

Standard-vaerdierne for temperatursensorer er, ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Det er disse vaerdier, der i tilfeelde af fejl anvendes til de interne beregninger.

B Sensor check
Sensor check, Yes
Shart circuit threshold gEEEG) hd

Threshald walue Standard
EH short circuit walue
Cukput walue

[El shark circuit threshold | User def,
Threshold walue 0,0=C

Ved valg af egnede taerskler og veerdier for kortslutning og afbrydelse kan der, hvis en sensor skulle
ga i udu ved sende-noden angives en fast veerdi til styringen, saledes at en funktion kan arbejde videre
i ngddrift (fast hysterese: 1,0°C).

Kortslutningstaersklen kan kun indstilles, sa den ligger under afbrydelsestaersklen.

| Systemvaerdier / Almen ses evt. sensorfejl for alle indgange, inkl. CAN- og DL-indgange.
CAN-digitalindgange

Der kan programmeres indtil 64 CAN-digitalindgange. Disse defineres ved angivelse af afsenderens
nodenummer og nummeret pa den afsendende nodes CAN-udgang.

Parametreringen er naesten identisk med CAN-analogindgangenes.

Under Malevariabel /Bruger kan visningen for CAN-digitalindgangen zendres fra OFF / ON til Nej / Ja,
og det kan bestemmes om, ved overskridelse af timeout-tiden, den sidst transmitterede veerdi fortsat
skal vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsvaerdi skal vises i stedet.
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CAN-analogudgange

Der kan programmeres op til 32 CAN-analogudgange. Disse defineres via angivelse af en Kilde.

S - CAN

T ——
“> | unused

CAN outputs - unused

Drawing object: | unused A
Dievice | Paramet|Digital
Analogue
Des. group k
Sammenknytning med kilden i det modul, fra hvilket CAN-udgangsvaerdien stammer.

¢ Indgange e Faste veerdier
¢ Udgange e Systemvaerdier
¢ Funktioner e DL-Bus

Eksempel: Kilde indgang 3

B Input variable
Source bype Input

Source 3 T.outside
Yariable Measurement
Betegnelse

Hver CAN-analogudgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for
indgangenes vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.
Eksempel:

Des. group Temperature acktual walue

Designation  T.outside
Des. index

Sendebetingelser

Eksempel:

Bl Transmission condition
If change = 10
Blocking time | 00: 10 [mm;ss]
Interval time 5 min

Ved a&ndring > 10 Ved en a&ndring af den aktuelle vaerdi pa mere end 1,0K i forhold til den sidst
sendte veerdi, sendes igen. Kildens enhedsangivelse overtages.

(Mindste veerdi: 0,1K).

Blokadetid 00:10 Safremt vaerdien aendrer sig mere end 1,0K i lgbet af 10 sek. siden den

[mm:ss] sidste transmission, sendes den nye vaerdi alligevel fgrst efter 10 sek.
(Mindste veerdi: 1 sek.).

Intervaltid 5 Min Veerdien sendes under alle omstaendigheder efter 5 minutter (hvert 5. minut),

selv hvis den ikke har aendret sig mere end 1,0K siden den sidst blev sendt.
(Mindste veerdi: 1 minut).
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CAN-digitaludgange

Der kan programmeres op til 32 CAN-digitaludgange. Disse defineres ved angivelse af Kilde i
styringen.

Parametreringen er, bortset fra sendebetingelserne, identisk med CAN-analogudgangenes.
Betegnelse

Hver CAN-digitaludgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for
indgangenes vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel:

Device | Parameters

Des, group  Outpuk general
Designation | Heat purmp demand
Des. index

Sendebetingelser

Eksempel:

E Transmission condition
If change Yes
Blocking tirme | 00: 10 [rm;:ss]
Interval kime | S min

Ved a&ndring Ja/Nej Afsendelse af meddelelse ved tilstandszendring

Blokadetid 00:10 [mm:ss] | Selv. om veaerdien skulle sendre sig inden 10 sek. efter den sidste
overfgrsel, overfgres veerdien alligevel fgrst igen efter 10 sek.

(Mindsteveerdi: 1 sek.).

Intervaltid 5 Min Veerdien overfgres under alle omstaendigheder hvert 5. minut, ogsa selv
om den ikke har aendret sig siden sidste overfgrsel

(Mindsteveerdi: 1 minut).
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DL-bus

DL-bussen bruges som busforbindelse for diverse sensorer og/eller for registrering af maleveerdier
(datalogning) ved hjeelp af C.M.I. eller D-LOGG.

DL-bussen er en bidirektional dataforbindelse, der kun er kompatibel med produkter fra Technische
Alternative. DL-busnetvaerket fungerer uafthaengigt af CAN-bus-netvaerket.

Denne menu indeholder alle de angivelser og indstillinger, der er ngdvendige for opbygningen af et
DLbus-netveerk.

DL-bussens ledningsopbygning beskrives i styringens montagevejledning.

DL-indstillinger

Under menupunktet ,Filer / Indstillinger /
Device settings | Apparatindstillinger / DL-bus kan der taendes og
— | slukkes for dataudveksling for datalogning via
General | CAN BL DL-bus og for visning pa rumsensor RAS-PLUS.

Data output | On For DL-datalogning bruges C.M.l. Kun ind- og
udgangsvaerdierne og 2 varmemalere udgives,

men ingen veerdier fra netvaerksindgangene

DL-indgang
Via en DL-indgang registreres sensorvaerdier fra DL-bussensorer.
Der kan programmeres op til 32 DL-indgange.

Eksempel: Parametrering af DL-indgang 1

DI v
unused N

DL inputs - unused

Drawing object: | unused b

unused A~
Parameters
Input 2

Valg: analog eller digital

EH General
Type Analogue
Address 1
Index 1

DL-bus-adresse og DL-bus-index

Hver DL-sensor skal have en unik DL-busadresse. Indstilling af DL-sensorernes adresse er beskrevet i
sensor-datenbladet.

De fleste DL-sensorer kan registrere forskellige malevaerdier (f.eks. flow og temperatur). For hver
malevaerdi angives et unikt nummer, kaldet Index. | DL-sensorens datenblad angives hvilket index der
herer til hvilken vaerdi.
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Betegnelse

Hver DL-indgang kan tildeles sin egen betegnelse. Valg af betegnelse sker, som for indgangenes
vedkommende fra forskellige standardbetegnelsesgrupper, eller brugerdefineret.

Eksempel:

Parameter

Des, group Temperature actual value
Designation T.solar Flow
Des, index

DL-bus-timeout

Sa laenge der Igbende indlaeses information fra DL-bussen, star DL-indgangens Netvaerksfejl pa ,Nej".
Safremt styringen efter tre forespgrgsler ikke har modtaget DL-sensorvaerdien, gar Netvaerksfejl fra
,Nej“ til ,Ja". S& kan det bestemmes, om den sidst indlaeste vaerdi, eller en valgfri "erstatningsveerdi”
skal udgives (kun ved indstilling Malevariabel: Bruger).

Da Netvaerksfejl kan vaelges som kilde til en funktions-indgangsvariabel, er det muligt at fa systemet
til at reagere ved udfald af DL-bus eller sendenode. | Systemvaerdier / Almen star Netveerksfejl til
radighed pa alle DL-indgange.

Malevariabel

Nar Malevariabel star pa ,automatisk” viser styringen vaerdien med den enhed der angives af DL-
sensoren.

El Unit
Measured variable Automatic

Veelges ,Bruger” bliver det muligt at veelge, hvilken enhed malevaerdien skal udstyres med, at foretage
en Sensorkorrektur og, ved aktiveret Sensorcheck at veelge en overvagningsfunktion.
= Unit

Measured variable Izer def.
Unik Temperakure *C
Sensar carreckion 0,0k

Hver CAN-indgang kan tilordnes en enhed, der godt kan afvige fra den, der anvendes af DL-sensoren.
Der star mange forskellige enheder til radighed.

Sensorkorrektur: DL-indgangens vaerdi kan korrigeres med en fast differensveerdi

Vaerdi ved timeout
Denne valgboks vises kun, nar der ud for Malevariabel er valgt ,Bruger”.

Her kan det fastlaegges hvad der skal ske ved timeout: Om den sidst transmitterede veerdi fortsat skal
vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsveerdi skal vises i stedet

Yalue at tirmeout Unchanged b

Cukput value Unchanged
E Sensor check
Sensor check, Mo

E Walue at tirmeout Ilser def.
Cukput value 20,0°C
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Sensorcheck

Med Sensorcheck ,Ja“ stilles en fejl pa den sensor, fra hvilken DL-indgangen stammer til radighed
som indgangsvariabel for en funktion.

E Sensor check
Sensor check Yes

Sensorfejl

Denne valgboks vises kun, nar Malevariabel star til ,Bruger”, og Sensorcheck er aktiveret.

Ved aktiveret ,sensorcheck” kan sensorfejl bruges som indgangsvariabel for andre funktioner: Status
,Nej“ for en korrekt fungerende sensor og ,Ja“ for en defekt (kortslutning eller afbrydelse). Dette gor
det (om gnsket) muligt for systemet at reagere pa sensorudfald.
El sensor check
Sensar check Yes

El short civcuit threshold | Skandard

Threshald value
Bl short circuit value Standard

Cukput value
Bl Lead break threshold | skandard

Threshald value
Bl Lead break value Skandard

Cukput value

Safremt standard-teersklerne ikke aendres, angives kortslutning ved underskridelse af den nedre
malegraense og afbrydelse ved overskridelse af den gvre malegraense.

Disse standard-vaerdier for temperatursensorer er ved kortslutning -9999,9°C og ved afbrydelse
9999,9°C. Disse veerdier anvendes i tilfaelde af fejl til de interne beregninger.

E sensor check
Sensor check, Yes
Shark circuit Ehreshold BSieltEl il

Threshold walue Standard
[l short circuit value

ruwibrnk wale

[El short circuit threshold | User def,
Threshold walue 0,0°C

Ved valg af egnede taerskler og veerdier for kortslutning og afbrydelse kan der, hvis en sensor skulle
ga i udu ved sende-noden angives en fast veerdi til styringen, saledes at en funktion kan arbejde videre
i ngddrift (fast hysterese: 1,0°C).

Kortslutningstaersklen kan kun indstilles, sa den ligger under afbrydelsestzersklen.

| Systemveerdier / Almen ses evt. sensorfejl for alle indgange, inkl. CAN- og DL-indgange.
DL-digitalindgange

Der kan programmeres indtil 64 CAN-digitalindgange. Disse defineres ved angivelse af afsenderens
nodenummer og nummeret pa den afsendende nodes CAN-udgang.

Parametreringen er naesten identisk med CAN-analogindgangenes.

Under Malevariabel / Bruger kan visningen for CAN-digitalindgangen zendres fra OFF / ON til Nej / Ja,
og det kan bestemmes om, ved overskridelse af timeout-tiden, den sidst transmitterede veerdi fortsat
skal vises (,Uaendret”) eller en anden, indstillelig erstatningsvaerdi skal vises i stedet.
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Buslast for DL-sensorer

Stremforsyning af og signaloverfgrsel fra DL-sensorer foregar via den samme 2-polede ledning. Det er
ikke (som for CAN-bussen) muligt at understgtte stregmforsyningen ved hjaelp af en ekstern
stremforsyning/adapter.

Pa grund af DL-sensorernes relativt hgje stramforbrug skal ,buslasten” derfor tages i betragtning:

RSM610 stiller den maksimale buslast 100% til radighed. DL-sensorernes buslast angives i de
tekniske data for den enkelte DL-sensor.

Eksempel: DL-sensoren FTS4-50DL har en buslast pa 25%. Der kan derfor maksimalt tilsluttes 4 stk
FTS4-50DL pa DL-bussen.

DL-udgang

Via en DL-udgang kan der sendes analog- og digitalvaerdier ud i DL-busnettet. F.eks.kan der udsendes
en digital kommando for aktivering af en 02-sensor 02-DL.

Eksempel: Parametrierung des DL-Udgangs 1
Dl

<> | unused

DL outputs - unused

Drawing object: | unused A

unused
Parameters
Oukput 2

DL outputs - Output 1 - 02-Sensor,

Angivelse af betegnelse

Drawing object: | Qutput 1 - 02-Sensar v Angivelse af hvorfra i styringene

vaerdien til DL-udgangen stammer
Parameters (dens KiIde).

Des, group | User def, e Indgange

Designakion  OZ-Sensar e Udgange

Des. index e Funktioner

=/ Input variable e Faste vaerdier

Source bvpe | Funckion ° Systemvaerdier

Source Logic e CAN-bus analog

Wariahle Result e CAN-bus digital

B sl Angivelse af DL-sensorens

Address 1 maladresse, der skal aktiveres.

Index ! For aktivering af 02-sensoren har
indeks ingen betydning og kan
ignoreres.

kK, ] [OK, without allocation ] [ Zancel ]
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Systemveaerdier
Fglgende systemvaerdier kan bruges som kilde for funktions-indgangsvariable og CAN- og DL-udgang:
e Almen
e Tid
o Dato
e Sol

Systemvaerdier ,Almen “
Disse systemvaerdier kan, ved en hensigtsmaessigt programmering bruges til at overvage
styringssystemet.

e Styringsstart

¢ Sensorfejl indgange
¢ Sensorfejl CAN

¢ Sensorfejl DL

¢ Netvaerksfejl CAN

¢ Netvaerksfejl DL

Styringsstart udgiver 40 sekunder efter at enheden teendes (samt efter reset) en 20 sekunder lang
impuls, sdledes at styrings-genstart (fx efter stremafbrydelser) kan registreres i datalogningen. For at
styringsstart med sikkerhed registreres skal lognings-intervallet stilles til 10 sekunder.

Sensorfejl og netvaerksfejl er globale digitale vaerdier (Nej/Ja), der ikke er relateret til en bestemt
sensors eller netveerksindgangs fejlstatus. Safremt en af sensorerne eller netveerksindgangene
rammes af fejl, @ndres den tilhgrende gruppestatus fra ,Nej“ til ,Ja".

Systemvaerdi , Tid" Systemvaerdi ,Dato”
e Sekund (det aktuelle klokkeslzets) e Dag
e Minut (det aktuelle klokkeslaets) e Maned
e Time (det aktuelle klokkeslzets) e Ar (uden &rhundrede)
e Sekundimpuls e Ugedag (begyndelsesdag mandag)
e Minutimpuls ¢ Ugenummer
¢ Timeimpuls e Dagiaret
e Sommertid (Digitalvaerdi OFF/ON) e Dagsimpuls
¢ Klokkeslat (hh:mm) e Manedsimpuls

e Arsimpuls

e Ugeimpuls

Lmpuls“-vaerdierne” udgiver en impuls pr. tidsenhed.
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Programmering med TAPPS2 / Systemvaerdier
Systemvaerdi ,Sol“

40

Solopgang (klokkeslzet)

Solnedgang (klokkesleet)

Minutter til solopgang (am gleichen Tag, lduft nicht Giber Mitternacht)
Minutter siden solopgang

Minutter til solnedgang

Minutter siden solnedgang (samme dag, Igber ikke over midnat)
Solhgjde (se Beskygningsfunktion)

Solretning (se Beskygningsfunktion)

Solhgjde > 0° (Digitalvaerdi ja/nej)



Programmierung mit TAPPS2 / Gerateeinstellungen

Apparatindstillinger
IHH Edit  Miew ©Object Extras Help

MNews S E5 B 9 | denne menu foretages de globale indstillinger for
Open... CtrlH+0 modulet, CAN- og DL-bussen.
Close Unnamed1
Close all
+
Save as...

Settings Device setkings. ..

Page setup... Sort Functions. ..

Page wiew... Datalogi

Pririt... Ctrl+P Fa0adng.
Alment

General | CaM bus | DL bus

Bl General settings

Zurrency Eura
B user

Technician password 00&4

Expert password 125

Bccess ko menu Lsetr

E Time / location
autom,. time changeower  Yes

Time zone 01:00 [hh:mm]
GP3 latitude 4,536500 ©
GPS longitude 15,080000 @
I QK l [ Zancel
Valuta

Valg af valuta for udbyttemaling

Fagmands- og Ekspert-kodeord

Angivelse af kodeord for denne programmering.

Menuadgang

Indstilling af, hvilke(t) brugerniveau(er) der har adgang til hovedmenuen.
Safremt kun fagmand eller ekspert har adgang, skal der, nar hovedmenuen pa funktionsoversigtens
startside (knappen ) vaelges, angives password..
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Programmierung mit TAPPS2 / Gerateeinstellungen

Tid / sted

¢ Automatisk tidsomstilling — ved ,Ja“ sker den automatiske omstilling til sommertid ifglge Eus
aktuelle regler herfor.

e Tidszone - 01:00 betyder tidszone ,UTC + 1 time". UTC star for ,Universal Time Coordinated”,
tidligere kaldet GMT (= Greenwich Mean Time).

e GPS bredde - Geografisk breddegrad ifglge GPS (= global positioning system -
satellitunderstgttet navigationssystem),

e GPS lzengde - Geografisk le&engdegrad ifglge GPS

Ved hjeelp af GPS-koordinaterne bestemmes de steds-specifikke soldata. Disse kan anvendes af
styringens funktioner (f.eks. skyggefunktionen).

Styringens fabriksindstillede GPS-data er Technische Alternatives saede i Amaliendorf / @strig

CAN-/DL-/M-Bus
Disse indstillinger beskrives i kapitlerne CAN-bus, DL-bus og M-bus.
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C.M.l. menu

C.M.1. menu

Malvaerdisendring

Eksempel:
Andring af vaerdien , T.rum normal” i centralvarmefunktionen

Efter klik pa det gnskede felt
vises et valg-vindue:

Change Value %
Den aktuelle veerdi vises (eksempel: 21,0°C).

0.0 - 45.0°C Ved klik pa OP- eller NED-pilen kan
malveerdien eendres. Det er ogsd muligt at
21 N markere veerdien og erstatte den med en

indtastet veerdi (eksempel: 22,5 °C):

OK Afbryd

Change Value

0.0-45.0°C
22,5

'

0[’% Afbryd Afslut med ,0K", og veerdien overtages i
styringen:
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C.M.l. menu

Oprettelse af nye elementer

fra ind- eller udgange, faste veerdier, funktioner, meddelelser, CAN- eller DL-Bus
Eksempel: Indfgjelse af en hidtil ubenyttet udgang som releeudgang:

Change Value

Ubenyttet v
Ubenyttet

Relaeudgang
X OK Afbryd Efter valg, afslut med ,0K".

Efterfglgende kan der angives
en betegnelse og foretages
yderligere indstillinger.
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Dato / tid / sted

| statuslinjen vises dato og klokkeslaet gverst til hgjre.

C.M.l. menu / Dato / tid / sted

| et CAN-netvaerk overtages dato og klokkeslat fra netvaerks-node 1.
Ved klik pa dette statusfelt kommer man til menuen for dato, klokkeslaet og stedsangivelser.

Eksempel:

Malevaerdioversigt

Faste vaerdier

Grundindatillinner

Mo 24.7.2017 08:43

A&ndringer i disse indstillinger
overtages kun, safremt der ikke er
andre enheder i netveerket, der har
node-nummer 1.
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C.M.l. menu / Dato / tid / sted
Forst vises systemvaerdiernes parametre.

46

Tidszone - 01:00 betyder tidszone ,UTC + 1 time". UTC star for ,Universal Time Coordinated”,
tidligere kaldet GMT (= Greenwich Mean Time).

Automatisk tidsomstilling — ved ,Ja“ sker den automatiske omstilling til sommertid ifglge Eus
aktuelle regler herfor

Sommertid - ,Ja“, nar sommertid er aktiv. Kan kun andres, hvis ,Automatisk tidsomstilling"
star pa ,Nej“.

Dato — Angivelse af den aktuelle dato (DD.MM.AA).

Klokkeslaet — Angivelse af det aktuelle klokkelsaet

GPS bredde - Geografisk breddegrad ifglge GPS (= global positioning system -
satellitunderstgttet navigationssystem),

GPS lengde - Geografisk le&engdegrad ifglge GPS

Ved hjeelp af GPS-koordinaterne bestemmes de steds-specifikke soldata. Disse kan anvendes
af

styringens funktioner (f.eks. skyggefunktionen).
Styringens fabriksindstillede GPS-data er Technische Alternatives saede i Amaliendorf / @strig.
Solopgang- klokkeslaet

Solnedgang - klokkeslaet

Solhgjde - angivet i °, malt fra den geometriske horisont (0°),
zenit = 90°

Solretning - angivet i ° fra nord (0°)
nord = 0°
gst=90°
syd =180°
vest = 270°



C.M.l. menu / Malevzerdioversigt
Malevaerdioversigt

| denne menu vises de aktuelle veerdier for indgang 1 — 6, DL- indgangene og de analoge og digitale
CAN-indgange.

Mo 24.7.2017 08:46

: = Maleveaerdioversigt Indgange

De forskellige veerdier vises efter klik pa den gnskede gruppe.

Malevaerdioversigt

e A

Eksempel: indgange

Malevaerdioversigt
CAN-bus CAN-bus
o | By |
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C.M.l. menu/ Indgange

Indgange

Fremgangsmaden ved parametrering via C.M.I. er altid ens, derfor vises her kun som eksempel
parametrering af indgangene.

Styringen har 6 indgange for analoge (maleveaerdier) og digitale (ON/OFF) signaler eller impulser.

Mo 24.7.2017 08:48

Malevaerdioversig Indgange

Faste vaerdier Udgange

1 E J Funktioner Meddelelser

CAN-bus

Grundindstillinger il Adgang

Efter udvaelgelse i hovedmenuen vises indgangene med betegnelse og den aktuelle maleveerdi (eller
tilstand).

Eksempel fra et allerede programmeret anlaeg, indgang 6 er endnu ubenyttet:
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C.M.I. menu/ Indgange
Parametrering

Sensortype og malevaerdi
Efter valg af den gnskede indgang udveaelges den gnskede sensortype.

Indledende vaelges indgangssignalets grundleeggende karakter

Change Value %

Ubenyttet v

Ubenyttet
Digital
Analog OK Afbryd
Impuls

Herpa folger valg af malevariabel. For malevariablen ,temperatur” skal sensortypen ogsa indstilles.
For malevariablerne spaending og modstand vaelges procesvariablen:

Yderligere udvalg af procesvariabel for malevaerdierne spaending, modstand:

e dimensionslgs ¢ absolut luftfugtighed e stromstyrke mA
e dimensionslgs (,1) ¢ tryk bar, mbar, Pascal o stromstyrke A
e arbejdstal o liter e modstand

e dimensionslgs (,5) ¢ kubikmeter ¢ hastighed km/h
e temperatur °C e flow (I/min, I/h, I/d, e hastighed m/s
¢ globalstraling m3/min, m3/h, m3/d) e grader (vinkel)
e CO,-indhold ppm e ydelse

e procent e spanding

Efterfglgende fastlaegges maleomradet ved hjeelp af skaleringen.
Eksempel spaending/globalstraling:

0,00V entsprechen 0 W/m?, 3,00V ergeben 1500 W/m?.
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C.M.l. menu/ Indgange

Impulsindgang

Indgang 6 kan registrere impulser pa max. 20 Hz og af mindst 25 ms varighed (SO- impulser).
Indgang 2 - 5 kan registrere impulser pa max. 10 Hz og af mindst 50 ms varighed.

Valg af maleveerdi

| Change Value B

Vindhastighed ~
Vindhastighed

Flow

OK Afbryd

Impuls
Brugerdefineret

Vindhastighed
Fir die MessgroBe ,Windgeschwindigkeit® muss ein Quotient eingegeben werden. Das ist die
Signalfrequenz bei 1 km/h.

Eksempel: Vindmaleren WIS01 udgiver, ved en vindhastighed pa 20 km/h en impuls pr. sekund (=
1Hz). Derfor er frekvensen ved 1 km/h lig 0,05Hz

_‘E""EIl5 Hz ] Indstillingsomrade: 0,01 — 1,00 Hz

Flow
For malevaerdien ,Flow" skal der angives en kvotient. Kvotienten er flowet i liter pr. impuls.

_{].5 V/Imp ] Indstillingsomrade: 0,1 — 100,0 I/Impuls

Impuls
Denne maleveerdi tjener som indgangsvariabel for funktionen ,Maler”, impulsmaler med enheden
»impulser”.

Brugerdefineret
For malevaerdien , Brugerdefineret “ skal der angives en kvotient og en enhed.

0.50000 Iflmp Indstillingsomrade kvotient: 0,00001 -
I 1000,00000 enheder/impuls (5 decimaler)

/h Enheder: I, kW, km, m, mm, m3.

For |, mm og m?3 skal tidsenheden tillige udvaelges. For km og m kan tidsenhederne ikke aendres.

Eksempel: For funktionen ,Energimaler” er det muligt at benytte enheden ,kW". | ovenstaende
eksempel er der valgt 0,00125 kWh/impuls, svarende til 800 impulser /kWh.

0.00125 kWh/Imp
kW
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C.M.I. menu/ Indgange
Betegnelse

Navngivning af indgange sker ved valg mellem praedefinerede betegnelser fra forskellige
betegnelsesgrupper, eller brugerdefinerede betegnelser.

Change Value %

General v|
Generel v

OK Afbryd

Varmekilde
Forbruger
Ledning
Klima

| TSR [ L D ——

Herudover kan hver betegnelse tildeles et tal fra 1 til 16. (Eksempel: Radiator 1, Radiator 2...)
Sensorkorrektur, Middelvaerdi, Sensorcheck (for analoge sensorer)

Nar ,Sensorcheck” er aktiveret (,Ja") udgives der i tilfeelde af kortslutning eller afbrydelse automatisk
en fejlmeddelelse: | statuslinjen vises en advarselstrekant, i menuen ,Indgange” far den defekte
sensor en rgd indramning.

Eksempel:

Kortslutning
af sensor 1 -
standardvaerdi
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C.M.l. menu / Udgange
Udgange

Visning af udgangsstatus
Eksempel pa et allerede programmeret anlaeg:

Udgang 1,2 0g7 er
teendt Udgang 2 og 5 er

// / i manuel drift

§3+4 568910 Mo 24.7.2017 09:07

De teendte /aktiverede udgange er fremhaevet med gront.
Udgange i manuel drift kendetegnes med en stiliseret hand under udgangsnummeret..

Eksempel: Dominant styrede udgange (fra funktionen ,Meddelelse"):

Udgang 1 er dominant
slukket (réd ramme)

Viser at en

Udgang 2 er blevet teendt meddelelse er aktiv.

dominant (red ramme)

3+44 5689 10 Mo 24.7.2017 09:24

| Meddelelser ]
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C.M.l. menu / Udgange

Visning af analogudgange

| C.M.l.s menu vises driftstilstand og analogudgangens gjeblikkelige driftstrin. Udgangens status kan
andres ved at klikke pa den.

Change Value % |

Auto w
Manual !

Manual /OFF
g Manual/ON Ao

e Auto: Udgivelse ifglge kilde og skalering

e Man: Indstillelig veerdi

e Man/OFF: Udgivelse i henhold til indstilling ,Dominant OFF*
¢ Man/ON: Udgivelse i henhold til indstilling ,Digital ON*

OK Cancel
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C.M.l. menu / Udgange
Udgangstaeller

Ved klik pa symbolet kan antal driftstimer og impulser (indkoblinger) for hver udgang afleeses.

Eksempel: For udgang 1 kan malerstanden siden 22.5.2017 afleeses.

Der vises det samlede antal
driftstimer, garsdagens og
dagens driftstimer, samt
driftstimerne for den forrige
og den aktuelle periode
(kgrsel).

Neden under driftstimerne
kan antallet af impulser
(indkoblinger) afleeses.

Her vises det samlede antal
impulser (indkoblinger), samt
garsdagens og dagens
impulstal.

> BEMARK: Malerstandene gemmes i det interne lager en gang i timen. Ved strgmudfald kan

der derfor ga data tabt fra hgjst 1 time.

> Nar der indlaeses nye funktionsdata spgrges man, om de gemte malerstande skal bevares (se

vejledningen ,Programmering del 1: Almene henvisninger®).
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C.M.l. menu / Udgange
Slet malerstand
Slet totalmalerstand

Efter klik pa knappen spgrges der, om man gnsker at slette alle malerstande og ,i gar” for driftstime-
og impulsmaleren. Malerstand ,i dag” og ,sidste kgrsel” og ,aktuel kgrsel” slettes dermed ikke.

Slet driftstimer eller impulser for i dag

Efter klik pd knappen spgrges man, om man g@nsker at slette de driftstimer / impulser der er
registreret i dag. Driftstimerne ,sidste kgrsel” og ,aktuel kgrsel” slettes ikke herved

«

Angivelse af relationer

Ved tryk pa symbolet vises udgangens sammenhaeng med funktionerne.
Eksempel:

| eksemplt styres udgang 1 af 2 funktioner, hvoraf den ene har taendt udgangen.
Ved valg af en funktion sendes man direkte ind i den pageeldende funktions menu.
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C.M.l. menu / Faste vaerdi

Fixwerte
Andring af en fast veerdi - digital

Ved klik pa feltet med lys baggrund kan den faste veerdi sendres.
Eksempel: Skift fra ON til OFF via valgboks

Change Value | %

OK Afbryd




C.M.L. menu / Faste vaerdi
Andre en fast analogvaerdi

Ved klik pa feltet med lys baggrund kan den faste veerdi eendres.
Eksempel:

Fixed values

Change Value % |

50.0 - 65.0°C

50) N

OK Afbryd

Den aktuelle veerdi vises (eksempel: 50,0°C). Ved klik pa OP- eller NED-pilen kan malveerdien aendres.
Det er ogsa muligt at markere veerdien og erstatte den med en indtastet veerdi:

Aktivere en fast impuls-vaerdi
Ved klik pa feltet med lys baggrund kan impulsen aktiveres.
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C.M.I. menu / Grundindstillinger

Grundindstillinger

Mo 24.7.2017 09:32

Malevaerdioversigt Indgange

Faste vaerdier Udgange
| f__. Funktioner Meddelelser
CAN-bus DL-bus

' Grundindstillinger

OFF penne _menu er ”kun
tilgeengelig for ,Fagmand” og
Bruger +Ekspert”.

Euro

Brugerdefinerede betegnelser

| denne menu foretages indstillinger, der pavirker alle gvrige mener.

Simulation - Mulighed for at aktivere simulationsmodus (kun muligt i ekspert-modus)
¢ Ingen middelveerdidannelse for udetemperatur i centralvarmestyringen.
¢ Alle indgange opfattes som PT1000, selv hvis en anden sensortype er defineret.
¢ De seerlige karakteristika for rumsensor ignoreres.
Valg: OFF
Analog - Simulation med Udviklingssaettet EWS16x2
CAN-simboard — Simulation med SIM-BOARD-USB-UVR16x2 for simulation i et anleeg
Simulationsmodus afsluttes automatisk nar ekspertmodus forlades.

Adgang til menu - Valg af, fra hvilket brugerniveau hovedmenuen skal veere tilgaengelig. Hvis der kun
er adgang til menuen for Fagmand eller F, skal den korrekte adgangskode angives, nar hovedmenuen
veelges.

Valuta - Valg af valuta for udbyttemaling

Brugerdefinerede betegnelser — Alle elementer kan tildeles foruddefinerede betegnelser, inddelt i
forskellige hovedgrupper, eller tildeles en brugerdefineret betegnelse.
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C.M.l. menu / Version
Version og serienummer

Dette menupunkt viser styringens serienummer, interne produktionsdata samt navn og dato for de
aktuelle funktionsdata.

Mo 24.7.2017 09:34

el -' Meddelelser
A "1 Dataforvaltning

Seriennummeret er ogsa trykt pa styringens maerkeplade (se gverste sideflade).
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C.M.l. menu / Meddelelser

Meddelelser

Denne C.M.l.-menu viser aktive meddelelser. Eksempel: Meddelelse 13 er aktiv.
Mo 24.7.2017 09:42

Mo 24.7.2017 09:42 |

www.ta.co.at | @2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Nar én eller flere meddelelser er aktive, vises en advarselstrekant i den gverste statuslinje.

Uddybende informationer vedrgrende meddelelserne finder du i vejledningen ,Programmering / Del 2:
Funktioner, kapitel Meddelelser”.
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C.M.I. menu adgang

Mo 24.7.2017 09:43
=8 Malevaerdioversigt Indgange
Faste vaerdier Udgange
0a] Funktioner Meddelelser

B CAN-bus DL-bus

Grundindstillinger JII Adgang

Ekspert

ZEndre fagmands-password

ZEndre ekspert-password

Aktuelt adgangsniveau

Nar der gas ind i styringens menu, befinder brugeren sig pa det basale brugerniveau.
Ved login som fagmand eller ekspert kraeves en adgangskode, som kan indstilles ved programmering.

Nar nye funktionsdata er indleest gar styringen tilbage til det basale brugerniveau og overtager de
programmerede adgangskoder.

Ved start og genstart befinder styringen sig altid pa det basale brugerniveau.

Adgangskoder oprettes i programmet TAPPS2, men kan andres nar der gas ind som ekspert via
UVR16x2 eller CAN-MTx2.
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C.M.l. menu adgang
Liste over tilladte handlinger

Adgang Visning og tilladelser
¢ Funktionsoversigt med betjeningsmulighed
e Adgang til hovedmenu kun, hvis dette er frigivet for ,Bruger’ i
,Grundindstillingerne”
e Malevaerdioversigt
o Indgange: Kun visning, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
e Udgange: £ndring af udgangsstatus for de for bruger frigivne udgange, visning
af driftstimer, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
o Faste veaerdier: £ndring af veerdi eller status af de for bruger frigivne faste
Bruger veerdier, ikke mulighed for at ga ind i parametrene
o Funktioner: Visning af funktionsstatus, - mulighed for at ga ind i parametrene
e Meddelelser: Visning af aktive meddelelser, skjule og slette meddelelser
e CAN- og DL-bus: ikke mulighed for at ga ind i parametrene
¢ Grundindstillinger: Ingen adgang
e Bruger: £ndring af adgangsniveau (med passwordangivelse)
o Systemvaerdier: Indstilling af dato, klokkeslaet, stedsangivelse, visning af
systemvaerdier
Endvidere:
e Adgang til hovedmenu kun, hvis dette i grundindstillingerne er tilladt for
fagmand eller bruger
e /ndring af parametre for indgange (dog ikke type og malevariabel), ingen
nydefinition
e /ndring af parametre for udgange (ikke type; status kun, safremt dette er tilladt
for bruger eller fagmand) ), ingen nydefinition
Fagmand e /ndring af parametre for faste vaerdier (dog ikke type og malevariabel; vaerdi
eller status kun, safremt dette er tilladt for bruger eller fagmand), ingen
nydefinition
e Grundindstillinger: £ndring und nydefinition af brugerdefinerede betegnelser,
valg af valuta
e Funktioner: £ndring af brugerdefinerede udgangsvariable og parametre
e Alle indstillinger i menuerne CAN- og DL-Bus
e Handlinger i forbindelse med dataforvaltning
Ekspert For eksperten er alle handlinger tilladt, og alle visninger tilgaengelige.

Automatisk omskiftning
Normalt gar styringen automatisk tilbage i brugermodus 30 minutter efter login som ekspert eller

fagmand.
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Dataforvaltning

Dataforvaltning
C.M.l. — menu Dataforvaltning
Mo 24.7.2017 09:44

Malevaerdioversigt Indgange

Faste vaerdier Udgange

'I f T Funktioner Meddelelser

i CAN-bus & DL-bus

Grundindstillinger I"‘il Adgang

Version | | Dataforvaltning

Dataforvaltning

Indlaes...

Gem...

Viser aktuelle
funktionsdata og
tidspunkt for indlaesning

HentO fabriksindstilling

Total reset

En total reset kraever indlogning pa fagmands- eller ekspertniveau og totrinsbekraeftelse.

En total reset sletter funktionsmoduler, parametrering af alle ind- og udgange, bus-ind- og udgange,
faste veerdier og systemveerdier.

Indstillinger for CAN-nodenummer og CAN-busrate bevares.

Efter tryk pa knappen beder styringen om bekraeftelse p3, at en total reset skal gennemfgres
Genstart

Til sidst i menuen Dataforvaltning er det muligt at genstarte styringen uden at slukke for strammen.
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Dataforvaltning
Upload af funktionsdata eller firmware-update via C.M.I.

| C.M.l'ets menupunkt dataforvaltning kan funktionsdata (program) indlaeses eller gemmes, og
firmware (styringens operativsystem) indlaeses i styringen.

Hvert sprog kraever sin egen firmware. Der er derfor ikke mulighed for at sendre sprog direkte pa
styringen, som der er i UVR16x2.

Upload af firmware og programmer sker ved fgrst at overfgre disse til C.M.l.'ets SD-kort. Herefter
overfgres filen til RSM610.

Begge dele sker ved helt enkelt at traekke filerne over med musen (,drag & drop*).
Eksempel: Indlaesning af funktionsdata fra SD-kort til RSM610

TECHNISCHE
==a ALTERNATIVE

Home CAN-Bus Schema Datenverwaltung Einstellungen Experte

@ LI~ ) ol ) Q=i =
Gerst RSME10

Datenverwaltung Knoten 33

Grolle 80kB

ZLsschen 'Umbenennen £ Download

>
|>

Daten hierher ziehen

Netzwerkknoten

SD

Funktionsdaten

16T1EOWE.dat

&lle Funktionen 2016-09-20 14-09.dat
CAN-EZ2.da
CAN-1045.dat
CAN-MTx2 2016-05-
CMI2014-09-26 12-00.8
RSM.dat
RSM610 2016-09-28 08-

Output meter readings For dataoverfgrslen startes spgrger systemet til
Retain v malerstande og ekspert- eller fagmands-adgangskoder.

Function meter readings
Retain v
Calibration values (HM)
Retain v
Enter password

OK Afbryd



Dataforvaltning

Indlaesning af funktionsdata eller firmware-opdatering via UVR16x2
eller CAN-MTx2

Dataoverfgrsel kan kun ske fra fagmands- eller ekspertniveauet i menupunktet Dataforvaltning.

~ AN
etk

CaMN-bus

e '
’T_‘_ﬁ Grundindstillinger |D

~F

Yersion -_:|

Systemwaardier

Indleas...

GEem...

Aktuelle funktionsdata: tmp.dat

Firmywvare

J Solarregelung.dat

For at sende filen til RSM610, klikker man pa plus-symbolet, hvorefter et udvalg af muligheder

kommer til syne.
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Dataforvaltning

CS
—

Solarregelung.dat

© s ®

Valg af modtagers nodenummer, afslut med E |

Har man fortrudt, afbrydes sletningen ved klik pa .

Dataoverfgrsel kraever login vha. fagmands- eller ekspertpassword.
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Reset

Reset / LED-statusvisning

Efter et kort tryk (med en tynd stift) pa resetknappen pa styringens forside (giv slip fér hyletonen
slutter), genstarter styringen (= reset).
Totalreset: Ved et langt tryk pa knappen begynder status-LED’en at blinke hurtigt. Knappen skal
holdes indtrykket, indtil den hurtige blinken aflgses af en langsom blinken.
En totalreset sletter alle funktionsmoduler, parametrering af alle ind- og udgange, bus-ind- og
udgange, faste - og systemvaerdier og CAN-bus-indstillinger.

A6
A5
A4
A3
A2

Al

000000

M&mu@
~Reset-knap

ﬁf‘_——ﬁk_—_;ﬂ

LED-statusvisning
A (5 Statusvisning for
A5 (59 udgang 1-6
M=
A3 (=)
A2 =
P ) _— Status-lampen kan

med 3 forskellige

Stat:;e%r) farver vise forskellige
tilstande

ﬁf——%\ﬁh——_ﬂ‘—;ﬂ

En aktiv meddelelse kan vises ved en andret statusvisning. Indstillingerne herfor ligger i
Meddelelsesfunktionens parametermenu.

Statusvisninger ved styringsstart

Kontrolllampe

Forklaring

Konstant red

Styringen booter op (= Startrutine efter strgmtilslutning, reset eller
opdatering) eller

Konstant orange

Hardware-initialisering efter boot

Blinker grgnt

Efter hardwareinitialisering venter styringen ca. 30 sekunder pa alle de
for  funktionerne  ngdvendige informationer  (sensorveerdier,
netveerksindgange)

Konstant grgn

Normal drift
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Tekniske data RSM610

Alle indgange Temperatursensorer af typen PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1 kQ/25°C),
PT100, PT500, Ni1000, Ni1T000TK5000 og rumfglere RAS og RASPT,
solstralingssensor GBS01, termoelement THEL, fugtsensor RFS, regnsensor
RESO01, impulser max. 10 Hz (fx for flowmaler VSG), spaending op til 3,3V DC,
modstand (1-100kQ), og som digitalindgang (sluttet/brudt)

Eingdnge 4, 5 Derudover spaending (0-10 V DC)

Eingang 6 zusaétzlich Impulseingang max. 20 Hz, z.B. fiir Volumenstromgeber VSG oder
S0-Signale

Udgang 1-5 Relaeudgange, slutter

Udgang 6 Relazomskifterkontakt - potentialfri

Udgang 7-10 Analogudgange 0-10V (max. 20mA) eller PWM (10V/1kHz) eller
udvidelsesmulighed som releeudgange med hjeelpereleemoduler

Udgang 7 RSM610-A4, - Forsyning for eksterne 24V-apparater, max belastning inkl. 12V-apparater

MB24 max. 6W

Udgang 9 RSM610-MB, -
MB24

M-bus-indgang for indtil 4 M-bus-malere

Max. stremtraek

Relaeudgange : Hver 230V / 3A

Max. buslast (DL-Bus)

100 %

CAN- Bus

Standard-bitrate 50 kbit/s, indstillelig fra 5 til 500 kbit/s

M-Bus
RSM610-MB, -MB24

Standard-bitrate 2400 Baud, indstillelig fra 300 til 38400 Baud, for indtil 4 M-
bus-malere

12V

Strgmforsyning for eksterne enheder, max. 6W i alt

Differenstemperaturer

Med adskilte taend- og slukdifferenser

Teerskelveerdier

Med adskilte taend- og slukdifferenser, eller med fast hysterese

Temperaturmaleomrade

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C til + 850°C med en oplgsning pa 0,1K
Alle andre temperatursensorer: -49,9°C til +249,9°C med en oplgsning pa 0,1K

Ngjagtighed temperatur

Typ. 0,4K, max. +1K i omradet 0 - 100°C for PT1000-sensorer

Ngjagtighed modstand

Max. 1,6% ved 100kQ (malevariabel: Modstand, procesvariabel: Modstand)

Ngjagtighed spaending

typ. 1%, max. 3% af indgangens maksimale maleomrade

Ngjagtighed udgang O-
10V

max. -2% til +6%

Eltilslutning

100 - 230V, 50- 60Hz, (udgang A1 — A11 og styring feelles sikret med 6,3A
hurtig)

Tilslutningsledning

3 x Tmm2 HO5VV-F i henhold til EN 60730-1 (kabel med Schiico-stikprop
indeholdt i sensorgrundpakken)

Effektoptag 1,0 — 1,9 W, alt efter antal aktive releeudgange
Beskyttelse IP40

Beskyttelsesklasse Il - dobbeltisoleret @
Omgivelsestemperatur +5 til +45°C

Med forbehold for tekniske sendringer.
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