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Hardware / Generalita

Hardware / Generalita

Alimentazione di tensione

Un collegamento tra regolatore e Bootloader tramite cavo DL o CAN fornisce I'energia ne-
cessaria. Il ricevimento dei dati € garantito anche in assenza di alimentazione. Come disposi-
tivo manuale senza collegamento via cavo con il regolatore & presente un alloggiamento per
I'inserimento di una batteria da 9V comunemente in commercio. In questo modo e possibile
un'interfaccia ad infrarossi (IR) CAN con un regolatore ed il collegamento USB con il PC.
Dopo il trasferimento dati il dispositivo si disattiva automaticamente. In questo modo e garan-
tito un impiego per diversi anni. Per il funzionamento dell'interfaccia Ethernet e assoluta-
mente necessaria l'alimentazione del CAN-Bus. Per garantire I'alimentazione della tensione
nel caso di piu di 2 partecipanti bus CAN senza alimentazione elettrica propria, per ogni
UVR1611 e necessario I'impiego di un alimentatore da 12V (CAN-NT).

. ] Interfacce attive USB Ethernet IR-CAN Modulo
Alimentazione (GSM)
DL-Bus X
CAN- Bus X X X + CAN-NT
Batteria X X

Quando il Bootloader € impiegato come dispositivo manuale senza collegamento via cavo ad
un regolatore, si consiglia di scollegare il BL-NET dal PC dopo aver eseguito con successo |l
trasferimento dei dati per prevenire una possibile messa in funzione indesiderata del Boot-
loader attraverso il PC e per garantire pertanto una lunga durata di funzionamento della
batteria.

DL-Bus

Ogni regolatore della Serie ESR (ESR21 a partire dalla versione 5.0) UVR ed HZR é dotato
di una uscita dati DL (per EEG30, TFM66 = DO0) che insieme alla massa (del sensore) forma
una linea dati a due poli (DL-Bus). Il BL-NET e dotato di 2 entrate DL per il contemporaneo
rilevamento dei valori di misurazione fino a due regolatori.

Regolatore 1 BL-NET Regolatore 2

1 (GND) | DL DL1| L |[DL2 DL | _L (GND)
I A 1

Come linea dati puo essere utilizzato qualsiasi cavo con una sezione trasversale di 0,75 mm2
(ad es.: trefolo gemello) fino ad una lunghezza max. di 30 m. Per cavi piu lunghi consigliamo
di utilizzare un cavo isolato. Quando con il Bootloader sono rilevati due regolatori, per preve-
nire eventuali errori di posa reciproci € necessario usare due cavi separati e schermati. Allo
stesso modo la linea dati non dovra essere condotta mai con il CAN-Bus in uno stesso cavo.
Se al BL-NET viene collegata solo una linea dati (DL-Bus) questa € allo stesso tempo l'ali-
mentazione elettrica per il Bootloader (Carico bus: 73%).

Il Bootloader segnala al collegamento del DL con una breve accensione del LED verde che
all'entrata DL é stato rilevato un dispositivo. Il numero ed il tipo di regolatori collegati sono
riconosciuti automaticamente dal Bootloader.
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ATTENZIONE:

¢ Nel regolatore UVR1611 l'uscita 14 (DL) pud essere usata sia come linea dati che come
linea di comando. Per la registrazione di dati & pertanto necessario che l'uscita 14 nel
menu “Ausgange” (“Uscite”) sia definita necessariamente come linea dati.

¢ | regolatori UVR1611 a partire dalla versione A2.16 consentono inoltre la registrazione
delle variabili di entrata di rete che dal Bootloader sono utilizzate come secondo
UVR1611 virtuale. Nella parametrizzazione dell'uscita 14 come ,Linea dati“ alla voce di
menu RET.ENT.=>DL.: € necessario rispondere con un si. La registrazione delle variabili
di rete pertanto non e possibile quando due regolatori sono collegati con il Bootloader
(questo avviso vale solo per la registrazione dati tramite il DL-Bus).

¢ Solo il UVR1611 puo fornire sufficiente corrente per alimentare il Bootloader tramite il DL-
Bus (attacco USB). In caso di alimentazione contemporanea di un Bootloader e di senso-
ri DL & necessario rispettare il ,Carico bus®. In caso di superamento del carico bus & ne-
cessario che il Bootloader venga alimentato da un alimentatore (CAN-NT). Il carico bus
del BL-NET é del 52%.

¢ Per gli altri dispositivi € necessario usare l'alimentazione (CAN-NT) disponibile opzional-
mente.

¢ | dati registrati andranno persi quando si modificano il numero delle linee di dati o il tipo di
regolatore!

¢ Quando il Bootloader viene scollegato dalla tensione elettrica, i dati andranno persi.

CAN-Bus ed interfaccia ad infrarossi IR-CAN

L'interfaccia IR-CAN (CAN ad infrarossi) rappresenta una via semplice per il trasferimento dei
dati di funzionamento. E attribuita nel regolatore UVR1611 ai due tasti e si trova nel Bootloa-
der sul lato inferiore dell'alloggiamento. Durante il trasferimento dei dati il Bootloader deve
essere posizionato nella giusta posizione sul regolatore: Bordo superiore Bootloader = Bordo
inferiore display regolatore, la posizione laterale del display & contrassegnata sul Bootloader.

Per un trasferimento dei dati di funzionamento il regolatore deve essere predisposto tramite il
menu Gestione dati. Questa operazione e consentita solo in modalita Esperto. Conferman-
do la domanda "Avviare veramente upload o download ?" il regolatore passa alla modalita
trasferimento dati. Successivamente il Bootloader viene posizionato sul regolatore nella
giusta posizione (sul bordo inferiore del display e tra i contrassegni). Il trasferimento dati
viene awviato premendo il tasto di avvio sul Bootloader - come anche tramite il cavo CAN.
Durante il trasferimento lampeggia il LED verde. Il trasferimento dei dati di funzionamento
dura circa 15 secondi.

Poiché la trasmissione di un sistema operativo dura piu a lungo, si consiglia di utiliz-
zare a tal fine esclusivamente il collegamento via cavo CAN-Bus. In seguito ad una
interruzione della trasmissione del sistema operativo, una nuova trasmissione €& possibile
solo tramite un collegamento via cavo!

I CAN-Bus con l'interfaccia Ethernet, oltre al trasferimento dati, consente anche di accedere
tramite browser direttamente dal PC ai dispositivi nella rete CAN. Quando si inserisce il cavo
CAN si accendono brevemente i due LED e dopo ca. 20 secondi I'accensione del LED verde
segnala l'operativita del BL-NET sul CAN-Bus.
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Quando si utilizza il CAN-Bus per il collegamento di diversi dispositivi, la terminazione corret-
ta del bus & importante. La rete deve ricevere terminazioni alle estremita dei cavi. A tal fine
ogni regolatore UVR1611 sul lato inferiore, ogni dispositivo CAN ed anche il Bootloader
(accanto al tasto di avvio) sono dotati di un ponte ad innesto (term). Un CAN- Bus non deve
essere mai strutturato a stella da un nodo (morsetto) verso diversi dispositivi. La struttura
corretta e costituita da una linea fissa dal primo apparecchio (con terminale) verso il secondo
e terzo ecc. L'ultimo attacco bus riceve nuovamente il ponte terminale.

Ulteriori informazioni sulla struttura corretta di una rete CAN-Bus (ad es.: scelta dei cavi, ...)
sono presenti nel manuale del regolatore UVR1611.

Errato Corretto
UVR Boot-
/ loader term ' term '
UVR UVR UVR
UVR
61 OVR 1611 1611 1611
1611 \/\/
UVR UVR Boot-
1611 1611 loader

USB

L'interfaccia USB non rappresenta alcun collegamento elettrico tra Bootloader e PC. Per
motivi di sicurezza questa e realizzata con dei tratti ottici di trasmissione con potenziale
separato. |l Bootloader necessita pertanto per la comunicazione tramite USB un'alimentazio-
ne della tensione propria, messa a disposizione tramite DL, CAN o batteria.

Per la comunicazione tramite PC e BL-NET attraverso USB e necessario un software di
driver che in Windows crea un'interfaccia COM virtuale attraverso il quale i programmi Win-
sol o Memory Manager accedono al Bootloader. Consultare a tal fine anche il capitolo
,»Driver USB“.

Ethernet/LAN

L'interfaccia Ethernet é attiva solo con il collegamento CAN o l'alimentatore (CAN-NT)
presente. Durante il funzionamento con la sola linea dati (DL-Bus) o la batteria, non sara
possibile alcuna comunicazione tramite Ethernet.

Per il collegamento diretto con un PC €& necessario usare un cavo di rete incrociato
(,Cross-over®). Inoltre al PC deve essere assegnato un indirizzo IP fisso. Sulla parte posterio-
re del BL-NET (nella finestra ovale) & presente un LED verde che segnala un collegamento
tramite Ethernet ad un altro dispositivo ed un LED rosso che segnala un trasferimento dati.

Il Bootloader necessita un indirizzo IP fisso poiché non supporta DHCP. Si prega di consul-
tare in merito anche il paragrafo ,Inclusione del BL-NET in una rete LAN®.

Modulo GSM (opzionale)

Per BL-NET é disponibile opzionalmente un modulo GSM. Questo pu0 essere integrato
successivamente con l'inserimento su un connettore all'interno del Bootloader. Per il funzio-
namento del modulo GSM é assolutamente necessario l'impiego di un alimentatore da 12V
(CAN-NT). Per il modulo GSM sono disponibili delle istruzioni per I'uso a parte.
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Installazione

Versioni software aggiornati sono disponibili su Internet all'indirizzo http://www.ta.co.at

e sovrascrivono il software esistente senza perdere i dati gia salvati. Prima di installare una
nuova versione si consiglia tuttavia di disinstallare I'applicazione precedente. Verra disinstal-
lata solo I'applicazione, mentre restano invariati i dati prodotti con essa.

CAUTELA: Le nuove versioni del software non devono essere necessariamente compatibili
con la versione del sistema operativo del Bootloader. Maggiori informazioni sono disponibili
sulla homepage. All'occorrenza € necessario aggiornare anche il sistema operativo del
Bootloader (vedi “Memory Manager”).

Disinstallazione

| programmi possono essere disinstallati nel pannello di controllo del sistema con la funzione
Windows <Installa/Disinstalla software>.

Windows XP: ... = Pannello di controllo = Software

Windows Vista, 7: ... ® Pannello di controllo = Programmi e funzioni

Windows 8: Spostare il puntatore del mouse verso I'angolo inferiore sinistro = tasto destro
del mouse = Programmi e Strumenti

Driver USB

| driver USB sono necessari per la comunicazione tra PC e Bootloader tramite l'interfaccia
USB mettendo a disposizione una porta COM virtuale sul computer.

A tal fine i driver devono essere installati una volta sul PC (vedi ,Installazione®) e successi-
vamente saranno caricati automaticamente quando al PC é collegato un Bootloader.

| driver necessari possono essere scaricati dalla homepage http://www.ta.co.at oppure esse-
re installati anche tramite I'aggiornamento di Windows.

Installazione

Quando un Bootloader viene collegato ad un PC tramite un cavo USB, il PC riconosce auto-
maticamente un nuovo componente hardware ed avvia automaticamente l'assistente hard-
ware nel caso in cui per questo apparecchio non sia stato ancora installato alcun driver.

Se e disponibile una connessione ad Internet, Windows si collega automaticamente alla
pagina di aggiornamento di Windows per installare un driver adatto. In questo caso non sono
necessarie ulteriori procedure.

Se non ¢ disponibile alcuna connessione ad Internet, non € stato trovato alcun driver adatto
oppure Windows é configurato in modo tale da non installare automaticamente i driver, i driver
necessari possono essere installati manualmente.

Nel caso in cui I'assistente non venga richiamato automaticamente, l'installazione puo essere
avviata anche manualmente. Fino a quando l'apparecchio é collegato al PC ed

I driver non sono completamente installati, in Gestione periferiche di Windows tale circo-
stanza e visualizzata con un punto esclamativo in una delle liste <Altre periferiche>, <Colle-
gamenti (COM e LPT)> o <Controller USB>. Qui l'installazione dei driver puo essere avviata
manualmente.

Per maggiori informazioni consultare il manuale dei driver USB all'indirizzo
http://www.ta.co.at.
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Configurazione di una porta COM virtuale

I Memory Manager supporta l'interfaccia COM COM1 — COM6. Nel caso in cui la porta
COM virtuale assegnata al driver al momento della installazione non sia supportata dal
Memory Manager, al driver € possibile assegnare manualmente un'altra porta ancora libera.
Nel caso di un PC con modem interno e necessario considerare che solitamente in questo
caso é utilizzata la porta COM3 per questo modem.

Il Bootloader deve essere collegato al PC per poter configurare in Gestione periferiche di
Windows la porta COM virtuale.

Windows XP (vista classica):

Start = Impostazioni = Pannello di controllo = Sistema = Hardware = Gestione periferiche
= Collegamenti (COM e LPT)

Windows Vista (vista classica):

Start ® Impostazioni = Pannello di controllo = Gestione periferiche = Collegamenti (COM
& LPT)

Windows 7:

Start ®Pannello di controllo ®Hardware & Sound = Gestione periferiche = Collegamenti
(COM e LPT)

Windows 8:

Spostare il puntatore del mouse verso I'angolo inferiore sinistro = tasto destro del mouse =
Collegamenti

=10] x|

Datei  Akbion  Ansiche 7

-= @H HFES 2 A

=22} COMPUTER

=l r;y" Anschlisse (COMund LPT)
------ (;y" ECP-Druckeranschluss (LPT1)
------ g Kl:ummunlkatlnnsanschluss (oMLY
------ K amruniks anzchluss (COMZ)
-uﬂ' LISE Serial Pork {04
- @), Audio-, Wideo- und Gamecontroller
- j Cornputer
H (=) Diskettencontroller

R R T O P - Py

'Immm

Nelle proprieta de <USB Serial Port> al driver & possibile assegnare un'altra porta COM:
USB Serial Port ® Proprieta = Impostazioni di collegamento (Port Settings) = Avanzate ...
(Advanced...)

Erweiterte Einstellungen fir COM4 d |
COM-anschlussnummet: I.;:.:.Md, ) | o I
IISE Packetgrafben Bbbrechen |
Reduzieren Sie die Werte. um Performance-Probleme bei aerinoen Baudraten zu beheben, |
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Winsol (dalla versione 2.01)

Il programma Winsol consente il rilevamento e 'analisi dei valori di misurazione registrati dal
registratore di dati.

Per poter rilevare i dati di diversi impianti o di registratori di dati, Winsol consente la creazio-
ne e la gestione di ,Clienti*.

Barra degli strumenti generale

SICWAEY

Cancella la memoria dati nel registrato-
re

v

\ 4

Lettura dei dati salvati nel registratore

v

Setup - Selezione del registratore dati,
dell'interfaccia, determinazione della
configurazione del registratore ed im-
missione della denominazione del di-
spositivo e dei valori registrati.

v

Stampa del grafico visualizzato

v

Apertura di una cartella clienti esistente

Creazione di una nuova cartella clienti

v

Lingua
Sono disponibili diverse lingue. Selezionare il menu ,,Optionen \ Sprache® (Opzioni/Lingua)

e fare clic sulla lingua desiderata. Per I'applicazione della lingua desiderata € necessario
riavviare Winsol.

Impostazioni di base

Nel menu ,,Opzioni \ Impostazioni di base...“ &€ possibile modificare il percorso dati di Win-
sol. L'impostazione standard € il percorso di installazione di Winsol (ad es.
C:\Programmi\Technische Alternative\Winsol). Consigliamo la creazione di un percorso dati
all'esterno della cartella del programma. | dati gia presenti devono essere copiati manual-
mente nel nuovo percorso dati prima di modificare I'impostazione in Winsol e prima che
vengano letti nuovi dati dal registratore!

Procedura per I'importazione di dati esistenti in un nuovo percorso dati:
1. Creare un nuovo percorso dati (ad es. con Windows-Explorer).

2. Copiare i file e le cartelle esistenti dall'attuale percorso dati (ad es. percorso di instal-
lazione ,C:\Programmi\Technische Alternative\Winsol\“) nel nuovo percorso.

3. Impostare nelle impostazioni di base di Winsol il huovo percorso come percorso dei
dati.
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Finestra di dialogo Setup cﬁ%

Nel menu ,File \ Setup® ha luogo la selezione del registratore dati, dell'interfaccia, la deter-
minazione della configurazione del registratore e l'immissione della denominazione del
dispositivo e dei valori registrati.
Con ,Continua“ si passa alla finestra successiva del Setup, con ,Interrompi® il Setup viene
interrotto senza alcuna modifica della configurazione del registratore.

1. Finestra: Registratore dati/Collegamento

Setup
Registratore dati / Collegamento:
Registratore dati:

Connessione al registratore dat

() Interfaccia seriale (USE, R5232)

Collegamento;

(%) Ethernet {LAM, Internet)
IP | Dominio:  (192.168.20.100

Porta: 40000

Cancellare la memoria dati alla letkura:

X]

BL-MET % @

automaticamente @

Continua = ] [ Inkerrompi

Breve descrizione:

Selezione del registratore dati:
BL-NET

Selezione della connessione al
registratore dati: Interfaccia
seriale (USB, RS232) o Ethernet
(LAN, Internet)

Selezione su come la memoria
dati deve essere cancellata:
automatico, manuale o mai.

Selezione del registratore dati
Qui e possibile determinare il tipo di registratore dati

10
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Selezione della connessione al registratore dati

BL-NET puo essere collegato sia attraverso l'interfaccia seriale che tramite Ethernet con |l
PC.

Interfaccia seriale (USB, RS232)

,restare” verifica la comunicazione con il registratore sull'interfaccia selezionata. Vengono
visualizzate le informazioni sul registratore collegato. Con ,Applica® si determina il tipo di
registratore nel Setup.

Nel caso in cui il collegamento COM sia sconosciuto, con la voce ,Cerca registratore”
vengono analizzate tutte le interfacce COM del computer per rilevare eventuali registratori
collegati.

Vengono visualizzati il collegamento COM ed il tipo di registratori trovati. Con ,Applica“ si
imposta il registratore selezionato nel Setup.

Ethernet

Per il collegamento tramite Ethernet
€ necessario selezionare ,Ethernet®.
Devono essere inoltre impostati l'indiriz- IF { Dominic: | 192,168,20,100

zo IP o il nome del dominio del BL-NET

e della sua porta TA. L'interfaccia Ether- Parta: 40000
net viene attivata con l'alimentazione del

BL-NET tramite il CAN-Bus oppure un alimentatore da 12V (CAN-NT)!

La prima messa in funzione dell'interfaccia Ethernet & descritta al capitolo ,,Inclusione del
BL-NET in una rete LAN“ nel manuale del BL-NET.

,restare” verifica la comunicazione con il registratore. Vengono visualizzate le informazioni
sul registratore collegato. Con ,Applica“ si determina il tipo di registratore nel Setup.

(%) Ethernet {LAM, Internet)

,restare” produce un risultato valido solo nel caso in cui BL NET sia integrato correttamente
alla rete LAN (vedi manuale) ed i suoi dati di collegamento siano stati inseriti correttamente
nel Winsol- Setup.

@ Cancella la memoria dati

Sono disponibili 3 possibilita:
automaticamente Dopo la lettura della memoria, questa viene cancellata automaticamente
(consigliato).

manualmente Dopo la lettura della memoria viene chiesto se questa deve essere
cancellata.
Si consiglia di cancellare la memoria dati del registratore dopo una
lettura eseguita con successo.

mai La memoria dopo la lettura non viene cancellata

11
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2. Finestra: Registrazione dati

T 1) ey cescrizione:

Registrazione dati: Lettura della configurazione salva-

[ <- Lettura configurazione del registratore ] ta nel registratore
Fonte: | AN 3 Determinazione della fonte (CAN,
DL) e del numero delle linee dati o
Mumero: 2 5 record di dati
Apparecchio Nodo Record di dati Indicazione del tipo di dispositivo,
1 UYR1611 1 i inoltre nella registrazione dati CAN

I'indicazione del numero di nodo

2 [WR1611 1 2 . .
e del record di dati

Criterio di salvataggio ) o . )
Selezione del criterio di salvataggio

© Intervallo temparale: 20 secondi | Sovrascrivere la configurazione
nel registratore.

Solo quando si fa clic su
[-:=- Sovrascrivere configurazione sul registratore questo tasto vengono
applicate e salvate le
impostazioni  modificate  come
[ < Indietro ] [Cnntinua} ] [ Interrompi ] configurazione sul registratore.

Avvertenza importante sulla raccolta dati CAN: Nella rete CAN un regolatore UVR1611
deve possedere il numero nodo 1 affinché la marcatura oraria di questo regolatore possa
essere applicata dal Bootloader.

Criterio di salvataggio

Con il Criterio di salvataggio si stabili-  cricerio di salvatagaio
sce quando il registratore dati deve
eseguire un salvataggio con tutti i valori
di misurazione rilevati.

Per la raccolta dati tramite il DL-Bus
sono disponibili a scelta due criteri.

Nel caso della raccolta dati tramite il CAN-Bus € possibile selezionare solo l'intervallo tem-
porale.

() Intervallo temporale: 20 secondi W

e Intervallo temporale
E possibile I'immissione di un intervallo temporale compreso tra 20 secondi e 40 minuti.

e Differenza di temperatura (solo con la raccolta dati tramite DL)
Per l'analisi di errori si consiglia di utilizzare un criterio di salvataggio di 3,0K. Ogni volta
che si modifica un valore di misurazione della temperatura di oltre 3,0K o si modifica uno
stato di uscita, viene salvato un “Momento del valore di misurazione”. La risoluzione tem-
porale massima é di 10 secondi. Campo di regolazione: 0,5 — 12,0K
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Grandezza della memoria

Winsol

Il numero massimo dei periodi che un registratore di dati pud salvare dipende dal tipo e dal

numero di regolazioni da rilevare.

Max. numero dei periodi tipo di regolatore: per 1xDL: per 2xDL:
(Raccolta dati tramite DL-Bus) UVR1611, 8000 4000
UVR61-3,
UVR63, UVR63H
ESR21 16000 8000
ESR31
tutti gli altri 32000 16000
Numero max. di momenti 1 record di 2recorddi |  ....... 8 record di
con laraccolta dati CAN dati dati dati
8000 4000 | ... 1000

Un superamento della capacita della memoria determina la sovrascrittura dei dati piu vecchi.

3. Finestra; Definizioni dei valori di misurazione

Per tutti i dispositivi indicati € possibile immettere una definizione del dispositivo e defini-
zioni per i valori di misurazione.

Setup

SJ Breve descrizione:

v | | Selezione dell'apparecchio

Definizioni dei valori di misurazione:
Dispasitival (UYR1611, CAN 1/1)
Definizione del'apparecchio: | Lokale caldaia &
Analogico 1; T.Collettore
Analogica 2! T.Acqua cald super
Analogica 3: T.Acqua cald infer
Analogico 4: T.8ce, inf 1
Analogica 5: T.8ce, inf 2
Analogico 6: T.Acc, inkerm
Analogico 7: T.A0cC, super
Analogico 8:
Analogica 9: T.Cald. mand
Analogico 10: | T.Ciec.risc, mand 1
Analogica 110 | T.Circ.risc, mand 2
fnalogico 12: | T.Est -
[ < Indiekro ] [ [o]'4 ] [ Interrompi l

Definizione dell'apparecchio

Definizione dei valori analogici e digitali

Fine del processo di Setup con OK.

Importante: Il Setup termina solo quando si fa clic sul tasto ,OK".

13




Winsol

Valori di misurazione attuali

In questo registro sono visualizzati in una tabella i valori di misurazione attuali dei dispositivi
collegati al registratore dati.

Il registro ,valori die misurazione attuali“ costituisce la possibilita piu rapida e semplice per
controllare il collegamento dati ,Regolatore - Registratore dati“.

Ogni record di dati (Dispositivo) e visualizzato in una vista propria. La selezione avviene
tramite la casella di selezione nell'area superiore della finestra.

I momento dei valori di misurazione visualizzati e riportato nella parte inferiore della finestra
(Ultimo aggiornamento). L'ora visualizzata corrisponde a quella del computer. Viene visualiz-
zato anche il tempo fino al prossimo aggiornamento della visualizzazione.

Esempio: Raccolta dati CAN

# Winsol - 1611_FZ

File Fegistratore Opzioni  Guida

[ & L 5

Diagramma dei walori di misurazione | valori di misurazione attuali

Dispositivol {WR1611) - Lokale caldaia

Analogico 1 T.Colletbore 95,6 2 Digitale 1 Pomipa solare 1 ol
Analogico 2 T.Acqua cald super 85,1 2C Digitale 2 Pompa solare 2 OFF
Analogico 3 T.Acqua cald infer 43,4 *C Digitale 3 Pamnpa circ.rise, 1 Ok
Analogico 4 T.Acc.inf 1 55,2 2 Digitale 4 Pompa circ.risc, 2 OFF
Analogica 5 T.Acc. inf 2 55,0 °C Digitale 5 Rich. bruciatare o ){]
Analogico & T.Acc. interm 89,2 Digitale & Pompa di carico acc, fal ]
Analogico 7 T.ACC. super 74,07 Digitale 7 Pompa di carico acc, Oh
Bnalogico 5 - --- Digitale & Miscelatore 1 aprire OFF
Analogico 9 T.iZald, mand 75,97 Digitale 9 Misc, 1 chiudere OFF
Analogica 10 T.Circ.risc, mand 1 52,7 °C Digitale 10 Miscelatare 2 aprire QFF
Analogico 11 T.Circ.risc, mand 2 43,4 2 Digitale 11 Misc, 2 chiudere OFF
Analogicn 12 T.Esk -6,9 % Digitale 12 OFF
Analogico 13 T.Amb 1 22,5 Digitale 13 OFF
Analogico 14 T.Amb 2 21,68 °C
Analogico 15 -- ---
Analogico 16 - ---
M. giri.uscl 3n
M. giri.usc2 ce=
M. giri.usch ---
M. giri.usc? 30
Pokenza 1 0,00 ko
Energia 1 210,4 kwh
Pokenza 2 0,00l
Energia 2 65,4 kwh

Ilkimo aggiornamento alle ore 14:18:17

Agaiornamento tra 15 secondi,..

< >
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La modalita cliente

Winsol non consente solo la gestione e l'analisi dei ,dati personali, ma consente anche
I'analisi di dati esterni all'impianto. Per il tecnico si tratta di uno strumento importante per il
controllo delle funzioni e la ricerca di guasti nel caso di impianti del cliente.

Aggiungere un nuovo cliente Ei'
Nel menu “File \ Nuovo...“ & possibile aggiungere nuovi clienti. Per W

ogni cliente nel sistema di file Winsol viene creata una cartella perso-

nale nella quale vengono salvate le relative configurazioni ed i file log. W
La directory “Infosol® nel percorso dati di Winsol comprende tutte —

queste cartelle di clienti. N -

E inoltre anche possibile applicare [ ] Setup...

Icei'i (lar:Feostazmnl di Setup di un altro nuovo disnte: | Monksbeld Esporta...

Stampa...  ChrHP
[ ] Applica impostazioni da:

Esci Alt+F4

[ Ok l [ Interrompi ]

Dopo la creazione di un cliente & necessario impostare le impostazioni di Setup.
Il cliente attualmente selezionato viene visualizzato nella barra del titolo di Winsol. Quando
nella barra del titolo non viene visualizzata alcuna denominazione del

. . . .. . » ¥ Winsol - Montebello )
cliente, significa che sono selezionati i ,dati personali®.

File Registratore Opzioni

Aprl cliente Ei Z[E8 Reqgistratore  Cpzion
MNuowo,.,  Chrl+M

Geskione, [!

Nel menu ,File \ Aprire...“ & possibile aprire un cliente gia impostato.

Gestione clienti

Nel menu ,File \ Gestione...“ & possibile rinominare o cancellare i QLY Registratore  Opzior
clienti. Muowvo,,,  ChrlN
Aprire. .. Chrl+O
Setup...
Esporta...

Stampa...  CkrHP

Esci Alt+F4
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Rilevamento di dati di misurazione di un impianto del cliente

Per poter rilevare i valori di misurazione di un impianto del cliente, sono disponibili
4 possibilita:
a) Il Bootloader viene letto via Internet.
b) Il Bootloader viene installato nell'impianto e letto dal tecnico di servizio ad intervalli re-
golari sul posto con un portatile.
C) Nel caso in cui il clienti rilevi personalmente i dati di misurazione del suo impianto, ha
la possibilita di trasmettere i file log tramite E-Mail al tecnico.
d) Nel caso in cui sul posto non sia possibile leggere i dati registrati, i valori di misura-
zione possono essere rilevati nel modo seguente:

Preparazione della registrazione di dati:

1) Collegare il Bootloader al PC senza collegamento bus DL o CAN (CAN-L oppure
CAN-H)

2) Realizzare l'alimentazione della tensione: batteria, alimentatore (CAN-NT) o alimen-
tazione 12V del CAN-Bus

3) Creare e selezionare in Winsol un cliente per i dati da rilevare.

4)  Determinare nel Setup la configurazione desiderata e sovrascrivere nel Bootloader.

Rilevamento dati presso il cliente:

5) Collegare il Bootloader al regolatore (rispettare la polarita!). Nel caso di un UVR1611
con emissione tramite il DL-Bus e necessario attivare I'emissione di dati (definire I'u-
scita 14 come ,Linea dati“). Nel caso di emissione tramite il CAN-Bus e necessario
che i valori desiderati siano impostati nel menu ,Rete/Raccolta dati“.

6) Fino a quando il Bootloader & collegato con il regolatore, i valori di misurazione ven-
gono registrati secondo il criterio di salvataggio selezionato.

7)  Quando si scollega il Bootloader dal regolatore & necessario annotare la data e I'ora
poiché Winsol necessita questi dati per assegnare durante la lettura dei dati lI'ora
esatta. Nel caso di UVR1611, UVR61-3, UVR63 e UVR63H tale operazione non é
necessaria.

Lettura dei dati registrati:

8) Collegare il Bootloader al PC senza collegamento DL o CAN (CAN-L oppure CAN-
H)

9) Realizzare l'alimentazione della tensione: batteria, alimentatore (CAN-NT) o alimen-
tazione 12V del CAN-Bus

10) In Winsol selezionare il relativo cliente.

11) | dati salvati nel Bootloader possono essere letti a questo punto con “Lettura regi-
stratore” ed essere successivamente analizzati.

Lettura dei dati del registratore %

Nel menu ,Registratore \ Leggi dati“ si avvia la lettura dei dati del registratore.

| dati registrati e salvati nel registratore dati vengono letti e salvati come file log nel sistema di
file Winsol sul PC. Per ogni mese viene creato un file log indipendente nella relativa sottodi-
rectory (“...\log“). Con la raccolta dati di due di due o piu record di dati (Dispositivi), Winsol
salva i loro dati nelle sottocartelle “...\log1“ e “...\log2“ ecc.. Il nome del file di un file log
comprende informazioni sull'anno ed il mese dei dati ricevuti. Nel file “Y201210.log“ sono
salvati ad esempio i dati di misurazione registrati dal mese di Ottobre 2012.

Attenzione: Quando vengono rilevati i dati di diversi impianti &€ necessario accertarsi che
prima della lettura dei dati sia stato selezionato il “Cliente” corretto (vedi Modalita cliente)!
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Lettura di dispositivi senza marcatura oraria

| dispositivi senza marcatura oraria sono i seguenti dispositivi:

EEG30, ESR21, ESR31, HZR65, TFM66, UVR31, UVR42 e UVR64.

Questi dispositivi non sono dotati di alcun orologio interno con ora e data.

Nella lettura di questi dispositivi si distingue se il registratore dati durante la lettura deve
restare connesso 0 meno con il dispositivo.

1. Il registratore € connesso al dispositivo
In questo caso come momento di lettura & considerata l'ora del PC.

Determinare base temporale E|

Per poter assegnare ai daki registrati un momento concreto, sono necessarie delle informazioni
sull'eventuale collegamento del registratore al dispositivo di comando oppure quando questi sia stato
scollegato dal dispositivia,

{(#) 1l registratore & connesso al dispositivo,

{31l registratore & stako scollegato dal dispositiva:

Data: Ora:

[ Ok l [ Interrompi ]

2. ll registratore é stato scollegato dal dispositivo.
Winsol richiede a questo punto lI'immissione del momento in cui € avvenuto il distacco.

Determinare base temporale §|

Per poter assegnare ai dati regiskrati un momento concreto, sono necessarie delle informazioni
sull'eventuale collegamento del reqgistratore al dispositivo di comando oppure quando questi sia skato
scollegato dal dispositivo,

() 1 registratore & connesso al dispositivo,

(%) 1l registratore & skato scollegato dal dispositivo:

Data: [17/01)2013  » | Ora 144650 5

w

Ok l [ Interrompi

3. Interruzione della registrazione di dati

Nel caso in cui la registrazione sia stata interrotta da una interruzione di energia elettrica sul
registratore, Winsol non e in grado di assegnare temporalmente i valori registrati prima
dell'interruzione di energia elettrica.

,2Annulla dati“ significa che tutti i dati prima dell'interruzione di energia elettrica vengono
annullati e che da Winsol vengano analizzati solo i dati dopo l'interruzione.

Nel caso in cui si richieda la visualizzazione di tutti i dati ed un'assegnazione temporale
corretta non sia rilevante, e possibile indicare una durata per l'interruzione della registrazione
I cui dati devono essere elaborati da Winsol.

17



Winsol

Autostart

Con le opzioni nel menu “Opzioni \ Autostart” & pos-
sibile realizzare una lettura automatizzata dei dati CNE Lincue N
durante I'avvio del PC. (2 o | Lme

Impostazioni di base. ..
Diagramma dei wala F

Configurare Autostart Profilo di visuali :m

Lettura reqistratore dati:

File Reqistratore RelsEWpM Guida

1611-EZ-BC ~

[Je1-83

[lea-1611

[ 1Beauchamp

[]oLes

[JoLes-1611 Selezione dei clienti che vengono letti auto-
[]EsR31 maticamente all'avvio del PC.

EE@E;D'”“ La memoria dati nel registratore successi-
[JLopez vamente viene cancellata quando nel Setup
ke del cliente la cancellazione sia stata imposta-
[¥] Mantebello ta su automatico o manuale.

1 Smith bt

[ Annulla selezione ] [ Seleziona bukto ]

[ 1Espoarta in file csv

[] arresto del computer

Ok Interronmpi

Autostart - Esporta in file csv

Dopo la lettura dei dati, vengono gene-  [/]esparta in file csv

rati automaticamente dei file csv nel
formato selezionato. Questi file vengono salvati 5 (separato da punto & virgola)
nella cartella <Percorso dati>\Infosol\Cliente\csv. | [IAtresto delcay Unicade (separato da tabulatore)
file esistenti verranno sovrascritti.

Tipo file: | CSY (separato da punto & virgola) v

Avviamento del computer

Questa opzione € possibile in modo aggiuntivo. All'avvio del PC i dati vengono letti

automaticamente (incl. eventuale conversione csv) ed il PC spento dopo un suc-
cessivo countdown.
Questa funzione e pensata per computer utilizzati esclusivamente per il rilevamento di dati.
In questo caso il PC, in base all'ora, deve essere avviato automaticamente. Tale operazione
e possibile ad esempio con l'ausilio di un timer esterno che alimenta a tempo il computer
e con le relative impostazioni Bios (avvio quando € presente la tensione di alimentazione).

Cancellare dati sol registratore i

Nel menu ,Registratore \ Cancella dati“ & possibile cancellare manualmente i dati salvati
nel registratore.

18



Winsol

Diagramma dei valori di misurazione

Questa finestra riproduce i dati registrati (file log) durante la giornata.
Per una visualizzazione ottimale del grafico sono disponibili molte possibilita di impostazione
e di comando. Possono essere visualizzati contemporaneamente al massimo 16 valori
analogici e 16 digitali di tutti i valori registrati. Tramite la voce di menu ,Gestione profili“ si
selezionano i valori da visualizzare ed i colori delle curve. Inoltre per diversi settori dell'im-
pianto € possibile creare, modificare o cancellare dei profili personali.

Esempio concreto di un impianto (1 regolatore, 2 record di dati, registrazione dati
tramite CAN-Bus, profilo di visualizzazione ,,Impianto ad energia solare®):

Data, ora e valori
di misurazione del-
la posizione del

|

Diagrarnma dei walori di misurazione | walori di misurazione attuali

Barra degli stru-

AN

N

Profila di wisualizzazione:| Impianto solare | |z & |L|%| E (3? &:h' ‘z_f;g '5? @‘l a e

rar, 17i01/2012
_ Impianto solare 12:00:00
Dig1i1 - = Dig1i1: QFF
Digz/1 % — Dig21: OFF
Dig2i1 E = Dig3/1: O
Digdit ) — Dig4i1: 0N
bighi T i ! : : : i i — Digsi: OFF
Digtiit ‘CZ‘D = e L I I H]_[_[[m_"_i ________ L E — Dighil: On
Dig7i o ) Iy N L | — Dy 7 (o]
Diga/t 5 | 1 T T T N I E (010 ' i — Dig8it- QFF
Diga/1 T 11 ]| : Digart OFF
Big0/1 = ] ; = Dig1 0/1: OFF
Dig1/1 i : C) — Dig11i1; OFF
Dig12i — : Digl 241 QFF
Digla H D 301 OFF
= Anali; 48,7 °C
— Anazi: 54,3°C
' = Anaidil: O
e I ; & — Anadil: -232°C

% = Anasi:

i = Anabil:

i 9 — AnaTi:
B — Anasi: 25,6 °C
Anasi: 181 °C

i iy iy S Ly — Anal

L ] — Anal il

: : Anal2i:

2 : ; , Anat3i:

: — Anal 4l

; : Analsi:

o y + + — Anal B

oo 02 04 03] 05 10 14 16 18 20 22 24
Cursore
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Barra degli strumenti Diagramma dei valori di misurazione

Diagrarma dei walori di misurazione | walori di misurazione attuali

Profila di visualizzazione:| Impianto solare

viE ALIEEBYFER T RRA L

v
Visualizzazione

Metodi di navigazione

Gestione pro-

Scala valori di misurazione

Griglia on/off

l

Cursore \\Z

A\ 4

Selezionare il giorno (Calendario) \

Mese precedente
profilo

~

Giorno preceden

v

Scala stan-
dard asse Y

Autoscala
asse Y

Ridurre asse tempo-

pd

y

v
Mese successivo

v Vv
Giorno successivo

Esistono diverse possibilita e metodi per realizzare o modificare in modo ottimale la visualiz-
zazione del grafico alle proprie esigenze.
La navigazione nel grafico avviene con dei comandi tramite tastiera 0 mouse elencati nelle

tabelle seguenti:
Spostamento del ritaglio di

immagine

Navigazione

Tastiera

Mouse

Spostamento del ritaglio
nell'’Asse X (possibile solo
quando l'asse temporale
visualizza meno di 24 ore)

cto: e ]

solo con il cursore nasco-

Spostamento del ritaglio di
1/48 per ogni pressione del

Spostare il mouse tenendo
premuto il tasto destro del
mouse

tasto
Spostare il ritaglio nelllAsse Y Immagine 1|ed Spostare il mouse tenendo
5 premuto il tasto destro del
Immagine| mouse

tasto

Spostamento del ritaglio di
1/40 per ogni pressione del

Zoom nell'asse X

Navigazione

Tastiera

Mouse

Zoom nell'asse X (+)

z

Il punto fisso e la posizione
del cursore (se attivato)
oppure il centro del dia-
gramma

Scorrimento ,in avanti“ (Il punto
fisso e la posizione del puntatore
del mouse) oppure il tasto

sulla barra degli strumenti (Il
punto fisso e la posizione del
cursore (se attivato) oppure |l
centro del diagramma)

Zoom nell'asse X (-)

u

Il punto fisso € la posizione
del cursore (se attivato)
oppure il centro del dia-
gramma

Scorrimento ,indietro“ (Il punto
fisso e la posizione del puntatore
del mouse) oppure il tasto'El
sulla barra degli strumenti (Il
punto fisso e la posizione del
cursore (se attivato) oppure |l
centro del diagramma)

20
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Zoom nell'asse Y

Winsol

Navigazione

Tastiera

Mouse

Zoom nell'asse Y (+)

Ctrlj+ z

Il punto fisso e il centro del
diagramma

Scorrimento ,in avanti“ +

tasto [Ctrl| premuto

Il punto fisso & la posizione
del puntatore del mouse

Zoom nell'asse Y (-)

Ctrlj+ U

Il punto fisso e il centro del
diagramma

Scorrimento ,indietro* + tasto

premuto

Il punto fisso € la posizione
del puntatore del mouse

Zoom nell'asse X ed Y (contemporaneamente)

Navigazione Tastiera Mouse
Ingrandimento nell'asse Xed Y (+) | - Finestra di ingrandimento con il tasto
sinistro del mouse premuto (vedi figura)
Riduzione dall'asse X ed Y (-) - Finestra di ingrandimento negativa con
il tasto sinistro del mouse premuto (vedi
figura)
Esempio: Ingrandimento Riduzione

(Muovere la finestra di ingrandimento
dall'alto a sinistra verso il basso a destra)

(Muovere la finestra di ingrandimento
dal basso a destra verso l'alto a sinistra)

11:00 11:30 1200 12:30 13:00

15 1:50 1155

1205 12:10
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Spostamento del cursore nell'asse X

Navigazione Tastiera Mouse

Posizionamento del cursore - Doppio clic con il tasto sinistro
del mouse (posizionamento sul
punto di misurazione piu vicino)

Punto di misurazione / Passo in avanti -

Punto di misurazione / Passo indietro -

min. 1/24 del campo di visualizzazione / + -

Passo in avanti

min. 1/24 del campo di visualizzazione / + -

Passo indietro

1 giorno / passo in avanti 0 Barra degli strumenti: ‘é'r;ﬁ
1 giorno / passo indietro ! Barra degli strumenti: gﬁ'
1 mese / passo in avanti m +1 Barra degli strumenti: I'E,T*
1 mese / passo indietro m + 1 Barra degli strumenti: ‘5?
Inizio giorno Pos1 -
Fine giorno Fine -
Inizio registrazione Ctrl| + Posl| |-
Fine registrazione Ctrl| + Fine | |-

Ulteriori funzioni

Navigazione Tastiera Mouse
Nascondere il cursore c Barra degli strumenti: |_i_
Zoom automatico nell'asse Y || a Barra degli strumenti: E
Zoom standard nell'asse Y S Barra degli strumenti: E
Visualizza/nascondi griglia g Barra degli strumenti: %
Stampa (Finestra di dialogo | Ctrl + p Barra dei menu: i-=LJ
di stampa) o
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Visualizzare o nascondere i grafici
Facendo clic su un valore di misurazione nella tabella destra con il tasto del mouse sinistro,
vengono evidenziati in particolare il valore ed il grafico.

Facendo clic su un valore di misurazione nella tabella destra con il tasto del mouse destro,
vengono nascosti il valore ed il grafico.

Facendo nuovamente clic, si annulla nuovamente la visualizzazione o la disattivazione.
Esempio:

Visualizzazione di Anal/l ed Ana2/1 con clic col tasto sini-

> == Anatit: 47.9°C
a0 4 /”
" == Ana2i1: 57.6°C
—Anaait: ElM
a4 — Anadi: -25.2°C
= Anasit:
— Anah
40 4 - Anali:
—Araa Metc
Anagn:
20 4
—Anal 00
= Analif:

Anal 2

Disattivazione di Ana9/1 con clic col tasto de-

Visualizzazione di tempi non registrati

Se tra i record di dati registrati il tempo € di meno di 1 giorno intero, I'ultimo punto di misura-
zione viene collegato con il primo punto di misurazione del relativo sensore con una linea
diritta.

Se tra i record di dati registrati il tempo e superiore ad 1 giorno intero, viene visualizzata una
linea tratteggiata.

Quando con il calendario ﬁ si sceglie un giorno in cui non e stato registrato alcun valore,
allora il diagramma resta vuoto e non viene visualizzata neanche alcuna linea tratteggiata.
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Scala dei valori di misurazione &

Questa voce di menu consente una scala adattata di diverse unita di valori di misurazione.
In questo modo si ottiene una migliore riconoscibilita dei valori di misurazione nel grafico.

Griglia on/off ﬁ
Consente la visualizzazione e la disattivazione della griglia.

1
Cursore on/off |_!_
Con il cursore disattivato, lateralmente non viene elencato alcun valore di misurazione ed in
alto a destra é visualizzata solo la data del giorno visualizzato.

Selezionare il giorno [=]
Calendario per la selezione del giorno di visualizzazione.

Navigazione ‘5? EE ‘2;% '5?
Navigazione nella registrazione dati di un giorno o mese in avanti o indietro.

In questo caso vengono visualizzati solo i giorni in cui sono stati registrati i valori di misura-
zione. Cio significa che i giorni senza i dati disponibili vengono saltati.

Ingrandimento nell'asse temporale ':‘:"l 'El_
Estensione o riduzione dell'asse temporale (Campo di visualizzazione: min. 30 minuti, max.
24 ore). Il punto fisso € la posizione del cursore (se attivato) oppure il centro del diagramma.

Scaladell'asse Y 2= -

Per la visualizzazione ottimale facendo clic su ,Autoscala asse Y* &= & possibile adattare la
scala dell'asse Y ai valori. _

Facendo clic su ,Scala standard asse Y* =~ l|a scala viene riportata nuovamente ai valori
standard impostati nel profilo.
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Gestione profili =

Tramite la voce di menu ,Gestione profili“ si selezionano i valori da visualizzare ed i colori
dei grafici. Inoltre per diversi settori dell'impianto e possibile creare, modificare o cancellare
dei profili personali ed impostare un titolo personale del diagramma.

> Annullare la selezione
dei grafici nel profilo
_ > Cancella profilo
Selezione . -
del profilo Cancella tutti i profili
visualizza- Aggiungi nuovo profi-

Gestione profili

Profila di visualizzazione: | Impianto solare w | E g '@' @
Titala del diagramma:  |Impianto salare
Scala skandard asse ¥ (-70 .., 230)
Min |-10 Max [130
Dispositival (U¥R1611) - Lokale caldaia w
Analogico {max, 16 possibile) Digitale {max, 16 possibile) -
@ [v] analogico 1 - T.Collettore @ [v] Digitale 1 - Pompa solare 1
@ #nalogico 2 - T.Acqua cald super @ Digitale 2 - Pompa solare 2
@ #nalogico 3 - T.Acqua cald infer @ Digitale 3 - Pompa circ,risc, 1
@ #nalogico 4 - T.Acc, inf 1 @ Digitale 4 - Pompa circ, risc, 2
@ #nalogico 5 - T.Acc, inf 2 @ Digitale 5 - Rich, bruciakore
@ #nalogico & - T,Acc, inkerm @ [ | Digitale & - Pampa di carica acc,
@ [ ]analogico 7 - T.Acc. super @ [ | Digitale 7 - Pompa di carico ace.
@ [ ] analogico & - --- @ [ ] Digitale & - Miscelatare 1 aprire
@ [ ] analogico 2 - T.Cald. mand @ [ | Digitale @ - Misc. 1 chiudere
@ [ ] Analogica 10 - T.Circ.risc, mand 1 @ [ | Digitale 10 - Miscelakore 2 aprire -
4 ] [ Inkerrompi
Esporta

In questo menu i file log, per la loro gestione possono essere convertiti con un qualsiasi
programma di calcolo tabellare nel formato file *.csv. In questo modo e possibile creare dei
grafici e delle statistiche personali con i dati di misurazione registrati.
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Gestione dei problemi

€ | Collegamento Ethernet: Il BL-NET non viene riconosciuto nel “Testare“ da Winsol.

1. Per la comunicazione tramite Ethernet il Bootloader deve essere collegato con il CAN-
Bus oppure essere alimentato con un alimentatore da 12V (CAN-NT) tramite l'interfac-
cia CAN.

2. Accertarsi che il Bootloader sia collegato tramite Ethernet al PC o alla rete LAN. Un
collegamento esistente tramite Ethernet e segnalato dal LED verde nella finestra ovale
sul lato inferiore del Bootloader. Per un collegamento diretto al PC deve essere usato
un cavo di rete incrociato.

3. In caso di collegamento diretto del BL-NET e del PC tramite Ethernet, al PC deve es-
sere assegnato un indirizzo IP fisso. Se un PC dispone di una WLAN (rete senza fili),
€ necessario accertarsi che la parte riferita alla rete dell'indirizzo IP si distingua dalla
rete WLAN.

4. Controllare la configurazione Ethernet del BL-NET (vedi capitolo “Inclusione del BL-
NET in unarete LAN”) ed annotare l'indirizzo IP e la porta TA- del Bootloader.

5. Accertarsi che nel Setup di Winsol l'indirizzo IP e la porta TA del Bootloader siano
impostati correttamente.

€ | Interfaccia seriale (USB, RS232): Il Bootloader non viene riconosciuto nel “Testare”
da Winsol.

1. Accertarsi che il Bootloader sia collegato al PC tramite USB.

2. Controllare lI'alimentazione della tensione del BL-NET

3. Controllare nella Gestione periferiche di Windows, se il driver USB sia stato installato
correttamente (Gestione periferiche =Collegamenti (COM e LPT)). In questo caso la
sua porta COM virtuale compare nella lista come “USB Serial Port".

3.1. Nel caso in cui il driver non sia stato ancora installato correttamente, eseguire
nuovamente l'installazione (vedi capitolo “Driver USB \ Installazione®).

4. Se il Bootloader e collegato con almeno un regolatore € necessario verificare la tra-
smissione dati dal regolatore al registratore dati (vedi punto successivo).
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La trasmissione dati dal regolatore al Bootloader non funziona.
(Nei ,valori di misurazione attuali“ di Winsol non viene visualizzato alcun valore di
misurazione.)

1.
2.
3.

Accertarsi che il Bootloader sia collegato al regolatore tramite il DL-Bus o il CAN-Bus.
Controllare i collegamenti e rispettare la polarita.

Sul regolatore UVR1611 in caso di Logging tramite la linea dati (DL-Bus) deve essere
attivata I'emissione di dati (Uscita 14 come ,Linea dati* definita).

Accertarsi che BL-NET sia configurato per il relativo processo di raccolta dati (DL-Bus
0 CAN-Bus) (vedi capitolo Finestra di dialogo Setup)

Nel caso in cui vengano rilevati diversi regolatori con il Bootloader, controllare singo-
larmente i collegamenti dei dati per delimitare il problema. Scollegare a tal fine la linea
dati (DL-Bus) o il CAN-Bus dagli altri regolatori. E importante scollegare il cavo diret-
tamente sul regolatore e non sull'entrata dati del registratore dati poiché solo in questo
modo si possono ottenere dei risultati veritieri!

5.1. Nel caso in cui la trasmissione dati funzioni tramite DL-Bus con ogni regolatore
singolarmente, come causa di errore significa che sono presenti errori reciproci
delle due linee dati del DL-Bus. In questo caso € necessario che i due cavi ven-
gano posati separatamente o almeno una linea dati deve essere condotta con un
cavo schermato.

5.2. Nel caso in cui la trasmissione dati funzioni tramite CAN-Bus con ogni regolatore
singolarmente, come causa di errore significa che puo esserci lI'assegnazione di 2
numeri di nodo di rete identici oppure una terminazione di rete errata.

Per delimitare la causa dell'errore della trasmissione di dati di una singola linea dati
eseguirla per prova tramite un cavo corto (< 1 metro).

6.1. Nel caso in cui la trasmissione dati funzioni con il cavo corto, come causa dell'er-
rore sono presenti pose errate causate da una fonte di disturbo esterna nella li-
nea dati (DL-Bus). In questo caso € necessario che la linea dati venga posata di-
versamente oppure € necessario usare un cavo schermato.

Nel caso in cui nonostante il controllo di tutti i punti indicati dovesse persistere il mal-

funzionamento, si prega di contattare il proprio rivenditore oppure direttamente il pro-

duttore. La causa dell'errore tuttavia pud essere trovata solo con una precisa descri-

zione dell'errore!
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| dati vengono registrati con una marcatura oraria errata (data, ora).

1. Poiché durante la raccolta dei dati di UVR1611 o UVR61-3 la marcatura oraria viene

creata dal regolatore € necessario in questo caso correggere l'indicazione oraria sul
regolatore.
Attenzione: Per poter garantire una maggiore risoluzione temporale, il registratore da-
ti si sincronizza alla messa in funzione con il regolatore ed aggiorna la marcatura ora-
ria automaticamente. Pertanto il registratore dati dopo la modifica delle impostazioni
orarie sul regolatore deve essere scollegato per alcuni secondi dalla corrente elettrica
(scollegare DL e/o CAN-Bus) affinché al riavvio si possa sincronizzare subito.

2. Durante la registrazione di dati dei regolatori senza ora interna, si prende in conside-

razione I'ora del PC o il momento in cui il registratore dati & stato scollegato dal regola-
tore per assegnare l'ora ai dati registrati.

| file log e csv non sono visualizzati nel percorso dati ,C:\Programmi\...“ o la sottodi-
rectory cercata non e disponibile.

Windows 8, Windows 7 e Windows Vista salvano eventualmente i file in un ,percorso
del programma virtuale® specifico per l'utente:

C:\Users\<UTENTE>\AppData\Local\VirtualStore\Programmi\Technische Alternati-
ve\Winsol\...

Start Freigeben Ansicht

@ = T | v Computer » Lokaler Datentrdger (C:) » Benutzer » Mustermann v O

-

<Y Favoriten Mame Anderungsdatum Typ

La cartella ,AppData“ solitamente non viene visualizzata e pertanto deve essere im-
messa manualmente nel campo di immissione.

Start Freigeben Ansicht

@ * 1 | | C\Users\Mustermann\AppData| v =2

-~

Mame Anderungsdatumn Typ

%“iF Favoriten

Successivamente si accede ai file cercati.

Start Freigeben Ansicht

@ * ) « AppData » Local » VirtualStore » Program Files » Technische Alternative + Winsol '
<% Favoriten Mame Anderungsdatum Typ
B Desktop | 1. Infosol 30.11.2012 09:44 Dateicrdner
& Downloads J Log 30.17.2012 0544 Dateiordner

&l Zuletzt besucht
In generale si consiglia di scegliere il percorso dati di Winsol all'esterno della cartella
del programma (Percorso di installazione standard) (vedi capitolo ,Impostazioni di
base®).
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Memory Manager (dalla versione 2.08)

Con il programma Memory Manager possono essere aggiornati il sistema operativo del
Bootloader ed essere trasmessi nel Bootloader i sistemi operativi di dispositivi collegati
tramite il CAN-Bus (UVR1611, Monitor CAN, ecc.).

Allo stesso modo possono essere copiati i dati di funzionamento in entrambe le direzioni
(Upload e download dei dati).

Trasferimento dei l Trasferimento dei
dati del regolatore I dati del Bootloader
Al | A
-~ Y ~ —
& Memory Manager E]|E|@
dati di funzione / ziztena di funziohamento bootloader
dati di funzione upload dati di funzione upload online schema upload
[FC-»BOOTLOADER] [FC -» BL-MET] [PC -x BL-MET]
dati di funzione download dati di funzione download ziztena di funzionamento update
[EOOTLOADER->PC) [BL-MET -» PC] [PC-»BOOTLOADER]

ziztena di funziohamento upload
[FC->EOOTLOADER])

zetup terminare

‘ Il Setup comprende le impostazioni necessarie per una comunicazio-
Setup

ne a regola d'arte tra PC e Bootloader.

x| _, Impostazione dell'interfaccia USB (Porta

Memory Manager Setup COM virtuale)

attacco | T |
{" Comf d intenompere |
" Com2 "
Testcam || ] ©
" Comb5 "
comutare modulo
& |p |192.15=3.2n.1nn <1l modus
bootloader
Port 40000 Test|P » impostazione dellinterfaccia Ethernet/LAN
elenchi |
configurare bootloader... | linguia |
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Collegamento USB

TEST COM Con il comando “TEST COM?Y, indipendentemente dalle impostazioni di Setup,
e possibile eseguire una ricerca automatica del Bootloader sulle interfacce
COM supportate dal Memory Manager.

I Memory Manager supporta solo le interfacce COM tra COM 1 e COM 6.

Memory Manager Test COM

: . Con “rinominare® & possibile
rizultata di contralla

i,

rinomiriare trasmettere i parametri rilevati nel
ot carattenistica:  firmmware: shatusg
P interampere Setup.
COMT: e oo 0K
COMa: 43 517 TA tatus Nel caso in cui il controllo non sia
ol stato eseguito con successo e
COME: v e 0K, ot o necessario rispettare le avvertenze
ECessn riportate al capitolo ,Gestione dei

problemi*.
informazione su status

M.A. ... interfaccia fisicamente non presente
0 dezattivata in BIOS

0.k, ... interffaccia fizicamente presente
[0 maderm interna) & pronto per la comunicazione
C.M.& . interffaccia fizicamente presente
ma utilizzata da un'altro ukente
E.M.. ... numero erato generale [per favore inoltrare a TA]
T.A .. aguestinterfaccia & stato trovvato un'
apparecchio della ditta Technizchen Alternative
T.A L ... aqguestinterfaccia & stato trovato un'
apparecchio della ditta Technizchen Alternative
che deve ezsere aggiomato [update del sisterna di funz. ]

informazione su caratteniztica
A3, Bootloader BL-Met
A2 Bootloader BLZ3Z in modus Bootloader
A3, Bootloader in modus logging dei dati [1 apparecchio]
[01... Boaotloader in modug logging dei dati [2 apparecchio]
FU... bootloader azpetta un'aggiomamento del sizterna di funziohamento
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Collegamento Ethernet/LAN

configurare boatloader... Il menu serve per la Configurazione delle impostazioni di base
del BL-NET (vedi capitolo ,Inclusione del BL-NET in una rete
LAN®).ll Bootloader a tal fine deve essere collegato tramite USB.

configurare bootloader E|
CaM - bus
numero groppo: B2 Numero nodo del BL-NET nella rete CAN
Ethernet
lindirizzo IP: | 192 168 . 20 . 100 Indirizzo IP del BL-NET
Subnet-Mask: | 255 285 . 285 . 0 Subnetmask del BL-NET (non in uso)
G ateway: | o . 0.0 .0 Gateway del BL-NET (non in uso)
Fumero BLD- l':'— (- 255) Numero Bootloader (= ultimo punto dell'indirizzo
MAC)
HTTP -Par: |80 Porta HTTP per l'accesso tramite Web-Browser
T - Port; (40000 PORTA TA per la comunicazione con Memory
Manager e Winsol
interrompere

Attenzione! In caso di Downgrade dalla versione 2.19 alla 1.43 ed anche in caso di nuovo
Upgrade alla versione 2.19 l'indirizzo IP non viene importato. Per questo motivo é assoluta-
mente necessario un collegamento USB!
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“Test IP“ ha la stessa funzione di ,Test COM*, tuttavia per il collegamento
tramite Ethernet. “Test IP“ consente di avere un risultato valido solo se prece-
dentemente e stata parametrata correttamente linterfaccia Ethernet del BL-
NET e l'indirizzo IP, come anche la porta del Bootloader.

Memory Manager, Test IP g]
rizultato di controllo
caratteristica:  firmware: shatus: ) o )
status Nel caso in cui il controllo non sia
A3 217 T4 controllo stato eseguito CON SUCCEeSSO €
effettuato necessario rispettare le avvertenze
SUCCES0 riportate al capitolo ,Gestione dei
problemi*.
informazione su gtatus
M.A&. ... interffaccia non presente
0.K. .. interfaccia prezente

C.M.A& . interfaccia presente ma utilizzata da un'altro utente
E.M.: ... numera erato generale
T.A ... aquestinterffaccia & stato trovato un'
apparecchio della ditta Technizchen Alternative
T.A L ... aquestinterffaccia & stato trovato un'
apparecchio della ditta Technizchen Alternative
che deve ezsere aggiornato [update del sizterna di funz.]

informazione su caratteriztica

A3, Bootloader BL-Met

A2 Bootloader BLZ3Z in modus Bootloader

A8 Bootloader in modus logging dei dati [1 apparecchia)

[D1... Bootloader in modus logging dei dati [2 apparecchia)

FU... bootloader azpetta un'aggiormamento del sisterna di funzionamento

Eﬂmutaregﬂﬂdulﬂ Necessario solo per il Bootloader BL232, nel caso di BL-NET la memoria
i & sufficientemente grande per salvare contemporaneamente i dati raccolti ed

bootloader
i dati del sistema.
elenchi | Selezione delle directory standard
lingua | Selezione della lingua del Memory Manager
salvare | Salva i parametri impostati dell'interfaccia
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Trasferimento dei dati del regolatore

Il trasferimento dei dati del regolatore viene avviato dall'area sinistra del Memory Mana-
ger:
dati di funzione / ziztena di funzionamento

Upload dati di funzionamento (PC->Bootloader)

dati di funzione upload
[FCEOO0TLOADER)

d?gg:ﬁﬁin&dﬁfgéfd Download dati di funzionamento (Bootloader->PC)

o e Lo Upload sistema operativo (PC->Bootloader)

Sul Bootloader sono disponibili 7 punti di salvataggio per i dati di funzionamento ed un punto
di salvataggio per un sistema operativo. Tutti i punti di salvataggio possono essere usati
contemporaneamente!

Upload dati di funzionamento (PC->Bootloader)
Trasmissione di dati di funzionamento (*.dat) dal PC al Bootloader.

Memory Manager scelta upload dati di funzione (BL <= PC)

pozizione di zalvatagoio/carattenistica nel bootloader:  sovrascrivere dati di fonti nel PC:

1 |NUSSEF|.dat == v |NUSSEH.dat ficercare

cancellare carattenistica. ..

b |Funktion$daten CaM-10.dat ¢e== [ |

cancellare

i} |Funktionsdaten CAM-EZ. dat == [ |

cancellare

4: |Funkti0n$daten 03.04.201310_33 == [ |

cancellare

5 |1E1‘IEIJWE ¢== [ |

cancellare

E: |Funktionsdaten‘I‘I.E|3.2E|‘|3 07_19 == [ |

cancellare

7 ||:|lamrner.l:|at == Ml |

cancellare
| iniziare tranzferimento | interrompere riprestinare

Nella colonna sinistra sono visualizzati i dati che attualmente sono salvati nel Bootloader.
Posizionando un segno di spunta nel campo ,sovrascrivere® possono essere selezionati
i dati di funzionamento del PC che successivamente sovrascrivono il relativo punto di salva-
taggio in BL-NET.

Con ,iniziare trasferimento” i dati selezionati vengono caricati nel Bootloader.

PEEEEER
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Download dati di funzionamento (Bootloader->PC)
| dati di funzionamento caricati nel Bootloader vengono salvati sul PC.

Memory Manager scelta download dati di funzione (BL == PC)

pozizione di zalvataggio/carattenistica nel bootloader.  legoere file di scopo nel PC:

1. |NUSSER.dat e |

2 |Funktiansdaten CAN-ID. dat [ == |

3 |Funktionsdaten CaAMN-EZ dat [ = |

4 |Funktionsdaten 03.04.201310_33 W ==> |F|eg|er2.dal IS
5 |1ET1EDWE == |

[ |Funktiu:unsu:|aten11.03.2013 07_13 [ = |

7 ||:|rarnmer.dat [ = |

| iniziare transferimento | interrompere riprestinare

Nella colonna sinistra sono visualizzati i dati salvati nel Bootloader. Posizionando un segno di
spunta nel campo ,leggere” & possibile selezionare il percorso ed il nome del file nel quale
salvare i dati di funzionamento sul PC.

Con ,iniziare trasferimento® i dati selezionati vengono salvati sul PC.

| dati di funzionamento (*.dat) salvati sul PC devono essere considerati come copia di
sicurezza e non possono essere modificati sul PC.

Nel software di programmazione TAPPS é possibile creare e stampare dal file *.dat un file
*txt con una lista di parametri di impostazione della programmazione (>vedi TAPPS-
Tutorial).
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Upload sistema operativo (PC->Bootloader)

Trasmissione di un sistema operativo (per UVR1611, Monitor CAN, Modulo CAN-I/O o Con-
vertitore bus CAN-BC o CAN-EZ) dal PC al Bootloader. Poiché per i sistemi operativi
disponibile un punto di salvataggio comune, la trasmissione determina la sovrascrittura di un
sistema operativo salvato in BL-NET. | sistemi operativi aggiornati possono essere scaricati
sul PC dalla nostra homepage http://www.ta.co.at.

scegliere sistema di funzionamento e pagina dil presentazione E|

ziztena di funziohamenta 0k

UWR1E11_A325IT prg E‘fﬂ;ﬁnﬁzm interrompere

pagina di presentazione VR 1611

[v TA [per difetto) per sistema < A1.32

intestazione; | TECHM. ALTERMATNWE

EEEE

riga 1: |Hnmepage: kA, oo, at
nga 2 | ---------------
igaZ | UVRIETT

Con il tasto ,scegliere sistema di funzionamento“ si seleziona il sistema operativo (*.prg)
desiderato sul PC. Con l'upload del sistema operativo di un UVR1611 e inoltre possibile
importare una pagina iniziale personalizzata per il regolatore. Questa pagina iniziale puo
essere creata con la creazione di un record di dati di funzionamento (,Esportazione al tradut-
tore®) con il software di programmazione TAPPS. Se nei dati di funzionamento del regolatore
e gia definita una pagina iniziale, questa resta invariata ed una trasmessa con il sistema
operativo non viene importata da UVR1611.

Con ,OK“ viene avviato il trasferimento dei dati ed il sistema operativo selezionato viene
salvato nel Bootloader.
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Memory Manager

Trasferimento dei dati del Bootloader

Per il trasferimento di dati del Bootloader & impiegata la parte destra del Memory Mana-
ger:

bootloader
dati di funzione upload anling schema upload
[FC -» BL-MNET] [FC -» BL-MET]
dati di funzione download giztena di funziohamento update
[EL-MET -» PC) [FC->BOOTLOADER)

Dati di funzionamento upload (PC = BL-NET)

Trasmissione di dati di funzionamento del BL-NET dal PC al Bootloader.
La configurazione del BL-NET puo essere creata via Web browser direttamente sull'apparec-
chio o con il software ,F-Editor” sul PC.

Dati di funzionamento download (BL-NET = PC)
| dati di funzionamento del Bootloader BL-NET vengono salvati sul PC.

Online schema upload (PC = BL-NET)

Trasmissione dei file per lo schema online del BL-NET dal PC al Bootloader. Dopo la sele-
zione del tipo di file (*.gif o *.html) & possibile selezionare il relativo file e caricarlo nel Boot-
loader. Devono essere caricati in successione i due file. In questo caso i file hon devono
superare la grandezza massima di rispettivamente 196 Kilobyte!

Maggiori informazioni sullo schema online sono presenti al capitolo ,Schema online®“.

Sistema di funzionamento update (PC = Bootloader)

In caso di aggiornamento di un Bootloader dalla versione 1.xx alla 2.xx, tutti i dati di
funzionamento del regolatore salvati andranno persi. Prima dell'aggiornamento del
sistema operativo € pertanto necessario salvare sul PC i dati memorizzati sul Bootloader.

Il sistema operativo attuale (*.frm) del BL-NET pu0 essere scaricato dalla Homepage
http://www.ta.co.at.
Rispettare le avvertenze suqli aggiornamenti presenti nella nostra homepage!

CAUTELA: | nuovi sistemi operativi non necessariamente devono essere compatibili con il
software presente sul PC. Maggiori informazioni sono disponibili sulla homepage. In linea di
principio prima dell'aggiornamento di un sistema operativo € necessario aggiornare il soft-
ware sul PC.

Quando si avvia l'aggiornamento nel Memory Manager, il Bootloader carica il programma
prima nella memoria integrata (La barra nel Memory Manager € piena) e successivamente il
processore viene descritto con il nuovo sistema operativo. Questa procedura e segnalata con
un lampeggio alternato dei due LED sul Bootloader.

Successivamente ha luogo un riavvio ed il Bootloader & nuovamente operativo.
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Gestione dei problemi

*

Il Bootloader BL-NET con “Test IP* non viene riconosciuto dal Memory Manager.

1.

Per la comunicazione tramite Ethernet/LAN il Bootloader deve essere collegato con il
CAN-Bus oppure essere alimentato con un alimentatore da 12V (Accessorio speciale
CAN-NT) tramite l'interfaccia CAN.

Accertarsi che il Bootloader sia collegato tramite Ethernet al PC o alla rete LAN. Un
collegamento esistente tramite Ethernet e segnalato dal LED verde nella finestra ovale
sul lato inferiore del Bootloader. Per un collegamento diretto al PC deve essere usato
un cavo di rete incrociato.

In caso di collegamento diretto del BL-NET e del PC tramite Ethernet, al PC deve es-
sere assegnato un indirizzo IP fisso. Se un PC dispone di una WLAN (rete senza fili),
e necessario accertarsi che la parte riferita alla rete dell'indirizzo IP si distingua dalla
rete WLAN.

Controllare la configurazione Ethernet del BL-NET (vedi capitolo ,Inclusione del
BL-NET in una rete LAN") ed annotare l'indirizzo IP e la porta TA- del Bootloader.

Accertarsi che nel Setup di Memory Manager l'indirizzo IP e la porta TA del Bootloa-
der siano impostati.

Eseguire nuovamente “Test IP“. Rispettare in questo caso lo stato visualizzato della
porta.

6.1. C.N.A.
Nel caso in cui l'interfaccia sia gia utilizzata da un'altra applicazione & necessario
chiudere questa applicazione per poter comunicare con il Bootloader. Sull'inter-
faccia non possono accedere contemporaneamente diverse applicazioni.

Il Bootloader nel caso di “TEST COM “ non viene riconosciuto dal Memory Manager.

1. Accertarsi che il Bootloader sia collegato al PC tramite USB.

Controllare nella Gestione periferiche di Windows se il driver USB sia stato installato
correttamente (Gestione periferiche = Collegamenti (COM e LPT)). In questo caso la
sua porta COM virtuale compare nella lista come “USB Serial Port".

2.1. Nel caso in cui il driver non sia stato ancora installato correttamente, eseguire
nuovamente l'installazione (vedi capitolo “Driver USB \ Installazione®).

2.2. Nel caso in cui il driver sia assegnato ad una porta COM non supportata da Win-
sol o da Memory Manager (ad es. “USB Serial Port (COM12)“), modificare que-
sta impostazione (vedi capitolo “Configura driver USB \ porta COM virtuale®).

Eseguire nuovamente “Test Com®. Considerare in tal caso lo stato visualizzato della
porta COM assegnata al driver USB.

3.1. C.N.A.
Nel caso in cui l'interfaccia sia gia utilizzata da un'altra applicazione € necessario
chiudere questa applicazione per poter comunicare con il Bootloader. Sull'inter-
faccia non possono accedere contemporaneamente diverse applicazioni.

. Quando al BL NET non é collegato alcun regolatore, questi per essere alimentato de-

ve essere dotato di una batteria da 9V o di un alimentatore da 12V (CAN-NT).
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Inclusione del BL-NET in una rete LAN

Nella rete aziendale con Amministratore deve essere richiesto l'indirizzo IP dell’Amministrato-
re. Le seguenti istruzioni sono previste per reti domestiche private.

Prima dell'inclusione di un BL-NET in una rete LAN, questo deve essere configurato prima
tramite l'interfaccia USB:

1.

2.
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Sul PC deve essere installato il programma Winsol e/o il Memory Manager.

Collegare il Bootloader al PC tramite USB. Nel caso in cui il driver USB necessario
non sia ancora installato sul PC é necessario effettuarlo (vedi capitolo ,Installazione
driver USB").

Il Bootloader deve essere alimentato per la configurazione tramite CAN-Bus, DL ali-
mentatore da 12V (CAN-NT) o tramite una batteria inserita al suo interno.

Avviare uno dei programmi precedentemente citati e fare clic nell'area Setup su , TEST
COMY*. Il programma cerca nelle interfacce COM (virtuali) (da COM 1 fino a COM 6) il
Bootloader.

Quando viene trovato un BL-NET, l'interfaccia puo essere importata automaticamente
nel Setup con ,APPLICA*® e le impostazioni possono essere salvate con ,SALVA®. Se
il software non trova alcun BL-NET, all'apparecchio manca l'alimentazione (vedi 3.)

o un altro dispositivo USB impedisce con il suo software il riconoscimento. In questo
caso durante l'inclusione, il software del relativo apparecchio deve essere chiuso.

Avviare la richiesta di immissione in Windows con Start — Esegui con ,cmd*.

Con il comando ,ipconfig“ vengono rilevate le impostazioni di rete del PC:

e O WINDOWS system32t cmd.exe

Czsripoconfig

Hindows—IP-Konf iguration

Ethernetadapter LAN-Uerbindung:

Uerbindungsspezifisches DHS—Suffix: ta.priv
IP-Adresse. . . . . . . . . . . . : 192,168
Subnetzmaszke = 255265
Standardgateway : 192.168

Annotare l'indirizzo IP 192.168.10.20 del PC e la Subnetmask 255.255.255.0 della re-
te LAN.

Dalla Subnetmask e dall'indirizzo IP del PC si evince che tutti gli indirizzi IP in questa
rete devono iniziare con 192.168.10.xxx.
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8. Al Bootloader deve essere assegnato un indirizzo IP non ancora presente nella rete.
Con il comando ,ping“ nella richiesta di immissione & possibile verificare ad es. se:
l'indirizzo IP desiderato 192.168.10.200 e libero:

" WINDOWSh system32hcmd.exe

C:srping 192_168.160.2688
Fing wird ausgefithrt fir 192.168.168.280 mit 32 Butes Daten:

Antwort von 172.168.10.200: Bytez=32 Zeit=4dms TTL=18H
Antwort von 192_168.180.2880: Bytes=32 Zeit=3Imszs TTL=108
Antwort von 172.168.180.200: Byte=z=32 Zeit=3msz TTL=184
Antwort von 192_168.180.2880: Bytes=32 Zeit=3Imsz TTL=108

Ping—Statistik fiir 192.168.16_2004:

Pakete: Gesendet = 4. Empfangen = 4, Uerloren = B (B¢ Uerlustr,
Ca. Zeitangaben in Millisek.:

Minimum = 3Imz. Maximum = 4m=z,. Mittelwert = 3Ims

G

Poiché sul precedente ,ping“ €& stata ricevuta una risposta, lindirizzo IP
192.168.10.200 nella rete e gia assegnato ad un apparecchio e non puo essere piu
usato per BL-NET. Pertanto viene avviato un nuovo tentativo con lindirizzo IP
192.168.10.210:

Y WINDOWS system32h cond.exe

C:s>ping 192_168.168.2108
Ping wird awusgefiihrt fiir 172.168.18.218 mit 32 Buytes Daten:

Zeitiiherschreitung der Anforderung.
Zeitithberschreitungy der Anforderung.

Leitiiherschreitung der Anforderung.
Zeitithberschreitungy der Anforderung.

Ping—Statistik fiir 192.168.16_214:
Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = B, Uerloren = 4 (188x Uerlust).

Conr

L'indirizzo IP 192.168.10.210 non & ancora utilizzato (nessun segnale di ritorno in se-
guito al ,,ping“) e pertanto puo essere assegnato al BL-NET.
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9. La configurazione dell'interfaccia Ethernet del BL-NET avviene in Memory Manager
nel ,SETUP* alla voce ,Configurare Bootloader®, in Winsol la schermata di immis-
sione é presente in (Registratore — Impostazioni):

Memory Manager: Winsol:
configurare bootloader E| Impostazioni registratore E|
CAM - bus CAM- Bus
hurmero groppa; |62 - | N. nodo: | 62

Ethernet

Ethernet o
Indirizzo IP: 192,168.20,100

lndirizza [F: | 132 0168 . 20 . 100
M, BL: 0

Subnet-Mask: | 255 25 . 2% . 0
Porta HTTP: | &0

Gatewa_l,l:l 1] [ | |

rurnero BLD: ||:| [0 - 255]
Ok Inkerrompi
HTTP - Port; |50 |
TA - Part: |4|:”:”:“:|

Porta Ta: 40000

interrompere

Indirizzo IP: Al BL-NET viene assegnato l'indirizzo IP libero rilevato con
LPing*.

Subnet-Mask: La Subnet-Mask della rete non viene utilizzata.

Gateway: Il Gateway non viene utilizzato.

numero BLD: Quando alla rete LAN sono collegati diversi Bootloader, ad ogni
Bootloader deve essere assegnato un altro numero BLD!

Porta HTTP La porta attraverso la quale tramite il browser € possibile accede-
re al Bootloader puo essere installata liberamente (di serie € la
porta 80)

Porta TA: Attraverso questa porta avviene la comunicazione tra Winsol

e Memory Manager con BL-NET. Si consiglia di lasciare la porta
con le impostazioni di fabbrica 40000.

Con ,,OK* le impostazioni vengono trasmesse nel Bootloader e questo si riavvia con la
nuova configurazione (indirizzo IP, ecc.).

10.Poiché il Bootloader a questo punto e configurato correttamente per la rete, puo esse-
re integrati nella rete. A tal fine € necessario considerare che l'interfaccia Ethernet
del BL-NET e attiva solo in presenza di una alimentazione di tensione da 12V
(CAN-NT)!
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11.Dopo aver impostato il Bootloader, a questo punto anche il software del PC deve co-
noscere l'indirizzo IP corretto e la relativa porta. Al punto 9 e stato configurato solo
I'apparecchio. Poiché in una rete LAN possono essere collegati anche diversi Boot-
loader, queste indicazioni sono nuovamente necessarie nel software (Winsol o Me-
mory Manager) per attivare il BL-NET corretto.

Memory Manager: Winsol:
(Finestra di dialogo di Setup, 1. Finestra)

Memory Manager Setup E] (%) Ethernet (LAMN, Internet)
IP | Dominio:  [192,168.20,100
attacco | P — |
£ Com J interrompere | Pl 40000
" Com3 lﬁ
TESTCOM |
" Com5 lﬁ

comutare madulo
v |p |1:32.1EE.2D.1EIEI U madus

bootloader
Port; {40000 TestIP

elenchi |
configurare bootloader. . | lingua |

12.Tramite "Test IP" successivamente pu0 essere verificato il collegamento Ethernet.
A partire da questo momento €& possibile l'accesso a BL-NET attraverso il browser
(Opera, Internet Explorer, Firefox, ...) con l'ausilio dell'indirizzo IP e successivamente
alla rete CAN (UVR1611).

Memory Manager: Winsol:
(Finestra di dialogo di Setup, 1. Finestra)
attacco
 Con ~ (%) Ethernet (LAMN, Internet)
© Comd - IP | Dominic: | 192, 168,20,100

{ {
Porka: 40000

&P |1EIE.‘IEE.2EI.1EIEI

Part: IW Test [P

Attenzione! In caso di Downgrade dalla versione 2.19 alla 1.43 ed anche in caso di nuovo
Upgrade alla versione 2.19 l'indirizzo IP non viene importato. Per questo motivo e assoluta-
mente necessario un collegamento USB!
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Accesso tramite browser a BL-NET

In linea di principio & possibile accedere a BL-NET con qualsiasi browser (Internet Explorer,
Mozilla Firefox, Opera, ...). Quando si utilizza la funzione Indietro, viene visualizzata I'ultima
pagina visualizzata che probabilmente non riporta piu valori aggiornati. Per essere certi che
vengano visualizzati valori aggiornati, & necessario utilizzare sempre il tasto ,Aggiorna“ nelle
viste dei menu.

Richiamo della pagina dei menu principali

Inserendo l'indirizzo IP del BL-NET in un qualsiasi browser viene caricata la pagina principale
di BL-NET.

BL-NET Menu

CAN-Bus Buon giorne, BL-WET V2.09
Schema =elemonare una voce dal mem a smistra
GSM o CAN-Bug
Ethernet e Schema
Password * GeM

= - o Ethemnet
Gestione dati o Paszword
Raccolta dati o Gestione dati

.

Eaccolta dat
Login ‘

Ecotloader-NET V2,089 IT @ 2011 TA

Selezionando una delle voci del menu a sinistra, si accede ai menu descritti di seguito. Il link
,TA“ a destra in basso apre la homepage di ,Technische Alternative®“.

Voci di menu:

CAN - Bus: In questo menu sono visualizzati tutti gli apparecchi attivi (nodi) collegati
tramite CAN-Bus al Bootloader. Selezionando un nodo € possibile un acces-
so diretto alle relative pagine dei menu.

Selezionando questa voce di menu si aprono 2 sottomenu:

CAN-Bus
Entrate analogiche Entrate di rete CAN analogiche del Bootloader
Entrate digitali Entrate di rete CAN digitali del Bootloader
Schema: Il Bootloader consente una visualizzazione online con la quale tramite il Web-

Browser attraverso la rete LAN o Internet puo essere visualizzata una rap-
presentazione grafica degli stati attuali dell'impianto (vedi capitolo ,Schema
online®.

GSM: Tramite SMS pu0 essere consultato lo stato delle entrate di rete del BL-NET
ed impostare i valori per le relative uscite di rete. Nel menu GSM vengono
configurate le max. 16 entrate/uscite analogiche e digitali della rete CAN del
BL-NET e le impostazioni degli SMS. Possono essere inoltre impostati degli
eventi in occasione dei quali il Bootloader invia automaticamente un SMS e/o
una E-Mail. Il presupposto di base per tutte queste funzioni é che sia integra-
to un modulo GSM. Per il modulo GSM sono disponibili delle istruzioni
per I'uso a parte.

42



Accesso tramite browser

Ethernet: Le impostazioni Ethernet possono essere modificate anche attraverso |l
Browser. Poiché a tal fine deve gia esistere un collegamento con il Bootloa-
der tramite Ethernet, per la prima messa in funzione & necessaria la confi-
gurazione delle impostazioni Ethernet tramite l'interfaccia USB.

Password: Per impedire accessi indesiderati dall'esterno (Internet, Intranet,... ), BL-NET
e dotato di un sistema protetto da password. Per un accesso protetto e si-
curo tramite Internet devono essere inoltre apportate delle misure di si-
curezza sul router.

Gestione dati: |l Bootloader BL-NET consente tramite il browser via Ethernet di effettuare il
trasferimento di dati di funzionamento o del sistema operativo con i dispositivi
nella rete CAN (ad es. UVR1611, Monitor CAN, Modulo CAN-I/O, ecc.).

Raccolta dati: Visualizzazione dei punti di memoria occupati e determinazione di una per-
centuale al cui superamento viene inviato un SMS e/o E-Mail (con modulo
GSM integrato).

MENU Password

ATTENZIONE:

Fino a quando non si impostano le password, tutte le persone che conoscono l'indiriz-
zo IP possono accedere illimitatamente con tutte le relative possibilita di modifica di
programmi ed impostazioni!

Nell'impostazione da fabbrica non e salvata alcuna password. Quando si assegna una pas-
sword per Esperti, gli altri livelli di comando potranno essere raggiunti solo tramite password.
Quando si assegnano delle password, quando si richiama la pagina dei menu principali &
necessario selezionare prima nel menu Login il livello di comando ed inserire la password.

Nel caso in cui venga immessa una password errata o in caso di accesso non consentito,
quando si richiama uno dei sottomenu viene visualizzato il seguente messaggio:

Accesso a questa pagina non consentito !!!

Beperto: lmema Dopo aver inserito la password & ne-
cessario premere il tasto di
rlr2ra confe.rma.. . . .
Utente: Per I'immissione & necessario pre-
stare attenzione alle lettere maiusco-
solo lethnre o ke le e minuscole, non & consentito usa-

re simboli speciali.

Livelli di comando:

Jasperto” L'esperto ha tutti i diritti per modificare i parametri e le impostazioni.

;jJtente® L'utente ha la possibilitd di accedere alla panoramica delle funzioni del
regolatore e di modificare i parametri e l'ora.

,801lo lettura“ L'utente ha la possibilita di visualizzare solo lo schema online. Con
l'immissione della password ,12345“ ['accesso allo schema online
e possibile anche senza l'immissione della password.
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Al termine degli interventi sul BL-NET si consiglia di terminare la seduta con il tasto Logout.
Dopo 2,5 minuti senza alcuna operazione, la seduta viene terminata automaticamente. Un
NUOVO accesso sara possibile solo eseguendo nuovamente il Login.

Nel caso in cui il browser venga chiuso senza premere il tasto di Logout, durante
i successivi 2,5 minuti non é possibile effettuare alcun login!

Sul Bootloader puo operare sempre un solo utente.

MENU CAN-Bus

Nel menu "CAN-Bus" sono visualizzati tutti gli apparecchi attivi (nodi) collegati tramite CAN-
Bus al Bootloader. Selezionando un nodo, tramite il comando "Carica pagina menu" € possi-
bile un accesso diretto alle relative pagine dei menu.

Eete - MNumerc nodo BLD @ B2

Secondo la figura il Bootloader
e registrato come nodo 62 nella

Nodi attivi =u CAN-Bus: rete CAN.
o1 I nodi 1, 32 e 50 sono attivi nella
O3z rete. E selezionato il nodo 1 ed in
050 questo caso e un UVR1611.
ID vend.: 00 00 00 CB Seleziona: Contrassegnare il
Cod. pred.: 00 00 10 OE nodo attivo desiderato, con il
M. rew.: 00 01 00 00 tasto ,Carica pagina menu® si
DEF: UVR1E11 accede al nodo.

In questo modo viene visualizza-
Carica pagina ‘ ta la pagina dei menu dell'appa-
menu recchio.

Rete — numero nodo BLD: In questo punto & possibile modificare anche il numero di nodo
del Bootloader (Impostazione di fabbrica: 62). Immissione del nuovo numero e conferma
facendo clic sul tasto di conferma

ID vend.: Numero di identificazione del produttore (CB per Technische Alternative GmbH)
Cod. prod.: Codice prodotto del nodo selezionato (qui per UVR 1611)
N. rev.: Numero di revisione

DEF: Definizione del prodotto del nodo

Questi dati sono dei valori fissi impostati da Technische Alternative GmbH e non possono
essere modificati.
Un accesso alla pagina dei menu di un Monitor CAN non é possibile.
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Pagina menu UVR1611

Vengono visualizzati sempre solo i valori attuali al momento del caricamento della pagina.
Per visualizzare i valori attuali &€ necessario aggiornare la pagina.

6 7 B 10 La riga superiore, come nel
caso del regolatore, illustra lo

MEMNU

Versione

Utente

Data/0Ora
Visione WVal.Mis.

“izione Funzioni

stato delle uscite.

Verde: Uscita on

Rosso: Uscita off

Il simbolo della mano signifi-
ca funzionamento manuale.

Facendo clic su un simbolo di
link, si accede al sottomenu

Entrate <= i
selezionato.
Uzcite <=
Funzioni . In questo modo e possibile una
M , selezione dirette dei sottomenu
= N . . .

eSSaddl piu  importanti  (Eccezione:

Rete <= Menu ,Utente®).

GFestione Datil

Aggiorna | | indietro
Aggiorna Con questo tasto viene ricaricata la pagina con i valori aggiornati
MENU Con ,MENU* si accede nuovamente al menu principale dell'apparecchio CAN
indietro Quando si utilizza la funzione indietro, viene visualizzata I'ultima pagina visua-

lizzata. Probabilmente non visualizza piu i valori attuali.

La navigazione, la parametrizzazione e la configurazione nei sottomenu avviene principal-
mente allo stesso modo come nel regolatore. Tuttavia non possono essere impostati o can-
cellati moduli di funzionamento. Una regolazione manuale delle uscite del miscelatore non
e possibile.
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Esempio: Parametrizzazione Entrata 1

Dopo la selezione della voce di
menu ,Entrate” viene visualizza-
ta questa pagina che ha la
stessa struttura del regolatore.

3 1 6 7

ENTRATE

l: TCoellettore

@ ) = . . .
Bz, 2 PAR' Facendo clic su un simbolo di
2: TAcqua Caldl link sull'entrata desiderata si

23,9 C accede alla seguente visualizza-
3: Tacgua Caldz zione:

43,2 ¢ PAR?[ <= |

4: TAcc,.infer.l

38,1 °C  PAR?[ < |

§5: ThAcc.infer.Z

44,9 °C PAR?

f: TAcc.interm

51,8 °C  PAR?[ < |

7: TAcc.super.

57,3 °C PAR?[ < |
non usato PAR?

9: TCald.-MAND

63,2 °C PAR?

10: TCircr.MANDL

32,6 °C PAR?[ ¢ |

11l: TCircr.MANDZ

40,2 ¢ PAR?[ <= |

12: Temp.E=st.

- 8,6 °C  PAR?[ |

13: Temp.dmb.1

20,8 °Cc  PAR?[ < |

14: Temp.amb. 2

20,0 °C  PAR?[ < |

15: ————-
non usato PAR?
16: ————-
non usato PAR?
Aggiorna | MEHU |indietro
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Facendo clic sul simbolo di link nel relativo

" ENTRATA parametro viene visualizzata una lista di

selezione con i parametri di impostazione

TIPO: ANALOG disponibili.

DIM.MIS.: Temp.

SEUPEO

DEMOM. : Generale

DEN: TCollettore

SONDA: Pt 1000 |(Pt1000 » . . -

CHECE SONDE: mo Dopo la seIeZ|on_e (rlconosu_blle dgl con-

CORR. SONDE: 0,0 K mgnn trass'egno a colori) facendo.cllc con il mou-

RAS PT se, il nuovo parametro viene trasmesso

VAL. MED. : 1,0 Sec subito al regolatore attraverso il CAN-Bus.
regolatore salva il parametro ed invia indie-
tro la pagina di menu corretta che successi-

Aggiorna | MENU | indietro | vamente il browser rielabora.

Sottomenu Entrate analogiche

In questo sottomenu del menu ,CAN Bus® vengono configurate le entrate di rete analogiche
CAN del Bootloader BL-NET:

Esempio: Configurazione dell'en-

. etrets cnalegies: KN trata di rete CAN analogica 1:

Nodo di rete ed uscita di rete della
/ fonte

Nodo rete (Fonte) 1 #

Uscita rete (Fonte) |1 v VaI_ore att_uale_(se senza virgola
e dimensione il Bootloader deve

valore attuale: 82,8 °C - —’ essere scollegato brevemente dal
CAN-Bus)

Sottomenu Entrate digitali

In questo sottomenu del menu ,CAN Bus® vengono configurate le entrate di rete digitali CAN
del Bootloader BL-NET:

Esempio: Configurazione dell'en-
trata di rete CAN digitale 1:

Nodo di rete ed uscita di rete
Nodo rete (Fonte) |1 ¥ / della fonte
Uzcita rete (Fonte}M/y Valore attuale (1 = ON, 0 = OFF)
valore attuale: 0O

N. entrata digitale: |1 =
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MENU Ethernet

Le impostazioni Ethernet possono essere modificate anche attraverso il Browser. Poiché
a tal fine deve gia esistere un collegamento con il Bootloader tramite Ethernet, per la prima
messa in funzione & necessaria la configurazione delle impostazioni Ethernet tramite l'inter-
faccia USB. Si prega di consultare in merito anche il paragrafo ,,Inclusione del BL-NET

in una rete LAN*“.

IF:

192.168.20.100

M. EL:

;

HTTP-Porta:

0w (/]

TA-Porta:

40000 )

Le impostazionl sarannc attive =soloe dopo un
riavvio!

Rianvio

Immissione del nuovo numero
e conferma facendo clic sul

tasto di conferma.

Le modifiche saranno attive
solo dopo il riavvio del BL-
NET!

ATTENZIONE: L'assegnazione di un indirizzo IP, divergente dalle prime tre combinazioni
numeriche della rete propria (qui 192.168.20.xxx) o di un indirizzo gia presente nella rete,
determina automaticamente che in questa rete non si possa piu accedere al Bootloader.
Solo con una nuova parametrizzazione del collegamento Ethernet tramite connessione USB

e possibile I'accesso consueto.

Numero BL: Quando alla rete LAN sono collegati diversi Bootloader, ad ogni Boot-
loader deve essere assegnato un altro numero BL!

Porta HTTP La porta attraverso la quale tramite il browser & possibile accedere al
Bootloader puo essere installata liberamente (di serie € la porta 80)

Porta TA: Attraverso questa porta avviene la comunicazione tra Winsol e Memory
Manager con BL-NET. Si consiglia di lasciare la porta con le imposta-
zioni di fabbrica 40000.

Indirizzo MAC 02 50 C2 5C 60 xx (xx = Numero BL)
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Il Bootloader BL-NET consente tramite il browser via Ethernet di effettuare il trasferimento di
dati di funzionamento o di sistema operativi con i dispositivi nella rete CAN (UVR1611, Moni-
tor CAN, Modulo CAN-I/O e Convertitore bus CAN-BC).

Per motivi di sicurezza consigliamo di effettuare un aggiornamento del sistema operativo in
modo diretto e non via Internet (Manutenzione remota). Un trasferimento tramite browser con
il menu del regolatore ,Gestione dati“ non deve essere eseguito.

Pagina nel browser:

Nodi attiwi =zu CAN-Bus:

®1

O3z

Oso

ID wvend.: 00 00 o0 CB
Cod. pred.: 00 00 10 OB
N. rew.: 00 01 00 00
DEF: UvR1611l

Carica pagina
menun

Trasferimento dati :|BL-MET—>Apparecch. v
Dati funzionamento (M. nodi )

C1: pati Funz. 0%.05.2011 0% 35(1)
(02: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)
(03: Funktieonsdaten I/0 — Modul 44 (32)
Cd: testddl(32)

(0J5: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)
O6: —— (-}

(07: Funktionsdaten Z21.04.2011 12 1a(1)
Sistema operativo

(O a3.25IT, UVR1AL1

Asrvio trasferimento

Procedimento della selezione:

Selezione del nodo con il quale deve essere
eseguito il trasferimento dati

Possibilita di caricare la pagina menu del
nodo

Selezionare la direzione di trasferimento dei
dati di funzionamento

Selezionare il punto di salvataggio dei dati di
funzionamento. Dopo il numero del punto di
salvataggio viene visualizzato il nome dei
dati; inoltre tra parentesi e indicato il nodo dei
dati di funzionamento salvati.

Nel caso di un aggiornamento dei dati (Appa-
recchio -> BL-NET) i dati del punto di salva-
taggio del Bootloader vengono sovrascritti
nel caso in cui li sono salvati dei dati.

Trasferimento del sistema operativo

Avvia trasferimento
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Dopo l'avvio del trasferimento viene visualizzato il seguente messaggio:

Trasferimento dati in corso, durata ca.25 Secondi !

Il tempo di trasmissione dei dati di funzionamento e di ca. 25s e dei sistemi operativi ca.
140s. Nel caso in cui venga aggiornato anche il settore boot, il tempo di trasmissione € piu
lungo e puo essere visualizzato un messaggio del browser che annuncia che il collegamento
non e riuscito. Al termine della trasmissione viene visualizzata la pagina azionando uno dei
tasti.

Al termine del trasferimento, lo stato della trasmissione viene visualizzato automaticamente
nel browser (,...con successo® o ,, Errore durante il trasferimento dati su CAN-Bus )

Trasferimento dati eseguito con successo !

E necessario considerare che dopo ogni trasferimento il regolatore esegue un riavvio
e pertanto il nodo & nuovamente visibile solo dopo ca. 20 secondi sul BL-NET!

MENU Raccolta dati

Memoria occupata : 29%

» Visualizzazione in percentuale
dell'occupazione della memoria

Segnalazione aSM Contatto in caso di —””’,fv|mp0gﬂﬂ0nedelva“apep

sfruttamente dellf accumulatore: |70 %% centuale al cui superamento ha
luogo un messaggio ai contatti
GSM per i quali e stata selezio-
nata l'opzione ,Raccolta dati“
nel menu GSM (con modulo
GSM integrato)
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Trasferimento dati

Trasferimento dati BL-NET < UVR1611

Selezione dell'interfaccia per il trasferimento dati

Linea CAN-Bus

Per la trasmissione dei dati tramite CAN-Bus € necessario collegare le quattro linee CAN
(H, L, +, 1) La batteria in questo caso non ha alcun significato.

Spiegazione dei simboli CAN: [ PO CAN high
T CAN low
Frorririieeeens +12 Volt
B Massa

Interfaccia a infrarossi

Per la trasmissione tramite infrarossi non € necessario alcun cavo, ma solo una batteria
block da 9V. L'interfaccia ad infrarossi & pensata in prima linea ai fini di assistenza. Si consi-
glia di impiegarla solo per il trasferimento di dati di funzionamento! Un download del sistema
operativo richiede un arresto del Bootloader sul regolatore per diversi minuti (nel caso in cui
non dovesse riuscire, la trasmissione e possibile solo via cavo)!

Posizione del BL-NET sul regolatore per la
trasmissione dati tramite infrarossi:

NODE: &3

¢ |l bordo superiore BL-NET poggia sul
bordo inferiore del display UVR

RERDY FOR DOWHLOAD
AEORT

.....
i

@ e | e | bordi laterali del display sono contrasse-
1= @ou. | gnati sul BL-NET dalla
e - | POSIZIONE DEL DISPLAY UVR1611 ‘ <«

. ¥ Antenne

§§ START g
L D

[10BaseTX) ’ ross saon.

Nodo 63 (“NODE 63%):

Il trasferimento dati del sistema operativo e dei dati di funzionamento é eseguito dal Bootloa-
der sempre sul nodo 63 nella rete CAN.

Questo numero di nodo speciale serve esclusivamente per il trasferimento dati citato e non
deve essere assegnato ad alcun dispositivo nella rete CAN.

Il relativo dispositivo che attende al trasferimento dati con il Bootloader, assume per questo
periodo automaticamente il numero di nodo 63.

Procedimento per il trasferimento dati

L'apparecchio con il quale il Bootloader deve scambiare i dati, deve essere preparato per il
trasferimento dei dati. Quando il dispositivo & pronto per la comunicazione, il trasferimento
dati viene avviato premendo il tasto START sul BL-NET.

Quando si preme il tasto Start, il LED verde sul lato frontale del BL-NET inizia a lampeggiare
rapidamente. Cio segnala il tentativo del BL-NET di stabilire una comunicazione con il regola-
tore (non vengono ancora trasmessi dei dati!).

Nel caso in cui il LED rosso durante la trasmissione ad infrarossi si accenda ciclicamente,
significa che la batteria ha raggiunto un valore di tensione critico e deve essere sostituita
quanto prima.
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Trasferimento dati

Download dati di funzionamento (BL = UVR1611)

Il download dei dati e I'aggiornamento da e verso il regolatore sono avviati sul regolatore. Per
i dati di funzionamento sul Bootloader sono disponibili 7 punti di salvataggio. Questi possono
essere descritti da dati del regolatore o con dati di funzionamento del PC (con l'ausilio del
programma Memory Manager). L'aggiornamento dei dati di funzionamento (REGOL =>
BOOTLD.) distingue non solo nella scelta della direzione di trasferimento e qui non sara
trattato specificamente.

Vista regolatore Nota

: Selezionare la gestione dati nel menu principale del
Gestione Datil < | regolatore UVR1611

GESTIONE DATIT

DATI <=> BOOTLOADER
Upload Dati:
REGOL => BOOTLD.

Download Dati: Download dati:
BOOTLD. => REGOL < | selezionare BOOTLD. => REGOL

BOOTLD. => REGOL
FONTE DATI: BOOTLD. Selezionare il punto di salvataggio desiderato dei

Salvataggio: 1 <« | dati di funzionamento sul BL-NET
SCOPO DATI: Regol

Dati Funz.

sovrascrivere? si Sovrascrivere i dati di funzionamento del regolatore?

Impost.Operat

sovrascrivere? no Applicare i dati di funzionamento come impostazione
di fabbrica?

!l ATTENZIONE !!!

Con il trasferimento dei dati, tutti gli stati dei contato-

TUTTI I DATI DIE : :
ri andranno persi!

CONT.VANNO PERSTI!

AVVIARE VERAMENTE

DOWNLOAD DATTI 2 i < Il regolatore passa alla modalita di trasferimento

NODE: 63 Il regolatore e pronto per il trasferimento dei dati.
Premendo il tasto START sul Bootloader, il LED
verde sul Bootloader inizia a lampeggiare rapida-

READY FOR DOWNLOAD mente e si avvia il trasferimento dei dati.
ABORT = Ultima possibilita per interrompere il
ABORT trasferimento dei dati (premere il tasto destro)
NODE: 63 Il trasferimento viene eseguito
1: Dati Funz. XXX Nome dei dati di funzionamento
PROGRAMMING Indicatore di avanzamento

000700 / O07FBO
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NODE: 63

1: Dati Funz. XXX

SUCCESSFUL DOWNLOAD

Trasferimento dati

| dati di funzionamento sono stati caricati con suc-
cesso nel regolatore. Al termine del trasferimento dei
dati, sul regolatore viene visualizzata la pagina
iniziale.

Download del sistema operativo (BL = UVR1611)

| sistemi operativi attuali possono essere acquisiti dalla homepage www.ta.co.at. || Bootloa-
der puo gestire sempre un solo sistema operativo. Questo download comprende il settore
boot ed il sistema operativo per il regolatore. Il settore boot puo essere confrontato con |l
BIOS sul PC. Per motivi tecnici di programmazione potrebbe modificarsi anche il settore
boot. In questo caso, nel caso di un aggiornamento del sistema operativo, viene riprodotto
prima il settore boot e solo successivamente si avvia automaticamente il download del
sistema operativo effettivo. In presenza di un settore boot identico, viene riprodotto solo il

sistema operativo nuovo.

Vista regolatore

Gestione Dati

GESTIONE DATT

BETR.SYSTEM<=BOOTLD. :
Betr.system Download:
BOOTLD. => REGLER

<

BOOTLD. => REGOL

AVVIARE VERAMENTE
DOWNL.SIST.OP. ?Eh

RACCOMANDAZIONE:
COLLEGAM.CAVO

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

ABORT

NODE: 63

PROGRAMMING
005400/ 020000

63
SUCCESSFUL DOWNLOAD

NODE :

RESET

Nota

Selezionare la gestione dati nel menu principale del
regolatore UVR1611

Download del sistema operativo:
selezionare BOOTLD. => REGOL

Il regolatore passa alla modalita di trasferimento

Per la trasmissione del sistema operativo si consiglia di
utilizzare il collegamento via cavo!

Il regolatore é pronto per il trasferimento dei dati. Pre-
mendo il tasto START sul Bootloader, il LED verde sul
Bootloader inizia a lampeggiare rapidamente e si avvia il
trasferimento dei dati.

ABORT = Ultima possibilita per interrompere il trasferi-
mento dei dati (premere il tasto destro)

Il trasferimento viene eseguito.

Indicatore di avanzamento

| dati sono stati trasmessi con successo nel regolatore.
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Trasferimento dati

TECHN. ALTERNATIVE Attenzione: quando si aggiornano il settore boot e il
—————————————————————— sistema operativo, si ripetono i passi da 4. fino a 6. senza
Homepage: www.ta.co.at che il tasto Start debba essere premuto nuovamente
UVR1o611 Al termine dell'aggiornamento del sistema operativo, sul
Sist.d'Eser.: AX.xx regolatore viene visualizzata la pagina iniziale.

Trasferimento dati tramite browser via Ethernet

Con BL-NET e possibile eseguire il trasferimento dei dati attraverso un qualsiasi browser. I
presupposto é che prima venga impostata una connessione Ethernet.
Procedura (vedi capitolo ,MENU Gestione dati “):

a) Selezione ,, Gestione dati “ nel menu principale del BL-NET

b) Selezione del nodo (Regolatore con il quale si deve comunicare)
C) Selezione della direzione di trasferimento

d) Selezione dei dati (Dati di funzionamento o sistema operativo)
e) Avvia trasferimento

Nel browser al termine del trasferimento viene visualizzato un messaggio (,...con successo”
o , Errore durante il trasferimento dati su CAN-Bus ).

Gestione problemi durante il trasferimento dati

Download sistema operativo (BL —» UVR)

Qualora durante la trasmissione del sistema operativo si dovesse verificare un errore, il
regolatore dopo un riavvio automatico continua ad attendere come nodo 63 (“NODE 63%) ad
un nuovo trasferimento dati del sistema operativo (“READY FOR DOWNLOAD®). Fino
a quando il sistema operativo non € caricato completamente sul UVR1611, il regolatore non
ha alcun'altra funzionalita.

Premendo il tasto Start sul Bootloader viene avviato nuovamente il trasferimento dei dati.

Per questo motivo, per motivi di sicurezza, un aggiornamento del sistema operativo
non deve essere eseguito con una manutenzione remota.

Download dati di funzionamento (BL — UVR)

Se durante il download dei dati di funzionamento si verifica un errore, il regolatore esegue
automaticamente un reset totale della configurazione. Le impostazioni di rete ,N. -nodo®,
LAttivazione“ ed ,Autooperat.” in questo caso non saranno modificati.

Il trasferimento dati dei dati di funzionamento deve essere eseguito nuovamente.

ATTENZIONE! Quando in una rete con diversi apparecchi si verifica un errore di trasmissio-
ne, non deve essere avviata in nessun caso una trasmissione di dati su un altro dispositivo
prima di aver risolto l'errore!

In generale un sistema operativo deve essere aggiornato solo quando sono necessarie le
funzioni che contiene il nuovo sistema operativo (,Never change a running system!). Come
per l'aggiornamento del PC, I'aggiornamento del sistema operativo rappresenta sempre un
determinato rischio.
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Schema online

Schema online

Il Bootloader consente una visualizzazione online con la quale tramite il Web-Browser attra-
verso la rete LAN o Internet puo essere visualizzata una rappresentazione grafica degli stati
attuali dell'impianto.

Questo schema online e costituito da un file grafico (ad es. schema idraulico) e dal relativo
file HTML nel quale sono definiti i parametri di visualizzazione.

| file (*.gif e *.html) possono essere salvati con il programma Memory Manager nel Bootloa-
der (vedi capitolo ,Trasferimento di dati del Bootloader®).

Creazione di un grafico per lo schema online

Il grafico puo essere creato con un qualsiasi programma di grafica o di disegno oppure con
TAPPS 1.xx rispettando i seguenti punti:

1. Il grafico deve essere disponibile in BL-NET in formato *.gif. Nel caso in cui non sia di-
sponibile alcun programma di grafica, grafici semplici possono essere creati anche
con TAPPS 1.xx. La conversione del file in diversi formati pud essere eseguita nel
programma accessorio di Windows ,Paint®. | grafici piu complessi possono essere rea-
lizzati ad es. con il programma di grafica gratuito ,Inkscape® (Download all'indirizzo
http://inkscape.org/download/).

2. Il file grafico non deve superare la grandezza massima di 196 Kilobyte! Per tenere
bassi i tempi di caricamento durante la visualizzazione dello schema online, il file gra-
fico deve essere tenuto possibilmente piccolo.

Creazione del file HTML

Per la visualizzazione dello schema online € necessario un file HTML che comprenda tutte le
informazioni sul suo aspetto.

Il file HTML pu0 essere creato con il software di programmazione TA-Designer del CAN-
TOUCH.

Programmazione con TA-Designer (dalla versione 1.08)

Il programma consente la programmazione semplice di uno schema online. Viene creato un
file *.html che puo essere caricato insieme al file grafico *.gif con il Memory Manager nel
Bootloader BL-NET.

Solitamente lo schema online viene creato in un nuovo progetto, tuttavia pud essere creato
anche all'interno di in un progetto CAN-TOUCH.
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Schema online

Barra degli strumenti
Con l'ausilio di queste icone e possibile avviare con un clic le azioni piu frequentemente
usate. La descrizione di queste azioni € riportata nei relativi capitoli.

kg B 5 = %

— Griglia (On/Off)
Trasmissione del formato
Modifica dello sfondo
Aggiungi pagina

Copia pagina

Verifica oggetti <> Dati di funziona-
mento

Carica file *.dat
Chiudi progetto
» Salva progetto

v

v

v

v

v

v

» Carica progetto

» Nuovo progetto

1. Preparazione: Creazione del grafico in rapporto 4 : 3 (1024 : 768 pixel) previsto per
lo schema online in formato *.gif (dimensione: max. 196 Kilobyte) ed messa a dispo-

sizione dei dati di funzionamento (File *.dat). Bearbeiten  Frojekt  Hife
Meues Projekt...
2. Avviare il programma TA-Designer Prajekt laden...

Projekt schiieffien
e . . . . Projekk speichern
3. All'occorrenza: Modificare la lingua e riavviare il pro- Projekt speichern unter...

gramma
Einstellungen...

Meldungen erskellen/bearbeiten

.dat File laden. ..

| Iv Deutsch

Sprache andern English
Frangcais

e
Ezpafial

Mederlands
Zettina

4. Selezionare il menu “File/Nuovo progetto... =W \odifica Progetto

Muovao progetka. .. k
Carica progetto, ..

In alternativa: Fare clic sul simbolo Ls; nella barra degli
strumenti.

Muovo progetto... §|

5. Selezione della directory del
progetto ed immissione del no-
me del progetto. Directary: |C:'|,Du:|kumente und Einstellungen | [ SFoglia ]
Esempio:

Nome progetto; |schema online IT |

(o] H Annulla ]
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6. Opzionalmente (consigliato per apparecchi CAN-BUS): pm - .
Selezione dei dati di funzionamento (File *.dat). Possono [ Medifica  Progetto  Aiuto

essere caricati file *.dat del regolatore UVR1611 del mo- Muowa progetto. ..

dulo CAN-I/O, CAN-BC e CAN-EZ. Carica progetta. .,

Una copia del file *.dat selezionato viene copiata da TA- Chiudi progetta
Designer in directory progetto. Salva progetto

In alternativa: Fare clic sul simbolo % nella barra degli Salva progetto con nome. ..
strumenti.

Attenzione: Nel caso in cui nel regolatore vengano in- Impastaziani. ..

seriti o cancellati successivamente delle funzioni e se Crearefmodificare messaggi

in questo modo si modifica la sequenza delle funzio-

ni, il progetto deve essere modificato: Cancellazione

del file *.dat originario, caricamento del file *.dat mo- Modifica lingua
dificato, cancellazione dei valori dalle precedenti fun-

zioni, inserimento dei valori dalle nuove funzioni.

7 . Impostare una Nuova pagina facendo doppio clic su ,Nuova
pagina“
Viene visualizzata la seguente finestra di selezione:

Muowa pagina

Conferma dello ,Schema online BL-Net*
con ,OK* Selezionare un tipo di pagina @

Tipo pagina: | Pagina CAMN-Touch W

Pagina CAMN-Touch
Schema anline BL-Mek

8. Selezione del grafico *.gif

9. Inserimento dei valori con trascinamento dall'albero di selezione-ricerca sinistro nel-
la pagina e determinazione delle proprieta.

Nel campo ,Elementi“ sono disponibili i seguenti gruppi di valori:

= 44 Elementi

ast Tesko
oL DL1 Valori delle linee dati 1 e 2
oL DLZ (Raccolta dati tramite DL-Bus)
caM CAN — Raccolta dati  Valore della raccolta dati CAN
Nw Entrate di rete Entrate di rete del Bootloader BL-NET
paT 161 1E0VWE.dat Valori dai dati di funzionamento di UVR1611
DAT CAN-IO 1.dat Valori dai dati di funzionamento di un Modulo CAN-I/O
DAaT CAM-BC 1.dat Valori dai dati di funzionamento di un CAN-BC
DaT CAN-EZ 1.dat Valori dai dati di funzionamento di un CAN-EZ
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| valori per lo schema online possono essere selezionati
1. dai gruppidivalori DL1, DL2 o
2. CAN-Raccolta dati oppure
3. dalle entrate di rete del BL-NET oppure
4. direttamente dai dati di funzionamento (File *.dat).
Nel caso di apparecchi CAN si consiglia di preferire il 4. metodo (Valori diretta-

mente dai dati di funzionamento) poiché questi sono strutturati piu semplici e
chiari.

Quando si utilizzano i valori da “DL1”, “DL2” o la “raccolta dati CAN" & necessario
considerare che un utilizzo contemporaneo di dati dal DL-Bus ed il CAN-Bus non e
possibile. Nel programma Winsol viene impostato il metodo della raccolta dati (tramite
DL-Bus o tramite CAN-Bus) ed in questo modo salvato nel Bootloader.

Le entrate di rete CAN del BL-NET possono essere usate per tutti i metodi.

Valori del DL-Bus (DL1, DL2)

Questi valori sono fissi e non possono essere modificati. Nel caso in cui in un regola-
tore UVR1611 nell'uscita 14 (Linea dati) l'ultima richiesta nella parametrizzazione
e stata risposta con ,si“ (RET.ENT.=>LD.: si), nel campo ,DL2“ sono comprese le
entrate di rete del regolatore.

= (40 Elementi
abe Teska

=/-oL DL1
oL Qra
oL Data
oL Ingressi
DL Uscite
oL Livelli numero di giri
oL Potenza Alla voce ,Potenza“ sono compresi i valori dei
= bL DLZ contatori della quantita di calore.
oL Ora
oL Data
DL Ingressi
DL Uscite
oL Livelli numero di giri
1oL Potenza
caN CANM — Raccolta dati
W Entrate di rete
baT 1611ED0WE.dat
oAt Modul.dat

T T E

T E-E
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Valori del CAN-Bus (Raccolta dati CAN)

= 144 Elementi
abe Tesko
+- 0L DL1
- DL2 In UVR1611 e CAN-EZ 12
] n e -EZ vengono creati
=/-&AN CAN —Raccolta dati record di dati, in CAN-BC solo 1 record di
CAN Ora dati. Nel programma Winsol ad ogni appa-
CAN Data recchio viene assegnato un record di dati e

. uindi salvato nel Bootloader.
—-can Apparecchio 1 g

—-c&M Record didati 1 Per la selezione dei valori per lo schema
¥ -can Analog. online & necessario pertanto conoscere i
record di dati impostati in Winsol per ogni

+-£aM Digitale apparecchio.

—-caN Record di dati 2

+-can Analog. | valori nei record di dati vengono impostati
4. can Digitale con TAPPS, F-Editor o direttamente sul

a ) regolatore. Nel caso in cui nella program-

caM Apparecchio 2 mazione siano stati modificati tramite
can Apparecchio 3 TAPPS, sono predefiniti dei valori standard.
can Apparecchio 4
can Apparecchio 5
caN Apparecchio b
can Apparecchio 7

can Apparecchio 8

T R e

Entrate di rete del Bootloader BL-NET
Queste entrate di rete vengono configurate tramite il telecomando del Browser nel
Bootloader.

—--Ww Entrate direte
+-WW Analog.
+/-Ww Digitale
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Valori direttamente dai dati di funzionamento di un apparecchio CAN-Bus

Esempio

—-bAT 161 1EDYWE.dat
DAT Ingressi

DAT Uscite

DAT Entrate di rete
DAT Funzioni

DAT Messaqi

Ta B T N

Possono essere visualizzati tutti i valori predefiniti dai
dati di funzionamento di un apparecchio CAN-Bus.

Nel caso in cui debbano essere visualizzati valori di
diversi dispositivi CAN-Bus, nei singoli file *.dat € neces-
sario programmare il relativo numero di nodo CAN

pertinente.

Alla rete bus CAN devono essere collegati tutti i dispositivi CAN-Bus i cui dati di funziona-
mento sono stati inseriti nel TA-Designer, altrimenti lo schema online non viene visualizza-

to.

Esempi: (Entrate, Funzione solare)

—|-BAT Ingressi
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oat 1 T.Colletkare
DAT 21 T4, C, ACcum
oaT 3: T.Bol.inf

DAT 4 T.Acc.inf 1

DAT 5 T.Acc.inf 2

DAT 6. T.AcCc.interm
DAT 7 T.AcCC.sup

oAt 9 T,Cald, -MAamND
DAT 100 T.Circr.MAND 1
0aT 11 T.Circr.MAND 2
DAT 12 Temp.Est,

pAaT 13 Temp.amb, 1
DAt 14: Temp.Amb, 2

R e O e R o O e o I

—|--BAT Funzioni
—-DAaT SOLARE 1

DaT

SOLARE 1 Attivazione regolakore solare
SOLARE 1 Temp. collettore

SOLARE 1 Temp. di riferimento
SOLARE 1 Temperatura limite
SOLARE 1 Yalore massimo colletbore
SOLARE 1 Isteresi max colletbore
SOLARE 1 Yalore massimo riferimento
SOLARE 1 Isteresi max riferinmento
SOLARE 1 Differenza QN

SOLARE 1Differenza OFF

SOLARE 1 Yalore massimo limitazione
SOLARE 1 Isteresi max limitazione
SOLARE 1 Skako circuito solare
SOLARE 1 Skato limitazione Max

Sono gli stessi valori di quelli usati anche nella programmazione del CAN-Touch.

guente visualizzazione:

Dopo il posizionamento temporaneo dei valore, viene visualizzata la se- @

Il iquadro indica che l'oggetto & contrassegnato.
Facendo clic con il mouse con il tasto sinistro & possibile selezionare un oggetto non
contrassegnato e viene messo in un riquadro. Solo un oggetto contrassegnato puo

essere modificato.



Schema online

10.Proprieta

Quando ad un oggetto viene assegnata una formattazione, questa formattazione viene
applicata per tutti gli oggetti seguenti.

Facendo doppio clic sul campo di testo contrasse-
XXX gnato XXX o facendo clic su ,Proprietd“ viene

W visualizzata la finestra:
erca nell'albery di selezione

Proprieta [5__(|

Formatkazione besko

Crientarmento testo: |.ﬁ.llineamentaasini5tra v|

SfFondo: I trasparente

Testo introduttivo: | |

Testo Test: |>c:xx |

Testo successivo: | |

Wisualizza unitd automaticaments

K ] [ Annulla

In questa finestra, come nel CAN-Touch, vengono impostate le seguenti Proprieta:
e Carattere Impostazione del carattere e colore nella finestra seguente:

Schriftart

La lingua in questa finestra

Schriftart: Schriftzchritt: Schriftgrad: dipende dall'impostazione
Calibr Fett 26 . .

= o] 5 o della lingua nel sistema opera-

~ andar ~ .

5 Califorrian FB — | | Kursiv 24 | | Abbrechen tivo del PC.

O Calista MT T

)} Cambria Fett Kursiv 24

)} Cambria Math Kl

()} Candara T

()} Castellar b 72 il

Effekte Beizpiel

[] Durchgestrichen

[ Unterstrichen ‘Aa B bYVZZ

Farbe:

|- Schwarz W | Skripk:

|Westlich v|
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Grundfarben:

M/ T NN
HfTTECENE
HEENNEENNEN
ENEEEENEN

ENEEEEEE
1L A 8 0 el I

Benutzerdefinierte Farben:

- rrrrr
o

e Allineamento a sinistra/destra
e Colore di sfondo
Modifica dei colori di scrittura e di sfondo preimpostati:

Preimpostazione: Carattere
verde, sfondo trasparente.

Facendo clic sul colore di scrittu-
ra o dello sfondo viene visualiz-
zato un campo di selezione in
cui é possibile impostare |l
colore desiderato.

Sono possibili  anche colori
personalizzati che  restano
salvati.

La lingua in questa finestra

Fartt:[ 160 F‘DtE dipende dall'impostazione della
lingua nel sistema operativo del
Sat: EI Gridr: EI

PC.
FarbelBa&ls Hell: El Blau: El

l

0. ] [ Ahbrechen ] ’ Farben hinzufiigen ]
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e Testo introduttivo, Testo test, Testo successivo
Testo introduttivo e Testo successivo sono visibili nello schema online.
Il Testo test serve per un semplice posizionamento della visualizzazione nel
grafico e viene visualizzato solo nella programmazione.

e Visualizzazione con o0 senza unita automatica

Posizionamento di valori
Un valore contrassegnato puo essere spostato liberamente con il mouse o con i tasti
cursore della tastiera.

Facendo clic sull'icona % nella barra degli strumenti viene visualizzata una griglia da
10-Pixel. —

In questo modo l'icona e contrassegnata in bianco: | |

La disattivazione della griglia avviene facendo nuovamente clic sull'icona.

La griglia puo essere visualizzata temporaneamente anche facendo clic con il mouse
sul grafico e premendo e tenendo premuto il tasto Alt sulla tastiera.

Vengono visualizzate le posizioni di tutti gli oggetti inseriti con le coordinate x/y.
L'asse x € orizzontale, I'asse y verticale, i relativi punti zero sono a sinistra o in alto.

L'indicazione delle coordinate si base sull'orientamento del valore (a sinistra, destra o
centrato). Nel caso di valori a sinistra, & considerato I'angolo superiore sinistro, mentre
nel caso di valori a destra, I'angolo superiore destro. Nel caso di valori centrati, viene
visualizzato come punto delle coordinate il centro della linea superiore.

Il valore contrassegnato con la griglia visualizzata puo essere modificato con il mouse
nella griglia a scatti di 5-Pixel.

Con i tasti cursore della tastiera e la griglia visualizzata, il valore puo essere spostato
in singoli scatti di Pixel ed essere pertanto impostato in modo molto preciso.



Cerca nell'albero di selezione

Schema online

Con questa funzione & possibile rilevare I'assegnazione di un oggetto per l'inserimento
nell'albero di selezione. Questa operazione alcune volte € utile nel caso di program-

mazioni particolarmente complesse.

[=]-BaT Entrate
=-@aT 1; T.Collettore
At T, Collektore DEM.
BaT T, Collektore Yalore
pat T, Colletbare Skako senso
DaT 2 T.A.C Accum

}f\f\f
Proprieta. ..

Zerca nell'albero di selezione

L'albero di ricerca se necessario viene aperto e I'immissione contrassegnata a colori

nell'albero di ricerca.

Quando si seleziona un oggetto che non ha alcun riferimento ad un file di funziona-
mento caricato, viene visualizzato il seguente messaggio:

TA-Designer Message 2.007

\lj) L'oggetto selezionato non si krova nei dati di funzionamento atkualmente caricati,

11.Inserimento di testi

L'immissione di testi avviene trascinando I'elemento "Testo" nell'albero di ricerca te-
nendo premuto il tasto del mouse, nella posizione desiderata nel grafico (,Drag &
Drop®). Il testo &€ sempre su una riga € pud comprendere un massimo di 32 caratteri.

File Modifica Progetto  &iuko
| DAT|
Ly b= LY Ly ﬁ}gﬁ

P .
= k33 Elementi

ab
oL DL1
oL DLZ

Proprieta del testo

Determinazione del carattere, dell'orientamento testuale,

del colore del carattere, dello sfondo e dell'immissione del xr |

testo.

XXX

Facendo clic con il mouse con il tasto
sinistro e possibile selezionare un
oggetto non contrassegnato e viene
messo in un riquadro. Solo un oggetto
contrassegnato puo essere modificato.

Oggetto nel riquadro
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Facendo doppio clic sul campo di testo contrassegnato ,XXX| o facendo clic su ,,

N

Proprieta “ viene visualizzata la finestra seguente:

Proprieta g|

Formatkazione testo

Testo;

Orientamento testa: | alineamenta a sinistra

Sfondo: trasparente

Testo:  |xxx

(0] 4 ] [ Annulla

Trasmissione del formato

In questa finestra, come nelle pro-
prieta dei valori, sono impostate le
seguenti Proprieta:

o Carattere

e Allineamento a sinistra/destra

e Colore di sfondo

e Testo

File Modifica Progetto  Aiuko

L5y k= LH Lg %W

e

X

= (44 Elementi

bt Tesko

DL DL1

oL DL2

can CAN —Raccolta da 1
Ww Entrate di rete

mas Aar-aarmanr d_oo

T E-E

2
R,

Con ,Trasmissione del formato® &€ possibile trasmettere la formattazione di un testo di

un testo selezionato ad uno o piu testi:

1. Selezione del testo con la formattazione desiderata

% . . _

2. Facendo un semplice clic sull'icona *  nella barra degli strumenti, la trasmissione
della formattazione viene trasmessa su un altro testo. Facendo doppio clic su que-
st'icona, la formattazione puod essere trasmessa su diversi testi. Con la funzione at-

tivata, l'icona e contrassegnata in bianco:
h . R
3. Il cursore modifica nel grafico la sua forma passando a

*

. Facendo clic su un

testo, il testo applica la formattazione del testo precedentemente selezionato.
Nel caso in cui sia stata scelta la trasmissione del formato per diversi testi, a questo

punto e possibile formattare altri testi.

Dalla funzione é possibile uscire facendo clic sull'icona

vl

- premendo il tasto Esc o

facendo clic con il mouse all'esterno del campo del grafico.



Schema online

1 2. Eseguire le Impostazioni per lo schema online m Progetko  Ajute

(Menu ,Modifica/Impostazioni...”)
[ TN

Nella finestra possono eseguite le seguenti impostazioni:

Proprieta BL-Met E|
Titalo: Schema online
Percorso grafico su Bl-Mek
Tempo Refresh; mai w
Link Refresh:
’ QK. ] ’ Annulla
Titolo: Titolo HTML del file (visibile nella barra del titolo del browser)

Percorso grafico: ,su BL-Net“ & preimpostato, tuttavia su un Web-Server puo essere
indicato anche uno spazio memoria

Tempo Refresh: Impostazioni dell'intervallo di tempo per I'aggiornamento dei valori
attuali (mai, o impostabili da 30 secondi a 60 minuti)

Link Refresh: Possibilita di immissione di un testo per un link nel campo inferiore
dello schema online con un aggiornamento immediato dei valori.

1 3. Funzione di controllo

Al termine della creazione del progetto € possibile verificare la conformita degli og-
getti inseriti con i dati di funzionamento caricati (File *.dat).

Facendo clic sull'icona Qynella barra degli strumenti viene avviato il controllo.
Viene visualizzato il relativo risultato di controllo. Se vengono trovati oggetti non vali-
di, viene emesso un awviso che rimanda alle pagina errate. Tutti gli oggetti non validi
e le pagine errate vengono contrassegnate.

Esempio: i
.Online. BL-Net ;
1 g
MNOMN VALIDI
JNON VALIDON OGGETTI
=

Schema online:

Og getto non valido Schema_1024x763, gif

Pagina errata

Nel caso in cui debba essere salvato o chiuso un progetto errato, viene chiesto se no-
nostante l'errore il progetto debba essere comunque salvato.
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14.

15.

Salvataggio della programmazione in ,File/Salva pro-
getto...“, quando tutti i valori sono inseriti nel grafico e le
proprieta sono state impostate,. A tal fine viene creato un
fle  *.html nella directory ,Schema online
BLNet/SchemaX® della directory del progetto ed il file
grafico *.gif viene salvato in questa directory.

In alternativa: Fare clic sul simbolo | | nella barra degli
strumenti.

Chiusura del progetto L.

FIEN Modifica  Progetbo  Aidk

Muowvao progetta, .,
_arica progetto. ..
Chiudi progetko

Salva progetta cnknme. "

Impaostazioni. ..

Attenzione: Prima della chiusura del progetto e assolutamente necessario salvare il
progetto poiché altrimenti le impostazioni andranno perse. Nel caso in cui siano state
modificate delle impostazioni, viene chiesto se queste devono essere salvate.

1 6. Trasmissione del file *.html e *.gif con il programma Memory Manager nel Bootloa-

Impo

der BL-NET.

stazione di fabbrica

Per caricare l'impostazione di fabbrica del BL-NET €& necessario rimuovere prima la batteria
e successivamente premere il tasto Start del Bootloader quando si inserisce il collegamento
CAN-Bus fino a quando si accende il solo LED verde.

L'impostazione di fabbrica comprende i seguenti parametri:
CAN-Bus:
N. nodo: 62

Ethernet: Password:
Indirizzo MAC 02 50 C2 5C 60 xx

(xx = Numero BL)

Indirizzo IP: 192.168.0.1 Esperto
Utente
solo lettura

N. BLD: 0

Porta HTTP: 80

Porta TA: 40000

Misure (L x A x P) 125 x 75 x 27 mm

Modifiche tecniche riservate
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nessuna password inserita

nessuna password inserita
nessuna password inserita
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EC- DECLARATION OF CONFORMITY

Document- Nr. / Date: TA12014/19.11.2012
Company / Manufacturer:  Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
Address: A- 3872 Amaliendorf, Langestral3e 124

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
Product name: BL-NET

Product brand: Technische Alternative GmbH.
Product description: Interface “Bootloader”
The object of the declaration described above is in conformity with Directives:
2006/95/EG Low voltage standard
2004/108/EG Electromagnetic compatibility
2011/65/EU RoHS Restriction of the use of certain hazardous substances
Employed standards:
EN 60730-1: 2011 Automatic electrical controls for household and similar use —
Part 1: General requirements
EN 61000-6-3: 2007 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-3: Generic standards -
+A1: 2011 Emission standard for residential, commercial and light-industrial environ-
ments
EN 61000-6-2: 2005 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic standards -

Immunity for industrial environments
Position of CE - label: On packaging, manual and type label

C€

Issuer: Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

This declaration is submitted by

[EIT | I |
A-3RT2 AMAL |ENDORE, LANGES |1|L’q.q\-.! "l_. 4
S LEFCN 0 28 62 # 536 X5 FAX 0 26 62 f 336 33

Kurt Fichtenbauer, General manager,
19.11.2012

This declaration certifies the agreement with the named standards, contains however no warranty of
characteristics.

The security advices of included product documents are to be considered.



Condizioni di garanzia

Avvertenza: Le seguenti condizioni di garanzia non limitano il diritto alla garanzia previsto
per legge, ma estendono i Suoi diritti in qualita di consumatore.

1.

La ditta Technische Alternative elektronische Steuerungsgeréategesellschaft m. b. H. concede
due anni di garanzia a partire dalla data di acquisto al consumatore finale per tutti i dispositivi
e componenti venduti. | difetti devono essere segnalati immediatamente dopo il loro rileva-
mento ed entro il periodo di garanzia. L'assistenza tecnica ha per questi tutti i problemi la giu-
sta soluzione. Pertanto si consiglia di contattarla subito per evitare inutili ricerche per la risolu-
zione del guasto.

La garanzia comprende la riparazione gratuita (tuttavia non gli oneri per un rilevamento in loco
del guasto, smontaggio, montaggio e spedizione) di difetti causati da errori di lavoro e di mate-
riale che pregiudicano il funzionamento del prodotto. Nel caso in cui la riparazione venga con-
siderata dalla ditta Technische Alternative hon conveniente per motivi di costo, viene conces-
sa la sostituzione della merce.

Dalla garanzia sono esclusi danni che si sono verificati a causa di sovratensione o condizioni
ambientali anomali. Il prodotto non é inoltre coperto da garanzia nel caso in cui i difetti siano
addebitabili a danni dovuti al trasporto che non rientrano tra le nostre responsabilita, una in-
stallazione e montaggio non eseguiti a regola d'arte, uso improprio, inosservanza delle avver-
tenze d'uso e di montaggio o in caso di scarsa manutenzione.

La garanzia si estingue nel caso in cui le riparazioni o gli interventi siano eseguiti da persone
non autorizzate o non da noi autorizzate o nel caso in cui i nostri dispositivi vengano equipag-
giati di pezzi di ricambio ed accessori non originali.

Le parti difettate devono essere inviate al nostro stabilimento allegando lo scontrino di acqui-
sto ed una descrizione dettagliata del guasto. L'operazione viene accelerata richiedendo un
numero RMA sulla nostra homepage www.ta.co.at. Preventivamente & necessario contattare
la nostra assistenza tecnica per illustrare il difetto.

Gli interventi in garanzia hon determinano un prolungamento del periodo di garanzia e non at-
tivano alcun nuovo periodo di garanzia. |l periodo di garanzia per i componenti montati termina
con la scadenza della garanzia dell'intero apparecchio.

Salvo diversa prescrizione legislativa, &€ escluso qualsiasi altro diritto ed in particolare quello
del risarcimento di un danno arrecato all'esterno del dispositivo.

Colophon

Le presenti istruzioni di montaggio e d'uso sono protette da copyright.

Un utilizzo diverso da quello previsto dal copyright necessita il consenso della ditta Technische
Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.. Cio vale in particolare per la copia,
traduzione e mezzi elettronici.

TECHNISCHE ALTERNATIVE c €

elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.

A-3872 Amaliendorf Langestralie 124

Tel +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7

E-Mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2013
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