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Normas de seguridad

Este manual se dirige solamente a personal especializado autorizado.

Todos los trabajos de montaje y cableado del aparato se deben realizar sin ten-
sion.

La apertura, la conexion y la puesta en marcha del aparato solo pueden ser rea-
lizados por personal especializado. Ademas, se deberan respetar todas las dis-
posiciones locales de seguridad.

El aparato se corresponde con el estado actual de la tecnologia y cumple todas las normativas de
seguridad necesarias. Este solo se podra instalar o utilizar de conformidad con los datos técnicos y
las disposiciones de seguridad y normativas descritas a continuacion. Ademas, cuando se utilice el
aparato se deberan tener en cuenta las normativas legales y de seguridad necesarias para cada caso
de aplicacion especifico. Cualquier uso indebido resultara en la exclusién de cualquier pretensién de
garantia.

+ El montaje solo se podra realizar en espacios interiores secos.

+ Las plantas solares pueden alcanzar temperaturas muy altas. Por ello, existe peligro de quema-
duras. jTenga cuidado al montar los sensores de temperatura!

+ Por motivos de seguridad, las salidas solo pueden permanecer en modo manual con fines de
comprobacion. En este modo de funcionamiento no se controlan las temperaturas maximas ni
las funciones del sensor.

+ Yano sera posible un funcionamiento libre de peligros si el monitor CAN o los recursos conecta-
dos al aparato presentan dafos visibles, dejan de funcionar o se almacenan durante mucho
tiempo en condiciones inadecuadas. En tal caso se debera poner el monitor CAN y/o el equipo
fuera de servicio y asegurarlo/s contra puestas en marcha accidentales.

Mantenimiento

Si el aparato se maneja y emplea de forma reglamentaria, no necesitara ningin mantenimiento. Para
la limpieza se deberia emplear solo un pafio humedecido con alcohol blando (p. €j., alcohol etilico).
No estan permitidos los productos de limpieza o disolventes corrosivos como el cloroetileno o el tri-
cloroetileno.

Dado que todos los componentes relevantes para la precision no estan expuestos a ninguna carga
si se utilizan de forma reglamentaria, la deriva a largo plazo es extremadamente escasa. Por ello, el
aparato no presenta ninguna posibilidad de ajuste. Por ello se rechaza cualquier posible calibrado.

Cada vez que se realice una reparacion no se podran modificar las caracteristicas constructivas del
aparato. Se deben emplear piezas de repuesto originales, que se volveran a instalar conforme al es-
tado de fabricacion.

o (] oy

Eliminacion
* Los aparatos que ya no se pueden utilizar o reparar deben desecharse de forma
ecoldgica en un punto de recogida autorizado. No deben tratarse en ningln caso
como residuo general ordinario.
« Si el cliente lo desea, nos podemos encargar de la eliminacion ecolégica de los
aparatos vendidos por Technische Alternative.
* El material de embalaje debe desecharse de forma ecoldgica.
* Sino se desecha correctamente, puede producirse dafios considerables al medio

_ ambiente, ya que el gran nimero de materiales integrados requieren una separa-
cion experta.



Volumen de suministro / Fundamentos

Volumen de suministro

Monitor CAN-MTx2
+ Tarjeta de memoria SD
+ Instrucciones de uso
Material de montaje

Fundamentos

El monitor CAN-MTx2 sirve como unidad de visualizacién y mando para los reguladores de progra-
macion libre UVR16x2 y RSM610 asi como el resto de los aparatos de la serie x2.

El monitor CAN tiene un sensor combinado de temperatura y humedad y, por lo tanto, se puede uti-
lizar como sensor ambiental.

Através de la «Sinopsis de funciones» se pueden operar y visualizar los aparatos x2 en la red de bus
CAN. Con ayuda del software TA-Designer se disefia la sinopsis de funciones, la cual puede constar
de varias paginas.

Al igual que en el UVR16x2, el manejo se realiza a través de una pantalla tactil de 4,3". En una red
CAN varios monitores CAN pueden acceder a la vez a los aparatos x2 existentes.

El CAN-MTx2 no tiene reloj en tiempo real ni reserva de potencia, por lo que no puede utilizarse
como regulador independiente.



Montaje y conexion

Montaje y conexion del aparato
Montaje

El montaje solo se podra realizar en espacios interiores secos. Para registrar la temperatura ambien-
te de forma correcta, es imprescindible montar el monitor CAN de forma vertical.

Temperatura ambiente admisible: Entre +5y +45 °C

Pulsar las dos ufietas que se encuentran a izquierda y derecha y levantar la tapa. El sistema electro-
nico de regulacién se encuentra en la tapa.

El plinto se atornilla a la superficie de fijacion lisa utilizando el material de fijacién incluido en el em-
balaje, a ser posible con la abertura por encima de una caja de montaje que se encuentra en la pared
a la altura de los ojos (1,6 m, aproximadamente).

Dimensiones
en mm
—_— [ l
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Montaje y conexion

Suministro de corriente

El monitor CAN requiere un suministro de corriente de 12 V, que proceda de un regulador de progra-
macién libre (UVR16x2 o RSM610).Por cada regulador se puede abastecer un maximo de tres apa-
ratos al mismo tiempo (monitor CAN, médulo CAN-I/0 o similares). A partir de 4 aparatos en la red
CAN se necesita una unidad de alimentacion de 12 V.

Conexion de bus CAN

Los bornes de enchufe de conexion para el bus CAN se encuentran en el plinto del monitor CAN. Al
pulsar el botén pequefio blanco con un destornillador, se puede desbloquear el borne y el cable co-
nectado se puede introducir o sacar de nuevo. La conexién eléctrica al monitor CAN colocado se rea-
liza a través de contactos elasticos.

-
1
i ]
|

-%» (Contactos elasticos

[——H—H > Botones de liberacion
> T
V%%
0 O

Eleccion de cables del bus CAN y topologia de redes

Los fundamentos del cableado del bus CAN se explican con todo detalle en el manual del regulador
de programacion libre, por lo que no se hara mayor referencia a ellos, con excepcion de la termina-
cion.

Cada red CAN debe estar provista de un terminal de bus de 120 ohmios en los miembros primeroy
ultimo de la red (terminacion con jumper). Por tanto, en una red CAN siempre hay dos resistencias
de terminacion (una en cada extremo). Conforme a la especificacion oficial no estan permitidos los
cables de derivacion o un cableado CAN en forma de estrella.

El jumper de terminacion del monitor CAN se encuentra en la parte posterior de la platina electréni-
cay se puede ver tras retirar la parte superior del plinto.

terminado no terminado
open I open
ferm . term

El monitor CAN tiene terminacion si el jumper esta colocado en el lado de la inscripcion «term» (co-
mo se muestra arriba).



Instrucciones de uso — Sinopsis de funciones

Instrucciones de uso - Técnico / Experto

Si se ha cargado una sinopsis de funciones en el monitor CAN, la pantalla mostrara la pagina de ini-
cio de la sinopsis de funciones tras la conexién con el bus CAN.

La sinopsis de funciones se puede programar en la vista estandar o en la vista de pantalla completa.

Sinopsis de funciones

Vista estandar
Ejemplo: Pagina de inicio con 4 botones de enlace

l |Ma 12.07.2016 11:10

i Y
Solar Circ. calefacciéﬂ ()
e o "
-~ ™ —
Agua caliente Mantenimientcj
! e

Desde la pagina de inicio (= 1.2 pagina) se accede al menu principal del monitor CAN tocando %
Si solo se permite el acceso al menu principal al técnico o al experto, debera introducirse la contra-
sefia correspondiente.

Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, apareceran 2 botones con los que se puede ac-
ceder a la informacion de la version o a los ajustes basicos.

7aN
||_ { |
\W/
4 . s / & . 2000
Version ¢ Ajustes basicos
Wersion:y 4 o4
MNamero de serie: MTX2-000000 Idiocma [Espaﬁol ‘
Fecha de produccién: 0.1.1900
N.2 blogue arranque: 0.00 .
Hardware(tapa): 00 Brillo 100.0 %
| Hardware(red): 00
Rev: AS80 visualizacién timeout [ 30m 59s ]
Datos de funcién actuales: Test.dat
(12.7.2016-13:15)
Sinopsis de funciones actual: Design x2d
Identifi.interna: 58233C72C J

Se puede regresar a la ultima pagina mostrada tocando Q .



Instrucciones de uso — Sinopsis de funciones

Vista de pantalla completa

En la vista de pantalla completa se ocultan la barra de estado superior y los botones laterales.
Ejemplo: Pagina de inicio con 4 botones de enlace

Circuito de
calefaccion

Agua caliente FS i Mantenimiento

Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, apareceran 4 botones con los que se puede ac-
ceder a la informacion de la versién del monitor CAN, a los ajustes bdsicos, a los ajustes de fecha,
horay lugar, o al menu principal del monitor CAN.

Con este botén se accede al menu
principal del regulador. Si solo se
permite el acceso al menu principal
al técnico o al experto, debera
introducirse la contrasefia
correspondiente.

Para volver a acceder a la

pagina de inicio de la sinopsis | Horario verano No
de funciones, hay que tocar — L

‘ /‘@ | automatico LSf

Fecha 14.12.2016

e - o | | - 1 o r : _
[ Version Ajustes basicos
Version: v 1,17 ‘

Mimero de serie:llexz-oooooo | a [Espaﬁol ]
Fecha de produccién: 0.1.1800

M.2 blogue arrangue: 0.00

Hardware(tapa): 00 Erillo [ 100.0 % ]
Hardware(red): 00

Rew: ASG2

Datos de funcién actuales: Functie dat
Sinopsis de funciones actual:
Bedienungsanleitung_1.02_vollbild_ES2d
|dentifi.interna: CD36B62D

F _ FechafHora/Lugar

Huso horario 01:00

Visualizacién timeout [ 30m 59s ]

e

Se puede regresar a la ultima pagina mostrada tocando ’ Q .
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Instrucciones de uso — Menu principal

Menu principal

Mi 15.07.2020 09:05

:
-

o Aparatos CORA @ Ajustes basicos

+ Entradas — El monitor CAN-MT16x2 tiene un sensor para la temperatura y la humedad

+ Funciones — Programar funciones. Toda la gama de funciones de la serie x2 esta disponible.

+ Mensajes - Aqui se muestran los fallos del sensor o de la red del CAN-MTx2

+ Bus CAN - Ajustes CAN, definicion de entradas y salidas CAN

- Aparatos CORA - Configuracién de aparatos con conexion a través de CORA (sistema de radio)

+ Ajustes basicos - Ajuste del idioma, las propiedades de la pantalla y de la definicion de las
denominaciones definidas por el usuario

« Usuario — Determinacién del nivel de usuario, modificacion de las contrasenas
+ Version — Datos sobre las version del aparato, nimero de serie, sobre la sinopsis de funciones
cargada y sobre los datos de funcionamiento

+ Adm. de datos — Cargar y guardar datos de funcionamiento y la sinopsis de funciones, cargar el
firmware, reset total

Entradas X  Funciones

»

CAN
e Bus CaAl

Toque el «icono de inicio» ¥ para acceder a |a sinopsis de funciones.

11



Instrucciones de uso — Fecha/Hora/Lugar

Fecha/Hora/Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fechay la hora.

Como el monitor CAN no tiene una funcién propia de hora, la fecha y la hora se adoptan del nodo de
red 1y no se pueden modificar en el monitor CAN. Es por ello que, como minimo, un aparato de bus

CAN que también tenga una funcién propia de hora, ha de tener el nimero de nodo 1 (UVR16x2,
UVR1611, RSM610, C.M.1.).

Al seleccionar este campo de estado se accede al menu de los datos relativos a fecha, hora y lugar.

Ma 12.07.2016 11:27

Mensajes

Ajustes basicos

Yersion

—

il Adm. de datos

Ejemplo:

FechafHorafLugar
Huso horario | 01:00
Horario verano Si |
Cambio horario : Si ]
autormatico \ )
Fecha 12.07.2016
Hora r 12:37
Latitud GPS ' 48.836500 ©
Longitud GPS ’ 15.080000 ° 1

* Huso horario — 01:00 significa el huso horario «<UTC + 1 hora». UTC significa «Universal
Time Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

- Horario verano — «Si» si el horario de verano esta activo.

« Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Unién Europea.

Fecha - Entrada de la fecha actual (DD.MM.AA).

12



Instrucciones de uso — Fecha/Hora/Lugar

+ Hora - Entrada de la hora actual.
+ Latitud GPS - Latitud geogréfica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).
Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.
Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al
emplazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombran.

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de
Technische Alternative en Amaliendorf (Austria).

+ Salida del sol - Hora
Puesta de sol - Hora
* Altura del sol - Informacién en grados (°), medida desde el horizonte geométrico (0°)
Cenit = 90°
+ Direccion del sol - Informacién en grados (°), medida desde el Norte (0°)

Norte = 0° / Este =90° / Sur = 180° / Oeste = 270°

13



Instrucciones de uso — Entradas

Entradas

En el monitor CAN-MTx2 se ha montado un sensor combinado de temperatura, humedad y presion
atmosférica. El monitor CAN-MTx2-CO02 tiene, ademas, un sensor de CO,. En el menu Entradas se
mostraran 5 valores: temperatura, humedad relativa, temperatura del punto de condensacion, pre-
sién absoluta del aire (en mbar) y concentraciéon de CO, (en ppm). Estos 5 valores ya estéan preajus-
tados en las entradas 1 — 5 (como se muestra en el grafico de mas abajo) En el CAN-MTx2 (sin
sensor de CO,), el 5.° valor es siempre 0.

Ma 12.07.2016 11:39

Correccion del sensor

Para las magnitudes de medicidn Temperatura, Radiacién solar, Humedad y Lluvia del tipo de sensor
analdgico existe la posibilidad de corregir el sensor. El valor corregido se utilizara en todos los cal-
culos y visualizaciones.

Ejemplo:

Correccion del sensor[ -0.5K ]

Valor medio

“alor medio [ 1.0s ]

Este ajuste hace referencia a la promediacién temporal de los valores de medicion.

Una formacién de valores medios de 0,3 segundos lleva a una reaccién muy rapida de la visualiza-
cion y del aparato; sin embargo, se debera contar con fluctuaciones del valor.

Un valor medio elevado implica un tiempo de retardo y solo resulta recomendable para aplicaciones
especiales.

En tareas simples de medicién se deberia seleccionar 1 — 3 segundos.

1

SN



Instrucciones de uso — Entradas

Comprobacion de sensores

Comprobacion de , | Umbral de ,
sensor &l interrupcion Estandar
Urnbral de ) | valor de e

ol : 3 standar
cortocircuito Estandar interrupcién h ,
Valor de oy 1
cortocircuito Estandar

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un
mensaje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcion: En la barra superior de estado apa-
rece un triangulo de advertencia; en el menu «Entradas», el sensor defectuoso aparece en un marco
rojo.

Ejemplo:

Cortocircuito del

sensor 1
Valor estandar

Fallo de sensor

En la «Comprobacion de sensor» activa, el fallo de sensor esta disponible como fuente de las salidas
digitales CAN: estado «No» para un sensor que funciona correctamente y «Si» para uno defectuoso
(cortocircuito o interrupcion). De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un sensor.

En Valores de sistema / General, Fallo de sensor esta a disposicion de todas las entradas.
Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicién inferior y una interrupcion si se supera el limite de medicion superior.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

Mediante la seleccién adecuada de umbrales y valores, en caso de averia de un sensor se puede
preasignar un valor fijo al regulador para que una funcién pueda seguir en marcha en modo de emer-
gencia.

Ejemplo: Si no se alcanza el umbral de 5,0 °C (= «Valor umbral»), se mostrara e indicara un valor de
20,0 °C (= «Valor de salida») para este sensor (histéresis fija: 1,0 °C). A su vez, el estado de «Fallo de
sensor» cambiard a «Si».

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

b d ]
Cormprobacion de , Kool .
- 4 Si valor de cortocircuito [ Defi.por el us. ]
i~ = f o
Lrmbrs 7 ' Valor de salida [ 20.0 °C ]
Defi.por el us.

cortocircuito

" s

~ o

“alor umbral 5.0 °C

" 7

15



Instrucciones de uso — Entradas

Ejemplo: El sensor de temperatura no
alcanza el valor de -5,0 °C; en conse-
cuencia, se indicara 20,0 °C como valor
de mediciéon y al mismo tiempo se
mostrara un fallo de sensor.

Nota: En caso de averia del sensor de temperatura, la humedad y el punto de rocio se calcularan de
forma incorrecta.

Dioxido de carbono y seguridad
El diéxido de carbono es un gas no téxico y no inflamable. No obstante, una concentracién elevada
puede ser muy peligrosa para la vida de una persona.

El Ministerio aleman de Agricultura, Silvicultura, Medio Ambiente y Gestidn del Agua exige para es-
pacios ventilados mecanicamente un valor meta inferior a 800 ppm y un valor maximo de 1400 ppm.

Requisitos relativos al CO2 en espacios interiores ventilados mecanicamente
(Fuente: Kohlenstoffdioxid als Liiftungsparameter, agosto de 2011, autores: BOOS, DAMBERGER, HUTTER, KUNDI, MOSHAMMER,
TAPPLER, TWRDIK, WALLNER)

Ambito meta: valores individuales < 800 ppm

Requisito minimo: valor medio mévil maximo por hora < 1000 ppm

Requisito minimo: todos los valores individuales en el periodo de evaluacion < 1400 ppm

Calibracion del sensor de CO,

Para realizar la calibracién, el monitor debe estar en una habitacion en la que se pueda abrir una ven-
tana, de forma que se pueda llevar el contenido de CO2 de la habitacion al nivel de la atmdésfera. Para
ello, lo mas adecuado es que se den unas condiciones atmosféricas en las que la temperatura am-
biente no difiera mucho de la temperatura exterior (el agua condensada puede influir en la calibra-
cién). El monitor no debe estar expuesto a corrientes de aire, ya que esto podria causar una variacion
significativa en el contenido de CO2. Por este motivo, el monitor no debe encontrarse justo al lado
de la ventana.

Proceso de calibracion
1. Abrir la ventana.

2. En caso de que haya una gran diferencia de temperatura entre la temperatura ambiente y la tem-
peratura exterior, esperar 10 minutos para que pueda salir el agua condensada que pueda haber.

3. Ira Entradas -> Entrada 5 -> «calib. sensor de CO,». Este punto se encuentra en ultimo lugar.
4. Salir de la habitacion.

5. Ahora, durante 20 minutos, se lleva a cabo la medicién y el almacenamiento de los valores de
medicion minimos del contenido de CO,.

El minimo obtenido se acepta como el contenido de CO, en la atmdsfera y, por tanto, se calibra. En
el registro de cambios se anota el momento en el que finaliza la calibracién.

Sensor de CO,

Rango de medicion 400 ppm - 10.000 ppm

Precisién de medicion | £ 30 ppm + 3%

16



Instrucciones de uso — Funciones

Funciones

En CAN-MTx2 se pueden programar funciones. Hay que tener en cuenta que el monitor no dispone
de salidos y las entradas no se pueden modificar.

Las funciones se pueden programar en el aparato. Se recomienda utilizar el software de PC TAPPS2.
Encontrarda mas informacién sobre TAPPS2, los moédulos de funcionamiento y la programacion en
general en nuestra pagina web (www.ta.co.at).

Editar la fun- Mi 15.07.2020 15:07
cion existen-
te Funciones
= Mostrar de-
una funcion
Creacion de
una nueva
funcién

Hay diferentes 43 funciones disponibles y pueden crearse hasta 128 funciones. Las funciones tam-
bién pueden crearse repetidas veces.

17
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Instrucciones de uso — Mensajes

Mensajes
Mensajes de otros aparatos x2

En el monitor CAN se pueden mostrar mensajes de otros aparatos x2 segun el ajuste del aparato x2
con una ventana emergente, con un LED de estado modificado y/o con un tono advertencia.

El manejo en la ventana emergente es idéntico al manejo en la pantalla del regulador UVR16x2.

Ejemplo: tipo de mensaje “Error”, tono advertencia activado
Tras generarse el mensaje y solucionarse la causa de la averia, aparece la siguiente indicacion (rojo):

Warndreieck links

A/ Vi 22.12.2017 07:47

v MomMento e —

Ventana de Ocultar mensaje = Nombre del mensaje

. ; ocultar la ventana de
mensaje Borrar mensaje (SOIO ) . .
) bosible tras mensaje J Tipo de mensaje €=
solucionar la causa solo visible en el tipo de
del mensaie) mensaje "Averia"

Si se ha ocultado la ventana emergente, se puede volver a mostrar seleccionando el triangulo de ad-
vertencia izquierdo en la barra de estado.

En los manuales de programacion de los aparatos x2 encontrara informacién mas precisa sobre la
creacion de mensajes.
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Instrucciones de uso — Mensajes

Mensajes internos del monitor CAN

El menu “Mensajes” muestra mensajes originados en el CAN-MTx2 a causa de errores de sensor o
del bus CAN.

Los mensajes de otros aparatos x2 no se muestran aqui.

ﬂg 12.07.2016 12:07

vy _ _
% '3L$ Ajustes basicos

T

g

n _
L suario

Version

Si hay como minimo un mensaje interno activo, en la barra de estado superior aparecera el triangulo
de advertencia derecho. Si se ha ocultado la ventana de mensaje, se puede volver a mostrar selec-
cionando el triangulo de advertencia en la barra de estado.
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Bus CAN

La red CAN permite la comunicacion entre los aparatos de bus CAN. Mediante el envio de valores
analégicos o digitales a través de las salidas CAN, otros aparatos de bus CAN pueden adoptar es-
tos valores como entradas CAN.

En una red pueden utilizarse hasta 62 aparatos de bus CAN.
Cada aparato de bus CAN debe recibir su propio numero de nodo.
El cableado de una red de bus CAN se describe en las instrucciones de montaje.

Yersion
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Registro de datos
En el modo de usuario no se puede elegir este mend.

[ Datenlogging \

En este menu se definen los parametros para el registro de datos mediante CAN de valores analégi-
cos y digitales.

Para el registro de datos mediante CAN se requiere como minimo la version 1.25 en laC.M.l. y la
version 2.06 de Winsol.

El registro de datos mediante CAN solo es posible con la C.M.I.. Los datos para el registro se pueden
escoger libremente. No se produce una salida continua de los datos. Tras la consulta por parte de
una C.M.1,, el regulador almacena los valores actuales en un almacenamiento intermedio de registro
y los bloquea contra una nueva sobrescritura (en caso de peticiones de una segunda C.M.l.) hasta
que los datos hayan sido leidos y el almacenamiento intermedio de registro vuelva a quedar liberado.
Los ajustes necesarios de la C.M.I. para el registro de datos mediante bus CAN se describen en la
ayuda online de la C.M.I.

Todo CAN-MTx2 puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en
el menu «Bus CAN / Registro de datos» del CAN-MTx2.

Las fuentes de los valores que deben registrarse pueden ser entradas y entradas de bus CAN.
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Ajustes CAN
Ajustes CAN
Nodo r 50
Denominacion Monitor CAN
Tasa de bus F 50 kbitfs (estandar) |
\ _ 4
Nodo

Determinacion del nimero de nodo CAN propio (rango de ajuste: 1 — 62). El nimero de nodo ajusta-
do en fabrica del CAN-MTx2 es 50.

Denominacion
A cada aparato se le puede asignar una denominacién propia.

Tasa de bus

La tasa de bus estandar de la red CAN es de 50 kbit/s (50 kBaud) y esta viene ya fijada para la ma-
yoria de equipos de bus CAN.

Importante: Todos los aparatos de la red de bus CAN han de tener la misma tasa de
transmisién para poder comunicarse entre si.

Se puede ajustar la tasa de bus entre 5y 500 kbit/s y se puede ajustar una tasa de bus mas baja para
redes mas largas de cables (véase las instrucciones de montaje del regulador).

Entradas CAN

Como en el monitor CAN las entradas CAN no se pueden utilizar de forma (til, este submenu no se
describe en este manual.
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Salidas analdgicas CAN

Las 5 entradas analdgicas ya estan enlazadas con las cinco primeras salidas analégicas CAN.
En el CAN-MTx2 (sin sensor de CO,), el 5.° valor es siempre 0.

I lMa 12.07.2016 12:

Bus CA

Salidas
analogicas CAN

Como no hay otros valores analdgicos disponibles como fuente para salidas analdgicas, se prescin-
dira de la descripcion de la programacion de mas salidas analégicas CAN.

‘%.:o
Condicion de envio W

Ejemplo:

Condicion de envio

en caso de

modificacién = 10K

Tiempo de blogueo | 10s

Tiempo de intervalo | 5m

en caso de modifica- | En caso de que se produzca una modificacién del valor actual de mas de
cion>1.0K 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo. Se adoptara
una unidad de la fuente (valor minimo: 0,1 K).

Tiempo de bloqueo | Si se modifica el valor en mas de 1,0 K en el plazo de 10 segundos desde
10s la dltima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan
pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo | El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no se
5m haya modificado en méas de 1,0 K desde la ultima transmisién (valor mini-
mo: 1 minuto).
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Salidas digitales CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas digitales CAN. Estas se establecen indicando la fuente en el
monitor CAN.
Ejemplo: Fuente de fallo sensor entradas

Salida digital CAN 1

Walores de sistema

1: General

"

L5
~ it

Fallo sensor entradas

Mo

o
Denominacion ‘Q,;,(

A cada salida CAN analdgica se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-
minacion tiene lugar de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Denominacion

Lsuario

Fallo sensor monitor CAN

Condicion de envio
Ejemplo:

Condicion de envio

en caso de

S i
modificacién 3

Tiempo de blogueo 10s

Tiempo de intervalo | 5m

en caso de modificacion Si/No | Enviar el aviso en caso de modificacion de estado.

Tiempo de bloqueo 10s Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ul-
tima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no
hayan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo 5m El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuan-
do no se haya modificado desde la ultima transmisién (valor
minimo: 1 minuto).
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Instrucciones de uso — Bus CAN

Nodos CAN activos

Ma 12.07.2016 12:38

i| Adm. de datos

Al tocar el campo se muestran los nodos CAN activos en la red de bus CAN.

Con «Estado» se muestra el estado de bus CAN del monitor CAN.Después de ponerse en marcha, el
estado cambia automdaticamente, segun un procedimiento prescrito, de inic.—preop(erativo) —ope-
rat(ivo). Solo a partir de este momento sera posible comunicarse con otros aparatos de bus CAN.

Haciendo clic en un aparato de bus CAN de la serie X2 se accede al menu del aparato.
Se muestran otros aparatos de bus CAN y la C.M.I., pero no se puede acceder a sus menus.
Para volver a acceder al menu del monitor CAN, se tocara el monitor CAN de esta sinopsis.

I% Actualizacién de la vista
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Instrucciones de uso — Aparatos CORA

Aparatos CORA

Fundamentos

El sistema de radio CORA consta de varios aparatos CORA (p. €j., CAN-EZ3 y EHS) que se comunican
entre si, intercambian valores o transfieren firmware. Esta funcionalidad no puede reemplazar com-
pletamente el bus CAN.

El alcance de la radio en campo abierto es de aproximadamente 1000 m; en edificios, tipicamente
de 30 m (por unas 2 paredes/techos, dependiendo del grosory el material). Se pueden utilizar hasta
3 aparatos de radio adicionales como puente para permitir el intercambio de valores mas alla de es-
tas condiciones.

Un CAN-MTx2 puede acoplarse con un maximo de 16 aparatos CORA.

El uso con los aparatos RCV-DL, GBS-F y RAS-F no es posible.

Todos los ajustes para el sistema de radio se encuentran en el punto del menu principal Aparatos
CORA.

Acoplamiento de aparatos CORA

En el mend principal, debajo del punto «Aparatos CO-

Aparatos CORA RA», se selecciona un Aparato CORA nuevo. Después
de seleccionar el tipo de aparato, aparecen otras op-
Aparato CORA nuevo ciones de configuracién.

Aparato CORA 1 fx
Tipo 'EI

[EHS ] {S:1| Elegir el tipo de aparato y luego cambiar a parametros
Denominacion E"
[General ] ﬁ;

Modo manual l OFF | £
Tx
CORS D [00000000 ] "] Especificar el CORA ID del aparato de destino...
Conectar 2
automaticamente ‘ si @
[>
J@, ...y seleccionar Acoplar

En el aparato de destino se debe Permitir el acoplamiento. Encontrara informacion sobre esto en las
instrucciones de uso del aparato respectivo.

Si se va a acoplar otro aparato, se regresara al menu Aparatos CORA y alli se creara un Aparato
CORA nuevo.

Si Conectar automaticamente se ajusta a Si, en caso de pérdida de la sefial de radio se intentara la
reconexion de forma automatica.
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Instrucciones de uso — Aparatos CORA

Reenvio de la senal de radio

Los aparatos CORA pueden reenviar sefiales de otros aparatos. Todos los ajustes necesarios para
esto serealizan en el aparato, que envia la sefal a reenviar. No es necesario realizar el acoplamiento
con dispositivos que solo reenvian sefiales.

Al parametrizar el aparato CORA, el CORA ID de los aparatos de reenvio solo debe especificarse bajo
los puntos HOP1-3 (dependiendo de cuantos reenvios se deban realizar).

El uso con los aparatos RCV-DL, GBS-F y RAS-F no es posible.
Ejemplo: El aparato CORA 1 debe controlar por radio el aparato CORA 3, pero no es posible alcan-

zarlo debido a las condiciones in situ. No obstante, CORA 1 puede alcanzar CORA 2y CORA 2 puede
alcanzar a su vez CORA 3.

| CORA1 |------| CORA 2 |-----4 CORA 3 |

Al realizar la parametrizacién en CORA 1 (= acoplamiento con
CORAID [Domm ] CORA 3), en CORA ID se especifica el CORA ID de CORA 3,y en
HOPLID [00000002 ] HOP1, el CORA ID de CORA 2.

En CORA 2 no hace falta configurar ajustes. Este aparato reen-
via las senales por su propia cuenta.

Tampoco hay que configurar nada en CORA 3.

El proceso de acoplamiento solo se modifica en el sentido de que en HOP1-3 se especifican IDs de
CORA.

Sivan a reenviar la sefal aparatos adicionales, se indicaran en el orden correspondiente en HOP2 y,
finalmente, en HOP3. El emisor envia un paquete de datos a HOP1, HOP2, HOP3 y luego al disposi-
tivo de destino (= «CORA ID») si esta definido.

La especificacion de 00000000 significa que no debe realizarse ningun reenvio.

Eliminar un acoplamiento

Mi 15.07.2020 15:13

Denominacion

General

Debajo del punto fx se encuentra el punto Eli-
minar aparato CORA.

“arilla calefactora

Eliminar aparato CORA

|
:
|

27



Instrucciones de uso — Ajustes basicos

Ajustes basicos

- Entradas

Ma 12.07.2016 12:41

]

Adm. de datos ’

Ajustes basicos

P

Idiorna Espafiol

.
-

Brillo 100.0 %

.
-

Visualizacién timeout | 30s

3

Simulacion OFF <] Visualizacion solo en modo de
p ) Experto

Acceso al ment Usuario M

Moneda Euros < ] Visualizacion solo en modo de

Técinco o Experto

Denominaciones definidas
por el usuario

En este menu se realizan ajustes que, en lo sucesivo, son validos para todos los demas menus.

Idioma
Seleccion del idioma de la pantalla

Brillo

Seleccion del brillo de la pantalla para adaptarlo a la claridad del entorno (rango de ajuste: 5,0 -
100,0 %)

Visualizacion timeout

Una vez transcurrido un tiempo establecido en que el usuario no realice ninguna actividad, la pantalla
se apaga. Tocando la interfaz de usuario se vuelve a activar la pantalla (rango de ajuste: de 5 segun-
dos a 30 minutos). En el monitor CAN, este tiempo no deberia ajustarse a mas de 3 minutos, de lo
contrario, los valores de medicion del sensor se adulteraran debido al calentamiento interno.
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Instrucciones de uso — Ajustes basicos
Simulacion
Sin posibilidades de aplicacién para el CAN-MTx2

Acceso al menu

Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal del monitor
CAN.

WO AN A AR T LT I AL

Simulacién

Acceso al mend

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde
la pagina de inicio de la sinopsis de funciones (botén ‘%P se debera introducir la contrasefia co-
rrespondiente.

Al reiniciar el monitor CAN se mostrara la sinopsis de funciones (si esta cargada) o, en caso de un
acceso limitado, el teclado para poder introducir la contrasefa.

Introducir contraseria

Moneda
Sin posibilidades de aplicacion para el CAN-MTx2
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Instrucciones de uso — Ajustes basicos

Denominaciones definidas por el usuario

En este menu se pueden introducir, modificar o eliminar las denominaciones definidas por el usuario
para todos los elementos del monitor CAN. Este menu solo se puede seleccionar desde el nivel de
técnico o de experto.

Vista con denominaciones ya definidas

-/

Ajustes basicos

Denominaciones definidas por el usuario

Sensor ambiente

Humedad

Punto de condensacion

o .l

Hay un teclado alfanumérico para realizar modificaciones o entradas nuevas.

Sensor ambientel

QW] EJRIT]Z]U

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos.
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Instrucciones de uso — Usuario

Usuario

’ Ma 12.07.2016 12:5

Usuario actual

Lisuario

Técnico

Usuario actual

Permite seleccionar si el usuario es Experto, Técnico o Usuario normal.

Para poder acceder al nivel de técnico o experto hay que especificar una contraseia, que puede pro-
porcionar el programador.

Tras un reinicio, el monitor CAN se encuentra siempre en el nivel de usuario.
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Instrucciones de uso — Usuario

Cambiar contrasena

El experto puede modificar las con-
Fachmann trasefias de Técnico y Experto. El téc-

: nico solo puede modificar la
contrasefia de Técnico. Para la con-
trasefia se puede utilizar la longitud y
los caracteres que se deseen.
Fachmann-Passwort andern Para modificar la contrasefia hay que
introducir primero la contrasefia anti-
. gua.

Experten-Passwort andern

Lista de las acciones permitidas

Usuario Visualizacion y acciones permitidas

+ Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo

+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»

+ Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros

Usuario + Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos

« Bus CAN: Sin acceso a los parametros

+ Ajustes basicos: Se puede modificar el idioma, el brillo y el timeout de la visuali-
zacion.

+ Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefia)

Adicionalmente:

« Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»

+ Modificacion de los pardmetros de entradas-

Técnico
+ Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario
+ Todos los ajustes de los menus Bus CAN
+ Tareas de administracion de datos
Experto El experto tiene autorizacién para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-

ciones.

Conmutacion automatica

En circunstancias normales, el monitor CAN regresa de forma automatica al modo de usuario
30 minutos después de haberse iniciado la sesion como experto o técnico.

Esta conmutacién automatica puede desactivarse si se quiere programar el aparato o se quieren
realizar pruebas; para ello, el experto debe seleccionar «Modificar contrasefia experto», introducir
primero la contrasefia antigua y después nada (ni siquiera «0») y confirmar con la marca de verifica-
cion.

Se puede hacer lo mismo para la contrasefia del técnico.
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Version y numero de serie

Instrucciones de uso — Version y nimero de serie

En este menu se muestra el nimero de serie, los datos de produccion internos y el nombre de los

datos de funcién actuales (con fecha).

Ma 12.07.2016 13:01

Versidn

wersion: v 1.01

Fecha de produccion: 0.1.1900

N.2 bloque arranque: 0.00

Hardware(tapa): 00

Hardwarel(red): 00

Rew: ASB0

Datos de funcién actuales: Test.dat

(22.6.2016-9:54)

Sinopsis de funciones actual: Design.x2d
| (22.6.2016-10:05)
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Instrucciones de uso — Administracion de datos

Administracion de datos

Solo visible en modo de técnico o de experto

Las acciones siguientes se pueden realizar en este menu:
+ Guardar, cargar o borrar datos de funcionamiento
+ Cargar firmware
+ Cargar o borrar sinopsis de funciones
+ Indicacion de estado de la transferencia de datos

L Mi 13.07.2016 08:24

T—
['%}] Usuario

Datos de funcionamiento

[ Adm. de datos

Datos de func.

Ejecutar un reset

total

1 Datos de funcion actuales: Test.dat (22.6.2016-9:5&

Visualizacion de los datos de
funcion actuales con momento
de la carga

Este menu sirve para cargar los datos de funcionamiento y para guardar los ajustes del monitor CAN

(=datos de funcionamiento) en la tarjeta SD («Guardar»).

Un reset total borra todos los ajustes y resetea el monitor CAN al estado de salida de fabrica.



Instrucciones de uso — Administracion de datos

Cargar...

= ——

Desde la tarjeta SD se pueden cargar datos de funcionamiento en el monitor CAN en otros aparatos
x2. En la tarjeta SD puede haber guardados varios datos de funcionamiento.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.

Tras seleccionar los datos de funcionamiento de su eleccién (archivo *.dat), se pregunta qué hay que
hacer con las indicaciones de contador y los valores de calibracion del calorimetro.

Esta consulta es irrelevante para cargar los datos de funcionamiento del monitor CAN.

Estados contador salidas

[ Se pueden seleccionar las siguientes acciones:
Conservar
Estados contador funciones h_
Conservar Resetear:
; “Yalores de calibracién Cargar datos func.
Conservar ]
Conservar Se toman las indicaciones de contador y los valores de calibracién del regula-
dor.
Ejemplo de aplicacién: Tras modificar el programa con TAPPS2
Resetear Las indicaciones de contadory los valores de calibracién se restablecen a cero.

Cargar datos | Setoman lasindicaciones de contadory los valores de calibracion de los datos
func. de funcionamiento que se van a cargar en el regulador.

Ejemplo de aplicaciéon: Sustitucion de un regulador. Los datos de funciona-
miento se toman del regulador antiguo y las indicaciones de contador de este
debe adoptarse en el nuevo regulador.

Al tocar " se cargan los datos de funcionamiento nuevos, con # se cancelala operacion.
Tras cargar los datos de funcionamiento, el regulador regresa al nivel de usuario.
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Instrucciones de uso — Administracion de datos

Eliminacion, cambio de nombre y envio de los archivos guardados

Para cambiar el nombre de un archivo guardado o eliminar el archivo, toque el icono plus y, a conti-
nuacion, podra ver una seleccién:

| Test.dat E

| Test.dat ]

3y A

V]
Eliminar archivo i

Cambiar el nombre

del archivo Enviar archivo al

nodo seleccionado
Se puede volver de esta seleccidn tocando de nuevo el icono plus.

Eliminar archivo
Aparecera una pregunta de seguridad que se confirma tocando # .
Tocando # se cancela la operacion.

Cambiar el nombre del archivo

El nombre del archivo se puede modificar con un teclado (no se admiten diéresis). El nombre de ar-
chivo solo puede contener un maximo de 63 caracteres.

Enviar archivo al nodo seleccionado

Con ello se pueden enviar datos de funcionamiento a otros elementos conectados al bus CAN con
la tecnologia x2 (p. €j., UVR16x2, RSM610, CANEZ2, CAN-1/045).

¢Desea enviar realmente el archivo ’
a los nodos seleccionados?

"Test.dat" .

= )

y

Seleccionar el nimero de nodo y tocar después .

x|
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Instrucciones de uso — Administracion de datos

Guardar...

[

Los datos de funcionamiento actuales del monitor CAN se pueden guardar en la tarjeta SD.

Se puede otorgar a los datos de funcionamiento sus propias denominaciones. Pueden guardarse va-
rios datos de funcionamiento.

Ejemplo:

l +++ j

_J CAN-1045.dat

& SE IS

- J Simulation.dat

En este ejemplo ya hay varios datos de funcionamiento guardados en la tarjeta SD.

e Para guardar los datos de funciona-
| +++ K miento con un nombre nuevo, hay que
e _ hacer clic en el botén. Entonces se po-

dra asignar un nombre nuevo y se guar-
dard el archivo (no se admiten diéresis). El nombre de archivo solo puede contener un maximo de 63
caracteres.

Para cargar datos de funcionamiento

=

i de otro aparato X2 a la tarjeta SD del
_l CAN-MTx2, hay que hacer clic en el
§ simbolo plus.

iJ T

/ El botdn se despliega y hay que hacer clic en la flecha verde.

A continuacién tiene lugar una consulta del nodo y la posibilidad de introducir un nombre de archivo
propio.

funcionamiento de los nodos
seleccionados? |

ll+++ll

E |

¢Desea guardar los datos de | ﬁ
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Instrucciones de uso — Administracion de datos

Firmware / Cargar...

Firmware ]

Desde la tarjeta SD se puede cargar el firmware (= sistema operativo, archivo *.bin) en el monitor
CAN o también en otros aparatos x2 del bus CAN (excepcion:UVR16x2). En la tarjeta SD puede haber
guardadas varias versiones del sistema operativo.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.

Al cargar los datos de funcionamiento se pueden borrar los archivos guardados de firmware, se pue-
de cambiar su nombre o se pueden cargar en otros equipos x2.

[ Firmware
[ Cargar....
= ul e

Eliminar archivo

Cambiar el nombre
del archivo Enviar archivo al

nodo seleccionado
Se puede volver de esta seleccién tocando de nuevo el icono.

Sinopsis de funciones Cargar.../Eliminar

. . . Desde la tarjeta SD se puede cargar o
[ Sinopsis funciones borrar la sinopsis de funciones (archi-
Vo *.x2d, se requiere como minimo la

version 1.15 del TA-Designer) en el

aparato. En la tarjeta puede haber
- - guardados varios archivos.

Cargar...

una pregunta de seguridad, ya que la
Sinopsis de funciones actual: Design.x2d sinopsis actual de funciones del apa-
(22.6.2016-10:05) rato se sobrescribira.
il

Con la opciodn «Eliminar...» se borrara la sinopsis de funciones guardada en el aparato. Tras selec-
cionar el archivo aparece una pregunta de seguridad.

Las preguntas de seguridad se responderan tocando «# (= Si) o # (= No).
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Instrucciones de uso — Administracion de datos

Estado

Estado

Con éxito

Aqui se muestra si una transferencia de datos desde la tarjeta SD al monitor CAN o al revés se ha
realizado con éxito a través de la administracion de datos.

Esta indicacion de estado no es valida para transferencias de datos de otro regulador, una C.M.I. u
otro monitor CAN.

Reset total

[ Adm. de datos

[

Datos de func.

F &

Cargar...

Guardar..,

Ejecutar un reset
total

Un reset total borra todos los ajustes y resetea el monitor CAN al estado de salida de fabrica.
Se conservan los ajustes del numero de nodo CAN y de la tasa de bus.

Tras tocar el boton aparece una pregunta de seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse
un reset total.

¢Esta seguro? %
"Ejecutar un reset
total" | —

7

Esta pregunta se responderd tocando i (= Si) o & (= No).
Reinicio

Estado l
Al final del mend «Adm. de datos» cabe la

Con éxito / posibilidad de ejecutar un reinicio del mo-
. nitor después de una pregunta de seguri-

' dad sin des-conectar el monitor de la red.

39




Instrucciones de uso — Lampara de control LED

Lampara de control LED

7~

- Lampara de control LED

Visualizaciones de los estados del LED en el inicio

Lampara de control

Descripcion

Rojo continuo

El monitor CAN esta arrancando (= rutina de inicio tras la conexion, un re-
set 0 una actualizacién) o

Naranja continuo

Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente

Tras la inicializacién de hardware, el monitor CAN espera aprox. 30 se-
gundos para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento
(valores de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo

Funcionamiento normal del monitor CAN
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Instrucciones de uso — Reset / Calibracion

Reset

Pulsando brevemente el botén de reset (con un lapiz delgado) de la parte frontal del monitor CAN'y
soltandolo antes de que deje de sonar el pitido, se reinicia el monitor CAN (= reset).

Carga del firmware del estado de suministro

r Y En casos especiales puede ser necesario restablecer el fir-
mware del monitor CAN al estado de suministro. Al mismo
| tiempo se realizara un reset total.

Boton de reset Pulsando el botén (con un Iapiz delgado) en el boton de reset
‘ gue se encuentra en la parte frontal del monitor CAN mientras

se enciende se iniciara la carga del firmware original que ha-
. bia en el momento del suministro.

K El botén debe mantenerse pulsado hasta que termine el piti-
- do.

Calibracion

En caso de que los puntos de sensor de la pantalla tactil no coincidan con el grafico de fondo y, a
causa de ello, ya no se pueda utilizar correctamente el monitor CAN, se puede volver a ajustar la pan-
talla tactil con la opcién «Calibracion».

La calibracién se puede iniciar tocando cualquier punto de la pantalla durante el arranque (= sumi-
nistro de corriente) del monitor.

Después de ponerse en marcha el monitor, se muestra durante 5 segundos la siguiente pantalla (se
hace una cuenta atras de los segundos):

4
Tocar la pantalla para calibrar
5 sec

Durante esta indicacidn, no se debe volver a tocar la pantalla.

""""""""""""""""""""""" 7 Si se toca la pantalla dentro de este tiempo una
@ 1 @2 3® vez mas, se inicia el procedimiento de calibra-
cion.

Para la calibracion se deben tocar de forma indi-

i i

i i

i i

i i

' ! vidual y consecutiva los 9 puntos de mira.
i 4 5 6 i A continuacion aparece la posibilidad de reali-
] 1

' i

] 1

' i

' i

' i

zar un reset total o de continuar y pasar al menu
principal del monitor CAN.
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Instrucciones de uso - usuario final

Para facilitar la lectura del manual se ha renunciado a la diferenciaciéon de género (como diferenciar
entre usuario y usuaria). Por lo tanto, nos referimos a hombres y a mujeres.

El monitor CAN-MTx2 sirve como unidad de visualizacion y mando para los reguladores de progra-
macion libre UVR16x2 y RSM610 asi como el resto de los aparatos de la serie X2.

El monitor CAN tiene un sensor combinado de temperatura y humedad y, por lo tanto, se puede uti-
lizar como sensor ambiental.

Dada la diversidad de sistemas, no es posible elaborar unas instrucciones para todas las posibles
aplicaciones. Por ello, el instalador del sistema de calefaccion debera instruirle en cualquier caso so-
bre el sistema en cuestion.

El programador puede crear una «sinopsis de funciones» para que el usuario pueda manejar el sis-
tema. Esta sinopsis de funciones puede registrar todos los aparatos X2 en la red de bus CAN. En la
sinopsis de funciones se pueden controlar todos los valores de medicién importantes y, en determi-
nadas funciones, modificar los valores de ajuste que son importantes para el usuario.

En estas instrucciones le explicamos como puede seleccionar la sinopsis de funciones. Encontrara
mas indicaciones sobre las funciones y sobre cémo modificar los valores en los manuales de ins-
trucciones de los reguladores de programacion libre (UVR16x2, RSM610).

Nota: Por regla general, su sistema personalizado va a divergir de los ejemplos de estas instruccio-
nes.
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Niveles de usuario

Para evitar realizar operaciones incorrectas en el regulador, en este pueden iniciar la sesién 3 grupos
de usuarios distintos: Usuario, Técnico o Experto. El técnico y el experto requieren una contrasefa
para acceder al sistema.

Usuario

Visualizacion y acciones permitidas

Usuario

Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo

Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»

Entradas: Solo visualizacidn, sin acceso a los parametros

Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos

Bus CAN: Sin acceso a los parametros

Ajustes basicos: Se puede modificar el idioma, el brillo y el timeout de la visuali-
zacion.

Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefia)

Técnico

Adicionalmente:

Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»

Modificacion de los parametros de entradas

Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario

Todos los ajustes de menu Bus CAN
Tareas de administracion de datos

Experto

El experto tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-
ciones.

El monitor CAN se maneja mediante una pantalla tactil de 4,3". Para un manejo mas sencillo hay un
lapiz de manejo disponible.

Vista CAN-MTx2

7~

Lapiz de manejo

Con el Iapiz es posible tocar los botones tactiles y desplazarse por la vista de la pantalla en el menu

principal.
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Sinopsis de funciones

El programador puede disefar libremente |a sinopsis de funciones, con lo que puede ser distinta en
cada instalacién. Puede representarse con ayuda de graficos o también como una tabla solamente.

Los valores seleccionados por el programador pueden ser modificados por todos los usuarios, solo
por el experto o solo por el experto y el técnico. Muchos valores (p. €j., valores de sensores) basica-
mente no se pueden modificar.

Si hay varios reguladores UVR16x2 u otros aparatos X2 en el sistema conectados por bus CAN, la
sinopsis de funciones, segun la programacion, puede mostrar también valores de otros reguladores.

La sinopsis de funciones puede constar de varias paginas, en cuyo caso deberd aparecer un botén
de enlace (= vinculo a otra pagina) para poder cambiar de pagina. El aspecto de los botones de en-
lace los determina el programador, que los puede disefar libremente. El acceso a algunas paginas
se puede limitar a determinados grupos de usuarios (con o sin introduccion de contrasefia).

La sinopsis de funciones puede programarse de tal modo que en la primera pdgina se vea una sinop-
sis de las paginas siguientes con enlaces a ellas.

Al tocar el enlace correspondiente, la pantalla cambiara a la pagina deseada.

Si se ha cargado una sinopsis de funciones en el monitor CAN, la pantalla mostrara la pagina de ini-
cio de la sinopsis de funciones tras la conexién con el bus CAN.

Se accede a la sinopsis de funciones desde el menu principal tocando el botén f,'\_r .

La sinopsis de funciones se puede programar en la vista estandar o en la vista de pantalla comple-
ta.

Vista estandar
Ejemplo:
Pdagina de inicio con 4 botones de enlace

[ JMi 27.04.2016 12122

~ ~N
Solar Circ, calefacciéa '/j
_ A N '.

~ .- -
Agua caliente Mantenimientcj
" _ S

Se puede regresar a la dltima pagina mostrada tocando Q .
Para acceder a la pagina de inicio de la sinopsis de funciones se toca G,\_r .
Desde la pagina de inicio se accede al menu principal del monitor CAN tocando % . Si solo se per-

mite el acceso al menu principal al técnico o al experto, debera introducirse la contraseiia corres-
pondiente.
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Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, apareceran 2 botones con los que se puede ac-

ceder a la informacién de la version o a los ajustes basicos.

( Version ¢ Ajustes basicos
- Mersion: v q 01

Nimero de serie: MTX2-000000 Idioma [Espaﬁcl
Fecha de produccién: 0.1.1900

.2 blogue arranque: 0.00 .

Hardware(tapa): 00 Erillo 100.0 %
Hardware(red): 00

Rev: ASBZ i Visualizacién timeout [ 30m 59s
Datos de funcion actuales: Z_Alle Funktionen.dat

Sinopsis de funciones actual:
Bedienungsanleitung_1.01_ES.x2d
Identifi.intarna: 167 7R0F2

Se puede regresar a la ultima pagina mostrada tocando ‘ .

l

Vista de pantalla completa

En la vista de pantalla completa se ocultan la barra de estado superior y los botones laterales.

Ejemplos:
Pagina de inicio con 4 botones de enlace

Circuito de
calefaccion

Agua caliente _ B Mantenimiento
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Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, apareceran 4 botones con los que se puede ac-
ceder a la informacidn de la version del monitor CAN, a los ajustes basicos, a los ajustes de fecha,

hora y lugar, o al menu principal del monitor CAN.

-~ S\

J
J

Con este botén se accede al menu
principal del regulador. Si solo se
permite el acceso al menu principal
al técnico o al experto, debera
introducirse la contrasefia
correspondiente.

Para volver a acceder a la

pagina de inicio de la sinopsis

de funciones, hay que tocar

A
0

.,

Version
Version: v 1.17
Mimero de serie: 16X2-000000
Fecha de produccién: 0.1.1800
M.2 blogue arrangue: 0.00
Hardware(tapa): 00
Hardwarelred): 00
Rew: ASE2
Datos de funcion actuales: Functie dat
Sinopsis de funciones actual:

Bedienungsanleitung_1.02_‘ollbild_E52d

[ Identifi.interna: CD36B62D

v

—

|

'I\_‘ b um
I
FechafHora/Lugar
Huso horario 01:00

Horario verano No

Cambio horario

automatico Bl

Fecha 14.,12.2016

Ajustes basicos

Idiorna [Espaﬁol

Brillo [ 100.0 %

Visualizacién timeout [ 30m 59s

Se puede regresar a la ultima pagina mostrada tocando Q )

y

Encontrara informacion mas precisa sobre las funciones y sobre cémo modificar los valores en los

manuales de instrucciones de los reguladores de programacion libre (UVR16x2, RSM610).

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas
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Declaracion UE de conformidad

N.° de documento / Fecha: TA17030/02.02.2017

Fabricante: Technische Alternative RT GmbH

Direccion: A-3872 Amaliendorf, Langestralle 124

La responsabilidad sobre la elaboracion de la presente declaracion de conformidad recae exclusivamente en el
fabricante.

Denominacién del producto: CAN-MTx2, CAN-MTx2-CO2

Nombre de marca: Technische Alternative RT GmbH

Descripcién del producto:  Monitor CAN

El objeto de declaracion descrito anteriormente cumple las prescripciones de las directivas:

2014/35/EU Directiva de baja tension
2014/30/EU Compatibilidad electromagnética
2011/65/EU RoHS restricciones a la utilizacién de determinadas sustancias peligrosas

Normas armonizadas aplicadas:

EN 60730-1: 2011 Dispositivos de control eléctrico automatico para uso doméstico y analogo -
Parte 1: Requisitos generales

EN 61000-6-3: 2007 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6: Normas genéricas. Seccion 3:
+A1: 2011 Norma de emisién en entornos residenciales, comerciales y de industria ligera.
+ AC2012

EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-2: Normas genéricas. Inmuni-
+ AC2005 dad en entornos industriales.

EN 50581: 2012 Documentacion técnica para la evaluacién de productos eléctricos y electronicos

con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas

Colocacion del marcado CE: en el embalaje, las instrucciones de uso y la placa de caracteristicas

C€

Expedidor: Technische Alternative RT GmbH
A-3872 Amaliendorf, Langestralle 124
Firma legalmente vinculante

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, director general,
02.02.2017

La presente Declaracion certifica el cumplimiento de las normativas indicadas, pero no garantiza ninguna car-

acteristica.
Se deberan observar las indicaciones de seguridad de la documentacion de producto adjunta.



Condiciones de garantia

Nota: Las siguientes condiciones de garantia no limitan el derecho legal a garantia, sino que amplian
sus derechos como consumidor.

1. La empresa Technische Alternative RT GmbH ofrece al consumidor final garantia de un afo a partir de
la fecha de compra para todos los equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos deben notificarse
sin demora una vez detectados y dentro del plazo de garantia. El soporte técnico dispone de la solucion
adecuada prdacticamente para todos los problemas. Por tanto, una toma de contacto inmediata
contribuye a evitar un gasto innecesario en la busqueda de errores.

2. La garantia incluye la reparacién gratuita (no asi el gasto derivado de la determinacion del error in situ,
desmontaje, montaje y envio) de errores de fabricacion y de trabajo que perjudiquen el funcionamiento.
Si Technische Alternative considera que no es razonable llevar a cabo una reparacion debido a los
costes, se procedera a cambiar el producto.

3. Quedan excluidos dafos surgidos por el efecto de una sobretensién o de circunstancias del entorno
anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantia si el dafio en el equipo se debe a
desperfectos producidos durante el transporte ajenos a nuestra responsabilidad, o bien a una
instalacion y montaje inadecuados, a un uso incorrecto, al incumplimiento de las instrucciones de
montaje y manejo o a falta de cuidados.

4. El derecho a garantia expira si se producen reparaciones o manipulaciones por parte de personas que
carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizados por nosotros, o bien en caso
de que se usen en nuestros equipos piezas de repuesto, complementos o accesorios que no sean
piezas originales.

5. Las piezas defectuosas deben remitirse a nuestra fabrica adjuntando una copia del justificante de
compra e indicando una descripcién precisa del fallo. La tramitacion se agiliza si se solicita un nimero
RMA en nuestra pagina web www.ta.co.at. Es necesario esclarecer primero el defecto con nuestro
personal de soporte técnico.

6. Las prestaciones por garantia no dan lugar a una prérroga del plazo de garantia ni suponen la puesta en
marcha de un nuevo plazo de garantia. El plazo de garantia para las piezas incorporadas concluye al
mismo tiempo que el plazo de garantia del equipo completo.

7. Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o que excedan lo anterior, especialmente las que se
refieren a la reparacion de un dafio producido en el exterior del equipo, siempre que no exista una
responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.

Aviso legal

Las presentes instrucciones de montaje y uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.

Technische Alternative RT GmbH c €

A-3872 Amaliendorf, Langestralie 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at — www.ta.co.at — ©2021



http://www.ta.co.at
mail@ta.co.at
www.ta.co.at
www.ta.co.at
www.ta.co.at
www.ta.co.at

	Monitor CAN
	español
	Versión del manual 1.29
	Normas de seguridad
	Mantenimiento
	Eliminación
	Volumen de suministro
	Fundamentos
	Montaje y conexión del aparato

	Montaje
	Dimensiones


	Suministro de corriente
	Conexión de bus CAN
	Elección de cables del bus CAN y topología de redes
	Instrucciones de uso - Técnico / Experto

	Sinopsis de funciones
	Vista estándar

	Vista de pantalla completa
	Menú principal


	Fecha/Hora/Lugar
	Entradas
	Corrección del sensor
	Valor medio
	Comprobación de sensores
	Fallo de sensor

	Dióxido de carbono y seguridad
	Calibración del sensor de CO2
	Proceso de calibración
	1. Abrir la ventana.
	2. En caso de que haya una gran diferencia de temperatura entre la temperatura ambiente y la temperatura exterior, esperar 10 minutos para que pueda salir el agua condensada que pueda haber.
	3. Ir a Entradas -> Entrada 5 -> «calib. sensor de CO2». Este punto se encuentra en último lugar.
	4. Salir de la habitación.
	5. Ahora, durante 20 minutos, se lleva a cabo la medición y el almacenamiento de los valores de medición mínimos del contenido de CO2.


	Sensor de CO2

	Funciones


	Mensajes
	Mensajes de otros aparatos x2
	Mensajes internos del monitor CAN

	Bus CAN
	Registro de datos
	Ajustes CAN
	Nodo
	Denominación
	Tasa de bus
	Entradas CAN

	Salidas analógicas CAN
	Condición de envío

	Salidas digitales CAN
	Denominación
	Condición de envío
	Nodos CAN activos
	Aparatos CORA
	Fundamentos
	Acoplamiento de aparatos CORA


	Reenvío de la señal de radio
	Eliminar un acoplamiento

	Ajustes básicos
	Idioma
	Brillo
	Visualización timeout
	Simulación
	Acceso al menú
	Moneda
	Denominaciones definidas por el usuario

	Usuario
	Usuario actual
	Cambiar contraseña
	Lista de las acciones permitidas
	Conmutación automática



	Versión y número de serie
	Administración de datos
	Datos de funcionamiento
	Cargar...
	Eliminación, cambio de nombre y envío de los archivos guardados
	Eliminar archivo
	Cambiar el nombre del archivo
	Enviar archivo al nodo seleccionado

	Guardar...
	Firmware / Cargar...
	Sinopsis de funciones Cargar.../Eliminar
	Estado
	Reset total
	Reinicio
	Lámpara de control LED
	Visualizaciones de los estados del LED en el inicio



	Reset
	Carga del firmware del estado de suministro
	Calibración
	Instrucciones de uso - usuario final


	Niveles de usuario
	Vista CAN-MTx2

	Sinopsis de funciones
	Vista estándar
	Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, aparecerán 2 botones con los que se puede acceder a la información de la versión o a los ajustes básicos.
	Vista de pantalla completa

	Si se toca durante 3 segundos la imagen de fondo, aparecerán 4 botones con los que se puede acceder a la información de la versión del monitor CAN, a los ajustes básicos, a los ajustes de fecha, hora y lugar, o al menú principal del monitor CAN.
	Condiciones de garantía
	1. La empresa Technische Alternative RT GmbH ofrece al consumidor final garantía de un año a partir de la fecha de compra para todos los equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos deben notificarse sin demora una vez detectados y dentro del p...
	2. La garantía incluye la reparación gratuita (no así el gasto derivado de la determinación del error in situ, desmontaje, montaje y envío) de errores de fabricación y de trabajo que perjudiquen el funcionamiento. Si Technische Alternative cons...
	3. Quedan excluidos daños surgidos por el efecto de una sobretensión o de circunstancias del entorno anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantía si el daño en el equipo se debe a desperfectos producidos durante el transporte a...
	4. El derecho a garantía expira si se producen reparaciones o manipulaciones por parte de personas que carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizados por nosotros, o bien en caso de que se usen en nuestros equipos piezas de ...
	5. Las piezas defectuosas deben remitirse a nuestra fábrica adjuntando una copia del justificante de compra e indicando una descripción precisa del fallo. La tramitación se agiliza si se solicita un número RMA en nuestra página web www.ta.co.at....
	6. Las prestaciones por garantía no dan lugar a una prórroga del plazo de garantía ni suponen la puesta en marcha de un nuevo plazo de garantía. El plazo de garantía para las piezas incorporadas concluye al mismo tiempo que el plazo de garantía...
	7. Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o que excedan lo anterior, especialmente las que se refieren a la reparación de un daño producido en el exterior del equipo, siempre que no exista una responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.



