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Fundamentos

El mdédulo, junto con el convertidor de bus CAN CAN-BC2, establece la conexion entre el bus CAN
de Technische Alternative y el bus KNX (KNX-TP).

La programacién se realiza con el software TAPPS2.

El CAN-BC2 con MD-KNX se puede manejar mediante el regulador UVR16x2, mediante CAN-MTx2
o mediante la interfaz C.M.1.

Se aplican los mismos requisitos minimos del sistema que en el convertidor de bus CAN CAN-BC2.

En este manual se describen solo las propiedades relevantes para el médulo. En el manual del CAN-
BC2 encontrara el resto de la informacioén relativa al convertidor de bus CAN.



Instalacion y conexion

1. Colocacién de los 2 distanciadores incluidos en el suministro en la placa de circuitos impresos
del CAN-BC2
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2. El médulo se conecta en los pines para ello previstos de la placa de circuitos impresos del
CAN-BC2. Los distanciadores dejan el espacio correcto con respecto a la placa del conver-
tidor. La instalacion solo puede realizarse con el CAN-BC2 apagado.
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3. Conexidn de la linea de bus KNX teniendo en cuenta la polaridad
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La linea de bus KNX debe tenderse acorde a las especificaciones de KNX.



Interfaz de bus KNX

El bus KNX une sensores y actuadores dentro del &mbito de la instalacion del edificio. Funciona con
una linea de dos conductores. Los esclavos se abastecen a partir del bus. La tasa de datos esta fija-
da en 9,6 kilobaudios.

Son compatibles los tipos de datos DPT 1 (EIS 1) (digital) y DPT 9 (EIS 5) (analdgico). Existe la posi-
bilidad de transmitir en cada direccién (KNX -> CAN y CAN -> KNX) 64 valores respectivamente.

No existe ninguna aplicaciéon (banco de datos de productos) disponible para el software ETS.

Programacion con TAPPS2

Muevo documento E|

Tipo de aparato; | LVR16x2 Para programar un convertidor de bus con médulo KNX debe
CAMNECZ seleccionarse el tipo de aparato adecuado.

CAN-BC2-KM

CAN-BC2-MODE

CAM-EZ 2

CAMN-IJ0D 45

RSM&10

RSM&10-MBLIS

UWR1E11

LIVR1Ex2

Si el convertidor de bus se equipa posteriormente con el médulo y ya existe una programacion para
el convertidor de bus (sin médulo), debera procederse del siguiente modo para efectuar la progra-
macion (con modulo):

1. Abrir la programacioén existente (sin médulo).

2. Crear un nuevo dibujo para el tipo de aparato con el médulo adicional correspondiente
(CAN-BC2-KNX).

3. Marcar todo el contenido del dibujo existente (Ctrl + a) y luego copiarlo (Ctrl + c).

4. Pegar el dibujo copiado en el nuevo dibujo (con médulo) (Ctrl + v).

5. Crear los datos de funcionamiento (archivo *.dat) de la programacion existente (sin médulo)
(«Exportar»).

6. Importar estos datos de funcionamiento en el nuevo dibujo (con médulo).

De esta forma se adoptaran todos los ajustes de la programacién anterior en el nuevo dibujo y se
podré continuar con la programacién del médulo adicional.

Ajustes del aparato para el bus KNX

Si se aflade una entrada KNX o una salida KNX en el dibujo, se podran configurar por primera vez
los ajustes del aparato (= direccion fuente fisica en la red de bus KNX). Estos ajustes se aplicaran
a continuacién en toda la programacion.

Entradas KNX - no utilizada @

Obijeto de dibujo: | o utilizada A

Parametros

[=I Direccion fuente

Area 0
Linea n
Miembro 0



Estos ajustes también se pueden realizar en el menu «Archivo / Ajustes / Ajustes de aparato...»:

DTN Editar Viska  Ohbjeto Extras  Ayuda

Muewa... Chrl4+- o 3 -
abrit,. Chr40 - !
Cerrar CAN-BC2 KM bd

Cetrar bodos

Sistemna hidraulic

Guardar como, .,

Ajustes
Crear pagina. .. Ordenar Funciones, ..
‘Wista de pagina. ..

Registro de datos. ..
Irniprirnir ., .. Ctrl+P d —

Ajustes de aparato

| General | Bus CAN | Bus CANZ | Bus DL | M-Bus( Bus KNx

[=I Direccion fuente

frea 0
Linea 0
Miembra 0

Entradas KNX

Se pueden programar hasta 64 entradas KNX. Estas se establecen indicando el tipo
(analdgico/digital), la direccion de grupo y otros ajustes para procesar el valor recibido. Posterio-
rmente, las entradas KNX serviran de fuente de las otras salidas de bus, las variables de entrada de
funciones, la visualizacion o el registro de datos.

KNX
no utilizada X

Entradas KNX - no utilizada

Cbjeto de dibujo: | o utilizada i

— Inoutilizada -
Aparato | Parametros =

H—‘ Entrada 2 !g _‘
| iztupo descripe,  |Entrada 3 ﬂ

Tipo de entrada

= General Seleccionar si el valor adoptado del bus KNX
no utilizada + es analégico (= valor numeral) o digital
= Direccion de grupo no ukilizada (ON/OFF)-
Grupo principal
imrupo redio Analdgica




Denominacion

A cada entrada KNX se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la denominacion
tiene lugar de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Parametros

Grupo descripe. Walor real kemperatura
Denominacidn T.ambiente
indice den, 1

Direccion de grupo

= Direccién de grupo Se especifica la direccion de grupo del aparato
Grupo principal 1 KNX del que se adopta el valor.
Garupo medio
Subgrupo

Divisor/factor

- Divisor/factor Solo para valores analégicos: Se especifica
Divisar 1 un divisor o factor para adaptar el valor leido a
Farkar 1 la magnitud real (p. €j., posicidn correcta de la

coma).
Unidad

= Unidad

Unidad Temperatura C

Correccidn del sensor 0,0k
Yalor inicial 0,0 °C

A cada entrada de bus KNX se le debe asignar una unidad, ya que la transferencia se realiza de
forma adimensional. Hay disponible un gran nimero de unidades.

Correccion del sensor

El valor de la entrada del bus KNX se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Valor inicial

Determinacién de un valor inicial que, después de reiniciar el convertidor de bus, se muestre hasta
gue se adopte un nuevo valor del bus KNX.

Comprobacion de sensor

La comprobacién de sensor solo se puede activar para entradas KNX analdgicas.
Si se ajusta la comprobacion de sensor a «Si», el fallo de sensor del valor del bus KNX estara dis-
ponible como variable de entrada digital de una funcion.
Esta aplicacién solo tiene sentido si para el fallo de sensor se definen valores umbral y de salida de-
finidos por el usuario.
= Comprobacion de sensor
Comprobacidn de sensor | Si



Fallo de sensor
Esta seleccion solo se muestra con la comprobacién de sensor activa.

Fallo de sensor: Estado «Nox» para un valor correcto dentro de los valores umbral y «Si» para un
valor fuera de los umbrales. De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un aparato de
bus KNX.
= Comprobacion de sensor
Comprobacian de sensor | S50

Urnbral de cortocircuite | Estandar
Yalor umbral

= Yalor de cortocircuito Estandar

Yalor de salida

Urnbral de inketrupcidn | Eskandar
Yalor umbral

Yalor de interrupcian Estandar
Yalor de salida

Para utilizar la comprobacion de sensor de forma adecuada, hay que ajustar los umbrales de
cortocircuito e interrupcion de «Estandar» a «Definido por el usuario» y definir los valores umbral
deseados. A continuacién, el usuario define también los valores de cortocircuito e interrupcion dese-
ados.

Si el valor de medicién leido no alcanza el umbral de cortocircuito definido o supera el umbral de
interrupcién, se adoptaran los valores de salida correspondientes en lugar del valor de medicion.
Mediante la seleccién adecuada de umbrales y valores de salida, se puede preasignar al convertidor
de bus un valor fijo, en caso de que falle un valor de medicion, para que una funcién pueda seguir en
marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 10 o0 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.

Ejemplo: Temperatura

- Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensar | S0
BN mbral de cortocircuito gtk b

Walor umbral Estandar
=l Valar de cortacircuito

Walmr de zalida

- Comprobacion de sensor U

Comprobacion de sensar | Si
= Umbral de cortocircuito | Def.por usuario

Yalor umbral 5,0 %C
= Walor de cortocircuito Def . por usuario . L . .

Valor de salida 20,0 °C Si el vglor deo med_|C|on cae por deb_a!(? de 5 °C,

. . ) se emite 20 °C; si el valor de medicién supera
= Umbral de interrupcion | Def.por usuario o : . o
los 40 °C, se emite también 20 °C.

Yalor umbral 40,0 *C
=l ‘alor de inkerrupcian Def.paor usuario

Yalor de salida 20,0 %C



Representacion de la entrada KNX tras concluir la introduccién de parametros con OK en TAPPS2

> Numero de entrada

> Grupo principal

> Grupo medio

I—)Subgrupo
>|<N>< Entr. 1(1/5/3) ¢

T.ambiente 1

|—)Denominacién

Salidas KNX

Se pueden programar hasta 64 salidas KNX. Estas se establecen indicando la fuente en el conver-
tidor de bus, el tipo y la direccion de grupo.

Salidas KMX - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utiizada r
N utilizada 2
Aparato | Parametros 4
General
= General
IR oo g

Divisar Digital
Factor
=l Fandicrianacs Ao anvin

Tipo: seleccionar si el valor es analdgico (= valor numeral) o digital (ON/OFF).

Divisor / Factor: solo con valores analdgicos: introducir un divisor o factor para adaptar el valor de
salida al formato deseado en el bus KNX.

Denominacién

A cada salida KNX se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la denominacion
tiene lugar de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Parametros |

Grupo descripc, Walor real kemperatura
Denaminacian T.circuika cal. rek,
Indice den. 1



Variable entr.

- Yariable entr.

Tras enlazar la fuente con las variables de

Tipo de Fuente Entrada DL entrada en TAPPS2 se muestra el tipo de
Fuente 2: T.circuito cal.ret, 1 fuente, la fuente y la variable.
Wariable Yalor de medicidn

Variable

Variable Valar de medicidn

Para valores analogicos se pueden

= Direccién de grupo Yalor de medicicn seleccionar 4 variables distintas de la

Grupo principal
Grupo medio
Subgrupo

Maodo RAS
Fallo de sensor
Fallo de red

fuente. Para valores digitales solo esta
disponible el valor de medicion (ON/OFF) y
el fallo de red.

e Valor de medicié

n - El valor medido por el sensor

e Modo RAS - En funcion de la posicién de conmutacion en el sensor ambiental (RAS, RASPT,
RAS-PLUS, RAS-F) se indicaran los siguientes valores analégicos:

Automatico
Normal
Reducido
Standby

0
1
2
3

¢ Fallo de sensor — Valor digital, ON si se produce un fallo de sensor
e Fallo de red — Valor digital, ON si el timeout esta activo (= error)

Direccion de gru

- Direccion de grupo

Grupo principal n
arupo medio n
Subgrupo 1]

po
Se especifica la direccion de grupo del
aparato KNX.

Condiciones de envio

Valores analdgicos:
= Condiciones de envio
en caso de modificacidn = | 10
Tiermpao de bloquen a0

Valores digitales:
= Condiciones de envio
en caso de modificacian | 5
Tiermpao de bloquen a0

110 [rommiss]

110 [rommiss]

Si la modificacién >
10

En caso de que se produzca una modificacion del valor actual de mas de, p.
ej., 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo. En el
convertidor se adopta la unidad de la fuente con el decimal correspondiente.

(Valor minimo: 1)

En caso de modifica-
cion Si/No

Envio del aviso en caso de modificacion de estado.

Tiempo de bloqueo
00:10 [mm:ss]

Si se modifica el valor en mas de 1,0 K en el plazo de 10 segundos desde la
Gltima transmisién, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan
pasado 10 segundos.

(Valor minimo: 1 seg.)

Enviar en intervalo -
Si

El valor se enviard en cualquier caso cada 5 minutos, incluso si no ha
variado en mas de 1,0 K desde la tltima transmision.

Tiempo de intervalo 5
min

Rango de ajuste: 30s—-1d

8




Representacion de la salida KNX tras concluir la introduccion de pardmetros con OK en TAPPS2

Subgrupo <

Grupo medio <
Grupo principal €———

NUmero de la salida €——

DL Entradaz(1/2) KINX sal.1(1/2/3)
>T.|:irt:uitn:: cal.ret 1 T.circuito cal.ret. 1 >

\—> Fuente \—> Denominacioén

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas © 2017



Declaracion de conformidad UE
N.° de documento / Fecha: TA17066 / 23/03/2017
Fabricante: Technische Alternative RT GmbH
Direccion: 3872 Amaliendorf, Langestral3e 124, Austria

La responsabilidad sobre la elaboracion de la presente declaracion de conformidad recae
exclusivamente en el fabricante.

Denominacion del producto:  MD-KNX

Nombre de marca: Technische Alternative RT GmbH
Descripcion del producto: Modulo KNX para convertidor de bus CAN
El objeto de declaracién descrito anteriormente cumple las prescripciones de las directivas:
2014/35/UE Directiva de baja tension
2014/30/UE Compatibilidad electromagnética
2011/65/UE RoHS Restriccion del uso de ciertas sustancias peligrosas
Normas armonizadas aplicadas:
EN 60730-1: 2011 Reguladores y controladores automaticos eléctricos para el consumo
domeéstico y aplicaciones similares — parte 1: Requisitos generales
EN 61000-6-3: 2007 Compatibilidad electromagnética (CEM) — parte 6-3: Normas basicas
+A1: 2011 especializadas — emision de interferencias para areas habitables,
+ AC2012 areas comerciales y pequefias empresas
EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM) — parte 6-2:
+ AC2005 Normas basicas especializadas — resistencia a interferencias para
areas industriales
EN 50581: 2012 Documentacion técnica para la evaluacion de productos eléctricos y

electrénicos con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas
Colocacion del marcado CE: en el embalaje, las instrucciones de uso y la placa de caracteristicas

C€

Expedidor: Technische Alternative RT GmbH
3872 Amaliendorf, Langestral3e 124, Austria

Firma legalmente vinculante

Soioidly dndra:

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, gerente,
23/03/2017

La presente declaracion certifica el cumplimiento de las normativas indicadas, pero no garantiza

ninguna caracteristica.
Se deberan observar las indicaciones de seguridad de la documentacion de producto adjunta.
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Condiciones de garantia

Nota: Las siguientes condiciones de garantia no limitan el derecho legal a garantia, sino que amplian
sus derechos como consumidor.

1. Laempresa Technische Alternative RT GmbH ofrece al consumidor final dos afios de garantia
a partir de la fecha de compra para todos los equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos
deben notificarse sin demora una vez detectados y dentro del plazo de garantia. El soporte
técnico dispone de la solucién adecuada practicamente para todos los problemas. Por tanto,
una toma de contacto inmediata contribuye a evitar un gasto innecesario en la basqueda de
errores.

2. Lagarantia incluye la reparacion gratuita (no asi el gasto derivado de la determinacion del er-
ror in situ, desmontaje, montaje y envio) de errores de fabricacion y de trabajo que perju-
diquen el funcionamiento. Si Technische Alternative considera que no es razonable llevar a
cabo una reparacion debido a los costes, se procedera a cambiar el producto.

3. Quedan excluidos dafios surgidos por el efecto de una sobretensién o de circunstancias del
entorno anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantia si el dafio en el
equipo se debe a desperfectos producidos durante el transporte ajenos a nuestra responsabi-
lidad, o bien a una instalacién y montaje inadecuados, a un uso incorrecto, al incumplimiento
de las instrucciones de montaje y manejo o a falta de cuidados.

4. El derecho a garantia expira si se realizan reparaciones o manipulaciones por parte de per-
sonas gue carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizadas por no-
sotros, o bien en caso de que se usen en nuestros equipos piezas de repuesto, complemen-
tos 0 accesorios que no sean piezas originales.

5. Las piezas defectuosas deben remitirse a huestra fabrica adjuntando una copia del justificante
de compra e indicando una descripcion precisa del fallo. La tramitacion se agiliza si se solicita
un nimero RMA en nuestra pagina web www.ta.co.at. Es necesario esclarecer primero el de-
fecto con nuestro personal de soporte técnico.

6. Las prestaciones por garantia no dan lugar a una prérroga del plazo de garantia ni suponen la
puesta en marcha de un nuevo plazo de garantia. El plazo de garantia para las piezas incor-
poradas concluye al mismo tiempo que el plazo de garantia del aparato completo.

7. Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o0 que excedan lo anterior, especialmente las
gue se refieren a la reparacién de un dafio producido en el exterior del equipo, siempre que
no exista una responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.

Aviso legal

Las presentes instrucciones de uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacion de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones, traduc-
ciones y medios electrénicos.

Technische Alternative RT GmbH C €

A-3872 Amaliendorf, LangestralRe 124
Tel +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
E-mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2017
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