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Modulo de ampliacion DL para 4 salidas
analoégicas
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El modulo AO4-DL («AO» = analogue output) permite disponer de 4 salidas analdgicas
adicionales para aparatos con tecnologia X2 (p. ej., UVR16x2, RSM610, CAN-1/045).

La comunicacion con el regulador se realiza a través del bus bus DL. Mediante la seleccién
del indice se puede seleccionar el modo 0-10V o PWM para cada una de las salidas.

El suministro de tension se realiza mediante la salida de 12 V de un regulador UVR16x2 o
RSM610. Gracias a ello, la carga de bus DL del médulo es muy reducida.

En conexién con los modulos de relé auxiliar (p. ej., HIREL22), el médulo AO4-DL puede
utilizarse también como mdédulo de ampliacién para salidas de conmutacion adicionales.



Conexion eléctrica
Ejemplo: conexién con un regulador UVR16x2K
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Los fundamentos del cableado del bus DL se explican exhaustivamente en las instrucciones
de montaje de los reguladores de programacion libre.

Direccion DL

Cada aparato de bus DL debe tener una direccion propia.

La direccién se ajusta con conmutadores DIP en la placa de circuitos impresos. Se puede
acceder a ellos abriendo la carcasa. En estado de suministro esta ajustada la direccion 1
(ajuste de fabrica). En tanto no se encuentren otros aparatos de bus DL en el bus DL, no
hara falta modificar direccion.
La direccidn efectiva resulta de la direccion 1 (= ajuste de fabrica) y la suma de todos los
valores de las posiciones DIP seleccionadas.
Ejemplo: direccién deseada 6 = 1 (ajustada de fabrica) + 1 + 4

= los conmutadores DIP 1 y 4 deben colocarse en ON.

EEI -> Posicién correcta de los conmutadores DIP segun ejempilo.
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Para controlar la salida deseada en el modo correcto, en el regulador X2 debe programarse
una salida DL. Para ello debe indicarse la direccion y el indice.

El indice establece qué salida analdgica debe controlarse y en qué modo.

indice | Salida analégica | Modo
1 Al PWM
2 A2 PWM
3 A3 PWM _
Una salida no se puede controlar con los dos
4 Ad PWM_| modos ala vez, ya que esto puede conllevar
5 Al 0-10 VvV | errores..
6 A2 0-10V
7 A3 0-10V
8 A4 0-10V




Programacion con TAPPS2

Ejemplo: Control de una salida analégica del médulo mediante una entrada de sensor,
direccién de modulo 2, salida 1 en el modo 0-10 V (= indice 5)

Salidas DL - Salida 1 - T.caldera av.

Objeto de dibujo: | Salida 1 - T.caldera av, w

Parametros

Grupn descripc, | Walor real kemperatura
Denarminacidn | T.caldera av,
indice den.

-/ ¥Yariable entr. . .
La variable de entrada de la salida

Tipo de fuente  Entrada o
DL debe ser un valor numérico

Fuentke 1: T.caldera av. -
Yariable Yalor de medicidn an aloglco.
- Objetivo
Direccian z
indice 5
Ik ] [ K, =in asignacian ] [ Cancelar ]
indice <€
Direccion <
Nuamero de la salida (—\
DL sSaldal(2/5)
E1l T.caldera av. —
T.caldera av.

‘—) Denominacion
Escala de salida

Las salidas analdgicas del modulo tienen una escala fija.

Modo PWM Modo 0-10V
0 0,0 % 0 0,00V
1000 100,0 % 1000 10,00 V

Todos los valores se adoptan sin coma.

Ejemplos: un valor de temperatura de 85,0 °C se indica como 85,0 % o 8,50V, y una
presion de 3,52 bar, como 35,2 % 0 3,52 V.

Si el regulador indica un valor que dé como resultado mas de 100,0 % o 10,00 V en el
maodulo (p. €j., 150,0 °C), el valor de salida del moédulo se limitara a 100,0 % o 10,00 V.

Si el regulador indica un valor negativo (p. €j., -10,0 °C), el valor de salida del médulo sera
0,0 % 0 0,00 V.

Un valor ON digital se indica con 10,00 V, y un valor OFF digital, con 0,00 V. Con ello se
puede controlar un modulo de relé auxiliar.



Nota importante:

Si se adopta la magnitud de regulacion de un regulador PID y se indica el valor 100 como
100,0 % o 10,00 V, deberéa afiadirse una funcién de escala que multiplique la magnitud de
regulacion para el modulo.

Ejemplo: indicacién de la magnitud de regulacion PID en la salida 2 del AO4-DL con la
direccion 2 como sefial PWM

Regulacién PID 1
Regulacién PID

Autoriz.funcién Magnitud regul.
Reg.valor absoluto Dif.regulacion =<
Valor real

Valor nominal
Regulac.diferencial
Valor real (+)

Valor real (-)

Valor nominal
Regulacién incidencia
Valor de activacion
Umb.activacion

Valor real

Valor nominal

[E1  T.caldera av.

0 Y0 S O XT T

2
Autoriz.funcion Resultado [—e—e EILD Salida2(2/2) >
Resul.(aut.=off) Resultado > min. (=<
=

Variable entr. Resultado < max.

Resultado minimo
Resultado méaximo \

TAT g

-l Dimension de funcion
Entrada adimensicnal
Salida Porcentaje

= Escala

Valor de entrada 1 0

Valor chjetivo 1 0,0%

Valor de entrada 2 100

Valor chjetivo 2 100,0 %

Una magnitud de regulacion PID de, p. €j., 85, da como resultado 850 en la funcién
matematica.

El médulo con la direccion 2 indicara en adelante el valor PWM del 85,0 % en la salida 2.



Respuesta
Para comprobar el valor indicado se puede programar una entrada DL en el regulador.

Se puede consultar la salida 1-4 del médulo, tanto si funciona en modo PWM como en modo
0-10 V. En consecuencia, solo se pueden utilizar los indices 1-4 para la consulta.

DL Saldal(2/2) DL Entradal(2/2)
[ > > Dm <

DL-Bus

Timeout

Si no llega ningun valor del regulador al médulo, después de un minuto se indicara 0,0 % o
0,00 V.

En la entrada DL (respuesta) se muestra el valor O (sin unidad).

Si se interrumpe la linea de bus DL, desde el mddulo se indicard inmediatamente 0,0 % o
0,00 V.

En la entrada DL (respuesta) se muestra 0,0 % o 0,00 V y, como indicacion de averia, un
marco rojo.

El fallo de red de esta entrada DL cambia de No a Si.

iNota importante!

La transmisién de valores a través del bus DL se realiza con retardo (= no de manera
inmediata). En circuitos de regulacion criticos (p. €j., preparacion de agua dulce) hay que
tener en cuenta este retardo, ya que posiblemente no se pueda reaccionar con la suficiente
rapidez en caso de que se modifiquen los valores.



Dimensiones en mm
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Montaje en carril simétrico
(carril de soporte TS35
conforme a EN 50022)

Datos técnicos

Carga de bus DL 5%

Senal PWM 10V /1kHz
Tipo de proteccién IP40

Area conectable Méax. 1,5 mmz?
Temperatura ambiente max. 45 °C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas
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