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Normas de seguridad

Este manual se dirige solamente a personal especializado autorizado.

Todos los trabajos de montaje y cableado del regulador se deben realizar sin ten-
sion.

La apertura, la conexion y la puesta en marcha del aparato solo pueden ser
realizados por personal especializado. Ademas, se deberan respetar todas las
disposiciones locales de seguridad.

El aparato se corresponde con el estado actual de la tecnologia y cumple todas las normativas de
seguridad necesarias. Este solo se podra instalar o utilizar de conformidad con los datos técnicos y
las disposiciones de seguridad y normativas descritas a continuacion. Ademas, cuando se utilice el
aparato se deberan tener en cuenta las normativas legales y de seguridad necesarias para cada caso
de aplicacion especifico. Cualquier uso indebido resultara en la exclusion de cualquier pretension de
garantia

+ El montaje solo se podra realizar en espacios interiores secos

+ El regulador se debe poder desconectar de la red con un dispositivo separador para todos los
polos (enchufe/toma o seccionador bipolar).

+ Antes de comenzar los trabajos de instalacién o cableado se debe desconectar completamente
el regulador de la red y asegurar contra una conexion posterior. No sustituya nunca las conexio-
nes de la zona de tensién baja de proteccion (p. €j., las conexiones del sensor) por las conexio-
nes de 230 V. Corre el riesgo de que se destruyan el equipo y los sensores conectados, ademas
de un serio peligro de muerte.

+ Las plantas solares pueden alcanzar temperaturas muy altas. Por ello, existe peligro de quema-
duras. jTenga cuidado al montar los sensores de temperatura!

+ Por motivos de seguridad, las salidas solo pueden permanecer en modo manual con fines de
comprobacion. En este modo de funcionamiento no se controlan las temperaturas maximas ni
las funciones del sensor.

+ Yano sera posible un funcionamiento libre de peligros si el regulador o los recursos conectados
al aparato presentan dafios visibles, dejan de funcionar o se almacenan durante mucho tiempo
en condiciones inadecuadas. En tal caso se debera poner el regulador y/o el equipo fuera de ser-
vicio y asegurarlo/s contra puestas en marcha accidentales.

Mantenimiento

Si el aparato se maneja y emplea de forma reglamentaria, no necesitara ningin mantenimiento. Para
la limpieza se deberia emplear solo un pafio humedecido con alcohol blando (p. €j., alcohol etilico).
No estan permitidos los productos de limpieza o disolventes corrosivos como el cloroetileno o el tri-
cloroetileno. Dado que todos los componentes relevantes para la precisién no estan expuestos a
ninguna carga si se utilizan de forma reglamentaria, la deriva a largo plazo es extremadamente es-
casa. Por ello, el aparato no presenta ninguna posibilidad de ajuste. Por ello se rechaza cualquier po-
sible calibrado. Cada vez que se realice una reparacion no se podran modificar las caracteristicas
constructivas del aparato. Se deben emplear piezas de repuesto originales, que se volveran a instalar
conforme al estado de fabricacion.

Eliminacion

* Los aparatos que ya no se pueden utilizar o reparar deben desecharse de forma
ecoldgica en un punto de recogida autorizado. No deben tratarse en ningin caso
como residuo general ordinario.
* Si el cliente lo desea, nos podemos encargar de la eliminacion ecoldgica de los
aparatos vendidos por Technische Alternative.
* El material de embalaje debe desecharse de forma ecoldgica.
* Si no se desecha correctamente, puede producirse dafios considerables al medio

_ ambiente, ya que el gran nimero de materiales integrados requieren una separa-
cion experta.



Requisitos del sistema

El CAN-EZ2 se puede manejar a través de un regulador UV16x2, un monitor CAN-MTx2 o mediante
la interfaz C.M.I. (Control and Monitoring Interface).

Para ello se requiere al menos la version V1.15 en el regulador UVR16x2 o la version V1.19 en la
C.M.I. En la red CAN, un aparato de bus CAN debe tener el numero de nodo 1.

Para el registro de datos Winsol se requiere al menos la version 2.05 de Winsol.

Volumen de suministro

CAN-EZ2/C

Contador de energia CAN 2 Compact
Instrucciones de uso

+ Accesorios
+ 1 borne (2 polos, dimensién modular: 5,08 mm)
+ 1 borne (4 polos, dimensién modular: 508 mm)
+ 3 bornes (4 polos, dimensién modular: 3,81 mm)

CAN-EZ2/E

« Contador de energia CAN 2 Externo

« Instrucciones de uso

+ Accesorios

1 borne (2 polos, dimensién modular: 5,08 mm)

+ 1 borne (4 polos, dimensién modular: 5,08 mm)
+ 1 borne (4 polos, dimensién modular: 10,76 mm)
+ 1 borne (2 polos, dimensién modular: 3,81 mm)
+ 1 borne (4 polos, dimensién modular: 3,81 mm)

Descripcion de funcionamiento

La tarea principal del contador de energia CAN-EZ2 es contabilizar tanto la energia eléctrica como
la cantidad de calor.

La energia eléctrica se puede contar de forma trifasica o monofasica en las dos direcciones. Deben
observarse los limites de medicidn indicados en los datos técnicos.

El CAN-EZ2 esta disponible en 2 versiones:

+ CAN-EZ2/C - Aparato compacto con transformadores de corriente integrados. La linea de
conexion que conduce a la parte de la instalacién que se va a medir debe pasar sin deriva-
ciones por el contador de energia.

CAN-EZ2/E - Contador de energia con transformadores de corriente cerrables externos.
Gracias a ello, la linea de conexién puede pasar por el CAN-EZ2 hacia la parte de la instala-
cioén que se va a medir. Solo se requiere la conexién de tensién como cable de derivacion
hacia el CAN-EZ2.
Para el calorimetro hay disponibles un total de 4 entradas anal6gicas para sensores de temperatura,
2 entradas de impulsos para caudalimetros VSG, 2 entradas para adopcion directa de los valores de
medicion de los sensores de caudal FTS y una entrada de linea de datos para los sensores DL.

Todos los médulos de funcionamiento de los reguladores de programacién libre estan disponibles.
No obstante, para la finalidad propiamente dicha del contador de energia solo se emplean determi-
nadas funciones, que se describen en estas instrucciones. La programacion del CAN-EZ2 se realiza
con TAPPS2 o manualmente mediante el regulador UVR16x2, el monitor CAN-MTx2 o la C.M.I.

Los valores de las entradas, los valores de sistema de la medicion eléctrica y los resultados de los
recuentos y funciones se pueden transmitir como variable de salida de red al bus CAN. Lo mismo se
aplica para los valores de las entradas que no se utilizan para uno de los recuentos (como en un mé-
dulo CAN-I/0).

Dado que el CAN-EZ2 no esta calibrado, no se puede usar a efectos de calculo.



Montaje y conexion

Montaje y conexion del aparato

El CAN-EZ2 esta previsto para su montaje en una caja de distribucion (CANEZ/C) o en una superficie
de fijacion lisa en un cuarto seco, conforme a las normativas locales. Se puede encajar a presién en
un carril simétrico (carril de soporte DIN TS35 conforme a EN 50022) o atornillarse a la superficie de
fijacion mediante los 2 agujeros para la fijacion que hay en el fondo de la carcasa.

CAN-EZ2/C: El CAN-EZ2/C se ha previsto para la instalacién en una caja de distribucion.

Los conductores del recuento de energia eléctrica se hacen pasar por los transformadores de co-
rriente y los bornes de tensién teniendo en cuenta la direccién de la energia. La linea de conexion se
debe montar sin carga de traccion para que los transformadores de corriente y los bornes de tensién
no se vean sometidos a compresion mecanica. A continuacion se deben apretar los tornillos de los
bornes de tension de modo que los extremos de la contraplaca presionen a través del aislamiento y
hagan contacto con el conductor.

jAtencion! Eventualmente, los tornillos de las conexiones de tension pueden recibir la tensién del
conductor tendido.

CAN-EZ2/E: Los transformadores de corriente cerrables se cierran sobre los conductores y se co-
nectan con los enchufes de 2 polos del CAN-EZ2. Es preciso tener en cuenta la asignacion correcta
(17 - 13) de acuerdo con las conexiones de tensién y un campo giratorio a la derecha.

jAtencion! Las superficies de los nucleos de ferrita de los transformadores de corriente deben es-
tar bien limpias. Incluso la presencia de minusculas particulas de polvo o capas de grasa puede
influir enormemente en el resultado de la medicion. Por ello es imprescindible limpiar estas super-
ficies con un pafio limpio y sin pelusas o con los dedos bien limpios antes de cerrar los nucleos.

Para la medicion de la tension se conectan los conductores necesarios del CAN-EZ2 a los bornes de
tensién. La conexion de los sensores y de los buses CAN y DL se realiza con los enchufes suminis-
trados.

Cronosellador

Para que los recuentos funcionen en CAN-EZ2, en la red de bus CAN debe haber un aparato con el
nimero de nodo 1 que pueda proporcionar un cronosellador (UVR16x2, RSM610, C.M.l. con cone-
Xién a Internet, UVR1611)

Suministro de corriente

El contador de energia requiere un suministro de corriente de 12 V que proceda de un regulador de
programacion libre o de una unidad de alimentacién de 12 V.



Montaje y conexion

Eleccion de cables del bus CAN y topologia de redes

Los fundamentos del cableado del bus CAN se explican con todo detalle en el manual del regulador
de programacion libre, por lo que no se hara mayor referencia a ellos, con excepcion de la termina-
cion.

Cada red CAN debe estar provista de un terminal de bus de 120 ohmios en los miembros primeroy
ultimo de la red (terminacién - se realiza con un puente enchufable). Por tanto, en una red CAN siem-
pre hay dos resistencias de terminacién (una en cada extremo). Conforme a la especificacién oficial
no estan permitidos los cables de derivacion o un cableado CAN en forma de estrella.

-1-----------------|-E r.‘ir;”’.‘H’.‘ii EE ~ Bus CAN
oo \_ M
[o][o][o][e]i e /\) 3

CL CH + 1

El CAN-EZ tiene terminacion si el jumper esta colocado en el lado de la inscripcién «term» (como se
muestra arriba).

Cables de los sensores, montaje de los sensores, cable del
bus DL

En las instrucciones de montaje de los reguladores de programacion libre UVR16x2 y RSM610 en-
contrara indicaciones detalladas sobre estos temas.



Montaje y conexion

Conexiones de sensores, bus DL y bus CAN

Estas conexiones son idénticas en las versiones CAN-EZ/C y CAN-EZ/E.

I':I? == | ..

o] o][o]|0]) @@

a L]

L INT L IN2 . el
[Eﬁﬁf' ::VTZ’_\ '

@O e e | ==

EHEIEE ] me ) o o
1 IN3 L IN4 P i

------- o | |

(el o 00e

1 DI DI2 +5V

C-LCH + 1

Entradas de sensor 1 - 4,
INT...IN4 | parametrizacién en el menu Entradas / entradas 1 — 4
Conexion de los sensores entre IN1 (2, 3, 4) y la masa del sensor |
Conexion especial para sensores de caudal FTS.... (sin DL),
VT1.VT2 parametrizacion: menu Entradas / entradas 3 — 4 para temperatura (sensor
PT1000), entradas 5 — 6 para paso y seleccién del sensor (DN)
Preparacion de la linea de conexion conforme a la siguiente descripcion
Entradas 5 - 6, para el emisor de impulsos VSG,
parametrizacién: menu Entradas / entradas 5 - 6,
DI1..DI2 | conexiones entre DI... y la masa del sensor L

Estas entradas pueden registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracion de impulso
de al menos 25 ms (impulsos S0).

+5V Suministro de tension de +5V
Entrada de bus DL para sensores de caudal FTS....DL (con placa intermedia de cir-

DLB cuitos impresos) y otros sensores DL (excepto RCV-DL),
parametrizacion: menu Bus DL / Entrada DL (tipo analégico)
Conexion entre DLB y masa L
CAN-LOW, CAN-HIGH, +12 V, masa

C-L, C-H, . . .
+ 1 Los fundamentos del cableado del bus se explican exhaustivamente en las instruc-
’ ciones de los reguladores de programacion libre y se deben respetar.




Montaje y conexion

Conexion de sensor FTS...aVT10VT2

Los sensores del caudal se conectan directamente, sin placa intermedia de circuitos impresos, con
el CAN-EZ2. El cable de cinta plana incluido en el suministro se ajusta a la longitud necesaria presio-
nando el segundo enchufe para desplazarlo sobre el cable conforme al siguiente dibujo.

Cable de cinta plana 1= V e
l ——
2 - |== . o
. ! E’g k Q
) iTener en cuenta la
Longitud deseada disposicién (direccién) de las CAN-EZ2
< de cable - dos guias de enchufe!
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Medicion eléctrica
Medicion eléctrica
Medicion con CAN-EZ2/C

Bornes de Transformadores de

tension corriente
N* — %
—( %) |
_ |
U1l — R
i (2 B

Carga

S
9
Red

U3 70N ' 113

U-Jumper [ -. ®

<

Direcciondela —
energia

Si se modifica la direccién de la energia, el contador de energia contara de forma negativa.

Medicion trifasica con CAN-EZ2/C

Los 3 conductores exteriores (L1 - L3) se hacen pasar por los transformadores de corriente 11 = 13
y se conectan a los bornes de tension U1 — U3. El conductor neutro se conecta al borne N.

U-jumper
Posicion 1: En caso de una caida de tension en U2 o U3, todos los valores relativos a la potencia de
esa fase se calcularan con cero.

Posicion 2: En caso de una caida de tension de fase en U2 y/o U3, las tensiones se reconstruiran con
ayuda de una simulacién de fase y se calcularan los valores relativos a la potencia. A causa de ello,
la medicién sera mas inexacta.

En caso de que caiga la tension en U1, no se realizara ninguna medicion, independientemente de la
posicion del jumper.

Medicion monofasica con CAN-EZ2/C

Solo se tiende el conductor exterior L1 por el transformador de corriente (11) y el borne de tension
(U1), y se conecta el conductor neutro a N.

U-jumper

En el caso de una medicion monofasica, la posicion del jumper no influye en la medicién. En caso de
gue caiga la tension en U1, se emitiran con cero todos los valores relativos a la potencia.

11



Medicion eléctrica

Medicion con CANEZ2/E
Bornes de los

B::rne_e‘: de  transformadores de
ension corriente

_ (e

—> e [ e

ut | .
e

Lol ] 2
——> e Le3

B E

Red

U-Jumper ;| E E I
e I
1

Medicion trifasica con CAN-EZ2/E

Se conectan los 3 conductores exteriores (L1 - L3) alos bornes de tensién U1-U3y el conductor neu-
tro al borne N. Los tres transformadores de corriente cerrables externos se conectan a los bornes I1
- 13 en el orden correcto y se cierran sobre los cables que se deben medir.

U-jumper
Posicidn 1: En caso de una caida de tension, todos los valores relativos a la potencia de esa fase se
calcularan con cero.

Posicion 2: En caso de una caida de tension de fase en U2 y/o U3, las tensiones se reconstruiran con
ayuda de una simulacién de fase y se calcularan los valores relativos a la potencia. A causa de ello,
la medicién serd mas inexacta.

En caso de que caiga la tension en U1, no se realizara ninguna medicion, independientemente de la
posicién del jumper.

Para mediciones sencillas es posible embornar solo el conductor exterior L1 a U1 y el conductor
neutro a N. U2 y U3 quedan libres. El U-jumper debe colocarse en la posicidn 2. En este caso, los
valores (tensién / cos phi) de U2 y U3 se guiaran internamente conforme a U1.

A causa de ello, la medicion sera mas inexacta.

Medicion monofasica con CAN-EZ2/E

Se conecta solo en conductor exterior L1 al borne de tensién U1 y el conductor neutro a N. Un trans-
formador de corriente cerrable externo se conecta al borne 11 y se cierra sobre el cable que se debe
medir.

U-jumper
En el caso de una medicién monofasica, la posicion del jumper no influye en la medicién. Se emitiran
con cero todos los valores relativos a la potencia.

12



Medicion eléctrica

Transformadores de corriente cerrables externos para CAN-EZ2/E

| 1

(@l
o3l ] 2

— Es preciso asignar correctamente los transformadores de corriente (11 a U1,12 a U2,

I3 a U3) y atenerse a la direccién de la energia.

Antes de agarrar los conductores exteriores con los transformadores de corriente,
deberan estar ya conectados al CAN-EZ/E.

Cada transformador de corriente externo lleva la inscripcién «<K = L», con lo que para
el recuento positivo se necesita que la direccion de la energia vayade KaL.

Direccion de la energia

K—L

Cada transformador de corriente debe cerrarse con cuidado, y se debe notar claramente como en-
caja el cierre de encastre.

Si se modifica la direccién de la energia, el contador de energia contara de forma negativa.
Medicion de corriente con CAN-EZ2/E

Solo es posible medir la corriente sin determinar tensiones, potencias efectivas/reactivas y cos ¢ si
solamente estan conectados los transformadores de corriente cerrables externos. Las potencias
aparentes se calculan con 230V * | (1-3).

Ademas, se suministra tension al sistema electrénico de evaluacién si se aplica una tension a los
bornes de +5 V y masa. El U-jumper se coloca en la posicion 2.

1INt I

1 |N{ L INg

R

@@@gif

2 L

§e]isfe

1 Di1 D2 +8v

Nota importante:

Si se conectan estos cables de conexidn, en ningun caso debera conectarse
una tensién a U1/ N.

De lo contrario, se podrian producir elevados potenciales de tension a través del bus CAN
hacia otros aparatos de bus CAN.
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Medicion eléctrica

Valores de sistema

Los valores medidos de la medicion eléctrica se muestran como Valores de sistema en el submenu
«Potencia».

l Lu 25.07.2016 13:39
- Mensajes | :" H Bus CAN

al frfﬂx% Ajustes basicos

o

Potencia eléctrica:

+ Potencia aparente total + Inten.de corriente total

+ Potencia aparente L1,L2, L3 * Inten.de corriente L1, L2, L3

+ Potencia efectiva total + Factor potencia cos total

+ Potencia efectiva L1,L2, L3 + Factor potencia cos L1, L2, L3

+ Potencia reactiva total + Cambio de fase total

« Potencia reactiva L1, L2, L3 « Cambio de fase L1, L2, L3

+ Tension L1,L2,L3 + Campo giratorio a la derecha Si/No

Estos valores pueden utilizarse como variables de entrada de funciones, fuentes, para salidas CAN
y para el registro de datos mediante CAN.

Ademas, estan disponibles los diferentes grupos de los valores de sistema:
* General
* Tiempo
* Fecha
+ Sol

14



Programacion con TAPPS2 — Fundamentos

Programacion con TAPPS2

La programacion del CAN-EZ2 se realiza con el software TAPPS2 o manualmente mediante el regu-
lador UVR16x2, el monitor CAN-MTx2 o la interfaz C.M.I.

Denominaciones

Para denominar todos los elementos se pueden seleccionar las denominaciones predeterminadas
de distintos grupos de denominaciones o utilizar las definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Denominaciones definidas por el usuario
El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).

Ejemplo:
Hay que asignar una denominacion definida por el usuario para la entrada 1.

Entradas - Entrada 1 - ------——--—-

Objeto de dibujo: | Entrada 1 - ===menmmnmm- v ‘
Parémetros |
Grupo descripc. General v A
Denominacion General
indice den, Generador
- General Consumidor
Tipo Linea
Magnitud de medicién Clima
Magnitud del proceso DEF'DW usuario k
Senanr N
Grupo descripc., fpor usuario ~| Hacer clic en el campo para crear la denomi-

vl | nacién deseada

indice den. l

Introducir las denominaciones, cerrar con
«OK».

Maximo 24 caracteres

1 Sensor 02 ~

2 T. sdtano

Grupo descripc. Def.por usuario ~

Sensor 02 v ) Seleccionar de una lista las denominaciones

fndice den. Sensor 02 ~ definidas por el usuario que ya se hayan crea-
E General do.

Timn @

Grupo descripc. Def.por usuario ~ . .,

Denominacién T. sétano Se muestra la denominacion deseada.

indice den.
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Programacion con TAPPS2 — Entradas

Entradas

El CAN-EZ2 dispone de 6 entradas para sefiales o impulsos analégicos (valores de medicién) y digi-
tales (ON/OFF).

Tipo de sensor, magnitud de mediciéon, magnitud del proceso

Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor. No todas las entradas tienen la
misma seleccién para el tipo de sensor.

Caracteristicas de las entradas

Tipo Entrada 1 | Entrada 2 | Entrada 3 | Entrada 4 | Entrada 5 | Entrada 6
Digital X X X X X X
Analégico (todas las magni- X X X X

tudes de medicion y tipos de

sensor)

Analégico X X
Magnitud de medicion: paso (VT1) (VT2)
(Sensor: DN... = FTS...)

Impulso X X X X X X
Todas las magnitudes de me- (DI1) (DI12)
dicion (p. €j., sensor: VSG...)

Si se conecta un sensor FTS (sin DL) a VT1 (caudal en la entrada 5), no se podra conectar ningln
otro sensor de temperatura en la entrada 3, ya que en esta entrada se tomara la temperatura del sen-
sor FTS. Lo mismo se aplica para VT2 en relacion con las entradas 6 y 4.

Parametrizacion de los sensores FTS.... (sin DL) en las conexiones VT1 o VT2

Entradas - Entrada 5 - Paso circuito carga

El caudal del sensor conectado a VT1

Objeto de dibujo: | Entrada 5 - Paso circuito carga v se mide en la entrada 5 (ejemplo: sen-

sor FTS2-32).

Parametros | En la entrada 5 no se debe conectar di-
Grupo descripc. p=— - rectamente ninguin otro sensor.
Denominacion Paso circuito carga
indice den.

- General
Tipo Analdgica

Magnitud de medicion Paso
Magnitud del proceso
Sensor FTS52-32 DN10

La temperatura del sensor medida internamente se mide en la entrada 3. Esta entrada debe parame-
trizarse como sensor de temperatura PT1000.

En la entrada 3 no se debe conectar directamente ningun otro sensor.

Del mismo modo, el caudal del sensor conectado a VT2 se mide en la entrada 6. Por lo tanto, en esta
entrada no se debe conectar directamente ningun otro sensor.

La temperatura del sensor medida internamente se mide en |la entrada 4. En consecuencia, en esta
entrada no se debe conectar directamente ningun otro sensor.
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Programacion con TAPPS2 — Entradas

Dado que en el CAN-EZ2 estan disponibles todas las funciones de un regulador UVR16x2, para las
entradas 1 - 4 estan disponibles todos los tipos de entrada, magnitudes de medicién y magnitudes

de proceso de este regulador.

E1 no utilizada —<
Entradas - Entrada 1 - no utilizada @
Objeto de dibujo: | Entrada 1 V]

Parametras
Grupo descripc, -

Denominacidn
indice den.
= General
no utiizada v
Magnitud de medicion no utilizada
Magnitud del proceso Digita

Sensar

Correccion del sensor Impulso

Cociente
Unidad
Unidad de tiempo
Yalor medio
I=| Escala
Yalor de entrada 1
Yalor objetivo 1
Yalor de entrada 2
Yalor objetivo 2
i=/ Comprobacién de sensor

Comprobacion de sensor v

l OK I [ 0K, sin asignacidn ] [ Cancelar

Hay disponibles 3 tipos de sefial de entrada:
* Digital
+ Analdgica

* Impulso
Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:
« Off/On « Off / On (inverso)
* No/Si * No/ Si(inverso)
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Programacion con TAPPS2 — Entradas

Analdgica
Seleccion de Magnitud de medicién:
* Temperatura

Seleccion del tipo de sensor: KTY (2 kQ/25°C = tipo de estandar antiguo de Technische
Alternative), PT 1000 (= tipo de estandar actual), sensores ambientales: RAS, RASPT, ter-
mopar THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

- Radiacion solar (tipo de sensor: GBS01)
+ Tensién (max. 3,3V)

* Resistencia

* Humedad (tipo de sensor: RFS)

+ Lluvia (tipo de sensor: RES)

Seleccion adicional de Magnitud del proceso para las magnitudes de medicidon Tensién y Resisten-
cia:

+ adimensional * Humedad absoluta * Inten.de corriente mA
+ adimensional (,1) * Presion bar, mbar, Pascal -+ Inten.de corriente A

+ Coeficiente func. *+ Litros * Resistencia

+ adimensional (,5) * Metros cubicos * Velocidad km/h

* Temperatura °C « Paso (I/min, I/h, I/d, m3/ * Velocidad m/s

+ Radiacién global min, m*/h, m%/d) + Grados (angulo)

* Concent. CO, ppm * Potencia

* Porcentaje * Tension

A continuacion debe establecerse el rango de valores con la escala.
Ejemplo: Tension / Radiacion global:

B Escala
Yalor de entrada 1 0,00%
Yalor objetivo 1 0'Wim?2
Yalor de entrada 2 3,00%
Yalor objetivo 2 1500 Wim?

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m2.
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Entrada de impulsos

Las entradas 5 - 6 pueden registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracion de impulso de al menos
25 ms (impulsos S0).

Las entradas 1 - 4 pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracion de impulso de al menos
50 ms.

Seleccion de la magnitud de medicion

E General
Tipo Impulso
Magnitud de medicion Yelocidad del viento v
Magnitud del proceso Yelocidad del viento k
Sensot Pasao
Correccion del sensar Impulso
Cociente Definido por el usuario

Velocidad del viento

Para la magnitud de medicién «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la fre-
cuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Cociente 0,05 Hz

Rango de ajuste: 0,01 - 1,00 Hz

Paso

Para la magnitud de medicién «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Caciente 0,5 lfimp
Rango de ajuste: 0,1 — 100,0 I/impulso

Impulso

Esta magnitud de medicién sirve como variable de entrada para la funciéon «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Definido por el usuario
Para la magnitud de medicion «Definido por el usuario» hay que introducir un cociente y la unidad.

Cociente 0,50000 lfimp
Unidad |
Unidad de tiempao Ih

Rango de ajuste del cociente: 0,00001 — 1000,00000 unidades/impulso (5 decimales)

Unidades: I, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m? debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para kmy m, las unidades de tiem-
po ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcién «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «kW». En el ejemplo ante-
rior se seleccion6 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

Cociente 0,00125 kwh/imp
Unidad ke
Inidad de fiempo
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Denominacion

Introduccion de la denominacién de las entradas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

Tipo de sensor analégico / temperatura:

* General * Linea
* Generador + Clima
» Consumidor + Usuario (denominaciones definidas por el usuario)

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.
Correccion del sensor

Para las magnitudes de medicidn Temperatura, Radiacién solar, Humedad y Lluvia del tipo de sensor
analdgico existe la posibilidad de corregir el sensor. El valor corregido se utilizara en todos los cal-
culos y visualizaciones.

Ejemplo: Sensor de temperatura PT1000
B General

Tipo Analdgica

Magnitud de medicion Temperatura

Magnitud del proceso

Sensor PT 1000

Correccion del sensor  0,2K

Valor medio
Yalor medio 1,0s

Este ajuste hace referencia a la promediacién temporal de los valores de medicion.

Una formacién de valores medios de 0,3 segundos lleva a una reaccién muy rapida de la visualiza-
cioén y del aparato; sin embargo, se debera contar con fluctuaciones del valor.

Un valor medio elevado implica un tiempo de retardo y solo resulta recomendable para los sensores
del calorimetro.

En tareas simples de medicion se debera seleccionar 1 - 3 segundos y en la preparacion de agua ca-
liente con el sensor ultrarrapido, 0,3 - 0,5 segundos.

Comprobacidn de sensores analégicos

E Comprobacion de sensor

Comprobacién de sensor  Si Si la opcion «Comprobacion de sensor» esta
=1 Umbral de cortocircuto | Estandar activa (entrada: «Si»), se genera automatica-
Valor umbral mente un mensaje de error en caso de cortocir-

cuito o de una interrupcion: En la barra superior
de estado aparece un tridangulo de advertencia;
en el menu «Entradas» el sensor defectuoso
aparece en un marco rojo.

Bl valor de cortocircuito Estandar
Valor de salida

] Umbral de interrupcion  Estandar
Yalor umbral

& Valor de interrupcion Estandar

Yalor de salida

Ejemplo:

Interrupcion del
sensor 1, valor

tand
Entradas A bl
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Fallo de sensor

Si la opcion «Comprobacidon de sensor» esta activa, Fallo de sensor estara disponible como variable
de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correctamente y «Si» para uno
defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un
sensor.

En Valores de sistema / General, Fallo de sensor esta a disposicion de todas las entradas.

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicard un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion inferior y una interrupcion si se supera el limite de medicién superior.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos. Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores, en caso de averia de un sensor se
puede preasignar un valor fijo al regulador para que una funcién pueda seguir en marcha en modo
de emergencia.

E Comprobacion de sensor

Comprobacién de sensor | 51 Ejemplo: Si no se alcanza el umbral de 0 °C (=

«Valor umbral»), se mostrara e indicard un valor

B Umbral de cortocircuito  Def,por usuario .
de 20,0 °C (= valor de salida) para este sensor

Yalor umbral 0,0 *C . .o o
— ! - (histéresis fija: 1,0 °C). A su vez, el estado de «Fa-
= Valor de cortocircuito Def .por usuario o .
llo de sensor» cambiara a «Si».
Valor de salida 20,0°C

Si el sensor no alcanza el valor de
0 °C, en consecuencia se indicara
20 °C como valor de medicion y al
mismo tiempo se mostrara un fa-
llo de sensor (marco rojo).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En la medicion de la tensién de las entradas (max. 3,3 V) hay que tener en cuenta que la resistencia
interior de la fuente de tension no debe quedar por debajo de los 100 ohmios para mantenerse den-
tro de la precisién indicada en los datos técnicos.

Medicion de la resistencia: Si la magnitud del proceso esta ajustada como «adimensional», solo se
puede realizar la medicion hasta 30 kQ. Si la magnitud del proceso esta ajustada a «Resistencia» y
la medicién de las resistencias > 15 kQ, habria que aumentar el tiempo del valor medio, ya que los
valores oscilan ligeramente.

Tabla de resistencias de los diferentes tipos de sensores

Temp. 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000|1039 1078|1097 {1117 | 1115|1194 | 1232|1271 | 1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 [ 1122 | 1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [0] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [0] | 1000|1056 | 1112|1141 | 1171 | 1230|1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [0] | 1000 | 1045|1091 | 1114 | 1138|1186 | 1235|1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

El tipo estandar de Technische Alternative es PT1000.

PT100, PT500: Dado que a estos sensores les afectan mas las perturbaciones externas, los cables
de los sensores deben estar apantallados y es necesario aumentar el tiempo de valor medio. No
obstante, para los sensores PT1000 no se puede garantizar la precision indicada en los datos técni-
cos.
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Sensores NTC
Para la evaluacion de los sensores NTC es nece-

Sensor NTC v alds
Correccidn del sensor | D.0K sario indicar el valor R25y el Beta.
£l
R25 10,00 kQ La resistencia nominal R25 hace siempre refe-
Beta 3300 rencia a 25 °C.

El valor Beta designa la caracteristica de un sensor NTC en relacion con 2 valores de caida de pre-
sion.

Beta es una constante fisica y se puede calcular a partir de la tabla de resistencias del fabricante con
la siguiente formula:

R1yp
R2 1)
T 1
Tl T20um)

In

Dado que el valor Beta no es una constante en todo el curso de la temperatura, deben establecerse
los limites esperados del rango de medicion (p. €j., para un sensor de acumulador de +10 °C a
+100 °C, o para un sensor exterior de -20 °C a +40 °C).

Todas las temperaturas de la férmula deben indicarse como temperaturas absolutas en K (Kelvin)
(p. )., +20 °C = 273,15 K+ 20 K = 293,15 K)

In logaritmo natural

R resistencia en la temperatura inferior del rango de temperaturas

R2) resistencia en la temperatura superior del rango de temperaturas

TT(NT) temperatura inferior del rango de temperaturas

T2yamy  temperatura superior del rango de temperaturas
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Valores fijos

En este menu pueden definirse hasta 64 valores fijos que, p. €j., se pueden utilizar como variables
de entrada de funciones.

Ejemplo:

FO no utilizada —x
Valores fijos - no utilizada E]
Objeto de dibujo: | no utilizada ~

—— no utilizada A~
Parametros =
Yalor fijo 2 -
Grupo descripe,  |Yalor fijo 3
. Yalor Fijo 4 B
|:.]i:1|—.IU|'JI||—[-:II_|I_IrI Yalor fI]U 5
Indice den. valor fijo 6
= General Yalor fijo 7
) Yalor fijo &
Tipo Yalor fijo 9
Dimension de fundYalor fijo 10
- Yalor fijo 11
(N I'.'
-onmee valor fijo 12
Minimo Yalor fijo 13
Maximo Walor fijO 14
= . Yalor fijo 15
= Valor fijo Valor fijo 16 v
Yalor
Modificable por
[ oK ] [ O, sin asignacion ] [ Cancelar ]

Tipo de valor fijo

Tras seleccionar el valor fijo deseado, se determina el tipo de valor fijo.
* Digital
* Analodgica

* Impulso
Digital
Seleccion de Magnitud de medicién:
« Off /On
* No/Si
E General
Tipo Digital
Dimensién de funcidn OFF { On Seleccion de si el estado puede conmu-
Casilla de seleccién v | tarse mediante una casilla de seleccién o
Minimo Casila de seleccién un simple clic.
f'-'1.:'|;::;|r|'||:| Clll: R
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Analdgico
Seleccion de numerosas unidades o dimensiones
adimensional v
Conmutar adimensional L
Minimo adimensional{, 1)
Maximo Coeficiente de funcionamignto
valor fijo adimensional(,5})
Yalor
Modificable por Radiacion global
Minimo 50,0 °C Tras asignar la denominacién se deter-
Mésimo 65.0 °C minan los limites permitidos y el valor
& valor fijo ’ fijo actual. Dentro de estos limites se
valo —rr puede ajustar el valor en el menu.
r ]
Impulso

Con este valor fijo se pueden generar breves impulsos tocando en el menu.
Ejemplo:

Valores fijos - Valor fijo 1 - no utilizada

Objeto de dibujo: ‘ Yalor fijo 1 hd ‘

Parametros ‘

Grupo descripc,
Denominacion
indice den,

=/ General

no utilzada v

Dimension de funcion | no utilizada

Conmutar Digital
Minimo Analdgica
Maximo
=/ ¥Yalor fijo
Yalor
Modificable por
[ OK ] [ OK, sin asignacién ] [ Cancelar ]
B General Selecqién dela dimensiép de la funcién:
Tipo Impulso Al accionar se genera un impulso ON (de

— ” OFF a ON) o un impulso OFF (de ON a
Dimension de Funcion Qi age] v OFF)

Conmutar
Minimo Impulso OFF
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Bus CAN

La red CAN permite la comunicacion entre los aparatos de bus CAN. Mediante el envio de valores
analdgicos o digitales a través de las salidas CAN, otros aparatos de bus CAN pueden adoptar es-
tos valores como entradas CAN.

En una red pueden utilizarse hasta 62 aparatos de bus CAN.
Cada aparato de bus CAN debe recibir su propio nimero de nodo.

El cableado de una red de bus CAN se describe en las instrucciones de montaje.

Ajustes CAN para el CAN-EZ2

Entradas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utilizada

Apatato Jearametros

MNodo 40
Tasa de bus 50 kbit/s (estandar)
Denominacion CaN-EZ 2

Estos ajustes también se pueden realizar en el menu «Archivo / Ajustes / Ajustes de aparato...»:

Editar VYista Objeto Extras Avuda

MNuevao... Chrl4+M 2 PR [
5 = & [+

abrir... Ctrl+0 E Q

Cerrar YE CAN-EZ 2.tdw X<

Cerrar kodos

Guardar como...

Ajustes 4 Ajustes de aparato... k

Crear pagina. .. Ordenar funciones...
Vista de pagina...
Registro de datos. ..
Imprimir. .. Ctrl+P £95:T0 06 Gatas
Nodo

Determinacion del nimero de nodo CAN propio (rango de ajuste: 1 — 62). El nimero de nodo ajusta-
do en fabrica del médulo es 40. El aparato que tenga el nimero de nodo 1 marcara la indicacién de
fecha y hora para todos los demas aparatos de bus CAN.

Tasa de bus
La tasa de bus estandar de la red CAN es de 50 kbit/s (50 kBaud) y esta viene ya fijada para la ma-
yoria de equipos de bus CAN.
Importante: Todos los aparatos de la red de bus CAN han de tener la misma tasa de
transmisién para poder comunicarse entre si.
Se puede ajustar la tasa de bus entre 5y 500 kbit/s y se puede ajustar una tasa de bus mas baja para
redes mas largas de cables (véanse las instrucciones de montaje).
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Denominacion

Aparato ‘ Parametros

Mado 40

T /< (esténdar) .A cada CAN-EZ2 se le puede asignar una denominacién propia.
Denominacidn Bomba térmi

Registro de datos

Editar Yista Objeto Extras Avuda
Muevo... Chrl+M - E - . Q

Aabrir... Ctrl+0

Cerrar WE CAN-EZ 2.tdw X
Cerrar todos

Guardar Ctrl+5

Guardar como., .,
Guardar todos

En este menu se definen los parametros

Crear pagina... Ordenar funciones. .. para el registro de datos mediante CAN

Vista de pagina... de valores analdgicos y digitales.
Irnprirnit ... Ctrl+P

Reqistro de datos...

r

Ejemplo: TAPPS2 marcara las entradas y salidas programadas como ajuste estandar. Este ajuste se
puede modificar o complementar.

Registro de datos @

Parametros disponibles Yalores analdgicos | Valores digitales
E: ANALOGICO 1 Entrada 1: T.bomba térmica av. - Valor de medicién e
idas

ANALOGICO 2 o utilizada
ANALOGICO 3  Entrada 3: T.bomba térmica ret. - Valor de medicién
ANALOGICO4  no utilizada

[+ Calorimetro 1
[+ Contador de energia 1
[+ Coeficisnte de funcionamiento

# Coef, func, actual /—\ ANALOGICOS  Entrada S: Paso circuito carga - Walor de medicion
- valores fijos ANALOGICO6  no utilizada

[ Yalores de sistema * ANALOGICO7  no utilizada

i Entradas DL ANALOGICO &  Funcién: Calorimetra 1 - Pokencia

[+ Entradas CAMN analdgicas ANALOGICO @
[+ Entradas CAN digitales

Funcidn: Calorimetro 1 - Kilovatios-hora tokal
ANALOGICO 10 Funcién: Contador de energia 1 - Potencia
ANALOGICO 11 Funcién: Contador de energia 1 - Kilovatios-hora total
ANALGGICO 12 Funcién: Coef, func. actual - Resulkado
ANALOGICO 13 Funcién: Coeficiente de funcionamiento - Yalor dia ant,
ANALOGICO 14 no utilizada

ANALOGICO 15 no utilizada

ANALOGICO 16 no utilizada

ANALOGICO 17 no utilizada

ANALOGICO 18 no utilizada

ANALOGICO 19 no utilizada

ANALOGICO 20  no utilizada

ANALOGICO 21 o utilizada

ANALOGICO 22 no utilizada

ANALOGICO 23 no utilizada

ANALOGICO 24  no utilizada

ANALOGICO 25 no utilizada

ANALOGICO 26 no utilizada

ANALOGICO 27 no utilizada

ANALOGICO 28 no utilizada

ANALOGICO 29 nio utilizada

ANALOGICO 30  no utilizada

ANALOGICO 31 no utilizada

P \ v
[ [o]4 ] ’ Cancelar ]
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Para el registro de datos mediante CAN se requiere como minimo la version 1.25 enla C.M.l. y la
version 2.06 de Winsol.

El registro de datos mediante CAN solo es posible con la C.M.1. Los datos para el registro se pueden
escoger libremente. No se produce una salida continua de los datos. Tras la consulta por parte de
una C.M.l., el médulo almacena los valores actuales en un almacenamiento intermedio de registro y
los bloguea contra una nueva sobrescritura (en caso de peticiones de una segunda C.M.I.) hasta que
los datos hayan sido leidos y el almacenamiento intermedio de registro vuelva a quedar liberado.

Los ajustes necesarios de la C.M.I. para el registro de datos mediante bus CAN se describen en la
ayuda online de la C.M.I.

Todo CAN-EZ2 puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en
el menu «Bus CAN / Registro de datos» de CAN-EZ2.

Las fuentes de los valores que deben registrarse pueden ser entradas, salidas, variables de salida de
funciones, valores fijos, valores del sistema y entradas de bus DL y CAN.

Nota: Las entradas digitales deben definirse en el ambito de los valores digitales.

Todas las funciones de los contadores (contador de energia, calorimetro, contador)

Pueden registrarse todas las funciones de contador que se quieran (con un maximo de 64 valores
analdgicos). Los valores que deban registrarse de los contadores se anotaran, al igual que todos los
demas valores analdgicos, en la lista «Registro de datos analdgico».
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Entradas analdgicas CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas analégicas CAN. Estas se establecen introduciendo el nu-
mero de nodo del emisor asi como el numero de la salida CAN del nodo emisor.

-

Ny

oy,

\. CAN ‘ P

/ no utilizada

‘ IZN

Entradas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: . no utiizada |

Aparato | Parame|Digital

Analdgica
srupo descripc.

Numero de nodo

Después de introducir el numero de nodo del nodo emisor se lleva a cabo el resto de los ajustes.
El aparato que tenga ese numero de nodo adoptara el valor de una salida analégica CAN.

Ejemplo: En la entrada analégica CAN 1, el aparato con el numero de nodo 1 adoptara el valor de la
salida analogica CAN 1.

E General
MNimero de nodo 1
MNoamero de salida 1
Denominacion

A cada entrada CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Parametros

Grupo descripc. Valor real temperatura
Denominacion T.colector
fndice den. 1
Timeout de bus CAN
Establecimiento del tiempo de timeout de la entrada CAN (valor minimo: 5 minutos).
B General
Namero de nodo 1
Namero de salida 1

Timeout de bus CAN 00:20 [Rh:mm]

Mientras se esté leyendo la informacion del bus CAN, el valor de Fallo de red de la entrada CAN sera
«No».

Si la ultima actualizacion del valor es anterior al tiempo ajustado del timeout, el valor de Fallo de red
pasa de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez o
un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Magnitud de medicion: Def. por usuario).

Dado que se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de funcién, se
puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus CAN o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicién de todas las entradas CAN.
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Unidad

Si para la magnitud de medicién se elige «Automatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el nodo emisor.

E unidad
Magnitud de medicion Automatico

Con la seleccion de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor Yy, con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.

B Unidad
Magnitud de medicidn Def.por usuario
Unidad Temperatura °C
Correccion del sensor 0,0 K

A cada entrada CAN se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del nodo emisor. Hay
varias unidades disponibles.

Correccion del sensor: El valor de la entrada CAN se puede corregir con un valor fijo.

Valor en timeout

Si se supera el tiempo de timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima
vez («Sin modificaciones») o un valor de sustitucion ajustable.

(=N Valor en timeout Sin modificaciones LV

Valor de salida Sin modificaciones
E Comprobacion de sengb=#l= dVEET)

“ararrahacidn da cancar | S0 @

Bl valor en timeout Def .por usuario
Valor de salida 20,0°C
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacion de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a dispo-
sicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada CAN.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activa y con la magnitud de medi-
cion « Def. por usuario ».
Si la opcion «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada CAN estara
disponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correc-
tamente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccio-
nar, p. €j., a la averia de un sensor.
E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

B Umbral de cortocircuito  Estandar

Yalar urmbral
El Valor de cortocircuito Estandar

Valor de salida
E Umbral de interrupcidn  Estandar

Yalor umbral
= valor de interrupcion Estandar

Yalor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y de
9999,9 °C en caso de interrupcién. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos internos.

B Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor  Si
=) Umbral de cortocircuito 3]l v
VYalor umbral Esténdar
Yalor de cortocircuito Def.por usuario

E Umbral de cortocircuito | Def.por usuario

Valor umbral a,0°C
Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar en el nodo emisor un valor fijo al médulo para que una fun-
cién pueda seguir en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).
El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.
En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas digitales CAN. Estas se establecen introduciendo el nimero
de nodo del emisor asi como el nimero de la salida CAN del nodo emisor.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analégicas CAN.

En Magnitud de medicion / Def. por usuario, la opcién Visualizacion para la entrada digital CAN pue-
de modificarse de Off / On a No / Si y se puede establecer si, en caso de no alcanzar el tiempo de
timeout, se indicara el estado determinado por ultima vez («Sin modificaciones») o un estado de sus-
titucion seleccionable.
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Salidas analdgicas CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas CAN analdgicas. Estas se establecen indicando la fuente en
el CAN-EZ2.

\),\/

> | no utiliz

Salidas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: - noutilizada w

Aparato | Parame|Digital

Analdgica
Grupo descripc. k

Enlace con la fuente del CAN-EZ2 de la que procede el valor de la salida CAN.

* Entradas * Valores fijos

» Salidas
* Funciones

* Valores de sistema
« BusDL

Ejemplo: Fuente entrada 3

B ¥ariable entr.
Tipo de fuente
Fuente
Yariable

Denominacion

Entrada
3 T.exterior
Valor de medicion

A cada salida analdgica CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccién de la deno-
minacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por

el usuario.
Ejemplo:
Grupo descripc.

Denominacion
Indice den.

Valor real temperatura
T.exterior

Condicion de envio

Ejemplo:
E Condicién de envio

en caso de modificacion > 10

Tiempo de bloqueo
Tiempo de intervalo

00:10 [mm;ss]
S mir.

en caso de modifi-
cacion > 10

En caso de que se produzca una modificacién del valor actual de mas de, p.
ej., 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo. En el médu-
lo se adopta la unidad de la fuente con el decimal correspondiente.

(valor minimo: 1)

Tiempo de blo-
queo 00:10
[mm:ss]

Si se modifica el valor en mas de 1,0 K en el plazo de 10 segundos desde la
ultima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan pasa-
do 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de inter-
valo 5 min.

El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no se haya
modificado en mas de 1,0 K desde la tltima transmision

(valor minimo: 1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 — Bus CAN

Salidas digitales CAN
Se pueden programar hasta 32 salidas digitales CAN. Estas se establecen indicando la fuente en el
CAN-EZ2.

La parametrizacion es idéntica a la de las salidas analogicas CAN, a excepcion de las condiciones
de envio.

Denominacion

A cada salida CAN analdgica se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la deno-
minacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por
el usuario.

Ejemplo:

fiparato | Pardmetros

Grupo descripc. Salida general
Denominacion Dem.bomba térmica
indice den.

Condicion de envio
Ejemplo:
El Condicion de envio

en caso de modificacion  Si

Tiempo de bloqueo 00:10 [rmm:ss]
Tiempo de intervalo S mir.

en caso de modifica- | Enviar el aviso en caso de modificacion de estado.
cion Si/No

Tiempo de bloqueo | Sise modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ultima trans-
00:10 [mm:ss] mision, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan pasado 10 se-
gundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo 5 | El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no se
min. haya modificado desde la tltima transmisién (valor minimo: 1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Bus DL

El bus DL sirve como linea de bus para varios sensores.

El bus DL es una linea de datos bidireccional y solo es compatible con productos de la empresa
Technische Alternative. La red de bus DL funciona independientemente de la red de bus CAN.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacion de unared de bus DL.
El cableado de una red de bus DL se describe en las instrucciones de montaje del regulador.

Ajustes DL

En el menu Archivo / Ajustes / Ajustes de
Ajustes de aparato @ aparato / Bus DL se puede activar o desacti-
var la salida de datos para el registro de da-
tos mediante el bus DL y para las
Salida de datos On visualizaciones en el sensor ambiental RAS-
PLUS.

General | Bus Cafll Bus DL

Entrada DL

Mediante una entrada DL se adoptan los valores de los sensores de bus DL.
Se pueden programar hasta 32 entradas DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la entrada DL 1

DL
no utilizada

Entradas DL - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utiizada v
: no utilizada A~
Parametros
Entrada 2
| i i Frbrads 2 |

Seleccion: Analdgica o Digital

E General
Tipo Analdgica
Direccidn 1
fndice 1

Direccion de bus DL e indice de bus DL

Cada sensor DL debe tener una direccion de bus DL propia. El ajuste de la direccién del sensor DL
se describe en la hoja de datos del sensor.

La mayoria de sensores DL pueden registrar distintos valores de medicién (p. €j., caudal y tempera-
turas). Para cada valor de medicion debe indicarse un indice propio. El indice en cuestién puede to-
marse de la hoja de datos del sensor DL.
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Denominacion

A cada entrada DL se le puede asignar una denominacién propia. La seleccion de la denominacién
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Parametros
Grupo descripc. Valor real paso
Denominacion Paso solar
indice den.

Timeout del bus DL

Mientras se esté leyendo la informacion del bus DL, el valor de Fallo de red de la entrada DL sera
«No».

Si después de consultarse tres veces el valor del sensor DL no se transmite ningun valor mediante
el regulador, el valor de Fallo de red pasara de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara
el valor comunicado por ultima vez o un valor de sustitucién seleccionable (solo con el ajuste Mag-
nitud de medicion: Def. por usuario).

Dado que también se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de fun-
cidn, se puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus DL o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicion de todas las entradas DL.

Unidad

Si para la magnitud de medicion se elige «<Automatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el sensor DL.

B Unidad
Magnitud de medicidon  Automatico

Con la seleccion de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor Yy, con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.

B Unidad
Magnitud de medicion Def.por usuario
Unidad Temperatura *C
Correccidn del sensor 0,0K

A cada entrada DL se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del sensor DL. Hay
disponible un gran niumero de unidades.
Correccion del sensor: El valor de la entrada DL se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Valor en timeout
Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicion « Def. por usuario ».

Si se determina un timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez
(«Sin modificaciones») o un valor de sustitucién seleccionable.

2} Yalor en timeout Sin modificaciones v

Yalor de salida Sin modificaciones
El Comprobacion de (It Def,por usuario

Comnrnharian de sensor | SP @

B valor en timeouk Def . por usuario
Valor de salida 20,0 °C
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacion de sensor es «Si», habra una funcion como variable de entrada a dis-
posicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada DL.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activay con la magnitud de medicidn
« Def. por usuario ».

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada DL estara dis-
ponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correcta-

mente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar,
p. €j., a la averia de un sensor.

B Comprobacion de sensor
Comprobacidn de sensor  Si

E Umbral de cortocircuito  Estandar
Yalor umbral

B valor de cortacircuita Estandar
Valor de salida

E Umbral de interrupcidn  Estandar
Valor urnbr al

E Valor de interrupcién Estandar

Yalor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.
Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y

de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

(Sl Umbral de cortocircuito  JSE&EGUEY v
Yalor umbra Estandar
[ valor de cortocircuito Def.por usuario

Yalor dr salida

4

E Umbral de cortocircuito | Def.por usuario
Valor umbral 0,0°C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar un valor fijo al médulo para que una funcién pueda seguir
en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales DL

El bus DL esta preparado de tal forma que también puedan adoptarse valores digitales. No obstante,
todavia no se utiliza.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas DL.

En Magnitud de medicion / Def. por usuario se puede modificar el valor de Visualizacién para la en-
trada digital DL a No/Si:
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Carga de bus de sensores DL

La alimentacion y la transmision de sefiales de los sensores DL se realiza de manera conjunta a tra-
vés de un cable de 2 polos. No es posible un apoyo adicional del suministro de corriente por parte
de una unidad de alimentacién externa (como en un bus CAN).

Debido al consumo de corriente relativamente alto de los sensores DL, se debe prestar atencién a la
«carga de bus»:

El CAN-EZ2 tiene la carga de bus maxima del 100 %. Las cargas de bus de los sensores DL se men-
cionan en los datos técnicos de los respectivos sensores.

Ejemplo: El sensor DL FTS4-50DL tiene una carga de bus del 25 %. Es por ello que se puede conectar
un maximo de 4 FTS4-50DL al bus DL.

Salida DL

Mediante una salida DL se pueden enviar valores anal6gicos y digitales a la red de bus DL. Se puede,
p. €j., indicar una orden digital para activar uno de los sensores de O, 02-DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la salida DL 1

ot S
N \
N no utilizada

Salidas DL - Salida 1 - ------------

Objeto de dibujo: . Salida 1 i .

no utilizada
Parametros
: ' Salida 2 1]
ncacon e foote en
Splidas DL - Salida 1 - Sensor 0Z _ Indicacién de la fuente en el regulador

Objeto de dibujo: | Salida 1 - Sensor 02 v del que procede el valor de la salida
. DL.
Parametros
_ *Entradas
Grupo descripc, | Def,por usuario «Salidas
Denominacion  Sensor 02 Funciones
indice den. ..
I=/ Yariable entr. Valores ijOS.
Tipo de fuente | Funcidn *Valores de sistema
Fuente Logica *Bus CAN analdgico
Yariable Resultado «Bus CAN digital
=l Dbjeti . .. . ., .
- e . Indicacioén de la direccion de destino
Ireccion .
T . del sensor DL que debe activarse.
ndice

La informacion sobre el indice ya esta
preparada, pero de momento no hay

ningun aparato de bus DL que la nece-
OK ] [ QK, sin asignacion ] [ Cancelar I site.

Por lo tanto, el indice no influye en la
activacion del sensor de O,, con lo que
puede pasarse por alto.
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Ajustes de aparato

Editar ‘ista Objeto Extras Avuda

Muevo... Ctrl+N : - = | I

B v & |-
abrir... Crl4+0 ® Q
Cerrar innombrel X

Cerrar todos

Guardar como...

oo o300,
Crear pagina... Ordenar funciones...
Yista de pagina. .. .

Tmprifir... Chrl+p Registro de datos, ..

General

Ajustes de aparato @

General | Bus CAN | Bus DL

B Ajustes basicos

Moneda Euros

B Usuario
Contrasefia kécnico 0064
Contrasefia experto 128
Acceso al mend Usuatio

El Hora/Lugar
cambio de hora autom,  Si
Huso horario 01:00 [Rh:mm]
Latitud GPS 43,836000°
Longitud GPS 15,080000 @

OK l [ Cancelar ]
Moneda

Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

En este menu se realizan los ajustes glo-
bales para el médulo, el bus CANy el bus

DL.

Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Contrasena técnico / experto
Entrada de las contrasefias para esta programacion.

Acceso al menu

Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal.

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde
la pagina de inicio de la sinopsis de funciones se debera introducir la contrasena correspondiente.
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Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

Hora / Lugar

+ Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Union Europea.

+ Huso horario — 01:00 significa el huso horario «<UTC + 1 hora». UTC significa «Universal
Time Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

+ Latitud GPS - Latitud geogréfica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

« Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.
Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al em-
plazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de Tech-
nische Alternative en Amaliendorf (Austria).

Bus CAN/DL

Estos ajustes se describen en los capitulos bus CAN y bus DL.
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Menu C.M.I. — Menu principal

Meni principal (acceso mediante la C.M.1.)

f—7

g

Dl
By,

~

:

=

Lu25.7.2016 11:53

Resumen valores Entradas

A

~ AR
AN

Valores fijos Funciones

Mensajes Bus CAN

’:ﬁ'} Ajustes bésicos

ot

Ly

Bus DL

Usuario  Version

Adm. de datos Valores de sistema

.J-I o
24

www.ta.co.at | ©2008-2016 Technische Alternative Elektronische
Steuerungsgerdtegesellschaft m.b.H, Amaliendorf

Fecha / Hora / Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fechay la hora.

La fecha y la hora son adoptadas del nodo de red 1y no se pueden modificar en el CAN-EZ. Dado
que el CAN-EZ no tiene una funcién propia de reloj, debe haber un regulador UVR16x2, UVR1611 o
una interfaz C.M.I. que tenga el nimero de nodo 1.

Resumen valores

M En la sinopsis de valores se

- . muestran todos los valores
[ Wertelbersicht de entrada, de bus CAN y de
DL.
. CAN-Bus CAN-Bus La sinopsis esta subdividida
[ Elnga‘ﬂ’ge DL-Bus ] Analog [ Digital en 4 secciones:
b 4
—!
— X 3| Tras seleccionar una de las
[ Werteubersicht secciones se muestran los
valores.
o || CAN-Bus |[ CAN-Bus
Raial | oo | Snsos |- “Dighar |
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Entradas, Valores fijos, Bus CAN, Bus DL, Ajustes basicos

La parametrizacion de estos valores ya se ha descrito en el capitulo «<Programacion con TAPPS2» y
se realiza mediante la C.M.I. de forma similar.

Funciones

Todas las funciones del regulador UVR16x2 estan disponibles. Pueden seleccionarse 41 funciones
distintas y crearse hasta 44. Las funciones también pueden utilizarse repetidas veces.

A continuacién se describen solo las 4 funciones mas importantes para la tarea propia del contador
de energia CAN.

La descripcién de todas las demas funciones y las indicaciones generales relativas a las funciones
se encuentran en los manuales de programacién de los reguladores UVR16x2 o RSM610.

Definiciones

Valor COP (COP= Coefficient of Performance)

Relacién entre la potencia calorifica aportada (kW) y la potencia motriz eléctrica conseguida incl.
energia auxiliar en condiciones de ensayo (determinadas circunstancias de temperatura, momentos
determinados).

cop = Quc / Pgy

En el valor COP, también se incluye la potencia de los grupos auxiliares (energia de descongelacién,
potencia de bombeo proporcional para bombas de alimentacion de calefaccién, agua salobre o
aguas subterraneas).

Asi, el valor COP es un criterio de calidad para bombas de calor.

Los institutos de homologacién determinan este valor segiin un método definido de medicion (DIN
EN 255).

Sin embargo, el coeficiente de rendimiento y el valor COP no permiten hacer una valoracion energé-
tica de toda la instalacién. Tan solo son una instantdnea de un determinado tipo de bomba de calor
en condiciones de operacion favorables (p. ej. a 35 °C de temperatura de avance). Para una instala-
ciéon, es mucho mas significativo el coeficiente (anual) de funcionamiento.

Coeficiente de funcionamiento
El coeficiente de funcionamiento es el coeficiente real de rendimiento en funcionamiento.

Es la relacién entre el rendimiento en energia de calefaccion (kWh) y la energia de accionamiento y
auxiliar (kWh) empleada durante un periodo determinado:

B =Wiec/ We
Elindicador mas importante de las bombas de calor para el grado de eficacia de una instalacion es,

por tanto, el coeficiente (anual) de funcionamiento B.

Es el resultado de las mediciones en el contador de corriente para la energia eléctrica suministrada
(compresor, bomba de suministro térmico) y en el contador de cantidad de calor (energia térmica
portada del WP) durante un periodo determinado. Si el periodo de las mediciones es un afio, se habla
entonces de coeficiente anual de funcionamiento.
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Contador de energia

Contador de energia

Descripcion de funcionamiento

El contador de energia toma de otras fuentes (p. ej., contador de energia CAN CAN-EZ) el valor
analdgico de la potencia y cuenta la energia de acuerdo con este valor.

Variables de entrada

Autorizacion Autorizacion general de la funcién (valor digital ON/OFF)
Potencia Valor analdgico de la potencia en kW (2 decimales)

Reinicio contad. Sefal de entrada digital ON/OFF para reiniciar los contadores
Precio/unidad Entrada de un precio por unidad (1 kWh)

« Al adoptar el valor de potencia hay que pensar en que deben tenerse en cuenta 2 decimales.
Ejemplo: Una cifra adimensional «413» se adoptara como «4,13 kW».

« En caso de valores de potencia negativos se produce también un recuento negativo, es decir,
los valores contados también pueden volverse negativos.

+ Elreinicio de los contadores se realiza mediante un impulso ON digital o manualmente desde
el menu Parametros. Se borraran las indicaciones de todos los contadores, incluso las de los
periodos anteriores.

+ Al adoptar el Precio/unidad de una fuente hay que pensar en que deben tenerse en cuenta 5
decimales. Ejemplo: Una cifra adimensional sin coma «413» se adoptara como «0,00413». Si
la fuente es un «Valor fijo», no se deberia utilizar una moneda (euros o délares) como unidad,
sino «adimensional (,5)».

Parametros

Factor Posibilidad de entrada de un factor entero para multiplicar el valor
de entrada

Si se pulsa este boton, tras responder la pregunta de seguridad se

restablecerdn todas las indicaciones de los contadores, incluso las
de los periodos anteriores.
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Contador de energia

Variables de salida

Potencia Indicacion de la potencia teniendo en cuenta el factor

Ind. del cont.del dia 7

Ind. del cont.dia ant.

Ind. del cont.semana

Ind. del cont.sem.ant.

Ind. del cont.del mes ___Indicaciones de los contadores

Ind. del cont.mes ant.

Ind. del cont.del afio

Ind. del cont.ano ant.

Kilovatios-hora total —

Suma dia

Suma dia ant.

Suma semana

Suma semana ant.

Suma mes __ Indicacion de los beneficios en la moneda ajustada

Suma mes ant.

Suma afno

Suma ano ant.

Suma total —

+ ATENCION: Las indicaciones de contador del médulo de funcionamiento Contador de energia
se registran cada hora en la memoria interna. Por ello, en caso de corte de corriente, se puede
perder el recuento de maximo 1 hora.

+ Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicaciones
guardadas de los contadores (véase manual «<Programacion, parte 1: Indicaciones genera-
les»).

+ La conmutacion del contador de la semana tiene lugar el domingo a las 24:00 h.

+ Las indicaciones de los contadores también se pueden borrar manualmente en el menu Para-
metros.
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Calorimetro

Calorimetro

Esquema basico

T.avance
s\
§ T.regno _7:,” U

Descripcion de funcionamiento

Calculo de la potencia térmica y del recuento de la energia térmica mediante la diferencia de
temperatura T.avance - T.retorno y el caudal teniendo en cuenta la proporcion de anticongelante
del medio caloportador.

Autorizacion Autorizacion general de la funcién (valor digital ON/OFF)
Sefal de entrada analdgica para la temperatura de avance
Sefal de entrada analdgica para la temperatura de retorno
Paso Sefial de entrada analégica para el paso (caudal)
Reinicio contad. Sefial de entrada digital de impulso ON/OFF para reiniciar los contado-
res
Capacidad térmica Opcional: Valor analégico para la capacidad térmica del liquido en el
especifica sistema medido
Precio/unidad Entrada de un precio por kWh para el célculo de los beneficios

Para la medicion de temperatura son especialmente adecuados los sensores BFPT1000
5x60 MM, integrados en la llave esférica KH de Technische Alternative. Para la calibracién se
pueden desmontar los sensores sin demasiado esfuerzo.

Como sensor de avance también se puede utilizar en un sistema de calefaccion solar el sen-
sor del colector. Para ello, debera estar montado en la salida de avance de la barra colectora
del colector por medio de un manguito de inmersién. Sin embargo, la cantidad de calor
medida incluye también la pérdida de la tuberia de alimentacion solar.

Con la fuente Usuario en la variable de entrada «Paso», en lugar del sensor de caudal también
se puede especificar un valor fijo como caudal.

El reinicio de los contadores se realiza mediante un impulso ON digital o manualmente en el
menu Parametros. Se borraran las indicaciones de todos los contadores, incluso las de los
periodos anteriores. Mientras esta variable de entrada esté en ON, estara bloqueado el conta-
dor. El reinicio del contador también funciona con autorizacién = off.

Capacidad térmica especifica: La entrada éptima debe ser un multiplo de la unidad 0,01 kJ/
I*K como cifra adimensional. Ejemplo: A 20 °C, el agua pura tiene una capacidad térmica de
aprox. 4,18 kJ/I*K; por ello, para esta capacidad térmica (a 20 °C) deberia especificarse un
valor adimensional de 418.

A tener en cuenta: La capacidad térmica de los liquidos depende de la temperatura. Por ello
deberia especificarse un valor variable que dependa de la temperatura (p. €j., de la funcién de
curva caracteristica).
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Calorimetro

Parametros

Anticongelante Indicacién de la proporcion de anticongelante en %

(visualizacién solo si la varia-
ble de entrada «Capacidad tér-
mica especifica» esta sin

utilizar)

Bloqueo de retorno Seleccién: Si/ No

Estado Visualizacién: No calibrado o calibrado

Valor de calibracién Visualizacion de la diferencia T.avance — T.retorno medida en el
proceso de calibracion (en el estado «No calibrado», este valor
debe ser 0,0 K)

Iniciar calibracion Inicio de la calibracién (jobservar la seccion «Proceso de cali-

bracién»!)

LA ESEETELIETEG]E | Con esta opcidn, la calibracién puede deshacerse, en cuyo caso
el valor de calibracion se ajusta a 0.

Borrar contadores Botdn para borrar todas las indicaciones de contadores

+ Proporcion de anticongelante: A partir de las indicaciones de producto de todos los fabrican-
tes importantes se ha calculado un promedio y se ha implementado en forma de tabla en rela
cioén con el comportamiento del mezclador. Este método produce en comportamientos tipicos
un error maximo adicional del 1 %.

Bloqueo de retorno: Si se especifica «No», se posibilita un recuento negativo; si se especifica
«Si», el calorimetro solo podra contar valores positivos.

En el calculo de la temperatura diferencial aparecen parcialmente errores demasiado grandes
debido a la tolerancia de los sensores y del componente de medicion. Para compensar estos
errores, el aparato dispone de un proceso de calibracion.

Si se selecciona «Iniciar calibracion», aparece una nueva pregunta de seguridad. Si la calibra-

cion se ha realizado por error o incorrectamente, el resultado se puede deshacer mediante la
opcion «Borrar valores de calibracion» y/o corregirse ejecutando una nueva calibracion.

Proceso de calibracion

A través de la medicién simultanea de los dos sensores a la misma temperatura se calcula la
desviacion existente entre ellos y se incluye en el futuro como factor de correccién en el calculo.

La calibracién solo influye en los valores de los sensores en la funcion «Calorimetro» y no se
tiene en cuenta en otras funciones.

Durante el proceso de calibracién es muy importante que ambos sensores (avance y retorno)
midan las mismas temperaturas. Para ello, las puntas de ambos sensores se unen utilizando un
trozo de cinta adhesiva o de alambre. Aparte de esto, ambos sensores deberian estar ya equipa-
dos con las prolongaciones de cable posteriores para tener en cuenta las resistencias eléctricas
de los cables. Cuando se emplea el sensor del colector se debe calcular la longitud de linea nece-
saria y unirla a la instalacion. Los sensores deben conectarse a las dos entradas parametrizadas
para el avance y el retorno, y sumergirse juntos en un bafio de agua caliente (por tanto, ambos
tienen las mismas temperaturas).

Proceso de calibracion:
1. Inmersién de los sensores en el bafio de agua.

2. Inicio del proceso de calibracion y confirmacion de la pregunta de seguridad, visualizacion de
estado: «calibrado».

3. El valor de la calibracion se mostrara en los parametros y la temperatura de retorno corregida
se indicara en las variables de salida.
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Calorimetro

Indicaciones para lograr una mayor precision

La precision de todas las energias y flujos de energia registrados depende de muchos factores 'y
debe ser sometida a un examen mas detallado.

Los sensores de temperatura PT1000 de la clase B tienen una precision de +/- 0,55K (a

50 °C). Con sensores de la clase A (p. €j., sensor ultrarrapido MSP60), la precision es de +/-
0,25 K (a 50 °C).

El error del registro de temperatura del aparato X2 suele ser de +/- 0,4 K por canal.

En caso de una posible extension de 10 K, ambos errores de medicion entre avance y retorno
generan un error de medicién maximo de +/- 1,90 K= +/- 19,0% en la clase By +/-13,0% en la
clase A.

+ En caso de una extensiéon menor, aumenta el error de medicién porcentual
« La precision del sensor de caudal FTS 4-50DL asciende aprox. a +/- 1,5%
El maximo error de medicion total para el computo de cantidad de calor asciende, por tanto, en el
caso mas desfavorable, a:
1,19x1,015=1,208

Esto significa una precisiéon del cémputo de cantidad de calor en el caso mas desfavorable de +/
- 20,8% (con 10 K de extensidn, sin calibrado de los sensores de temperatura), de modo que
todos los errores de medicidn deberian adulterar el resultado de medicién en la misma direccion.

Segun nuestra experiencia, nunca se produce un caso asi (worst case) y, en el caso mas desfavo-
rable, se debe contar con la mitad. Sin embargo, el 10,4% tampoco es aceptable.

Tras el calibrado de los sensores de temperatura (véase arriba), el error de medicion del registro
total de temperatura se reduce en conjunto a un maximo de 0,3 K. En lo que respecta a la exten-
sién supuesta mas arriba de 10 K, significa un error de medicién del 3%.

El maximo error de medicion total para el computo de cantidad de calor asciende, por tanto, a:
1,03 x 1,015 =1,045

En caso de una extension de 10 Ky con calibrado de los sensores de temperatura, se mejora, por
tanto, la precisién del cémputo de cantidad de calor a +/- 4,5% en el caso mas desfavorable.
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Calorimetro

Variables de salida

Potencia Visualizacion de la potencia actual en kW (2 decimales)

Temp. de retorno Visualizacion de la temperatura de retorno corregida mediante el
corregida proceso de calibracion

Dif.(T.av.-T.retorno corr.) Visualizacion de la diferencia de temperatura actual, determinante

para el calorimetro, entre la temperatura de avance y la temperatura
de retorno corregida

Ind. del cont.del dia 7

Ind. del cont.dia ant.

Ind. del cont.semana

Ind. del cont.sem.ant.

Ind. del cont.del mes . Indicaciones de los contadores

Ind. del cont.mes ant.

Ind. del cont.del afio

Ind. del cont.ano ant.

Kilovatios-hora total —

Suma dia

Suma dia ant.

Suma semana

Suma semana ant.

Suma mes . Indicacion de los beneficios en la moneda ajustada

Suma mes ant.

Suma ano

Suma ano ant.

Suma total —

+ ATENCION: Las indicaciones de contador del médulo de funcionamiento Calorimetro se regis-
tran cada hora en la memoria interna. Por ello, en caso de corte de corriente, se puede perder
el recuento de maximo 1 hora.

+ Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicaciones
guardadas de los contadores (véase manual «Programacion, parte 1: Indicaciones genera-
les»).

+ Silatemperatura de avance es inferior a la de retorno, se efectuara el recuento con energia
negativa si el bloqueo de retorno se encuentra en «No». Con ello disminuye la indicacion del
contador.

+ La conmutacion del contador de la semana tiene lugar el domingo a las 24:00 h.
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Memoria fechas tope

Memoria fechas tope

Descripcion de funcionamiento

La funcidn de fechas tope permite guardar diaria, mensual y anualmente las indicaciones de los
contadores.

Con 2 variantes distintas se pueden determinar las indicaciones de contadores totales en deter-
minados momentos o los valores de un periodo (dia, mes, afio).

La funcién matematica integrada puede, p. €j., calcular el coeficiente de funcionamiento de una
bomba de calor.

Variables de entrada

Variable entrada A - D Senal de entrada analdgica del valor que se tiene que guardar

Parametros

Modo Seleccion: Diferencia, Valor

Dimension de funcion Hay disponibles numerosas dimensiones de funcién que se adop-
tan con unidad y decimales.

+ Modo Diferencia: se guardan las diferencias de los valores calculados entre el inicio y el fin del
dia, el inicio y el fin del mes, y el inicio y el fin del afio. Esta variante es adecuada para, p. €j.,
calcular el coeficiente de funcionamiento diario, mensual y anual de una bomba de calor.

Ejemplo: Valor diario
Valor diario 1 Valor diario 2 Valor diario 3
1 1 1

Dia 1 Dia 2 Dia 3

+ Modo Valor: se registran los valores calculados (p. €j., indicaciones de contador) en el
momento correspondiente (final del dia, del mes, del afio).

Ejemplo: Valor diario

Inicio del
recuento
* Valor diario 3
I\
Valor diario 2
1
Valor diario 1
1

Dia 1 Dia 2 Dia 3

Calculo

Con ayuda de la funcion matematica integrada se pueden vincular matematicamente las varia-
bles de entrada A — D.

Si solo hay una variable de entrada, las variables B — D se quedan en valor 1y los operadores, en
«multiplicacién». De esta forma, el resultado del calculo es idéntico a la variable de entrada A.

El resultado del calculo se guardara en lo sucesivo de acuerdo con el modo.
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Memoria fechas tope

Vista de la pantalla

[1{{a[lB)I[](CI[]D)) E
Funcién [ ] Operador 2 iy |
‘ariable entrada A 1.00000 wariable entrada C 1.00000
Operador 1 lx J Operador 3 [X ]
\ariable entrada B 1.00000 ‘variable entrada D 1.00000

Vista TAPPS2

= Férmula: ((AxB)x(CxD))

Funcién
Variable entrada A 1,00000
Operador 1 X
Vanable entrada B 1, 00000
Operador 2 X
Variable entrada C 1,00000
Operador 3 X
Vanable entrada D 1, 00000

La operacion de calculo se realiza segun la formula siguiente:
(Funcién J(( A Operador 1] B) (Operador 2 J(C (Operador 3] D))

+ El primer campo «Funcién» puede quedarse libre. En consecuencia, no influye en la operacion
de cdlculo. Aqui se puede seleccionar una funcién para el resultado de la siguiente operacion
de calculo:

+ Valor absoluto abs

* Raiz cuadrada sqrt

* Funciones trigonométricas sin, cos, tan

* Funciones trigonomeétricas de arco arcsin, arccos, arctan

* Funciones hiperbdlicas sinh, cosh, tanh

« Funciones exponenciales e* exp

* Logaritmos naturales y decimales In y log
En los campos identificados con Operador 1 — 3 se selecciona la operacién de calculo:

* Adicién +

* Sustraccion -

+ Multiplicacion x

* Division :

* Mdédulo % (residuo de una divisién)

* Elevacion a potencia A
Los paréntesis deben tenerse en cuenta siguiendo las reglas matematicas.
Asi pues, con estas operaciones de calculo se puede calcular en la variante «diferencia» el
coeficiente de funcionamiento diario, mensual y anual dividiendo la cantidad de calor (energia
térmica) por la energia eléctrica, y se puede guardar diaria, mensual y anualmente.

Valores diarios

Valores mensuales Al tocar estos botones se muestran los valores guardados

Valores anuales

— — Con este botdn se borran los valores guardados después de una
Eliminar historial .
pregunta de seguridad.

Variables de salida

Valor dia ant. Indicacion del valor guardado del dia anterior
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Funcion matematica

Funcion matematica

Descripcion de funcionamiento

La funcion matematica ofrece 4 resultados de calculo distintos a partir de 4 valores de las varia-
bles de entrada analdgicas sobre la base de distintas operaciones de calculo y funciones. A los
resultados se les pueden asignar dimensiones de funcién seleccionables.

Autorizacion Autorizacion general de la funcién (valor digital ON/OFF)
Resultado Valor analégico para la variable de salida Resultado si la autoriza-
(aut. = off) cién esta en OFF

Resultado ABCD Valor analégico para la variable de salida Resultado ABCD si la
(autoriz. = off) autorizacion esta en OFF

Resultado AB Valor analdgico para la variable de salida Resultado AB si la autori-
(autoriz. = off) zacion estd en OFF

Resultado CD Valor analdgico para la variable de salida Resultado CD si la autori-
(autoriz. = off) zacion estd en OFF

Variable entrada A-D Valores analdgicos para las operaciones de célculo (5 decimales)

+ Si se bloquea la funcién (autorizacion = off), esta indica valores o bien establecidos por el
usuario mediante «Resultado (aut. = off)» o bien procedentes de una fuente propia. De este
modo es posible la conmutacion entre valores analégicos mediante la autorizacion.

Dado que la funcioén ofrece 4 resultados distintos, también hay 4 variables de entrada para
estos resultados cuando la autorizacion esta en OFF

+ Con la fuente «Usuario» en una variable de entrada se puede establecer un valor numérico
ajustable.

+ Dado que las operaciones de calculo se realizan con las 4 variables de entrada o con
2 cada vez, hay que tener en cuenta una seleccion adecuada de las variables de entrada no
utilizadas para un resultado correcto.
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Funcién matematica

Parametros

Dimension de funcion Seleccion de la dimensién de la funcidn deseada. Hay disponibles
numerosas dimensiones de funcién que se adoptan con unidad y
decimales.

+ Dado que se quitan los decimales, en la mayoria de los casos no tiene sentido la dimensién de
funcién «adimensional» (= sin decimales) al utilizar funciones. Para calculos precisos hay dis-
ponibles dimensiones de funcién adimensionales con decimales (p. €j., <adimensional (,5)»,
con 5 decimales).

Ansicht TAPPS2:

= Férmula: ((AxB)x(CxD})
Funcign
Variable entrada A 1,00000
Operador 1 X
Variable entrada B 1,00000
Operador 2 X
Variable entrada C 1,00000
Operador 3 X
Vanable entrada D 1,00000

Vista de la pantalla:
[1{{A[1B)[1{C[]1D))
X [ ] Operador 2 [x ]
Funcion

‘“variable entrada C 1.00000

‘ariable entrada A 1.00000

ST L [x J Operador 3 [x ]

i 100000 wariable entrada D 1.00000

La operacién de calculo se realiza segun la formula siguiente:

[ Funcién )(( Al Operador 1) B) [Operador 2 ](C [Operador 3]D))

+ El primer campo «Funcion» puede quedarse libre. En consecuencia, no influye en la operacion
de célculo. Aqui se puede seleccionar una funcién para el resultado de la siguiente operacion
de calculo:

* Valor absoluto abs

* Raiz cuadrada sqrt

* Funciones trigonométricas sin, cos, tan

* Funciones trigonomeétricas de arco arcsin, arccos, arctan
* Funciones hiperbdlicas sinh, cosh, tanh

- Funciones exponenciales e* exp
* Logaritmos naturales y decimales In y log
+ Enlos campos identificados con Operador 1 — 3 se selecciona la operacion de calculo:
* Adicion +
* Sustraccion =
« Multiplicacion x
* Divisién :
* Mdédulo % (residuo de una divisién)
+ Elevacion a potencia #
+ Los paréntesis deben tenerse en cuenta siguiendo las reglas matematicas.

50



Funcion matematica

Variables de salida

Resultado Indicacion del resultado del célculo incluyendo el célculo de la funcién

Resultado ABCD Indicacidn del resultado del célculo de las 4 variables A, B, C y D sin calculo
de funcién

Resultado AB Indicacion del resultado del calculo de las 2 variables Ay B sin calculo de
funcion

Resultado CD Indicacidn del resultado del calculo de las 2 variables C y D sin célculo de
funcion

+ Los resultados se indican con la dimensién de funcién (unidad) seleccionada y los decimales
correspondientes, y se pueden utilizar, p. ej., como variable de entrada para otras funciones.

+ Los resultados no se redondean matematicamente. Los decimales no mostrados se quitan.

+ Si se calcula con la dimensién de funcién «adimensional (,5)», se obtiene un resultado con 5
decimales. Con la Funcion de escala, a continuacion se podria convertir este resultado en un
valor con cualquier otra dimension de funcion, en cuyo caso se quitaran los decimales innece-
sarios.
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Ajustes predeterminados

Ajustes predeterminados

El contador de energia CAN-EZ2 se suministra con los siguientes ajustes predeterminados. Natural-
mente, esta programacion puede complementarse o sustituirse por una programacion propia.

Programacion con TAPPS2

Funcién matemética

Coef. func. actual

<

a

& Autoriz.funcion Resultado
- Resul.(aut.=off) Res. ABCD
= Res. ABCD (aut=off) Res. AB
Calorimetro 1 - Res. AB (aut.=off) Res. CD
Calorimetro 1 »#~ Res. CD (aut.=off)
- Autoriz.funcion Potencia [ +— Vanable entrada A
[E1  Tbomba témica av. }-o—e— Temp. avance T.ret. corregida [ ¥~ Variable entrada B
[E3"_ Tbomba témica ret. |-+—e— Temp.retorno Dif(TA-TR corr.) =< +— Variable entrada C
[E5S  Paso circuito carga }e—e— Paso Ind.contador dia < »— variable entrada D
- Reinicio contad. Ind.c.semana
< Precio/unidad Ind.contador mes |- Memoria fechas tope
Ind.contador afio =< Coeficiente de funcionamiento
kWh total —e +— Variable entrada A Valor dia ant.
> variable entrada B
Contador de energia 2 Variable entrada C
Contador de energia 1 Variable entrada D
4 Autoriz.funcién Potencia
[Sis. Potencia efectiva total |-+—e— Potencia Ind.contador dia <
> Reinicio contad. Ind.c.semana [~
# Precio/unidad Ind.contador mes |
Ind.contador afo [
kwh total
Entradas
ST Sensor PT1000
S3 Sensor PT1000 (en el sensor de paso S5)
S5 Sensor de paso FTS2-32DN10
Funciones

Calorimetro - Calorimetro 1 @

| Yariables de entrada | Parametros | Variables de salida |

Grupo descripc, General
Denominacidn Calorimetro
indice den. 1

B
Anticongelante 0,0 %
Paso W.E.
Precio por unidad 0,20000
Blogueo de retorno Mo

B
Indicacion de contador total 0,0 kWwh
Suma total 0,00

[ OK ] [ Cancelar ]

52

Yariables de entrada | Pardmetros | variables de salida

Contador, de energia - Contador de energia 1 @

Grupo descripc. General

Denominacion Contador de energia

indice den. 1

V.E.
0,20000

Potencia

Precio por unidad

Factor 1

Indicacion de contador tatal 0,0 kwh
Suma total 0,00

] l Cancelar




Memoria fechas tope - Coeficiente de funcionamiento @

‘ariables de entrada | Parémetros | Variables de salida

Grupo descripc. General
Denominacion Coeficiente de funcionamiento
indice den.
B
Mado Diferencia

Dimensién de funcidn Coeficiente de funcionamiento
B Formula: ((AA +AB):{(ACxAD))

Funcion

Yariable entrada A v.E.

Operador 1 +

Yariable entrada B 0,00000

Operador 2

Yariable entrada C v.E,

Operador 3 X

Variable entrada 0 1,00000

OK l [ Cancelar

Registro de datos

Ajustes predeterminados

Funcion matematica - Coef. func. actual @

variables de entrada | Parametros | variables de salida

Resultado (autorizacion = off) 0,00
Resultado ABCD {aut,=off) 0,00

Grupo descripc, General

Denominacidn Coef. func. actual

Indice den.
=

Dimension de funcian Coeficiente de funcionamiento
=

Resultado AB (aut.=off) 0,00
Resultado CD {aut,=off) 0,00

= Formula: ((A+B):{CxD))
Funcidn
Yariable entrada A W.E,
Operador 1 +
Yariable entrada B 0,00000
Operador 2 H
Variable entrada C W.E.
Operador 3 x
Variable entrada D 1,00000

[ OK ] [ Cancelar

En el juego de datos ,Valores analégicos” se registran los siguientes datos; el juego de datos ,Va-

lores digitales” no se utiliza:

Valores analdgicos | yvalores digitales

ANALOGICO 1
ANALOGICO 2
ANBLOGICO 3
ANALOGICO 4
ANALOGICO S5
ANALOGICO 6
ANALOGICO 7
ANBLOGICO &
ANALOGICO 9
ANALOGICO 10
ANALOGICO 11
ANALOGICO 12
ANBLOGICO 13

Entrada 1: T.bomba térmica av. - Yalor de medicidn
no utilizada

Entrada 3: T.bomba térmica ret. - Valor de medicién
no utilizada

Entrada S: Paso circuito carga - Yalor de medicion

no utilizada

no utilizada

Funcién: Calorimetro 1 - Potencia

Funcién: Calorimetro 1 - Kilovatios-hora total

Funcién: Contador de energia 1 - Potencia

Funcidn: Contador de eneragia 1 - Kilovatios-hora total
Funcién: Coef. Func. actual - Resultado

Funcién: Coeficiente de funcionamiento - Valor dia ant.
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Mensajes

Mensajes

Este menu C.M.l. muestra los mensajes activados.
Ejemplo: El mensaje 5 esta activo.

MI21.12.2016 08:32

Si hay como minimo un mensaje activo, en la barra de estado superior aparecera un triangulo de ad-

vertencia.

Encontrara informacion mas precisa sobre los mensajes en los manuales de programacion de los

reguladores de programacion libre UVR16x2 y RSM610.
Version

Usuario

Benutzer

Anwender

Experte

Fachmann-Passwort andern

Experten-Passwort dndern

En este menu se mues-
tran la version del siste-
ma operativo (firmware),
el numero de serie y los
datos de produccion in-
ternos

«Usuario» 'y «Técnico»
solo tienen un acceso limi-
tado a los menus.

Para acceder al nivel de
técnico o de experto es
preciso introducir la con-
trasefia asignada por el
programador en TAPPS2.

Una vez cargados los da-
tos de funcionamiento, el
regulador vuelve al nivel
de usuario y adopta las
contrasefias  programa-
das.

Tras poner en marcha el regulador, este se encuentra siempre en el nivel de usuario.
La contraseiia se establece en el programa TAPPS2 y se puede modificar al acceder con nivel de

experto a través de UVR16x2 o CAN-MTx2.
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Mensajes

Lista de las acciones permitidas

Usuario Visualizacion y acciones permitidas
+ Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo
« Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»
* Resumen valores
+ Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros
+ Valores fijos: Modificacién del valor o del estado de los valores fijos autorizados
para el usuario, sin acceso a los parametros
Usuario . e ., . . . .
+ Funciones: Visualizacion del estado de funcionamiento, sin acceso a los para-
metros
+ Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos
+ Bus CAN y DL: Sin acceso a los parametros
+ Ajustes basicos: Sin acceso
+ Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefia)
+ Valores de sistema: Visualizacion de los valores de sistema
Adicionalmente:
* Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»
+ Modificacién de los parametros de
- entradas (menos Tipo y Magnitud de medicién), sin posibilidad de redefinicién
+ Modificacién de los parametros para
- valores fijos (menos Tipo y Magnitud de medicién; Valor o Estado solo si esta
Técnico autorizado para usuario o técnico), sin posibilidad de redefinicion
+ Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario, seleccion de la moneda
+ Funciones: Modificacién de las variables de entrada y parametros definidos por
el usuario; las variables de salida solo se pueden ver
+ Todos los ajustes de los menus
* Bus CAN y Bus DL
+ Tareas de administracion de datos
Experto El experto tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-

ciones.
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Administracion de datos

Administracion de datos
_Memj C.M.l. Administracion de datos

Lu25.7.2016 12:27

f—

‘_:i Resumen valores Entradas

Valores fijos ff_ ,’]' Funciones

M Bus CAN
:I='-33=|_ Bus DL i’%} Ajustes basicos

,.C!. . .""“_- -....__I_I ..
(j Usuario N4 Version

i;l Adm. de datos Valores de sistema

www.ta.co.at | ©2008-2016 Technische Alternative Elektronische
Steuerungsgerategesellschaft m.b.H, Amgﬂ.endorf

Ejecutar un reset total

Visualizacién de los
datos de funcion
actuales con

_ Estado ]| memnedne

Reinicio

Reset total

Un reset total solo se puede realizar desde el nivel de técnico o de experto después de una pregunta

de seguridad.

Un reset total borra los mdédulos de funcionamiento, la parametrizacién de todas las entradas y sa-
lidas, las entradas y salidas de bus y los valores fijos y del sistema. Se conservan los ajustes del nu-

mero de nodo CAN y de la tasa de bus.

Tras tocar el botén aparece una pregunta de seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse

un reset total.
Riavvio (= Reinicio)

Al final del menu «Adm. de datos» cabe la posibilidad de ejecutar un reinicio del regulador después

de una pregunta de seguridad sin des-conectar el regulador de la red.
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Administracién de datos

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware a tra-

vés de la C.M.I.

En el menu C.M.I. Adm. de datos se pueden cargar o guardar los datos de funcionamiento y el fir-
mware (el sistema operativo) se puede cargar en el médulo.

Se precisa una version propia de sistema operativo para cada idioma. Es por ello que en el médulo,
a diferencia del regulador UVR16x2, no se puede seleccionar el idioma.

Primero hay que cargar el archivo requerido en la tarjeta SD de la C.M.I. A continuacién, el archivo se

transmite al RSM610.

Estas acciones se realizan simplemente arrastrando y manteniendo pulsado el botén izquierdo del

raton («arrastrar y soltar»).

Ejemplo: Cargar los datos de funcionamiento de la tarjeta SD de la C.M.I. en el CAN-EZ2

TECHNISCHE
@2 ALTERNATIVE

WEBPORTAL

Inicio Bus CAN Esquema @ Administracion de datos Ajustes

o)
Administracion de datos

Nodo de red

CAN-EZ2.dat

mENEZIn=I=

Aparato CAN-EZ2
MNods 40
Tamafoc 80 kB

“ Eliminar L:Cambiar nombre £ Descarga
~

Tarjeta SD

BUS-Converter 2013-1
CAN-BC2.dat

CAN-1045.dat
CAN-MTx2 2016-05-31 11-22.dat

5.9
<

Estados contador salidas
Conservar v

Estados contador funciones

Conservar v

Valores de calibracion

Conservar v

Introducir contrasena

OK Cancelar

Antes de iniciar la transferencia de datos, se consul-
tara el comportamiento de las indicaciones de los
contadores y se pedira la contrasena de experto o
técnico.
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Administracion de datos

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware a tra-
vés de UVR16x2 o CAN-MTx2

La transferencia de datos solo se puede realizar en el nivel de técnico o experto en el mend Adm. de
datos.

@23486 789 10-11 12 13 [[@ 15 1GL Ma 05.04.2016 10:08

o W

valores de sistemaJ

4

B234567 39 10-11 12 13 14 15 161

Mi 22.06.2016 12:45

( Adm. de datos

Datos de .func.

E B

Guardar...

Ejecutar un reset
total

hd
Adm. de datos

[ Datos de func.

Cargar...

—] CAN-EZ2.dat

5

Para enviar el archivo al CAN-EZ2, pulse el icono de plus y, a continuacion, podra ver una seleccion.
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Administracién de datos

Datos de func.

Cargar...

—
| can-Ez2dat /
& P < ‘

¢Desea enviar realmente el archivo %

a los nodos seleccionados?

"CAN-EZ2.dat"

Seleccionar el nimero de nodo y tocar después |i#.
Tocando ¥ se cancela la operacién.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.
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Indicaciones para lograr una mayor precision / Reset / Indicaciones de estado LED

Indicaciones para lograr una mayor precision

La precision de todas las energias y flujos de energia registrados depende de muchos factores y
debe ser sometida a un examen mas detallado.

+ Los sensores de temperatura PT1000 de clase B tienen una precision de +/- 0,55 K
(a50°C).
« El error del registro de temperatura del CAN-EZ2 asciende a +/- 0,4 K por canal.
Tomando una extension de 10 K, estos dos errores de medicion entre el avancey el retorno dan lugar
a un error de medicién maximo de +/-1,90 K= +/-19,0% en la clase By +/-13,0% en la clase A.

+ En caso de una extensién menor, aumenta el error de medicion
+ La precision del sensor de caudal FTS 4-50DL asciende aprox. a +/- 1,5%
El error de medicion del registro de energia eléctrica asciende a +/- 3% (en cos phi = 0,6)

El maximo error de medicion del coeficiente de funcionamiento asciende por tanto en el caso mas
desfavorable:

1,19x1,015x 1,03 = 1,244

Esto significa una precision del coeficiente de funcionamiento en el caso mas desfavorable de +/-
24,4% (con 10K de extension, sin calibrado de los sensores de temperatura), de modo que todos los
errores de medicion deberian adulterar el resultado de medicién en la misma direccion.

Segun nuestra experiencia, nunca se produce un caso asi (worst case) y, en el peor de los casos, se
debe contar con la mitad. Sin embargo, el 12,2% tampoco es aceptable.

Tras el calibrado de los sensores de temperatura (véase el capitulo «Contadores de cantidad de ca-
lor

CCC 1-3/Menu de servicio»), el error de medicion del registro de temperatura se reduce en conjunto
a un maximo de 0,3 K. En lo que respecta a la extensidn supuesta mas arriba de 10 K, significa un
error de medicion del 3%.

El maximo error de medicion del coeficiente funcionamiento asciende por tanto a:
1,03x1,015x1,03=1,077

En caso de una extension de 10 K y con calibrado de los sensores de temperatura, se mejora por
tanto la precision del registro del coeficiente de funcionamiento en el caso mas desfavorable y +/-
7,7%.

Reset

Si se pulsa brevemente el botdn de reset (con un lapiz delgado), el regulador se reiniciara (= resta-
blecimiento). Reset total: Pulsando el botén de forma prolongada, el LED de estado empezara a par-
padear con rapidez. Hay que mantener pulsado el botdn hasta que pase de parpadear con rapidez a
parpadear de forma lenta.

Un reset total borra todos los médulos de funcionamiento, la parametrizacion de todas las entradas
y salidas, las entradas y salidas de bus, los valores fijos y del sistema, y los ajustes de bus CAN.

— — Reset-Taste
20 —

OIS0k %
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[o]felfe]fe’
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[
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Indicaciones para lograr una mayor precision / Reset / Indicaciones de estado LED

Indicaciones de estado LED

%) {
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LED de tension
Indica que el sistema electronico de evaluacion
de las mediciones de corriente recibe alimentacion
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Estado del regulador
] ?

[elleel

GG -

[deleliell [o/0/o o] /

Indicacion LED «Estado del regulador» al iniciarse el
modulo

Lampara de control | Descripcion

Rojo continuo El CAN-EZ2 estd arrancando (= rutina de inicio tras la conexioén, un reset o
una actualizacién) o

Naranja continuo Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente | Tras la inicializacién de hardware, el CAN-EZ2 espera aprox. 30 segundos
para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento (valores
de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo Funcionamiento normal del CAN-EZ2
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Datos técnicos

Notas importantes sobre los limites de medicion del contador de energia eléctrica:
1. Si solo se conoce la potencia activa en kW, hay que tener en cuenta el cos phi.
2. La potencia del consumidor debe encontrarse entre los limites de potencia indicados.

3. Dado que el consumo de corriente de las bombas de calor con convertidores de frecuencia
(inversores) no es sinusoidal, existe el peligro de una sobreexcitacion del mecanismo de medi-
cion que puede provocar un error de medicion. El punto culminante real de la corriente no debe

superar nunca los 28 A.

Tension nominal
Consumidor

3x400/230V 50 Hz

Rango de potencia con consumi-
dor monofasico conectado

0,3 kVA hasta 3,3 kVA / 230 V, precision de 2 VA

Rango de potencia con consumi-
dor trifadsico conectado

0,8 kVA hasta 10,0 kVA / 3x400 V, precision de 6 VA

Rango de seccién transversal del
contador de energia

Entre 2,5 mm?2y 4 mm?2

Diametro maximo de cable para
transformadores de corriente de
CAN-EZ/E

10mm @

Entradas de sensor 1-4

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/
25°C), KTY (1 kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000-
TK5000 y sensores ambientales RAS o RASPT, sensor de ra-
diacion GBSO01, termoelemento THEL, sensor de humedad
RFS, sensor de lluvia RES01, impulsos max. 10 Hz (p. €j., para
el emisor de caudal VSG), tensién hasta 3,3 V DC, resistencia
(1-100kQ), asi como la entrada digital

Entradas de sensor 5, 6
(=DI1yDI2)

Entradas para sensores de paso analégicos (modelo FTS) o
impulso (modelo VSG)

Entrada bus DL

Para sensores electronicos a través de bus DL

Carga de bus DL 100%
Longitud del cable de cinta plana
2m
para FTS...
Temperatura ambiente max. Entre 0°Cy 40°C
Tipo de proteccion IP40

Clase de proteccion

Il — a prueba de sacudidas eléctricas

Dimensiones

AxXLxF=127x76,5x46 mm

Datos técnicos divergentes para CAN-EZ/E-30

Rango de potencia con consumi-
dor monofasico conectado

0,6 kVA hasta 10,0 kVA / 230V, precision de 4 VA

Rango de potencia con consumi-
dor trifasico conectado

1,6 kVA hasta 30,0 kVA / 3x400V, precision de 12 VA

Sujeto a cambios técnicos y errores tipograficos y de impresién. Este manual solo es valido para
aparatos con la version de firmware correspondiente. Nuestros productos estan sujetos a un cons-
tante progreso técnico y desarrollo, por lo que nos reservamos el derecho de realizar cambios sin

previo aviso.
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Declaracion UE de conformidad

N.° de documento / Fecha: TA17031/02.02.2017

Fabricante: Technische Alternative RT GmbH

Direccion: A-3872 Amaliendorf, Langestralle 124

La responsabilidad sobre la elaboracion de la presente declaracion de conformidad recae exclusivamente en el
fabricante.

Denominacién del producto: CAN-EZ2/C, CAN-EZ2/E, CAN-EZ2/E30

Nombre de marca: Technische Alternative RT GmbH

Descripcion del producto:  Contador de energia CAN

El objeto de declaracion descrito anteriormente cumple las prescripciones de las directivas

2014/35/EU Directiva de baja tension
2014/30/EU Compatibilidad electromagnética
2011/65/EU RoHS restricciones a la utilizacién de determinadas sustancias peligrosas

Normas armonizadas aplicadas

EN 60730-1: 2011 Dispositivos de control eléctrico automatico para uso doméstico y analogo -
Parte 1: Requisitos generales

EN 61000-6-3: 2007 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6: Normas genéricas. Seccion 3:
+A1:2011 Norma de emisién en entornos residenciales, comerciales y de industria ligera.
+ AC2012

EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-2: Normas genéricas. Inmuni-
+ AC2005 dad en entornos industriales.

EN 50581: 2012 Documentacion técnica para la evaluacién de productos eléctricos y electronicos

con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas

Colocacion del marcado CE: en el embalaje, las instrucciones de uso y la placa de caracteristicas

C€

Expedidor: Technische Alternative RT GmbH
A-3872 Amaliendorf, Langestralle 124
Firma legalmente vinculante

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, director general,
02.02.2017

La presente Declaracion certifica el cumplimiento de las normativas indicadas, pero no garantiza ninguna carac-

teristica.
Se deberan observar las indicaciones de seguridad de la documentacion de producto adjunta.



Condiciones de garantia

Nota: Las siguientes condiciones de garantia no limitan el derecho legal a garantia, sino que amplian
sus derechos como consumidor.

1. La empresa Technische Alternative RT GmbH ofrece al consumidor final garantia de un afo a partir de
la fecha de compra para todos los equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos deben notificarse
sin demora una vez detectados y dentro del plazo de garantia. El soporte técnico dispone de la solucion
adecuada prdacticamente para todos los problemas. Por tanto, una toma de contacto inmediata
contribuye a evitar un gasto innecesario en la busqueda de errores.

2. La garantia incluye la reparacién gratuita (no asi el gasto derivado de la determinacion del error in situ,
desmontaje, montaje y envio) de errores de fabricacion y de trabajo que perjudiquen el funcionamiento.
Si Technische Alternative considera que no es razonable llevar a cabo una reparacion debido a los
costes, se procedera a cambiar el producto.

3. Quedan excluidos dafos surgidos por el efecto de una sobretensién o de circunstancias del entorno
anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantia si el dafio en el equipo se debe a
desperfectos producidos durante el transporte ajenos a nuestra responsabilidad, o bien a una
instalacion y montaje inadecuados, a un uso incorrecto, al incumplimiento de las instrucciones de
montaje y manejo o a falta de cuidados.

4. El derecho a garantia expira si se producen reparaciones o manipulaciones por parte de personas que
carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizados por nosotros, o bien en caso
de que se usen en nuestros equipos piezas de repuesto, complementos o accesorios que no sean
piezas originales.

5. Las piezas defectuosas deben remitirse a nuestra fabrica adjuntando una copia del justificante de
compra e indicando una descripcién precisa del fallo. La tramitacion se agiliza si se solicita un nimero
RMA en nuestra pagina web www.ta.co.at. Es necesario esclarecer primero el defecto con nuestro
personal de soporte técnico.

6. Las prestaciones por garantia no dan lugar a una prérroga del plazo de garantia ni suponen la puesta en
marcha de un nuevo plazo de garantia. El plazo de garantia para las piezas incorporadas concluye al
mismo tiempo que el plazo de garantia del equipo completo.

7. Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o que excedan lo anterior, especialmente las que se
refieren a la reparacion de un dafio producido en el exterior del equipo, siempre que no exista una
responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.

Aviso legal

Las presentes instrucciones de montaje y uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.

Technische Alternative RT GmbH c €

A-3872 Amaliendorf, Langestralie 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at — www.ta.co.at — ©2021
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