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Fundamentos

Fundamentos

El médulo se puede usar como modulo de ampliacion para reguladores de programacion libre. El
suministro de corriente se realiza a través de un regulador o unidad de alimentacién externa de 12 V.
Por cada regulador se puede abastecer un maximo de dos aparatos al mismo tiempo (monitor CAN,
modulo CAN-I/0 o similares). A partir de 3 aparatos en la red CAN se necesita una unidad de
alimentacién de 12 V adicional.

La programacién del modulo se realiza con el software de programacion TAPPS2 o también se puede
realizar desde el UVR16x2 o CAN-MTx2.

Todos los médulos de funcionamiento del regulador UVR16x2 estan disponibles. La programacion se
puede componer de un maximo de 44 funciones.

La transmision de los datos de funcionamiento o una actualizacion del firmware se realiza a través
dela C.M.l., desde el UVR16x2 o0 el CAN-MTx2.

El mdédulo se puede manejar a través de un regulador UVR16x2, el monitor CAN-MTx2 o a través de la
interfaz C.M.I.
Se precisa una version propia del firmware para cada idioma.

Este manual sirve como ayuda para programar con el software de programacién TAPPS 2, y ofrece
asimismo aclaraciones importantes sobre los elementos que se pueden modificar a través de la
C.M.I. o el UVR16x2.

Las herramientas y procesos para TAPPS2 que son necesarios para la creacion grafica de una
programacion del moédulo se explican en el manual de TAPPS2.

.
Ejemplo con TAPPS 2:
.
- Reg.circuito calef. 1
Relo conmutadonl 2 Circuito calefaccién
- . 4 Autoriz. funcién T.nom. requerida <
& Autoriz.funcion Est.cond.tiempo s Autorizac.bomba T.nom.avance |
»¢-{ Entrada bloqueo Valor nominal 1 ¢ < Autor.mezclador T. amb.nom.ef. |
»- Tiempo de accion Valor nominal 2 | < < Prioridad AC Bomba circ.cal. -+—e{S1 Bombacirccal [
4 Venem.1 (aut.=off) [E1_ Tambiente Temp.ambiente Mezcl.ab./cerr. S7 7S5 AbmCenar
> V.nom.2 (aut.=off)
[E2  Tcircuito calef.av Temp. avance Mezclador 0-100% = Circuito cal
CAN Analogical (1/1) |_g—* Temp.exterior Modo mantenim. [
- T exterior ¥ Interruptor ext. Func.anticongel. 5
3 Est.cond.tiempo Tiempo de accion =
¢4 T.ambiente nominal
< Autoriz.funcién Tipo funcionam. Modo func.calendario
Valor nominal 1 T.amb.nom.calendario

Fundamentos de planificacion

Para garantizar una creacion eficaz del programa se debe respetar un orden determinado:

1 La condicion previa basica para definir la programacion y la parametrizacion es contar con un
esquema hidraulico exacto.

A partir de este esquema debe determinarse qué es lo que se tiene que regular y cémo.

sensores y marcarlas en el esquema.

En el siguiente paso se asignan los niimeros de entrada y salida deseados a todos los
sensores y salidas.

Dado que las entradas y salidas de los sensores presentan caracteristicas diferentes, no es
posible realizar una simple numeracién correlativa. Por ello, la asignacién de entradas y
salidas se debe realizar conforme a este manual.

3 Debido a las funciones de regulacién deseadas, se deben establecer las posiciones de los

5 Después es preciso acceder a las funciones y a su parametrizacion.




Fundamentos

Denominaciones

Para denominar todos los elementos se pueden seleccionar las denominaciones predeterminadas de
distintos grupos de denominaciones o utilizar las definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Denominaciones definidas por el usuario

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).

Ejemplo:
Hay que asignar una denominacion definida por el usuario para la entrada 1.

Entradas - Entrada 1 - ---———--—---—-

Ohijeta de dibujo: | Entrada 1 - —-----m-mem- " |
Parametros |
Grupo descripe., General il
Denaminacian General
indice den. enerador
=l General Consuridar
Tipa Linea

Clima

Magnitud de medician

Magnitud del proceso
Sencnr PT 1nnn

A4
Grupo descripe, Def.paor usuario
Denorinacian

~ .
v[ﬂ_ Hacer clic en el campo para crear la

i denominacion deseada.
Indice den.

Seleccionar denominaciones def. por el us... @

Introducir las denominaciones, cerrar con «OK».
Maximo 24 caracteres

1 Sensor 2 -

z T, sdkano

Grupo descripe., Def.por usuario M

Denaminacian Sensor 02 b ) ) ] ]

indice den. ereor OF F Seleccionar de una lista las denominaciones
O General 1 definidas por el usuario que ya se hayan creado.

Tirm

Grupo descripe, Def.paor usuario 4‘_\

Denaminacidn T. sdkano Se muestra la denominacién deseada.

indice den.



Programacion con TAPPS2

Programacion con TAPPS2 / Entradas

A continuacién se describe la parametrizacion de todos los elementos en el software de
programacion TAPPS2.

Entradas

El moédulo dispone de 6 entradas para sefiales o impulsos analdgicos (valores de medicion) y
digitales (ON/OFF).

Parametrizacion

Tipo de sensor y magnitud de medicién

Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.

E1 no utilizada —x(
Entradas - Entrada 1 - no utilizada @
Objeto de dibujo: | Entrada 1 b |

Parametros |
Grupo descripe,

Denarinacian

[

indice den.
= General

Sensar

Cocienke
nidad

Walor medio
I=I Escala

no utiizada 5

Magnitud de medicidn
Magnitud del proceso

Correccian del sensar

no ukilizada
Diigital

Impulso

Unidad de tiempo

Walor de entrada 1
Yalor objetivo 1
YWalor de entrada 2
Yalor objekiva 2
=/ Comprobacion de sensor
Comprobacidn de sensor

b

[ (0] 4 ] [ Ik, sin asignacian ] [ Cancelar

Hay disponibles 3 tipos de sefial de entrada:
Digital

e Analdgica

Impulso



Programacion con TAPPS2 / Entradas

Digital
Selecciéon de Magnitud de medicion:
e Off/0n e Off/ On (inverso)
e No/Si e No/ Si (inverso)
Analégica

Selecciéon de Magnitud de medicion:

Temperatura

Seleccion del tipo de sensor: KTY (2 kQ/25°C = tipo de estandar antiguo de Technische
Alternative), PT 1000 (= tipo de estandar actual), sensores ambientales: RAS, RASPT,
termopar THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

Radiacion solar (tipo de sensor: GBS01)
Tension

Resistencia

Humedad (tipo de sensor: RFS)

Lluvia (tipo de sensor: RES)

Las entradas 1-4 pueden medir normalmente una tensiéon maxima de 3,3 voltios.

Transponiendo el jumper de las entradas 3 y 4, estas entradas pueden registrar una tensioén de 0-10 V
(véanse las instrucciones de montaje). Si el jumper se ha ajustado a «0-10 V», no se pueden registrar
otras magnitudes de medicion.
Si este jumper no se ajusta de forma correcta, la entrada se puede daiiar a mas de 3,3 V.

Seleccidn adicional de Magnitud del proceso
para las magnitudes de medicion Tension y Resistencia:

A continuacién debe establecerse el rango de valores con la escala.

adimensional e Humedad absoluta
adimensional (,1) e Presion bar, mbar,
Coeficiente func. Pascal

adimensional (,5) e Litros

Temperatura °C e Metros cubicos
Radiacion global e Paso (I/min, I/h, I/d,
Concent. CO, ppm m3/min, m3/h, m3/d)
Porcentaje e Potencia

Ejemplo: Tension / Radiacion global:

E Escala
Yalor de entrada 1 0,00y
Yalor objetivo 1 0 W fm?
Yalor de entrada 2 300y
Yalor objetivo 2 1500 'Wfm?

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m?2.

Tension

Inten.de corriente mA
Inten.de corriente A
Resistencia
Velocidad km/h
Velocidad m/s
Grados (angulo)



Programacion con TAPPS2 / Entradas
Entrada de impulsos

Las entradas pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracién de impulso de al menos 50
ms.

Seleccion de la magnitud de medicion

E General

Tipo Impulso

Magnitud de medicion Yelocidad del viento W

Magnitud del proceso Yelocidad del viento k

Sensar Paso
Correccian del sensar Impulso
Cociente Cefinido por &l usuario

Velocidad del viento
Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la
frecuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Cocienke 0,05 Hz
Rango de ajuste: 0,01 — 1,00 Hz

Paso

Para la magnitud de medicion «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Cociente 0,5 lfimp

Rango de ajuste: 0,1 — 100,0 I/impulso

Impulso
Esta magnitud de medicién sirve como variable de entrada para la funcion «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Definido por el usuario
Para la magnitud de medicion «Definido por el usuario» hay que introducir un cociente y la unidad.

Cociente 0,50000 |fimp
IInidad I
IUnidad de tiempo Ik

Rango de ajuste del cociente: 0,00001 — 1000,00000 unidades/impulso (5 decimales)
Unidades: |, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m® debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de
tiempo ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcion «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «kW». En el ejemplo
anterior se seleccion6 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

Cociente 0,00125 kwh/imp

Unidad ke

IUnidad de tiempo
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Denominacion
Introduccion de la denominacion de las entradas seleccionando las denominaciones
predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.
Tipo de sensor analdgico / temperatura:

e General

¢ Generador

e Consumidor

e Linea

e Clima

e Usuario (denominaciones definidas por el usuario)

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Correccion del sensor

Para las magnitudes de medicion Temperatura, Radiacion solar, Humedad y Lluvia del tipo de sensor
analdgico existe la posibilidad de corregir el sensor. El valor corregido se utilizara en todos los
calculos y visualizaciones.
Ejemplo: Sensor de temperatura Pt1000
EH General

Tipo Analagica

Magnitud de medicion Temperatura

Magnitud del proceso

Sensar PT 1000

Correccion del sensar 0,2k

Valor medio

Yalor medio 1,05

Este ajuste hace referencia a la promediacion temporal de los valores de medicién.

Una formacién de valores medios de 0,3 segundos lleva a una reaccion muy rapida de la visualizacion
y del aparato; sin embargo, se debera contar con fluctuaciones del valor.

Un valor medio elevado implica un tiempo de retardo y solo resulta recomendable para los sensores
del calorimetro.

En tareas simples de medicion se debera seleccionar 1 - 3 segundos y en la preparacion de agua
caliente con el sensor ultrarrapido, 0,3 - 0,5 segundos.

10



Programacion con TAPPS2 / Entradas
Comprobacion de sensores analdgicos

E Comprobacion de sensor
Comprobacian de sensor | 50

B Umbral de cortocircuite | Eskandar
Yalor umbral

B Walor de cortocircuito Estandar
Yalor de salida

B Umbral de inkerrupcidn Eskandar
Yalor umbral

[El Valor de inkerrupcian Estandar
Yalor de salida

Si la opcién «Comprobacion de sensor» estd activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un
mensaje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado aparece
un triangulo de advertencia; en el menu «Entradas» el sensor defectuoso aparece en un marco rojo.

Ejemplo:

Ma 25.7.2017 12:23

Interrupcion del
sensor 1, valor

estandar

Fallo de sensor

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, Fallo de sensor estara disponible como variable
de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correctamente y «Si» para uno
defectuoso (cortocircuito o interrupcion). De este modo se puede reaccionar, p. €j., a la averia de un
sensor.

En Valores de sistema / General, Fallo de sensor esta a disposicion de todas las entradas.

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion inferior y una interrupcion si se supera el limite de medicién superior.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los célculos
internos. Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores, en caso de averia de un sensor se
puede preasignar un valor fijo al regulador para que una funcién pueda seguir en marcha en modo de
emergencia.

Ejemplo: Si no se alcanza el umbral de 0 °C (= «Valor umbral»), se mostrard e indicard un valor de
20,0 °C (= valor de salida) para este sensor (histéresis fija: 1,0 °C). A su vez, el estado de «Fallo de
sensor» cambiara a «Si».

B Comprobacion de sensor
Comprobacian de sensor | 50
Bl Umbral de corkocircuito | Def.por usuatio

Yalor umbral 0,0°C
B walor de cortocirouito Def,por usuario
Walor de salida 20,0 *C

Si el sensor no alcanza el valor de
0°C, en consecuencia se indicara
20 °C como valor de medicién y al
mismo tiempo se mostrara un fallo de

sensor (marco rojo).
El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.
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Programacion con TAPPS2 / Entradas

En la medicion de la tension de las entradas (max. 3,3V) hay que tener en cuenta que la resistencia
interior de la fuente de tension no debe quedar por debajo de los 100 ohmios para mantenerse dentro
de la precision indicada en los datos técnicos.

Medicion de la tension0 — 10V de las entradas 3 y 4 con el jumper colocado: La impedancia de
entrada del modulo es de 10 kQ. Hay que procurar que la tensién nunca sea superior a 10,5V, ya que,
de lo contrario, esto afectaria de forma extremadamente negativa a las demas entradas.

Medicion de la resistencia: Si la magnitud del proceso esta ajustada como «adimensional», solo se
puede realizar la medicion hasta 30 kQ. Si la magnitud del proceso esta ajustada a «Resistencia» y la
medicion de las resistencias > 15 kQ, habria que aumentar el tiempo del valor medio, ya que los
valores oscilan ligeramente.

Tabla de resistencias de los diferentes tipos de sensores

Temp. [°c] 0 10 | 20 25 | 30 40 50 60 | 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] |1000|1039|1078|1097 (1117 |1155|1194|1232 (1271|1309 | 1347|1385

KTY [0] | 1630 1772|1922 2000|2080 | 2245 | 2417|2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
(2kQ)
KTY [0] | 815 | 886 | 961 | 100010401122 |1209| 1299|1392 | 1490|1591 | 1696
(1kQ)

PT100 [0] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 |1056|1112| 1141|1171 1230|1291 | 1353|1417 (1483|1549 |1618

Ni1000 [Q] | 1000 |1045|1091|1114(1138|1186|1235|1285| 1337|1390 | 1444|1500
TK5000

El tipo estandar de Technische Alternative es PT1000.

PT100, PT500: Dado que a estos sensores les afectan mas las perturbaciones externas, los cables
de los sensores deben estar apantallados y es necesario aumentar el tiempo de valor medio. No
obstante, para los sensores PT1000 no se puede garantizar la precision indicada en los datos
técnicos.
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Programacion con TAPPS2 / Entradas

Sensores NTC
. Para la evaluacion de los sensores NTC es

SEnsOr MTC .

Correccicn del sensor | 0.0 K necesario indicar el valor R25 y el Beta.

RZ5 10,00 ki La resistencia nominal R25 hace siempre
Beta 3800 referencia a 25 °C.

El valor Beta designa la caracteristica de un sensor
NTC enrelacion con 2 valores de caida de presion.

Beta es una constante fisica y se puede calcular a partir de la tabla de resistencias del fabricante con
la siguiente formula:

In (
R2 (HT)
T 1
Tlory T2

Dado que el valor Beta no es una constante en todo el curso de la temperatura, deben establecerse
los limites esperados del rango de mediciéon (p. ej., para un sensor de acumulador de +10 °C a
+100 °C, o para un sensor exterior de -20 °C a +40 °C).

Todas las temperaturas de la férmula deben indicarse como temperaturas absolutas en K (Kelvin) (p.
ej., +20 °C =273,15 K+ 20 K = 293,15 K)

In logaritmo natural

R1m resistencia en la temperatura inferior del rango de temperaturas
R2 ) resistencia en la temperatura superior del rango de temperaturas
Tl temperatura inferior del rango de temperaturas

T2Ham temperatura superior del rango de temperaturas

13



Programacion con TAPPS2 / Salidas
Salidas

El mdédulo tiene 5 salidas.

Se distingue entre los siguientes tipos de salida, aunque no se pueden seleccionar en todas las
salidas:

Salida conmutacion
Pareja de salidas
0-10V

PWM

Las salidas 1-3 se pueden parametrizar como salidas de conmutacién.
Las salidas 2/3 y 4/5 se pueden parametrizar como parejas de salidas.

Las salidas 4 a 5 estan concebidas en primera linea como salidas de 0-10 V o PWM para la
regulacion de velocidad de bombas o para la modulacién de generadores de calor.

Con ayuda del relé auxiliar adicional (p. €j., HIREL16x2) estas salidas también se pueden usar como

salidas de conmutacion o parejas de salidas.

Parametrizacion
Tras seleccionar la salida deseada, se determina el tipo de salida.

>€

S0 no utilizada

Salidas - Salida 1 - no utilizada

Objeto de dibujo: | Salida 1

Enlaces | Parametros |F‘ru:uteu:|:i|fun de bloguen

Grupn descripe,
Denaminacian
Indice den.

= General

o utizads

Madia no ukilizada
Retardo Salida de conmutacion
Marcha de inercia | Par de salida

D acian
Limite de duracian

=l ¥alor de salida digital/modo manual

Dorminante off
Digital an

=l Escala

Yalor de entrada 1
Yalor objetivo 1
Yalor de entrada 2

Yalor objetivo 2

=l Estado de salida

M si
ribiral

= Modo manual

Modificable por

(04 l [ Qk, sin asignacion ] [ Cancelar
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Programacion con TAPPS2 / Salidas
Parejas de salidas

B General
no utilizada L
Modo no utilizada
Retardo Salida de conmutacidn

Marcha de inercia
Dk acian

Las salidas 2/3 y 4/5 pueden utilizarse como salidas de conmutacion simples o junto con la
siguiente salida de conmutaciéon como pareja de salidas (p. €j., control del accionamiento de un
mezclador). Si se usa la pareja de salidas 4/5, se necesitara un relé auxiliar adicional.

Duracion

=l General
Tipo Par de salida Para cada pareja de salidas hay que
Modo especificar el tiempo de funcionamiento del
Retardn mezclador.

Marcha de inerci Si se introduce un tiempo 0, no tendra

lugar ningun control de la pareja de
salidas.

Curacian 02:30 [mm:ss]
Limite de duracidan | 50

Limite de duracion

Si el limite de duracion esta activo, finaliza el control de la pareja de salidas cuando el tiempo de
marcha restante va bajando de 20 a 0 minutos. El tiempo de marcha restante se volvera a cargar si la
pareja de salidas cambia a modo manual, si es controlado por un mensaje (ON u OFF dominante), si
se cambia la direccién de control o si se conmuta la autorizacién de OFF a ON.

Si se desactiva el limite de duracién, el tiempo de marcha restante se contara solo hasta 10
segundos y no finalizara el control de la pareja de salidas.

Las parejas de salidas se muestran en la barra de estado con un signo «+» entre los numeros de las
salidas.

Ejemplo: Las salidas 2+3 estan parametrizadas como parejas de salidas

Si 2 funciones distintas afectan simultaneamente a las dos salidas de la pareja de salidas, se activara
la salida con el nimero mds bajo (orden «<ABIERTO»).

Excepcion: la funcion «Mensaje»: si llega la orden simultanea de esta funcién, se activara la salida
que tenga el nimero mas alto (orden «CERRADO»).

Todas las salidas de conmutacion

Para todas las salidas de conmutacion se puede establecer un retardo de conexién y un tiempo de
marcha de inercia.

B General
Tipa Salida de conmutacian
Modo
Retardo 00:00 [ram:ss]

Marcha de inercia | 00:00 [mm;ss]
Duracian
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Programacion con TAPPS2 / Salidas

Todas las salidas

Para todas las salidas, el modo manual se puede limitar a grupos de usuarios (Usuario, Técnico,
Experto).

El Modo manual

Modificable por Ilsuario

Salidas 4 a 5 como salidas analégicas

B General
no utilizada e
Modo no utilizada
Retardo Salida de conmutacian
Marcha de inercia  JO-10% e
Duracion

== T | (] - | 1 1

Estas salidas 4 a 5 facilitan una tension de 0 a 10V, p. €j., para la regulacién de la potencia de los
quemadores (modulacién de quemadores) o la regulaciéon de la velocidad de las bombas
electrénicas.

La indicacioén tiene lugar opcionalmente como tensién (0 - 10 V) o como sefial PWM.
Pueden ser controladas por la funcién PID o también por otras funciones. La opcién «Escala» ofrece

la posibilidad de adaptar el valor analégico de la fuente (con o sin decimal) al rango de regulacién del
aparato que se va a regular.

En el modo PWM (modulacién por amplitud de impulsos) se genera una sefial de onda rectangular con un
nivel de tensién de aprox. 10 V y una frecuencia de 1 kHz con relacién de ciclo variable (0 - 100 %).

Si hay varias funciones activas (valores analégicos) al mismo tiempo en una salida analégica, se
indica el valor mas elevado.

Con la activacién de la salida anal6gica mediante una orden digital se puede establecer una tension
de salida de entre 0,00V y 10,00V (o 0,0% — 100,0 % en PWM). Las o6rdenes digitales son
dominantes en caso de que exista un enlace con un valor analégico

La activacion de la salida analégica mediante «Dominante off» y «Digital on» es posible a través de
las siguientes sefales digitales:

E ¥alor de salida digital/modo manual

Dominante off 5,004
Digital an 10,00

Ejemplo: Dominante off: Valor de salida 5,00 V Ejemplo: Digital on: Valor de salida 10,00 V

Dominante off (de Mensajes) Dominante on (de Mensajes)
Manual off Manual on
Digital on

Proteccion antibloqueo
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Programacion con TAPPS2 / Salidas
Estado de salida de las salidas analégicas

B Estado de salida Para el estado de salida se puede establecer
ETERR el = umbral + si el estado ON debe emitirse por encima o

Urnbral por debajo de un umbral ajustable.
H Modo manual Real < umbral

Ejemplo: Si la salida analogica da mas de 3,00 V, el estado de salida pasara de OFF a ON.

Segun cuales sean las propiedades técnicas
de la bomba controlada, el estado de salida
se puede ajustar de tal forma que solo esté
en ON cuando la bomba realmente esté en
marcha.

Bl Estado de salida
QM i Real = umbral
Umbral 3,00

En caso de que con una salida analdgica también deba conectarse a la vez una salida de
conmutacion, esto solo puede lograrse mediante una programacién adecuada.

Ejemplo: En cuanto el estado de salida de la salida analdgica pase a ON, este comando ON se
transmitird a la salida de conmutaciéon mediante la funcién légica.

1 : -
Salida de conmutacién

Autoriz.funcién Resultado [-e——={S2 Valvula solar |
Resul.(aut.=off) (OFF) Res.inv. [

Res.in.(au.=off) (OFF)
Var.entrada 1
Var.entrada 2
Var.entrada 3
Var.entrada 4
Var.entrada 5
Var.entrada 6

Salida analdgica

»{54 Bomba solar

%%%%%I*ﬁ“ﬁ

Ejemplos de distintas escalas
Magnitud de regulaciéon de la funcion PID: Modo 0-10V, la magnitud de regulaciéon de 0 debe
corresponderse con 0V, y la magnitud de regulacion de 100, con 10 V:

El Escala
Valor de entrada 1 0O
Yalor objetivo 1 0,00 Y

Yalor de entrada 2

Yalor objetivo 2 10,00 4

Valor de temperatura, p. €j., de una funcion analégica: Modo PWM, la temperatura de 0 °C debe
corresponderse con el 0 %, la temperatura de 100,0 °C, con el 100 %:

El Escala
Walor de entrada 1 0O
Yalor objetiva 1 0,0 %

VE':'jr dz_e"ftrada 2 La temperatura se adoptara en 1/10°C
Yalor objetivo 2 100,0 <% sin coma.

Potencia del quemador, p. €], de las funciones de demanda de agua caliente o mantenimiento: Modo
0-10 V, la potencia del quemador del 0,0 % debe corresponderse con 0 V, la del 100,0 %, con 10 V:

El Escala
Valor de entrada 1 0O
Yalor objetivo 1 0,00 Y

Valor de entrada 2 (oon ) El valor porcentual se adoptard en
Yalor objetiva 2 10,00 1/10 % sin coma.
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Programacion con TAPPS2 / Salidas

Denominacion

Introduccion de la denominacion de las salidas seleccionando las denominaciones predeterminadas
de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

e General
e Clima
e Usuario (denominaciones definidas por el usuario)

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Descripcion general de las salidas

Salida de conmutacion

Relé, contacto de cierre
Salida de conmutacion, Relé
Contacto de cierre + reposo

I Pareja de salidas para
0-10V o PWM

: mezclador, etc.

x

Salida

I Salidas de conmutacion

4 - 5 o parejas de
salidas, solo posible con

A b WOIN| =
X | X | X | X

_____ [ X relé adicional
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Proteccion de bloqueo

Programacion con TAPPS2 / Salidas

Las bombas de circulaciéon que no se han utilizado durante mucho tiempo (p. €., bomba del circuito
de calefacciéon durante el verano) tienen a menudo problemas al arrancar debido a la corrosién
interna. Este problema se evita poniendo en funcionamiento la bomba durante 30 segundos de forma

periddica.

En el menu de cada salida se puede establecer la Proteccion de bloqueo para todas las salidas. Se
puede indicar un momento asi como todas las salidas que deben contener una protecciéon de

bloqueo.
Ejemplo:

Salidas - Salida 1 - Bomba circ.cal.

Objeto de dibujo: | Salida 1 A

Erlaces F‘arémetru< Prateccion de blogueo >b
[ [«lma Omi [ [#lvi [Jsa [Joo

Alas: | 16:30 | Hora

Salidas (Salida conmut, )

[#]s1 [w]sz [33 []s¢4 [s=

[ Ik l [OK, sin asignacian ] [ Cancelar ]

N Salidas

De acuerdo con el ejemplo, los martes y los viernes, a partir de las 16:30 h, se ponen en marcha
durante 30 segundos las bombas 1y 2 si la salida no ha estado activa desde el inicio del médulo y/o

desde el ultimo acceso a la proteccioén de bloqueo.

El médulo no conecta todas las salidas a la vez, sino que comienza con una salida, tras 30 segundos

pasa a la salida siguiente, y asi sucesivamente.
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Programacion con TAPPS2 / Valores fijos

Valores fijos

En este menu pueden definirse hasta 64 valores fijos que, p. €]., se pueden utilizar como variables de
entrada de funciones.

Ejemplo:

FO no utilizada —(
Valores fijos - no utilizada @
Objeto de dibujo: | no utilizada A

S no wkilizada ”
Parametros =
Walor fijo 2 -
iarupn descripe, | Yalar F!ju:u 3
Denominacion | Falor fijo 4 —
— Walor fijo 5
Indice den. valor fijo 6
= General Yalar fijo 7
) Walor fijo &
Tipo Yalar Fijo 2
Dimension de FfungYalar fijo 10
Yalor fijo 11
Z L
ST valor fijo 12
Mirirnc yalor fijo 13
P&z Yalor fijo 14
. Yalor Fijo 15
= Valor fijo Yalor fijn 16 v
YWalor
Modificable por
Ik ] [ K, =in asignacian ] [ Cancelar

Tipo de valor fijo

Tras seleccionar el valor fijo deseado, se determina el tipo de valor fijo.
e Digital
e Analdgica
e Impulso

Digital
Selecciéon de Magnitud de medicion:
e Off /On
e No/Si
E General
Tipo Digital
Dimension de Funcion | CFF | On
Casilla de seleccion W ., .
- Y Seleccion de si el estado puede conmutarse
rinimo Zasilla de seleccion . K .,
. ’ k mediante una casilla de seleccién o un
Maximo Clic . 4
simple clic.
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Programacion con TAPPS2 / Valores fijos

Analégico
Seleccion de numerosas unidades o dimensiones

Dimension de Funcion gl ety W
Conmutar adimensional -
Minirmo adimensional, 1)

M&ximo Coeficiente de funcionamisnto

¥alor fijo adimensional(,5)

Yalor

Modificable por Radiacidn global

Minino 80,0 °C . . .. .
Méino cs 0 oc Tras asignar la denominacion se determinan
5 valor fijo ' los limites permitidos y el valor fijo actual.
Dentro de estos limites se puede ajustar el
Yalor 55,0 = .
valor en el menu.
Impulso
Con este valor fijo se pueden generar breves impulsos tocando en el menu.
Ejemplo:

Valores fijos - Valor fijo 1 - no utilizada

Obieto de dibujn: | valor fijo 1 v|

Parametros |

Grupn descripc,
Denorminacian
fndice den.

=l General

no utlizada v

Dirnenzian de funcidn |no utilizada

Conmutar Digital
Minirno Analagica
M&ximo

=l Yalor fijo
Walor

Modificable por

Ik l [ Ik, sin asignacian ] [ Cancelar

E General Seleccién de la dimension de la funcion: Al
Tipa Impulso accionar se genera un impulso ON (de OFF a
ON) o un impulso OFF (de ON a OFF).

Dimensian de Funcian i = w

Conrmukar
Hlinimo Impulso OFF
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Programacion con TAPPS2 / Valores fijos

Denominacion

Introduccion de la denominacion del valor fijo seleccionando las denominaciones predeterminadas o
denominaciones definidas por el usuario.

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Limitacion de la posibilidad de modificacion

Para todos los valores fijos se puede ajustar desde qué nivel de usuario se puede modificar el valor
fijo:

E valor fijo

Maodificable por | Disuario

Usuario

Técnica

[_ Experto
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN

Bus CAN

La red CAN permite la comunicacion entre los aparatos de bus CAN. Mediante el envio de valores
analodgicos o digitales a través de las salidas CAN, otros aparatos de bus CAN pueden adoptar estos
valores como entradas CAN.

En una red pueden utilizarse hasta 62 aparatos de bus CAN.
Cada aparato de bus CAN debe recibir su propio numero de nodo.

El cableado de una red de bus CAN se describe en las instrucciones de montaje.

Ajustes CAN para el médulo

Entradas CAN - Analdgica 1 - T.colector

Objeto de dibujo: |.ﬁ.naluﬁgica ~ | | 1 - T.coleckor v |

Maoda 3z
Tasa de bus | 50 kbit/s {estandar)
Denaminacidn  CAMN-T/O 45

Parametros

Estos ajustes también se pueden realizar en el menu «Archivo / Ajustes / Ajustes de aparato...»:

LY TN Edibar  Wista Objeto Extras  Avuda

Mugwvo, ., Chrl+1 L E - Db
Abrir. . Chrl+O ? R
Cefrar _SM_Heizkreis_Eieispiel.tu:lw
Cerrar bodos I

;auardar Chrl+5

Guardar coma, .,

Guardar todos

Ajustes Bjustes de aparato...
Crear pagina. .. Crdenar Funciones. ..
Wista de pagina...
Reqgistro de datos. .,
Imprimir... Zhrl+P |
Nodo

Determinacion del nimero de nodo CAN propio (rango de ajuste: 1 — 62). El nimero de nodo ajustado
en fabrica del médulo es 32.

Tasa de bus
La tasa de bus estandar de la red CAN es de 50 kbit/s (50 kBaud) y esta viene ya fijada para la
mayoria de equipos de bus CAN.

Importante: Todos los aparatos de la red de bus CAN han de tener la misma tasa de
transmisién para poder comunicarse entre si.

Se puede ajustar la tasa de bus entre 5y 500 kbit/s y se puede ajustar una tasa de bus mas baja para
redes mas largas de cables (véanse las instrucciones de montaje).
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN

Denominacion

Aparato | Parametros

Modo 3z

Denominacian Casa 1

5 (estandar)

Registro de datos

A cada mddulo se le puede asignar una denominacién propia.

Cerrar

Cerrar todos
Guardar
Guardar como,.,
Guardar todos

Crear pagina. ..
Yista de pagina...

Irnprimir. ..

Chrl4+-M
Chrl40

Crl+5

Ctrl+P

Editar Wista Objeto  Extras  Awvuda

i‘aa w o iR

_SM_Heizkreis_Beispiel.tu:lw

Ajustes de aparata. .,

COrdenar funciones. ..

Registro de datos. ..

En este menu se definen los parametros para
el registro de datos mediante CAN de valores
analdgicos y digitales.

Ejemplo: TAPPS2 marcara las entradas y salidas programadas como ajuste estandar. Este ajuste se
puede modificar o complementar.

Registro de datos @

Parametros disponibles

Entradas

Salidas

Circuito calefaccion
Solar

Ldgica

Analogica
Matematica
Funcién de escala
Curva caracteristica
‘Walores fijos
Yalores de sistema
Entradas DL

53 = e e e e

Entradas CAM digitales

Entradas AN analogicas

Walares analdgicos | valores digitales

AMALOGICO 1
AMALOGICO 2
AMALOGICO 3
AMALOGICO 4

AMALOGICO 5

m ANALOGICO 6
* AMALOGICO 7
ANALOGICO 8

AMALOGICO 9

AMALOGICO 10
AMALOGICO 11
AMALOGICO 12
AMALOGICO 13
ANALOGICO 14
AMALOGICO 15
AMALOGICO 16
AMALOGICO 17
AMALOGICO 18
AMALOGICO 19
AMALOGICO 20
AMALOGICO 21
AMALOGICO 22
AMALOGICO 23
AMALOGICO 24
AMALOGICO 25
ANALOGICO 26
AMALOGICO 27
AMALOGICO 28
AMALOGICO 29
AMALOGICO 30
AMALOGICO 31

Entrada 1: T.colector - Walor de medicidn ~
Entrada 2: T.acumulador abajo - Walor de medicion
Entrada 3: T.circuito calef, av, - Yalor de medicidn
Entrada 4: T.exterior - Walar de medicidn

Funcidn: Circuita calefaccidn - Temperatura de avance nominal
Funcion: Circuito calefaccion - Temperatura ambiente nominal efectiva
Funcidn: Matematica - Resultado

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

no utilizada

W

Borrar todos

Cargar estandar

’ OK, ] [ Cancelar ]
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN
Para el registro de datos mediante CAN se requiere como minimo la version 1.25 en la C.M.l. y la
version 2.06 de Winsol.

El registro de datos mediante CAN solo es posible con la C.M.I. Los datos para el registro se pueden
escoger libremente. No se produce una salida continua de los datos. Tras la consulta por parte de
una C.M.1,, el médulo almacena los valores actuales en un almacenamiento intermedio de registro y
los bloquea contra una nueva sobrescritura (en caso de peticiones de una segunda C.M.1.) hasta que
los datos hayan sido leidos y el almacenamiento intermedio de registro vuelva a quedar liberado.

Los ajustes necesarios de la C.M.I. para el registro de datos mediante bus CAN se describen en la
ayuda online de la C.M.1.

Todo modulo puede indicar un maximo de 64 valores digitales y 64 analdgicos, que se definen en el
menu «Bus CAN / Registro de datos» de modulo.

Las fuentes de los valores que deben registrarse pueden ser entradas, salidas, variables de salida de
funciones, valores fijos, valores del sistema y entradas de bus DL y CAN.

Nota: Las entradas digitales deben definirse en el ambito de los valores digitales.

Todas las funciones de los contadores (contador de energia, calorimetro, contador)

Pueden registrarse todas las funciones de contador que se quieran (con un maximo de 64 valores
analdgicos). Los valores que deban registrarse de los contadores se anotaran, al igual que todos los
demas valores analdgicos, en la lista «<Registro de datos anal6gico».
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN

Entradas analdgicas CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas analdgicas CAN. Estas se establecen introduciendo el
numero de nodo del emisor asi como el numero de la salida CAN del nodo emisor.

- s oy =l - ..-"'f\"\
- .

F el b [ = A= ]

Entradas CAN - no utilizada

Chbjeto de dibujo: | no utilizada %

Aparato | Paramel Digital

Analdgica
Garupo descripc. k

Numero de nodo

Después de introducir el nimero de nodo del nodo emisor se lleva a cabo el resto de los ajustes.
El aparato que tenga ese numero de nodo adoptara el valor de una salida analégica CAN.

Ejemplo: En la entrada analégica CAN 1, el aparato con el nimero de nodo 1 adoptara el valor de la
salida analdgica CAN 1.

B General
mimera de nodo 1
Mimero de salida 1
Denominacion

A cada entrada CAN se le puede asignar una denominacién propia. La seleccién de la denominacién
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Parametros

Grupo descripe, Walor real kemperatura
Denorminacion T.colector
indice den. 1
Timeout de bus CAN
Establecimiento del tiempo de timeout de la entrada CAN (valor minimo: 5 minutos).
El General
Mimero de nodo 1
rimero de salida 1

Tirmeouk de bus CAK 00:20 [hh:mm]

Mientras se esté leyendo la informacién del bus CAN, el valor de Fallo de red de la entrada CAN sera
«No».

Si la ultima actualizacién del valor es anterior al tiempo ajustado del timeout, el valor de Fallo de red
pasa de «No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez o
un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Magnitud de medicion: Def. por usuario).

Dado que se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de funcion, se
puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus CAN o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicion de todas las entradas CAN.
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN
Unidad

Si para la magnitud de medicion se elige «Automatico», en el regulador se empleara la unidad que fija
el nodo emisor.

B unidad
Magnitud de medicidn Aukamatico

Con la seleccién de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor y, con la comprobacién de sensor activa, una funcién de control.

E Unidad
Magnitud de medicion Cief.por usuario
IJnidad Temperatura ¢
Correccion del sensar 0,0k

A cada entrada CAN se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del nodo emisor. Hay
varias unidades disponibles.

Correccion del sensor: El valor de la entrada CAN se puede corregir con un valor fijo.

Valor en timeout

Si se supera el tiempo de timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima
vez («Sin modificaciones») o un valor de sustitucion ajustable.
Walar en kirmeout Sin modificaciones b

Walor de salida Sin modificaciones

E Comprobacion de sen

“arameabacidn da cancnre | S0 U

B Valor en timeout Def.par usuario
Yalor de salida 20,0 %
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacion de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a
disposicién del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada CAN.
El Comprobacion de sensor

Comprobacion de sensor | Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activa y con la magnitud de medicion
« Def. por usuario ».

Si la opcidon «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada CAN estara
disponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona
correctamente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede
reaccionar, p. €j., a la averia de un sensor.
El Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor | Si

E Umbral de cortocircuito | Estandar

Yalor umbral
E Walor de cortocirouito Estandar

Yalor de salida
E Umbral de interrupcion | Estandar

Yalor umbral
[l Walor de inkerrupcidn Estandar

Yalor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los célculos
internos.
E Comprobacion de sensor

Comprobacian de sensor | Si

=0 Umbral de corkocircuito JE4 sk b

Yalor umbral Estandar
B Walor de cortocircuiko

Walar Ae zalida ! !
[l Umbral de cortacircuito | Def.par usuario

Yalor umbral 0,0 =C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar en el nodo emisor un valor fijo al médulo para que una
funcién pueda seguir en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcion.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicién de todas las entradas, entradas
CAN y entradas DL.

Entradas digitales CAN

Se pueden programar hasta 64 entradas digitales CAN. Estas se establecen introduciendo el nimero
de nodo del emisor asi como el nimero de la salida CAN del nodo emisor.
La parametrizacién es casi idéntica a la de las entradas analégicas CAN.

En Magnitud de medicion / Def. por usuario, la opcion Visualizacién para la entrada digital CAN
puede modificarse de Off / On a No / Si y se puede establecer si, en caso de no alcanzar el tiempo de
timeout, se indicara el estado determinado por ultima vez («Sin modificaciones») o un estado de
sustitucién seleccionable.
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN

Salidas analégicas CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas CAN analdgicas. Estas se establecen indicando la fuente en el
regulador.

A nn utilizada

AL [ R =lE |-y

Salidas CAN - no utilizada

Objeto de dibujo: | no utilizada |+

Aparata | ParamelDigital

Analdgica
Grupn descripe, k

[ R N

Enlace con la fuente en el médulo del que procede el valor de la salida CAN.

e Entradas e Valores fijos
e Salidas e Valores de sistema
¢ Funciones e BusDL

Ejemplo: Fuente entrada 3

B ¥ariable entr.

Tipo de fuente Entrada

Fuente 31 T.exterior

Yariable Yalor de medicidn
Denominacion

A cada salida analégica CAN se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la
denominacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida
por el usuario.

Ejemplo:
Grupo descripc, Yalor real kemperatura
Denominacidn T.exterior
indice den.

Condicion de envio
Ejemplo:
E Condicion de envio

en caso de modificacidn = 10

Tiempo de blogueo 00:10 [rmrm:ss]
Tiempo de intervalo 5 mirr,
en caso de modificacion > 10 En caso de que se produzca una modificacién del valor actual de

mas de, p. €j., 1,0 K con respecto al ultimo enviado, este se envia de
nuevo. En el médulo se adopta la unidad de la fuente con el decimal
correspondiente.

(valor minimo: 1)

Tiempo de bloqueo 00:10 Si se modifica el valor en mas de 1,0 K en el plazo de 10 segundos
[mm:ss] desde la dltima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta
que no hayan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).

Tiempo de intervalo 5 min. El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado en mas de 1,0 K desde la ultima transmision
(valor minimo: 1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 / Bus CAN
Salidas digitales CAN

Se pueden programar hasta 32 salidas digitales CAN. Estas se establecen indicando la fuente en el
maodulo.

La parametrizacion es idéntica a la de las salidas analdgicas CAN, a excepcion de las condiciones de
envio.
Denominacion

A cada salida CAN analdgica se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la
denominacion tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida
por el usuario.

Ejemplo:

Aparato | Pardmetros

Grupo descripe, Salida general
Denarminacian Dem.bormba térmica
fndice den.

Condicion de envio
Ejemplo:
El Condicion de enyio

en caso de modificacian 57

Tiermpa de bloquea 0010 [ram:ss]
Tiempo de intervalo S min.
en caso de modificacién Si/No Enviar el aviso en caso de modificacion de estado.
Tiempo de bloqueo 00:10 Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la Ultima
[mm:ss] transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que no hayan
pasado 10 segundos (valor minimo: 1 seg.).
Tiempo de intervalo 5 min. El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado desde la tltima transmision (valor minimo:
1 minuto).
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Programacion con TAPPS2 / Bus DL

Bus DL

El bus DL sirve como linea de bus para varios sensores y/o para el registro de valores de medicion
(«registro de datos») mediante la C.M.I. o D-LOGG.

El bus DL es una linea de datos bidireccional y solo es compatible con productos de la empresa
Technische Alternative. La red de bus DL funciona independientemente de la red de bus CAN.

Este menu contiene todos los datos y ajustes necesarios para la conformacién de una red de bus DL.
El cableado de una red de bus DL se describe en las instrucciones de montaje del regulador.

Ajustes DL

En el menu Archivo / Ajustes / Ajustes de

Ajustes de aparato LIl aparato / Bus DL se puede activar o desactivar

= @ la salida de datos para el registro de datos
eneral | Bus CA . . . .

mediante el bus DL y para las visualizaciones

Salida de datos | On en el sensor ambiental RAS-PLUS. Para el

registro de datos DL se puede utilizar la C.M.I.. Se indicaran solo los valores de entrada y salida, y 2
calorimetros, pero ningun valor de la entrada de red.

Entrada DL

Mediante una entrada DL se adoptan los valores de los sensores de bus DL.
Se pueden programar hasta 32 entradas DL.

Ejemplo: Parametrizacion de la entrada DL 1

Entradas DL - no utilizada

Objeto de dibujo: | o utilizada b
no ukilizada ”
Parametros
Entrada z

e e Amm i Frbradz ‘U

Seleccion: Analdgica o Digital

B General
Tipo Analogica
Direccidn 1
fndice 1

Direccion de bus DL e indice de bus DL

Cada sensor DL debe tener una direccion de bus DL propia. El ajuste de la direccion del sensor DL se
describe en la hoja de datos del sensor.

La mayoria de sensores DL pueden registrar distintos valores de mediciéon (p. ej., caudal y
temperaturas). Para cada valor de medicion debe indicarse un indice propio. El indice en cuestion
puede tomarse de la hoja de datos del sensor DL.
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Programacion con TAPPS2 / Bus DL
Denominacion

A cada entrada DL se le puede asignar una denominacion propia. La seleccion de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.

Ejemplo:

Parametros
Grupn descripc, YWalor real paso
Denaminacian Pasa solar
Indice den,

Timeout del bus DL
Mientras se esté leyendo la informacion del bus DL, el valor de Fallo de red de la entrada DL sera «No».

Si después de consultarse tres veces el valor del sensor DL no se transmite ningun valor mediante el
regulador, el valor de Fallo de red pasara de «<No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara el
valor comunicado por ultima vez o un valor de sustitucién seleccionable (solo con el ajuste Magnitud
de medicion: Def. por usuario).

Dado que también se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de
funcion, se puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus DL o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicion de todas las entradas DL.
Unidad
Si para la magnitud de medicion se elige «Automatico», en el regulador se empleara la unidad que fija
el sensor DL.
E uUnidad
Magnitud de medician Automatico
Con la seleccion de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor y, con la comprobacién de sensor activa, una funcién de control.
= unidad

Magnitud de medicion Def . por usuario
Inidad Temperatura =C
Correccion del sensar 0,0k

A cada entrada DL se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del sensor DL. Hay
disponible un gran numero de unidades.

Correccion del sensor: El valor de la entrada DL se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Valor en timeout
Esta seleccion solo se muestra con la magnitud de medicion « Def. por usuario ».

Si se determina un timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez
(«Sin modificaciones») o un valor de sustitucién seleccionable.

Yalor en timeaut Sin modificaciones b

Valor de salida Sin modificaciones

El Comprobacion de sen

CarnrnbArian de sensor | S0 U

B walor en timeout Def  por usuario
Walor de salida 20,0 =C
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Programacion con TAPPS2 / Bus DL
Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacion de sensor es «Si», habra una funcion como variable de entrada a
disposicién del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada DL.
E Comprobacion de sensor

Comprobacian de sensor | S0

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activa y con la magnitud de medicion
« Def. por usuario ».

Si la opcién «Comprobacién de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada DL estara
disponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona
correctamente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcion). De este modo se puede
reaccionar, p. €j., a la averia de un sensor.
E Comprobacion de sensor
Comprobacian de sensor | S0

B Umbral de cortocircuito | Estandar

Yalor urnbral
B walor de cortocirouito Estandar

Yalor de salida
B Umbral de interrupcion | Estandar

Yalor urnbral
[E Walor de inkerrupcian Estandar

Yalor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicarad un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los célculos
internos.

B Comprobacion de sensor
Comprobacian de sensor | 50

=N Umbral de corkocircuito g4 EN W

Yalor umbral Estandar
B walor de cortocirouito

Yalar A =Alida U

B Umbral de corkocircuito Def,por usuario
Yalor umbral 0,0°C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar un valor fijo al médulo para que una funcién pueda seguir en
marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entradas
CAN y entradas DL.

Entradas digitales DL

El bus DL esta preparado de tal forma que también puedan adoptarse valores digitales. No obstante,
todavia no se utiliza.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas DL.

En Magnitud de medicion / Def. por usuario se puede modificar el valor de Visualizacion para la
entrada digital DL a No/Si:
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Programacion con TAPPS2 / Bus DL

Carga de bus de sensores DL

La alimentacion y la transmision de senales de los sensores DL se realiza de manera conjunta a
través de un cable de 2 polos. No es posible un apoyo adicional del suministro de corriente por parte

de una unidad de alimentacion externa (como en un bus CAN).

Debido al consumo de corriente relativamente alto de los sensores DL, se debe prestar atencién a la

«carga de bus»:

El modulo tiene la carga de bus maxima del 100 %. Las cargas de bus de los sensores DL se

mencionan en los datos técnicos de los respectivos sensores.

Ejemplo: El sensor DL FTS4-50DL tiene una carga de bus del 25 %. Es por ello que se puede conectar
un maximo de 4 FTS4-50DL al bus DL.

Salida DL

Mediante una salida DL se pueden enviar valores analdgicos y digitales a la red de bus DL. Se puede,
p. €j., indicar una orden digital para activar uno de los sensores de 0, 02-DL.

Ejemplo: Parametrizacion de la salida DL 1

Salidas DL - Salida1 - ~——---—---—-

Objeto de dibujo: | Salida 1 W

Parametros

Salidas DL - Salida 1 - Sensor 02 %]

Chbjeto de dibujo:

Parametros

Grupo descripe.
Denominacian
fndice den.

I=I ¥ariable entr.
Tipo de fuente
Fuente
Yariable

=l Dbjetivo
Direccion
fndice

rio ukilizada
Salida 2

Salida 1 - Sensor 02 w

Def.por usuario
Sensar 02

Funcidn
Logica
Resultado

Ik ] [OKJ sin asignacian ] [ Cancelar ]
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Entrada de la denominacion
Indicacion de la fuente en el
regulador del que procede el valor
de la salida DL.

e Entradas

e Salidas

e Funciones

e Valores fijos

e Valores de sistema

e Bus CAN analdgico

e Bus CAN digital
Indicacion de la direccién de destino
del sensor DL que debe activarse.

El indice no influye en la activacion
del sensor de O,, con lo que puede
pasarse por alto.



Programacion con TAPPS2 / Valores de sistema

Valores de sistema

Se pueden seleccionar como fuente los siguientes valores de sistema para las variables de entrada
de funciones y para las salidas CAN y DL:

e General
e Tiempo
e Fecha
e Sol

Valores de sistema «General»
Con la programacion correspondiente, estos valores de sistema permiten vigilar el sistema del
regulador.

¢ Inicio regulador

¢ Fallo sensor entradas
¢ Fallo sensor CAN

e Fallo sensor DL

e Fallored CAN

e Fallored DL

40 segundos después de encender el aparato o de un reset, Inicio regulador genera un largo impulso
de 20 segundos y sirve para vigilar el arranque del regulador (p. €j., tras cortes de corriente) en el
registro de datos. Para ello, el tiempo de intervalo debe estar ajustado a 10 segundos en el registro de
datos.

Los fallos de sensor y los fallos de red son valores digitales globales (No/Si) sin relacién con el
estado de error de un determinado sensor o entrada de red.

Si uno de los sensores o entradas de red tiene un error, el estado del grupo correspondiente cambiara
de «No» a «Si».

Valores de sistema «Tiempo» Valores de sistema «Fecha»
¢ Segundo (de la hora actual) e Dia
¢ Minuto (de la hora actual) e Mes
e Hora (de la hora actual) e Ao (sin indicacion de siglo)
e Impulso segundo e Dia de la semana (a partir del lunes)
e Impulso minuto ¢ Semana del afio
e Impulso hora e Diadel afio
e Horario verano (valor digital OFF/ON) ¢ Impulso dia
e Hora (hh:mm) e Impulso mes

e Impulso afio

e Impulso semana

Los valores «Impulso» generan un impulso por unidad de tiempo.
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Programacion con TAPPS2 / Valores de sistema
Valores de sistema «Sol»

36

Salida del sol (hora)

Puesta de sol (hora)

Min. hasta la salida del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
Min. desde la salida del sol

Min. hasta la puesta del sol

Min. desde la puesta del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
Altura del sol (véase Funcién de sombra)

Direccion del sol (véase Funciéon de sombra)

Altura del sol > 0° (valor digital ON/OFF)



Programacion con TAPPS2 / Ajustes de aparato

Ajustes de aparato

Ofp e Editar Wista  Objeto Extras  Awuda

En este menu se realizan los ajustes globales

Muewvao, ., Chrl4+M E : E-él ,
abrir . 4O : para el moédulo, el bus CAN y el bus DL.
Cerrar in nombrel X

Cetrar bodos

Guardar coma. .,

Ajustes de aparato. ..

Crear pagina... Crdenar funciones. .,
Yista de pagina. ..

Registro de datos. ..
Irnprirmir, .. Ckel4+P d

General

Ajustes de aparato E

@eneral | Bus CAM || Bus DL

El Ajustes basicos
Brilla 100,0 %%
Yisualizacian bimeout | 00:30 [mm:ss]

Moneda Euros
El Usuario
Contrasefia bécnico 0054

Contrasefia experto 128

Acceso al mend Usuario
E Hora/Lugar

cambio de hora autom, | Si

Huso horario 01:00 [hh:mm]
Latitud GPS 48, 836500 ©
Longitud GPS 15, 080000 @
Ik, l [ Cancelar
Moneda

Seleccién de la moneda para contabilizar el rendimiento

Contrasena técinco / experto
Entrada de las contrasefias para esta programacion.

Acceso al menu
Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal.

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde la
pagina de inicio de la sinopsis de funciones se debera introducir la contrasefia correspondiente.
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Programacion con TAPPS2 / Ajustes de aparato
Hora / Lugar

e Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el horario
de verano segun la normativa de la Unién Europea.

e Huso horario — 01:00 significa el huso horario «<UTC + 1 hora». UTC significa «Universal Time
Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

e Latitud GPS - Latitud geogréfica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

¢ Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.

Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al
emplazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombrany.

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de
Technische Alternative en Amaliendorf (Austria).

Bus CAN/DL

Estos ajustes se describen en los capitulos bus CAN y bus DL.
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Menu C.M.I.

Modificacion del valor nominal
Ejemplo:

Menu C.M.1.

Modificacion del valor «T.ambiente normal» del funcionamiento del circuito de calefaccion

Change Value %

0.0-45.0°C

21 w

QK Interrompi

Change Value %

0.0-450"°C
22,5

Y

% Interrompi

Después de hacer clic en el
campo deseado, aparecera
una ventana de seleccion:

Se mostrard el valor actual (ejemplo:
21,0°C). Se puede modificar el valor
nominal haciendo clic en la flecha hacia
arriba o hacia abajo. Sin embargo, también
se puede marcar el valor y sobrescribirlo con
el valor deseado (ejemplo: 22,5 °C):

Cierre con «OK» y entonces se adoptara el
valor en el médulo:

Tembiemtenormal  [25°c ]
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Meni C.M.I.
Creacion de elementos nuevos

de entradas o salidas, valores fijos, funciones, mensajes, bus CAN o bus DL
Ejemplo: Creacion de una salida no usada hasta ahora como salida de conmutacion:

Change Value

no usada

¥
o

no usada

Salida conmutacicn . .
'ﬁ OK Interrompi Cerrar con «OK» tras seleccionar.

A continuacion, se puede
introducir una denominacion
0 se pueden realizar mas
ajustes.

= e atalalaslEaTRIlfalE
. U

a @ ] g
_
_
. U
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Menu C.M.I. / Fecha / Hora / Lugar

Fecha / Hora / Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fecha y la hora.

Como el médulo no tiene una funcion propia de hora, la fecha y la hora se adoptan del nodo dered 1y
no se pueden modificar en el mddulo. Es por ello que un aparato de bus CAN que también tenga una
funcion propia de hora, ha de tener el nimero de nodo 1 (UVR16x2, UVR1611, RSM610, C.M.1.).

Al seleccionar este campo de estado se accede al menu de los datos relativos a fecha, hora y lugar.

Ma 25.?2[]1 712:32

=8 Resumen valores Entradas

Valores fijos Salidas

== . .
If_ ! Funciones Mensajes

Ejemplo:

La fecha y la hora se adoptan
del nodo CAN 1. Es por ello
que las modificaciones y la
hora no se adoptan en este
menu de forma permanente.
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Menu C.M.l. / Fecha / Hora / Lugar
Primero se muestran los parametros de los valores del sistema.

Huso horario - Introducir el huso horario con respecto a UTC (= Universal Time Coordinated,
antes conocido también como GMT [= Greenwich Mean Time]). En el ejemplo, el huso horario
se ha ajustado a «<UTC + 01:00».

Horario verano — «Si» si el horario de verano esta activo.

Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el horario
de verano segun la normativa de la Union Europea.

Fecha - Entrada de la fecha actual (DD.MM.AA).
Hora — Entrada de la hora actual.

Latitud GPS - Latitud geografica segin GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.

Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al
emplazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcion de sombra».

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de
Technische Alternative en Amaliendorf (Austria).
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Salida del sol — Hora
Puesta de sol - Hora

Altura del sol - Informacién en grados (°), medida desde el horizonte geométrico (0°)
Cenit = 90°

Direccion del sol — Informacién en grados (°), medida desde el Norte (0°)

Norte = 0°
Este =90°
Sur =180°
Oeste = 270°



Menu C.M.I. / Resumen valores

Resumen valores

En este menu se muestran los valores actuales de las Entradas 1 — 4, de las Entradas DL y de las
Entradas CAN analdgicas y digitales.

':' Resumen valores Entradas
Valores fijos Salidas

Ma 25.7.2017 12:33

y!

Los diferentes valores se pueden ver seleccionando el grupo de su eleccion.

Resumen valores

Bus CAN M Bus CAN

Em{'frpl das Bus DL M analégico digital

Ejemplo: Entradas
Resumen valores

Entradas Bus DL = CAN Bu:a F:AN
analégico digital
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Menu C.M.I. / Entradas
Entradas

El método de parametrizacion a través de la C.M.I. es siempre el mismo, por lo que aqui se describe
solo la parametrizacion de las entradas.

El médulo dispone de 4 entradas para sefiales o impulsos analdgicos (valores de medicién) y
digitales (ON/OFF).

Ma 25.7.2017 12:35

Resumen valores

Valores fijos

- N .
ik Funciones

Al
fath|
H )

Bus CAN

Tras su seleccidn en el menu principal se muestran las entradas con su denominacion y el valor de
medicion o estado actuales.

Ejemplo de un sistema ya programado, con la entrada 4 todavia sin usar:
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Menu C.M.I. / Entradas
Parametrizacion

Tipo de sensor y magnitud de medicion y del proceso
Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.

Primero se realiza la consulta basica del tipo de sefal de entrada:

Change Value %

no usada «~

no usada

Dlgltl OK Abbrechen
Analogica A
Impulso
Entonces se produce la seleccion de la magnitud de medicion. Para la magnitud de medicion
«Temperatura» también hay que definir el tipo de sensor.

Para las magnitudes de medicion Tensidn y Resistencia se selecciona la magnitud del proceso:

e adimensional e Humedad absoluta e Tension

e adimensional (,1) e Presion bar, mbar, ¢ Inten.de corriente mA
e Coeficiente func. Pascal ¢ Inten.de corriente A

e adimensional (,5) e Litros e Resistencia

e Temperatura °C e Metros cubicos e Velocidad km/h

e Radiacion global e Paso (I/min, I/h, I/d, e Velocidad m/s

¢ Concent. CO, ppm m3/min, m3/h, m3/d) e Grados (angulo)

e Porcentaje e Potencia

A continuacién debe establecerse el rango de valores con la escala.
Ejemplo: Tension / Radiacion global:

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m?2.
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Menu C.M.I. / Entradas
Entrada de impulsos

Las entradas pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracién de impulso de al menos 50
ms.

Seleccion de la magnitud de medicion

Change Value %

Paso v
Velocidad del viento A

Paso
Impulso

i Defi.por el us. -

OK Abbrechen

Velocidad del viento
Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la
frecuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Gosiente T pos e Rango de ajste: 001 - 1,00 Hz

Paso
Para la magnitud de medicién «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

_{].5 I/lmp ] Rango de ajuste: 0,1 — 100,0 I/impulso

Impulso
Esta magnitud de medicion sirve como variable de entrada para la funcion «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Defi.por el us.
Para la magnitud de medicion «Defi.por el us.» hay que introducir un cociente y la unidad.

0.50000 I/Imp
|

Rango de ajuste del cociente: 0,00001 -
1000,00000 unidades/impulso (5
decimales)

/h Unidades: |, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m® debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de
tiempo ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcién «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «kW». En el ejemplo
anterior se seleccioné 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

0.00125 kWh/Imp
kW
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Menu C.M.I. / Entradas

Denominacion

Introduccion de la denominacion de las entradas seleccionando las denominaciones
predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

Change Value x|

General v

General
Generador
Consumidor
Linea

Clima
Defi.por el us.

OK Interrompi

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.
Correccion del sensor, Valor medio, Comprobacion de sensores analdgicos

Si la opcién «Comprobacion de sensor» estd activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un
mensaje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado aparece un
triangulo de advertencia; en el menu «Entradas», el sensor defectuoso aparece en un marco rojo.

L¥il

Interrupcion del
sensor 1, valor

estandar

47



Menu C.M.1./ Salidas
Salidas

Visualizacion del estado de salida
Ejemplo de un sistema ya programado:

Salidas 2y 4
conectadas

Salidas 2y 3 en modo
manual

Ma 25.7.2017 12:45

| Auto/ON,
 Manual/ON]
[Manual/OFF]
[ Auto]

Las salidas conectadas se resaltan en verde.

Las salidas en modo manual se identifican mediante el icono de una mano debajo del nimero de
salida.

Ejemplo: Salidas conectadas dominantes (mediante la funcién «<Mensaje»):

La salida 1 se ha
desconectado como
dominante (marco rojo)

La salida 2 se ha
conectado como
dominante (marco rojo)

Indicacion de que hay
un mensaje activo.

Ma 25.7.2017 12:47
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Menu C.M.1./ Salidas
Visualizacion de salidas analdgicas

En la visualizacién de menu de la C.M.Il. se muestra el estado de servicio y el valor de la salida
analdgica. El estado de salida se puede modificar tocando el botén.

Change Value %

Auto v
Auto

OK Interrompi
Manual /OF

= Manual /ON

e Auto: Indicacién de conformidad con la fuente y la escala
e Manual: Valor ajustable

¢ Manual/OFF: Indicacion segun el ajuste «Dominante off»
¢ Manual/ON: Indicacion segun el ajuste «Digital on»
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Menu C.M.I. / Salidas

Contador de salidas ®

Seleccionando el icono se pueden consultar las horas de servicio y los impulsos (conexiones) para
cada salida.

Ejemplo: En la salida 1 se puede leer la indicacion del contador desde el 1.1.2014.

Se muestran las horas de
servicio totales, las del dia
anterior y las del dia actual,
asi como de la ultima marcha
y de la actual.

Debajo de las horas de
servicio se pueden leer los
impulsos (conmutaciones).

Se muestra la cantidad total
de impulsos (conexiones), el
numero de impulsos del dia
anterior y el del dia actual.

> ATENCION: Las indicaciones de contador se registran cada hora en la memoria interna. Por
ello, en caso de corte de corriente, se puede perder el recuento de maximo 1 hora.

» Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicaciones
guardadas de los contadores.
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Menu C.M.I./ Salidas

Borrar las indicaciones de los contadores

Borrar las indicaciones de contadores totales

Tras hacer clic en el botén, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las indicaciones de
contadores totales y «Dia anterior» del contador de horas de servicio y del contador de impulsos. No
se borraran las indicaciones de los contadores «Hoy» y «Ultima marcha» y «<Marcha actual».

Borrar las horas de servicio o los impulsos de hoy

Tras hacer clic en el botdn, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las horas de servicio o los
impulsos que se han contado hoy. No se borraran las horas de servicio «Ultima marcha» y «Marcha
actual».

g

Visualizacion de los enlaces

Tras seleccionar el icono se mostraran para la salida los enlaces con las funciones.

Ejemplo:

En este ejemplo, la salida 1 sera controlada por 2 funciones, y acaba de ser activada por la funcién 2
(Reloj conmutador).
Mediante la seleccién de una funcion se llega directamente a la parametrizacion de esta.
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Menu C.M.I. / Valores fijos

Valores fijos

Modificacion de un valor fijo digital
Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo: Conmutacion de ON a OFF mediante la casilla de seleccion

Valores fijos

Change Value %

OH ~

ON OK Interrompi

{
e =),



Menu C.M.L./ Valores fijos

Modificacion de un valor fijo analégico
Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo:

Valores fijos

Change Value %

50.0 -65.0 "C

50 N

OK Interrompi

Se mostrara el valor actual (ejemplo: 50,0 °C). Se puede modificar el valor nominal haciendo clic en la
flecha hacia arriba o hacia abajo. Sin embargo, también se puede marcar el valor y sobrescribirlo con
el valor deseado:

Activacion de un valor fijo de impulso
Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
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Menu C.M.I. / Valores fijos
Ajustes basicos

Ma 25.7.2017 12:52

=8 Resumen valores Entradas

i

Valores fijos Salidas

= .
'I_If;tl Funciones

Al
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Bus CAN s Bus DL

Ajustes basicos D‘] Usuario

OFF Solo «técnicos» o «expertos»
pueden acceder a este menu.

Usuario

Euros En este menu se realizan
ajustes que, en lo sucesivo,

. . : : son validos para todos los
Denominaciones definidas por el usuario demas menus.

Simulacién - Posibilidad de activar el modo de simulacién (solo posible en modo de experto):
¢ sin formacion de valores medios de la temperatura exterior en el regulador del circuito de
calefaccion.
¢ Todas las entradas de temperatura se mediran como sensor PT1000, incluso si hay definido
otro tipo de sensor.
¢ No se evaluara ningun sensor ambiental como RAS.
Seleccion: OFF
Analégica — Simulacion con el juego de desarrollo EWS16x2
Panel Sim CAN - Simulacién con una placa SIM-BOARD-USB-UVR16x2 para la
simulacion de un sistema
El modo de simulacién concluye de forma automatica al salir del nivel de experto.

Acceso al menu - Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu
principal.

Si solo se permite el acceso al menu al técnico o al experto, debera introducirse la contrasefa
correspondiente al seleccionar el menu principal.

Moneda - Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Denominaciones definidas por el usuario - Para denominar todos los elementos se pueden
seleccionar las denominaciones predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o utilizar
las definidas por el usuario.

El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas puede tener un
maximo de 24 caracteres.

Las denominaciones ya definidas estan disponibles para todos los elementos (entradas, salidas,
funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).
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C.M.L. Menii/ Version
Version y numero de serie

En este menu se muestran la versién del sistema operativo (firmware), el nimero de serie y los datos
de produccioén internos.

Ma 25.7.2017 12:53

=S8 Resumen valores Entradas

Valores fijos Salidas

= .
e8| Funciones

Bus CAN Bus DL

L)

Ajustes basicos 5! Usuario

| Versién ) I Adm. de datos

Valores de sistema

El nimero de serie también aparece en la placa de especificaciones eléctricas del modulo.
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C.M.l. Menii / Mensajes
Mensajes

Este menu C.M.l. muestra los mensajes activados.

Ma 25.7.2017 12:55

(=(
— !I

Resumen valores Entradas

Valores fijos Salidas

Ejemplo: El mensaje 7 esta activo. @

Ma 25.7.2017 12:56

www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Si hay como minimo un mensaje activo, en la barra de estado superior aparecera un triangulo de
advertencia.

En el manual «Programacion / Parte 2: Funciones, capitulo Mensaje» encontrara una descripcion
mas detallada de los mensajes.

56



Menu C.M.I. / Usuario

Ma 25.7.201712:57

= Resumen valores Entradas

i

Valores fijos Salidas

— . i
1 f;_ﬂjl Funciones Mensajes
med Bus CAN e Bus DL

Ajustes basicos D‘] Usuario

Usuario
écnico

Experio

Modificar contrasefia técnico

Modificar contrasefia experto

Usuario actual

Al acceder al menu del modulo, el usuario estara en el nivel de usuario.

Para poder acceder al nivel de técnico o experto hay que especificar una contraseifa, que puede
proporcionar el programador.

Una vez cargados los datos de funcionamiento, el médulo vuelve al nivel de usuario y adopta las
contrasefias programadas.

Tras poner en marcha el regulador, el médulo se encuentra siempre en el nivel de usuario.

La contraseia se establece en el programa TAPPS2 y se puede modificar al acceder con nivel de
experto a través de UVR16x2 o CAN-MTx2.
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C.M.I. Menii / Usuario
Lista de las acciones permitidas

Usuario | Visualizacién y acciones permitidas
e Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo
e Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»
e Resumen valores
e Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros
e Salidas: Modificacion del estado de salida de las salidas autorizadas para el
usuario, visualizacion de las horas de servicio, sin acceso a los parametros
Usuario e Valores fijos; quificacio’n del van[ o del estado de los valores fijos autorizados
para el usuario, sin acceso a los parametros
e Funciones: Visualizacion del estado de funcionamiento, sin acceso a los
parametros
e Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos, ocultar y borrar mensajes
e Bus CANyDL: Sin acceso a los parametros
e Ajustes basicos: Sin acceso
e Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefia)
e Valores de sistema: visualizacion de los valores de sistema
Adicionalmente:
e Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»
e Modificacién de los parametros de entradas (menos Tipo y Magnitud de medicién),
sin posibilidad de redefinicion
e Modificaciéon de los pardmetros para salidas (menos Tipo; Estado solo si esta
autorizado para Usuario o Técnico), sin posibilidad de redefinicion
Técnico e Modificaciéon de los parametros para valores fijos (menos Tipo y Magnitud de
medicién; Valor o Estado solo si estd autorizado para usuario o técnico), sin
posibilidad de redefinicién
e Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas por
el usuario, seleccién de la moneda
¢ Funciones: Modificacion de las variables de entrada y parametros definidos por el
usuario; las variables de salida solo se pueden ver
e Todos los ajustes de los menus Bus CAN y Bus DL
e Tareas de administracion de datos
Experto E.I expertp tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las
visualizaciones.

Conmutacion automatica

En circunstancias normales, el médulo regresa de forma automatica al modo de usuario 30 minutos
después de haberse iniciado la sesion como experto o técnico.
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Administracion de datos

Administracion de datos
Menu C.M.l. Administracion de datos

Ma 25.7.2017 12:58

':' Resumen valores Entradas
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Bus CAN e Bus DL

Ajustes basicos qj] Usuario

Version [ Adm. de datos

Ejecutar un reset total

Visualizacién de los
datos de funcién
actuales con

“ remenose o

Reinicio

Reset total

Un reset total solo se puede realizar desde el nivel de técnico o de experto después de una pregunta
de seguridad.

Un reset total borra los médulos de funcionamiento, la parametrizacion de todas las entradas y
salidas, las entradas y salidas de bus y los valores fijos y del sistema. Se conservan los ajustes del
numero de nodo CAN y de la tasa de bus.

Tras tocar el botdn aparece una pregunta de seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse
un reset total.

Riavvio (= Reinicio)
Al final del menu «Adm. de datos» cabe la posibilidad de ejecutar un reinicio del regulador después de
una pregunta de seguridad sin des-conectar el regulador de la red.
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Administracion de datos

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware a través
delaC.M.L

En el mend C.M.I. Adm. de datos se pueden cargar o guardar los datos de funcionamiento y el
firmware (el sistema operativo) se puede cargar en el médulo.

Se precisa una version propia de sistema operativo para cada idioma. Es por ello que en el médulo, a
diferencia del regulador UVR16x2, no se puede seleccionar el idioma.

Primero hay que cargar el archivo requerido en la tarjeta SD de la C.M.I. A continuacion, el archivo se
transmite al moédulo.

Estas acciones se realizan simplemente arrastrando y manteniendo pulsado el botdn izquierdo del
raton («arrastrar y soltar»).

Ejemplo: Cargar los datos de funcionamiento de la tarjeta SD en el modulo

TECHNISCHE
==a ALTERNATIVE
WEBPORTAL
Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos | Ajustes
@ MEEEITEN SIS
- = - Aparato CAN-1045
Administracion de datos Nedo 2

Tamaiic 80 kB

% Eliminar L.*Cambiar nombre £ Descarga
-~

Nodo de red — Tarjeta SD

BUS-Converter 201 11-49.dat
CAN-BC2.dat
CAN-EZ2 2016-06-03 11

v

|

www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf - Aviso legal

CAN-1045.dat %
Antes de iniciar la transferencia de datos, se

Estados contador 53“‘135 consultard el comportamiento de las indicaciones
Conservar de los contadores y se pedird la contraseiia de
experto o técnico.

b
L

Estados contador funciones

Conservar v

Valores de calibracion

Conservar w

Introducir contrasena

0K Cancelar




Administracion de datos

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware a través
de UVR16x2 o CAN-MTx2

La transferencia de datos solo se puede realizar en el nivel de técnico o experto en el meni Adm. de
datos.

@zz24B867@2 10-11 12 12 [[&@ 15 lﬁl Ma 05.04.2016 10:08

walores de sistema J

J

@z24567 89 10+11 12 13 14 15 lﬁl

|

Adm. de datos

Guardar. ..

Ejecutar un reset
total

J CAM-1045 . dat

Para enviar el archivo al médulo, toque el icono de plus, a continuacion, podra ver una seleccion.
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Administracion de datos

[ Datos de func.

[ Cargar...

—
J CAN-1045.dat /
E 4 < |

¢Desea enviar realmente el archivo a

a los nodos seleccionados?
"CAN-IOdE.dat'/

Elija K ]

4
Seleccionar el nimero de nodo y tocar después .

Tocando D se cancela la operacion.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasena del técnico o experto del
aparato de destino.
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Reset /Lamparas de control LED

Reset

Si se pulsa brevemente el botdn de reset, el médulo se reiniciara (= restablecimiento).

Reset total: Pulsando el boton de forma prolongada, el LED de estado empezara a parpadear con
rapidez. Hay que mantener pulsado el botdn hasta que pase de parpadear con rapidez a parpadear de
forma lenta.

Un reset total borra todos los médulos de funcionamiento, la parametrizacion de todas las entradas y
salidas, las entradas y salidas de bus, los valores fijos y del sistema, y los ajustes de bus CAN.

© _{F— —tz 50
>
N
=
[]

oo oo Boton de reset

H-2

~NBEZ

1YSTE

Ty
[ ]
®
[ ]
[ ]

Indicaciones de estado LED

Estado del modulo

3 .@ § 4 _._i.g /4 Indicacion dgestado
oy ‘ de las salidas
nzT+| @ E,ﬁ; /
T @ |8 2
el
suii @]
Tile] ®
w[H_E__ . §
ice § 3
ol i SEOREEe | | b,
o [eeEEfEeell oz 00 0|0

Indicaciones de estado al ponerse en marcha el médulo

Lampara de control | Descripcion

Rojo continuo El regulador estd arrancando (= rutina de inicio tras la conexién, un reset o
una actualizacién) o

Naranja continuo Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente Tras la inicializacién de hardware, el regulador espera aprox. 30 segundos

para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento (valores
de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo Funcionamiento normal del regulador
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Datos técnicos

Todas las entradas

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/25 °C), KTY
(1 kQ/25 °C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1T000TK5000 y sensores
ambientales RAS o RASPT, sensor de radiacion GBS01,
termoelemento THEL, sensor de humedad RFS, sensor de lluvia
RESO01, impulsos max. 10 Hz (p. €j., para el emisor de caudal VSG),
tension hasta 3,3V DC, resistencia (1-100kQ), asi como la entrada
digital

Entradas 3, 4

Tension adicional (0-10 V DC) (observar la posicion del jumper)

Salida 1 Salidas de relé, con contacto de reposo y de cierre
Salida2-3 Salidas de relé, con contactos de cierre
Salidas4-5 Salidas analdgicas 0-10V (max. 20mA) o PWM (10V/1kHz) o

posibilidad de ampliacion como salidas conmutadas con médulos
adicionales de relé

Carga de bus DL max.

100 %

Bus CAN

Tasa de datos estandar 50 kbit/s, ajustable de 5 a 500 kbit/s

Temperaturas diferenciales

Con una diferencia separada de conexion y desconexion

Valores umbral

Con una diferencia separada de conexién y desconexién o con una
histéresis fija

Rango de medicion de
temperatura

PT100, PT500, PT1000: Entre -200,0 °C y + 850 °C con una resolucién
de 0,1K

El resto de sensores de temperatura: Entre -49,9 °C y +249,9 °C con
una resolucion de 0,1 K

Precision de la temperatura

Tipo 0,4K, max. 1K en el rango de 0 - 100 °C para sensores PT1000

Precision de la resistencia

max. 1,6% en 100kQ (Magnitud de medicién: Resistencia, Magnitud
del proceso: Resistencia)

Precision de la tension

Tipo 1%, max. 3% del rango max. de medicion de la entrada

Precision de la salida 0-10V

max. -2% - +6%

Potencia maxima de ruptura

Salidas de relé: 230V / 3A cada una

Fusible

Salidas A1 — A3 protegidos con 3,15 A inerto

admisible

Tipo de proteccion IP40
Clase de proteccion Il — a prueba de sacudidas eléctricas @
Temperatura ambiente Entre +5y +45 °C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas
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Aviso legal

Las presentes instrucciones de uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.

Technische Alternative RT GmbH c €

A-3872 Amaliendorf LangestralBe 124
Tel ++43 (0)2862 53635 Fax ++43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at - www.ta.co.at © 2018
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