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Zaklady

Zaklady

Tento navod slouzi jako pomdcka pfi programovani provddéném pFimo na regulaci, obsahuje ale také
dalezité vysvétlujici informace tykajici se jednotlivych prvk(, které uzivatel potfebuje pro
programovani s programovacim softwarem TAPPS 2 (funkce, vstupy a vystupy, apod.).
Doporucujeme provadét programovani vyhradné pomoci softwaru TAPPS 2. Diky nému mize
odbornik naznacit (=programovat) a parametrizovat vSechny funkce na PC jako graficky
harmonogram.

| presto je dllezité, aby uzivatel znal “programovaci mechanismy” na regulaci samotné tak, aby
dokazal provadét zmény pfimo na miste.

Priklad s TAPPS 2:

>e

[51

T kolektoru 1

[52

Tepl.zasobnik dole 1

[s3

Tepl.zasobnik nahofe 1

Uvolnéni funkce
Kolektar tepl.
Refer.tepl.

Tepl. limit

Solarni okruh Zap.
Max. omezeni

Fo——e[AL

solarni gerpadlo 1

9(

[51

T kolektoru 1

[54

Tepl.zasobnik dole 2

[56

Tepl.zasobnik stred 2

Solarni regulace

Uvolnéni funkce
Kolektor tepl.
Refer.tepl.

Tepl. limit

Solarni okruh Zap.
Max. omezeni

L ]
L ]

IAl

solami cerpadlio 1

9(

L—e{A2

Ventil-solamni

>€

[55

Solami zareni

Uvolnéni funkce
Solarni zafeni
Zapojené funkce
solami 1

Oplach

solami 2

Fe— o Al

solarni Eerpadlo 1




Zaklady
Zaklady programovani

Pro zaruceni efektivniho zhotoveni programu se musi dodrzet ur¢ené poradi:

1 Zakladnim predpokladem k sestaveni poZzadované regulacni funkce a jeji parametrizace je
exaktni hydraulické schéma.

Podle tohoto schéma musi byt urceno, co a jak ma byt regulovano.

zaneseny do schématu.

V nasledujicim kroku se vSechny senzory a vystupy oznaci pozadovanymi vstupnimi a
vystupnimi Cisly.

Protoze maji vstupy a vystupy senzor( rizné vlastnosti, neni mozné provést jednoduché
ocCislovani. Vstupni a vystupni osazeni musi byt proto odpovidat nasledujicimu navodu.

3 Na zéakladé poZadovanych regulaénich funkci pak musi byt uréeny pozice senzord a musi byt

5 Podle téchto Cisel jsou pak spustény funkce a jejich parametrizovani.

Nazvy

Pro oznaceni vSech prvki mohou byt zvoleny prednastavené ndzvy z riznych skupin nazvl( nebo
nazvy definované uzivatelem samotnym.

Ke kazdému nazvu lze pfifadit ¢islo 1 — 16.

V menu ,Zakladni nastaveni” je mozné vSchny uzivatelsky definované popisy pouzit globalné, zménit,
nebo smazat v urovni Odbornik- neo Expert.

Zakladni nastaveni

'y '

Jazyk Cestina
Swvétlost r 100.0 %
Displej Timeout ’ 30m 58s
4
Simulace :WF’ € ] Zobrazeni jen v Expertnim médu
Pfistup do menu UZivatel
MEns ’ Euro

Zobrazeni jen v médu Odbornik
nebo Expert

Mazwy definowvang uzivatelem

\




Zaklady
Zobrazeni s jiz definovanymi nazvy

.r- ra ra rd
Zakladni nastaveni

MNazwy definované uzivatelem

g

Analogowy wystup

Senzor 02
kalendar reg. topn. okr.
o ]

Pro zmény nebo nové zadani je k dispozici alfanumericka klavesnice.

Analogovy vystup|

k)

Uzivatel mlZe definovat az 100 riiznych nazvi. Maximalni pocet znakl pro jeden nazev je 24

Nazvy, které jiz byly definovany, jsou k dispozici pro véechny prvky (vstupy, vystupy, funkce, pevné
hodnoty, vstupy a vystupy Bus).



Zaklady

Obecné pokyny pro parametrizovani

vstupd, vystupt, pevnych hodnot, funkci, zakladniho nastaveni a vstupli a vystupt pro sit
CAN aDL.

Kazdé zadani parametru musi byt dokonceno stisknutim E

Pokud chcete zadané parametry zrusit, stisknéte .
Priklad:

T.pokoj.normalni { 0.0 - 45.0 °C }

2N

Zadani ciselnych hodnot
Pro zadani Ciselnych hodnot se zobrazi pole s klavesnici.

T.pokoj.normalni { 0.0 - 45.0 °C } : M

J—
Je predem nastavena aktudlni teplota (pfiklad: 20,0°C).

V horni fadce je zobrazen rozsah pro zaddvané hodnoty (pfiklad: 0,0 — 45,0°C).

Hodnotu miZete zadavat bud polem pro opravu (--, -, +, ++) nebo polem pro Cisla. Policka ,-, a ,+
méni hodnotu prvniho mista, policka ,--, a ,+#+“ méni hodnotu na 2. misté (faktor 10).

“

=
Pole se Sipkou . snizi hodnotu o jedno misto, pole hodnotu vynuluje.

Zadavani ukoncite stisknutim , zruSite stisknutim .

Z podmenu se dostzanete tlacitkem do hlavniho menu.




Datum / Cas / Misto

Datum / ¢as / misto

Ve stavovém radku vpravo nahore je zobrazeno datum a cas.

@z@aB6 789 1011 12 13 [[& 15 151

St 06.04, 2016 45 44

E Pfehled hodnot J

[ - J

E Pewvné hodnoty
—

CAaM-Bus J

Vybérem tohoto stavového pole se dostanete do menu s udaji pro datum, ¢as a misto.

Priklad:

Datum / ¢as / misto
Casové pasmo 01:00
Letni £as e

autormaticke

nast gasu | e ]
Datum r 06.04.2016 ﬁ
Casowy (daj ’ 12:45 ﬁ
GPS éitka r 48.838500 ° -'
GPS délka r 15.080000 ﬁ

L -

Nejprve se zobrazi parametry pro systémové hodnoty.

o Casové pasmo - 01:00 znamena ¢asova zéna ,UTC + 1 hodina“. UTC znamen4 ,Universal Time
Coordinated*, dfive oznacované také jako GMT (= Greenwich Mean Time).

e Letni cas — ,ano”, pokud je letni ¢as aktivni. Ménitelné jen kdyz je ,automaticka zména Casu”
nastavena na ,Ne”.

e automatické nast. ¢asu — pokud ,ano”, bude automaticky posunut ¢as na letni a sice podle
zadani EU.

e Datum - zadani aktudlniho dne (DD.MM.RR).
o Casovy udaj — zadani aktualniho ¢asu



Datum / Cas / Misto
e GPS sitka — zemépisna Sitka podle GPS (= global positioning system - satelitné fizeny
navigacni systém),
e GPS délka — zemépisna délka podle GPS

Pomoci hodnot pro zemépisnou délku a Sitku jsou zjiStovana data o slunci, ktera se vztahuji
k danému stanovisti. Mohou byt pouzita ve funkci (napf. funkci zastinéni).

Nastaveni od vyrobce pro GPS data se vztahuje ke stanovisti spole¢nosti Technische Alternative ve
mésté Amaliendorf / v Rakousku.

NiZe jsou zobrazena data tykajici se slunce.

Priklad:
wychod slunce 05:26
Zapad slunce 18:37
wyska slunce 45,7 °
smér slunce 186.1 ®
e Vychod slunce - Cas
e Zapad slunce - Cas
e Vyska slunce - Udaj v ° méfeno o geometrického horizontu (0°),
Zenit = 90°
e Smeér slunce - Udaj v ° méfeno od severu (0°)
sever =0°
vychod = 90°
jih = 180°
zapad = 270°

Rezerva chodu
Regulator ma pfi vypadku napajeni rezervu chodu cca 3 dny na datum a ¢as.

10



Prehled hodnot

V tomto menu jsou zobrazeny aktudlni hodnoty vstupt 1 — 16, vstupl datového vedeni a analogovych

a digitalnich sitovych vstupu.

Prehled hodnot

Vstupy datového vedeni a sitové vstupy se zobrazi tim, Ze budete rolovat koleckem pod polem pro

vstupy.

@z@aBs 789 1011 12 13 & 15 151

: Pewvné hodnoty

CAM-Bus

St 06.04.2016 12:46

RGzné hodnoty se zobrazi poklepanim na pfislu$nou skupinu.

AEE«86s 7Eo 10}( 12 13 14 15 151
y 4

|

/:’Fehled hodnot

Ut 30.05.2017 12:26

Priklad: Vstupy

3

AEE«B86 7 B2 10-11 12 12 14 15 151

-

-

Prehled hodnot

-

CAMN-Bus CAMN-Bus :
[ Wstupy [ DL-Bus ][ analog. ][ digital. ]
il I -

Ut 20.05.2017 12:27

I cam-Bus || can-Bus
i S analog. ] digital. ]
\ } |
1:60.4 °C 2 67,1 °C 3:49.3 °C 4: 46,6 °C
5:57.5 ¢C G:71.2 °C 7:50.7 °C f: 189 Wim?
8: 30,0 °C 10:58.0 °c  |11: 0.0 °C 12: 6.5 °C
= L2 0 g DTS 15 TAD TR WD

11



Vstupy

Vstupy

Regulace je vybavena 16 vstupy pro analogové (mérené hodnoty), digitalni (ZAP/VYP) signdly nebo
impulzy.

@z@4B86 759 10-11 12 12 1@ 15 16

=

CaM-Bus

Po zvoleni hlavniho menu se zobrazi vstupy s jejich nazvem a aktualni nameérenou hodnotou resp.
stavem.

Priklad zafizeni, které je jiz naprogramovano, vstup 1 neni jesté pouzivan:
DEE«B6 7 B2 10-11 12 13 14 15 16 Ut 30.05.2017 12:




Vstupy
Parametrizovani vstupu

Typ senzoru a mérena veli€ina
Po zvoleni pozadovaného vstupu musite urcit typ senzoru.

Vstup 1 /
Typ [nepaui.»m;, 4 ]

Nedfive musite vybrat typ vstupniho signalu
e Digitalni
e Analogovy
e Impulz
Digitalni
Vybér mérené veliciny:
e Vyp./Zap. e Vyp./ Zap. (inverzni)
e Ne/Ano e Ne/ Ano (inverzni)
Analogovy
Vybér mérené veliciny:
e Teplota
Vybér typu senzoru: KTY (2 kQ/25°C = byvaly standardni typ u firmy Technische Alternative),
PT 1000 (= aktualni standardni typ), pokojové senzory: RAS, RASPT, termoelektricky ¢lanek
THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000
Solarni zareni (typ senzoru: GBS01)
Napéti (Vstupy 1-6 a 9-16: max. 3,3 V, vstupy 7 a 8: max. 10V)
Proud (jen vstup 8: 4-20mA DC)
Odpor
Vihkost (Typ senzoru: RFS)
Dést (Typ senzoru: RES)
DalSi vybér procesni veliciny
pro mérené veliciny napéti, proud (jen vstup 8), odpor:

e bezrozmérna e Absolutni vlhkost e Napeéti

e bezrozmérna (,1) e Tlak bar, mbar, e Sila proudu mA
e Faktor vykonnosti Pascal e Silaproudu A

e bezrozmérna(,5) e Litr e Odpor

e Teplota“°C e Metr krychlovy ¢ Rychlost km/h
e Globalni zareni e Pratok (I/min, I/h, I/d, ¢ Rychlost m/s

e Obsah CO; ppm m3/min, m3/h, m3/d) e Stupen (dhel)

e Procent e Vykon

Nasledné musi byt ur¢en rozsah hodnot s méritkem.

Priklad Napéti/globalni zareni:
Skalovani

wstupni hodnota 1 0.00 %

Cilowa hodnota 1 0 Wirm 2

wstupni hodnota 2 10,00

Cilowa hodnota 2 1500 Wim?

0,00V odpovida 0 W/m?2, 10,00V jsou 1500 W/m?2.
13



Vstupy

Impulzni vstup

Vstupy 15 a 16 mohou evidovat impulzy s max. 20 Hz a alespon 25 ms délkou impulzu (impulzy S0).
Vstupy 1 - 14 mohou evidovat impulzy s max. 10 Hz a alespon 50 ms délkou impulzu.

Vybér mérené veli¢iny

Rychlost vétru
Pro mérenou velicinu ,rychlost vétru“ musi byt zadan kvocient. To je signalni frekvence pfi 1 km/h.

Priklad: senzor vétru WIS01 vydd pfi rychlosti vétru 20 km/h kazdou sekundu jeden impulz (= THz).
Proto je frekvence pfi 1 km/h rovna 0,05Hz.

Kvocient [CI.DS Hz ]

Rozsah nastaveni: 0,01 — 1,00 Hz

Pritok
Pro mérenou veli¢inu ,pratok” musi byt zadan kvocient. To je prito¢né mnozstvi v litrech za jeden
impulz.

Kvocient [CI.S lfimp ]

Rozsah nastaveni: 0,1 — 100,0 I/impulz

Impulz
Tato mérena velicina slouzi jako vstupni proménna pro funkci ,Poé€itaé¢”, ¢ita¢ impulzl s jednotkou
»impulzy“.

Definovano uzivatelem
Pro mérenou velicinu ,definovano uzivatelem” musi byt zadan kvocient a jednotka

kKvocient 0.50000 Ijlmp Kvocient [ 0,.01230 kWh;Imp ]
|ednotka I |ednotka [ i ]
Casova jednotka th

L, &

Rozsah nastaveni kvocientu: 0,00001 — 1000,00000 jednotky/impulz (5 desetinnych mist)
Jednotky: I, kW, km, m, mm, m3.

Pro I, mm a m® musi byt navic zvolena jednotka ¢asu. Pro km a m jsou pfedem pevné nastaveny
jednotky casu.

Priklad: Pro funkci ,pocitadlo energie” muize byt pouzita jednotka ,kW". Ve vySe uvedeném pfikladu
bylo zvoleno 0,00125 kWh/Impulz, coZ odpovida 800 impulzdm/kWh.

14



Vstupy

Nazev

Zadani vstupniho ndzvu vybérem predem zadanych ndazv( zrGznych skupin ndzvi nebo néazvi
definovanych uzivatelem.

Typ senzoru analogovy / teplota:

e Obecné

e Zdroj

e Spotiebic
e Vedeni

¢ Klimatizace
e UzZivatel (uzZivatelem definované nazvy)

Kazdému nazvu mUze byt navic pfifazeno ¢islo 1 - 16.

Oprava senzoru

Pro mérené veliciny teplota, solarni zareni, vihkost a dést u typu analogového senzoru existuje
moznost korektury senzoru. Opravena hodnota je pouzita pro vSechny vypocty a zobrazeni.

Priklad: Senzor teploty Pt1000

Senzor [ PT 1000 ]
Oprava senzoru [D.D K ]
Stredni hodnota

Stfedni hodnota [ 1.0z ]

Toto nastaveni se tyka ¢asového intervalu sbéru mérenych hodnot.

Primérna hodnota jako 0,3 sekundy vede k rychlejsi reakci ukazatelll a pfistroje, ovSem musi se
pocitat s kolisavymi hodnotami.

Vyssi primérna hodnota vede k nepfijemné setrvacnosti a je doporucitelna jen pro senzory pocitadel
mnozstvi tepla.

U jednodussich méficich uloh by mélo byt voleno asi 1 - 3 sek., pfi hygienické pfipravé teplé vody s
ultrarychlym senzorem 0.3 - 0.5 sek.

15



Vstupy

Kontrola senzoru pro analogové senzory

>
Kontrola senzaoru Ano Egzbﬁéﬁn?ﬂdmta [standardni ]
Prahowa hodnota . ] Hodnota g
i standardni S standardni
Hodnota zkrat standardni

Aktivni ,kontrola senzoru” (zadani: ,Ano“) provede automaticky v pfipadé zkratu resp. preruseni
proudu chybové hlaseni: v horni statusové listé je zobrazen vystrazny trojuihelnik, v menu ,Vstupy” je
rozbity senzor oznacen Cervenym rameckem.

Priklad:

12@4B6 7 8.9 10-11 12 13 14 15 14

R 05.04.20

Zkrat senzoru 1
Standardni hodnota

Vstupy

Chyba senzoru

Pri aktivni funkci ,Kontrola senzoru” je k dispozici chyba senzoru jako vstupni proménna funkce: stav
,Ne“ pro spravné fungujici senzor a ,Ano“ pro zdvadu (zkrat nebo preruseni proudu). Diky tomu
muzeme reagovat napfiklad na vypadek néjakého cidla.

V systémovych hodnotach / vSeobecné je k dispozici chyba senzoru pro vSechny vstupy.

Pokud jsou zvoleny standardni mezni hodnoty, pak je oznamen zkrat pfi podkroceni dolni mérené
mezni hodnoty a preruseni pfi prekro¢eni horni méfené mezni hodnoty.

Standardni hodnoty pro teplotni senzor jsou pfi zkratu -9999,9°C a pfi preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot mdze byt v pfipadé vypadku senzoru pfedem nastavena
v regulaci pevna hodnota, aby mohla funkce pracovat i nadale a sice v nouzovém rezimu.

Priklad: Pokud je podkrocena mezni hodnota -40°C (= ,Prahovd hodnota®“), je pro tento senzor
zobrazena hodnota 0,0°C (= “Vystupni hodnota“) a vydana (pevna hystereze: 1,0°C). Zaroven se
nastavi stav ,chyba senzoru” na ,Ano“.

Mezni hodnota zkratu m(ze byt definovana jen pod mezni hodnotou pro preruseni.

-~

Kontrola senzoru Ang Hodnota zkrat

., -

[ Def. uZivatelem ]

Prahows hodnots

i Wystupni hodnota [ 0.0°C ]
zkrat

Def. uzivatelem

.

-~

Prah.hodnota -40.0 °C

.

Priklad: Senzor 12 se dostal pod hodnotu
-40°C, jako namérena hodnota je proto
vydana hodnota 0°C, =zaroven je

oznamena chyba senzoru.
16




Prifrazeni mozného typu senzoru ke vstupiim

Vstupy

= 2 R
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Vstu

16py X X X X X X

Vstup 7 X X X X X X X

Vstup 8 X X X X X X X X

Vstu

9:2’ X X X X X X

Vstup 15 X X X X X X X

Vstup 16 X X X X X X X

Pfi mérfeni napéti na vstupech 1-6 a 9-16 (max. 3,3 V), je tfeba zajistit, aby vnitfni odpor zdroje napéti
nebyl vy$si nez 100 ohmd, aby neklesla prfesnost uvedena v technickych datech.
Méfeni napéti na vstupech 7 a 8: Vstupni impedance regulatoru je 30kOhm. Je dilezZité zajistit, aby se
napéti nikdy nevzrostlo nad 10.5V, jinak budou dalSi vstupy velmi negativné ovlivnény.
Méreni odporu: Pfi nastaveni veliCiny méreni "bezrozmérné" je mozné méreni jen do 30kOhm. P¥i
je nutné zvysit primérnou dobu

nastaveni veliciny méreni "odpor” a méreni odporl> 15 kOhm

snimani, protoze hodnoty mohou mirné kolisat.
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Vstupy

Tabulka s hodnotami odporu u rtiznych typt cidel

Teplota [C]| 0 | 10 [ 20 [ 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
PT1000 [0] [1000 1039 (1078 (1097|1117 | 1155|1194 | 1232|1271 (1309 | 1347 | 1385

KTY  [0] |1630|1772|1922|2000] 2080|2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
(2kQ)

KTY 0] | 815 | 886 | 961 [1000( 1040 | 1122|1209 | 1299|1392 1490 | 1591 | 1696
(1kQ)

PT100 [0] 100 | 104 [ 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 (1056|1112 (1141 |1171|1230|1291 1353 (1417|1483 | 1549|1618

Ni1000 [Q] | 1000 (1045|1091 (1114 |1138|1186| 1235|1285 (1337|1390 | 1444 | 1500
TK5000

Standardnim typem pouzivanym firmou Technische Alternative je PT1000.
Do roku 2010/2011 byl standardnim typem stejného vyrobce KTY (2kQ).

PT100, PT500: ProtozZe tyto senzory jsou nachylnéjsi vici vlivim poruch, musi byt vedeni senzor(l
stinéno a méla by byt zvySena primérna hodnota ¢asu. Pfesto nemiiZe byt garantovana presnost
podle technickych udajl pro senzory PT1000.

Cidlo NTC
Pro vyhodnoceni Cidel NTC je nutné zadani hodnot
Senzor NTC R25- a Beta verze.
: ~ Jmenovita hodnota odporu R25 se vztahuje vzdy na
R25 1.00 kO 25°C.
; Beta-hodnoty oznacuji charakteristiku ¢idla NTC s
Beta 1000 ohledem na dva odpory.

Beta je materidlova konstanta a mlze byt vypoctena z tabulky odpor( vyrobce podle nésledujiciho
vzorce:

T 1

1

B =

ProtoZe Beta-hodnota neni konstatntni v celém profilu teplot, musi byt oCekavané hranice rozsahu
méreni pevné nastavena (napf. Pro ¢idlo nadrze od +10°C do +100°C, nebo pro vné;jsi ¢idlo od -20°C
do +40°C).

Vsechny teploty musi byt do vzorce zadany jako absolutni teplota v K (Kelvin) (napf.. +20°C = 273,15
K+ 20K = 293,15 K)

In pfirozeny lagaritmus

R1 odpor pfi spodni teploté teplotniho rozsahu
R2m) odpor pfi horni teploté teplotniho rozsahu
T spodni teplota teplotniho rozsahu

T2(HaT) horni teplota teplotniho rozsahu

18



Vystupy

Vystupy

Regulace je vybavena 16 vystupy.

Qz@«B67 8- 10-11 12 132 18 15 16 St 06.04.2016 13:0;

ﬁ Piehled hodnot ]

Pevné hodnoty

@z34B67 80 10+E‘§13 ns 1a| lSt 08.07.2015 14:ﬁﬂ

Kliknutim zobrazenych vystup(i v hornim stavovém fadku se dostanete rovnéz do menu ,Vystupy".
Vystupy, které nejsou definovany, jsou skryty.

Po vybéru jsou zobrazeny vystupy se svym nazvem a aktualnim stavem (viz kapitola ,Zobrazeni na
displeji®).
Priklad:

QEE+B6 7 B2 10-11 12 12 14 15 16 lm 30.05.2017 12:

|

Vystupy

AutofEAP
ekl ‘ - \,
AutofZAP
—n

Autof Zr‘-‘iP

HutnMP]
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Vystupy

Parametrizovani

Po zvoleni pozadovaného vystupu je urcen typ vystupu.

Vystup 1 /

€
Typ [ﬂepnuéivan}} ] _.

| 4

Nejprve je urcen typ vystupu.
Typ vystupu
RozliSujeme nasledujici rizné typy vystup(, které si ale nem(zeme zvolit u v§ech vystupu:
e Spinaci vystup
e Vystupni par
e 0-10V
e PWM

20



Vystupy
Vystupy 1/2, 3/4, 6/7, 8/9,10/11, 12/13 a 14/15 jako vystupni par

FniLen] afr

Tyto vystupy mohou byt pouzity jako jednoduché spinaci vystupy nebo spole¢né s nasledujicim
spinacim vystupem jako dvojice vystupnich hodnot (napf. fizeni pohonu smésovace).

Pozor!
Vystupni dvojice 1/2 a 6/7 smi byt pouzity jen v relé verzi regulace UVR16x2.

Dvojice vystupl 1/2, 3/4, 6/7, 8/9 a 10/11 jsou k dispozici v sériové vyrobé. Dvojice vystupt 12/13 a
14/15 vyzaduji pouziti pomocného relé (relé moduld).

Doba béhu
Pro kazdou dvojici vystupli musi byt zadana doba
i béhu smésovace.
Doba GEgs [ gam B0s ] Pokud je zadana doba béhu smésSovace 0, nedojde

ke spusténi vystupni dvojice.
Omezeni doby béhu

Pri aktivnim ohraniCeni doby béhu je fizeni
] vystupnich parQ zastaveno, kdyZ je zbyvajici doba
béhu odpocitana z 20 minut na 0. Zbyvajici doba
béhu je znovu nactena kdyz je vystupni par pfepnut na ruéni ovladani, je fizena zpravou (dominantné
ZAP nebo VYP), zméni se smér fizeni, nebo se uvolnéni pfepne z VYP na ZAP.
Pokud je ohraniceni doby béhu deaktivano, je zbyvajici doba béhu odpocitavana jen do 10 Sekund a
fizeni neni zastaveno.

Omezeni doby béhu [hna

Dvojice vystupl jsou zobrazeny ve stavovém se znaménkem ,+“ mezi vystupnimi &isly.
Priklad: Vystupy 8+9 a 10+11 jsou parametrizovany jako vystupni dvojice

123455?121314151%

Jestlize budou na oba vystupy dvojice vystupl pusobit 2 rlizné funkce souéasné, pak je aktivovan
z této dvojice ten vystup, ktery ma nizsi &islo, (pokyn ,otevfit").

Vyjimka: Funkce ,HIaseni” — pokud pfijde sou¢asné pokyn od této funkce, pak je aktivovan vystup
s vy$sSim cislem (pokyn ,zavfit").
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Vystupy

Vsechny spinaci vystupy
Pro vSechny spinaci vystupy lze nastavit prodleni sepnuti a dobu dobéhu.

Prodlewva [CIS ]

Dobéh [Ds ]

Vsechny vystupy

Pro vSechny vystupy miliZze byt omezen manualni provoz na skupiny uZivatelG (uzivatel, odbornik,
expert).

S [Uéivatel ]

ruc. Rezimu

Vystupy 12 az 16 jako analogové vystupy

Tyto vystupy poskytuji napéti od 0 do 10V, napf. k regulaci vykonu horak (modulace horéki) nebo
regulaci poctu otacek elektronickych ¢erpadel.

Vydej je dle volby jako napéti (0 - 10 V) nebo jako signal PWM.

Mohou byt ovladany funkci PID nebo také jinymi funkcemi. ,Uréeni méFitka“ nabizi moznost
prizplsobit analogovou hodnotu zdroje (s nebo bez desetinného mista) regulovanému rozsahu
pFistroje, ktery ma byt regulovan.

V rezimu PWM (pulzni Sitkova modulace) je vyslan pravouhly signdl s hladinou napéti cca. 10V a
frekvenci 1kHz s variabilnim klicovacim pomérem (0 - 100%).

Pusobi-li nékolik funkci (analogové hodnoty) sou¢asné na jeden analogovy vystup, je vydana vyssi
hodnota.

Pfi aktivaci analogového vystupu pomoci digitalniho pfikazu muze byt ur¢eno vystupni napéti mezi
0,00V a 10,00V (resp. 0,0% - 100,0 % pfi PWM). Digitdlni pfikazy jsou dominantni vici spojeni
s analogovou hodnotou.

Aktivace analogového vystupu pomoci ,dominantni Vyp“ a ,digitalni Zap“ je mozna diky nasledujicim
digitalnim signallim:

([Cominant wyp. | 5,00 ] [ 10.00 W
Priklad: Vystupni hodnota 5,00V Priklad: Vystupni hodnota 10,00V
Dominantni Vyp (hlaseni) Dominantni Zap (hlaseni)
Ru¢ni provoz Vyp Rucni provoz Zap

Digitalni Zap

Ochrana proti zablokovani
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Vystupy
Stav analogovych vystupt

vystupni stav Pro stav vystupu Ize urcit, zda ma byt zobrazen
stav vystupu ZAP, nad nebo pod nastavitelnou
ZAP kdy2 prahovou hodnotu.
Prahova hodnota MErErR =l prahednetE

Priklad: Pokud analogovy vystup vysila vice nez 3,00 V, pak je stav vystupu zménén z Vypnuto na
Zapnuto.

Vystupni stav

e EE, = V zavislosti na technickych vlastnostech fizeného
prah.hodnota ¢erpadla, mize byt zobrazen stav vystupu ZAP,
] kdyz cerpadlo skutecné bézi.

ZAP kdyz

Prahowa hodnota [ 3.00 %

Pokud se ma zapnout spolu s analogovym vystupem (A12 — A16) zaroven i spinaci vystup, musi byt
programovani vhodné nastaveno.

Priklad: Kdyz je stav analogového vystupu ZAP, bude povel ZAP pfedan pomoci logické funkce na
spinaci vystup.

Logické funkce 1
spinaci vystup
Lhvalnéni funkce Wysledek Fe—a] a2 ventisolam |
Wysledek (uwval=wyp.) (Vv Inw wysled. |
Inw sl Lol =wyp.) Odyp)
Wstupni proménna 1
Wstupni proménna 2
Vstupni proménna 3
Wstupni proménna 4
Wstupni proménna &
Wstupni proménna &

analogovy vystup

H#A1= Solarni cerpadio

¥¥¥¥¥i¥¥¥
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Vystupy
Zobrazeni v menu Vystupy

Na displeji je zobrazen provozni stav analogového vystupu. Stav vystupu je mozno zménit klepnutim
na tlacitko.

e Auto: vydej podle zdroje a méfitka
e Rucne: nastavitelna hodnota

e Ruc./VYP: vydej podle nastaveni
,2Dominantni vyp.”

e Ruc./ZAP: vydej podle nastaveni
,Digitalni zap.”

RilEmRe

Priklady riznych méritek
Akéni velicina funkce PID: rezim 0-10V, akeni veliCina 0 ma odpovidat 0V, akeni velicina 100 ma
odpovidat 10V:

Ekalovani

wstupni hodnota 1 [ ]

Cilowd hodnota 1 [ 0.00 %

@pr‘n’ hodnota 2 100

Cilowd hodnota 2 { 10.00 %

-

-

Hodnota teploty, napf. analogové funkce: rezim PWM, teplota 0°C ma odpovidat 0%, teplota 100,0°C
ma odpovidat 100%:

Hodnota teploty je pfevzata v 1/10°C bez ¢éarky.

@i hodnota 2 1000 ) ]

Cilowa hodnota 2 EGG.G % ]

Vykon horaku, napf. od funkce pozadavek teplé vody nebo udrzby: rezim 0-10V, vykon hofaku 0,0%
ma odpovidat 0V, 100,0% ma odpovidat 10V:

Procentni hodnota je prevzata v 1/10% bez ¢arky.

@pni hodnota 2 ]

Cilows hodnota 2 [ 10,00 W ]
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Nazev

Zadani nazvu vystupu mUzete provést tim, Ze si vyberete z predem nastavenych ndzv( z rGznych
skupin nazvl nebo z nézv(, které definuje uzivatel sam.

obecné
Klimatizace

Uzivatel (ndzvy definované uzivatelem)
Dodatecné muzete priradit ke kazdému nézvu Cislo od 1 do 16.

Vystupy

Dvojice vystupli

mozna jen pro nékteré
verze regulace

~ Y4 o
Prehled vystupu
P
I I
‘6 ‘5 1 2 1
| ol E g, 1 2
o © o = o = ° :
=y St S o =] a 1 ST 1 E
- = N = > N -]
© »w O ”w o n > o i k7 1 [e]
\ \>,¥ ~> —_ ~> o - I Jﬂ - I _Q
> > e S S = >0
> o + o T 1 > ® | Q
N S © AN o > Q. = E ) > c
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E ®© Lo QcE | @ N EE) '5"g 1 2
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ek | 8 | FS | 8 FL81 A5 1 &
Vystup 1 X Lox :\
| 1
2 X (I S \
" T 1
3 X | X |
4 X ' X '
LK [
5 X
"y 1
6 X : X i
7 I I
X LX ]
" T 1
8 X | X |
9 I I
X LX o]
10 X : X :
I I
11 X Lo X __J
12 X T T X
i
13 X Lo X X
14 X :___x___: X
15 X X X
16 X X

!

platinami

Spinaci vystupy a dvojice vystupu
12 - 16 mozné jen s dodatecnymi
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Vystupy
Pocitadlo ’.

|’

Vystup 1

Tvp [ Spinaci wystup

Nazew

T

Obecné

t [Solérni terpadlo

Vybérem symbolu miZeme nacist pro kazdy vystup provozni hodiny a impulzy (sepnuti).

Priklad: U vystupu 1 mizeme precist stav na pocitadle od 30.3.2017.

Vystup 1

Staw fitaé od 30.03.2017

Po klepnuti na tlacitko je zobrazen dortaz, jestli chcete odstarnit celkové stavy pocitadel a ,predchozi
den” pocitadla motohodin a impulzl. Stavy pocitadel ,dnes” a ,posledni béh” a ,aktualni
béh" nebudou odstranény.

’ “

Tyto otazky jsou zodpovézeny klepnutim tlacitka hacek (= ano) nebo kfizek .| (= ne).
Po smazani se objevi datum aktualniho dne.

Provozni hodiny

Provazni hodiny 15d 02h 46m 405
Zde jsou zobrazeny celkové provozni hodiny,
Provozni hadiny - provozni hodiny z predchoziho dne a dnesniho
piedchozi den 2 dne, stejné jako posledniho a aktualniho chodu
zarizeni.

Provozni hodiny dnes  01h 12m 40s

Posledni béh
provoz.hodin O1m 375
Provozni hodiny 26rm 075 Po klepnuti na tlaCitko je zobrazen dotaz, jestli

aktualni béh chcete smazat zapsané provozni hodiny dnes.

_ "POSIean’ o "aktua’lnl’ - nejsou SmaZény'
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Vystupy
Impulzy
Pod provoznimi hodinami si muizeme precist

Irnpulzy 4 impulzy (spinani).

Impulzy pfedchozi
den Zde je zobrazen celkovy pocet impulzd (spindni),

pocet impulzl z predchoziho dne a dnesniho dne.
Impulzy dnes il

Po klepnuti na tlacitko je zobrazen dotaz, jestli
chcete smazat zapsané impulzy dnes.

» POZOR: Stavy na pocitadle jsou zapisovany kazdou hodinu do interni paméti. V pripadé
vypadku proudu se proto mohou ztratit data, ktera byla evidovana béhem jedné hodiny.

» Pfi nahravani funkénich dat musi byt zodpovézen dotaz, zda maji byt prevzaty ulozené stavy
na pocitadle (viz. navod ,Programovani dil 1: VSeobecné pokyny*).

Vynulovani pocitadla
Po klepnuti na tlacitko ,smazat” je zobrazen dotaz, jestli chcete smazat celkova pocitadla nebo denni

pocitadla.
Jste si jisti? I" a
"Celkovy pocitac
smazat" —il

e s

v @
Bezpecnostni otdzka je zodpovézena kliknutim na hacek (= ano) nebo kfizek (= ne).
Po vymazani celkového stavu bude zobrazeno aktualni datum.
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Vystupy
Zobrazeni spojeni !:

Vystup 1 %]
Tvp [Spinaciﬂrstup ] _.

MHazew

[Dbecné ]
L [Sulérm’ terpadlo ] J

Pokud si vyberete tento symbol, zobrazi se pro tento vystup spojeni, ktera jsou k dispozici, i s jejich
funkcemi.

Priklad:
Vystup 1 /
[ 1: Solarni 1 v ]
Salarni okruh ZAP
[ 2: Solarni 2 ]
Salarni okruh WP

V tomto pfipadé je fizen vystup 1 u 2 funkci, pfiéemz je pravé spusténa funkce 1 (solar1).
Vybérem funkce vstoupite pfimo do menu funkce.
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Vystupy
Ochrana proti zablokovani

Cirkulaéni Cerpadla, ktera del$i dobu nebézi (napf. ¢erpadlo topného okruhu v Iété), maji Casto
problémy s rozbéhem v dlsledku vnitini koroze. Tento problém lze vyresit tim, Ze je ¢erpadlo zapnuto
periodicky na dobu 30 sekund.

V menu se nachazi za vystupem 16 ochrana proti zablokovani, ktera umozfuje zadat Cas a také
vSechny vystupy, kterych se ma tato funkce tykat.

ALto l
’ L F TR T
Auto

Ochrana blokowani

Priklad:

Ochrana blokovani V atery a v péatek v 16:30 budou vystupy v
Pfifazeni vystupll na 30 sekund zapnuty, pokud

(o) (e ) (s (e (e ) () (e vistup od postedino startu regulace, nebo od
probéhnuti ochrany proti zablokovani nebyl

il aktivni.
Blokatni tas 16:30

[ Pfiraz wystupu q/
Vystupy 3, 4, 6 a 7 jsou zvoleny.

Prlraz.vystupu Regulace nezapne vsSechny vystupy
soucasné, ale zactne s jednim
vystupem a po 30 sekundach zapne
dalsi a tak dale.

SEC- P E
TEEREE
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Vystupy
Displej

Priklad zafizeni, které je jiz naprogramovano:

Vystupy 1,4 a 5 jsou
zapnuté Vystupy 3 a4 jsouv
rezimu rucni obsluhy

Autofdsy P]

HUE.MP]

F-{LJE.IZAP]

Zapnuté vystupy jsou zvyraznény zelené.
Vystupy v rezimu manualni obsluhy jsou oznaceny symbolem ruky pod Cislem vystupu.

Priklad: Dominantné zapnuté vystupy (pomoci funkce ,HIaseni“):

Vystup 2 byl zapnut
dominantné (¢ervené

oramovani)
Vystup 5 byl dominantné Oznameni, ze hlaseni
vypnut (Cervené je aktivni.
oramovani)

@Ez4E6 7 80 10411 12 12 14 15 1A A Ut 20.05.2017 12:

AutofsaAp




Pevné hodnoty

Pevné hodnoty

@zz24@F67 8.0 10-11 12 12 14 15 14

ﬁ Piehled hodnot ]

1 i

St 05.04.2016 13:45

Pevné hodnoty
Ty —

=

CAaM-Bus

Hlzzeni

V tomto menu muze byt definovano az 64 pevnych hodnot, které mohou byt pouzivany napr. jako
vstupni proménné funkci.

Po vybéru v hlavnim menu se zobrazi jiz definované pevné hodnoty se svym nazvem a aktualni
hodnotou resp. stavem.

Priklad:

AEz4B6 789 10-11 12 13 14 15 16 Ut 30.05.2017 12:

Pevhé hodnoty
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Pevné hodnoty

Parametrovani
Priklad: Pevna hodnota 1

Pevna hodnota 1 /

Tvp [nepnumvan ]
Typ pevnych hodnot
Po vybéru pozadované pevné hodnoty je urcen jeji typ.
e Digitalni
e Analogovy
e Impulz
Digitalni
Vybér mérené veli€iny:
e Vyp./ Zap.
e Ne/Ano

Vybér, zda miZze byt pfepnut stav pomoci vybérového boxu nebo jednoduchym kliknutim.

Pfepinat

Hodnota fel Tl

Zmeéna digitalni pevné hodnoty
Vybérem pole na svétlém pozadi m(ze byt zménéna pevna hodnota pomoci vybérového boxu nebo

dotykem (,kliknutim“). Jestlize nema stav svétlé pozadi, neni mozné stav zménit z prihlasené
uzivatelske roviny.

Priklad: Pfepnuti ze VYP na ZAP pomoci vybérového boxu

4

—
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Pevné hodnoty
Analogovy

Vybér z vice rliznych velikosti funkci

Analogowy

Po zadani nazvu jsou urceny povolené mezni hodnoty a aktudlni pevna hodnota. Hodnota muze byt
v menu upravovana jen v rozmezi téchto meznich hodnot.

Pro fixni hodnoty je k dispozici také velikost funkce Cas (zobrazeni: 00:00).
Priklad:

Minirnum M
Y laal¥aa «M
Hodnota MM

Zména analogové pevné hodnoty

Stisknutim pole, které ma svétlé pozadi, mizete zménit pevnou hodnotu pomoci ¢iselné klavesnice.
Pokud nema tato hodnota svétlé pozadi, neni mozné stav zmeénit z pfihlasené uzivatelské roviny.

Priklad: . /
]

1: PoZadovana teplota (50.0 - 65.0 °C ]
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Pevné hodnoty
Impulz

S touto pevnou hodnotou mohou byt vytvoreny kratké impulzy prostrednictvim kliknuti na menu ,Fixni
hodnoty".

Priklad:

@Ez24B6 783 10.11 12 13 14 15 16 lUt 20.05.2017 12:

[ Pevné hodnoty

V menu Fixnich hodnot miiZe byt stejné kliknutim
impulz spustén.

Funkeéni velicina

Typ

Vybér Funkéni veli¢iny: Za provozu je vytvorfen bud
ZAP-impulz (z VYP na ZAP) nebo VYP-impulz (ze
ZAP na VYP).

Funkéni weligina

P RlE

Jazewv

Nazev

Zadani nazvu pevné hodnoty vybérem z prednastavenych nazvi nebo zndzvi definovanych
uzivatelem.

Ke kazdému nazvu mizeme dodatecné priradit ¢islo 1 — 16.

Omezeni pro zménu pevné hodnoty

Pro v§echny pevné hodnoty si mizeme nastavit, z jaké uzivatelské roviny smi byt dana pevna hodnota
zménéna:

wdbarnil
Moznost zménit
pomoci
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Hlaseni

Hlaseni
Toto menu zobrazuje aktivovana hlaseni.
@zz24@F67 -0 10-11 12 12 14 15 16 Ot 07.04.2016 09:53

Priklad: HIaSeni 21 je aktivni.
AEEaE6 7 B2 10-11 12 13 14 15 1@

& U

St 19.04.2017 12:08

21: Madmérna teplota 1 19.04.2017

12:07

Pokud je aktivni alespon jedno hlaseni, je zobrazen v hornim stavovém fadku vystrazny trojihelnik.
Pokud je hlaseni skryto, mizete se dotknout trojuhelniku v okné Pop-Up a hldseni se zobrazi.

Presnéjsi vysvétlivky jednotlivych hlaseni jsou uvedeny v uvodu ,Programovani / dil 2: Funkce,
Kapitola hlaseni”.
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CAN-Bus

CAN-Bus

Sit CAN umoznuje komunikaci mezi pfistroji CAN-Bus. Odeslanim analogovych nebo digitalnich
hodnot pres sitové vystupy mohou prevzit ostatni pristroje CAN-Bus tyto hodnoty jako sitové vstupy.

Toto menu obsahuje vSechny Udaje a nastaveni, ktera jsou potfebna pro vybudovani sité CAN. V jedné
siti mZeme provozovat az 62 pfistroji CAN.

V siti musi mit kazdy pfistroj CAN-Bus vlastni uzlové cislo.
Stavba vedeni sité CAN-Bus je popsana v montaznim navodu.

Dz3aB6 759 10400 12 13 14 15 16

Ct 07.04.2016 08:C

Hlaseni

CAM-nastawveni
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CAN-Bus
Nahravani dat

{ Nahravani dat I

V uzivatelském rezimu neni toto menu vidét.
V tomto menu jsou definovany zaznam dat pro analogové a digitalni hodnoty prostfednictvim CAN-
Bus nebo na SD-Kartu regulace.

Nastaveni nahravani dat

Nastaveni nahravani dat Zde je potvrzeno, jestli se maji zaznamenané
hodnoty ukladat také na SD-Kartu regulace a

Faznam dat na - ] pokud ano, v jakych intervalech.

SD kartu Zaznamenané denni data jsou ulozena v adreséfi
LOG/letopocet. Zaznam probiha jen pfi vloZeni

Intervalowy éas 30s SD-Karty.

Pokud klesne volné misto na SD-Karté pod 50
MB, budou nejstarsi denni data automaticky smazana. Zaznamenané hodnoty je mozno z SD-karty
precist softwarem Winsol (viz navod k Winsol).

Nahravani dat analogovy / digitalni

Nastaveni plati pro zaznam dat na SD-Karté regulace i pro CAN zaznam dat prostfednictvim C.M.1.
Kazda regulace vysila max. 64 digitalnich a 64 analogovych hodnot, které je mozno definovat v tomto
podmenu.

Pro CAN logovani dat je na C.M.l. nutna minimalné verze 1.25 a minimalni verze Winsolu 2.06 .

Nahravani dat CAN je mozné pouze pomoci rozhrani C.M.l. Na rozdil od zaznamu datu pomoci DL-
Busu mohou byt data pro zaznam prfes CAN-Bus volné volitelna. Nedochazi k zadnému stalému vydeji
dat. Na dotaz rozhrani C.M.I. uklada regulace aktualni hodnoty do zaznamové vyrovnavaci paméti a
zamkne ji proti dalSimu prepisovani (v pfipadé pozadavk( druhého rozhrani C.M.l.), dokud nejsou data
nactena a vyrovnavaci pamét neni znovu uvolnéna.

Potfebna nastaveni rozhrani C.M.I. pro zaznam dat pfes CAN-Bus jsou popsana v online pomoci pro
uzivatelské rozhrani C.M.I.

Kazda regulace muze vysilat maximalné 64 digitdlnich a 64 analogovych hodnot, které jsou
definovany v ,CAN-Bus/logovani dat“ UVR 16x2.

Zdroji pro zaznamenavané hodnoty mohou byt vstupy, vystupy, funkéni vystupné proménné hodnoty,
pevné hodnoty, systémové hodnoty, vstupy DL-Busu a CAN-Busu.

Poznamka: Digitalni vstupy musi byt definovany v oblasti digitalnich hodnot.
Je moZno zaznamenat libovolné hodnoty z funkci méreni (elektromér, kalorimetr, poéitadlo).

Vsechny funkce pocitadla (Pocitadlo energie, Kalorimetr, Pocitadlo)

Je mozno logovat libovolné mnozstvi funkci pocitadla (ale maximalné 64 analogovych hodnot).
Logované hodnoty pocitadel jsou, jako vSechny ostatni analogové hodnoty zaneseny do seznamu
,Logovani dat analog”.
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CAN-Bus

Nastaveni CAN

CAN-nastaveni

Lize|

MNazew

P¥enosowva rychlost

-

1

L

-

.

LR 162

-

.

50 kbitfs (Standard)

Uzel

J

Uréete vlastni ¢islo uzlu CAN (rozsah nastaveni: 1 — 62). Pfistroj s ¢islem uzlu 1 nastavi ¢asové
razitko pro vSechny ostatni pfistroje CAN-Bus.

Nazev

Kazda regulace mize dostat vlastni nazev.

Prenosova rychlost
Standardni pfenosova rychlost sité CAN je 50 kbit/s (50 kBaud) a je prfednastavena pro vétsinu

pristroji CAN-Bus

Pozor: V siti CAN-Bus musi mit vdechny pfistroje v stejnou rychlost pfenosu, aby mohly mezi
sebou komunikovat.

Pfenosova rychlost mize byt nastavena mezi 5 a 500 kbit/s, pficemz nizsi prfenosova rychlost
umoznuje delSi kabelové sité.

Prenosova Maximalni povolena celkova délka
rychlost [kbit/s] shérnice [m]

5 10000

10 5000

20 2500

50 (Standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Pfi totalnim resetu z menu ,Sprdva dat” zlstanou nastaveni ¢isel uzll rychlosti Busu zachovany.
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CAN-Bus

CAN analogové vstupy

Programovat mizete az 64 analogovych sitovych vstupl. Analogové vstupy nastavite zadanim cisla
uzlu vysilace a Cisla vystupu CAN vysilaciho uzlu.

[ CAN-Bus

CAN-anal.vstupy

Bty
P
4

CAN-anal.vstup 1 /

Cislo uzlu [ nepouziany “ ]

N

CAN-anal.vstup 1

Cislo uzlu

Po zadani Cisla vysilaciho uzlu jsou provadéna dalSi nastaveni. Z pristroje stimto Cislem uzlu je
prevzata hodnota analogového sitového vystupu.

Priklad: U analogového sitového vstupu 1 je prevzata od pfistroje s c¢islem uzlu 2 hodnota
analogového sitového vystupu 1.

CAN-anal.vstup 1

Cislo uzlu [ Z
Cislo wayrstupu 1

0
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CAN-Bus

Nazev

Kazdy sitovy vstup mize byt oznacen vlastnim nazvem. Nézev je vybran jako u vstupl z rliznych
skupin ndzvl nebo z nazvl definovanych uzivatelem.

Priklad:

Mazev

r =

Teplota naméfend hodnota

.

-~

T.kaolektoru

., -
. .

1

.

CAN-Bus Timeout

Stanoveni ¢asu Timeout sitového vstupu (minimalni hodnota: 5 minut).

CAR-Bus Timeout S

Pokud je tato informace nacitana z CAN-Busu priibézné, je sitova chyba sitového vstupu ,ne”.

Probéhla-li aktualizace hodnoty dfive nez nastaveny ¢as Timeout, zméni se sitova chyba z ,ne" na
,ano“. Pak lze urcit, zda bude vydana naposledy zprostiedkovana hodnota nebo volitelna nahradni
hodnota (jen pfi nastaveni mérené veli¢iny: UZivatel).

Protoze mize byt sitova chyba vybrana jako zdroj funkcni vstupni proménné, mize regulace
odpovidajicim zplisobem reagovat na vypadek CAN-Busu nebo vysilaciho uzlu.

V systémovych hodnotach / obecné je k dispozici sitova chyba v§ech sitovych vstupd.

Kontrola senzoru

Prostrednictvim kontroly senzoru ,ano” je k dispozici chyba senzoru, ze kterého je prevzat sitovy
vstup, jako vstupni proménna néjaké funkce.

kKontrola senzoru

Ano ]

Mérena velicina

Pokud je prevzata jako mérena veli¢ina ,Automaticky”, pak je v regulaci pouzita jednotka, ktera urCuje
uzel vysilace.

MEFana velifina [Autm‘naticky ]

Pfi volbé ,UzZivatel* mlzete vybrat vlastni jednotku, opravu senzoru a pfi aktivni kontrole senzoru
kontrolni, monitorovaci funkci.

’ |

Méfena weliéina Autarnaticky

-

Ke kazdému sitovému vstupu je prifazena vlastni jednotka, ktera se maze lisit od jednotky vysilaciho
uzlu. K dispozici jsou rtizné jednotky.

Tento vybér je zobrazen jen u mérené veliCiny
|ednotka Teplota *C uZivatel”.
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CAN-Bus

Hodnota u Timeout

Tato moznost je pouze u mérené veliCiny ,Uzivatel”.

Pokud je zjistén ¢as Timeoutu, mizZe byt nastaveno, zda bude vydana naposledy zprostfedkovana
hodnota (,nezménéna“) nebo nastavitelna nahradni hodnota.

Hodnota u Timeout [[-Jr—,-zrruéruérl Hodnota u Timeout [Def. uzivatelem ]

=

BT Ebe e wystupni hodnota [ 200 °C ]
CIArasws Sen7nrn
Oprava senzoru
Tato moznost je zobrazena jen u mérené veli¢iny ,Uzivatel”.
Tato hodnota sitového vstupu mUze byt opravena o nastavenou pevnou hodnotu.

Oprawva senzaoru 0.0 K

Chyba senzoru

Prahowa hodnota tandardni Prahowa hodnots [h_rr dardni ]
. standardni Skrat standaredni

- Eef, wevatelerm
Hodrota zkrat standardni Hadnnta =lkrat
Prahowa hodnota standardni ‘
pleldeadl ) Prahova hodnota Dief. uSivatelern

zkrat '

Hodnots [ . ] -
pFeruden| standardni Prah.hodnota [D.D C ]

Tato moznost je zobrazena jen u aktivni kontroly senzoru a u mérené veliCiny ,UzZivatel“.

Pfi aktivni ,kontrole senzoru” je k dispozici chyba senzoru sitového vstupu jako vstupni proménna
hodnota funkce: status ,Ne" pro spravné fungujici senzor a ,Ano” pro poruchu (zkrat nebo preruseni).
MiZeme tak reagovat na napf. vypadek néjakého ¢idla.

Pokud jsou vybrany standardni prahové hodnoty, pak je zobrazen zkrat pfi podkro¢eni mérené mezni
hodnoty a preruseni pfi pfekro¢eni mérené mezni hodnoty.

Standardni hodnoty pro senzor teploty jsou pfi zkratu -9999,9°C a pfi preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot pro zkrat nebo preruseni mliZze byt pfedem nastavena pfi
vypadku cidla u vysilaciho uzlu regulace pevna hodnota, aby mohla funkce pracovat v nouzovém
rezimu dal (pevnd hystereze: 1,0°C).

Prahova hodnota zkratu mdze byt definovéna pod prahovou hodnotou pro preruseni.

V systémovych hodnotach / vSeobecné je k dispozici chyba senzoru v§ech vstupu, sitovych vstupl a
vstupt DL.
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CAN-Bus

CAN digitalni vstupy

Naprogramovat mizZeme az 64 digitalnich sitovych vstupl. Ty jsou nastaveny zadanim vysilaciho
¢isla uzlu a ¢isla sitového vystupu vysilaciho uzlu.

Parametrizovani je témér identické s analogovymi sitovymi vstupy.

Pod mérena velicina /uZivatel m(ze byt zménéno zobrazeni pro digitalni sitovy vstup z VYP / ZAP na

Ne / Ano a mize byt nastaveno, zda bude vydan pfi prekro¢eni hodnoty ¢asu Timeout naposledy
zprostiedkovany stav (,nezménén”) nebo vybrany nahradni stav.

CAN analogové vystupy

Naprogramovat muzete az 32 analogovych sitovych vystupl. Ty jsou nastaveny uvedenim zdroje v
regulaci.

[ CAN-Bus

[ CAN-anal.vystupy

e
!
\ 4

/
( CAN-anal.vystup 1

nepouzivarny

Uvedeni zdroje v regulaci, ze kterého pochazi hodnota pro sitovy vystup.

P

e Vstupy e Pevné hodnoty
e Vystupy e Systémové hodnoty
e Funkce e DL-Bus

Priklad: Zdroj vystup 1
CAN-anal.vystup 1

wstupy

1: T.kolektoru

Maméi.hodnots

22,7 °C
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CAN-Bus

Nazev a podminka prenosu

Ke kazdému analogovému sitovému vystupu miZze byt zadan vlastni nazev. Nazev vybirate stejné
jako nazev pro vstupy z rGznych skupin nazvl nebo z nazvl definovanych uzivatelem.

Priklad:
MNazev

-

Teplota naméfena hodnota

T.kolektoru

"

-

1

Podminka vysilani
Priklad:
Podminka wysilani

pfi Zmeéng =
Doba blokowani

Intervalowy éas

1.OK

10=

2Im

pfizméné > 1.0 K

Pfi zméné aktualni hodnoty vici naposledy zaslané o vice nez 1,0K je
pfenos zopakovan. Jednotka je prevzata podle daného zdroje (minimalni
hodnota: 0,1K).

Doba blokovani 10 s

Pokud se zméni hodnota béhem 10 sekund od posledniho prenosu o vice
nez 1,0K, je i presto prenos hodnoty znovu proveden az po uplynuti 10
sekund (minimalni hodnota: 1 sek.).

Intervalovy ¢éas 5 m

Hodnota je prenasena v kazdém pfipadé kazdych 5 minut, i kdyz se od
posledniho pfenosu hodnota nezménilo o vice nez 1,0K (minimalni
hodnota: 1 minuta).
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CAN-Bus
CAN digitalni vystupy
MuZete naprogramovat az 32 digitalnich sitovych vystupu. Jsou nastaveny zadanim zdroje v regulaci.

Parametrizovani je identické az na prenosové podminky s parametrizovanim analogovych sitovych
vystupd.

Nazev a podminky prenosu

Kazdému digitalnimu sitovému vystupu mze byt pridélen vlastni ndzev. Nazev vybirate stejné jako
ndzev pro vstupy z rliznych skupin ndzvl nebo z nazvl definovanych uzivatelem.

Priklad:

Mazev

Wystup obecng

PoZadawvek TC

L A
- !

1

Podminka vysilani
Priklad:
Podminka vysilani

pfi Zméné ANo
Coba blokowani 10s
Intervalowy €as S
pfi zméné Ano/Ne Zaslani zpravy pfi kazdé zméné stavu
Doba blokovani 10 s Pokud se zméni hodnota béhem 10 sekund od posledniho prenosu o vice

nez 1,0K, je i presto prfenos hodnoty znovu proveden az po uplynuti 10
sekund (minimalni hodnota: 1 sek.).

Intervalovy ¢as 5 m Hodnota je pfenasena v kazdém pfipadé kazdych 5 minut, i kdyz se od
posledniho pfenosu hodnota nezménilo o vice nez 1,0K (minimalni
hodnota: 1 minuta).
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CAN-Bus

Aktivni uzly CAN

@zz24867 8.9 10.11 12 13 14 15 lﬁl Ot 07.04.2016 12:48

f—7

S8 Pichled hodnot J

[ —

Pevné hodnoty

Mo 20,02, 2016 10:23

Knotennurarmer 32 Aktualizace

i -
g -._; Eezeichnung RSM&10 zobrazeni

Kliklnutim na pole bude zobrazen aktivni uzel CAN v siti CAN-Bus. Se ,Stav” budn stav CAN-Busu
regulace. Stav se zmeéni po restartu regulace v predepsném poradi automaticky z init. —
preop(erational) — operat(ional). Teprve potom je mozno komunikovat s ostatnimi pfistroji CAN-Bus.

V tomto zobrazeni je RSM610 zobrazen s ¢islem 32 v siti CAN-Bus.

Kliknutim na pristroj CAN-Bus série X2 vstoupite do menu pristroje.

Ostatni pristroje CAN-Bus a C.M.1. jsou sice zobrazeny, ale vstup do menu neni moznyglich.
Pro novy vstup do menu vlastni regulace je nutno kliknout na regulaci v tomto prehledu.
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DL-Bus

DL-Bus

DL-Bus slouzi jako sbérnicové vedeni pro riznd Cidla a/nebo slouzi k zaznamu mérenych hodnot
(,logovani dat”) prostfednictvim rozhrani C.M.I. nebo D-LOGGu.

DL-Bus je dvoupolové datové vedeni a je kompatibilni pouze s produkty firmy Technische Alternative.
Sit DL-Busu pracuje nezdvisle na siti CAN-Busu.

Toto menu obsahuje v§echny Udaje a nastaveni, ktera potrebujete pro stavbu sité DL-Busu.
Stavba vedeni sité DL-Busu je popsana v montaznim navodu této regulace.

Ct 07.04.2016 12:51

@z324B@67 29 10-11 12 13 14 151_5l

Hlateni

DL-nastaveni
DL-nastaveni Na dotykovém displeji miiZzete zapnout nebo
vypnout vydej dat pro nahravani dat

prostiednictvim  DL-Busu a pro zobrazeni
: v pokojovém senzoru RAS-PLUS. Pro nahravani dat
_ datového vedeni muizete pouzit rozhrani C.M.I..

wysilani dat

Jsou vydany jen vstupni a vystupni hodnoty a 2
kalorimetry, ale nejsou vydany zadné hodnoty
sitovych vstupd.




DL-vstup

Pomoci vstupu datového vedeni jsou prevzaty hodnoty senzoru od senzor( DL-Busu.
Naprogramovat mlzete az 32 vstupl datového vedeni.

Priklad: Parametrizovani vstupu datového vedeni 1

DL-Bus

DL vstup

4

DL vstup 1 / %
e

4

Vybér: Analogovy nebo digitalni

DL vstup 1
Tvp ’ Analogowy ﬁ
DL-Bus adresa 1
DL-Bus index 1

Adresa DL-Busu a index DL-Busu

DL-Bus

Kazdy senzor datového vedeni musi mit vlastni adresu DL-Busu. Nastaveni adresy senzoru datového

vedeni je popsano v datovém listu senzoru.

VétsSina senzor(l DL m(iZze evidovat rlizné mérené hodnoty (napf. objemovy proud a teploty). Pro
kazdou mérenou hodnotu musi byt zadan vlastni index. Prislusny index mliZete ziskat v datovém listu

senzoru datového vedeni.
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DL-Bus

Nazev

Ke kazdému vstupu datového vedeni mize byt zadan vlastni nazev. Nazev vybirate stejné jako nazev
pro vstupy z riznych skupin nazvi nebo z nazvi definovanych uzivatelem

Priklad: Mazev

-

Teplota naméfena hodnota

T.solarni PR

" -
'y o

1

DL-Bus Timeout
Pokud je informace nacitdana DL-Busem pribézné, je chyba sité DL-Vstupu ,Ne"“.

Pokud neni regulaci odeslana po trikrat opakovaném dotazu na hodnotu Cidla datového vedeni zadna
hodnota, pak se zméni chyba sité z ,Ne“ na ,Ano“. Pak Ize nastavit, zda bude vydana naposledy
prenesena hodnota nebo volitelnd nahradni hodnota (jen u nastaveni mérena veli¢ina: UZivatel).

Protoze muZe byt chyba sité vybrana také jako zdroj funkéni vstupni proménné, miZete odpovidajicim
zplUsobem reagovat na vypadek DL-Busu nebo ¢idla datového vedeni.
V systémovych hodnotach / v§eobecné je k dispozici chyba sité vSech vstuptl datového vedeni.

Kontrola senzoru

Diky kontrole senzoru ,Ano” je k dispozici chyba senzoru pro ten senzor, od kterého je prevzat vstup
datového vedeni, jako vstupni proménna funkce.

kKontrola senzoru

Ano ]

Meérena velicina

JAutomaticky’, pak je vregulaci pouzita ta
jednotka, kterou urcuje Cidlo datového vedeni.

Pfi vybéru veliciny ,UzZivatel” si mizZete vybrat vlastni jednotku, opravu senzoru a pfi aktivni kontrole
senzoru monitorovaci funkci.

"

Lot

Je-li jako mérenda veliCina prevzata veliCina
MEFena veligina Autormaticky

MéFena welifina LIEarnigEieloy

|

Kazdému vstupu datového vedeni je pfifazena jednotka, kterd se muze lisit od jednotky ¢idla
datového vedeni. K dispozici je mnoho jednotek.

Tento vybér je zobrazen jen u mérené veliCiny
|ednotka Teplota °C Uzivatel".

Hodnota u Timeout
Tento vybér je zobrazen jen u mérené veliciny ,Uzivatel“.

Pokud je zjistén cas Timeoutu, mize byt nastaveno, zda bude vydana naposledy zprostfedkovana
hodnota (,nezménéna“) nebo volitelnd nahradni hodnota

Hodnota u Timeout Hodnota u Timeout [Def. uzivatelem ]

Eefl ueatelenn

whvstupni hodnota [ 0.0°cC ]

MArawE Sen?nr
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DL-Bus

Oprava senzoru

Tento vybér je zobrazen jen u mérené veliciny ,Uzivatel“.
Hodnota vstupu datového vedeni m(iZe byt opravena o pevnou rozdilovou hodnotu.

Dprava senzoru 0.0 K

Chyba senzoru

Prahowva hodnota [ . ] Prahowa hodnota B , ) |
a3 standardni s standardni

- Eef Eatelern
Hodnota zkrat standardni Hrrdnnta wkrat
Prahowva hodnota standardni |
RIS E ) Prahowa hodnota £ s |

et Cet. uzvatelem

Hodnota dardni
pFarusani standardni Prah.hodnota 0.0°C

Tato moznost je zobrazena jen u aktivni kontroly senzoru a u mérené veliciny ,Uzivatel“.

Pri aktivni ,kontrole senzoru® je k dispozici chyba senzoru datového vedeni vstupu jako vstupni
proménnd hodnota funkce: status ,Ne" pro spravné fungujici senzor a ,Ano" pro poruchu (zkrat nebo
preruseni). MiZeme tak reagovat na napf. vypadek néjakého cidla.

Pokud jsou vybrany standardni prahové hodnoty, pak je zobrazen zkrat pfi podkroceni mérené mezni
hodnoty a preruseni pfi pfekroceni mérené mezni hodnoty.

Standardni hodnoty pro senzor teploty jsou pfi zkratu -9999,9°C a pfi preruseni 9999,9°C. Tyto
hodnoty jsou pouzity v pfipadé chyby pro interni vypocty.

Vhodnym vybérem meznich hodnot a hodnot pro zkrat nebo preruseni miZze byt pfedem nastavena pfi
vypadku cCidla u vysilaciho uzlu regulace pevna hodnota, aby mohla funkce pracovat v nouzovém
rezimu dal (pevnd hystereze: 1,0°C).

Prahova hodnota zkratu mGze byt definovana pod prahovou hodnotou pro preruseni.

V systémovych hodnotéach / vS§eobecné je k dispozici chyba senzoru v§ech vstupd, sitovych vstupt a
vstupl datového vedeni.

DL-digitalni vstupy

DL-Bus je pfipraven na to, aby mohly byt pfevzaty také digitalni hodnoty. V soucasné dobé ale jesté
neni k dispozici zadny priklad pouziti.

Parametrizovanije témér identické s analogovymi vstupy datového vedeni.

Pod méfena veli¢ina /uZivatel mize byt zménéno zobrazeni pro digitalni DL vstup na Ne / Ano.

Zateéz sheérnice cidly datového vedeni

Napajeni a predavani signalu cidly DL-Busu probihd spoleéné pomoci dvoupdlového vedeni.
Dodate¢nd podpora zasobovani proudem prostfednictvim néjakého externiho sitového pfistroje (jako
u CAN-Busu) neni mozna.

Diky relativné vysoké spotfebé proudu ¢idel musi byt zohlednéna ,zatéz sbérnice”:

Regulace UVR 16x2 poskytuje maximalni zatéz sbérnice 100%. Zatéz sbérnic Cidel datového vedeni je
uvedena v technickych datech daného cidla.

Priklad: ¢idlo datového vedeni FTS4-50DL ma zatéz 25%. Mizeme proto pfipojit maximalné 4 FTS4-
50DL k sbérnici DL-Bus.
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DL-Bus
DL-vystup

Prostrednictvim vystupu datového vedeni mohou byt odesilany analogové a digitalni hodnoty do sité
DL-Busu. Napf. mUze byt vydan digitalni pfikaz k aktivovani ¢idla O, datového vedeni 02.

Priklad: Parametrizovani vystupu datového vedeni 1

[ DL-Bus

/ |
DL-vystup 1 / "

\ 4

Uvedeni zdroje v regulaci, ze kterého pochazi hodnota pro vystup datového vedeni.

Vstupy

Vystupy

Funkce

Pevné hodnoty
Systém. hodnota
CAN-Bus Analog
CAN-Bus Digital

[ﬂepnuéman?

Priklad: Digitalni hodnota, zdroj vysledek funkce Logik

{ DL-vystup 1

Funkce

18 Logik

wvsledek

ZAP
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DL-Bus

Nazev a cilova adresa
Nazev a uvedeni cilové adresy Cidla datového vedeni, které ma byt aktivovano.
Pro aktivaci ¢idla 02 nema index zadny vliva m(ze byt zanedban.

Priklady:
MNazev

LZivatel

Senzor 02

L -
- "

Cilova adresa

DL-Bus adresa [ 1 ]

DL-Bus index [ 1 ]
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Zakladni nastaveni
Zakladni nastaveni

234187 8.9 10-11 12 13 14 15 lﬁl lpé 08.04,2016 08:36

E Pevné hodnoty J

_{_ﬂ Funkce

S

N AN
PN CAMN-Bus = DL-Bus

Zakladni nastaveni

Jazyk Cestina

Swvétlost 100.0 %

.
-

Displej Timeout 20 595

4

Simulace WP

s,l
MEns Euro 4\

Mazwy definované uzivatelem

Zobrazeno jen v expertnim
modu

Piistup do menu Lizivatel

Zobrazeno jen v modu odbornik
nebo expert

V tomto menu jsou provadéna nastaveni, ktera v dlsledku plati pro v§echny dal$i menu.
Jazyk

Vybér jazyka na displeji

Svétlost

Vybér jasu displeje pro pfizplsobeni se jasu okoli (rozsah nastaveni: 5,0 — 100,0%)
Displej Timeout

Displej je vypnut po uplynuti nastavitelného casu, béhem kterého nem(ze uzivatel provadét zadné
aktivity. Dotknete-li se obrazovky displeje, je displej znovu aktivovan (rozsah nastaveni: od 5 sekund
do 30 minut)
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Zakladni nastaveni

Simulace

Moznost aktivovat rezim simulace (mozné je v rezimu pro experta):
¢ Neni tvofena primérna hodnota venkovni teploty v regulaci topného okruhu.
¢ VSechny teplotni vstupy jsou méreny jako Cidla PT1000, i kdyz jsou definovany jako jiné typy

senzord.
¢ Z&dné vyhodnoceni pokojového &idla jako RAS.
Vybeér: VYP

Analogovy — Simulace s vyvojovou sadou EWS16x2
CAN-sim.deska — Simulace s SIM-BOARD-USB-UVR16x2 pro simulaci v zafizeni
Rezim simulace je automaticky ukoncen pfi opusténi roviny uréené pro experta.
Ména
Vybér mény pro vypocet vynosu

Pristup do menu
Potvrzeni do jaké uzivatelské urovné Hlavniho menu je pfistup povolen.

il SIS IR TR L LS

I ate]

Simulace odbarmik

PFistup dao menu

Pokud je pfistup do menu povolen pouze Odbornikovi nebo Expertovi, musi byt pfi vybéru hlavniho

menu ze startovni stranky Prehledu funkci (tlacitko ) zaddno pfislusné Heslo.

Pfi restartu regulace je zobrazen Prehled funkci (pokud je pouzit, nebo pfi omezeném pfistupu
Klavesnice pro heslo.

Heslo zadat
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Zakladni nastaveni

Nazvy definované uzivatelem

Vtomto menu lze zadavat, ménit nebo mazat nazvy definované uzivatelem pro vSechny prvky
regulace. Toto menu mize obsluhovat jen odbornik nebo expert.

Nahled s preddefinovabnymi nazvy

Zakladni nastaveni

Mazwy definovanég uzivatelem

4

Analogowy wystup

Senzar 02

kalendar reg. topn. okr.

e i

Pro zmény, nebo nové zadani je k dispozici alfanumericka klavesnice.

Analogovy vystup)

Uzivatel mliZe definovat az 100 riznych nazva. Maximalni pocet znakl pro jeden nazev je 24

Nazvy, které jiz byly definovany, jsou k dispozici pro vSechny prvky (vstupy, vystupy, funkce, pevné
hodnoty, vstupy a vystupy Bus).
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Uzivatel

Uzivatel

Mz34B867 589 10-11 12 13 14 15 151

. Pevné hodnoty J

Pa 08.04.2016 08:51

Aktualni uzivatel

[ Uzivatel

LiZivatel

Odbarnik

il

Vybér, zda je uzivatel expert, odbornik nebo bézny uzivatel.

Pro vstup do urovné odbornik nebo expert je nutné zadat heslo, které mlze predem nastavit
projektant.

Po nahrani funkénich dat z roviny pro experta nebo odbornika skoci regulace zpét do urovné
uzivatele a prevezme naprogramovana hesla.

Po spusténi regulace se nachazi regulace vzdy v roviné uréené uzivateli.

Zmenit heslo

— Expert miZe zménit hesla pro odbornika a
—aDormis experta. Odbornik mize zménit jen heslo

] ; pro odbornika. Délka hesla a druh znak(
Expert neni nijak pfedem vymezen.
Pro zménu hesla je nejdfive nutné zadani

Zména starého hesla.
odbaornik heslo
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Uzivatel

Seznam povolenych akci

Uzivatel

Zobrazeni a povolené akce

Uzivatel

Prehled funkci s moznosti obsluhy

Pristup do hlavniho menu jen pokud je v ,zakladnim nastaveni“ pro ,Uzivatele”
povolen

Prehled hodnot
Vstupy: jen zobrazeni, Zadny vstup do parametr(

Vystupy: zména stavu vystupl u vystupl, které jsou pro uzivatele uvolnény,
zobrazeni provoznich hodin, Zadny vstup do parametrd

Pevné hodnoty: zména hodnoty nebo stavu pevnych hodnot, které jsou pro
uzivatele uvolnény, zadny vstup do parametr(

Funkce: zobrazeni stavu funkce, Zadny vstup do parametr(
Hlaseni: Zobrazeni aktivnich hlaseni, hlaseni skryt a smazat
CAN-Bus a DL-Bus: zadny vstup do parametrd

Zakladni nastaveni: Nastaveni jazyka, jasu a zhasnuti displeje
UzZivatel: Zména uZivatele (se zadanim hesla)

Systémové hodnoty: nastaveni dne, Casu a mista

Odbornik

Dodatecné akce:

Pristup do hlavniho menu jen pokud je v ,zakladnim nastaveni pro ,Uzivatele”
nebo Odbornika povolen

Zména parametrd pro vstupy (vyjma typu a mérené veliiny), Zadna nova
definice

Zména parametrl pro vystupy (vyjma typ; status jen, kdyZ je to uvolnéno pro
uzivatele nebo odbornika), nejedna se o nové definovani

Zména parametri pro pevné hodnoty (vyjma typu a mérené veli¢iny, hodnota
nebo status jen, kdyZ je to uvolnéno pro uzivatele nebo odbornika), nejedna se o
nové definovani

Zakladni nastaveni: Zména a nové definovani nazvi, které si definuje uzZivatel,
vybér mény

Funkce: zména vstupnich proménnych hodnot a parametrd definovanych
uzivatelem, vystupni proménné hodnoty jsou vidét

VSechna nastaveni v menu CAN-Busu a DL-Busu

Akce spravy dat

Expert

Pro experta jsou pristupné vSechny akce a vSechna zobrazeni.

Automatické prepinani

V normalnim prfipadé se regulace prepne po 30 minutach po prihlaseni jako Expert nebo Odbornik
zpét do uzivatelského modu.

Pro programové nebo testovaci Ucely mize byt toto automatické prepinani vypnuto, pokud Expert
zvoli ,zménu expertniho hesla“ a zadd nejprve staré heslo a pak prazdné heslo (tedy ne ,0“) a potvrdi
zmeénu hackem.

To samé je mozné provést i pro heslo odbornika.

Pokud je nahravano novy program, preskoci regulace znovu zpét do uzivatelské roviny, plati heslo
experta, které pridélil projektant.
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Verze

Verze a sérioveé cislo

s v

V tomto menu je zobrazeno Seriové ¢islo, interni produktova data a jméno aktudlnich funkénich dat (s
datumem).

@z24B6 7 8+0 10-11 12 12 14 15 lﬁl

Pa 0B.04.2015 08:55

Systémaoweé hudnutyJ

f Verze )

Werze: W 1,15

Sériové £islo: LWVR16X2-000000
Daturm wwroby: 0.1.1900
Eootsektor ¢.: 0.00

Hardware (vikol: 00

Hardware (sith: 00

Few: A515

Aktual funkéni data: trp.dat
Aktualni pfehled funkei: Design.x<2d
Interni kod: A3CCD4AS

B— |

Sériové Cislo je napsano také na vykonnostnim Stitku regulace (nahofe boéni strany).
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Sprava dat

Sprava dat

Pouzitelné jen v médu Odbornik, nebo Expert
Nasledujici akce mohou byt v tomto menu provedeny:
e Funkéni data ulozit, vlozit, nebo smazat
e Vlozit Firmware
e Prehled funkci vilozit, nebo smazat
e Zobrazeni stavu pfenosu dat
e Restart regulace

@z@E«B6 759 1011 12 13 18 15 151 P4 08.04.2016 09:08

Systémové hudnut%

4

[ Sprava dat

Funkcni data

Funkcni data

Mahrat...

Llozit...

Total.reset
. Zobrazeni aktualnich
I Aktual funkéni data: Test.dat (18.4.2017-12:33) . funk¢nich dat s adtem
n vlozeni
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Sprava dat
Nahrat...

Z SD-karty mohou byt nahrdna funkéni data do regulace, nebo do jinych pfistrojii X2. Na SD-karté
muze byt uloZe vice funkénich dat.

Prenos dat je mozny aZ po zadani hesla Odbornika nebo Experta do cilohé zafizeni.

Po vybéru zvolenych funkénich dat (soubor *.dat) nasleduje dotaz, jestli se maji zachovat stavy
pocitedela a hodnoty kalibrace kalorimetrd.

Pofitadla wystupu MZete si vybrat z nasledujicich akci:
Zachowat
Potitadla funkei
Zachowat
MahrarifilEkERd =S
Kalibrace (kM)
Zachowat
Zachovat Stavy na pocitadle resp. kalibrac¢ni hodnoty jsou regulaci prevzaty.
Priklad pouziti: po programové zméné pomoci programu TAPPS
Zpét Stavy na pocitadle resp. kalibracni hodnoty jsou vynulovany.
Nahrani funkéni dat Stavy na pocitadle resp. kalibracni hodnoty jsou prevzaty z funkcnich
dat, ktera maiji byt nahrana do regulace.
Priklad pouziti: vymeéna regulace. Funkc¢ni data jsou prevzata ze staré
regulace a jeji stavy pocitadla maji byt nahrany do nové regulace.

V
Kliknutim na budou nova funkéni data stazena, s je proces prerusen.

Pokud jsou funkcni data vlozena do regulace je ulozen soubor _Backup.dat se starymi funkcnimi daty
na SD-kartu.

Po nahrani funkénich dat se vrati regulace do uzivatelské roviny.
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Sprava dat
Smazani, prejmenovani a posilani ulozenych dat
Pro prejmenovani nebo smazani ulozenych dat, kliknéte bna symbol Plus, pak se zobrazi vybeér:

J Test.dat /
4

J Test.dat ]

‘I, = |
Sobor smazat ¢

Soubor prejmenovat
Soubor poslat na zvoleny uzel
ZruSeni tohoto vybéru novykm kliknutim na symbol souboru.

Smazani souboru

> 4
Zobrazi se bezpecnostni dotaz, ktery je potvrzen kliknutim na D .

#
Kliknutim na ﬂ je proces prerusen.

Prejmenovani souboru

S pomoci klavesnice mize byt jméno souboru zménéno (prehlasky nejsou mozné). Jméno souboru
m(iZe obsahovat maximalné 63 hlasek.

Soubor poslat na zvolené cislo uctu

Tim je mozné funkéni data poslat na jiného ucastnika sité CAN s technologii X2 (napf. RSM610,
CANEZ2, CAN-1/045, CAN-BC2).

Chcete opravdu souborodeslat na
zvoleny uzel?

"Test.dat"

Prosim wvberte ]

. 2
Vybér Cisla uzlu a potvrzeni kliknut na D
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Sprava dat

Aktualni funkéni data mohou byt uloZzena na SD-kartu.
Funkénim datlim mUzZete pridélit vlastni nazvy. MliZete ulozit nékolik funkénich dat.
Priklad:

1 +++ j

J Funkce.dat
¥ K
J RSM.dat

J Simulation.dat

V tomto pripadé je na SD karté ulozeno nékolik funk&nich dat.
[ Pokud maiji byt funkéni data ulozena pod
* et &«

novym nazvem, kliknéte na tlacitko. Pak je
(neni mozné psat prehlasku). Jméno souboru mize obsahovat maximalné 63 zankd.

mozné zadat novy nazev a ulozit soubor

. Pro stazeni funkCnich dat z jiného
e pristroje X2 na SD-kartu, kliknéte na
J symbol plus.

=

Aktivni tlacitko se rozbali a pak kliknéte na zelenou Sipku.

Nasleduje dotaz na Cislo uzlu a moznost zadani vlastniho jména souboru,

Opravdu chcete ulozit funkeni data z
tohoto vybraného uzlu? a

II+++II

Prosim wyberte ]
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Sprava dat
Firmware Nahrani...

Firmware s

Z SD-karty je mozno stahnout Firmware (= provozni systém, soubor *.bin) do regulace, nebo do jiného
pristroje X2 (kromé jinych UVR16x2) na siti CAN. Na kartu SD je mozné ulozit vice verzi provozniho
systému. |

Prenos dat je mozny po zadani hesla Odbornika nebo Experta cilového zafizeni.

Stejné jako pfi satzeni funkcnich dat, mohou byt ulozené soubory Firmwaru smazany, prejmenovany,
nebo odeslany na jiné pristroje X2.

[ Firmware

& D4 |
Sobor smazat l

Soubor prejmenovat
Soubor poslat na zvoleny uzel
ZruSeni tohoto vybéru novykm kliknutim na symbol souboru.

Prehled funkci Nahrat.../Smazat...

" - Z SD-karty je je mozno stahnnout do
[ Prehled funkci pfistroje Pfehled funkci (soubor *.x2d, TA-
- Designer minimalné verze: 1.15), nebo ho

W v pfistroji smazat. Na SD-kartu je mozno
ulozit vice verzi souboru.

Po zvoleni souboru se zobrazi
Smazat bezpecnostni otazka, jestli ma byt aktualni

Prehled funkci v pfistroji pfepsan.
Aktualni piehled funkei: Design.x2d (19.4.2017-12:36)

Stisknutim ,Smazat...“ bude ulozeny prehled funkci v pfistroji smazan. Po vybéru souboru se zobrazi
bezpecnostni otazka.

8o B
Bezpecnostni otdzka je potvrzerna kliknutim na (= ano) nebona || (=ne).
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Sprava dat

Stav

Stav ]

Uspésne! '

Zde je zobrazeno, jestli byl pfenos dat prostiednictim spravy dat z SD-karty do regulace, nebo naopak,
uspésny.
Toto stavové hlaseni neplati pfi pfenosu dat z jiné regulace, C.M.I. nebo z CAN-Monitoru.

Totalni reset

[ Sprava dat

[ Funkcni data

Mahrat. ..

Llozit...

Total.reset

Totalni reset je mozné provést jen z roviny pro odbornika nebo experta a po potvrzeni potvrzovaciho
dotazu.

Totalni reset smaze funkéni moduly, nastavené parametry pro vSechny vstupy a vystupy, vstupy a
vystupy pro Bus, pevné a systémové hodnoty.
Nastaveni pro Cislo u¢tu CAN a rychlost CAN-Busu zlstava zachovano.

Po stisknuti je zobrazen bezpecnostni dotaz, zda ma byt proveden celkovy reset.

|ste si jisti? Q
Ll

Tato otazka je
zodpovézena bud kliknutim

na (= ano) nebo na
@ (= ne).

"Total.reset"

—

| 4

Totalni reset Ize také provést stisknutim ovladaci plochy béhem startu regulatoru, kdyz je zobrazeno
logo TA. Po uplynuti doby 5 sekund se zobrazi bezpecnostni vyzva pro zacatek kalibrace.

Zde potvrdite pozadovany reset nebo se D dotknete a prejdete do hlavniho menu regulace.
Pfi totalnim resetu je na SD-kartu ulozen soubor _Backup.dat se starymi funk¢nimi daty.
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Sprava dat
Restart

Stav ,V
Uspésne! /I

EN

Na konci menu ,Sprava dat“ je
moznost, po bezpecnostni otazce,
restartovat regulaci, bez odpojeni ze
sité.

Resetovani

Stiskem tlacitka reset na predni strané Fidici jednotky (tenkym perem) béhem zapinani regulace je
vlozen originalni firmware z doby dodani regulace

Nahravani firmwaru ve stavu, ktery byl dodan vyrobcem
Ve vyjimecénych pfipadech mize byt nutné navratit firmware regulace do stavu, ve které byl dodan
vyrobcem. Soucasné s timto procesem je provedeno kompletni resetovani regulace.

Stisknutim tlacitka (pomoci tenké tuzky) Reset na pfedni strané regulace, je spusténo nahravani
originalniho firmwaru v dobé dodani regulace.

Tlacitko musite drzet tak dlouho, dokud neprestane regulace piskat.

r ™

Tlacitko reset
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Sprava dat
Kalibrovani

V pripadg, Ze body cidel na dotykovém displeji neodpovidaji grafice na pozadi a diky tomu jiz nelze
regulaci bezchybné ovladat, mize byt displej pomoci ,Kalibrovani“ nové nastaven.

Kalibrovani muzete spustit stisknutim uzivatelského rozhrani po spusténi regulace béhem zobrazeni
loga TA.

Po spusténi regulace je po dobu 5 sekund zobrazen néasledujici displej (sekundy jsou odgéitany):

Pro kablibraci.obraz.se dotknete

Pokud se dotknete displeje béhem této doby, dojde ke spusténi kalibrace.
Ke kalibrovani se musite jednotlivé dotknout vSech 9 cilovych bodl po sobé.

Nasledné mate moznost provést Uplné resetovani nebo prejit do hlavniho menu regulace (viz
ndsledujici popis)

Change-Log

VSechny zmény v regulaci jsou protokolovany s p presnym Casem na SD-karté v souboru
CHANGE.LOG a mohou byt slediovany.

65



Prehled funkci
Systémové hodnoty

V tomto menu je zobrazen stav systémovych hodnot, které jsou dostupné pro vybér jako zdroje pro
vstupni varianty a CAN- a DL-vystupy.

@z@«B867 8.0 10-11 12 12 [[& 15 16 P& 02.04.2016 09:32

Systémowvé hodnoty

Systemové hodnoty jsou rozdéleny do 4 skupint:

[ Systémové hodnoty

P e e

I_—

Systémové hodnoty ,Obecné”
Tyto systémové hodnoty umoznuji provést odpovidajici naprogramovani z divodu monitorovani
(sledovani) regulaéniho systému.

e Start regul. e Senzor chyba DL
e Senzor chyba vstupy e Sit' chyba CAN
e Senzor chyba CAN ¢ sit' chyba DL

Start regulace probéhne 40 sekund po spusténi pfistroje resp. po resetovani a vytvori 20 sekund
dlouhy impulz, jeho smyslem je sledovat proces spusténi regulace (napf. po vypadcich proudu) pfi
nahravani dat. Z tohoto dlvodu by mél byt v nahravani dat nastaven intervalovy ¢as na 10 sekund.

Chyba senzor a chyba sité predstavuji obecné digitalni hodnoty (ne/ano) bez ohledu na chybovy stav
urcitého senzoru, resp. sitového vstupu.

Pokud se objevi u nékterého ze senzorl nebo sitovych vstupl chyba, pak se zméni odpovidajici stav
celé skupiny z ,Ne“ na ,Ano".
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Systémové hodnoty ,Doba“

Sekunda (aktudlniho ¢asu) .
Minuta (aktudlniho ¢asu) .
Hodina (aktualniho ¢asu) .
Sekundovy impulz .
Minutovy impulz o
Hodinovy impulz .
Letni ¢as (Digitalni hodnota VYP/ZAP) .
Casovy udaj (hh:mm) .

Systémové hodnoty

Systémové hodnoty ,Datum”

Den

Mésic

Rok (bez udaje o stoleti)

Den v tydnu (pocinaje pondélim)
Kalendarni tyden

Den v roce

Denni impulz

Mésicni impulz

Rocni impulz

Tydenni impulz

»Impulzni“ hodnoty vytvafi jeden impulz za jednu jednotku ¢asu.

Systémové hodnoty ,Slunce”

Vychod slunce (¢as)
Zapad slunce (Cas)

Minuty do vychodu slunce (stejného dne, nebézi pres ptilnoc)

Minuty od vychodu slunce
Minuty do zapadu slunce

Minuty od zapadu slunce (stejného dne, nebézi pres ptilnoc)

Vyska slunce (viz funkce zastinéni)

Smeér slunce (viz funkce zastinéni)

Vyska slunce > 0° (digitalni hodnota Ano/Ne)
Nejvyssi poloha slunce (Cas)
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Systémové hodnoty
Prehled funkci

Prehled funkci je mozné realizovat az od verze regulace V1.04.

Programovani Prehledu funkci probiha s pomoci softwaru ,TA-Designer” a je popsano v napovédé k
tomuto softwaru.

Pokud je vice regulaci UVR16x2 nebo pfistroji s technologii X2 spojeny v siti CAN, mohou byt
zobrazeny i hodnoty téchto pristroja.

o
Dotknete-li se plochy ,Domu” , zobrazi se prehled funkci. Tento prehled slouzi uzivateli jako

jednoducha obsluha a kontrola stavu zafizeni.

Programovani prehledu funkci provadime pomoci softwaru ,TA-Designer” a je popsano v pomocném
souboru tohoto softwaru.

Prehled funkci mGze byt zobrazen pomoci grafiky a nebo také jako tabulka.
Priklady:
@z@2B86 7 8+0 10-11 12 12 [[& 15 ﬂ P4 08.04.2016 09:54

Kliknutim na toto tlacitko
Startovni stranky
J vstoupite znovu do menu

Qz@E2867 59 10-11 12 12 18 15 }iﬁi 1Pé 08.04.2016 09:55
Topny okruh 1

Pokojova teplota 20.5"°C

Piivod teplota 37.0 °C /@
Venkowvni teplota 0.4 °C

pokoj.tepl. snié.provoz 15.0 °C

pokoj.tepl. normalni provoz 20.0"°C

Dobka uchovani om r
Provoz RAS
Cerp.top.okruhu VYP
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LED kontrolni svétlo

LED kontrolni svétlo

/

Kontrolni svétlo LED miZe signalizovat pomoci 3 barev riizné stavy regulace.

-

Zobrazeni pri spusténi (startu) regulace

Kontrolni svétlo vysvétleni

Trvalé Cervené svétlo Regulace se spousti (= rutinni pribéh pfi spusténi regulace, jejim
resetovani nebo updatu) nebo

Trvalé oranzové svétlo | inicializace hardwaru po spusténi

Zelené blikajici svétlo Po inicializaci hardwaru ¢eka regulace cca. 30 sekund, aby ziskala vSechny
dilezité informace, které potrebuje pro své funkce (hodnoty senzord, sitové

vstupy)

Zelené trvalé svétlo Normalni provoz regulace

Aktivni HIaSeni muze byt indikovdno pomoci zménéného zobrazeni LED diody. Odpovidajici nastaveni
provedete v Menu pro parametrizovani funkce ,Hlaseni".
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Technické udaje UVR16x2 (Reléova verze)

Vsechny vstupy

Senzor teploty typli PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1 kQ/25°C),
PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 a pokojové senzory RAS resp.
RASPT, senzor zareni GBS01, termoelektricky ¢lanek THEL, senzor
vlhkosti RFS, senzor desté RES01, impulzy max. 10 Hz (napf. pro
zdroje objemového proudu VSG), napéti do 3,3V DC, odpor (1-100kQ),
stejné jako digitalni vstup

Vstup 7

Dodatecéné pro napéti (0-10 V DC)

Vstup 8

Dodatecéné pro proudovou smycku (4-20 mA DC), napéti (0-10 V DC)

Vstup 15,16

Dodatecné pro impulzni vstup max. 20 Hz, napf. pro zdroj
objemového proudu VSG nebo signaly SO

Vystup 1-4,6-11

Reléové vystupy, Castecné se spinacim a rozpinacim kontaktem

Vystup 5

Reléovy prepinaci kontakt - beznapétovy

Vystupy 12-16

Analogové vystupy 0-10V (max. 20mA) nebo PWM (10V/1kHz) po
kazdé v 1000 stupnich (=0,01V pfipadné 0,1% na stupen) nebo
mozné rozsifit jako spinaci vystupy s pfidavnymi moduly

Vystup 16

Dalsi vlastnost: stabilizované napéti pro napdjeni externich senzor(

max. zatéz Bus (DL-Bus)

100 %

CAN- Bus

Standardni pfenosovy vykon 50 kbit/s, nastavitelny od 5 do 500 kbit/s

12V / 24V DC

Napajeni pro externi pfistroje, v sou¢tu max. 6W

Rozdilové teploty

Vybavené oddélenymi spinacimi a vypinacimi diferencemi

Prahové hodnoty

Vybavené oddélenymi spinacimi a vypinacimi diferencemi nebo
pevnou hysterezi

Rozsah méreni teploty

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C az + 850°C s rozlisenim 0,1K
VSechny ostatni senzory teploty: -49,9°C az +249,9°C s rozliSenim
0,1K

Presnost teplota

typ. 0,4K, max. 1K v rozsahu od 0 do 100°C pro senzory PT1000

Presnost méreni odporu

max. 1,6% pfi 100kQ (Mérfena veli¢ina: Odpor, Procesni veli¢ina:
Odpor)

Presnost napéti

typ. 1%, max. 3% z maximalniho rozsahu méreni vstupu

Pfesnost vystup 0-10V
(A12-A15)

max. -2% - +6%

Max. spinaci vykon

Reléové vystupy : po 230V / 3A

Pripojeni 100 - 230V, 50- 60Hz, (vystupy A1 — A11 a pfistroj jiStény spolecné
pomoci pojistky 6,3A flink)

Privod 3 x Tmm?2 HO5VV-F podle EN 60730-1 (kabel s ochrannou zastrc¢kou
je soucasti zdkladniho balicku se senzory)

Prikon 2,9 - 3,63 W, v zavislosti na poctu aktivnich spinacich vystupt

Druh ochrany

IP40

Tfida ochrany

Il - ochrana izolace @

Povolena okolni teplota

+5 az +45°C
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Technické udaje UVR16x2...-D (Verze Triac)

Odlisné vystupni varianty proti Relé verzi:

Vystup 1,2,6,7

Triac-vystupy

Vystup 3, 4, 8-11

Reléové vystupy, Castecné se spinacim a rozpinacim kontaktem

Vystup 5

Reléovy prepinaci kontakt - beznapétovy

Vystup 12-16

Analogové vystupy 0-10V (max. 20mA) nebo PWM (10V/1kHz) nebo
moznost rozSireni jako spinaci vystupy s dodatecnymi relé moduly

Vystup 16

Dalsi vlastnost: stabilizované napéti pro napdjeni externich senzor(

Technické zmény vyhrazeny

© 2018
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