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Consignes générales
Schéma de principe d’un module fonctionnel

45 fonctions différentes sont enregistrées dans le régulateur.
Des variables d’entrée sont attribuées à chaque fonction. Le module reçoit toutes les données né-
cessaires à une décision interne par le biais des variables d’entrée de la fonction.
Chaque fonction peut être activée ou désactivée via Autorisation.
Les décisions et les consignes sont calculées dans la fonction et mises à disposition sous forme de 
variables de sortie au moyen des données et des paramétrages.
Une fonction ne peut donc remplir ses tâches dans le système global que si elle est reliée avec ses 
variables d’entrée et de sortie à d’autres éléments du système (entrées, sorties, autres fonctions, ré-
seau).

Sélection d’une fonction
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Après avoir été sélectionnées dans le menu principal, les fonctions déjà programmées s’affichent 
avec leur désignation.
Exemple de fonctions déjà programmées :

Créer une nouvelle fonction

Vous devez choisir le type de fonction souhaité après avoir sélectionné Nouvelle fonction.

Une sélection parmi 45 fonctions est possible. Le nombre maximum de fonctions utilisables dépend 
de l'appareil (gén. 128). Il est possible d'appliquer des fonctions plusieurs fois.
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Sous-menu « fiD » (Désignation)                                            
La désignation de la fonction est saisie dans ce sous-menu. Une fonction déjà créée peut y être sup-
primée.
Exemple : Fonction analogique

Saisie de la désignation de la fonction par la sélection de désignations prédéfinies issues d’un 
groupe de désignations « général » ou de désignations personnalisées.

Un chiffre de 1 à 16 peut en plus être affecté à chaque désignation.

Supprimer fonction

Cette option, la dernière du menu, permet de supprimer la fonction.

La fonction ne sera supprimée qu’après confirmation d’une question de sécurité.
Pour répondre à cette question, vous devez effleurer  /  (= oui) ou  /  (= non).
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Variables d‘entrée                                                              
Les variables d’entrée représentent le lien avec les capteurs, les variables de sortie issues d’autres 
modules fonctionnels ou d’autres sources.

Toutes les variables d’entrée de la fonction sont affichées après sélection du symbole /  .
Toutes les sources sont affichées pour la sélection après sélection d’une variable d’entrée.

Après sélection de la source, une autre sélection est réalisable à l’intérieur même de la source sou-
haitée.

Dans les descriptions des modules fonctionnels, le type de signal est indiqué pour chaque variable 
d’entrée. Les signaux d’entrée numériques (ARRÊT/MARCHE) peuvent être repris de manière nor-
male ou inversée.
Chaque module fonctionnel dispose de la variable d’entrée Autorisation qui représente une activa-
tion de base de toute la fonction. Ainsi, un blocage ou une autorisation simple de l’ensemble du mo-
dule est obtenu par un signal numérique (ARRÊT/MARCHE).
Certaines variables d’entrée sont absolument nécessaires au fonctionnement du module et ne 
peuvent pas être réglées sur « inutilisé ». Elles sont indiquées sur fond sombre à l’écran et mises en 
relief dans la description des fonctions. D’autres peuvent être utilisées de manière optionnelle. 
Exemple :

Représentation dans la notice :

Si des capteurs optionnels ne sont pas utilisés, les valeurs de réglage correspondantes sont repré-
sentées dans une autre couleur et ne peuvent pas être paramétrées.

• Utilisateur • Valeurs système
• Entrées • Bus DL
• Sorties • Bus CAN analogique
• Fonctions • Bus CAN numérique
• Valeurs fixes

Important : il faut tenir compte du type du signal d’entrée pour chacune des variables d’entrée : 
analogique (valeur chiffrée) ou numérique (ARRÊT/MARCHE).
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Exemple : Régulation solaire

Après sélection de la source, il faut définir les informations de la source à transmettre à la fonction.
Exemple : Bus CAN analogique

• Valeur de mesure - valeur mesurée par le capteur
• Mode RAS - selon la position du commutateur sur le capteur ambiant (RAS, RASPT, RAS+DL, 

RAS-F), les valeurs analogiques suivantes sont transmises :
Automatique 0
Normal 1
Réduit 2
Standby 3

• Erreur capteur – valeur numérique, ACTIVÉE en cas d’erreur du capteur
• Erreur réseau – valeur numérique, ACTIVÉE en cas d’activation du timeout (= erreur)

En cas de liaison avec une fonction, les variables de sortie sont affichées pour la sélection.

La flèche de retour permet de revenir au menu utilisé en dernier.
Exemple : Autorisation
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Valeurs système
Les valeurs système actuelles sont affichées dans le menu Valeurs système.
Les valeurs système suivantes peuvent être sélectionnées pour les variables d’entrée de fonction et 
les sorties CAN et DL en tant que source :
• Généralités
• Temps
• Date
• Soleil

Valeurs système « Généralités »
Ces valeurs système permettent de surveiller le système de régulation avec une programmation cor-
respondante.

Démarrage régul. génère, 40 secondes après la mise en marche de l’appareil ou une réinitialisation, 
une impulsion de 20 secondes et sert à surveiller les démarrages du régulateur (p. ex. après des cou-
pures de courant) dans l’enregistrement de données. Il faut à cet effet régler le temps d’intervalle sur 
10 secondes dans l’enregistrement de données.
Erreur capteur et Erreur réseau sont des valeurs numériques globales (Non/Oui) sans référence au 
statut d’erreur d’un capteur ou d’une entrée réseau en particulier. 
Si l’un des capteurs ou l’une des entrées réseau présente une erreur, le statut de groupe concerné 
passe de Non à Oui.

Les valeurs « Impulsion » génèrent une impulsion par unité de temps.

• Démarrage régul. • Erreur capteur DL
• Erreur capteur entrées • Erreur réseau CAN
• Erreur capteur CAN • Erreur réseau DL

Valeurs système « Temps » Valeurs système « Date »
• Seconde (de l’heure en cours) • Jour
• Minute (de l’heure en cours) • Mois
• Heure (de l’heure en cours) • Année (sans indication de siècle)
• Impulsion seconde • Jour de la semaine (commençant le 

lundi)
• Impulsion minute • Semaine calendaire
• Impulsion heure • Jour de l’année
• Heure d’été (valeur num. ARRÊT/

MARCHE)
• Impulsion jour
• Impulsion mois

• Heure (hh:mm) • Impulsion année
• Impulsion semaine

Valeurs système « Soleil »
• Lever du soleil (heure) • Min jusqu’au coucher du soleil (le même jour 

sans passer par minuit)• Coucher du soleil (heure)
• Min jusqu’au lever du soleil (le même 

jour sans passer par minuit)
• Hauteur du soleil (voir la fonction d’ombrage)
• Direction du soleil (voir la fonction d’ombrage)

• Min depuis le lever du soleil • Hauteur du soleil > 0° (valeur num. ARRÊT/
MARCHE)• Min jusqu’au coucher du soleil
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Paramètres                                                                                 
Les paramètres sont des valeurs et des réglages qui ne sont définis que par l’utilisateur.
Ce sont des valeurs de réglage qui permettent à l’utilisateur d’adapter le régulateur aux caractéris-
tiques de l’installation. Ce menu peut être décomposé en d’autres sous-menus selon la fonction.

Hystérésis
De nombreux paramètres présentent des différences à la mise en marche et à l’arrêt réglables, qui 
provoquent une hystérésis de commutation. 
Exemple :
Température demandée de la fonction « Demande de chauffage »

La demande a lieu à T.dem. consigne+ Diff. marche (= 61 °C), l’arrêt à T.dem. consigne+ Diff. arrêt 
(= 69 °C).

Les valeurs Diff. marche et Diff. arrêt peuvent également être des valeurs négatives, elles seront ce-
pendant toujours ajoutées à la température de consigne.
Exemple d’une valeur Diff. négative :

La demande a lieu à T.dem. consigne+ Diff. marche (= 51 °C), l’arrêt à T.dem. consigne+ Diff. arrêt 
(= 60 °C).
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Représentation schématique des différences à la mise en marche et à l’arrêt au moyen de 
seuils MAX et MIN

Grandeurs de fonction (unités)
De nombreuses fonctions permettent d’effectuer une sélection parmi un grand nombre de grandeurs 
de fonction. Ces grandeurs de fonction comportent des unités avec un nombre variable de déci-
males. 
Dans tous les calculs de fonction (exception : fonction de courbe caractéristique), les unités sont 
converties dans l’unité la plus petite respective (l/min en l/h, min, h et jours en secondes, MWh en 
kWh, m/s en km/h, m et km en mm, mm/h et mm/min en mm/jour, m³/h et m³/min en m³/jour).
Tableau des grandeurs de fonction

Exemple : si une valeur de 100,0 % (grandeur de fonction Pourcentage) est reprise dans une fonction 
en tant que « sans unité », la valeur de la grandeur sans unité est 1000.

Grandeur de fonction Décimales Grandeur de fonction Décimales

sans unité 0 Litres 0

sans unité (,1) 1 Mètres cubes 0

Coeff. rendement 2 Débit (tous) 0

sans unité (,5) 5 Puissance [kW] 2

Température °C 1 Énergie kWh 1

Rayonnement global [W/m²] 0 Énergie MWh 0

Teneur en CO2 [ppm] 0 Tension [V] 2

Pourcentage 1 Intensité [mA] 1

Humidité absolue [g/m³] 1 Intensité [A] 1

Pression [bar] 2 Résistance [k] 2

Pression [mbar] 1 Nombre impulsions 0

Pression [Pascal] 0 Vitesse (tous) 0

Secondes 0 Euro 2

Minutes 0 Dollar 2

Heures 0 Degré (angle) 1

Jours 0
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Pour certaines fonctions, des boutons placés en bas du menu des paramétrage permettent de dé-
marrer la fonction et d’effacer les niveaux de compteur ou les messages.
Exemples : 
Demande ECS, Démarrer chargement unique

Calorimètre, Démarrer calibrage, Effacer valeurs de calibrage, Effacer compteur
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Variables de sortie                                                        
Les variables de sortie représentent le résultat du module fonctionnel. Elles peuvent servir à commu-
ter une sortie matérielle directement, représentent les variables d’entrée d’un module en aval ou sont 
liées à des sorties de bus CAN ou DL. Une variable de sortie peut également être liée plusieurs fois 
à des sorties, des variables d’entrée de fonction, des sorties de bus CAN ou DL.
Le nombre de variables de sortie diffère beaucoup selon la fonction. 
Exemple : dans la fonction Comparaison, il n’y a que 3 variables de sortie, dans la fonction Circuit de 
chauffage il y en a 23.

Certaines variables de sortie ne peuvent pas être liées à des sorties, elles sont alors représentées 
dans une autre couleur.

Exemple : Circuit de chauffage

Important : pour toute autre liaison, il faut tenir compte du type de la valeur de la variable pour 
chacune des variables de sortie : 

analogique (valeur chiffrée) ou numérique (ARRÊT/MARCHE).

Liaisons avec des sorties 
impossibles

Liaisons avec des sorties 
également possibles



15

Association des variables de sortie aux sorties
Exemple : Association des variables de sortie « Circuit solaire » aux sorties 1 et 2
Sélection des variables de sortie :

Sélection des deux sorties :

Les sorties sélectionnées sont mises en relief graphiquement.

Fin du paramétrage
Symboles utilisés pour UVR16x2 et CAN-MTx2 :
Effleurez la flèche pour revenir au menu Variable d’entrée ou Paramètres à partir d’un sous-
menu.

Pour terminer les saisies et les réglages et les enregistrer également, il faut sélectionner le 
symbole représentant une coche.

Si vous choisissez le symbole X, les réglages qui viennent d’être effectués seront rejetés ou 
la fonction ne sera pas créée.
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Liaisons                                                                          
Cette option présente les liaisons avec d’autres fonctions et sorties CAN.
Exemple : fonction Solaire 1

Fonctions : une variable de sortie de Solaire 1 est liée avec une variable d’entrée de la fonction Ré-
gulation PID.
Fonction concernée : dans la fonction Démarrage solaire, Solaire 1 est programmée en tant que 
Fonction concernée. 
Sortie numérique CAN : une variable de sortie de Solaire 1 est liée avec Sortie numérique CAN 1.
En effleurant la fonction mentionnée ou la sortie CAN, il est possible de passer au menu de cet élé-
ment après avoir répondu à une question.
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Statut des fonctions

Le statut des fonctions s’affiche après la sélection du signe plus d’une fonction déjà 
créée.

Les valeurs affichées sont identiques aux variables de sortie de la fonction.
Exemple : fonction solaire

L’écran se referme si le signe moins est sélectionné lorsque le statut des fonctions est 
ouvert.
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Calendrier

Description de la fonction
La fonction calendrier permet d’exploiter le régulateur du circuit de chauffage dans les modes de 
fonctionnement Party, Vacances, Standby et/ou Jour férié avec le niveau de priorité 3. 10 fenêtres 
de date sont disponibles à cet effet. 3 températures de consigne différentes peuvent être attri-
buées à chaque mode de fonctionnement.
Il est cependant également possible de transmettre des consignes et des statuts d’autres fonc-
tions dans les fenêtres de date indiquées.

Eingangsvariablen
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Tps d’anticipation 
Vacances

Valeur analogique en minutes pour l’avancement du temps de mise en 
marche pour le mode de fonctionnement « Vacances ».

Tps d’anticipation 
Party

Valeur analogique en minutes pour l’avancement du temps de mise en 
marche pour le mode de fonctionnement « Party ».

Tps d’anticipation 
Jour férié

Valeur analogique en minutes pour l’avancement du temps de mise en 
marche pour le mode de fonctionnement « Jour fériés ».

Tps d’anticipation 
Standby

Valeur analogique en minutes pour l’avancement du temps de mise en 
marche pour le mode de fonctionnement « Standby ».

• Avec autorisation ARRÊT, tous les statuts sont sur ARRÊT, le mode de fonctionnement indique 
Inactif (0), les consignes pour Non actif sont transmises.

• Les sources des temps d’anticipation peuvent être d’autres fonctions (p. ex. régulation du cir-
cuit de chauffage, fonction de courbe caractéristique). Il est ainsi possible d’atteindre des 
points de mise en marche ou à l’arrêt qui dépendent d’autres paramètres (p. ex. de la tempéra-
ture extérieure).

Paramètres
Grandeur de fonction Sélection de la grandeur de fonction des consignes. De nom-

breuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et leurs 
décimales, sont disponibles.

Non actif Saisie des valeurs de consigne analogiques, pour le mode de fonc-
tionnement Non actif et Autorisation = Arrêt

Party Saisie des valeurs de consigne analogiques pour le mode de fonc-
tionnement Party

Vacances Saisie des valeurs de consigne analogiques pour le mode de fonc-
tionnement Vacances

Standby Saisie des valeurs de consigne analogiques pour le mode de fonc-
tionnement Standby

Jour férié Saisie des valeurs de consigne analogiques et des fenêtres de date 
pour le mode de fonctionnement Jour férié

Fenêtre date 1 – 10 Accès au sous-menu correspondant Fenêtre date 1 - 10, définition 
des paramètres

Parameter Untermenü Nicht aktiv, Party, Urlaub oder Standby
Consigne
Consigne 1 Saisie de la valeur de consigne analogique 1
Consigne 2 Saisie de la valeur de consigne analogique 2
Consigne 3 Saisie de la valeur de consigne analogique 3
• Les consignes sont disponibles comme variables de sortie lorsque la fenêtre de date est valable.
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Paramètres sous-menu Jour férié

Dans plage horaire
Consigne 1

Valeur de consigne lorsque la plage horaire est valable.
Saisie de la valeur de consigne analogique 1

Consigne 2 Saisie de la valeur de consigne analogique 2

Consigne 3 Saisie de la valeur de consigne analogique 3

Hors plage horaire
Consigne 1

Valeur de consigne en dehors de la plage horaire
Saisie de la valeur de consigne analogique 1

Consigne 2 Saisie de la valeur de consigne analogique 1

Consigne 3 Saisie de la valeur de consigne analogique 3

Plage horaire 1 - 5 Il est possible de saisir jusqu’à 5 plages horaires pour le mode Jour férié

• Le système établit une distinction entre les consignes dans la plage horaire et celles en 
dehors de cette plage. Ces consignes sont disponibles comme variables de sortie lorsque la 
fenêtre de date est valable.

Paramètres sous-menu Fenêtre date 1 - 10

Mode fonctionn. Sélection : Non actif, Party, Vacances, Standby, Jour férié

Occurrence Sélection : Une fois ou Annuel

De Saisie de la date et de l’heure

À Saisie de la date et de l’heure

• Les modes de fonctionnement sélectionnés respectivement sont actifs dans cette fenêtre de 
date.

Variables de sortie
Statut Vacances Statut MARCHE si le mode de fonctionnement Vacances est activé

Statut Party Statut MARCHE si le mode de fonctionnement Party est activé

Statut Jr férié Statut MARCHE si le mode de fonctionnement Jour férié est activé

Statut Standby Statut MARCHE si le mode de fonctionnement Standby est activé

Mode fonctionn. Transmission du mode de fonctionnement actif (avec affichage du 
numéro du mode)

Consigne 1 Saisie de la consigne 1 correspondante

Consigne 2 Saisie de la consigne 2 correspondante

Consigne 3 Saisie de la consigne 3 correspondante

• Si plusieurs modes calendrier sont activés simultanément, le mode calendrier avec la priorité 
la plus haute et les consignes correspondantes sont alors transmis.
Les modes de fonctionnement ont la priorité suivante :
Mode fonctionn. Niveau de priorité
Party 1 (priorité la plus élevée)
Vacances 2
Standby 3
Jour férié 4 (priorité la moins élevée)

• L'association à la fonction des circuits de chauffage ou de refroidissement est décrite au cha-
pitre correspondant à ces fonctions.
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Calorimètre
Schéma de base

Description de la fonction
Calcul de la puissance calorifique ainsi que décompte de l’énergie thermique par la différence de 
température T.départ - T.retour et le débit volumique, en considération de la quantité d’antigel du 
fluide caloporteur.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Température départ Signal d’entrée analogique de la température départ
Température retour Signal d’entrée analogique de la température retour
Débit Signal d’entrée analogique du débit (débit volumique)
Réinit. compteur Signal d’entrée numérique Impulsion MARCHE/ARRÊT pour la réinitialisa-

tion du compteur
Capacité calorif. 
spécifique

En option : valeur analogique de la capacité calorifique du fluide dans le 
système mesuré

Prix / unité Saisie d’un prix pour le kWh pour le calcul du rendement
• Les capteurs BFPT10005x60MM, intégrées dans le robinet à boisseau sphérique KH de la 

société Technische Alternative sont particulièrement bien adaptées à la mesure de la tempé-
rature. Les capteurs peuvent être démontés sans grand effort pour l’étalonnage.

• Le capteur du collecteur peut aussi être utilisé comme capteur de circuit départ dans le cas 
d’une installation solaire. Il doit être impérativement monté à la sortie du circuit départ de la 
barre omnibus du collecteur au moyen d’un doigt de gant. La quantité de chaleur mesurée 
comprend alors aussi les pertes du circuit départ solaire.

• Avec la source Utilisateur dans les variables d’entrée Débit, une valeur fixe peut également 
être indiquée en tant que débit à la place du capteur de débit volumique.

• La réinitialisation du compteur s’opère par une impulsion numérique MARCHE ou manuelle-
ment dans le menu de paramétrage. Tous les niveaux de compteur sont effacés, même ceux 
des périodes précédentes. Tant que cette variable d’entrée est sur MARCHE, le compteur est 
bloqué. La réinitialisation du compteur fonctionne aussi avec Autorisation = ARRÊT.

• Capacité calorif. spécifique : La valeur saisie facultative doit être un multiple de l’unité 
0,01 kJ/l*K sous la forme d’un chiffre sans unité. Exemple : L’eau pure ayant une capacité 
calorifique d’environ 4,18 kJ/l*K à 20 °C, il faut donc saisir pour cette capacité calorifique (à 
20 °C) une valeur sans unité de 418.
À noter : la capacité calorifique des fluides dépend de la température. Il faudrait donc saisir 
une valeur variable dépendant de la température (p. ex. par la fonction de courbe caractéris-
tique).
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Paramètres
Prot. antigel
(affichée uniquement
lorsque la variable
d’entrée Capacité calorif.
spécifique est inutilisée)

Indication de la part d’antigel en %

Verrouillage retour Sélection : Oui / Non

Niveau de compteur À partir de quand (date et heure) le compteur a commencé à compter. 
Sert à l’affichage sur le régulateur (p. ex. dans l’aperçu des fonctions).

Statut
Valeur calibrage

Affichage : non calibré ou calibré
Affichage de la différence T.départ – T.retour mesurée lors du 
calibrage (dans le statut non calibré, cette valeur doit être 0,0 K)

 Démarrer calibrage Démarrage du calibrage (Tenir compte de la section Calibrage !)

 Effacer valeurs de ca-
librage 

Le calibrage peut être ainsi annulé ; la valeur de calibrage est réglée 
sur 0.

 Effacer compteur Bouton pour effacer tous les niveaux de compteurs

• Part d’antigel : Une moyenne a été calculée à partir des données produit de l’ensemble des 
fabricants de renom et présentée sous forme de tableau en fonction du rapport de mélange. 
Dans des rapports types, cette méthode génère une erreur maximale supplémentaire de 1 %.

• Verrouillage retour : Si la valeur saisie est Non, un décompte négatif est possible ; si la valeur 
saisie est Oui, le calorimètre ne peut décompter que des valeurs positives.

• Lors du calcul de la température différentielle, des erreurs trop importantes se produisent en 
partie en raison de la tolérance des capteurs et du dispositif de prise de mesure. Pour compen-
ser ces erreurs, l’appareil dispose d’un processus de calibrage.

• Si Démarrer calibrage est sélectionné, le système affiche une question de sécurité. Si le 
calibrage a été réalisé par erreur ou incorrectement, le résultat peut être annulé par Effacer 
valeurs de calibrage et/ou par un nouveau calibrage qui permettra de le corriger.

Calibrage
La mesure simultanée des deux capteurs à température identique permet de calculer les écarts 
des capteurs l’un par rapport à l’autre et de les prendre en considération à l’avenir comme facteur 
de correction pour le calcul.
Le calibrage exerce uniquement une influence sur les valeurs de capteur dans la fonction Calori-
mètre et n’est pas pris en compte dans d’autres fonctions.
Au cours du processus de calibrage, il est très important que les deux capteurs (départ et retour) 
mesurent les mêmes températures. À cet effet, les deux pointes du capteur sont liées avec un 
morceau de bande adhésive ou de fil. En outre, les deux capteurs doivent être équipés des prolon-
gements de câble ultérieurs afin de prendre en compte les résistances électriques des câbles. 
Pour l’utilisation du capteur du collecteur, il faut évaluer la longueur de câble nécessaire et l’inté-
grer. Les capteurs doivent être reliés aux deux entrées paramétrées pour le circuit départ et le cir-
cuit retour ; ils sont plongés ensemble dans un bain d’eau chaude (les deux présentent donc des 
températures identiques).
Calibrage : 
1. Immersion des capteurs dans le bain d’eau.
2. Démarrage du calibrage et confirmation de la question de sécurité 

Affichage d’état : calibré.
3. La valeur de calibrage est affichée dans les paramètres et la température retour corrigée est 

transmise aux variables de sortie.
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Remarques relatives à la précision
La précision de l'ensemble des énergies et flux d'énergie mesurés dépend de nombreux facteurs 
et doit ici faire l'objet d'une analyse détaillée.
• Les capteurs de température PT1000 de la classe B ont une précision de +/- 0,55K (à 50 °C). 
• L’erreur de la détection de température de l’appareil X2 est typiquement de +/- 0,4 K par canal.
En cas d'étalement de bande de 10 K, ces deux erreurs de mesure entre le circuit aller et le circuit 
retour correspondent à une erreur de mesure maximale de +/- 1,90 K = +/- 19,0 % pour la 
classe B et de +/- 13,0 % pour la classe A. 
• L'erreur de mesure en pour cent augmente en cas d'étalement de bande plus faible.
• La précision du capteur de débit volumique FTS 4-50DL est d’env. +/- 1,5 % 
L’erreur de mesure maximale totale pour la calorimétrie est donc, dans le pire des cas :

1,19 x 1,015 = 1,208
Cela correspond, dans le pire des cas, à une précision de la calorimétrie de +/- 20,8 % (pour un 
étalement de bande de 10K, sans calibrage des capteurs de température), toutes les erreurs de 
mesure devant dénaturer le résultat de mesure dans le même sens.
L'expérience a montré qu'un tel cas (worst case) ne survient jamais et qu'on peut s'attendre, dans 
le pire des cas, à la moitié. 10,4 % ne sont également pas valables.

Après le calibrage des capteurs de température (voir plus haut), l'erreur de mesure de la détection 
de température totale se réduit à 0,3 K max. Rapporté à l'étalement de bande de 10 K adopté ci-
dessus, cela correspond à une erreur de mesure de 3 %.
L'erreur de mesure totale maximale pour se chiffre par conséquent à :

1,03 x 1,015 = 1,045
Pour un étalement de 10 K et avec calibrage des capteurs de température, la précision de la calo-
rimétrie s’améliore donc dans le pire des cas à +/- 4,5 %.
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Variables de sortie
Puissance Affichage de la puissance actuelle en kW (2 décimales)

Température retour corri-
gée

Affichage de la température retour corrigée par le calibrage

Différence (TD-TR corri-
gée)

Affichage de la différence actuelle, déterminante pour le calori-
mètre, entre la température départ et la température retour corrigée

Niveau compteur journ.

Affichages des niveaux de compteur

Niveau compteur veille

Niveau compteur hebdo

Niv. compt. sem. préc.

Niv. compteur mensuel

Niv. compt. mois préc.

Niveau compteur annuel

Niv.compt. année préc.

Total kilowattheures

Valeur jour

Affichage du rendement dans la devise définie

Valeur veille

Valeur semaine

Valeur sem.préc.

Valeur mois

Valeur mois préc

Valeur année

Val. année préc.

Valeur totale

• ATTENTION : les niveaux de compteur du module fonctionnel Calorimètre sont inscrits toutes 
les heures dans la mémoire interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 dernières 
minutes (au maximum) soit perdu en cas de panne de courant. 

• Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de comp-
teur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes 
générales »).

• Si la température départ est inférieure à la température retour, le décompte se fait avec de 
l’énergie « négative », si le verrouillage retour est sur Non. Le niveau de compteur diminue 
dans ce cas.

• La commutation du compteur hebdomadaire a lieu le dimanche à minuit.
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Cascade
Description de la fonction
Coordination de 8 demandes au maximum avec temps de marche minimal et temporisation.
Le module reçoit les informations sur le statut des différentes demandes par les variables 
d’entrée des niveaux de cascade. Le signal d’entrée numérique des niveaux de cascade peut pro-
venir des demandes de chauffage, d’ECS ou de refroidissement. Il est aussi possible d’utiliser 
dans ce but tout autre signal numérique (p. ex. d’une autre fonction ou d’une entrée). Ceci fournit 
une plus grande liberté de programmation dans l’utilisation de la fonction de cascade.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Autorisation générateur 
A - H

Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour l’autorisation sépa-
rée des 8 générateurs possibles (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Autorisation du change-
ment de générateur

Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT. Si OFF, le générateur 
n’est pas remplacé en fonction des heures de fonctionnement.

Niveau cascade 1 - 8 Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour la commande des 
8 niveaux de cascade possibles (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

• Les désignations A – H se réfèrent aux générateurs eux-mêmes, donc p. ex. aux chaudières 
ou aux pompes à chaleur. L’index correspondant (p. ex. A1, A2, A3, etc.) se rapporte aux 
étages du générateur, si des générateurs à plusieurs étages sont utilisés.

• Les désignations 1 - 8 se réfèrent aux niveaux de cascade qui sont activés actuellement.
• Autorisation générateur A - H : permet de bloquer certains générateurs et de les retirer de la 

commande par les niveaux de cascade. Les générateurs bloqués sont « sautés » dans l’ordre 
des niveaux. Lorsque des générateurs à plusieurs étages sont utilisés, chaque étage individuel 
du générateur peut être autorisé.

• Niveau cascade 1 - 8 : ces signaux d’entrée peuvent provenir p. ex. des variables de sortie 
Demande d’une ou de plusieurs demandes de chauffage. Il est aussi possible d’utiliser dans 
ce but tout autre signal numérique (p. ex. d’une autre fonction ou d’une entrée).

Paramètres
Réglages niveaux de cas-
cade 

Sous-menu pour le réglage de la temporisation de chacun des 
niveaux de cascade

Réglages générateurs Sous-menu pour 
• Affectation du générateur (générateur à un ou plusieurs étages) 
• Réglage des temps de marche minimaux 
• Affectation de l’ordre des générateurs 
• Sélection des générateurs pour le changement automatique de 

générateur
Réínitialiser hres. serv. 
génér. A - H ou tous

Les compteurs d’heures de service des générateurs peuvent être 
effacés séparément ou tous ensemble.
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• Les temporisations pour les différents niveaux commencent à courir au démarrage de la pre-
mière commande d’un niveau.

• Ordre des générateurs avec des chaudières à plusieurs étages: les étages qui suivent le pre-
mier étage sont ajoutés dans l’ordre des générateurs suivant. 
Exemple: si, pour une chaudière A à 3 étages, on place le générateur A1 en 3e position (= 1er 
étage de la chaudière), alors les étages de chaudière A2 et A3 suivent en 4e et 5e positions.

• Différence heures de service pour le changement de générateur
• Conditions d’un changement de générateur :

• L’échange doit être autorisé lorsqu’il y a au moins 2 générateurs.
• Toutes les 10 minutes, un contrôle détermine si l’ordre des générateurs doit être changé.
• Si la différence des heures de service est supérieure à la différence réglée, il y a un chan-

gement lorsque tous les générateurs concernés par l’échange sont sur MARCHE 
• ou ARRÊT.
• Si la différence des heures de service est supérieure à 2 fois la différence réglée, il y a 

changement sans tenir compte du fait que tous les générateurs concernés par l’échange 
sont sur MARCHE ou ARRÊT.

Temporisations des différents niveaux
Le niveau 1 n'a aucune temporisation dans notre exemple.

La temporisation de chaque niveau est active seulement au moment de la première activation sui-
vant la dernière coupure du premier niveau.

Paramètres
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Variables de sortie
Demande générateur A - H Statut MARCHE/ARRÊT des générateurs A-H, sélection des sorties 

de commutation

Statut niveau 1 – 8 Statut MARCHE/ARRÊT des niveaux de demande 1 - 8 

Heures de service A – H Transmission des heures de service actuelles des générateurs A-H

Compt.temp. générateur Transmission de la temporisation actuelle qui s’écoule (à partir de 
la mise en marche de la 1re demande)

Compteur marche min. A - H Transmission du temps de marche min. résiduel

Générateur rang A - H Affichage de la priorité actuel du générateur et prise en compte du 
changement de générateur

Niveau cascade Affichage du niveau de cascade actuel

• Si un niveau de cascade supérieur est activé avant le niveau inférieur, tous les niveaux précé-
dents sont aussi activés en fonction de la temporisation. Par exemple, si seul le niveau 4 est 
activé, les niveaux 1 – 4 sont activés.

• Si un niveau de cascade est activé seulement lorsque sa propre temporisation est déjà expirée, 
ce niveau est alors immédiatement activé.

• Dans le menu de paramétrage, il est possible d’effacer les compteurs d’heures de service indi-
viduellement ou tous ensemble.

• ATTENTION : les niveaux des compteurs d’heures de service sont inscrits toutes les heures 
dans la mémoire interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 dernières minutes (au 
maximum) soit perdu en cas de panne de courant. 

• Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de comp-
teur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes 
générales »).
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Exemple 1
Cascade de chaudières double avec 2 demandes de chauffage (avec un seul capteur de demande)

Exemple 1 : Variables d’entrée Demande de chauffage 1
Température cons. demande Fonction / Demande ECS / Tempér. consigne effective

Exemple 1 : Paramètres Demande de chauffage 1
Température demandée
T.dem. consigne
Diff. marche
Diff. arrêt

Température de consigne effective de la demande ECS
-8,0 K
 2,0 K

Exemple 1 : Variables d’entrée Demande de chauffage 2
Température cons. demande Fonction / Demande ECS / Tempér. consigne effective

Exemple 1 : Paramètres Demande de chauffage 2
Température demandée
T.dem. consigne
Diff. marche
Diff. arrêt

Température de consigne effective de la demande ECS
-13,0 K
  -2,0 K

Exemple 1 : Variables d’entrée Cascade
Autorisation MARCHE

Autorisation générateur A MARCHE

Autorisation générateur B MARCHE

Niveau cascade 1 Fonction / Demande de chauffage 1 / Demande / Normal

Niveau cascade 2 Fonction / Demande de chauffage 2 / Demande / Normal

Exemple 1 : Paramètres Cascade
Réglages niveaux de cas-
cade 

Sous-menu pour le réglage de la temporisation de chacun des 
niveaux de cascade :
Temporisation 1 : 0 seconde
Temporisation 2 : 15 minutes

Réglages générateur Sous-menu pour le réglage du temps de marche min., l’affectation 
de l’ordre des générateurs et la sélection des générateurs pour le 
changement automatique de générateur :
Temps marche min. : 0 pour les deux
Affectat. ordre générateurs :
A : 1
B : 2
Changement générateur auto : A et B : oui

Diff hres serv. chang. 
générat.

7 jours
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Diagramme de temps de marche pour l’exemple 1 :
Hypothèse : augmentation brusque de la température de consigne départ à 55 °C (= température 
de consigne effective de la demande ECS)
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Exemple 2
Changement automatique de pompe
Dans des installations d’assez grandes dimensions, une deuxième pompe est utilisée comme 
réserve de sauvegarde. En mode normal, une seule pompe est activée à la fois. Pour obtenir une 
usure uniforme des pompes, il est possible d’effectuer un changement automatique de pompe à 
l’aide de la fonction de cascade.

Exemple 2 : Variables d’entrée Cascade
Autorisation MARCHE

Autorisation générateur A MARCHE

Autorisation générateur B MARCHE

Autorisation générateur C - H ARRÊT

Niveau cascade 1 p. ex. Fonction / Pompe de charge / Pompe de charge / Normal

Exemple 2 : Paramètres Cascade
Réglages niveaux de cas-
cade 

Sous-menu pour le réglage de la temporisation de chacun des 
niveaux de cascade :
toutes les temporisations : 0 seconde

Réglages générateur Le mot Générateur se réfère ici aux pompes.
Sous-menu pour le réglage du temps de marche min., l’affectation 
de l’ordre des générateurs et la sélection des générateurs pour le 
changement automatique de générateur :
Temps marche min. : 0 pour les deux
Affectat. ordre générateurs :
A : 1
B : 2
Changement générateur auto : A et B : Oui

Diff hres serv. chang. 
générat.

Le mot Générateur se réfère ici aussi aux pompes.
Exemple : 7 jours

• Conditions d’un changement de pompe :
• Toutes les 10 minutes, un contrôle détermine si l’ordre doit être changé.
• Dans le cas des deux « générateurs » (dans ce cas : les pompes), l’échange doit être auto-

risé.
• Si la différence des heures de service est supérieure à la différence réglée, il y a change-

ment lorsque toutes les pompes concernées par l’échange sont sur MARCHE ou ARRÊT.
• Si la différence des heures de service est supérieure à 2 fois la différence réglée, il y a 

changement sans tenir compte du fait que toutes les pompes concernées par l’échange 
sont sur MARCHE ou ARRÊT.

• Comme il y a toujours une seule pompe activée à la fois, les pompes ne sont échangées 
qu’après expiration du double du temps différentiel réglé, dans notre cas, au bout de 14 jours.
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Circulation

Schéma de base

Description de la fonction
Commande horaire : mise en marche de la pompe de circulation S via Statut condition temps et 
tant que le capteur retour T.circu. n’a pas encore atteint sa température de consigne. Le capteur 
T.ECS n’est pas nécessaire. En dehors de la plage horaire, une température de consigne de retour 
de circulation effective de 5 °C est transmise, et la pompe est ainsi arrêtée en permanence.
Commande par impulsions : une variation brusque de la température d’un capteur de tempéra-
ture T.ECS ou le changement de statut d’un contacteur de débit T.ECS entraîne une mise en 
marche de la pompe de circulation pour une temps de marche maximal défini.
Combinaison commande par temporisation et par impulsions : dans la plage horaire, la com-
mande par temporisation s’applique. En dehors de la plage, c’est la commande par impulsions.
À l’aide du capteur d’accumulateur en option T.accu., il est possible de réaliser une protection de 
mélange pour tous les modes.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (signal d’entrée numérique 

MARCHE/ARRÊT)

Température retour Signal d’entrée analogique de la température retour T.circu. au 
niveau de la conduite de circulation

Température ECS. Signal d’entrée analogique pour la température d’eau chaude sani-
taire T.ECS ou signal d’entrée numérique d’un contacteur de débit 
(nécessaire uniquement pour Mode pulsé)

Statut condition temps Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (p. ex. de la fonction 
Interrupteur horaire)

Tempér. consigne circula-
tion

Valeur analogique pour la température de consigne de circulation 
T.circu. consigne

Température accumula-
teur

En option : Signal d’entrée analogique de la température de l’accu-
mulateur T.accu. (nécessaire uniquement pour Protection 
mélange)
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Paramètres
Mode fonctionn. Sélection : Temps, Impulsion, Temps/impulsion (Impulsion et 

Temps/impulsion uniquement possibles si un capteur a été défini 
pour T.ECS.)

T. circulation retour
T.circu. consigne

Diff. marche

Diff. arrêt

Affichage de la température de consigne de circulation selon la 
variable d’entrée
Différence à la mise en marche pour T.circu. consigne ou pour la 
consigne effective qui résulte de la protection de mélange.
Différence à la mise à l’arrêt pour T.circu. consigne ou pour la 
consigne effective 

Mode pulsé
(affiché uniquement pour 
le mode de fonctionne-
ment Impulsion ou 
Temps/impulsion et cap-
teur T.ECS défini)
dDiff. marche

Temps de marche
Temps de pause

La pompe démarre en cas de variation de la température d’au 
moins x K/seconde sur le capteur T.ECS.
Temps de marche maximal par intervalle
Temps minimal entre deux fonctionnements de la pompe

Protection mélange
(affiché uniquement pour 
le capteur d’accumulateur 
défini T.accu.)
T.accu min

Différence mélange

Pas de circulation autorisée en dessous de cette température 
d’accumulateur 
(hystérésis fixe = 3K)
Différence minimale entre T.accu. et la température retour de circu-
lation effective 
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Sous réserve de modifications techniques. © 2018

• Pour la production hygiénique d’eau chaude sanitaire (station d’eau douce), le mode pulsé 
peut être utilisé comme procédé de régulation alternatif avec le capteur d’eau chaude sani-
taire T.ECS. Il faut pour cela un capteur de température ultrarapide (MSP... = accessoire spé-
cial) à la sortie ECS de l’échangeur de chaleur à plaques. T.ECS assure à la fois la régulation 
de la production de l’eau chaude sanitaire et la commande de la circulation. Si un robinet d’eau 
est ouvert brièvement, la température au niveau du capteur T.ECS change. Si en l’espace d’une 
seconde, un saut de température est mesuré au niveau de T.ECS, le régulateur met la pompe 
de circulation en marche. La mise à l’arrêt est effectuée soit après la durée de marche réglée, 
soit avant si la consigne au niveau de T.circu. a été dépassée. Ainsi, de l’eau chaude est pro-
duite en un court laps de temps au point de soutirage, sans que le robinet ne soit ouvert en 
permanence.

• Le mode pulsé fonctionne de manière très fiable en relation avec la préparation hygiénique 
d’eau chaude sanitaire avec un capteur ultrarapide. Les capteurs standard assurent une 
détection des variations de température nettement plus lente. Au lieu de mesurer la tempéra-
ture, il est aussi possible d’utiliser un contacteur de débit (STS01DC = accessoire spécial) 
pour la fonction de circulation. Le signal numérique inconstant du contacteur de débit au 
niveau des variables d’entrée Température ECS entraîne une mise en marche immédiate de la 
pompe de circulation (pas de redéclenchement pendant le temps de marche ou de pause).

• Protection mélange niveau 1 : au-dessous d’une température minimale de l’accumulateur 
T.accu.min, la fonction de circulation est bloquée pour ne pas perdre l’énergie restante stoc-
kée de l’accumulateur après un fonctionnement de la pompe.

• Protection mélange niveau 2 : pour éviter tout mélange au-delà du seuil T.accu min, la diffé-
rence de température entre l’accumulateur et le circuit retour (Différence mélange) est mesu-
rée. Si la température de l’accumulateur moins Différence mélange est inférieure à la 
température retour définie T.circu. consigne, cette valeur devient la nouvelle température de 
consigne de retour de circulation (variable de sortie : Temp. cons. ret. circulation effective). 
Sans capteur d’accumulateur T.accu., la protection de mélange est désactivée.

Variables de sortie
Temp. cons. ret. circulat. 
eff.

Température de consigne de retour de circulation effective (en 
tenant compte de la protection de mélange et de la plage horaire)

Statut circulat. Statut pompe de circulation MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Compteur temps marche Affichage du temps de marche qui s’écoule (mode pulsé)

Compteur temps pause Affichage du temps de pause qui s’écoule (mode pulsé)

T.accu. > T.accu. min Statut MARCHE si la température de l’accumulateur T.accu. est 
supérieure au seuil minimal T.accu. min (Protection mélange niveau 
1) et si un capteur d’accumulateur est défini.

T.circ.ret. < 
T.circ.cons.eff.

Statut MARCHE si la température retour de circulation est inférieure 
à la température de consigne effective.

Paramètres
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Commande stores

Description de la fonction
La commande des stores reprend la position de consigne de la fonction d’ombrage en mode au-
tomatique.
Des signaux d’entrée numériques (boutons-poussoirs / interrupteurs de stores) permettent de 
passer en mode manuel et d’ouvrir ou de fermer les stores ou de placer les lamelles en position 
horizontale.
Une coupure de sécurité, sous l’action d’un capteur de vent par ex., peut forcer le store à se mettre 
dans une position prédéfinie.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Autorisation mode auto Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT
Store ouvert Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT
Store fermé Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT
Ouvrir le store complète-
ment

Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)

Fermer le store complète-
ment

Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)

Mode auto déclencheur Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)
Coupure de sécurité Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT, qui entraîne un com-

portement dominant des stores selon le paramétrage 
Position consigne mode 
auto

Signal d’entrée de la fonction d’ombrage (xx % / xx %)

Contact porte Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT
Basculement en mode 
auto à

Heure à laquelle le basculement en mode auto s’opère de nouveau 
après un fonctionnement en mode manuel ou basculement en 
mode auto avec une impulsion MARCHE numérique ou désactiva-
tion du basculement par un signal ARRÊT numérique

Placer horizontal Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)
Monter/abaisser store Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)
• Les variables d’entrée Store ouvert et Store fermé requièrent des signaux de commutation 

numériques. La fonction quitte le mode auto et ouvre ou ferme le store tant que le signal 
d’entrée est sur MARCHE. Si le délai Temps clic long (paramètre) est dépassé ou si un double 
clic est effectué pendant le délai Temps double-clic, le store est complètement ouvert ou 
fermé.

• Si les boutons de commande Store ouvert et Store fermé sont actionnés simultanément en 
mode manuel, la fonction passe du mode manuel au mode auto.

• Les variables d’entrée Ouvrir le store complètement et Fermer le store complètement sont 
activées par des signaux d’impulsion. Nous conseillons donc d’utiliser des boutons-poussoirs 
de stores sans verrouillage entre HAUT et BAS.

• Mode auto déclencheur entraîne le retour du mode manuel au mode auto. Ce signal n’est effi-
cace que lorsque le store parvient à la position définie manuellement précédemment. 

• Des boutons de commande sont disponibles dans le menu de paramétrage pour « Mode auto 
déclencheur », « Store ouvert », « Store fermé », « Ouvrir le store complètement », « Fermer le 
store complètement » et « Régler le store horizontalement ».

• La coupure de sécurité est activée lorsque le signal d’entrée est sur MARCHE.
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• Si la variable d’entrée Contact porte est sur ARRÊT, le store est ouvert (transmission : 0 % / 
0 %) et Statut mode auto se met sur ARRÊT. Toute action manuelle supplémentaire est impos-
sible jusqu’à ce que le contact de porte se mette à nouveau sur MARCHE et que la fonction 
bascule en mode auto. Cette variable d’entrée peut ainsi être aussi utilisée comme sécurité 
enfants.

• Basculement en mode auto : Le basculement est désactivé en présence d’un signal ARRÊT 
numérique.

• Placer horizontal : une impulsion numérique de MARCHE positionne les lamelles conformé-
ment aux paramètres « Lamelles horizont. quand ». La fonction passe ensuite en mode 
manuel.

• Monter/abaisser store : grâce à un contact numérique unique, un simple « clic » permet 
d’ouvrir le store jusqu’à l’ouverture complète ou jusqu’à un deuxième clic. Au troisième clic, le 
store se ferme complètement jusqu’à la fermeture complète ou jusqu’à un quatrième clic. Les 
clics permettent donc la commande continue ouverture-arrêt-fermeture-arrêt.

Paramètres
Réglages de store

Temps lamelles

Temps mort lamelles

Lamelles horizont. Quand

Temporisation
Changement de sens
Temporisation

Temps de marche des lamelles de la position horizontale à 
la position fermée
Temps mort pour un changement de sens, possibilité de cor-
rection en cas d’usure suite à une utilisation prolongée du 
store
Valeur pour la position horizontale des lamelles pour le 
signal d’entrée « Placer horizontal ».
Réglage d’une temporisation en cas de changement de sens

Réglage d’une temporisation pour instructions en mode auto

Mode manuel
Temps clic long

Temps double-clic

Hauteur mode manuel
Inclinaison mode manuel

Si le délai Temps clic long des signaux d’entrée Store ouvert 
ou Store fermé est dépassé, le store est complètement 
ouvert ou fermé (pour une valeur = 0 désactivée).
Si 2 impulsions parviennent dans le délai Temps double-clic 
aux variables d’entrée Store ouvert ou Store fermé, le store 
est complètement ouvert ou fermé (pour une valeur = 0 
désactivée).
Hauteur souhaitée pour le mode manuel
Inclinaison souhaitée pour le mode manuel

Conditions de fermeture
si autor. = arrêt
si autor. mode auto = arrêt
si coupure sécurité

Comportement de la fonction si autorisation = arrêt.
Comportement de la fonction si autor. mode auto = arrêt.
Comportement de la fonction si la coupure de sécurité est 
activée.
Possibilités de sélection : ouvrir, fermer, inchangé

 Mode auto d´clencheur 
 Store ouvert 
 Store fermé 
 Ouvrir le store complètement 
 Fermer le store complètement 
 Régler le store horizontalment 

Boutons de commande pour la commutation sur le mode 
auto, le mode manuel et le placement à l’horizontale des 
lamelles des stores.

Variables d’entrée
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À chaque démarrage du régulateur, la commande des stores effectue un déplacement d'initialisation 
afin de détecter la position réelle.
Pour la pos. cons. Mode auto > 50 %, le store est complètement fermé, donc à 100 %.
Pour la pos. cons. Mode auto <= 50 %, le store est complètement ouvert, donc à 0 %.
Si aucune valeur de consigne n'est fixée, le store se déplace à 0 %. Le déplacement d'initialisation 
terminé, le store se règle sur la position de consigne.

• Temporisation Changement sens : s’applique aux modes manuel et automatique. Certains 
fabricants de stores prescrivent une temporisation en cas de changement de sens afin de pré-
server l’entraînement. 

• Temporisation : s’applique uniquement au mode automatique. Si cette temporisation est 
réglée différemment dans plusieurs fonctions de stores, les stores ne sont pas déplacés 
simultanément par la fonction d’ombrage.

• Hauteur et inclinaison mode manuel : si l’un des deux paramètres est sélectionné en mode 
automatique ou manuel, la position de store choisie est transmise, même si la valeur n’a pas 
été modifiée. Dans tous les cas, la fonction est ensuite en mode manuel (mode auto = arrêt).

Variables de sortie
Ouv./ferm. store Statut store OUVERT/ARRÊT/FERMÉ, sélection des sorties de com-

mutation (sortie double)

Position cons. Position de consigne prédéfinie
Transmission de 2 valeurs en pourcentage :
1re valeur en % : position de lamelles, 0 % = horizontal, 100 % = vertical
2e valeur en % : store en haut (= 0 %) ou en bas (= 100 %)

Position réelle Position réelle, qui peut diverger de la position de consigne de 
quelques points de pourcentage en cas de brefs temps de marche des 
lamelles ou du moteur.

Statut mode auto Statut MARCHE si Mode auto
Statut ARRÊT si Mode manuel, Autorisation mode auto ARRÊT ou 
après l’actionnement d’un contact de porte 

Compteur temporisation Affichage de la temporisation qui s’écoule en secondes

• Quand le réglage est « Store enrouleur » (paramètres des lamelles: Non), le premier pourcen-
tage de la position consigne et la position consigne des lamelles est toujours 0 %.

• Le temps de marche du store de la position la plus haute à la position la plus basse est réglé 
comme temps de marche dans la paire de sorties. La fonction n’entre en action que lorsque la 
paire de sorties est définie.

• Si la position de consigne a été prédéfinie sur Ouvrir complètement (0 %/0 %) ou Fermer com-
plètement (100 %/100 %), une modification de la position de consigne n’est active que lorsque 
la position de fin de course (position réelle) est atteinte.

• Si l’autorisation générale est désactivée, le store se comporte suivant le paramètre Si autor. = 
arrêt. 

• Si Autorisation mode auto est désactivée, la fonction passe en mode manuel, et le store se 
comporte suivant le paramètre Si autor. mode auto = arrêt. Si Autorisation mode auto repasse 
sur MARCHE, la fonction reste en mode manuel.

• Un basculement du mode manuel au mode auto ne peut avoir lieu que par une impulsion 
MARCHE sur Mode auto déclencheur, l’actionnement simultané de Store ouvert et de Store 
fermé ou par Basculement en mode auto à.

Paramètres



36

Compteur

Description de la fonction
La fonction Compteur peut être utilisée comme compteur d’heures de service ou comme comp-
teur d’impulsions. En mode Compteur d’impulsions, il est possible aussi de décompter des litres
(p. ex. consommation d’eau), de l’énergie (p. ex. électricité) ou des mètres cubes (p. ex. consom-
mation de gaz) à l’aide d’impulsions d’entrée.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (signal d’entrée numérique 

MARCHE/ARRÊT)
Réinit. compteur Signal d’entrée numérique Impulsion MARCHE/ARRÊT pour la réini-

tialisation du compteur
Prix / unité Saisie d’un prix unitaire pour le calcul du rendement
Entrée 1 – 6 Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (compteur d'heures de 

service) ou signaux d’impulsions (compteur d’impulsions)
Niveau de compteur 
externe

Pour compter un niveau de compteur externe au lieu de la totalisa-
tion interne à la fonction

Pas maximal du compteur Valable uniquement si « Niveau de compteur externe » est utilisé
Si le niveau du compteur varie d’une valeur supérieure à celle-ci
entre deux interrogations de valeur, la modification est ignorée et le
niveau du compteur ne change pas. Cela vaut dans les deux sens
(comptage positif/négatif).
Si la saisie est 0, cela est ignoré et toutes les modifications du
niveau du compteur sont prises en compte.

• La réinitialisation du compteur s’opère par une impulsion numérique MARCHE ou manuelle-
ment dans le menu de paramétrage. Tous les niveaux de compteur sont effacés, même ceux
des périodes précédentes. Tant que cette variable d’entrée est sur MARCHE, le compteur est
bloqué. La réinitialisation du compteur fonctionne aussi avec Autorisation = ARRÊT.

• En ce qui concerne les signaux à impulsions, il faut tenir compte de la durée des impulsions et
des pauses entre elles indiquées dans les données techniques pour l’appareil utilisé.

• Prix / unité : « Unités » divergentes : L’unité est l’heure (soit 3600 secondes) pour le compteur
d’heures de service. L’unité est 0,1 kWh pour le compteur d’impulsions / unité Énergie

Paramètres Compteur d’heures de service
Mode Sélection :Compteur h service
 Effacer compteur Bouton pour effacer tous les niveaux de compteurs
Niveau de compteur À partir de quand (date et heure) le compteur a commencé à compter. 

Sert à l’affichage sur le régulateur (p. ex. dans l’aperçu des fonctions).
• Si plusieurs entrées sont mentionnées dans les variables d’entrée, le décompte est effectué 

tant qu’au moins une entrée est sur MARCHE.

Paramètres Compteur d’impulsions
Mode Sélection :Compt. impulsions
Unité
Diviseur
Facteur

Sélection : Impulsions, Litres, Énergie, Mètres cubes
Saisie : nombre d’impulsions par unité
Saisie : nombre d’unités par impulsion
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Sens comptage entrée 1 – 6 Définition du sens du décompte pour chaque entrée d’impulsion
Sélection : positif / négatif

 Effacer compteur Bouton pour effacer tous les niveaux de compteurs
• En mode Compteur d’impulsions, toutes les entrées sont prises en compte.
• Pour l’unité Énergie (kWh), une impulsion correspond à 0,1 kWh (avec diviseur et facteur 1).
• Sens du décompte : pour chaque entrée, il est possible de définir le sens du décompte. Les 

entrées peuvent ainsi aussi réduire le niveau de compteur et un résultat différentiel peut être 
calculé. Le niveau de compteur peut donc aussi avoir une valeur négative.

• Si des signaux d’impulsions parviennent simultanément aux différentes entrées, chaque 
impulsion est décomptée en fonction du sens du décompte.

Variables de sortie
Niveau compteur journ.

Affichages des niveaux de compteur

Niveau compteur veille

Niveau compteur hebdo

Niv. compt. sem. préc.

Niv. compteur mensuel

Niv. compt. mois préc.

Niveau compteur annuel

Niv.compt. année préc.

Niveau compteur global

Valeur jour

Affichage du rendement dans la devise définie

Valeur veille

Valeur semaine

Valeur sem.préc.

Valeur mois

Valeur mois préc

Valeur année

Val. année préc.

Valeur totale

• ATTENTION: les niveaux de compteur du module fonctionnel Compteur sont inscrits toutes 
les heures dans la mémoire interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 dernières 
minutes (au maximum) soit perdu en cas de panne de courant. 

• Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de comp-
teur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes 
générales »).

• La commutation du compteur hebdomadaire a lieu le dimanche à minuit.

Paramètres Compteur d’impulsions
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Compteur d‘énergie

Description de la fonction
Le compteur d’énergie reprend la valeur analogique de la puissance à partir d’autres sources (p. 
ex. compteur d’énergie CAN CAN-EZ) et compte l’énergie à partir de cette valeur.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Puissance Valeur analogique de la puissance en kW (2 décimales)

Réinit. compteur Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour la réinitialisation 
du compteur

Prix / unité Saisie d’un prix unitaire (par 1 kWh)

Niveau de compteur 
externe

Pour compter un niveau de compteur externe au lieu de la totalisa-
tion interne à la fonction

Pas maximal du compteur Valable uniquement si « Niveau de compteur externe » est utilisé
Si le niveau du compteur varie d’une valeur supérieure à celle-ci
entre deux interrogations de valeur, la modification est ignorée et le
niveau du compteur ne change pas. Cela vaut dans les deux sens
(comptage positif/négatif).
Si la saisie est 0, cela est ignoré et toutes les modifications du
niveau du compteur sont prises en compte.

• Lors de la reprise de la valeur de la puissance, il faut veiller à ce que 2 décimales soient prises
en compte. Exemple : un chiffre sans unité « 413 » est repris en tant que « 4,13 kW ».

• Si les valeurs de puissance sont négatives, un décompte négatif est également exécuté, c.-à-d.
que les valeurs comptées peuvent aussi devenir négatives.

• La réinitialisation du compteur s’opère par une impulsion numérique MARCHE ou manuelle-
ment à partir du menu de paramétrage. Tous les niveaux de compteur sont effacés, même
ceux des périodes précédentes.

• Lors de la reprise du prix / unité à partir d’une source, il faut veiller à ce que 5 décimales soient
prises en compte. Exemple : un chiffre sans unité sans virgule « 413 » est repris en tant que
« 0,00413 ». Si la source est une valeur fixe, il ne faut pas utiliser de devise (euro ou dollar)
comme unité, mais plutôt « sans unité (,5) ».

Paramètres
Grandeur fonction sélection énergie kWh, litres ou mètres cubes

Facteur Possibilité de saisie d’un facteur sous forme de nombre entier pour la
multiplication de la valeur d’entrée

Compter si puissance • positive ou négative : l’énergie est toujours comptée en fonction de
la puissance

• positive : décompte uniquement si la puissance est positive
• négative : décompte uniquement si la puissance est négative
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Sens du décompte • Normal : décompte en fonction de la puissance (p. ex., puissance
positive = décompte positif)

• Inverse : décompte en sens inverse de la puissance (p. ex., puis-
sance positive = décompte négatif)

Niveau de compteur À partir de quand (date et heure) le compteur a commencé à compter.
Sert à l’affichage sur le régulateur (p. ex. dans l’aperçu des fonctions).

 Effacer compteur Si ce bouton est actionné, après confirmation de la question de sécu-
rité, tous les niveaux de compteurs sont réinitialisés, même ceux des
périodes précédentes.

Variables de sortie
Puissance Transmission de la puissance en tenant compte du facteur

Niveau compteur journ.

Affichages des niveaux de compteur

Niveau compteur veille

Niveau compteur hebdo

Niv. compt. sem. préc.

Niv. compteur mensuel

Niv. compt. mois préc.

Niveau compteur annuel

Niv.compt. année préc

Total kilowattheures

Valeur jour

Affichage du rendement dans la devise définie

Valeur veille

Valeur semaine

Valeur sem.préc.

Valeur mois

Valeur mois préc

Valeur année

Val. année préc.

Valeur totale

• ATTENTION : les niveaux de compteur du module fonctionnel Compteur d’énergie sont ins-
crits toutes les heures dans la mémoire interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 
dernières minutes (au maximum) soit perdu en cas de panne de courant. 

• Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de comp-
teur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes 
générales »).

• La commutation du compteur hebdomadaire a lieu le dimanche à minuit.
• Les niveaux de compteurs peuvent également être effacés manuellement dans le menu de 

paramétrage.

Paramètres
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Demande de chauffage

Schéma de base

Description de la fonction
Activation de la demande lorsque la température dans l’accumulateur (Température demandée 
T.dem.) tombe en dessous de la valeur Température cons. demande, et désactivation lorsque la 
température s’élève au-dessus de la valeur Température cons. arrêt dans la partie inférieure de 
l’accumulateur (Température de mise à l’arrêt T.arrêt). 
Si le capteur de demande T.dem. est utilisé comme capteur de chaudière (sans T.arrêt), on 
obtient alors un fonctionnement flottant de la chaudière.
Une température maximale de la chaudière (du générateur) S peut être prédéfinie en option.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Temp. demandée. Signal d’entrée analogique de la température demandée
Température de mise à 
l’arrêt

Signal d’entrée analogique de la température de mise à l’arrêt

Température cons. 
demande

Valeur analogique de la consigne de la température demandée

Température cons. arrêt Valeur analogique de la consigne de la température de mise à l’arrêt
Couverture infér. Valeur proportionnelle analogique de la couverture inférieure en 

mode écologique (voir Mode écologique)
Température générateur Signal d’entrée analogique de la température du générateur
Température max. géné-
rateur

Valeur analogique de la température maximale du générateur

Chargem. unique Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (impulsion) : charge-
ment de l’accumulateur même lorsque la température n’est pas 
encore en deçà de la température demandée.

Température Consigne 
chargem. unique

Température minimale pour « Chargem. unique »

• Si les températures de consigne pour la demande, l’arrêt et la température maximale du géné-
rateur doivent être des valeurs de réglage (seuils de thermostat fixes), Utilisateur est indiqué 
comme « source » et la valeur souhaitée est définie.
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• Chargem. unique : si un signal MARCHE bref (p. ex. impulsion via un bouton) est défini, un 
seul chargement est effectué jusqu’à la valeur maximale de T.arrêt consigne, Chargem. 
unique température consigne ou T.dem. min + Diff. arrêt. « Chargem. unique » peut également 
être démarré dans le menu Paramètres.

MODE ÉCOLOGIQUE
Le mode écologique se réfère à une plage horaire en raison de la Couverture inférieure. Le degré 
de couverture inférieure se rapporte toujours à 60 minutes. Pour une température demandée 
(T.dem. consigne) de 50 °C, une couverture inférieure de 20 % signifie : demande après 
30 minutes au-dessous de 30 °C ou après une heure au-dessous de 40 °C (= 20 %) ou après deux 
heures au-dessous de 45 °C. Au-dessous de 30 min, la valeur seuil reste la même.

Formule : dT * dt = couverture inférieure * consigne température demandée = constante
Exemple:
Température demandée   = 50°C
Couverture inférieure         = 20%

=> 20% de 50°C = 10K

dt = 30min => dT = 20K
dt = 60min => dT = 10K
dt = 120min => dT = 5K
dt = 240min => dT = 2,5K
dt = 480min => dT = 1,25K
dt = 1440min => dT = 0,42K

Le statut de la demande se met sur MARCHE si pendant 30 minutes, la température demandée 
réelle est inférieure de 20 K à la consigne, ou si pendant 1440 minutes (= 1 journée), la tempéra-
ture demandée réelle est inférieure de 0,42 K à la consigne. 
Si la valeur tombe au-dessous de la double couverture inférieure * consigne de la température de-
mandée (correspond à la valeur pour 30 min), la courbe caractéristique est limitée. Si la différence 
entre la consigne de demande et la valeur réelle de la température demandée est supérieure à la 
double couverture inférieure * consigne de la température demandée, le brûleur est tout de suite 
activé (p. ex. pour le passage du circuit de chauffage du mode réduit au mode normal ou si une 
condition d’arrêt n’est plus remplie et si les circuits de chauffage sont remis en service).
La demande de chauffage est arrêtée si, sur un capteur, la température T.dem. consigne + Diff. 
arrêt, ou sur deux capteurs, T.arrêt consigne + Diff. arrêt est dépassée sur le capteur de mise à 
l’arrêt.
Dans la pratique, ni la température demandée ni la consigne ne sont constantes. La différence 
entre les deux valeurs dans le déroulement temporel devient normalement toujours plus grande et 
donc constamment un produit toujours plus grand de dT*dt, qui est ajouté au registre des 
sommes et comparé à la courbe caractéristique. À moins que les circuits de chauffage ne passent 
par ex. du mode normal au mode réduit, la pompe du circuit de chauffage se coupe en raison d’une 
condition d’arrêt, etc. Dans de tels cas, il est possible d’économiser l’énergie dont le brûleur aurait 
eu besoin s’il avait été sollicité dès le passage au-dessous de la consigne. Dans le programme 
même, la différence entre la consigne de la demande et la valeur réelle de la température deman-
dée est additionnée dans un certain intervalle de temps. Si la somme est supérieure au produit de 
la couverture inférieure * consigne de la température demandée pour une heure, en considération 
de la mise en marche immédiate du brûleur lorsque la double couverture inférieure n’est pas at-
teinte, le brûleur est activé.

Variables d’entrée
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Paramètres
Température demandée
T.dem. consigne
Diff. marche
Diff. arrêt (affichée uni-
quement si le capteur 
T.arrêt n’est pas défini)

Affichage : seuil de mise en marche sur le capteur T.dem.
Différence à la mise en marche pour T.dem. consigne
Différence à l’arrêt pour T.dem. consigne

Température de mise à 
l’arrêt
(affichée uniquement si le 
capteur T.arrêt est défini)
T.arrêt consigne
Diff. arrêt

Affichage : seuil de mise à l’arrêt sur le capteur T.arrêt
Différence à l’arrêt pour T.arrêt consigne

Température de base
T.dem. min

Demande de chauffage lorsque la température demandée T.dem. 
consigne ou la température de mise à l’arrêt T.arrêt consigne des-
cend en dessous de cette valeur. (agit uniquement si T.dem. cons. > 
+5 °C)

Température générateur
(affichée uniquement si le 
capteur T.gén. est défini)
T.gén. max
Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage : valeur limite de la température maximale du générateur
Différence à la mise en marche pour T.gén. max
Différence à l’arrêt pour T.gén. max

Temps marche min.
Générateur

Saisie du temps de mise en marche minimal

• Le processus de demande du brûleur par un capteur et de mise à l’arrêt par un autre est appelé 
« circuit de retenue ». 
Seuil de mise en marche = Température cons. demande + Diff. marche sur le capteur T.dem.
Seuil de mise à l’arrêt = Température cons. arrêt + Diff. arrêt sur le capteur T.arrêt

• La variable d’entrée Température de mise à l’arrêt doit être réglée sur inutilisé, dans le cas 
d’une fonction de commutation avec des seuils de mise en marche et de mise à l’arrêt dis-
tincts sur un seul capteur. Si la sonde de la chaudière est saisie à la place du capteur de 
l’accumulateur, on obtient alors un fonctionnement flottant de la chaudière. Ainsi, la valeur 
Température cons. demande obtient une différence à la mise en marche et à l’arrêt en plus de 
la valeur seuil :
Seuil de mise en marche = Température cons. demande + Diff. marche
Seuil de mise à l’arrêt = Température cons. demande + Diff. arrêt

• Il est possible de définir une température minimale par le biais de la Température de base 
T.dem. min.
Si la température demandée ou la température de mise à l’arrêt de consigne est inférieure à 
cette valeur, la température de base est appliquée comme valeur seuil.
La température de base est uniquement efficace lorsque la température de consigne concer-
née est > 5 °C.
Une valeur > 30 °C n’a de sens que si la fonction est utilisée pour le fonctionnement flottant de 
la chaudière. Dans ce cas, les seuils de mise en marche et de mise à l’arrêt se réfèrent au cap-
teur T.dem.

• Si la température du générateur dépasse la valeur T.gén. max+ Diff. arrêt, la demande n’est 
pas autorisée ou est arrêtée, même si le temps de marche min. n’est pas encore écoulé.
Ce n’est qu’après la baisse de la température en dessous de T.gén. max+ Diff. marche que la 
demande est de nouveau autorisée et que le compteur de temps de marche minimal est remis 
en marche.
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Variables de sortie
Demande Statut demande MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

T.dem. < T.dem. consigne Statut MARCHE si la température demandée T.dem. est inférieure à 
la température de consigne T.dem. consigne + Diff. marche.

T.arrêt < T.arrêt consigne Statut MARCHE si la température de mise à l’arrêt T.arrêt est infé-
rieure à la température de consigne T.arrêt consigne + Diff. arrêt.

Température de base effi-
cace

Statut MARCHE si la consigne de la demande tombe au-dessous de 
la température de base T.dem. min, quel que soit le statut de la 
demande.

Compteur marche min. Affichage du temps de marche restant pour le temps de marche 
min. en secondes

T.gén. < T.gén. max Statut MARCHE si la température de chaudière est inférieure à la 
température maximale T.gén. max + Diff. arrêt.

Température de consgne 
effective

Affichage de la température consigne actuellement active de 
T.arrêt. Si la demande de chauffage n’est pas active, 5 °C s’affiche.

• S’il n’y a pas de capteur d’arrêt, la variable de sortie T. arrêt. < T.arrêt consigne est commuté 
par le seuil T.dem. consigne + Diff. arrêt.

• En l’absence de capteur de générateur, la variable de sortie T.gén. < T.gén. max est toujours 
sur le statut MARCHE.
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Demande ECS

Schéma de base

Description de la fonction
Activation de la demande lorsque la température en haut de l’accumulateur (température de l’eau 
chaude sanitaire T.ECS supérieure) tombe au-dessous de la température de consigne définie par 
la condition de temps. Désactivation lorsque la température en bas de l’accumulateur (tempéra-
ture de l’eau chaude sanitaire T.ECS inférieure) s’élève au-dessus de la température de consigne 
définie par la condition de temps.
Mais il est aussi possible d’agir sur l’activation ou la désactivation uniquement par le biais du 
capteur du haut T.ECS supérieure.
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Temp. ECS supérieure Signal d’entrée analogique de la température de l’accumulateur en 

haut
Temp. ECS inférieure En option : signal d’entrée analogique de la température de l’accumula-

teur en bas
Statut condition temps Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (p. ex. de la fonction Inter-

rupteur horaire)
Temp. consigne supérieure Valeur analogique pour la température d’eau chaude sanitaire souhai-

tée en haut
Temp. consigne inférieure Valeur analogique pour la température d’eau chaude sanitaire souhai-

tée en bas
Temp. minimale supérieure Valeur analogique pour la température minimale souhaitée en haut en 

dehors de la plage horaire 
Temp. minimale inférieure Valeur analogique pour la température minimale souhaitée en bas en 

dehors de la plage horaire
Offset temp. consigne 
supér.

En option : valeur analogique pour une valeur d’offset pour la tempéra-
ture de consigne supérieure (sans action sur la température minimale 
supérieure)

Offset temp. consigne infér. En option : valeur analogique pour une valeur d’offset pour la tempéra-
ture de consigne inférieure (sans action sur la température minimale 
inférieure)

Interrupteur ext Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour la commutation entre 
le mode normal selon la programmation de temporisation et la 
demande de T.ECS min. uniquement 

Chargem. unique Charger l’accumulateur par appui sur la touche à n’importe quel 
moment, même en dehors de la plage horaire.

Chargem. terminé Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour terminer le charge-
ment de l’accumulateur

Température consigne 
chargement unique

Température minimale pour « Chargement unique »

• La demande et l’arrêt peuvent au choix être réalisés uniquement par un capteur (en haut) ou 
par deux capteurs (en haut et en bas). Si le capteur pour Temp. ECS inférieure est réglé sur 
« inutilisé », la demande et l’arrêt ont lieu uniquement par le biais de Temp. ECS supérieure.

• Si les consignes pour la demande, l’arrêt et les températures minimales doivent être des 
valeurs de réglage (seuils de thermostat), Utilisateur est indiqué comme « source » et la valeur 
souhaitée est définie.

• La valeur « Statut condition temps » permet de basculer entre les consignes en haut ou en bas 
(condition de temps MARCHE) et les consignes minimales en haut ou en bas (condition de 
temps ARRÊT).

• Les températures de consigne peuvent aussi provenir de la fonction Interrupteur horaire. Il 
faut ici noter que la température de consigne effective pour Statut condition temps ARRÊT est 
la température minimale. Si l’on ne souhaite pas de conditions de temps, Statut condition 
temps doit être réglé depuis Utilisateur sur MARCHE.

• Si les températures de consigne sont inférieures aux températures minimales, ces dernières 
s’appliquent en tant que limite inférieure.

• Les valeurs d’offset ne se rapportent pas aux températures minimales.
• Avec la variable d’entrée Interrupteur ext, il est possible de commuter,, par le biais d’une autre 

fonction (p. ex. fonction calendrier) ou d’un interrupteur manuel (entrée numérique), entre le 
mode normal selon le programme de temporisation (statut interrupteur externe : ARRÊT) et la 
demande de température minimale uniquement (statut interrupteur externe : MARCHE) 
(application : par ex. pour les vacances).
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Paramètres
Temp. ECS supérieure
T.ECS min sup.

T.ECS cons. sup.
Diff. marche

Diff. arrêt
(affichée uniquement si 
aucun second capteur 
pour le bas n’est défini)

Affichage de la température minimale souhaitée en haut (en dehors
de la plage horaire)
Affichage de la température d’eau chaude sanitaire souhaitée en haut
Différence à la mise en marche pour T.ECS cons. sup. ou T.ECS min
sup.
Différence à l’arrêt pour T.ECS cons. sup. ou T.ECS min sup.

Temp. ECS inférieure
(affichée uniquement si 
un 2e capteur pour le 
bas est défini)
T.ECS min inf.

T.ECS cons. inf.
Diff. arrêt

Affichage de la température minimale souhaitée en bas (en dehors de 
la plage horaire)
Affichage de la température d’eau chaude sanitaire souhaitée en bas
Différence à la mise à l’arrêt pour T.ECS cons. inf. ou T.ECS min inf.

Puiss.générateur Définition de la puissance du générateur en % (1 décimale)

 Démarrer chargement 
unique 

Si ce bouton est actionné en dehors de la plage horaire, le système 
charge une fois jusqu’à la température T.ECS cons + diff.arrêt. Si 
l’interrupteur externe est sur MARCHE, l’action « Chargem. unique » 
n’est pas possible.

• Le processus de demande par un capteur et de mise à l’arrêt par un autre est appelé « circuit 
de retenue ». 
Seuil de mise en marche = Consigne + Diff. marche sur le capteur 
Seuil de mise à l’arrêt = Consigne + Diff. arrêt sur le capteur
Exemple : T.ECS cons. sup. = 40°C

T.ECS cons. inf. = 60°C
Diff. marche = 8.0 K
Diff. arrêt = 1.0 K

Ainsi, si la température T.ECS n’atteint pas 48 °C (= 40 °C + 8,0 K) sur le capteur du haut, la 
sortie devient active, alors que si la température est supérieure à 61 °C (= 60 °C + 1,0 K) sur le 
capteur du bas, elle est mise à l’arrêt.
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Variables de sortie
Tempér. consigne 
effective

Affichage de la température consigne réelle (= actuelle) en haut (en 
fonction du statut condition temps ou du statut del’interrupteur exté-
rieur) ou, si « Chargement unique » est activé, la « Température consigne 
de chargement unique ». Si la demande ECS n’est pas active, 5 °C 
s’affiche.
Si les températures de consigne du haut et du bas sont toutes deux utili-
sées, c'est la plus élevée des deux qui sera affichée ici.

Température 
consigne

Indication de la plus élevée des températures suivantes :
Température de consigne du haut (T.ECS cons du haut + valeur d’offset)
ou
Température de consigne du bas (T.ECS cons du bas + valeur d’offset)

Demande Statut demande MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Puiss.générateur Transmission de la puissance du générateur en % avec 1 décimale

T.ECS sup. < T.ECS 
cons. sup.

Statut MARCHE si la température en haut est inférieure à la température 
de consigne effective selon le programme de temporisation + Diff. 
marche

T.ECS inf. < T.ECS 
cons. inf.

Statut MARCHE si la température en bas est inférieure à la température 
de consigne effective selon le programme de temporisation + Diff. arrêt
(s’il n’y a pas de capteur en bas, le statut est toujours MARCHE.)

• La température de consigne effectivement efficace définie momentanément dans la plage 
horaire est disponible comme variable de sortie. Si la demande est désactivée, la valeur 5°C 
est transmise. 

• La fonction met à disposition la puissance du générateur comme variable de sortie. Elle peut 
être assignée à une sortie analogique (sortie analogique 0 - 10 V ou MLI). Il est par exemple 
possible d’effectuer le réglage de la puissance du brûleur via cette sortie (à condition de dis-
poser d’une technologie de brûleur adéquate). Ceci est judicieux si le rapport de la puissance 
du brûleur à la puissance de l’échangeur de chaleur est mauvais et provoque l’activation du 
dispositif de sécurité contre les températures trop élevées de la chaudière, lorsque celle-ci 
fonctionne à plein régime. 
Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V
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Demande refroidissement

Schéma de base

Description de la fonction
Activation de la demande lorsque la température demandée T.dem. s’élève au-dessus de Tempé-
rature cons. demande, et désactivation lorsque la température de mise à l’arrêt T.arrêt tombe au-
dessous de Température cons. arrêt. 
Si le capteur T.arrêt n’est pas installé, la demande comme la mise à l’arrêt ont lieu par le biais du 
capteur T.dem.
Une température minimale du générateur S peut être prédéfinie en option.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Temp. demandée Signal d’entrée analogique de la température demandée

Température de mise à 
l’arrêt

Signal d’entrée analogique de la température de mise à l’arrêt

Température cons. 
demande

Valeur analogique de la consigne de la température demandée

Température cons. arrêt Valeur analogique de la consigne de la température de mise à l’arrêt

Température générateur Signal d’entrée analogique de la température du générateur

Temp. min. générateur Valeur analogique de la température minimale du générateur

• Si les températures de consigne pour la demande, l’arrêt et la température minimale du géné-
rateur doivent être des valeurs de réglage (seuils de thermostat fixes), Utilisateur est indiqué 
comme « source » et la valeur souhaitée est définie.
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Paramètres
Température demandée
T.dem. consigne
Diff. marche
Diff. arrêt (affichée uni-
quement si le capteur 
T.arrêt n’est pas défini)

Affichage : seuil de mise en marche sur le capteur T.dem.
Différence à la mise en marche pour T.dem. consigne
Différence à l’arrêt pour T.dem. consigne

Température de mise à 
l’arrêt
(affichée uniquement si le 
capteur T. arrêt est défini)
T.arrêt consigne
Diff. arrêt

Affichage : seuil de mise à l’arrêt sur le capteur T.arrêt
Différence à l’arrêt pour T.arrêt consigne

Température de base

T.dem. max

Demande de refroidissement lorsque le capteur T.dem. dépasse 
cette valeur 
(uniquement efficace lorsque T.dem. consigne < +50 °C)

Température générateur
(affichée uniquement si le 
capteur T.gén. est défini)
T.gén. min 

Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage : valeur limite de la température minimale du générateur

Différence à la mise en marche pour T.gén. min
Différence à l’arrêt pour T.gén. min

Temps marche min.
Générateur

Saisie du temps de mise en marche minimal

• Le processus de mise en marche par un capteur et de mise à l’arrêt par un autre est appelé 
« circuit de retenue ». 
Seuil de mise en marche = Température cons. demande + Diff. marche sur le capteur T.dem.
Seuil de mise à l’arrêt = Température cons. arrêt + Diff. arrêt sur le capteur T. arrêt

• La variable d’entrée Température de mise à l’arrêt doit être réglée sur inutilisé, dans le cas 
d’une fonction de commutation avec des seuils de mise en marche et de mise à l’arrêt dis-
tincts sur un seul capteur. Ainsi, la valeur Température cons. demande obtient une différence 
à la mise en marche et à l’arrêt en plus de la valeur seuil :
Seuil de mise en marche = Température cons. demande + Diff. marche
Seuil de mise à l’arrêt = Température cons. demande + Diff. arrêt

• Il est possible de définir une température maximale par le biais de la Température de base 
T.dem. max. Si la température demandée ou la température de mise à l’arrêt de consigne 
supérieure à cette valeur, la température de base est appliquée comme valeur seuil.
La température de base est uniquement efficace lorsque la consigne concernée est < 50 °C.

• Si la température du générateur tombe au-dessous de la valeur T.gén. min+ Diff. arrêt, la 
demande n’est pas autorisée ou est arrêtée, même si le temps de marche min. n’est pas 
encore écoulé.
Ce n’est qu’après la hausse de la température au-dessus de T.gén. min+ Diff. marche que la 
demande est de nouveau autorisée et que le compteur de temps de marche minimal est remis 
en marche.
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Variables de sortie
Demande Statut demande MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

T.dem. > T.dem.cons. Statut MARCHE si la température demandée T.dem. est supérieure 
à la température de consigne T.dem.cons. + Diff. marche.

T.arrêt > T.arrêt. cons. Statut MARCHE si la température de mise à l’arrêt T.arrêt est supé-
rieure à la température de consigne T.arrêt cons. + Diff. arrêt

Température de base effi-
cace

Statut MARCHE si la consigne de la demande s’élève au-dessus de 
la température de base T.dem. max, quel que soit le statut de la 
demande

Compteur marche min. Affichage du temps de marche restant pour le temps de marche 
min. en secondes

T.gén. > T.gén. min Statut ARRÊT tant que l’arrêt par la température du générateur est 
efficace

• Si un seul capteur de demande est disponible, la variable de sortie T.arrêt > T.arrêt. cons. est 
commutée par le seuil T.dem.cons.+ Diff. arrêt.

• En l’absence de capteur de générateur, la variable de sortie T.gén. > T.gén. min est toujours 
sur le statut MARCHE.
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Démarrage solaire / Drainback

Description de la fonction
La fonction possède 2 modes

Démarrage solaire
Dans les installations solaires, il arrive parfois que le fluide caloporteur chauffé circule trop tard 
autour de la sonde du collecteur, suite à quoi l’installation démarre trop tard. Cette trop faible 
poussée par gravité survient la plupart du temps dans le cas de panneaux collecteurs montés à 
plat, d’une disposition sous forme de méandres des bandes de l’absorbeur et en particulier dans 
le cas de collecteurs avec tubes à vide.
La fonction Démarrage met la pompe solaire en marche pour un court laps de temps selon des 
intervalles définis et transporte le contenu du collecteur vers le capteur. Afin d’éviter toute perte 
d’énergie, le fonctionnement par intervalle est seulement lancé dans une plage horaire et à partir 
d’un certain rayonnement sur le capteur de rayonnement GBS01 (accessoires spéciaux) ou avec 
une surveillance constante de la température du collecteur. Sans capteur de rayonnement, le 
régulateur essaie tout d’abord d’identifier les conditions météorologiques réelles à l’aide de la 
température mesurée sur le collecteur. Cela lui permet de trouver le moment adéquat pour 
déclencher le processus de rinçage de la fonction de démarrage solaire.
Une fonction de démarrage propre est indispensable pour chaque panneau collecteur avec cap-
teur de collecteur affecté.

Drainback
La zone de collecteur des installations solaires Drainback est vidangée en dehors du temps de 
recyclage. Dans le plus simple des cas, il suffit pour cela de monter un vase d’expansion ouvert à 
proximité de la pompe solaire qui récupère tout le fluide caloporteur dépassant du récipient 
lorsque la pompe est à l’arrêt.
Le démarrage de l’installation est initié soit par un capteur de rayonnement, soit par le dépasse-
ment de la différence de température Diff. Marche entre le capteur du collecteur et le capteur de 
l’accumulateur.
Durant le temps de remplissage, la pompe doit amener le fluide caloporteur au-dessus du point 
le plus élevé de l’installation. Il faut programmer une éventuelle régulation de la vitesse de rota-
tion de manière à ce que la pompe fonctionne à plein régime (p. ex. par une instruction numé-
rique sur la sortie analogique). Il est également possible de relier une seconde pompe (« pompe 
de surpression ») à une sortie libre afin d’augmenter la pression de remplissage. 
Une fois le temps de remplissage écoulé, le temps de stabilisation démarre (réglage dans la 
fonction Régulation solaire). Pendant le temps de stabilisation, le capteur du collecteur doit 
atteindre la différence à la mise en marche, puisqu’il a été refroidi par le processus de remplis-
sage. Une régulation de la vitesse de rotation est recommandée, étant donné que, pendant ce 
temps, la pompe fonctionne au moins à la vitesse minimale et que le collecteur peut ainsi chauf-
fer plus rapidement. Si le capteur du collecteur n’atteint pas la différence à la mise en marche à la 
fin du temps de stabilisation, l’installation se vide et un nouveau démarrage ne sera possible 
qu’une fois le temps de blocage écoulé.
Si la pompe est désactivée durant le mode normal (p. ex. si la différence de température Diff. 
arrêt n’est pas atteinte ou à la suite d’un arrêt en raison d’une surchauffe du collecteur), l’installa-
tion se vide. Un nouveau démarrage n’est possible qu’une fois le temps de blocage écoulé et si la 
condition de démarrage est valable.
Une fonction Drainback propre est indispensable pour chaque panneau collecteur.
Les fonctions Priorité solaire et Démarrage solaire ne doivent pas être utilisées dans le cas 
d’installations Drainback.
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Variables d’entrée Démarrage solaire / Drainback
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Rayonnem. solaire Signal d’entrée analogique du capteur de rayonnement

Temp. de référence Signal d’entrée analogique du capteur de collecteur

Paramètres Démarrage solaire
Mode Sélection : Fnct. dém. solaire 
Nbre fonctions concernées Indication du nombre de fonctions concernées
Fonctions concernées Sous-menu : Indication de toutes les fonctions solaires pour le pan-

neau collecteur concerné
Temps d’activation (de – à) Plage horaire pour l’autorisation de la fonction de démarrage
Temps de rinçage Temps de rinçage
Temps d’intervalle Temps d’attente maximal entre les rinçages
Gradient d’activation

oder

Sans capteur de rayonnement : Le régulateur calcule, à partir du 
gradient d’activation, une élévation de la température requise par 
rapport à la valeur moyenne à long terme de la température de réfé-
rence , pour le démarrage du rinçage. Plage de réglage : 0-99

Seuil de rayonnement Avec capteur de rayonnement : Seuil de rayonnement en W/m2 à 
partir duquel un processus de rinçage est autorisé.

• Si l’une des fonctions concernées est active, il n’y a pas de tentative de démarrage.
• Grâce à un capteur de rayonnement, le régulateur affiche, à la place du gradient d’activation, le 

seuil de rayonnement requis à partir duquel la fonction de démarrage doit être activée. 
• Si le capteur du collecteur, qui est indiqué dans les variables d’entrée sous Temp. de réfé-

rence, est chauffé par le soleil, il est possible de renoncer au capteur de rayonnement dans de 
nombreux cas. Une valeur moyenne est alors calculée à partir de la température du collecteur, 
en tenant notamment compte des températures les plus basses. La fonction de démarrage est 
activée dès que la température du collecteur est plus chaude que la valeur moyenne selon le 
gradient d’activation. Un gradient d’activation plus faible entraîne par conséquent une tentative 
de démarrage anticipée, un gradient plus élevé des tentatives plus tardives. S’il faut plus de dix 
tentatives de démarrage, le gradient d’activation doit être augmenté. Pour moins de quatre ten-
tatives de démarrage, il doit être diminué.

• Dès que l’une des fonctions solaires concernées est active pendant la tentative de démarrage, 
la fonction de démarrage est terminée une fois le temps d’intervalle écoulé.

• Si le gradient d’activation est réglé sur zéro, seul le temps d’intervalle ou d’activation s’applique 
alors sans tenir compte de l’évolution de la température au niveau du capteur du collecteur. 

Paramètres Drainback
Mode Sélection : Fonction Drainback

Nbre fonctions concernées Indication du nombre de fonctions concernées

Fonctions concernées Sous-menu : Indication de toutes les fonctions solaires pour le 
panneau collecteur

Temps d’activation Plage horaire pour l’autorisation de la fonction Drainback
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Temps de remplissage Après le démarrage de l’installation en raison de la valeur de 
rayonnement ou de la différence de température entre le capteur 
du collecteur et le capteur de l’accumulateur, les sorties pour le 
remplissage de l’installation sont activées durant le temps de 
remplissage. 

Temps de blocage Temps de blocage entre deux processus de remplissage. Ceci 
évite un démarrage trop fréquent de la fonction Drainback. Le 
temps de blocage commence à la fin du processus de remplis-
sage. 

Seuil de rayonnement (affi-
ché uniquement avec un cap-
teur de rayonnement)

Seuil de rayonnement en W/m2 à partir duquel un processus de 
remplissage est autorisé

• Sans capteur de rayonnement : le capteur du collecteur d’une fonction solaire concernée doit 
être chauffé par le rayonnement solaire jusqu’au seuil de mise en marche de la fonction 
solaire en vue du démarrage de la fonction Drainback.

• Le temps de remplissage réglé devrait correspondre au temps de remplissage réel de l’instal-
lation lors de la mise en service.

• Suite au remplissage du collecteur en fluide caloporteur froid, la différence de commutation 
Diff. Arrêt entre le capteur du collecteur et le capteur de l’accumulateur n’est pas atteinte pen-
dant un laps de temps bref. Cela permet de définir un temps de stabilisation dans la fonction 
Régulation solaire. Ce temps de stabilisation commence dès le démarrage de la fonction 
solaire, indépendamment du remplissage et recommence lorsque le remplissage est terminé. 
Pendant ce temps de stabilisation, la pompe solaire fonctionne en dépit de la température 
minimale sur le collecteur et de la différence de température entre le capteur du collecteur et 
le capteur de l’accumulateur.

• Pour obtenir un réchauffement plus rapide du collecteur pendant le temps de stabilisation, il 
est recommandé de réguler la vitesse de rotation de la pompe solaire avec une régulation PID. 
La pompe fonctionne ainsi au moins selon la vitesse de rotation minimale pendant le temps 
de stabilisation et la différence à la mise en marche de la régulation solaire peut être dépas-
sée.

Variables de sortie Démarrage solaire / Drainback
Rinçage / remplissage Statut pompe MARCHE/ARRÊT, sélection des sorties de commuta-

tion et des sorties analogiques pour le rinçage ou le remplissage

Plage horaire Statut MARCHE si la plage horaire est valable

Compt. rinçage/rempl. Affichage du temps de rinçage ou de remplissage écoulé

Cpteur tps interv/bloc Compteur du temps d’intervalle ou de blocage écoulé

Tentat. démarr. Nombre total de tentatives de démarrage de la journée en cours

Tent.dém. ratées dont en échec

Tentat. dém. dep. 
dern.serv.

Nombre de tentatives depuis le dernier cycle solaire correct

• Fonction Drainback : la sélection des sorties pour le remplissage permet d’indiquer une 
« pompe de surpression » supplémentaire pour la pompe solaire pendant le remplissage.

• Si la pompe solaire est régulée selon la vitesse de rotation via le mode MLI ou 0-10 V, il est 
judicieux d’indiquer également la sortie analogique pour le remplissage et de régler sa Valeur 
de sortie (marche) sur 100 % ou 10,00 V. La pompe est ainsi exploitée à plein régime pendant 
le remplissage.

Paramètres Drainback
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Démarrage-arrêt (Start-Stop)

Schéma de base

Principe de fonctionnement ::

Description de la fonction
La fonction Démarrage-arrêt correspond à un télérupteur en électrotechnique.
Les télérupteurs sont également appelés relais à verrouillage, interrupteur à impulsion ou com-
mutateur à distance. À chaque actionnement du bouton (= signal d’impulsion unique MARCHE) 
est initiée une modification de l’état de commutation, qui est enregistrée jusqu’à la prochaine 
impulsion MARCHE.
À chaque actionnement du bouton (= signal d’impulsion MARCHE) au niveau de la variable 
d’entrée « Commuter » est initiée une modification de l’état de commutation, qui est enregistrée 
jusqu’à la prochaine impulsion MARCHE.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Commuter Signal d’entrée numérique (impulsion) pour la commutation
Mettre en marche Signal d’entrée numérique (impulsion) uniquement pour la mise en marche
Mettre à l’arrêt Signal d’entrée numérique (impulsion) uniquement pour la mise à l’arrêt
• Les variables d’entrée Mettre en marche et Mettre à l’arrêt sont avant tout conçues pour 

mettre simultanément en marche ou à l’arrêt plusieurs fonctions Démarrage-arrêt. Lors de 
l’impulsion suivante sur « Commuter », l’état de commutation est à nouveau modifié.

Paramètres
Aucun paramètre possible
  Marche   ou   Arrêt  Possibilité de commutation manuelle par effleurement

Variables de sortie
Résultat Statut variable de sortie MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie
Résultat inverse Statut inverse variable de sortie MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie
• Lorsque Autorisation = ARRÊT, les deux variables de sortie sont sur ARRÊT. Si la fonction est 

de nouveau réglée sur MARCHE après Autorisation = ARRÊT, le résultat donne toujours ARRÊT 
et le résultat inverse MARCHE. Le dernier état de commutation ne reste donc pas enregistré.

• En cas de coupure de courant ou de démarrage du régulateur, le dernier état de commutation 
ne reste pas non plus enregistré.

• La fonction Démarrage-arrêt peut également être démarrée ou arrêtée manuellement depuis le 
menu de paramétrage.
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Détection gradient

Description de la fonction
2 modes peuvent être sélectionnés dans cette fonction.
Le mode Détection flanc permet de détecter le sens d’une variation de valeur par différentes 
méthodes et de la transmettre aux variables de sortie. Les minima et maxima sont évalués dans 
le même temps.
Le mode Détection gradient permet de comparer la vitesse d’une variation de valeur avec une 
valeur prédéfinie (p. ex. 5 K/min).
Définitions :
Gradient : évolution de la variation d’une grandeur caractéristique (p.ex. température) entre des 
points définis dans le temps (ou l’espace). Cela peut être une variation dans le sens positif ou 
négatif.
Quasi pic : une valeur de pic (minimum ou maximum) est pondérée selon une constante tempo-
relle (K/min) et varie constamment (désignée aussi par le terme de valeur de quasi pic).

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Signal Signal d’entrée analogique du capteur surveillé
Réinitialisation Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le démarrage du mode 

Détection flanc ou gradient (impulsion)
Différence Valeur analogique ou signal d’entrée analogique pour la différence d’activa-

tion de la détection de flanc ou pour la variation de valeur du gradient de la 
détection de gradient (voir la description de la fonction et les graphiques)

• Si un signal numérique est liée à la variable d’entrée Réinitialisation, la transmission des 
variables de sortie correspondantes Statut et Valeur pour la première détection s’opère après 
la fin de l’impulsion de réinitialisation et est conservée jusqu’à la prochaine réinitialisation. 

• Si « inutilisé » est indiqué pour Réinitialisation, Statut et Valeur sont recalculés pour chaque 
flanc positif ou négatif lors de la détection de flanc selon le mode. Lors de la détection de gra-
dient, l’évolution de la température est surveillée en continu.

Paramètres Détection flanc
Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité 

et leurs décimales, sont disponibles.
Mode Sélection : Détection flanc
Flanc Sélection : positif ou négatif
Quasi pic Sélection Oui / Non (informations détaillées : voir la descrip-

tion de la fonction et les graphiques)
Valeur
Unité de temps (affichage uni-
quement pour Quasi pic « Oui »)

Saisie du gradient pour le quasi pic en valeur par unité de 
temps ; par ex., la saisie « 5,0 K » et « 60 s » signifie 5,0 K/min.

• Flanc : selon la sélection positif ou négatif, un flanc montant (positif) ou descendant (négatif) 
d’une courbe est détecté.

• Variable d’entrée Différence : la détection de flanc n’est active que lorsque la valeur de 
mesure du capteur surveillé atteint la différence par rapport au minimum (flanc positif) ou au 
maximum (flanc négatif).

• Les graphiques ci-après se rapportent à la grandeur de fonction Température ; ils sont cepen-
dant applicables à toute autre grandeur de fonction par analogie.
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Graphique Détection flanc / Flanc positif / pas de signal de réinitialisation / 
pas de quasi pic
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Graphique Détection flanc / Flanc positif / signal de réinitialisation / pas de 
quasi pic
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Graphique Détection flanc / Flanc négatif / pas de signal de réinitialisation / 
pas de quasi pic
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Graphique Détection flanc / Flanc positif / pas de signal de réinitialisation / 
quasi pic
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Graphiques Détection flanc / Flanc positif / pas de signal de réinitialisation / 
quasi pic
Autres exemples
D’abord température s’élevant lentement, jusqu’au premier maximum, la différence par rapport au 
minimum + quasi pic n’est pas atteinte. C’est seulement lorsque la pente de la courbe de tempéra-
ture devient plus raide que la différence est dépassée et que le statut de sortie commute sur 
MARCHE ou que la variable de sortie Valeur reprend la température du quasi pic.

Exemple : température d’abord en baisse, puis montée de la température
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Graphique Détection flanc / Flanc négatif / pas de signal de réinitialisation / 
quasi pic
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Paramètres Détection gradient
Grandeur de 
fonction

De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et leurs déci-
males, sont disponibles.

Mode Sélection : Détection gradient

Gradient Indication du gradient souhaité dans Variation de valeur/Unité de temps. La 
variation de la valeur est définie par la variable d’entrée Différence. Si une 
valeur négative est saisie pour la variation de valeur, un gradient décroissant 
est détecté. 

Graphiques Détection gradient 

Gradient positif
Le statut passe sur MARCHE si l’éléva-
tion de température est supérieure au 
gradient défini de max. un dixième de 
l’unité de temps définie. 
Le réglage « Différence » dans les 
variables d’entrée ne doit pas être infé-
rieur à 2,0 K, les variations de la valeur de 
mesure pourraient sinon fausser le résul-
tat.

Exemple :
Si le gradient sélectionné est de 5,0 K/20 
secondes, le système contrôle alors 
toutes les 2 secondes si la température 
s’est élevée de plus de 0,5 K.

Gradient négatif

Au point où la courbe de variation de la température devient plus raide que le gradient, le statut 
commute sur MARCHE.
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Variables de sortie
Valeur Détection flanc : valeur de capteur après avoir atteint la différence 

en cas de flanc positif (montant) ou négatif (descendant)
Détection gradient : toujours 0 à l’affichage

Statut Détection flanc : statut MARCHE après avoir atteint la différence en 
cas de flanc positif (montant) ou négatif (descendant) (= flanc 
détecté).
Statut ARRÊT quand la différence est de nouveau dépassée après 
un maximum (flanc positif) ou un minimum (flanc négatif) (voir les 
graphiques).
Détection gradient : statut MARCHE en cas de dépassement du gra-
dient défini (voir les graphiques)

Valeur max. Détection flanc : transmission de la valeur maximale calculée selon 
le mode
Détection gradient : toujours 0 à l’affichage

Valeur min. Détection flanc : transmission de la valeur minimale calculée selon 
le mode
Détection gradient : toujours 0 à l’affichage

• Valeur : les valeurs de capteur sont calculées différemment selon le mode sélectionné (voir 
les graphiques)

• Détection de flanc positif avec quasi pic : Valeur min. croît avec la valeur définie du quasi pic 
dès qu’une inversion de tendance a lieu dans le minimum. Elle ne croît toutefois jamais au-
dessus de Valeur max.

• Détection de flanc négatif avec quasi pic : Valeur max. décroît avec la valeur définie du quasi 
pic dès qu’une inversion de tendance a lieu dans le maximum. Elle ne décroît toutefois jamais 
en dessous de la Valeur min.

• Avec signal de réinitialisation dans les variables d’entrée : Les variables de sortie correspon-
dantes Statut et Valeur ne sont transmises que pour la première détection après la réinitialisa-
tion et restent « figées » jusqu’à la prochaine réinitialisation. Après la réinitialisation, Valeur est 
sur 0 et Statut sur ARRÊT.

• Détection gradient : les valeurs affichées pour Valeur, Valeur max. et Valeur min. sont trans-
mises avec 0, seul le statut varie en fonction de l’évaluation.

• Pour Autorisation = ARRÊT, toutes les valeurs sont réglées sur 0 et le statut sur ARRÊT.
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Fonction analogique
Description de la fonction
La fonction analogique peut remplir différentes tâches qui se rapportent à la connexion entre les 
variables d’entrée aux variables de sortie. La sélection de la tâche à effectuer se fait au moyen du 
paramètre Mode.

Minimum
La plus petite valeur de toutes les variables d’entrées est envoyée en tant que variable de sortie 
Résultat.

Maximum
La plus grande valeur de toutes les variables d’entrées est envoyée en tant que variable de sortie 
Résultat.

Valeur moyenne
La moyenne arithmétique de toutes les variables d’entrée est envoyée en tant que variable de sor-
tie Résultat (= somme de toutes les variables d’entrée divisée par le nombre de variables 
d’entrées associées).

Somme
Les variables d’entrée sont ajoutées et soustraites en alternance selon la formule suivante :

E1 - E2 + E3 - E4 + E5 - E6 + E7 - E8 + E9 - E10
Exemple : une addition simple est générée à partir des deux chiffres E1 + E3 en réglant la variable 
d’entrée E2 sur Utilisateur et en saisissant un zéro pour E2

Filtre
Une moyenne dans le temps de la variable d’entrée 1 est déterminée sur toute la durée du filtre 
(définissable dans les paramètres).
Si l’autorisation est désactivée puis réactivée, le calcul de la valeur moyenne démarre avec la 
variable d’entrée « Résultat (autor. = arrêt) ».

Multiplexer
La variable d’entrée Sélection multiplexeur doit être affichée et associée. Elle détermine la 
variable d’entrée envoyée en tant que Résultat.
Exemple : si Sélection multiplexeur est défini sur 3 au moyen d’une valeur fixe, la valeur Variable 
d’entrée 3 est envoyée en tant que Résultat

Démultiplexeur
La variable d’entrée Sélection multiplexeur doit être affichée et associée. Seule la variable 
d’entrée 1 est alors surveillée (« Variable d’entrée 2-10 » n’est pas pris en compte dans ce mode). 
La variable d’entrée 1 est envoyée en tant que valeur de sortie (Valeur 1-10) qui correspond à la 
Sélection multiplexeur.
Exemple : si Sélection multiplexeur est défini sur 3 au moyen d’une valeur fixe, la variable d’entrée 
1 est envoyée en tant que Valeur 3.

Rampe
Ce mode est abordé dans un chapitre dédié à partir de page 69.
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Résultat (autor. = arrêt) Valeur analogique pour le résultat si l’autorisation est égale à ARRÊT
Sélec. multiplexeur Valeur analogique sans unité pour la sélection des variables d’entrée 

(multiplexeur) ou de sortie (démultiplexeur)
Variable d’entrée
1 – (maximal) 10

Valeurs analogiques pour le calcul selon le mode. 
Le nombre de variables d’entrée est défini dans le menu de paramé-
trage ou prédéfini par le mode.

Autorisation variable 
d’entrée

Chaque variable d’entrée peut être désactivée individuellement au 
moyen de l’autorisation correspondante. Les variables d’entrée désacti-
vées et leurs offsets ne sont pas pris en compte dans les modes Mini-
mum, Maximum, Moyenne et Somme.

• Si la fonction analogique est bloquée (autorisation = arrêt), elle transmet une valeur qui est 
soit définie par l’utilisateur par « Résultat (autor. = arrêt) », soit issue d’une propre source. 
Ainsi, l’autorisation permet la commutation entre les valeurs analogiques.

• Une valeur chiffrée réglable peut être définie sur une variable d’entrée avec la source Utilisa-
teur.

• Des signaux numériques peuvent aussi être traités aux entrées : si l’état est sur ARRÊT, zéro 
est utilisé comme valeur de cette variable d’entrée pour le calcul ; si l’état est sur MARCHE, la 
valeur d’offset définie dans le menu de paramétrage est appliquée.

Paramètres Minimum, Maximum, Valeur moyenne, Somme et Filtre
Mode Sélection :Minimum, Maximum, Valeur moyenne, Somme et Filtre

(voir explication ci-après)
Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 

leurs décimales, sont disponibles.
Nombre d’entrées
(n’est pas affiché en mode 
Filtre)

Saisie du nombre de variables d’entrée (10 au maximum)

Valeur de sortie 1-10
(s’affiche uniquement dans 
les modes « Minimum » et 
« Maximum »)

Sélection : Variable +Offset, Variable + Offset = Résultat ?

Temps de filtrage (affiché 
uniquement en mode Filtre)

Saisie du temps moyen pour déterminer la valeur moyenne tem-
porelle à partir des variables d’entrée.

Offset résultat 
(autor. = arrêt)

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset en résultat pour autorisa-
tion = ARRÊT

Offset 1 – (maximal) 10 Saisie optionnelle de valeurs d’offset pour les différentes 
variables d’entrée

Variable (autoris=arrêt) Affichage des variables d’entrée (autor. = arrêt) + valeur d’offset
Valeur 1 – (max). 10 Affichage des variables d’entrée + valeurs d’offset
• À l’aide du mode, la fonction produit un résultat sous forme variable de sortie à partir des 

variables d’entrée (+ valeurs d’offset). Les différents modes sont expliqués dans la description 
du fonctionnement.

• Valeur 1 - 0 : lorsque Variable + offset est sélectionné, la valeur correspondant des variables 
d’entrée + offset s’affiche dans les variables de sortie « Valeur 1 à 10 ».
Lorsque Variable + offset = résultat? est sélectionné, un état numérique MARCHE ou ARRÊT 
s’affiche dans ces variables de sortie; selon le mode (Maximum/Minimum), la valeur la plus 
élevée ou la plus basse s’affiche avec MARCHE et les autres valeurs avec ARRÊT.
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Variables de sortie Minimum, Maximum, Valeur moyenne, Somme et Filtre

Résultat Transmission du résultat du calcul, en option sélection d’une sortie analogique

Valeur 1 - 10 Affichage des valeurs des variables d’entrée + offset ou affichage MARCHE ou 
ARRÊT (uniquement dans les modes « Minimum » et « Maximum »). Les 
variables d’entrée non définies s’affichent avec 0 °C ou ARRÊT.

Schéma de base Multiplexeur
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Paramètres Multiplexeur
Mode Multiplexeur

Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Nombre d’entrées Saisie du nombre de variables d’entrée (10 au maximum)

Offset résultat 
(autor. = arrêt)

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset en résultat pour autorisation 
= arrêt

Offset sélection 
multiplexeur

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset pour la valeur des variables 
d’entrée Sélec. multiplexeur

Offset 1 – (maximal) 10 Saisie optionnelle de valeurs d’offset pour les différentes variables 
d’entrée

Variable (autoris=arrêt) Affichage des variables d’entrée (autor. = arrêt) + valeur d’offset

Valeur 1 – (max). 10 Affichage des variables d’entrée + valeurs d’offset

Variables de sortie Multiplexeur
Résultat Transmission du résultat de la fonction Multiplexeur, en option 

sélection d’une sortie analogique

Valeur 1 - 10 Affichage des valeurs des variables d’entrée + offset

• La fonction Multiplexeur sélectionne la variable de sortie sur la base des variables Sélec. mul-
tiplexeur (+ valeur d’offset) à partir des variables d’entrée (+ valeurs d’offset).
Exemple: Anzahl der Eingangsvariablen = 4

Variable d’entrée 1 = 10 °C
Variable d’entrée 2 = 20 °C
Variable d’entrée 3 = 30 °C
Variable d’entrée 4 = 40 °C
Sélec. multiplexeur = 3
Pas de valeur d’offset
Résultat = 30 °C (= variable d’entrée 3)

• Si la valeur des variables Sélec. multiplexeur (+ valeur d’offset) est égale à zéro ou négative, la 
valeur des variables d’entrée 1 est transmise.

• Si la valeur des variables Sélec. multiplexeur (+ valeur d’offset) est supérieure au nombre de 
variables d’entrée, la valeur des variables d’entrée avec le nombre ordinal le plus élevé est 
transmise.
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Schéma de base Démultiplexeur

Paramètres Démultiplexeur
Mode Démultiplexeur

Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Offset résultat 
(autor. = arrêt)

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset pour la valeur avec autorisa-
tion = ARRÊT

Offset sélection 
multiplexeur

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset pour la valeur des variables 
d’entrée Sélec. multiplexeur

Réinitialiser les valeurs Sélection : Oui / Non
Si Oui est sélectionné, en cas de modification des variables d’entrée 
Sélec. multiplexeur, la valeur des variables de sortie est écrasée 
par la valeur des variables pour Résultat (autor. = arrêt).
Si Non est sélectionné, en cas de modification des variables 
d’entrée Sélec. multiplexeur, la valeur des variables de sortie est 
conservée.

Offset Saisie optionnelle d’une valeur d’offset pour les variables d’entrée

Variable (autoris=arrêt) Affichage des variables d’entrée (autor. = arrêt) + valeur d’offset

Valeur 1 Affichage des variables d’entrée + valeur d’offset
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Ausgangsvariable Demultiplexer
Résultat En mode Démultiplexeur : toujours 0 à l’affichage

Valeur 1 – 10 (affichée 
uniquement en mode 
Démultiplexeur)

Affichage des valeurs correspondant à la fonction Démultiplexeur, 
en option sélection d’une sortie analogique

• La fonction Démultiplexeur nécessite une seule variable d’entrée. Cette variable d’entrée est 
transmise à la variable de sortie correspondante selon la valeur de Sélec. multiplexeur + valeur 
d’offset.

• Selon le statut du paramètre Réinitialiser les valeurs, la valeur reste en mémoire en cas de 
modification des variables d’entrée Sélec. multiplexeur, ou est écrasée par la valeur des 
variables d’entrée Résultat (autor. = arrêt).

• Si l’autorisation est sur ARRÊT, la valeur de Résultat (autor. = arrêt) est transmise aux 
10 valeurs. Cette opération peut donc être utilisée comme procédure de réinitialisation pour 
les valeurs en mémoire.

• Si la valeur des variables d’entrée Sélec. multiplexeur (+ valeur d’offset) est égale à zéro, 
négative ou supérieure à 10, les valeurs des variables de sortie ne sont pas modifiées.

Schéma de base Rampe



70

Description de la fonction Rampe
En mode Rampe, le résultat est toujours ajusté à la valeur des variables d’entrée VE1. La pente de 
cet ajustement est prescrite à l’aide des variables d’entrée 2 et 3 et le temps d’intervalle lorsque 
la valeur croît ou décroît.
Représentations schématiques

Comportement en cas de modifications brusques des variables d’entrée VE1

Variables d’entrée Rampe
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Résultat (autor. = 
arrêt)

Valeur analogique pour le résultat si l’autorisation est égale à ARRÊT

Sélec. multiplexeur Sans influence dans ce mode

Variable d’entrée 1 Valeur analogique pour le calcul selon le mode (valeur de consigne)

Variable d’entrée 2 Valeur différentielle analogique en cas de variable d’entrée 1 croissante

Variable d’entrée 3 Valeur différentielle analogique en cas de variable d’entrée 1 décroissante
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• Le mode Rampe nécessite trois variables d’entrée.
• Si la fonction analogique est bloquée (autorisation = arrêt), elle transmet une valeur qui est 

soit définie par l’utilisateur par « Résultat (autor. = arrêt) », soit issue d’une propre source. 
• Une valeur chiffrée réglable peut être définie sur une variable d’entrée avec la source Utilisa-

teur.
• Des signaux numériques peuvent aussi être traités avec les variables d’entrée 1 - 3 : si l’état 

est sur ARRÊT, zéro est utilisé comme valeur de cette variable d’entrée pour le calcul (sans 
ajouter la valeur d’offset) ; si l’état est sur MARCHE, la valeur d’offset définie dans le menu de 
paramétrage est appliquée.

Paramètres Rampe
Mode Rampe

Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Temps d’intervalle Saisie du temps au cours duquel le résultat doit changer selon les 
variables d’entrée 2 (croissante) ou 3 (décroissante). 

Offset résultat 
(autor. = arrêt)

Saisie optionnelle d’une valeur d’offset en résultat pour autorisation 
= ARRÊT

Offset 1 - 3 Saisie optionnelle de valeurs d’offset pour les différentes variables 
d’entrée

Variable (autoris=arrêt) Affichage des variables d’entrée (autor. = arrêt) + valeur d’offset

Valeur 1 - 3 Affichage des variables d’entrée + valeurs d’offset

Variables de sortie Rampe
Résultat Résultat du calcul selon le mode Rampe

Variables d’entrée Rampe
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Fonction antilégionelle

Description de la fonction
Pour éviter la prolifération des légionelles dans les accumulateurs, cette fonction surveille la tem-
pérature dans l’accumulateur. 
La fonction démarre si la température de consigne prédéfinie n’a pas été atteinte au niveau du 
capteur surveillé dans l’intervalle imparti au temps de maintien. L’état de sortie demeure sur 
MARCHE pour toute la durée du temps de maintien dès que la température de consigne est 
atteinte. Dans le temps de maintien, la température du capteur est maintenue au-dessus de la 
température de consigne. Cette procédure est également appelée décontamination.
Le temps d’intervalle est relancé si la température de consigne est dépassée pendant l’intervalle 
imparti au temps de maintien (p. ex. par l’installation solaire).
Il est également possible de démarrer la fonction par une impulsion MARCHE ou à partir du menu 
de paramétrage.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Température ECS Signal d’entrée analogique de la température de l’eau chaude sanitaire

Température consigne Signal d’entrée analogique de la température de consigne de l’eau 
chaude sanitaire pour la protection contre les légionelles

Décontamination Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le démarrage immé-
diat de la fonction

• La variable d’entrée Décontamination peut provenir d’un bouton-poussoir ou d’une autre fonc-
tion. Le temps de maintien commence à s’écouler sur une impulsion MARCHE dès que la tem-
pérature de consigne + Diff arrêt est dépassée et maintenue en continu. La fonction n’est pas
démarrée si le capteur est au-dessus de la température de consigne au démarrage et que le
temps de maintien est déjà écoulé.

Paramètres
Temps d’intervalle Saisie du temps d’intervalle souhaité (temps minimal : 1 heure)

La fonction démarre si la température de consigne réglée n’a pas été 
dépassée au niveau du capteur indiqué dans l’intervalle imparti au 
temps de maintien.

Temps de maintien Saisie du temps de maintien souhaité (temps minimal : 1 minute)
Puiss.générateur Saisie de la puissance de générateur souhaitée (p. ex. pour un brûleur 

modulé) lorsque la fonction est active
Diff. marche
Diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour la température de consigne ECS
Différence à la mise à l’arrêt pour la température de consigne ECS

Démarrer décontamina-
tion

Un effleurement de ce bouton fait démarrer la fonction dans les 
mêmes conditions que pour un démarrage par la variable d’entrée 
« Décontamination ».

Pour le démarrage du temps de maintien pendant la décontamination, la température de l’eau 
chaude sanitaire doit dépasser le seuil Température consigne + Diff. arrêt. Pendant le temps de 
maintien, la température de l’eau chaude sanitaire ne doit pas être inférieure au seuil Tempéra-
ture consigne + Diff. marche (= hystérésis).
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Variables de sortie
Décontaminer Statut de la fonction MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Puiss.générateur Transmission de la puissance du générateur en % avec une déci-
male, sélection de la sortie analogique (0-10 V ou MLI)

Compt. tps maintien Affichage du temps de maintien écoulé 

Température de consigne 
effective

Affichage de la température consigne actuelle pendant la déconta-
mination S’il n’y a pas de contamination, 5 °C s’affiche. 

• Le compteur de temps de maintien s’écoule pendant le temps d’intervalle si la valeur Tempé-
rature consigne + Diff. marche est dépassée sur le capteur. Si, pendant l’écoulement du temps 
de maintien, la valeur Température consigne + Diff. marche n’est pas atteinte, le temps de 
maintien recommence à s’écouler dès que la valeur Température consigne + Diff. marche est 
de nouveau atteinte. 

• Si, pendant la décontamination, la valeur Température consigne + Diff. marche n’est pas 
atteinte, le temps de maintien recommence à s’écouler dès que la valeur Température 
consigne + Diff. arrêt est de nouveau atteinte. Ceci garantit que le capteur maintient en 
continu la température requise.

• Puiss.générateur : Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V
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Fonction comparaison

Description de la fonction
Les deux valeurs A et (B + différence) sont comparées et les deux variables de sortie numériques 
A > (B + différence) et inverse (A > (B + différence)) sont ainsi générées.
Une variable de sortie est en plus disponible pour la condition A = B.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Valeur A Première valeur de comparaison analogique

Valeur B Seconde valeur de comparaison analogique

• La valeur A ne peut pas être prédéfinie par l’utilisateur. La valeur B peut aussi être une valeur 
fixe. Pour cela, la source Utilisateur doit être indiquée.

• Si des capteurs sont affectés aux deux valeurs, il en résulte une fonction différentielle simple.
• Si deux capteurs sont comparés, il est donc recommandé de raccorder le plus chaud à la 

valeur A. 
• Si la valeur d’un capteur ambiant (RAS, RASPT, RAS-PLUS, RAS-F) est utilisée, la valeur de tem-

pérature transmise (sans valeur d’offset par le sélecteur de mode de fonctionnement) est 
reprise.

Paramètres
Grandeur de fonction 

Diff. marche 
Diff. arrêt

De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.
Différence à la mise en marche pour la valeur B
Différence à la mise à l’arrêt pour la valeur B

• Cette fonction correspond à un thermostat dans un grand nombre d’applications. L’indication 
de la grandeur de fonction permet cependant toute comparaison de chiffres.

Variables de sortie
A > (B + diff.) Statut MARCHE si valeur A > valeur (B + Diff.), sélection de la sortie

Inverse (A > (B + diff.)) Statut MARCHE si valeur inverse (valeur A > valeur (B + Diff.)), sélec-
tion de la sortie

A = B Statut MARCHE si valeur A = valeur B

• Lorsque Autorisation = ARRÊT, toutes les variables de sortie sont sur ARRÊT.
• A > (B + diff.) et inverse (A > (B + diff.)) sont disponibles comme variables de sortie. 

Dans le cas de la comparaison d’un capteur de température avec une valeur seuil fixe (valeur B 
indiqué sous Utilisateur dans les variables d’entrée) cela correspond à un thermostat méca-
nique avec contact inverseur : (A > (B + diff.) = contact à fermeture et inverse (A > (B + diff.)) = 
contact à ouverture).

• Si valeur A = valeur B est valable, l’une des deux variables de sortie est alors toujours sur le 
statut MARCHE.



75

Fonction de contrôle

Description de la fonction
La fonction de contrôle permet de surveiller les états de fonctionnement. 
Une valeur de contrôle peut être surveillée pour voir si elle dépasse ou n’atteint pas des valeurs 
seuils paramétrables. Ceci permet aussi de contrôler les éventuels courts-circuits ou interrup-
tions d’un capteur.
Si 2 valeurs de contrôle sont utilisées, la différence entre les deux peut être surveillée. Le contrôle 
des éventuels courts-circuits ou interruptions des capteurs est également efficace dans ce cas.
Exemples d’application en cas de comportement erroné : déclenchement d’un message d’erreur, 
blocage d’une fonction perturbée via son autorisation.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Valeur de contrôle A Signal d’entrée analogique pour la valeur de contrôle A

Valeur de contrôle B En option : Signal d’entrée analogique pour la valeur de contrôle B pour le 
contrôle différentiel

Valeur minimale Valeur analogique du seuil inférieur de la plage de contrôle

Valeur maximale Valeur analogique du seuil supérieur de la plage de contrôle

• Les valeurs de contrôle peuvent provenir des capteurs, mais aussi d’autres sources (p. ex. 
variables de sortie d’une fonction, entrées CAN, etc.).

Paramètres
Contrôle Sélection : Plage, Minimum, Maximum

Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Valeur minimale
(affichée uniquement 
en cas de contrôle 
Plage et Minimum)
Diff. marche
Diff. arrêt
Temporisation valeur 
minimale

Affichage de la variable d’entrée Valeur minimale

Différence à la mise en marche pour la valeur minimale
Différence à la mise à l’arrêt pour la valeur minimale
Saisie de la temporisation pour la valeur minimale, à partir de 
laquelle une erreur doit être générée

• En mode Plage, les valeurs minimale et maximale sont toutes deux surveillées.
• En mode Minimum, seule la valeur minimale est surveillée et en mode Maximum, il s’agit de la 

valeur maximale.
• Si deux valeurs de contrôle sont indiquées dans les variables d’entrée, les valeurs minimale et 

maximale se réfèrent à la différence entre ces deux valeurs de contrôle.
• La temporisation n’agit que sur la mise en marche des variables de sortie Erreur, Erreur valeur 

minimale ou Compteur valeur max. Pas de temporisation si la valeur Diff. arrêt est de nouveau 
dépassée ou non atteinte.
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Variables de sortie
Erreur Statut MARCHE après expiration de la temporisation si la valeur de 

contrôle est inférieure à Valeur minimale + Diff marche ou si elle 
dépasse Valeur maximale + Diff marche par le haut, sélection d’une 
sortie, activée dans tous les modes.

Erreur valeur minimale Statut MARCHE après expiration de la temporisation si Valeur mini-
male + Diff marche n’est pas atteinte, sélection d’une sortie, activée 
seulement dans les modes Plage et Minimum.

Erreur valeur maximale Statut MARCHE après expiration de la temporisation si Valeur maxi-
male + Diff marche est dépassée, sélection d’une sortie, activée 
seulement dans les modes Plage et Maximum.

Valeur contrôle Affichage de la valeur de contrôle A valable pour la surveillance 
lorsqu’une seule valeur de contrôle est indiquée, ou de la différence 
A–B lorsque deux valeurs de contrôle sont utilisées.

Compteur valeur min. Affichage du temps qui s’écoule jusqu’au message d’erreur lorsque 
la valeur de contrôle A ou la différence A-B est inférieure à Valeur 
minimale + Diff marche.

Compteur valeur max. Affichage du temps qui s’écoule jusqu’au message d’erreur lorsque 
la valeur de contrôle A ou la différence A-B dépassent Valeur maxi-
male + Diff marche.

• Si la valeur de contrôle est supérieure ou inférieure à l’un des seuils, le compteur de temporisa-
tion correspondant commence le décompte. Si la valeur de contrôle reste au-dessous ou au-
dessus du seuil pendant la temporisation ou si la valeur de contrôle quitte la plage entre Diff. 
Marche et Diff. arrêt, l’erreur est réglée sur MARCHE.
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Courbe caract. 2D
Schéma de base
Exemple et représentation schématique d’un tableau de pression de vapeur

Description du fonctionnement
Jusqu’à 120 valeurs d’entrée et de sortie peuvent être affectées les unes aux autres. Une variable
d’entrée est surveillée et la valeur de sortie correspondante est envoyée avec le résultat.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Résultat (autorisation = 
ARRÊT)

Valeur analogique pour le résultat si l’autorisation est égale à
ARRÊT

Variable d‘entrée Valeur analogique surveillée

Paramètres
Grandeur de fonction

Entrée
Sortie

Unité des valeurs d’entrée et de la variable d’entrée
Unité des valeurs de sortie et du résultat

Résultat (autor.=arrêt) Valeur analogique pour le résultat si l’autorisation est égale à ARRÊT
Valeurs

Nombre

C’est ici que les plages de la variable d’entrée (=valeur d’entrée n) sont
définies et que des valeurs de sortie sont attribuées aux valeurs d’entrée
(=valeur de sortie n).
Nombre de valeurs d’entrée et de sortie dans la courbe caractéristique 
(2-120)
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• Si la variable d’entrée se retrouve sous la valeur d’entrée 1, la valeur de sortie 1 est envoyée
avec le résultat.

• Si la variable d’entrée monte au-dessus de la plus haute valeur d’entrée, la plus grande valeur
de sortie est envoyée avec le résultat.

• Si la variable d’entrée se trouve entre deux valeurs d’entrée, le résultat est interpolé en consé-
quence. Le résultat a donc un comportement fluide et pas par étapes.

• Les valeurs d’entrée doivent impérativement être saisies par ordre croissant. Les valeurs de
sortie, par contre, peuvent être sélectionnées selon vos souhaits (c’est-à-dire qu’il ne faut pas
les saisir par ordre croissant/linéaire).

• Si une courbe caractéristique descendante est nécessaire, les valeurs de sortie doivent
être entrées dans le sens inverse.

Variables de sortie
Résultat Le résultat selon le tableau (=la valeur de sortie qui est affectée à la valeur d’entrée

dans la plage de laquelle la variable d’entrée se retrouve momentanément).

Paramètres
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Fonction de courbe caractéristique

Schéma de base
Exemples pour un champ de courbe caractéristique en 3D et une courbe caractéristique en 2D

Description de la fonction
La fonction de courbe caractéristique permet d’assigner aux valeurs X et Y une valeur Z (courbe 
caractéristique 3D). Les valeurs peuvent aussi être précédées d’un signe mathématique négatif.
Dans l’exemple du schéma de base, 20 valeurs Z ont été assignées à 5 valeurs X et à 4 valeurs Y.
Si une seule valeur Y est définie (exemple du schéma de base : Y = 0), une courbe caractéristique 
2D est alors générée. 
Les valeurs intermédiaires entre les points définis sont interpolées par la fonction. Aucune 
extrapolation n’est réalisée pour les valeurs en dehors de la plage définie. Si un point se situe en 
dehors des points définis, la hauteur du point à laquelle il a quitté le champ de courbe caractéris-
tique ou la courbe caractéristique est transmise.
Il est possible d’attribuer des grandeurs de fonction spécifiques pour les valeurs X, Y et Z.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Z (autorisation = arrêt) Valeur analogique pour la valeur Z (= résultat) si l’autorisation est 
égale à ARRÊT

X Signal d’entrée analogique de la valeur X

Y Signal d’entrée analogique de la valeur Y
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Paramètres
Grandeur de fonction X
Grandeur de fonction Y
Grandeur de fonction Z

Il est possible d’attribuer une grandeur de fonction spécifique pour 
chacune des valeurs.
De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Nombre valeurs X
Nombre valeurs Y

Définition du nombre de valeurs respectives. Il est possible d’attri-
buer un maximum de 10 valeurs par axe (ce qui donne au maximum 
10x10 = 100 valeurs Z définies)

Valeurs X
Valeurs Y 
Valeurs Z 

Sous-menus pour la saisie des valeurs X et Y et des valeurs Z cor-
respondantes

Exemple : les valeurs Z doivent être des valeurs d’offset en fonction de la température extérieure 
et de la vitesse du vent : 
X1 = -20 °C, X2 = +20 °C, Y1 = 10 km/h
Les valeurs Z correspondantes sont 4,0 ou 1,0 K.

La valeur Y suivante s’affiche après 
effleurement de la flèche.

• Si le nombre de valeurs Y est défini sur 1, on obtient une courbe caractéristique en 2D.
• Si seulement 2 valeurs X et 1 valeur Y sont définies, on obtient une courbe caractéristique en 

2D droite.
Exemple :
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• Si seulement 2 valeurs X et 2 valeurs Y sont définies, on obtient une surface plane dans un 
champ de courbe caractéristique en 3D.
Exemple :

Variables de sortie
Résultat Z Transmission du résultat du calcul (valeur analogique avec unité et 

décimales de la grandeur de fonction sélectionnée pour Z)

• Les valeurs intermédiaires entre les points définis sont interpolées par la fonction. 
Vue de dessus d’un élément individuel d’un champ de courbe caractéristique en 3D pour expli-
quer l’interpolation d’un point entre des valeurs Z définies :

Pour calculer la valeur Z, on cal-
cule d’abord 2 valeurs 
moyennes entre P1 et P2 (z12) 
ou P3 et P4 (z34). À partir de 
ces deux valeurs moyennes z12 
et z34, une autre valeur 
moyenne est calculée, qui est 
transmise comme variable de 
sortie Z.
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Aucune extrapolation n’est réalisée pour les valeurs en dehors de la plage définie. Si un point 
se situe en dehors des points définis, la hauteur du point à laquelle il a quitté le champ de 
courbe caractéristique ou la courbe caractéristique est transmise.
Exemple pour 2 valeurs en dehors des points définis 
(champ de courbe caractéristique pour X = 1 à X = 5 et Y = 1 à Y = 4) :
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Fonction de profil

Schéma de base

Description de la fonction
La fonction de profil génère l’édition temporisée de 64 valeurs chiffrées. Pour chaque cadence 
(niveau), on passe d’une valeur à l’autre dans un tableau réglable et cette valeur est affichée en 
tant que « valeur de consigne ». Il est ainsi possible d’établir un profil de température qui est par 
exemple adapté à un programme de chauffage de chape.
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Eingangsvariablen
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Consigne (autoris.= arrêt) Valeur analogique pour la consigne quand l’autorisation est sur 
ARRÊT, la fonction est au niveau 0 ou la consigne de niveau ARRÊT 
a été saisie

Démarrer profil Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le démarrage de 
la fonction

Pause profil Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour l’interruption du 
déroulement de la fonction

Réinit. profil Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour la réinitialisation 
du déroulement de la fonction

Sync. profil Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le passage au 
niveau suivant

Variable d’entrée 1 - 10 Valeurs analogiques de différentes sources qui peuvent être attri-
buées à différents niveaux 

• À l’aide des variables d’entrée 1 - 10, il est possible de transmettre dans la fonction de profil 
des valeurs, qui sont variables et proviennent d’autre sources (p. ex. de capteurs ou d’autres 
fonctions).

• Démarrer profil : La fonction est démarrée par une impulsion MARCHE et s’exécute soit une 
seule fois, soit cycliquement en fonction du paramétrage. Une instruction MARCHE supplé-
mentaire pendant le déroulement de la fonction n’entraîne aucun redémarrage (pas de nou-
veau déclenchement).

• Pause profil : Le déroulement temporel de la fonction est interrompu par un signal MARCHE 
pendant toute la durée de ce signal. Le déroulement temporel reprend dès que le statut du 
signal de pause est de nouveau sur ARRÊT. 

• Si, pendant toute la durée de « Pause profil », l’instruction « Arrêter profil » est délivrée depuis 
le menu de paramétrage ou si la variable d’entrée « Réinit. profil » est réglée sur MARCHE, la 
fonction est immédiatement réinitialisée sur le niveau 0 ; la fonction reste désactivée. 
Le signal Pause profil bloque le signal d’entrée Sync. profil.

• Réinit. profil : La fonction est réinitialisée sur le niveau 0 par une impulsion MARCHE et ne 
pourra être redémarrée que par une instruction de démarrage. L’instruction « Arrêter profil » 
dans le menu de paramétrage entraîne aussi une réinitialisation au niveau 0.

• Sync. profil : Une impulsion MARCHE provoque un passage au niveau suivant. Cette impul-
sion MARCHE remplace la « Synchronisation interne ». Mais la fonction doit être démarrée par 
une instruction de démarrage. La fonction est sur le niveau 1 après l’instruction de démarrage.
Si la fonction est réglée sur un déroulement cyclique, l’impulsion d’horloge après le dernier 
niveau provoque le retour au premier niveau. Si un seul cycle est paramétré, il y a commuta-
tion sur le niveau 0 après le dernier niveau et la fonction est alors désactivée.

Paramètres
Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 

leurs décimales, sont disponibles.

Nombre de niveaux Il est possible de définir entre 1 et 64 niveaux.

Cyclique Sélection : Oui / Non
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Synchronisation interne
(affichée uniquement 
lorsque la variable d’entrée 
Sync. profil est inutilisée)

Saisie de la cadence pour les niveaux de profil

Niveau 1 - (maximal) 64
Source niveau 1 – (max.) 64
Valeur (affichée unique-
ment pour la source Valeur)

Saisie de la source (Arrêt, Valeur ou Variable d’entrée E1 – E10)
Saisie de la consigne pour la source Valeur

 Démarrer profil ou
 Arrêter profil 

Ces boutons permettent de démarrer la fonction de profil ou de 
l’arrêter si elle était déjà activée.

• La fonction de profil doit être démarrée pour la première fois soit manuellement depuis le 
menu de paramétrage, soit par le biais de la variable d’entrée Démarrer profil.

• Avec la sélection de «Cyclique : Oui», la fonction recommence après la fin du dernier niveau, 
au 1er niveau jusqu’à ce qu’une instruction de réinitialisation désactive la fonction ou qu’elle 
soit arrêtée à partir du menu de paramétrage ou que l’autorisation soit réglée sur ARRÊT.
En cas de sélection de Cyclique : Non, la fonction se termine à la fin du dernier niveau et se 
met sur le niveau 0.

• Si la source Arrêt est saisie pour un niveau, la valeur de la variable d’entrée Consigne (autoris. 
= arrêt)“ est transmise comme consigne et Statut profil est sur ARRÊT.

Variables de sortie
Consigne Transmission de la consigne actuellement valable

Niveau actuel Transmission du niveau actuel

Statut profil Statut MARCHE tant que la fonction de profil s’exécute. Si la fonc-
tion est interrompue par la variable d’entrée Pause profil, le statut 
reste tout de même sur MARCHE.

Compteur temps marche Affichage du temps qui s’écoule pour le niveau actuellement actif

• Si l’autorisation de la fonction est sur ARRÊT ou si la fonction n’est pas activée à ce moment-
là, la valeur de la variable d’entrée Consigne (autoris. = arrêt) est transmise comme consigne 
et Statut profil est sur ARRÊT.

• Si la fonction a été interrompue par la variable d’entrée Pause profil, Statut profil reste sur 
MARCHE.

• La variable de sortie État profil passe sur ARRÊT lorsque la valeur de consigne est sur 0, 
même si le profil est actif.

• Réglage Synchronisation interne et cadence d’au moins 1 heure :
Le niveau de profil est inscrit toutes les heures dans la mémoire interne.
Le niveau de profil 1 est mémorisé immédiatement après le démarrage. 
Après « Arrêter profil » à partir du menu de paramétrage ou après « Réinit. profil », le niveau 0 
est immédiatement enregistré. 
Démarrage et Arrêt sont mémorisés immédiatement au maximum une fois par heure.
En cas de coupure de courant, un niveau au maximum peut donc être « perdu » après le retour 
de la tension. 

• Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de comp-
teur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes 
générales »).

Paramètres
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Fonction échelle

Schéma de base
Échelle selon l’exemple de paramétrage :
  0°C     20%
50°C  100%

Description de la fonction
La fonction d’échelle permet de convertir des valeurs analogiques de sources à sélectionner (cap-
teurs, fonctions, entrées réseau, etc.) :

• Conversion de la grandeur de fonction
• Échelle des variables d’entrée = adaptation de la valeur à une nouvelle plage de référence
• Limitation des variables de sortie par des seuils minimum et/ou maximum

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Résultat (autor. = arrêt) Valeur analogique pour la variable de sortie si l’autorisation est égale à 
ARRÊT

Variab. entrée Valeur analogique pour l’application de l’échelle 

Résultat minimum Valeur minimale des variables de sortie

Résultat maximum Valeur maximale des variables de sortie

Échelle valeur d’entrée n L’échelle de chaque valeur d’entrée et de chaque valeur cible peut être
mise à l’échelle individuellement grâce aux variables d’entrée asso-
ciées. Ceci écrase et bloque la saisie manuelle à l’aide des paramètres.Échelle valeur cible n

• Les seuils de sortie minimum ou maximum permettent de limiter la valeur des variables de sor-
tie, même si l’échelle fournissait une valeur inférieure ou supérieure.

• Si la fonction d’échelle est bloquée (autorisation = arrêt), elle transmet une valeur qui est soit
définie par l’utilisateur par « Résultat (autor. = arrêt) », soit issue d’une propre source.

• La valeur Résultat (autor. = arrêt) n’est pas limitée par les seuils minimum et maximum.
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Paramètres
Limitation Sélection : aucune, Minimum, Maximum, Min. et max.

Grandeur de fonction
Entrée
Sortie

Définition des grandeurs de fonction pour les variables d’entrée et de 
sortie 
De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 
leurs décimales, sont disponibles.

Échelle
Valeur d’entrée 1
Valeur cible 1
Valeur d’entrée 2
Valeur cible 2

Saisie des valeurs d’entrée et des valeurs cibles. Si une variable
d’entrée est utilisée pour l’échelle, l’entrée correspondante n’est pas
possible ici.

• Exemple :

On obtient ainsi une valeur en pourcentage, qui correspond à une température. Si, par 
exemple, la variable d’entrée est 25,0 °C, la valeur 60,0 % est alors transmise.

Variables de sortie
Résultat Transmission du résultat de la fonction Échelle, en option sélection 

d’une sortie analogique

Résultat > minimum Statut MARCHE si le calcul de l’échelle se situe au-dessus du seuil 
minimal (s’applique uniquement à : autorisation de la fonction sur 
MARCHE et limitation Min. et max. ou Minimum)

Résultat < maximum Statut MARCHE si le calcul de l’échelle se situe au-dessous du seuil 
maximal (s’applique uniquement à : autorisation de la fonction sur 
MARCHE et limitation Min. et max. ou Maximum)

• Lors de la mise à l’échelle, les dernières décimales du résultat sont supprimées, la valeur n’est 
pas arrondie mathématiquement.
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Fonction jardin d‘hiver

Schéma de base

Description de la fonction
La fonction jardin d’hiver ouvre une fenêtre pour l’évacuation de l’air lorsque la température 
ambiante du jardin d’hiver dépasse un certain seuil. En option, il est possible d’obtenir la ferme-
ture de la fenêtre indépendamment de la température ambiante à l’aide d’un capteur de vent et/
ou d’un capteur de pluie.
La régulation automatique de la température peut être mise hors service par le mode manuel. La 
coupure de sécurité par les capteurs de vent ou de pluie reste également efficace en mode 
manuel.
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Autorisation mode auto Autorisation du mode automatique (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Ouvrir fenêtre Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Fermer fenêtre Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Ouvrir la fenêtre com-
plètement

Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)

Fermer la fenêtre com-
plètement

Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)

Mode auto déclencheur Signal d’entrée numérique MARCHE (impulsion)

Température jardin 
d’hiver

Signal d’entrée analogique de la température du jardin d’hiver (Tempéra-
ture ambiante)

Temp. consigne jardin 
d’hiver

Valeur analogique pour la température de consigne

Capteur de pluie En option : signal d’entrée analogique d’un capteur de pluie (sans unité, 
sans décimale), p. ex. de type RES de Technische Alternative

Vitesse du vent En option : signal d’entrée analogique d’un capteur de vent (sans unité, 
sans décimale), p. ex. de type WIS01 de Technische Alternative

Offset temp. cons. jar-
din d’hiver

Valeur analogique d’une valeur d’offset pour la température de consigne 
du jardin d’hiver

Basculement en mode 
auto à

Heure à laquelle le basculement en mode auto s’opère de nouveau après 
un fonctionnement en mode manuel ou basculement en mode auto avec 
une impulsion MARCHE numérique ou désactivation du basculement par 
un signal ARRÊT numérique

• Lorsque Autorisation mode auto est sur ARRÊT, la fenêtre est ouverte, fermée ou reste inchan-
gée selon les conditions de fermeture. Seul le mode manuel est désormais possible, la coupure 
de sécurité par les capteurs de vent ou de pluie reste active.

• Pour le signal d’entrée de Température jardin d’hiver, des capteurs ambiants RAS, RAS PT, 
RAS-PLUS ou RAS-F peuvent également être utilisés.

• Il est possible d’utiliser les capteurs de Technische Alternative (types RES et WIS01) pour les 
signaux d’entrée des capteurs de vent ou de pluie.

• Les variables d’entrée Ouvrir fenêtre et Fermer fenêtre requièrent des signaux de commutation 
numériques. La fonction quitte le mode auto et ouvre ou ferme la fenêtre tant que le signal 
d’entrée est sur MARCHE. Si le délai Temps clic long (paramètre) est dépassé ou si un double 
clic est effectué pendant le délai Temps double-clic, la fenêtre est complètement ouverte ou 
fermée.

• Si les boutons de commande Ouvrir fenêtre et Fermer fenêtre sont actionnés simultanément 
en mode manuel, la fonction passe du mode manuel au mode auto. Nous conseillons donc 
d’utiliser des boutons-poussoirs de stores sans verrouillage entre HAUT et BAS.

• Les variables d’entrée Ouvrir la fenêtre complètement et Fermer la fenêtre complètement sont 
activées par des signaux d’impulsion. La fonction quitte le mode auto.

• Mode auto déclencheur entraîne le retour du mode manuel au mode auto. Ce signal n’est effi-
cace que lorsque la fenêtre est arrivée à la position définie manuellement précédemment. 

• Basculement en mode auto : Le basculement est désactivé en présence d’un signal ARRÊT 
numérique.
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Paramètres
Température jardin d’hiver

Température consigne
Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage de la température de consigne (variable d’entrée)
Différence à la mise en marche pour la température de consigne
Différence à la mise à l’arrêt pour la température de consigne

Mode auto
Temps marche moteur 
p/action
Temps d’intervalle

Temps de marche moteur OUVERT ou FERMÉ par action

Temps d’intervalle entre le début de deux temps de marche moteur

Mode manuel
Temps clic long

Temps double-clic

Si le délai Temps clic long des signaux d’entrée Ouvrir fenêtre ou 
Fermer fenêtre est dépassé, la fenêtre est complètement ouverte 
ou fermée (pour une valeur = 0 désactivée). 
Si 2 impulsions parviennent dans le délai Temps double-clic aux 
variables d’entrée Ouvrir fenêtre ou Fermer fenêtre, la fenêtre est 
complètement ouverte ou fermée (pour une valeur = 0 désactivée).
La fermeture ou l’ouverture de la fenêtre peut être terminée préma-
turément par une impulsion sur l’instruction inverse respective.

Conditions de fermeture Réglage des conditions de fermeture en cas d’utilisation d’un cap-
teur de pluie et/ou de vent et pour Autorisations = Arrêt (voir le 
sous-chapitre Conditions de fermeture)

• L’ouverture ou la fermeture de la fenêtre en raison de la température ambiante n’a lieu que 
pour la durée Temps marche moteur p/action réglée. 

• Le temps d’intervalle est démarré au début du temps de marche moteur. Ce n’est que lorsque 
le temps d’intervalle est écoulé qu’un temps de marche suivant peut commencer. Il est donc 
judicieux de régler un temps d’intervalle plus long que le temps de marche moteur par action. 
Durant le temps d’arrêt, la température ambiante peut s’adapter à la température de consigne 
en fonction de l’ouverture de la fenêtre. Si l’adaptation ne suffit pas, le temps de marche 
moteur suivant démarre. 

• En mode manuel, la valeur Temps marche moteur p/action n’est pas prise en compte.
• Lors de la fermeture de la fenêtre sur la base des conditions de fermeture, la valeur Temps 

marche moteur p/action n’est pas non plus prise en compte. La fenêtre reçoit une instruction 
de fermeture pour la durée du temps de marche double réglé sur la paire de sorties.
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Paramètres sous-menu Conditions de fermeture
Les paramètres pour les capteurs de vent et de pluie ne sont affichés que si ces capteurs sont 
définis dans les variables d’entrée.

si autor. = arrêt Sélection du comportement lorsque Autorisation = Arrêt
Sélection : ouvrir, fermer, inchangé

si autor. mode auto = 
arrêt

Sélection du comportement lors de la commutation sur Autorisation 
mode auto = Arrêt
Sélection : ouvrir, fermer, inchangé

Capteur de pluie
Seuil pluie

Diff. marche
Diff. arrêt
Temps de blocage

Valeur analogique pour le seuil de pluie (voir les explications à ce 
sujet)
Différence à la mise en marche pour le seuil de pluie
Différence à la mise à l’arrêt pour le seuil de pluie
Saisie du temps de blocage après fermeture par le capteur de pluie

Capteur de vent
Vit. vent max.
Diff. marche
Diff. arrêt
Temps de blocage

Valeur analogique de la vitesse du vent maximale autorisée en km/h
Différence à la mise en marche pour la vitesse du vent maximale
Différence à la mise à l’arrêt pour la vitesse du vent maximale
Saisie du temps de blocage après fermeture par le capteur de vent

• Le capteur de pluie fournit une valeur chiffrée à la variable d’entrée selon l’humidité régnante. 
Cette valeur est sans unité (sans unité ni décimale). La valeur sèche est supérieure à 700. 
Comme la valeur sèche peut être inférieure en raison d’un encrassement du capteur, le seuil 
de pluie doit être réglé sur 300 environ. Le capteur de pluie RES de Technische Alternative est 
conforme à ces exigences.

• Si une fermeture est opérée par le capteur de pluie ou de vent, une réouverture ne peut avoir 
lieu qu’après expiration du double temps de marche (= temps d’intervalle) ou du temps de blo-
cage, selon le temps le plus long.
Les temps de blocage évitent une suite rapide d’instructions de fermeture et d’ouverture pour 
le moteur de la fenêtre en cas de valeurs fluctuantes (p. ex. rafales de vent).

• Si Autorisation mode auto est désactivée, la motorisation de la fenêtre se comporte en fonc-
tion de la condition de fermeture définie. La fenêtre peut ensuite être commandée en mode 
manuel. 

• Si Autorisation mode auto est de nouveau activée, la fonction reste en mode manuel jusqu’à 
ce que le basculement en mode automatique s’opère par une impulsion MARCHE sur Mode 
auto déclencheur, l’actionnement simultané de Ouvrir fenêtre et Fermer fenêtre ou par le 
dépassement de l’heure sous Basculement en mode auto à.
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Variables de sortie
Ouv/Fer fenêtre Statut motorisation de la fenêtre OUVERT/ARRÊT/FERMÉ, Sélection 

de la paire de sorties pour la motorisation de fenêtre

Fenêtre 0 - 100 % Transmission d’une valeur en % avec 1 décimale pour commander 
une motorisation de fenêtre avec une entrée 0-10 V par le biais d’une 
sortie analogique

Temp cons. effective jar. 
hiver

Affichage de la température de consigne de jardin d’hiver actuelle, 
valeur d’offset comprise

Statut mode auto Statut MARCHE si la fonction est en mode auto

Compteur temps restant Affichage du temps de marche restant pour le temps de marche 
double réglé sur la paire de sorties

Compt. tps intervalle Affichage du temps d’intervalle écoulé

Fenêtre ouverte Statut MARCHE si la fenêtre est entièrement ouverte (après expira-
tion du temps de marche restant)

Fenêtre fermée Statut MARCHE si la fenêtre est entièrement fermée (après expira-
tion du temps de marche restant)

Pas de pluie Statut MARCHE si la motorisation de la fenêtre est autorisée par le 
capteur de pluie et si le temps de marche restant est écoulé.

Compteur blocage pluie Affichage du temps de blocage qui s’écoule en secondes

Vitesse vent < max. Statut MARCHE si la motorisation de la fenêtre est autorisée par le 
capteur de vent et si le temps de marche restant est écoulé.

Compteur blocage vent Affichage du temps de blocage qui s’écoule en secondes

• Si le temps de marche additionné de la fenêtre a atteint le temps de marche double réglée sur 
la paire de sorties, la sortie n’est plus commandée dans cette direction. Le compteur de temps 
de marche restant indique 0, l’affichage Fenêtre ouverte ou Fenêtre fermée a le statut 
MARCHE.

• Si l’arrêt est activé par le capteur de vent ou de pluie, le temps d’intervalle change selon le 
temps de marche double. L’ouverture de la fenêtre à la fin de la condition d’arrêt n’est possible 
que si la fenêtre est complètement fermée (Compteur temps de marche restant = 0, statut 
Fenêtre fermée = MARCHE) et si le temps de blocage est écoulé. 

• Motorisation fenêtre 0 – 100 % : Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V
• Lorsque Autorisation = ARRÊT, la température de consigne effective pour le jardin d’hiver est 

30 °C.
• Un basculement du mode manuel au mode auto ne peut avoir lieu que par une impulsion 

MARCHE sur Mode auto déclencheur, l’actionnement simultané de Ouvrir fenêtre et de Fer-
mer fenêtre ou par un dépassement de l’heure réglée sous Basculement en mode auto à.
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Fonction logique

Schéma de base

Description de la fonction
La fonction logique détermine un résultat numérique à partir de 10 entrées numériques au maxi-
mum sur la base des paramètres logiques.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Résultat (autor. = 
arrêt)

Valeur numérique pour la variable de sortie Résultat si l’autorisation est 
égale à ARRÊT

Résultat inv. (autor. 
= arrêt)

Valeur numérique pour le résultat inverse de la variable de sortie si l’autori-
sation est égale à ARRÊT

Variable d’entrée
1 – (maximal) 10

Valeurs numériques MARCHE/ARRÊT pour la détermination selon le mode.
Le nombre de variables d’entrée est défini dans le menu de paramétrage.

• Les variables d’entrée qui ne sont pas utilisées doivent être réglées sur inutilisé.
• Si la fonction logique est bloquée (autorisation = arrêt), elle transmet une valeur qui est soit 

définie par l’utilisateur par Résultat (autor. = arrêt) ou Résultat inv. (autor. = arrêt), soit issue 
d’une propre source. Ainsi, l’autorisation permet la commutation entre les valeurs numériques.



94

Paramètres
Mode Sélection : Ou, Et, Flip Flop, Ou exclusif

(voir explication ci-après)

Nombre d’entrées Saisie du nombre de variables d’entrée

Variable 1 - (maximal) 10 Affichage des variables

• Le résultat suivant est généré comme variable de sortie par le mode à partir des variables 
d’entrée :

• Ou : résultat = MARCHE si au moins une entrée est sur MARCHE.
• Et : résultat = MARCHE si toutes les entrées liées sont sur MARCHE. 
• Flip Flop : La fonction Flip Flop (aussi désignée sous le terme de circuit de retenue) fonc-

tionne selon la formule suivante :
• Résultat = toujours en MARCHE, si au moins l’une des entrées E1, E3, E5, E7, E9 a été 

définie sur MARCHE (activer le circuit de retenue), même si l’entrée est ensuite à nou-
veau désactivée (impulsion d’activation).

• Résultat = en permanence à l’ARRÊT, si au moins l’une des entrées E2, E4, E6, E8, E10 a 
été définie sur MARCHE (supprimer le circuit de retenue). Cette instruction 
« Supprimer » est dominante. Aucune mise en marche n’est donc possible pendant une 
entrée de suppression MARCHE (impulsion de réinitialisation).

• Ou exclusif (également désigné XOR)
Résultat = MARCHE si un nombre impair de variables d’entrée est sur MARCHE.
Exemple avec 2 variables d’entrée : le résultat est MARCHE si l’une des deux variables 
d’entrée est sur MARCHE. Si les deux sont sur MARCHE ou ARRÊT, le résultat sera ARRÊT.
Autre exemple avec 5 variables d’entrée : les variables d’entrée 1, 2 et 3 sont sur MARCHE 
et les variables 4 et 5 sur ARRÊT. Le résultat est MARCHE parce que 3 variables d’entrée 
(= nombre impair) sont sur MARCHE.

• Les entrées non utilisées ne sont prises en compte dans aucun des modes.

Variables de sortie
Résultat Transmission du résultat MARCHE/ARRÊT, sélection d’une sortie 

Résultat inverse Transmission du résultat inverse MARCHE/ARRÊT, sélection d’une 
sortie
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Tableau de valeurs sur la base de deux entrées + autorisation :
Et

Ou

Flip Flop

Ou exclusif (exemple avec 3 entrées)

1) si l’autorisation est sur ARRÊT, la fonction transmet des valeurs qui sont soit définies par l’uti-
lisateur sous
Résultat (autor. = arrêt) ou Résultat inv. (autor. = arrêt), soit issue d’une propre source. 
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Fonction maintenance
Description de la fonction
La fonction de maintenance a été conçue comme une fonction de service pour le ramoneur, ou 
pour le simple démarrage des brûleurs pour la prise de mesure des gaz de combustion. Après le 
démarrage, le brûleur est activé avec la puissance prédéfinie pour la durée indiquée. 
Pour le rejet de chaleur, les circuits de chauffage déterminés dans les paramètres sont activés 
avec la température départ maximale autorisée (sous-menu Courbe de chauffage : T.départ 
max). Il n’est donc pas nécessaire d’indiquer en plus les sorties des circuits de chauffage dans 
les variables de sortie. La température de consigne départ de ces circuits de chauffage est affi-
chée pendant la fonction de maintenance active avec 5 °C et la température ambiante de 
consigne effective avec 25 °C. La variable de sortie du circuit de chauffage Niveau service 
indique Mode spécial (0), le mode de fonctionnement indique Maintenance (10).
Grâce à un interrupteur externe ou un bouton externe, la fonction de maintenance peut être acti-
vée par un interrupteur ou un bouton-poussoir monté en externe (= entrée numérique) ou par une 
sortie numérique d’une autre fonction. 
La fonction de maintenance peut aussi être démarrée manuellement depuis le menu de paramé-
trage.

Variables d’entrée
Interrupteur ext Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour l’activation de la fonction
Bouton externe Signal d’entrée numérique Impulsion MARCHE/ARRÊT pour l’activation de la 

fonction
• Interrupteur externe : la fonction est active tant que l’interrupteur est sur MARCHE, indépen-

damment du temps de marche total réglé.
• Bouton externe : une impulsion MARCHE unique (p. ex. d’un bouton-poussoir) active la fonc-

tion pour le temps de marche total sélectionné. Une impulsion MARCHE suivante pendant le 
temps de marche la désactive à nouveau (fin anticipée).

Paramètres
Nbre fonctions concernées

Fonctions concernées
Affichage des circuits de 
chauffage

Indication du nombre de fonctions de circuit de chauffage 
concernées
Sous-menu : sélection des fonctions de circuit de chauffage à 
activer par la fonction de maintenance.

Temps de marche total Temps de marche de la fonction en cas d’activation par un bou-
ton externe ou depuis le statut des fonctions

Puiss.générateur Définition de la puissance du générateur en % avec 1 décimale 
pendant la fonction de maintenance

  Démarrer fonction   ou
  Arrêter fonction  

Démarrage ou arrêt manuels de la fonction de maintenance 

• La fonction met à disposition la puissance du générateur comme variable de sortie. 
La transmission de la puissance du générateur à partir de la fonction de maintenance est 
dominante. Pendant les travaux de maintenance, aucun autre signal analogique n’est donc 
autorisé à la sortie analogique (p. ex. de la demande ECS). Les signaux numériques sur la sor-
tie analogique ne sont toutefois pas écrasés par la fonction de maintenance. 
Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V

• Après l’arrêt de la demande du générateur (fonction arrêtée), les circuits de chauffage concer-
nés restent encore actifs en Mode spécial / Maintenance pendant trois minutes pour évacuer 
la chaleur restante de la chaudière. Ce n’est qu’au terme de cette période que le circuit de 
chauffage repasse au mode de fonctionnement précédent.
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Variables de sortie
Demande générateur Statut de la demande MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Puiss.générateur Affichage de la valeur de sortie actuelle, sélection de la sortie analogique

Compteur temps 
marche

Affichage du temps d’activation qui s’écoule pour la fonction de mainte-
nance (l’affichage reste sur 0 en cas de démarrage par l’interrupteur 
externe)
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Fonction mathématique

Description de la fonction
La fonction mathématique délivre 4 résultats de calcul différents à partir de 4 valeurs des 
variables d’entrée analogiques sur la base d’opérations arithmétiques et de fonctions diffé-
rentes. Les résultats peuvent être affectés à des grandeurs de fonction à sélectionner.
La fonction mathématique est en mesure de calculer des nombres compris entre -2.147.483.648 
et 2.147.483.647. Ces limites résultent des 4 octets avec lesquels la fonction calcule en interne.
Une utilisation de grandeurs fonctionnelles possédant des décimales entraine une réduction cor-
respondante du nombre réellement calculable, car les décimales sont calculées avec les mêmes 
4 octets.
Exemple avec grandeur fonctionnelle « sans unité (,5) », limites : -21.474,836 48 et 21.474,836 47.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Résultat (autor. = arrêt) Valeur analogique pour la variable de sortie Résultat si l’autorisation 
est égale à ARRÊT

Résultat ABCD
(autoris. = arrêt) 

Valeur analogique pour le résultat ABCD de la variable de sortie si 
l’autorisation est égale à ARRÊT

Résultat AB
(autoris. = arrêt)

Valeur analogique pour le résultat AB de la variable de sortie si l’auto-
risation est égale à ARRÊT

Résultat CD
(autoris. = arrêt)

Valeur analogique pour le résultat CD de la variable de sortie si l’auto-
risation est égale à ARRÊT

Variable d’entrée A - D Valeurs analogiques pour les opérations arithmétiques (5 décimales)

• Si la fonction est bloquée (autorisation = arrêt), elle transmet des valeurs qui sont soit définies 
par l’utilisateur par Résultat (autor. = arrêt), soit issues d’une propre source. Ainsi, l’autorisa-
tion permet la commutation entre les valeurs analogiques. 
Comme la fonction délivre 4 résultats différents, il y a aussi 4 variables d’entrée pour ces 
résultats si l’autorisation est sur ARRÊT.

• Une valeur chiffrée réglable peut être définie sur une variable d’entrée avec la source Utilisa-
teur.

• Comme les opérations arithmétiques se font avec les 4 ou avec 2 variables d’entrée à la fois, il 
faut veiller à une sélection appropriée des variables d’entrée non utilisées pour obtenir un 
résultat correct.

Paramètres
Grandeur de fonc-
tion

Sélection de la grandeur de fonction souhaitée. De nombreuses grandeurs 
de fonction, reprises avec leur unité et leurs décimales, sont disponibles.

Arrondir Sélection du système d’arrondissement du résultat (concerne toutes les 
variables) :
• Arrondissement simple : arrondissement au plus près
• Arrondissement à la hausse : le résultat est toujours arrondi à la hausse
• Arrondissement à la baisse : le résultat est toujours arrondi à la baisse
• Aucun arrondissement : il n’y a pas d’arrondissement, le plus petit chiffre 

reste tel qu’il est
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Vue de TAPPS2:

Vue de l’écran :

L’opération arithmétique est calculée selon la formule suivante :

• Le premier champ (désigné ici par Fonction) peut rester vierge. Il n’a alors aucune influence 
sur l’opération arithmétique. On peut sélectionner ici une fonction pour le résultat des opéra-
tions arithmétiques ci-dessous : 

• Valeur absolue abs
• Racine (carrée) sqrt
• Fonctions trigonométriques sin, cos, tan
• Fonctions trigonométriques inverses arcsin, arccos, arctan
• Fonctions hyperboles sinh, cosh, tanh
• Fonction exponentielle ex exp
• Logarithme naturel et décimal ln et log

• L’opération arithmétique est sélectionnée dans les champs identifiés par l’opérateur 1 - 3 :
• Addition +
• Soustraction –
• Multiplication x
• Division :
• Modulo % (reste d’une division)
• Élévation à une puissance ˄

• Les parenthèses doivent être traitées en suivant les règles mathématiques.

Paramètres
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Variables de sortie
Résultat Transmission du résultat du calcul avec calcul de fonction

Résultat ABCD Transmission du résultat du calcul pour les 4 variables A, B, C et D sans 
calcul de fonction 

Résultat AB Transmission du résultat du calcul pour les 2 variables A et B sans calcul 
de fonction 

Résultat CD Transmission du résultat du calcul pour les 2 variables C et D sans calcul 
de fonction

• Les résultats sont transmis avec la grandeur de fonction choisie (unité) et les décimales cor-
respondantes et peuvent par exemple être utilisés comme variable d’entrée pour d’autres 
fonctions.

• Les résultats ne sont pas arrondis mathématiquement. Les décimales non affichées sont sup-
primées.

• Si le calcul s’opère avec la grandeur de fonction « sans unité (,5) », on obtient un résultat avec 
5 décimales. Avec Fonction échelle, ce résultat pourrait ensuite être converti dans une valeur 
avec une autre grandeur de fonction quelconque, les décimales non requises étant alors sup-
primées.
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Fonction ombrage

Description de la fonction
La fonction d’ombrage fournit les valeurs par défaut pour le fonctionnement des stores en fonc-
tion du type de construction, de la position du soleil et des restrictions dues au bâtiment.
Il est possible de basculer entre mode automatique et mode manuel.
Dans les paramétrages, il faut saisir des indications précises sur les stores, les points cardinaux 
des fenêtres et les restrictions dues au contexte architectural.
Les conditions préalables au fonctionnement de la fonction d’ombrage sont des indications cor-
rectes pour les valeurs Date / Heure / Lieu (données GPS pour la longitude et la latitude).

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Autorisation mode auto Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Ouvrir Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Fermer Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Placer horizontal Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

Hauteur d’ombrage maxi-
male

Valeur analogique ou signal d’entrée analogique en % (1 décimale)

• Si la variable Autorisation mode Auto est réglée sur ARRÊT, seule la commutation manuelle 
par les variables d’entrée Ouvrir, Fermer et Placer horizontal est possible

• Si les variables d’entrée Ouvrir, Fermer ou Placer horizontal sont réglées sur MARCHE, elles 
agissent alors en mode dominant et écrasent le mode Auto. 
Si plusieurs de ces 3 variables d’entrée sont réglées sur MARCHE, la priorité suivante 
s’applique :
Ouvrir (1), Fermer (2), Placer horizontal (3)

• Une fermeture ou une ouverture via un programme de temporisation peut être obtenue par la 
liaison du statut de la fonction Interrupteur horaire avec l’une des variables d’entrée Autorisa-
tion mode auto, Ouvrir ou Fermer.

• Hauteur d’ombrage maximale : limitation de la hauteur des stores vénitiens ou enrouleurs 
(100 % = tout en bas, 0 % = tout en haut), n’est valable que pour le mode Auto. En mode 
manuel, la hauteur d’ombrage maximale n’est pas prise en compte.
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Paramètres
Lamelles Store à lamelles : saisie Oui

Store enrouleur : saisie Non

Largeur (affichée uniquement 
pour les lamelles : oui)

Saisie de la largeur des lamelles en mm (voir figure 1)

Distance (affichée unique-
ment pour les lamelles : oui)

Saisie de la distance entre lamelles en mm (voir figure 1)

Lamelles horizont. quand Saisie du pourcentage de la position horizontale des lamelles

Inclinaison rail supérieur angle, par ex. pour store à lamelles obliques (voir figure 4)

Réglages fenêtres

Point cardinal

Diff. marche

Diff. arrêt

Saisie du point cardinal pour les fenêtres (voir figure 2) :
Nord = 0°
Est = 90°
Sud = 180°
Ouest = 270°
Correction du point de mise en marche en raison du contexte 
architectural (voir figure 2)
Correction du point d’arrêt en raison du contexte architectural 
(voir figure 2)

Correction hauteur soleil Possibilité de correction manuelle de la position des lamelles

Hauteur du soleil minimale Si le soleil se trouve en dessous de la hauteur du soleil mini-
male, comportement selon la condition de commutation « si 
hauteur du soleil max. » (voir figure 3)

Hauteur du soleil maximale Si le soleil se trouve au-dessus de la hauteur du soleil maximale, 
comportement selon la condition de commutation « si hauteur 
du soleil max. » (voir figure 3)

Réglages d’ombrage

Temps d’intervalle Saisie de l’intervalle de temps minimal entre 2 modifications de 
lamelles

Cond. commutation

si autor. = arrêt Comportement de la fonction si autorisation = arrêt

si autor. mode auto = arrêt Comportement de la fonction si autor. mode auto = arrêt

si fin zone d’ombrage Comportement de la fonction lorsque le soleil quitte la zone 
d’ombrage

si hauteur du soleil max. Comportement de la fonction lorsque la position du soleil 
dépasse la hauteur du soleil maximale ou n’atteint pas la hau-
teur du soleil minimale

• Quand le réglage des lamelles est Non (= stores enrouleurs), seul le mouvement de montée/
descente est régulé, pas la position des lamelles.

• Cond. commutation : ce point définit le signal de sortie pour la commande des stores pour les 
différents états de la fonction.
Sélection : ouvrir, fermer, inchangé, placer horizontal
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• Figure 1 : Dimensions des lamelles

• Figure 2 : Point cardinal, Diff. marche, Diff. arrêt (représentation : plan horizontal)
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• Figure 3 : Hauteurs du soleil maximale et minimale (représentation : plan vertical)

• Figure 4: Angle du rail supérieur
Sud

An
gl

e
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Variables de sortie
Position consigne mode 
auto

Transmission de 2 valeurs en pourcentage :
1re valeur en % : position des lamelles, 

0 % = horizontal, 100 % = vertical
2e valeur en % : 

0 % = store vénitien ou store enrouleur en haut, 100 % = en bas

Statut mode auto Statut MARCHE si Mode auto
Statut ARRÊT si l’ombrage manuel est démarré ou si Autorisation 
mode auto est sur ARRÊT.

Dans zone d’ombrage Statut ARRÊT si le soleil est en dehors de la plage Diff. marche – 
Diff. arrêt, si l’ombrage manuel est démarré ou si l’autorisation est 
sur ARRÊT.

Compt. tps intervalle Affichage du temps d’intervalle écoulé

• Quand le réglage est « Store enrouleur » (paramètres des lamelles: Non), le premier pourcen-
tage de la position consigne mode auto et la position consigne des lamelles est toujours 0 %.
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Fonction réglage plage

Description de la fonction
Dans la fonction réglage plage, il est possible de définir jusqu’à 10 seuils. Une valeur de référence 
définie est comparée à ces seuils. Pour chaque plage, et selon le mode, le statut est transmis aux 
variables de sortie.
Le mode Décodeur binaire décode les différents bits d’une valeur chiffrée.

Variables d’entrée Mode 
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Valeur de référence Signal d’entrée analogique de la valeur de référence à surveiller

Seuil A – (max.) J Sélection des limites de plage souhaitées (seuils)

Paramètres Mode Plages
Mode Sélection :

• plage seule
• Plages >= valeur
• Plages <= valeur
• Plages > valeur
• Plages < valeur
• Seuil = valeur

Grandeur de fonction Sélection de la grandeur de fonction. De nombreuses grandeurs de 
fonction, reprises avec leur unité et leurs décimales, sont dispo-
nibles.

Nombre de seuils Saisie du nombre de seuils (10 au maximum)

Diff. marche
Diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour les seuils
Différence à l’arrêt pour les seuils
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• Les seuils de commutation sont divisés en différences à la mise en marche et à l’arrêt. 
Lorsque la valeur augmente, la différence à la mise en marche (seuil + Diff. marche) 
s’applique, et si la valeur baisse, c’est la différence à l’arrêt (seuil + Diff. arrêt) qui s’applique.

• Explication des 3 différents modes :
Mode Plage seule : seul le statut de la plage concernée est activé. 
Mode Plages >= valeur : la plage concernée et toutes les plages au-dessus sont activées.
Mode Plages <= valeur : la plage concernée et toutes les plages en dessous sont activées.
Mode Plages > valeur : seules les plages au-dessus sont activées.
Mode Plages < valeur : seules les plages en dessous sont activées.
Mode Seuil = valeur : seule la zone correspondant exactement à la valeur est activée. La 
variable de sortie « Statut < A » reste ici toujours OFF.

• Si Diff. marche et Diff. arrêt sont réglées sur 0, les valeurs seuils n’ont aucune hystérésis. Il y a 
commutation dès que les limites de plage sont atteintes. Ce réglage ne doit pas être utilisé 
pour les valeurs de capteurs (p. ex. capteurs de température). Lorsque la valeur augmente, le 
seuil doit être dépassé pour que la plage immédiatement supérieure soit transmise, lorsque la 
valeur baisse, le seuil ne doit pas être atteint pour que la plage immédiatement inférieure soit 
transmise.
Exemple: Mode : plage seule

Seuil B = 100
Valeur de référence = 100 pour une valeur croissante, statut A-B = MARCHE
Valeur de référence = 100 pour une valeur décroissante, statut B-C = MARCHE

Paramètres Mode Plages
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Variables de sortie Mode Plages
Statut < A Statut MARCHE si la valeur de référence est inférieure au seuil A

Statut A-B
..................
Statut x-xx

Statut MARCHE si le mode sélectionné est valable

x = seuil 1 niveau en dessous du seuil défini comme le plus haut
xx = seuil défini comme le plus haut

Statut > xx Statut MARCHE si la valeur de référence est supérieure au seuil xx 
(= défini comme le plus haut)

• Les valeurs seuils doivent être définies par des valeurs croissantes en commençant par le 
seuil A. Si un seuil a une valeur égale ou inférieure aux seuils précédents, tous les seuils précé-
dents ne seront pas pris en compte dans les modes plage seule, Plages ≥ valeur et Plages > 
valeur. Ils seront alors ignorés.
Exemple :
Seuil A = 0°C
Seuil B = 10°C
Seuil C = 20°C
Seuil D = 0°C (donc inférieur aux seuils B et C)
La valeur de référence est >0 °C, p. ex. 8 °C ou 15 °C
Dans ces modes, seul le statut >D est réglé sur MARCHE, puisque la valeur est supérieure au 
seuil D

Variables d’entrée Mode Décodeur binaire
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Valeur de référence Signal d’entrée analogique de la valeur de référence à décoder

Seuil A – (max.) J Sélection des seuils souhaités

• Valeur de référence : le décodage utilise la valeur chiffrée complète sans virgule (par ex. 
25,4 °C -> la valeur 254 est décodée -> 11111110).

• Les seuils indiquent les bits à analyser (0 = bit 0, 1 = bit 1, etc.)

Paramètres Mode Décodeur binaire
Mode Sélection : Décodeur binaire

Nombre de seuils Saisie du nombre de seuils (10 au maximum) 

Variables de sortie Mode Décodeur binaire
Statut < A Statut toujours ARRÊT

Statut A-B
Statut B-C
Statut C-D
...........

Statut MARCHE si le bit au niveau du seuil A est 1
Statut MARCHE si le bit au niveau du seuil B est 1
Statut MARCHE si le bit au niveau du seuil C est 1
etc.
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Fonction temporisateur

Schéma de base

Description de la fonction
La fonction temporisateur délivre des séquences temporelles qui commutent les sorties ou 
servent de variables d’entrée pour des fonctions. Le déroulement de la fonction temporisateur (= 
temps de marche du temporisateur) est déclenché par une entrée de déclenchement ou manuel-
lement à partir du menu de paramétrage et fonctionne indépendamment de l’heure. Cette activa-
tion est appelée « déclenchement ». Le temps de marche du temporisateur peut être réglé de 1 
seconde à 366 jours.
Il est possible de faire varier le temps de marche du temporisateur indiqué de 0 à 500 % via la 
variable d’entrée « Taux d’impulsions ». Ainsi, le temps de marche du temporisateur peut être 
influencé par des signaux analogiques ou des valeurs de calcul.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Entrée déclench. Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le démarrage de la 
fonction temporisateur

Taux d’impulsions Valeur analogique en % avec 1 décimale pour la variation du temps 
de marche du temporisateur dans cette proportion

Temp mise en marche Valeur analogique pour le temps de marche du temporisateur dans 
tous les modes. En cas de non-utilisation, cette valeur est définie 
dans les paramètres.

Temp mise á l’arrêt Valeur analogique pour le temps de mise à l’arrêt en mode Astable. 
En cas de non-utilisation, cette valeur est définie dans les para-
mètres.
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Paramètres
Mode Sélection : Impulsion, Temps d’inertie, Temporisation, Temps 

marche min., Temps de blocage, Astable

Déclencheur
Flanc (en mode Impulsion uni-
quement)
Redéclencher (non visible en 
mode Astable)

Sélection : positif, négatif, pos./nég. (voir le mode Impulsion)

Saisie Oui, Non ou, uniquement en mode Impulsion, Arrêter

Temps de marche du tempori-
sateur
(non visible en cas de définition 
dans les variables d’entrée ou 
en mode astable)

Saisie du temps de marche du temporisateur

Temps de mise en marche 
Temps de mise à l’arrêt 
(affichage au lieu du temps de 
marche du temporisateur uni-
quement en mode astable; par 
définition non visible dans les 
variables d’entrée)

Temps de mise en marche en mode Astable
Temps de mise à l’arrêt en mode Astable

Si autorisation temporis.=arrêt
Compteur temps marche Sélection : remis à 0, se poursuit, en pause

  Démarrer temporisateur   ou
  Arrêter temporisateur  

Démarrage ou arrêt manuels de la fonction temporisateur 
(exception : mode Astable)
Lorsque le temporisateur est arrêté, le compteur de temps de 
marche est réglé sur 0.

• Lorsque Autorisation = ARRÊT, la sortie temporisateur et la sortie temporisateur inverse sont 
arrêtées.

• Comportement du compteur de temps de marche si autorisation temporisateur = arrêt :
• « remis à 0 » signifie que le compteur de temps de marche est remis à 0 lors de la com-

mutation de l’autorisation sur ARRÊT. Si l’autorisation est remise sur MARCHE, le statut 
des sorties correspond au niveau de compteur 0 (selon le mode).

• « se poursuit » signifie que le compteur de temps de marche continue le décompte lors de 
la commutation de l’autorisation sur ARRÊT. Si l’autorisation est remise sur MARCHE 
durant le temps de marche du temporisateur, les sorties sont commutées jusqu’à ce que 
le temps soit écoulé selon le mode.

• « en pause » signifie que le fonctionnement du compteur de temps de marche est sus-
pendu lors de la commutation de l’autorisation sur ARRÊT. Si l’autorisation est remise sur 
MARCHE, les sorties sont commutées selon le mode jusqu’à ce que le temps soit écoulé.

• « recharge » signifie que lors de la commutation de l’autorisation sur ARRÊT, le compteur 
de temps de marche est chargé sur le temps de marche paramétré du temporisateur. Si 
l’autorisation est à nouveau paramétrée sur MARCHE, le temporisateur décompte la durée 
de marche complète.
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Redéclencher: propriétés du redéclenchement en prenant l’exemple d’un flanc de déclenche-
ment positif en mode Impulsion :

Le temps d’impulsion recommence du fait du redéclenchement. Le temps d’impulsion total est 
donc prolongé.
Avec Redéclencher Non, le temporisateur décompte sans changement.
Avec Redéclencher Oui, le temps d’impulsion recommence.
Avec Arrêter redéclench. (uniquement en mode impulsion), le temps d’impulsion est arrêté pré-
maturément lors du redéclenchement. Pour ce mode, le flanc paramétré doit être soit positif, soit 
négatif.

Impulsion : Si le flanc de déclenchement sélectionné est activé, la sortie est activée pour le 
temps d’impulsion. Une modification du statut de l’entrée de déclenchement durant le temps 
d’impulsion n’entraîne aucune modification de l’état de la sortie. 
Sans redéclenchement : le temps d’impulsion s’écoule indépendamment du statut de l’entrée de 
déclenchement et ne recommence que si le flanc de déclenchement sélectionné est valable 
après expiration du temps d’impulsion.
Avec redéclenchement : le temps d’impulsion recommence à s’écouler si le flanc de déclenche-
ment sélectionné est valable, même si le temps de mise en marche est en cours.

Un flanc de déclenchement positif est une modification de l’état d’entrée de « ARRÊT » à 
« MARCHE » ou de « Commutateur ouvert » à « Commutateur fermé » (= fermant). Cela corres-
pond à l’exemple ci-dessus.
Le passage de fermé à ouvert (= ouvrant) est un flanc de déclenchement négatif. Un démarrage 
de la temporisation a lieu à chaque modification d’état à l’entrée si le flanc de déclenchement = 
pos/nég.
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Temps d’inertie : Le signal MARCHE à l’entrée de déclenchement active immédiatement la 
sortie. Si l’entrée est désactivée (ARRÊT), la sortie reste sur MARCHE pour toute la durée du 
temps d’inertie.

Temporisation : Le signal MARCHE à l’entrée de déclenchement est seulement transmis à la 
sortie à l’expiration de la temporisation. Le signal ARRÊT à l’entrée de déclenchement après expi-
ration de la temporisation désactive immédiatement la sortie.

Temps marche min. : Le signal MARCHE à l’entrée de déclenchement active immédiate-
ment la sortie. Si l’entrée est désactivée pendant le temps de marche minimal (ARRÊT), la sortie 
reste quand même activée jusqu’à ce que le temps de marche minimal soit écoulé. Si le statut de 
l’entrée de déclenchement est MARCHE une fois le temps de marche minimal écoulé, la sortie 
reste activée.

Temps de blocage : Le signal MARCHE à l’entrée de déclenchement réactive la sortie uni-
quement après l’expiration du temps de blocage depuis la fin du dernier signal MARCHE.

Si la variable d’entrée Taux d’impulsions est en plus utilisée, seul le temps de mise en marche est 
modifié en proportion.
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Astable : Par l’indication d’un temps de mise en marche et de mise à l’arrêt distinct, un disposi-
tif de synchronisation sans entrée de déclenchement est ainsi constitué. Le mode est immédiate-
ment démarré après l’autorisation MARCHE avec le temps de mise en marche.

Si la variable d’entrée Taux d’impulsions est en plus utilisée, seul le temps de mise en marche est 
modifié en proportion.
Le réglage Temps de mise à l’arrêt = 0 est un cas spécial : Le temps de mise en marche corres-
pond alors à toute la période (= somme MARCHE + ARRÊT) et le taux d’impulsions au rapport 
entre temps de mise en marche et temps de mise à l’arrêt. Un taux d’impulsions de plus de 100 % 
n’est donc pas judicieux dans ce cas, puisque la sortie temporisateur reste toujours activée.
Exemple : avec un taux d’impulsions de 30 %, on obtient 30 % de MARCHE et 70 % d’ARRÊT pour 
le temps de mise en marche saisi.

Variables de sortie
Sortie tempor. Statut sortie MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Sortie temporisateur inverse Statut sortie inverse MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Compteur temps marche Affichage du temps de marche du temporisateur écoulé (ou du 
temps de mise en marche ou à l’arrêt actif pour le temporisateur 
astable)

• Lorsque Autorisation = ARRÊT, le statut de la sortie et de la sortie inverse est sur ARRÊT. 
• La fonction temporisateur peut également être démarrée ou arrêtée manuellement depuis le 

menu de paramétrage (exception : mode Astable).
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Gestionnaire d’énergie
Description du fonctionnement
Le gestionnaire d'énergie gère jusqu'à 12 fonctions de régulation de puissance. La puissance excé-
dentaire disponible mesurée et calculée (habituellement) par CAN-EZ3 est répartie sur les régula-
tions de puissance participantes en raison de différents paramètres et priorités personnalisées.
Le paramètre « Mode » permet également d’activer des générateurs, si nécessaire.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Consommation réseau
Consommation réseau momentanée
• Négative en cas d’injection d'électricité sur le réseau
• Positive en cas de prélèvement d'électricité du réseau

Consigne Consigne de consommation réseau
Offset consigne Offset par rapport à la consigne consommation réseau
Priorité fonct. 1-12 Influence externe sur les priorités des fonctions participantes. Une 

valeur analogique comprise entre 0 et 12 remplace les priorités défi-
nies dans les paramètres.

• La fonction utilise la variable d'entrée Consommation réseau pour obtenir un aperçu de la
consommation électrique de l'ensemble du système. Si cette valeur est négative, il s'agit d'une
injection réseau.

• Dans le cas d'une application standard, cette variable d'entrée est associée à la valeur 
système « Puissance active totale » du compteur d'énergie utilisé.

• La valeur de consigne (RU = -500 W) permet d'empêcher de brèves consommations réseau
(= valeur de tolérance).
Sans une valeur de tolérance de ce type, il se peut qu’une puissance de consigne soit prescrite
au consommateur, qui n'est (plus) produite en interne et qui par conséquent engendre une
consommation temporaire depuis le réseau pour répondre à cette puissance de consigne.
L’indication d’une valeur négative engendrera au contraire l’injection d'électricité sur le réseau.

• Toutes les variables d’entrée en lien avec la puissance peuvent contenir des valeurs dans les 
unités W ou kW. La détection de l’unité se fait automatiquement.

• La priorité 0 signifie que la fonction n’est pas activée.
• Les priorités inférieures à 0 sont considérées comme égales à 0.
• Les priorités peuvent être supérieures à 12, et sont alors classées par ordre. Exemple : les 

priorités 1, 23 et 127 sont considérées comme les priorités 1, 2 et 3.

Paramètres
Mode • Consommation : si, en consommation réseau , la puissance est néga-

tive, les consommateurs (fonctions participantes) sont activés
• Production : si, en consommation réseau , la puissance est positive, les 

générateurs (fonctions participantes) sont activés

Consigne Si la variable d’entrée « Consigne » n’est pas utilisée, il est possible d’effec-
tuer ici une saisie manuelle.

Nombre de fonc-
tions participantes

Nombre de fonctions de régulation de puissance participantes

Fonctions partici-
pantes

Les fonctions de régulation de puissance participantes peuvent être indi-
quées par un clic.
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Priorité

Des priorités doivent être attribuées aux fonctions de régulation de puis-
sance programmées comme étant participantes si celles-ci ne proviennent
pas de variables d’entrée. Les variables d’entrée remplacent dans tous les
cas les valeurs saisies ici, dès lors qu’elles sont valides (valeur comprise
entre 0 et 12).
En cas de puissance excédentaire celle ayant la priorité 1 (la plus élevée)
sera utilisée en premier. Ce n'est qu'en atteignant le consommateur à puis-
sance maximale de celle-ci, que la fonction ayant la priorité immédiatement
inférieure sera activée.
Si le même niveau de priorité est affecté à deux réglages de puissance,
celui qui a le numéro de fonction le plus bas (selon la programmation) a la
priorité.

• Il n'est pas nécessaire d’établir une liaison avec les fonctions de régulation de puissance. Le 
paramètre Fonctions participantes est utilisé à la place.

Variables de sortie
Puissance résiduelle Part non utilisée de la puissance existante

Puissance utilisée Part utilisée de la puissance existante

Prio. eff. fct. 1-12 Priorités effectives des fonctions participantes 1 à 12. Elles peuvent
être réglées manuellement dans les paramètres et sont remplacées
par les variables d’entrée correspondantes dès lors que celles-ci
contiennent des valeurs valides (0-12).

• Ces variables de sortie ne servent qu’à l'affichage par exemple dans une vue d'ensemble des 
fonctions. Les consommateurs sont reliés aux variables de sortie des fonctions de régulation 
de puissance participantes.

Schéma de base Exemple
Gestionnaire d'énergie avec régulation de puissance
CAN-EZ3 et EHS(-R)

Paramètres
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Interrupteur horaire

Schéma de base

Description de la fonction
La fonction Interrupteur horaire est une fonction de commutation dépendante du temps pour des 
fonctions ou des sorties. 
Il existe au maximum 7 programmes de temporisation disposant chacun de 5 plages horaires 
par fonction Interrupteur horaire. 
2 consignes différentes peuvent être attribuées comme variable de sortie à chaque plage horaire. 
Les temps de mise en marche et à l’arrêt peuvent être définis de manière flottante par des 
variables d’entrée (p. ex. par des valeurs système pour le lever ou le coucher du soleil). 
Pour les fonctions Demande ECS, Fonction ombrage, Régulation par pièce, Régul. circ. chauff., 
Régul. circ.refroid. et Circulation, la fonction Interrupteur horaire reprend les fonctions de com-
mande horaire par le biais de la variable d’entrée Statut condition temps.
La fonction de commande horaire peut être programmée plusieurs fois, plusieurs interrupteurs 
horaires sont donc disponibles.
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Entrée blocage Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour le blocage de la fonction 

Interrupteur horaire
Temps d’antici-
pation

Valeur analogique en minutes pour l’avancement du temps de mise en 
marche

Temps de réten-
tion

Valeur analogique en minutes pour le fretardement du temps de mise à l'arrêt

Consigne (1 – 2) 
(autoris.= arrêt)

Valeur analogique pour la variable de sortie Consigne 1 ou 2 quand l’autorisa-
tion est sur ARRÊT (si des consignes sont prévues dans les paramétrages)

Consigne (1- 2) 
(Prog. temp. = 
arrêt)

Valeur analogique pour la variable de sortie Consigne 1 ou 2 quand le pro-
gramme temporisé est sur ARRÊT (si des consignes sont prévues dans les 
paramètres)

Variable 
d’entrée (1 -10)

10 valeurs analogiques au maximum, soit pour des temps de mise en marche 
et à l’arrêt « flottants », soit pour des consignes variables dans les plages 
horaires

• Les sources des temps d’anticipation et de rétention peuvent être d’autres fonctions (p. ex. 
régulation du circuit de chauffage, fonction de courbe caractéristique). Il est ainsi possible 
d’atteindre des points de mise en marche ou à l’arrêt qui dépendent d’autres paramètres (p. 
ex. de la température extérieure).

• Les sources des variables d’entrée 1 - 10 peuvent être des valeurs fixes, des fonctions, des 
capteurs, des entrées réseau ou encore des valeurs système (p. ex. lever du soleil).

Paramètres
Nombre consignes Saisie du nombre de valeurs de consigne qui doivent être trans-

mises par la fonction Interrupteur horaire. (Sélection : 0, 1, 2)
Grandeur fonction (1 - 2)
(affichage uniquement lorsque 
des consignes sont prévues)

Définition des grandeurs de fonction pour les consignes 1 ou 2. 
De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité 
et leurs décimales, sont disponibles.

Programme temporis. Sous-menu : programme de temporisation pour l’interrupteur 
horaire (voir le sous-chapitre Programme temporisation)

Cons. (1 – 2) si progr.tempor. = 
arrêt (affichage uniquement 
lorsque des consignes sont 
prévues)

Consignes 1 ou 2 en dehors de la plage horaire

Temps min.condition blocage
(affiché uniquement si l’entrée 
de blocage est définie)

L’entrée de blocage doit être sur MARCHE au moins pendant ce 
temps pour bloquer la sortie de l’interrupteur horaire. 

Temps bloc. interr. horaire
(affiché uniquement si l’entrée 
de blocage est définie)

Quand le temps minimal de la condition de blocage est atteint, 
l’interrupteur horaire est bloqué à la fin de la condition de blo-
cage pendant le temps de blocage.

• Si Nombre consignes est réglé sur 0, les deux consignes sont transmises avec 0.
• Fonction blocage : si l’entrée de blocage est réglée sur le statut MARCHE pour la durée du 

temps de blocage minimal, Statut condition temps est réglé sur ARRÊT et les consignes 
Cons. si progr.tempor. = arrêt sont transmises. 
Si le statut de l’entrée de blocage revient ensuite sur ARRÊT, le temps de blocage commence 
à s’écouler, les consignes Cons. si progr.tempor. = arrêt étant toujours transmises.
À la fin du temps de blocage, la fonction Interrupteur horaire revient au statut de la condition 
de temps et transmet les consignes affectées.



118

Sous-menu Programme temporisation
Affichage avec 2 consignes, sans variables d’entrée

1e plage horaire

Réglage qui détermine si la valeur de 
consigne reste inutilisée, si elle est 
personnalisée ou si elle doit être égale 
à la valeur de l’une des 10 variables 
d’entrée.

Valeur personnalisée (n'agit que si un 
réglage supérieur à Personnalisé a été 
défini.)

Faire défiler pour afficher toutes les 5 
plages horaires suivantes du pro-
gramme de temporisation 1.

Il existe pour la sélection au maximum 7 programmes de temporisation disposant chacun de 
5 plages horaires pour la fonction Interrupteur horaire. 
Pour chaque plage horaire, les moments de mise en marche et à l’arrêt peuvent être décalés par 
une variable d’entrée.
Deux consignes différentes peuvent être transmises pour chaque plage horaire.
Dans les plages horaires, on détermine pour chaque consigne si elle reste « inutilisée » (trans-
mission Cons. si progr.tempor. = arrêt“) ou si une consigne souhaitée doit être appliquée. 
Cette valeur de consigne peut être une valeur personnalisée ou la valeur d’une variable d’entrée.
En dehors de la plage horaire, la valeur Cons. si progr.tempor. = arrêt correspondante est trans-
mise.
Affichage lorsqu’aucune valeur de consigne ne doit être affichéeet qu’aucune variable d’entrée 
n’est définie :

Seules les 5 plages horaires sont 
visibles.
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Exemples de programmes de temporisation

Programme de temporisation 1 avec moments de mise en marche et à l’arrêt fixes et consignes

Réglages : 
1. Le programme de temporisation 1 a été réglé pour les jours lundi à vendredi.
2. Le moment de la mise en marche de la 1re plage horaire est 5h30
3. Le moment de la mise à l’arrêt de la 1re plage horaire est 9h00
4. La consigne 1 est une valeur définie par l’utilisateur (22,0), la consigne 2 est inutilisée 

(transmission : Cons. 2 si progr.tempor. = arrêt).
5. Le moment de la mise en marche de la 2e plage horaire est 16h00, le moment de la mise à 

l’arrêt est 22h00 pour une consigne 1 de 22,0, la consigne 2 est inutilisée (transmission : Cons. 
2 si progr.tempor. = arrêt).
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Programme de temporisation 1 avec moments de mise en marche et à l’arrêt variables, en fonc-
tion du lever et du coucher du soleil, avec consignes

Hypothèses : Variable d’entrée E1 = valeur système pour le lever du soleil
Variable d’entrée E2 = valeur système pour le coucher du soleil
Variable d’entrée E3 = valeur issue d’une autre fonction

Réglages : 

1. Le programme de temporisation 1 a été réglé pour les jours lundi à vendredi.
2. Le moment de la mise en marche correspond à la variable d’entrée E1 (= lever du soleil) + 30 

minutes, donc 30 minutes après le lever du soleil. Dans ce cas, l’indication du temps est une 
valeur d’offset pour les variables d’entrée, où le Plus à droite de E1 définit si la valeur d’offset 
est ajoutée à la variable.

3. Le moment de la mise à l’arrêt correspond à la variable d’entrée E2 (= coucher du soleil) - 30 
minutes, donc 30 minutes avant le coucher du soleil. Dans ce cas, l’indication du temps est 
aussi une valeur d’offset pour les variables d’entrée, où le Moins à droite de E2 définit si la 
valeur d’offset est soustraite de la variable.

4. La consigne 1 est la variable d’entrée E3. La valeur indiquée en dessous (22,0 °C) est sans 
effet.

5. La consigne 2 est une valeur définie par l’utilisateur (30,0).
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Variables de sortie
Statut condition temps Statut de la fonction Interrupteur horaire MARCHE/ARRÊT avec 

prise en compte du temps d’anticipation et du temps de rétention 
ainsi que de la fonction de blocage. 

Consigne (1 – 2) Transmission des consignes actuelles 1 ou 2

Compteur temps minimal Affichage du temps minimal écoulé pour la fonction de blocage

Compteur temps blocage Affichage du temps de blocage écoulé

Plage horaire réelle Statut MARCHE si la plage horaire est valable, même si la fonction 
de blocage règle Statut condition temps sur ARRÊT. 
Les temps d’anticipation et de rétention prolongent le statut condi-
tion temps, c’est pourquoi le statut de la « plage horaire réelle » est 
MARCHE pendant ces périodes également.

Plage horaire Comme pour « Plage horaire réelle », cependant sans prise en 
compte des temps d’anticipation et de rétention 

• Lorsque l’autorisation est « ARRÊT », le statut condition temps, la plage horaire réelle et la 
plage horaire sont également sur ARRÊT.

• Consigne (1 - 2) :
• Si Nombre consignes a été réglé sur 0, les deux consignes sont transmises avec 0.
• Si des consignes ont été définies pour la plage horaire actuelle, ces valeurs sont trans-

mises pendant la plage horaire. En dehors de la plage horaire, les valeurs de paramètres 
« Cons. (1 – 2) si progr.tempor. = arrêt » sont transmises.

• Si aucune consigne n’a été définie dans la plage horaire actuelle, la valeur de paramètre 
« Cons. (1 – 2) si progr.tempor. = arrêt » est transmise. 

• Pendant le temps de blocage, la valeur « Cons. (1 – 2) si progr.tempor. = arrêt » est trans-
mise, même si la plage horaire est active.

• Avec Autorisation ARRÊT, les variables d’entrée Consigne (1 – 2) (autoris.= arrêt) sont 
transmises.

• Si plusieurs plages horaires comportant des consignes différentes se chevauchent, c’est 
alors la valeur la plus élevée parmi ces consignes qui est reprise.
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Mémoire délai

Description de la fonction
La fonction Délai permet de mémoriser les états de compteurs quotidiennement, mensuellement 
et annuellement. 
Deux variantes permettent de déterminer soit les niveaux de compteurs globaux à des moments 
précis, soit les valeurs couvrant une période (jour, mois, année). 
La fonction Mathématique intégrée peut calculer par ex. le coefficient de rendement d’une 
pompe à chaleur.

Variables d’entrée
Variable d’entrée A – D Signal d’entrée analogique de la valeur à mémoriser

Paramètres
Mode Sélection : Différence, Valeur

Grandeur de fonc-
tion

De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et leurs 
décimales, sont disponibles.

Arrondir Sélection du système d’arrondissement du résultat :
• Arrondissement simple : arrondissement au plus près
• Arrondissement à la hausse : le résultat est toujours arrondi à la hausse
• Arrondissement à la baisse : le résultat est toujours arrondi à la baisse
• Aucun arrondissement : il n’y a pas d’arrondissement, le plus petit 

chiffre reste tel qu’il est

• Mode Différence : Les différences de valeurs entre le début et la fin de la journée, du mois et 
de l’année sont mémorisées. Cette variante convient par ex. au calcul du coefficient de rende-
ment journalier, mensuel et annuel d’une pompe à chaleur.
Exemple : Valeur quotidienne

• Mode Valeur : Les valeurs calculées (par ex. les états de compteurs) sont enregistrées au 
moment respectif (fin de la journée, du mois, de l’année).
Exemple : Valeur quotidienne
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Calcul
La fonction Mathématique intégrée permet de lier mathématiquement les variables d’entrée A-D. 
Si une seule variable d’entrée est disponible, les variables B – D conservent la valeur 1 et les opé-
rateurs restent sur « multiplication ». Le résultat du calcul est par conséquent identique à celui de 
la variable d’entrée A. 
Le résultat du calcul est ensuite mémorisé en fonction du mode.

Vue de l‘écran

Vue de TAPPS2

Paramètres
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L’opération arithmétique est calculée selon la formule suivante :

• Le premier champ (désigné ici par Fonction) peut rester vierge. Il n’a alors aucune influence 
sur l’opération arithmétique. On peut sélectionner ici une fonction pour le résultat des opéra-
tions arithmétiques ci-dessous : 

• Valeur absolue abs
• Racine (carrée) sqrt
• Fonctions trigonométriques sin, cos, tan
• Fonctions trigonométriques inverses arcsin, arccos, arctan
• Fonctions hyperboles sinh, cosh, tanh
• Fonction exponentielle ex exp
• Logarithme naturel et décimal ln et log

• L’opération arithmétique est sélectionnée dans les champs identifiés par l’opérateur 1 - 3 :
• Addition +
• Soustraction –
• Multiplication x
• Division :
• Modulo % (reste d’une division)
• Élévation à une puissance ˄

• Les parenthèses doivent être traitées en suivant les règles mathématiques.
• Avec ces opérations de calcul, il est donc possible dans la variante « différence » de calculer 

le coefficient de rendement journalier, mensuel et annuel en divisant la quantité de chaleur 
(énergie thermique) par l’énergie électrique et de mémoriser les résultats quotidiennement, 
mensuellement et annuellement.

 Valeurs quotidienne 
 Valeurs mensuelles
 Valeurs annuelles

Les valeurs mémorisées sont affichées par effleurement de ces 
boutons 

 Supprimer historique Ce bouton permet de supprimer les valeurs mémorisées après avoir 
répondu à une question de sécurité.

Variables de sortie
Consigne veille Affichage de la valeur de la veille mémorisée
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Message

Description de la fonction
La fonction de message permet de générer des messages (erreur, défaut, etc.) sur la base d’évé-
nements définissables si ces derniers durent plus longtemps que la temporisation définie. 
Quand un message est déclenché, une fenêtre contextuelle (Fenêtre de message) apparaît à 
l’écran. Dans la partie supérieure de l’écran et dans le statut des fonctions, le message apparaît 
sous la forme d’un triangle d’avertissement. Le témoin de contrôle DEL du régulateur peut chan-
ger le statut (couleur, clignotement) par réglage. 
En outre, les variables de sortie mettent des signaux de commande à disposition pendant toute la 
durée du message.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Activer message Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT de l’événement déclencheur
Effacer message Impulsion d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour effacer le message
Sign.avert.arrêt Impulsion d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour couper le signal d’aver-

tissement
• Chaque fonction de message est dotée d’une entrée de suppression pouvant être affectée à 

une touche d’acquittement via une entrée numérique ou permettant une réinitialisation auto-
matique par une autre fonction. Avec Utilisateur/MARCHE, le message s’efface automatique-
ment dès que la cause du message disparaît. La fenêtre de message reste cependant visible 
tant que Masquer message n’est pas effleuré.

Paramètres
Type Sélection : Erreur, Défaut, Avertissement, Message
Priorité Saisie de la priorité (1 – 10)
Temporisation Saisie de la temporisation pour le déclenchement du message
Horodatage Sélection : première activation / dernière activation

Si « première activation » est sélectionné, l’horodatage (au moment 
duquel le message a été déclenché) n’est consigné que pour la première 
activation. Si « dernière activation » est sélectionné, l’horodatage est 
renouvelé à chaque activation.

Fenêtre contextuelle Lorsque la fenêtre contextuelle est désactivée, le triangle d’avertissement 
n’est pas visible.

Écran allumé En choisissant « Oui » et si le message est activé, l'écran reste allumé 
jusqu'à ce que le message soit effacé. L'écran est ensuite inactif, une fois 
le délai de timeout écoulé.

LED de statut Définition du statut du témoin de contrôle DEL du régulateur
Sélection : inchangé, vert, orange, rouge, vert clignotant, orange cligno-
tant, rouge clignotant

Signal avertiss. Sélection : Oui / Non
Réinitialiser auto. 
dominant

Sélection : Oui / Non, si Oui est sélectionné, les sorties commutées sur 
dominant sont de nouveau autorisées après élimination de la cause du 
message.
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Affliche sur d’autres 
appareils

Saisie des numéros de nœud d’un autre appareil x2 (UVR16x2 avec écran, 
CAN-MTx2) sur lequel le message doit s’afficher. Les messages appa-
raissent de cette manière sur la page de message de l'appareil cible.

 Sign. avert. arrêt 
 Effacer message 
 Déverouiller défaut 

Selon le type de message et les réglages, ces boutons permettent de 
désactiver le signal d’avertissement, d’effacer le message (après élimina-
tion de la cause du message) et de déverrouiller la perturbation.

• Si un message s’affiche sur un autre appareil, les réglages de fenêtre contextuelle, de signal 
d’avertissement et de LED de statut sont également valables pour cet appareil.Les boutons 
« Effacer message », « Déverrouiller défaut » et « Sign.avert.arrêt » produisent le même effet 
sur que le régulateur lui-même.

• Un signal d’avertissement peut être activé, qui peut être désactivé par la variable d’entrée 
numérique « Sign.avert.arrêt », dans la fenêtre de message par « Masquer message » ou 
« Sign.avert.arrêt » ou manuellement dans le menu de paramétrage.

• Priorité : si plusieurs messages sont actifs au même moment, l’ordre suivant s’applique pour 
l’affichage des fenêtres contextuelles et du statut LED :

Variables de sortie
Message actif Statut MARCHE tant que le message est actif (non effacé), même si 

la cause du message n’existe plus.
Dominant marche Statut MARCHE tant que le message est actif. Sélection de sorties 

de commutation qui sont activées de manière dominante en cas 
d’apparition du message, même si celles-ci sont sur Manuel/Arrêt 
ou Auto/ARRÊT.

Dominant arrêt Statut MARCHE tant que le message est actif. Sélection de sorties 
de commutation qui sont désactivées de manière dominante en 
cas d’apparition du message, même si celles-ci sont sur Manuel/
Marche ou Auto/MARCHE.

Dominant marche (expert) Comme « Dominant marche », la sortie peut toutefois être commu-
tée manuellement en mode Expert.

Dominant arrêt (expert) Comme « Dominant arrêt », la sortie peut toutefois être commutée 
manuellement en mode Expert.

Dominant marche (techni-
cien)

Comme « Dominant marche », la sortie peut toutefois être commu-
tée manuellement en mode Technicien.

Dominant arrêt (techni-
cien)

Comme « Dominant arrêt », la sortie peut toutefois être commutée 
manuellement en mode Technicien et Expert.

Déverrouiller défaut Statut MARCHE pendant 3 secondes si le type de message Défaut 
est sélectionné et si Déverrouiller défaut a été effleuré.

Paramètres
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Signal avertiss. Statut MARCHE tant que le message est actif, que Signal avertiss. 
oui est réglé dans les paramètres et que le signal d’avertissement 
n’a pas encore été effacé.

Date d’activation Date de la première activation du message depuis la dernière sup-
pression

Temps d’activation Heure de la première activation du message depuis la dernière sup-
pression

Nombre d’activations Compteur du nombre de fois où le message a été activé depuis la 
dernière suppression

Dernière date Date de la dernière activation
Dernière heure Heure de la dernière activation
• Une commande des sorties via des instructions « dominantes » « écrase » en principe tous les 

signaux de commande des affectations simples et aussi du mode manuel. Si deux signaux 
dominants différents (MARCHE et ARRÊT) agissent en même temps sur une sortie, le signal 
dominant ARRÊT possède la priorité la plus élevée. Également, le temps d'inertie d'une sortie 
sur Dominant Marche n'est pas pris en compte.

Variables de sortie
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• Les sorties qui sont commandées selon Dominant marche ou Dominant arrêt, sont signalées 
par un encadrement rouge dans l’aperçu des sorties au niveau de la bordure supérieure de 
l’écran.

• Le régulateur reste désactivé s’il se trouve en mode Expert au moment même du message et 
si la sortie pour Dominant marche (expert) est commutée sur Manuel ARRÊT. Ceci s’applique 
également aux sorties pour Dominant Arrêt (expert) ou pour les sorties dominantes Marche/
Arrêt (technicien).

• En cas de message actif, la fenêtre de message est masquée si Masquer message est 
effleuré. Un signal d’avertissement activé est également désactivé alors. Tant que le message 
n’a pas été effacé, la fenêtre de message est de nouveau affichée en cas d‘effleurement du 
triangle d‘avertissement.

• Il est possible d’effacer le message dans la fenêtre de message et dans le menu de paramé-
trage. La suppression du message n’est possible que si la cause du message a été éliminée.

• Le signal d’avertissement peut être désactivé dans la fenêtre de message ou avec Masquer 
message.

• Uniquement pour le type de message Défaut : pour réinitialiser des dispositifs externes, il 
existe une variable de sortie Déverrouiller défaut spécifique. Avec Déverrouiller défaut (dans 
la fenêtre de message ou dans le menu de paramétrage), une impulsion MARCHE de trois 
secondes est générée. « Déverrouiller défaut» peut être actionné plusieurs fois tant que la 
cause du message existe encore. Après élimination de la cause du défaut, il suffit d’effleurer 
une seule fois Déverrouiller défaut, et le message est supprimé en même temps.
Si le message est supprimé manuellement par une variable d’entrée, dans la fenêtre de mes-
sage ou le menu de paramétrage, cette variable de sortie n’est pas activée.

• Dans le menu « Messages », tous les messages sont affichés avec le moment de leur appari-
tion.

• Les sorties commutées de manière dominante sont signalées dans le menu Sorties par un 
encadrement rouge :

Variables de sortie
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Exemple : Type de message Erreur, sortie 1 dominant ARRÊT, sortie 2 dominant MARCHE, signal 
d’avertissement activé, sortie pour signal d’avertissement : sortie 12.
Après le déclenchement du message et l’élimination de la cause du défaut, l’affichage suivant 
apparaît (rouge) :

Si la fenêtre de message a été masquée, elle peut être à nouveau affichée en sélectionnant le 
triangle d’avertissement dans la barre d’état.

Exemple : Type de message Défaut, sortie 1 dominant ARRÊT, sortie 2 dominant MARCHE, signal 
d’avertissement activé, sortie pour signal d’avertissement : sortie 12.
Après le déclenchement du message et l’élimination de la cause du défaut, l’affichage suivant 
apparaît (rouge) :
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Exemple : Type de message Avertissement, sortie 1 dominant ARRÊT, sortie 2 dominant 
MARCHE, signal d’avertissement activé, sortie pour signal d’avertissement : sortie 12.
L’affichage suivant (orange) apparaît après déclenchement du message :

Exemple : Type de message Message, sortie 1 dominant ARRÊT, sortie 2 dominant MARCHE, 
signal d’avertissement activé, sortie pour signal d’avertissement : sortie 12.
L’affichage suivant (jaune) apparaît après déclenchement du message :

• Il est également possible d’afficher des messages d’autres appareils x2 en fonction du 
réglage sur l’appareil x2 à l’aide d’une fenêtre contextuelle, avec une LED de statut modifiée 
et/ou avec un signal d’avertissement. 
Le fonctionnement est identique et agit sur le message de l’autre appareil x2.

• Si une sortie d’une paire de sorties est commandée de manière dominante, l’autre sortie de la 
paire est désactivée si elle venait d’être activée par une fonction.
Si les deux sorties d’une paire de sorties sont commandées de manière dominante en même 
temps par un ou plusieurs messages, seule la sortie avec le numéro le plus grand (instruction 
FERMÉ) est activée.
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Pompe de charge

Schéma de base

Description de la fonction
La pompe de charge A est mise en marche si la température d’alimentation T.alim. est supérieure 
à la température minimale et présente une différence supérieure à la température de référence 
T.réf. De surcroît, T.réf. ne doit pas encore avoir atteint sa limite maximale.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Temp. alimentation Signal d’entrée analogique de la température d’alimentation

Température de référence Signal d’entrée analogique de la température de référence

Temp. minimale alimenta-
tion

Valeur analogique pour la température minimale sur l’alimentation 
(p. ex. chaudière)

Temp. maximale référence Valeur analogique pour la température de référence maximale (p. 
ex. accumulateur)

• Dans la plupart des cas, la température minimale au niveau de l’alimentation et la température 
de référence maximale sont définies par l’utilisateur. Les deux seuils ont été définis comme 
variable d’entrée pour assurer une liberté de liaison maximale.
Exemple : liaison avec la demande du brûleur pour la préparation d’eau chaude sanitaire. La 
fonction Demande ECS met la température de consigne effective de l’accumulateur à disposi-
tion en tant que variable de sortie. Ainsi, la température de consigne peut être en même temps 
la température maximale pour la fonction de pompe de charge.



132

Paramètres
Temp. alimentation

T.alim. min.

Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage : seuil de mise en marche sur le capteur T.alim. 
(« alimentation en énergie »)
Différence à la mise en marche pour T.alim. min.
Différence à la mise à l’arrêt pour T.alim. min.

Température de référence
T.réf. max.
Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage : seuil de mise à l’arrêt (limitation de l’accumulateur)
Différence à la mise en marche pour T.réf. max.
Différence à la mise à l’arrêt pour T.réf. max.

Différence alim. - réf.
Diff. marche
Diff. arrêt

Différence à la mise en marche Alimentation - Référence
Différence à la mise à l’arrêt Alimentation - Référence

• Les deux seuils de thermostat ne possèdent pas d’hystérésis, mais une différence à la mise en 
marche et à l’arrêt par rapport à la valeur seuil réglable.
Exemple : T.alim. min. = 60 °C

Diff. marche = 5,0 K
Diff. Aus = 1,0K

Si la température T.alim. dépasse 65 °C (= 60 °C + 5 K), la sortie devient active, alors que si 
la température est inférieure à 61 °C (= 60 °C + 1 K), elle est désactivée.

• Pour la température d’alimentation minimale T.alim. min, la valeur Diff. marche doit toujours 
être supérieure à Diff. arrêt, alors que pour la température de référence maximale T.réf. max., 
la valeur Diff. marche doit être inférieure à Diff. arrêt.

Variables de sortie
Pompe de charge Statut pompe de charge MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie 

T.alim. > T.alim. min Statut MARCHE lorsque la température d’alimentation est supérieure 
au seuil minimal

T.réf. < T.réf. max Statut MARCHE lorsque la température de référence est inférieure au 
seuil maximal

T.alim. > T.réf. Statut MARCHE lorsque la température d’alimentation est supérieure 
à la température de référence + Diff. marche /Diff. arrêt
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Priorité solaire

Description de la fonction
Pour les installations solaires chargeant sur plusieurs consommateurs (p. ex. chauffe-eau, tam-
pon, réservoir), l’indication de la priorité de chaque circuit est normalement nécessaire. Il existe 
deux processus de régulation de base pour un système de priorité et de non-priorité.
• Priorité absolue : ce n’est que lorsque la température de l’accumulateur à priorité supérieure a 

dépassé la limitation (seuil MAX.) que la commutation au prochain rang le plus bas est effec-
tuée.

• Priorité relative : le chargement commence avec l’accumulateur pour lequel le collecteur 
atteint en premier la différence, même s’il s’agit d’un consommateur de priorité inférieure.

Pendant le chargement dans le consommateur de priorité inférieure, l’appareil surveille la tempé-
rature du collecteur. La minuterie de priorité est activée si la température du collecteur atteint à 
nouveau la différence à la mise en marche (collecteur – référence) du consommateur actuelle-
ment mis en circuit quand la pompe est déjà en marche. Si un capteur de rayonnement est utilisé, 
le rayonnement doit dépasser une valeur seuil à la place de la différence de mise en marche.
La minuterie de priorité met la pompe à l’arrêt pour le temps d’arrêt (60 s). Après le rinçage (1 / 3), 
l’ordinateur calcule l’augmentation de la température du collecteur. Il détecte si le temps d’attente 
réglé suffit pour chauffer le collecteur à la température de priorité (5). Dans le cas 2, le système 
attend la priorité pour la commutation, car la température du collecteur atteindra la température 
de mise en marche pour le consommateur prioritaire avant la fin du temps d’attente. Si l’ordinateur 
constate que l’augmentation pendant le temps d’attente n’est pas suffisante (cas 4), le processus 
est interrompu et la minuterie de priorité pourra être à nouveau activée après expiration du temps 
d’arrêt (60 s). L’installation conserve sa priorité inférieure pendant le temps de marche.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Rayonnem. solaire En option : signal d’entrée analogique du capteur de rayonnement 
en W/m²



134

Paramètres
Nbre fonctions concer-
nées

Indication du nombre de fonctions concernées

Fonctions concernées Sous-menu : indication de toutes les fonctions solaires 

Priorité
(liste des fonctions 
solaires concernées)

Définition du niveau de priorité
Si Arrêt est saisi, la fonction solaire correspondante est désactivée.

Temporisateur de priorité 
inférieure
à partir niv. priorité

Indication du niveau de priorité à partir duquel la priorité relative 
doit être appliquée. Pour les niveaux de priorité supérieurs, c’est la 
priorité absolue qui s’applique. Si 1 est saisi, la priorité relative 
s’applique à tous les niveaux.

Valeur seuil
(visible uniquement avec 
un capteur de rayonne-
ment)

Seuil d’activation en W/m² pour la minuterie de priorité. Une fois le 
temps de marche écoulé, ce seuil doit être dépassé pour que la 
minuterie de priorité puisse démarrer le temps d’arrêt 
(60 secondes).

Temps de marche Temps de mise en marche du consommateur de priorité inférieure 
jusqu’au prochain démarrage de la minuterie de priorité

Temps d’attente Pendant ce délai, le collecteur doit pouvoir atteindre la température 
de mise en marche du consommateur prioritaire, sinon le charge-
ment continuera d’être effectué dans le consommateur de priorité 
inférieure.

Durée de rinçage Indication de la durée de rinçage après le temps d’arrêt. Pendant ce 
délai, il faut qu’environ la moitié de la contenance du collecteur au 
niveau du capteur du collecteur ait été pompée. 

• Le programme recherche de manière autonome toutes les valeurs nécessaires à partir des 
modules fonctionnels concernés et assure aussi le blocage des modules concernés qui se 
trouvent à un rang inférieur. L’activité de la fonction de priorité est visible dans les variables de 
sortie des fonctions solaires.

• Une affectation de niveaux de priorité identiques est aussi possible. Néanmoins, ceci n’est en 
principe judicieux que pour les installations dotées de plusieurs panneaux collecteurs. Dans 
un tel cas, les fonctions solaires qui se réfèrent au même accumulateur ont le même niveau 
de priorité.

• Si p. ex. « Temporisateur de priorité inférieure à partir du niveau de priorité 2 » est indiqué, les 
fonctions solaires de priorité 1 sont autorisées en premier jusqu’à ce que les consommateurs 
atteignent leur température maximale (priorité absolue). C’est seulement après que com-
mence le traitement prioritaire des autres fonctions solaires par la minuterie de priorité (prio-
rité relative).

• Si le temps de marche est réglé sur 0, la priorité absolue s’applique à toutes les fonctions 
solaires concernées.

• Si le seuil d’activation du capteur de rayonnement est réglé trop haut et que des fonctions 
solaires deviennent actives bien que le seuil ne soit pas encore atteint, la priorité absolue 
s’applique à ces fonctions. 
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Variables de sortie
Rinçage Statut pompe MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie pour le rinçage

Compteur temps 
marche

Affichage du temps de marche (à partir de 15 secondes après la fin du 
rinçage)

Compteur temps 
d’attente

Affichage du temps d’attente (à partir du démarrage de la minuterie de 
priorité)

Priorité absolue Statut MARCHE si la priorité absolue est activée par la saisie À partir 
du niveau de priorité ou si le temps de marche est réglé sur 0. La mise 
en marche du niveau suivant n’est pas autorisée, car les niveaux de 
priorité avec priorité absolue n’ont pas encore atteint la température 
maximale.

• Si la minuterie de priorité a été démarrée avec le temps d’attente et si une situation de mise en 
marche est apparue pour un consommateur prioritaire durant ce délai, ce niveau de priorité 
n’est activé qu’après expiration des temps d’attente et de rinçage + 15 secondes. Pendant le 
temps de marche, le passage du niveau de priorité inférieur au niveau de priorité supérieur 
s’effectue immédiatement.
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Refroidissement solaire

Description de la fonction
Durant les mois d’été, les installations solaires ont souvent un rendement excédentaire qui ne 
peut pas être exploité. La nuit, lorsque la température critique de l’accumulateur est dépassée, 
cette fonction permet de céder, par régulation de la vitesse, une partie de l’énergie excédentaire 
de la partie inférieure de l’accumulateur par le biais du collecteur. Les mises hors service de l’ins-
tallation pendant la journée suite à un arrêt déclenché par des températures trop élevées peuvent 
donc souvent être évitées. 

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Température de référence Signal d’entrée analogique du capteur qui déclenche la fonction

Température minimale 
référence

Valeur analogique pour le seuil de température T.réf. min qui 
déclenche la fonction

Offset temp. min. réfé-
rence

Valeur analogique d’une valeur d’offset pour la température mini-
male de référence

Paramètres
Plage horaire

Début
Fin

Plage horaire pour refroidissement actif
Cette plage horaire se réfère seulement au processus de refroi-
dissement. La température de référence est surveillée en perma-
nence.

Température de référence
T.réf. min
Diff. marche
Diff. arrêt

Affichage du seuil de température (variable d’entrée)
Différence à la mise en marche pour T.réf. min.
Différence à la mise à l’arrêt pour T.réf. min.

Grandeur réglage Définition de la grandeur de réglage pour la pompe, sélection de la 
sortie analogique

• Économie d’énergie : Les tests montrent qu’un refroidissement suffisant est aussi possible 
avec des régimes réduits. C’est la raison pour laquelle un niveau de vitesse de rotation juste 
au-dessus de l’arrêt de circulation est recommandé.

Variables de sortie
Refroidissement Statut pompe MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Grandeur réglage Transmission de la grandeur de réglage actuelle, sélection d’une 
sortie analogique pour pompes électroniques

Temp. de consigne réfé-
rence

Affichage du seuil de température T.réf. min avec valeur d’offset

Plage horaire Statut MARCHE si la plage horaire est valable

T.réf. > T.réf. min Statut MARCHE si T.réf. > (T.réf. min + valeur d’offset + Diff.)
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Régulation circuit de chauffage

Schéma de base

Description de la fonction
Régulation du mélangeur d’un circuit de chauffage en fonction des températures extérieure et am-
biante en tenant compte de la température de chauffage et de la température réduite définies via 
des temps de commutation. Possibilité de mise en circuit de la pompe de chauffage au moyen de 
paramètres et de commutation des modes de fonctionnement par différentes variables d’entrée.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Autoris. pompe Autorisation de la pompe de chauffage (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Autor. mélangeur Autorisation du mélangeur (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Priorité ECS Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT 
Température ambiante Signal d’entrée analogique de la température ambiante T.amb.
Température départ Signal d’entrée analogique de la température départ T.départ
Température extérieure Signal d’entrée analogique de la température extérieure T.ext.
Interrupteur ext Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT ou signal d’entrée analo-

gique (voir le sous-chapitre « Interrupteur externe ») pour la commuta-
tion des modes de fonctionnement

Statut condition temps Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (p. ex. de la fonction Inter-
rupteur horaire)

Temp. ambiante 
consigne

Valeur analogique pour la température ambiante de consigne prioritaire

Mode calendrier Signal d’entrée de la fonction Calendrier pour la commutation des mo-
des de fonctionnement (voir le sous-chapitre et la fonction 
« Calendrier »)

T.amb.cons. calend. Température ambiante de consigne avec fonction Calendrier activée 
(voir le sous-chapitre et la fonction « Calendrier »)

Contact fenêtre Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (voir le sous-chapitre 
« Contact fenêtre »)

Chauffage avec temp. 
dép. cons. externe

Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT 

Temp. dép. cons. 
externe

Valeur personnalisée ou signal d’entrée analogique pour la température 
de consigne départ externe
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Offset T.amb. cons. Valeur d’offset analogique pour la température ambiante de consigne
Offset temp. dép. cons. Valeur d’offset analogique à laquelle est ajoutée la température de 

consigne départ calculée.
• Autorisation circuit de chauffage = arrêt : Tout le circuit de chauffage est désactivé (pas de 

protection antigel !). Les variables de sortie des températures de consigne sont réglées sur 
5 °C. Toutes les variables de sortie numériques sont sur ARRÊT, le mélangeur reste donc 
inchangé également. 
Le mode de fonctionnement est sur Inactif (0). Le niveau de service n’est pas modifié, même si 
pendant que l’autorisation est sur ARRÊT, le mode de fonctionnement ou le niveau de service 
sont modifiés. Le mode de fonctionnement modifié ne sera repris que lorsque l’autorisation 
sera à nouveau sur MARCHE.

• Autoris. pompe = arrêt : La pompe est arrêtée, le mélangeur se comporte en fonction du 
réglage dans les conditions d’arrêt pour Pompe de chauffage= Arrêt, les variables de sortie 
restent inchangées comme pour Autoris. pompe MARCHE (sauf Pompe cir. chauf. et Mélan-
geur). La protection antigel reste activée (voir le menu de paramétrage Prot antigel).

• Autor. mélangeur = arrêt : Le mélangeur se comporte en fonction du réglage dans les condi-
tions d’arrêt pour le comportement du mélangeur avec Autor. mélangeur = arrêt. La protection 
antigel reste activée (voir le menu de paramétrage Prot. antigel). 

• Le signal d’entrée Priorité ECS MARCHE arrête la pompe du circuit de chauffage lorsque la 
température extérieure est supérieure à la limite de protection antigel (excepté si le régulateur 
se trouve dans un mode de fonctionnement spécial). Le mélangeur se comporte selon les 
conditions d’arrêt pour Pompe cir. chauf. = arrêt ; les variables de sortie pour le mode de fonc-
tionnement, le statut de fonctionnement et les températures de consigne ne sont pas modi-
fiés. Pour une température extérieure en dessous de la limite de protection antigel, ce signal 
entraîne une commutation dominante de la régulation du circuit de chauffage sur le mode de 
fonctionnement Antigel (niveau de service Mode spécial), indépendamment du niveau de ser-
vice actuel. 

• Statut condition temps commute le régulateur du circuit de chauffage entre mode normal et 
mode réduit si le régulateur fonctionne en mode Temps/Auto. Mode normal avec statut 
MARCHE, mode réduit avec statut ARRÊT.

• Une valeur provenant d’une autre source (p. ex. fonction d’interrupteur horaire) peut être trans-
mise au circuit de chauffage par la variable d’entrée Temp. ambiante consigne. Cette valeur 
« transfère » les réglages internes T.amb. réduit et T.amb. normal lorsque le mode interne est 
sur « Temps/Auto » La température ambiante de consigne n’est efficace que dans la position 
« Automatique » si un capteur ambiant est utilisé avec le sélecteur de mode de fonctionne-
ment (RAS, RASPT, RAS-PLUS ou RAS-F). Le mode de fonctionnement actuel résulte du rap-
port avec T.amb. réduit et T.amb. gel (voir le tableau 2 / Niveaux de service).

• Par un signal MARCHE dans la variable d’entrée Chauffage avec temp. dép. cons. externe, le 
circuit de chauffage fonctionne selon la température de consigne départ Temp. dép. cons. 
externe, indépendamment de l’autorisation de la pompe ou du mélangeur. Temp. dép. cons. 
externe peut être une valeur personnalisée ou une variable d’entrée d’une fonction. Cette 
méthode peut être utilisée pour refroidir un collecteur ou une chaudière ou pour reprendre la 
température de consigne de la fonction de profil. Si Chauffage avec temp. dép. cons. externe 
est actif, la température de consigne départ est transmise aux variables de sortie avec 5,0 °C, 
la température consigne demandée de consigne effective avec 25 °C, le niveau de service 
Mode spécial (0) et le mode de fonctionnement T.dép.cons.ext (11). La température départ 
est limitée par les seuils T.départ max et T.départ min (menu Courbe de chauffage), même si 
la valeur Temp. dép. cons. externe est supérieure ou inférieure.

• La valeur d’offset pour la température de consigne départ permet d’optimiser celle-ci grâce à 
des critères supplémentaires (p. ex. vent, humidité de l’air, etc.). Cette valeur d’offset peut pro-
venir p. ex. de la fonction courbe caractéristique. L’augmentation ou la réduction de la tempé-
rature de consigne départ par la valeur d’offset est limitée par T.départ min et T.départ max 
(sous-menu Courbe de chauffage).

Variables d’entrée
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Paramètres
Fonctionnement Affichage et sélection du mode de fonctionnement interne du régula-

teur du circuit de chauffage (voir le sous-chapitre « Fonctionnement »)

Température ambiante
T.amb. réelle Affichage : température ambiante sur le capteur ambiant T.amb.

T.amb. réduit Température ambiante de consigne pour le mode réduit au niveau de 
service interne

T.amb. normal Température ambiante de consigne pour le mode chauffage au niveau 
de service interne

T. ambiante eff. Affichage : température ambiante de consigne effective, prédéfinie 
par le mode de fonctionnement actuel.

Température départ
T.départ réelle
T.départ consigne

Courbe de chauffage

Affichages :
Température départ actuelle sur le capteur départ T.départ
Température de consigne départ calculée
Sous-menu : définition de la courbe de chauffage et des températures 
de consigne départ maximale et minimale (voir le sous-chapitre 
« Courbe de chauffage »)

Mélangeur
Vit. régulation.

Adaptation de la vitesse de régulation au circuit de chauffage (plage de 
réglage 20 % - 500 %)
Le pourcentage modifie la longueur d'impulsion, émise à l'ouverture/la 
fermeture du mélangeur (mais pas les intervalles entre les impulsions).

Température extérieure
T. extér. réelle

Valeur moyenne

Temps d’anticipation

Affichage : température extérieure sur le capteur extérieur T.ext.
Sous-menu : Moyenne des températures extérieures pour le calcul de 
la température départ et l’arrêt de la pompe (voir le sous-chapitre 
« Valeur moyenne »)
Déplace le moment de commutation du mode réduit au mode normal 
à l’aide de la fonction Interrupteur horaire, en fonction de la tempéra-
ture extérieure (voir le sous-chapitre « Temps d’anticipation »)

Conditions d’arrêt Sous-menu : Conditions d’arrêt de pompe et conditions du mélangeur 
(voir le sous-chapitre « Conditions d’arrêt »)

Prot. antigel Sous-menu : Conditions de la protection antigel (voir le sous-chapitre 
« Protection antigel »)

• Au niveau de service interne, il est possible sous Fonctionnement de basculer du mode auto-
matique (Temps/Auto) au mode normal, réduit ou standby/antigel. Si un capteur ambiant RAS, 
RASPT, RAS-PLUS ou RAS-F est utilisé, RAS est affiché en mode automatique, avec juste au-
dessous le mode de fonctionnement réglé sur le capteur ambiant.

• Si une sonde ambiante est indiquée dans les variables d’entrée et si le câble de la sonde est 
court-circuité, le régulateur du circuit de chauffage fonctionne comme si aucune capteur 
ambiant n’était indiquée dans le paramétrage.
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FONCTIONNEMENT
Mode fonctionnement : permet de définir le mode dans lequel le régulateur du circuit de chauf-
fage fonctionne :

• Standby La fonction de régulation est désactivée (la protection antigel reste active),
la température de consigne départ est réglée sur +5 °C

• Antigel La fonction antigel est activée. (voir le chapitre « Protection antigel »)
• Réduit Le régulateur est commuté en mode réduit
• Normal Le régulateur est commuté en mode chauffage (normal)
• Jour férié Le régulateur reprend le mode de fonctionnement Jour férié de la fonction 

calendrier
• Vacances Le régulateur reprend le mode de fonctionnement Vacances de la fonction 

calendrier
• Party Le régulateur reprend le mode de fonctionnement Party de la fonction calen-

drier
• Maintenance La fonction de maintenance est activée (voir la fonction Maintenance). La 

température départ est définie selon le réglage T.départ max spécifié dans le menu 
Courbe de chauffage (l’affichage de la température de consigne départ indique cependant 
5 °C). À la fin du mode maintenance, le mode de fonctionnement Maintenance reste 
encore actif pendant trois minutes.

• T.dép.cons.ext La température départ est définie selon le réglage spécifié dans la 
variable d’entrée Temp. dép. cons. externe.

• Défaut Une interruption de ligne vers le capteur extérieur (valeur de mesure >
100 °C) conduirait à un arrêt du circuit de chauffage. Cela pourrait occasionner, au pire
des cas, des dommages causés par le gel. Pour l’éviter, le circuit de chauffage fonctionne
selon une température extérieure fixe de 0 °C si les températures extérieures sont nette-
ment trop élevées. L’indication Défaut s’affiche sous Fonctionnement.

L’affichage du mode de fonctionnement dans le menu de paramétrage correspond seulement au 
réglage interne du régulateur. Dans le statut de fonctionnement interne, on trouve en plus le mode 
de fonctionnement Temps/Auto dans lequel Statut condition temps est activé. Si un capteur am-
biant (RAS, RASPT, RAS-PLUS ou RAS-F) est défini dans les variables d’entrée, le mode de fonc-
tionnement interne RAS est affiché à la place. Le mode de fonctionnement réglé sur le capteur 
ambiant est alors visible en dessous.
Les modes de fonctionnement Jour férié, Vacances et Party peuvent uniquement être activés par 
la fonction calendrier. Le mode de fonctionnement réellement actif est visible dans le statut des 
fonctions et dans les variables de sortie.
Tableau 1 : Transmission des variables de sortie en tant que valeurs chiffrées en fonction du 
mode de fonctionnement
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Niveau service : Le niveau de service indique comment le mode de fonctionnement est défini. Les 
niveaux de service ont des priorités. La priorité la plus élevée correspond au niveau de service 0, la moins 
élevée au niveau de service 6.
Le mode de fonctionnement actif est visible dans le statut des fonctions et dans les variables de 
sortie.
Variable de sortie : La valeur chiffrée correspond à la priorité du niveau de service actif, en fonction de la 
colonne 1 dans le tableau 2.
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• La condition de protection antigel est remplie lorsque la valeur moyenne de la température extérieure 
Arrêt T.ext. RVM est < valeur définie dans le menu Prot. antigel ou la température ambiante T.amb. 
réelle est < T.amb. gel.

• Le mode de fonctionnement spécial Défaut n’est activé que lorsque Maintenance ou T.dép.cons.ext ne 
sont pas actifs.
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Statut de la pompe du circuit de chauffage et du mélangeur
en fonction du mode de fonctionnement et des autorisations :

x... Statut autorisation ou mode de fonctionnement indifférent
(1)... AUTO signifie ici que la régulation se fait selon le réglage T.départ max spécifié dans le 

menu Courbe de chauffage.
(2)... ARRÊT ne s’applique pas si dans les conditions d’arrêt sous Si pompe circ. chauff. = 

arrêt => Mélangeur, le réglage régler est sélectionné.

INTERRUPTEUR EXTERNE
Si la variable d’entrée Interrupteur ext est liée à un signal numérique (MARCHE/ARRÊT), la com-
mutation est possible entre les modes Standby / antigel et le mode de fonctionnement actuel 
d’un niveau de service de priorité inférieure. Si le signal d’entrée est sur MARCHE, le régulateur 
commute sur Standby ou sur Prot. antigel si les conditions de protection antigel sont valables. Si 
le signal est sur ARRÊT, il y a commutation sur le niveau de service en cours au même moment.
La variable d’entrée accepte aussi des valeurs analogiques pour la commutation de mode de fonc-
tionnement externe :
Valeur (sans unité) : Mode fonctionn. :

64 Standby / Antigel
65 Temps/Auto (mode selon Statut condition temps)
66 Normal
67 Réduit
127 Recommuter sur le mode du niveau de service actuel.
0 N’entraîne aucune modification du mode de fonctionnement, peut

cependant par la suite être modifié par un niveau de service de priorité
inférieure.

Ces valeurs analogiques peuvent provenir d’une autre fonction, mais aussi du module GSM du 
C.M.I. comme entrée réseau. Les valeurs de l’interrupteur externe ont la priorité 2 (voir le tableau 2 
au chapitre FONCTIONNEMENT).
À noter : si, alors que la valeur se situe entre 64 et 67, vous tentez tout de même de régler un 
autre mode de fonctionnement dans un niveau de service de priorité inférieure (= calendrier, tem-
pérature ambiante de consigne externe, RAS et Interne), le régulateur « remarque » cette modifi-
cation et reprend ce mode de fonctionnement après la recommutation avec une valeur 127 sur 
l’Interrupteur externe. 
Remarque importante : l’interrupteur externe ne doit en aucun cas être lié à un capteur de tempé-
rature, car le régulateur risquerait d’être endommagé.
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CALENDRIER
Le mode de fonctionnement d’une fonction calendrier est sélectionné dans la variable d’entrée 
Mode calendrier.
Dans la variable d’entrée T.amb.cons. calend., il est possible d’indiquer la valeur de consigne (= 
température ambiante de consigne) 1, 2 ou 3 attribuée au mode de fonctionnement. Toute autre 
source est également autorisée (par ex. température ambiante de consigne de calendrier d’un 
autre régulateur via le réseau CAN).
Si aucune température de consigne n’est définie pour le mode de fonctionnement (« inutilisé »), le 
régulateur a les températures ambiantes de consigne effectives ci-dessous :
Mode calendrier Température ambiante de consigne effective
Inactif (0) T.amb. réduit ou T.amb. normal en fonction de Statut condit temps
Standby (3) 5 °C, fonction antigel activée
Vacances (6) T.amb. réduit
Jour férié (7) T.amb. normal
Party (8) T.amb. normal

Si plusieurs modes calendrier sont activés simultanément, le mode de fonctionnement de priorité 
supérieure (voir la fonction Calendrier) et la valeur de consigne correspondante sont repris.
Si aucun mode calendrier n’est actif (affichage Inactif (0) dans les variables d’entrée), la tempéra-
ture ambiante de consigne de calendrier qui est définie dans la fonction calendrier pour Inactif est 
affichée dans les variables d’entrée. Cette valeur ne sera cependant pas reprise dans la fonction 
du circuit de chauffage.

CONTACT FENÊTRE
Le circuit de chauffage peut être commuté sur Standby ou Prot. antigel par la variable d’entrée 
Contact fenêtre, indépendamment des autres niveaux de service (sauf Mode spécial - Mainte-
nance et T.dép.cons.ext).
Un signal MARCHE (numérique) laisse le circuit de chauffage dans le niveau de service et le mode 
de fonctionnement actuels ; un signal ARRÊT entraîne le mode Standby ou antigel.

PROGR. TEMPORISATION
Les programmes de temporisation du circuit de chauffage sont définis par le biais de la variable
d’entrée Statut condition temps. Le statut n’est efficace que dans le mode de fonctionnement
Temps/Auto. Si le statut est MARCHE, la température normale s’applique, si le statut est ARRÊT,
il s’agit de la température réduite. Ce statut peut provenir de fonctions (p. ex. fonction Interrupteur
horaire) ou d’autres sources. Lorsqu’une température ambiante de consigne est sélectionnée par
la fonction Interrupteur horaire, il faut veiller à ce que, en dehors de la plage horaire, la valeur
Cons. (1-2) si progr. tempor. = arrêt soit reprise.

TEMPS D’ANTICIPATION
Selon la température extérieure, des temps de chauffage fixes peuvent provoquer un chauffage
prématuré ou trop tardif. Le temps d’anticipation décale le moment de la commutation en fonction
de la température extérieure. L’entrée se rapporte à une température extérieure de -10 °C et est
de zéro pour +20°C. Pour un temps d’anticipation de 30 min et une température extérieure de 0 °C,
on obtient ainsi par exemple un avancement du moment de la commutation (du mode réduit au
mode normal) de 20 minutes. Le temps d’anticipation effectif correspondant à la température ex-
térieure moyenne est une variable de sortie et peut être repris par la fonction Interrupteur horaire.
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COURBE DE CHAUFFAGE
La température départ se calcule normalement à partir de la température extérieure et du para-
mètre de la courbe de chauffage. La courbe de chauffage est calculée sur la base d’une tempéra-
ture ambiante de consigne de +20 °C et est décalée parallèlement en conséquence pour d’autres 
températures ambiantes de consigne.
La fonction permet le paramétrage au choix de la courbe de chauffage selon deux méthodes :

• Par la pente, comme c’est habituellement le cas dans de nombreux régulateurs de chauf-
fage.

• Par le rapport de la température extérieure (à +10 °C et -20 °C) avec la température 
départ. Dans ce cas, un autre point de référence est fixé pour température extérieure de 
+20 °C = température départ +20 °C.

Dans ces deux méthodes, l’influence de la température extérieure sur la température départ n’est 
pas linéaire.
Dans le cas de la pente, la courbure est définie en conformité avec la norme. 
Dans le cas de la température, une courbure de la caractéristique de chauffage est générée avec 
la température départ souhaitée à +10 °C, cette courbure pouvant être adaptée aux différentes 
émissions de chaleur des divers systèmes de chauffage. 
Valeur fixe : l’évolution est réglée sur les valeurs fixes définies dans le sous-menu Courbe de 
chauffage pour le mode Normal ou Réduit. L’influence ambiante reste aussi activée dans le mode 
Valeur fixe. Si aucun capteur extérieur n’est raccordé, une valeur de 0 °C est prédéfinie en interne 
dans le régulateur pour la température extérieure. Pour que le mode de fonctionnement Standby 
fonctionne correctement, il faut donc régler le paramètre T.ext. RVM dans le sous-menu Prot. an-
tigel sous 0 °C.
Sans capteur extérieure, la régulation du circuit de chauffage se comporte comme une régulation 
à valeur fixe, où la température départ correspond en mode Normal au réglage « T. départ -20 °C » 
et en mode Réduit au réglage « T. départ +10 °C »  (sous-menu Courbe de chauffage).
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Courbe de chauffage Pente :

Courbe de chauffage Température (exemples) :
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Paramètres sous-menu Courbe de chauffage
Régulation Sélection : mode Température extérieure ou Valeur fixe

Courbe de chauffage
(affichée uniquement en 
mode Temp. extérieure)

Sélection : Température ou Pente

Influence ambiante La température ambiante est prise en compte avec xx % pour le 
calcul départ (influence non linéaire), réglable de 0 - 90 %. 
L’influence ambiante est également active en mode Valeur fixe.

Relèvement à la
mise en marche

Le temps de mise à l’arrêt précédent de la pompe du circuit de 
chauffage entraîne un relèvement (décroissant dans le temps) de la 
température départ (sur T.départ max au maximum).
Plage de réglage : 0 – 20 %  voir ci-après pour des informations 
détaillées,

T.départ +10 °C (affichée 
uniquement pour la 
courbe de chauffage Tem-
pérature)

Température départ souhaitée à une température extérieure de 
+10 °C 

T.départ -20 °C (affichée 
uniquement pour la 
courbe de chauffage Tem-
pérature)

Température départ souhaitée à une température extérieure de -
20 °C

Pente (affichée unique-
ment pour la courbe de 
chauffage Pente)

Indication de la pente

T.départ réduit (affichée 
uniquement en mode 
Valeur fixe)

Température départ souhaitée en mode Réduit

T.départ normal (affichée 
uniquement en mode 
Valeur fixe)

Température départ souhaitée en mode Normal

Niveau Décalage parallèle de la courbe de chauffage sélectionnée selon 
une valeur d’offset fixe (également dans le mode Valeur fixe actif). 
La température de consigne départ est augmentée ou réduite de 
cette valeur.

T.départ max Valeur maximale de la température départ (la température départ 
ne doit pas monter au-delà de cette limite)

T.départ min Valeur minimale de la température départ, dans tous les modes de 
fonctionnement sauf Standby (la température départ ne doit pas 
baisser en-deçà de cette limite)

T.départ min normal Valeur minimale de la température départ en mode Normal



148

• Relèvement à la mise en marche (RM)
Le relèvement à la mise en marche (RM) est calculé selon la formule suivante :

Le compteur est incrémenté de 1 toutes les 20 minutes, lorsque la pompe du circuit de chauf-
fage est arrêtée, et décrémenté de 1 jusqu’à 0 toutes les minutes si la pompe du circuit de 
chauffage est en marche.
Le niveau de compteur maximal est de 255. Il est par conséquent atteint au terme de 
85 heures de temps d’arrêt (= 255/3 heures ou env. 3,5 jours). La durée de décroissance maxi-
male est de 4,25 heures (= 255 minutes). Le relèvement réglé en % est efficace après un 
temps d’arrêt de 10 heures (= 30 x 20 minutes).
Exemple : T.départ cons. = 40 °C, relèvement à la mise en marche = 10 %, temps d’arrêt 
heures.
Le relèvement débute à +3,2 K et baisse à pas régulier pour atteindre zéro en l’espace de 
24 minutes.

• Si la valeur T.départ min normal est inférieure à la valeur T.départ min, la valeur la plus élevée 
de T.départ min est tout de même appliquée en mode Normal.

Paramètres sous-menu Valeur moyenne (de la température extérieure)
Des températures extérieures fluctuantes sont parfois indésirables pour le calcul de la tempéra-
ture départ ou comme base de la mise à l’arrêt de la pompe de chauffage. C’est la raison pour 
laquelle une formation de valeur moyenne distincte pour la température extérieure est disponible 
pour le calcul de la courbe de chauffage ainsi que pour la mise à l’arrêt de la pompe.

pour rég. départ

Durée VM 
Val. moy. temp. ext. régul.

Calcul de la valeur moyenne pour le calcul de la température de 
consigne départ
Saisie du temps moyen
Résultat du calcul

pour arrêt
Durée VM
Val. moy. temp. ext. arrêt

Calcul de la valeur moyenne pour les conditions d’arrêt de la pompe
Saisie du temps moyen
Résultat du calcul

Paramètres sous-menu Conditions d’arrêt (et comportement du mélangeur)
Le régulateur autorise les conditions d’arrêt suivantes pour la pompe du circuit de chauffage :
si mode normal et T.amb.
Réelle > cons.
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température ambiante souhaitée en mode normal 
est atteinte.
Différence à la mise en marche pour T. ambiante eff.
Différence à la mise à l’arrêt pour T. ambiante eff.

si mode réduit et T.amb.
Réelle > cons.
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température ambiante souhaitée en mode réduit 
est atteinte.
Différence à la mise en marche pour T. ambiante eff.
Différence à la mise à l’arrêt pour T. ambiante eff.

si T.départ
Cons. < min
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température départ calculée n’atteint pas le seuil 
T.départ min en mode chauffage ou réduit.
Différence à la mise en marche pour T.départ min
Différence à la mise à l’arrêt pour T.départ min

Paramètres sous-menu Courbe de chauffage
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si T.départ
Réelle > max
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température départ est supérieure à T.départ max 
(réglage sur la courbe de chauffage).
Différence à la mise en marche pour T.départ max
Différence à la mise à l’arrêt pour T.départ max

si T.ext.
VMa > max
T.ext. max
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température extérieure moyenne T. extér. VMa en 
mode chauffage ou réduit dépasse la valeur réglable T.ext. max.
Valeur seuil souhaitée
Différence à la mise en marche pour T.ext. max
Différence à la mise à l’arrêt pour T.ext. max

si mode réduit et T.ext.
VMa > max 
T.ext. max 
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température extérieure moyenne T. extér. VMa en 
mode réduit dépasse la valeur réglable T.ext. max.
Valeur seuil souhaitée
Différence à la mise en marche pour T.ext. max
Différence à la mise à l’arrêt pour T.ext. max

si pompe circ. chauff. = 
arrêt
Mélangeur

Comportement du mélangeur après arrêt de la pompe (excepté si 
autorisation circuit de chauffage = arrêt) : 
Sélection : fermer, ouvrir, inchangé, (continuer) régler

si autorisation mélangeur 
= arrêt
Mélangeur

Comportement du mélangeur avec Autor. mélangeur = arrêt : 

Sélection : fermer, ouvrir, inchangé
• Si l’une des conditions d’arrêt est active, la pompe du circuit de chauffage est arrêtée et la 

température de consigne départ est réglée sur +5 °C.
• Si une température ambiante de consigne externe (variable d’entrée) est prédéfinie, les prin-

cipes suivants s’appliquent pour les conditions d’arrêt :
• Si la valeur des variables d’entrée est ≥ au paramètre de température normale T.amb.nor-

mal, le circuit de chauffage est en mode Normal. Les conditions d’arrêt du mode Normal 
s’appliquent par conséquent.

• Si la valeur des variables d’entrée est ≥ au paramètre de température réduite T.amb.réduit 
et < à T.amb.normal, le circuit de chauffage est en mode Réduit. Les conditions d’arrêt du 
mode Réduit s’appliquent par conséquent. 

• Aucune des valeurs de paramètres ne possède d’hystérésis réglable. Les seuils de commuta-
tion sont divisés en différences à la mise en marche et à l’arrêt. 

• Étant donné que pour le calcul de la température de consigne départ, la température extérieure 
tout comme la température ambiante (si un capteur est installé) sont prises en compte, l’arrêt 
Si T.départ cons. < min est la méthode la plus courante. Cette condition d’arrêt est préréglée 
dans le régulateur en usine.

• Le comportement du mélangeur pour « si autorisation mélangeur=arrêt » est dominant par 
rapport à « si pompe circ. chauff. = arrêt ».

Paramètres sous-menu Conditions d’arrêt (et comportement du mélangeur)
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Paramètres sous-menu Protection antigel
Cette partie de fonction est activée en mode Standby dans chaque statut de fonctionnement, 
même si le circuit de chauffage est à ce moment-là partiellement bloqué par la variable d’entrée 
Autoris. pompe ou si une condition d’arrêt avait bloqué la pompe du circuit de chauffage. 
Si Autor. mélangeur est sur ARRÊT, la pompe reste activée, sans mode antigel. Le mélangeur se 
comporte selon le réglage effectué dans les conditions d’arrêt pour le comportement du mélan-
geur pour autorisation mélangeur=arrêt.
Si la fonction est bloquée par Autorisation circuit de chauffage, il n’y a pas de mode antigel !
La protection antigel est activée lorsque la température extérieure descend en dessous de « T.ext. 
RVM < », la te descend en dessous de « T. départ< » ou, quand le capteur ambiant est raccordé, 
lorsque la température ambiante descend en dessous de « T.amb. gel ».
Si la protection antigel est activée, la température de consigne départ est réglée sur la température 
départ de la courbe de chauffage qui correspond à la température ambiante T.amb. gel, mais ce-
pendant au minimum sur T.départ min ou T.départ min normal, selon le statut de la condition de 
temps (réglage dans le sous-menu Courbe de chauffage).
En l'absence de connexion à une température externe, la valeur moyenne de la température ex-
terne est définie sur 10,0 °C. Dans cette configuration, le mode antigel n’est pas activé par la tem-
pérature externe lorsque le seuil de protection antigel T. ext. RVM se situe en dessous de 10,0 °C.
Le mode antigel se termine lorsque la température qui a déclenché la fonction antigel augmente 
de 2 K au-dessus de la limite de protection antigel respective (hystérésis fixe).
Protection antigel si
T.ext. RVM < Seuil de mise en marche supérieure à la température extérieure
T.départ rélle < Seuil de mise en marche supérieure à la température départ
T.amb. gel • Seuil de mise en marche supérieure à la température ambiante

• Température ambiante de consigne pour le mode antigel
Basculement mode normal/réduit
Temporisation an-
tigel

Après le basculement du mode Normal au mode Réduit, un mode antigel, 
déclenché par le seuil de température extérieure, ne peut être actif qu’après 
cette temporisation.

Variables de sortie
Température consigne 
départ

Transmission de la température de consigne départ conformément 
au tableau 3 Variables de sortie dans différentes conditions (pour la 
commande du mélangeur) 

Temp. ambiante cons. 
effective

Transmission de la température ambiante de consigne effective 
(=actuelle)

Pompe cir.chauf. Statut pompe du circuit de chauffage MARCHE/ARRÊT, sélection de 
la sortie

Ouv./Fer.mélang. Statut mélangeur OUVERT/ARRÊT/FERMÉ, sélection des sorties de 
commutation (sortie double)

Mélang. 0-100 % Transmission d’une valeur en % avec 1 décimale pour commander un 
mélangeur avec une entrée 0-10 V par le biais d’une sortie analo-
gique (A12- A15)

Mode maintenance Statut MARCHE lorsque le mode maintenance est actif
Mode antigel Statut MARCHE lorsque le mode antigel est actif
Mode fonctionn. Affichage du mode de fonctionnement et transmission d’un chiffre 

sans unité conformément au tableau 1 au sous-chapitre Fonctionne-
ment
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Niveau service Affichage du niveau de service et transmission d’un chiffre sans 
unité selon la colonne 1 (priorité) du tableau 2 au sous-chapitre 
Fonctionnement

Temps d’anticipation Transmission du temps d’anticipation effectif en fonction de la tem-
pérature extérieure

T.amb. < cons. Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.amb. réelle > cons. est valable 
T.amb. < cons. (réd.) Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.amb. réelle > cons. en mode 

Réduit est valable.
T.départ cons. > min Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.départ cons. < min est valable.
T.ext. < max Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.ext. VMa > max est valable.
T.ext. < max (réd.) Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.ext. VMa > max en mode 

Réduit est valable.
T.départ < max Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.départ réelle > max est valable.
Compteur temps restant Affichage du temps de marche restant du mélangeur 
Mélangeur ouvert Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement ouvert (après expira-

tion du temps de marche restant)
Mélangeur fermé Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement fermé (après expira-

tion du temps de marche restant)
Val. moy. temp. ext. 
régul.

Valeur moyenne calculée de la température extérieure, prise en 
compte pour le calcul de la température départ (voir le sous-chapitre 
Valeur moyenne)

Val. moy. temp. ext. arrêt Valeur moyenne calculée de la température extérieure, prise en 
compte pour les conditions d’arrêt de la pompe (voir le sous-chapitre 
Valeur moyenne)

T. consigne demande. Transmission de la température de consigne départ demandée 
conformément au tableau 3 (à utiliser dans la fonction Demande de 
chauffage)

Compteur tempor. anti-
gel

Affichage de la temporisation qui s’écoule pour le mode antigel lors 
du basculement du mode normal au mode réduit

T.amb. normal
Ces paramètres sont fournis ici à partir des variables de sortie

T.amb. réduit
• Mélangeur 0 – 100 % : Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V 
• Si une paire de sorties (entraînement de mélangeur) est liée à la variable de sortie « Ouv./

Fer.mélang. », le temps de marche restant est décompté du temps de marche double de la
paire de sortie (à partir d'au moins 20 minutes). Si aucune paire de sorties n'est associée, le
temps de marche restant commence à s'écouler à 2 minutes.

• Si la limitation du temps de marche a été désactivée dans les réglages de la sortie du mélan-
geur, le temps de marche restant est seulement décompté jusqu’à 10 secondes et la com-
mande de la paire de sorties n’est pas arrêtée.

• Le temps de marche restant est rechargé lorsque la sortie du mélangeur est commutée en 
mode manuel, est commandée par un message (dominant MARCHE ou ARRÊT), le sens de 
commande est changé ou l’autorisation passe de ARRÊT à MARCHE.

• Mélangeur ouvert / fermé : Si la limitation du temps de marche a été désactivée, le mélangeur 
est toutefois affiché comme ouvert ou fermé après l’expiration du temps de marche restant.

• Les variables de sortie qui se réfèrent aux conditions d’arrêt ont toujours le statut MARCHE si 
la condition d’arrêt concernée n’est pas activée.

Variables de sortie
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Régulation circuit de refroidissement
Schéma de base

Description de la fonction
Régulation du mélangeur pour un circuit de refroidissement sur la base des températures de 
consigne et des températures limites prédéfinies. Les temps de refroidissement admissibles 
peuvent être définis au moyen de Statut condition temps. L’arrêt de la pompe du circuit de refroi-
dissement est définie par le biais de paramétrages.

Eingangsvariablen
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Autoris. pompe Autorisation de la pompe du circuit de refroidissement (valeur numé-

rique MARCHE/ARRÊT)
Autor. mélangeur Autorisation du mélangeur (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Température ambiante Signal d’entrée analogique de la température ambiante T.amb.
Température départ Signal d’entrée analogique de la température départ T.départ
Température extérieure Signal d’entrée analogique de la température extérieure T.ext.
Statut condition temps Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (p. ex. de la fonction 

Interrupteur horaire)
Temp. ambiante 
consigne

Valeur analogique pour la température ambiante de consigne sou-
haitée

Température consigne 
départ

Valeur analogique pour la température de consigne départ souhaitée

Point de rosée / départ 
min.

Valeur analogique pour la température du point de rosée

Mode calendrier Signal d’entrée de la fonction Calendrier pour la commutation des 
modes de fonctionnement (voir le sous-chapitre et la fonction 
« Calendrier »)

T.amb.cons. calend. Température ambiante de consigne avec fonction Calendrier activée 
(voir le sous-chapitre et la fonction « Calendrier »)

Contact fenêtre Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT
Offset T.amb. cons. Valeur d’offset analogique pour la température ambiante de 

consigne
Offset temp. dép. cons. Valeur d’offset analogique à laquelle est ajoutée la température de 

consigne départ.
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• Autorisation circuit refroidissement = ARRÊT Tout le circuit de refroidissement est désactivé. 
La température de consigne de départ est réglée sur 200 °C, la température ambiante de 
consigne effective sur 50 °C, toutes les variables de sortie numériques sont sur ARRÊT, le 
mélangeur reste donc inchangé.

• Autoris. pompe = arrêt : La pompe est arrêtée, le mélangeur se comporte en fonction du 
réglage dans les conditions d’arrêt pour Pompe de refroidissement = ARRÊT, les variables de 
sortie restent inchangées comme pour Autoris. pompe MARCHE (sauf Pompe cir. refr. et 
Mélangeur).

• Si statut condition temps est sur ARRÊT, le circuit de refroidissement est désactivé, excepté 
si un mode de fonctionnement calendrier est actif. La température de consigne de départ est 
transmise avec 200 °C et la température ambiante de consigne effective avec 50 °C.

• Les valeurs Température ambiante de consigne et Température de consigne départ peuvent 
être définies par l’utilisateur ou provenir d’autres sources (p. ex. des fonctions).

• Point de rosée / départ min. peut être défini par l’utilisateur ou p. ex, provenir d’un capteur 
d’humidité RFS-DL. La température de consigne départ ne peut pas baisser en dessous de 
cette valeur (+ valeurs d’offset). Lorsque la condition d’arrêt Si T. départ réelle < min. est acti-
vée, cette valeur (+ valeurs d’offset) est la valeur minimale pour cette condition d’arrêt.

• Le circuit de refroidissement peut être désactivé par la variable d’entrée Contact fenêtre. Un 
signal MARCHE (numérique) laisse le circuit de refroidissement dans le mode de fonctionne-
ment actuel, un signal ARRÊT entraîne la mise à l’arrêt.

Paramètres
Mélangeur

Vit. régulation
Adaptation de la vitesse de régulation au circuit de refroidissement 
(plage de réglage 20 % - 500 %)
Le pourcentage modifie la longueur d'impulsion, émise à l'ouverture/la 
fermeture du mélangeur (mais pas les intervalles entre les impulsions).

Valeur moyenne Sous-menu : Moyenne de la température extérieure pour l’arrêt de la 
pompe (voir le sous-chapitre « Valeur moyenne »)

Temps d’anticipation Déplace le moment de commutation du mode de refroidissement à 
l’aide de la fonction Interrupteur horaire, en fonction de la température 
extérieure (voir le sous-chapitre « Temps d’anticipation »)

Conditions d’arrêt Sous-menu : Conditions d’arrêt de pompe et conditions du mélangeur 
(voir le sous-chapitre « Conditions d’arrêt »)

Offset pt rosée départ Saisie d’une valeur d’offset pour la variable d’entrée Point de rosée / 
départ min.

Paramètres sous-menu Valeur moyenne
VALEUR MOYENNE (de la température extérieure)
Des températures extérieures fluctuantes comme base pour l’arrêt de la pompe sont parfois 
indésirables. C’est pourquoi un calcul de la valeur moyenne de la température extérieure est dis-
ponible pour l’arrêt de la pompe. 
Pour température extérieure
Temps de filtrage
Val. moy. temp. ext. arrêt

Calcul de la température extérieure moyenne
Saisie du temps de filtrage
Résultat du calcul (T.ext. VMa)

TEMPS D’ANTICIPATION
Selon la température extérieure, des temps de refroidissement fixes provoquent un refroidissement pré-
maturé ou trop tardif. Le temps d’anticipation décale le moment de la commutation en fonction de la
température extérieure. La saisie se rapporte à une température extérieure de +30 °C et est de zéro pour
+20 °C. Ainsi, pour un temps d’anticipation de 1 heure et une température extérieure de 25 °C, on obtient
ainsi par exemple un avancement du moment de la commutation de 30 minutes. Le temps d’anticipa-
tion n’est efficace que lorsqu’un capteur extérieur est défini dans les variables d’entrée. Le temps d’an-
ticipation effectif correspondant à la température extérieure moyenne est une variable de sortie et peut
être repris par la fonction Interrupteur horaire.
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Paramètres sous-menu Conditions d’arrêt
CONDITIONS D’ARRÊT et comportement du mélangeur
Le régulateur autorise les conditions d’arrêt suivantes pour la pompe du circuit de 
refroidissement :

si T.amb.
Réelle < cons.
Diff. marche

Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température ambiante souhaitée (+ valeur 
d’offset) n’est pas atteinte.
Différence à la mise en marche pour la température ambiante 
de consigne effective
Différence à la mise à l’arrêt pour la température ambiante de 
consigne effective

si T.départ
Réelle < min.
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température départ n’atteint pas la valeur mini-
male Point de rosée / départ min. + Offset pt rosée départ
Différence à la mise en marche pour la valeur minimale
Différence à la mise à l’arrêt pour la valeur minimale

si T.ext.
VMa < min
T.ext. min
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt lorsque la température extérieure moyenne T. extér. VMa 
n’atteint pas la valeur réglable T.ext. min
Valeur seuil souhaitée
Différence à la mise en marche pour T.ext. min
Différence à la mise à l’arrêt pour T.ext. min

si pompe circ. refroid. = arrêt
Mélangeur

Comportement du mélangeur après arrêt de la pompe 
(excepté si autorisation circuit de refroidissement = arrêt) : 
Sélection : fermer, ouvrir, inchangé, (continuer) régler

si autorisation mélangeur = arrêt
Mélangeur

Comportement du mélangeur avec Autor. mélangeur = arrêt : 

Sélection : fermer, ouvrir, inchangé

• Aucune des valeurs de paramètres ne possède d’hystérésis réglable. Les seuils de commuta-
tion sont divisés en différences à la mise en marche et à l’arrêt. 

CALENDRIER
Le mode de fonctionnement d’une fonction calendrier est sélectionné dans la variable d’entrée 
Mode calendrier.
Dans la variable d’entrée T.amb.cons. calend., la consigne 1, 2 ou 3 assignée au mode de fonc-
tionnement 
(= température ambiante de consigne) doit être indiquée. Toute autre source est également auto-
risée (par ex. température ambiante de consigne de calendrier d’un autre régulateur via le réseau 
CAN). Cette consigne est prioritaire sur la variable d’entrée Temp. ambiante consigne.
Si aucune température de consigne de calendrier n’est définie (« inutilisé »), le mode de fonction-
nement calendrier n’a aucune influence sur la fonction.
Si plusieurs modes calendrier sont activés simultanément, le mode de fonctionnement de priorité 
supérieure (voir la fonction Calendrier) et la valeur de consigne correspondante sont repris.
Si aucun mode calendrier n’est actif (affichage Inactif (0) dans les variables d’entrée), la tempéra-
ture ambiante de consigne de calendrier qui est définie dans la fonction calendrier pour Inactif 
est affichée dans les variables d’entrée. Cette valeur ne sera cependant pas reprise dans la fonc-
tion du circuit de refroidissement.



156

Variables de sortie
Température consigne 
départ

Transmission de la température de consigne départ actuelle

Temp. ambiante cons. 
effective

Transmission de la température ambiante de consigne effective 
(= actuelle)

Pompe circ.refr. Statut pompe du circuit de refroidissement MARCHE/ARRÊT, sélec-
tion de la sortie

Ouv./Fer.mélang. Statut mélangeur OUVERT/ARRÊT/FERMÉ, sélection des sorties de 
commutation (sortie double)

Mélang. 0-100 % Transmission d’une valeur en % avec 1 décimale pour commander un 
mélangeur avec une entrée 0-10 V par le biais d’une sortie analogique

Temps d’anticipation Transmission du temps d’anticipation effectif en fonction de la tempé-
rature extérieure

T.amb. > cons. Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.amb. réelle < cons. est valable.
T.ext. > min Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T.ext. VMa < min est valable.
T.départ > min Statut ARRÊT si la condition d’arrêt T. départ réelle < min est valable.
Compteur temps res-
tant

Affichage du temps de marche restant du mélangeur 

Mélangeur ouvert Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement ouvert (après expira-
tion du temps de marche restant)

Mélangeur fermé Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement fermé (après expira-
tion du temps de marche restant)

Val. moy. temp. ext. 
arrêt

Valeur moyenne calculée de la température extérieure, prise en 
compte pour les conditions d’arrêt de la pompe (voir le sous-chapitre 
Valeur moyenne)

• Si la pompe du circuit de refroidissement est arrêtée par Statut condition temps, les 
consignes de température départ et de température ambiante effective sont transmises avec 
respectivement +200 °C + Offset et +50 °C.
Si la pompe du circuit de refroidissement est arrêtée par le contact de fenêtre ou une condi-
tion d’arrêt, seule la température de consigne départ est transmise avec +200 °C + Offset.

• Mélang. 0-100 % Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V 
• Si une paire de sorties (entraînement de mélangeur) est liée à la variable de sortie « Ouv./

Fer.mélang. », le temps de marche restant est décompté du temps de marche double de la
paire de sortie (à partir d'au moins 20 minutes). Si aucune paire de sorties n'est associée, le
temps de marche restant commence à s'écouler à 2 minutes.

• Si la limitation du temps de marche a été désactivée dans les réglages de la sortie du mélan-
geur, le temps de marche restant est seulement décompté jusqu’à 10 secondes et la com-
mande de la paire de sorties n’est pas arrêtée.

• Le temps de marche restant (20 minutes) est rechargé lorsque la sortie du mélangeur est 
commutée en mode manuel, est commandée par un message (dominant MARCHE ou 
ARRÊT), le sens de commande passe de OUVERT à FERMÉ, ou inversement, ou l’autorisation 
passe de ARRÊT à MARCHE.

• Mélangeur ouvert / fermé : Si la limitation du temps de marche a été désactivée, le mélangeur 
est toutefois affiché comme ouvert ou fermé après l’expiration du temps de marche restant.

• Les variables de sortie qui se réfèrent aux conditions d’arrêt ont toujours le statut MARCHE si 
la condition d’arrêt concernée n’est pas activée.
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Régulation de puissance

Schéma de base
Voir description fonctionnelle Gestionnaire d'énergie.

Description du fonctionnement
La fonction Régulation de puissance permet de commander les consommateurs (par exemple 
thermoplongeur EHS ou contrôleur de puissance LST) selon les prescriptions de la fonction Ges-
tionnaire d'énergie ou du mode forcé.
Le recours à la fonction Gestionnaire d’énergie permet d'indiquer dans ses paramètres la régula-
tion de fonction comme fonction participante. Un gestionnaire d'énergie peut administrer jusqu’à 
12 régulations de puissance.
Pour une utilisation sans Gestionnaire d'énergie, les variables d'entrée Mode forcé et Puissance 
en mode forcé sont utilisées, permettant d'indiquer manuellement la puissance ou via d'autres 
incidences de régulation.
La régulation de puissance permet avec le paramètre Appareil CORA abonné de commander un 
appareil par radio CORA/CORA-DL. Les notices de montage des appareils correspondants com-
prennent de plus amples informations sur le système CORA.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Puissance minimale

Limites inférieure et supérieure de la puissance à consommer
Puissance maximale

Différence à la mise en 
marche

Le consommateur n’est activé que lorsqu'est atteinte la puissance mini-
male + la différence à la mise en marche.
Le consommateur n'est à nouveau désactivé qu'au passage sous la puis-
sance minimale.
Le fonctionnement est réalisé en tenant compte des paramètres Durée de 
marche minimale, temporisation d'arrêt et temps de blocage.

Mode forcé Validation du consommateur, sans prise en compte des prescriptions du 
gestionnaire d'énergie (valeur numérique Marche/Arrêt)

Puissance mode forcé Puissance de consigne, lorsque le mode forcé est activé.
• En cas d'utilisation associée à un gestionnaire d'énergie, la puissance de consigne provient de 

cette fonction, ou sinon de la variable d'entrée Puissance en mode forcé.
• Le mode forcé est prioritaire par rapport aux prescriptions du gestionnaire d'énergie.

• La valeur de la variable d'entrée Puissance maximale ne doit pas dépasser la puissance maxi-
male du consommateur (par exemple 3 kW pour le thermoplongeur EHS).

• Toutes les variables d’entrée en lien avec la puissance peuvent contenir des valeurs dans les 
unités W ou kW. La détection de l’unité se fait automatiquement.

• Si un consommateur non réglable doit être commuté, la puissance minimale et la puissance 
maximale doivent être réglées sur la même valeur. La différence à la mise en marche est encore 
active avec ce réglage.

• Des pourcentages peuvent aussi être créés sur les variables d’entrée puissance minimale et 
puissance en mode forcé. Ceux-ci se rapportent à la puissance maximale (100 % = puissance 
maximale).

•
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Exemple : commande d’un EHS-R par MLI

Paramètres

Durée de cycle

Définit dans quel cycle le calcul de la régulation de puissance se 
produit. Permet de compenser les décalages de réaction des 
consommateurs.
Ce paramètre a des répercussions vers le niveau supérieur du ges-
tionnaire d’énergie.

Durée de marche minimale Si le consommateur est activé, il ne peut être désactivé qu'à expi-
ration de ce délai.

Temps d’inertie Si le consommateur est désactivé, il continue à fonctionner jusqu'à 
expiration de ce délai avant d’être effectivement désactivé.

Temps de pause Si le consommateur est désactivé, il ne peut être réactivé qu'après 
expiration de ce délai.

Nœud de réseau participant 
(affiché uniquement sur les 
appareils avec x2-Funk)

Si la fonction doit piloter un appareil par x2-Funk, celui-ci est défini 
ici. Il est nécessaire au préalable de réaliser le couplage à l’appa-
reil via le menu Nœud réseau.
L’appareil CORA abonné ne doit être présent qu’une fois dans la 
programmation.

• Les paramètres Durée de marche minimale, temps d'inertie et temps de pause s'appliquent 
également au mode forcé.

Variables de sortie

Grandeur de réglage

Choix d'une sortie analogique pour la modulation de puissance du 
consommateur
Affichage du taux de la puissance modulée, indiquée à la sortie analo-
gique choisie (0-100%)
• 0 % correspond à 0 W
• 100 % correspond à la puissance maximale réglée

Statut
Sélection de la sortie de commande du consommateur
Affichage marche / arrêt

Puissance de consigne 
effective

Puissance qui doit être actuellement consommée (prescrite par la 
fonction Gestionnaire d'énergie)

Compteur de durée de 
marche minimale Compteur de la durée de marche minimale restante (voir Paramètres)

Compteur de la durée 
d'inertie Compteur de la durée d’inertie restante (voir Paramètres)

Compteur du temps de 
pause Compteur du temps de pause restant (voir Paramètres)

• La puissance de consigne effective et le compteur ne servent qu’à l’affichage.

Fonction Régulation de puissance Sortie analogique connectée
Paramètre Puissance minimale 0,05 kW Valeur d’entrée 1 0
Paramètre Puissance maximale 3,00 kW Valeur cible 1 10,0 %
Paramètre Différence à la mise en marche 0,01 kW Valeur d’entrée 2 1000

Valeur cible 2 90,0 %
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Régulation mélangeur
Schéma de base

Description de la fonction
Cette fonction permet une régulation permanente d’un mélangeur sur une valeur de consigne.
Cette fonction peut commander un servomoteur à 3 points ou un entraînement avec entrée 0-
10 V (signal analogique constant).

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)
Val. réelle régul. Signal d’entrée analogique de la valeur réelle actuelle T. régul.
Consigne Valeur analogique pour la consigne sur laquelle la régulation doit s’opérer.
Offset consigne Valeur analogique d’une valeur d’offset pour la consigne
Course d’initialisa-
tion

Impulsion d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT pour démarrer une course 
d’initialisation

• La consigne et la valeur d’offset peuvent être des valeurs fixes (source : utilisateur) ou prove-
nir d’une autre source en tant que valeurs variables.

• Course d’initialisation: si la variable d’entrée « valeur effective » n’est pas utilisée, la valeur de
la variable d’entrée « consigne + valeur d’offset » est transmise en % comme consigne régula-
teur. La variable de sortie « mélangeur 0 – 100 % » est ajustée selon cette valeur. Ceci permet
de prescrire une position de consigne exacte au mélangeur avec l’entrée 0-10 V. Grâce à une
impulsion de démarrage sur les variables d’entrée, le mélangeur peut être placé en position
finale.

Paramètres
Mode Sélection : Normal ou Inverse

Consigne régulateur
Températ. régul. consigne Affichage : Consigne prédéfinie (+ valeur d’offset)

si autor. = arrêt
Position du mélangeur

Comportement du mélangeur avec Autor. mélangeur = arrêt :
Sélection : ouvrir, fermer, inchangé

Mélangeur
Vit. régulation
(non visible lorsque la 
variable d’entrée « Valeur 
réelle » est utilisée)

Adaptation de la vitesse de régulation au circuit de régulation
(plage de réglage 20,0 – 500,0 %)
Le pourcentage modifie la longueur d'impulsion, émise à l'ouver-
ture/la fermeture du mélangeur (mais pas les intervalles entre les
impulsions).
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Course d’initialisation
Position du mélangeur
(non visible lorsque la
variable d’entrée « Valeur
réelle » n’est pas utilisée)

Pour la course d’initialisation, il est possible de déterminer si le
mélangeur fonctionne d’abord en position OUVERTE ou FERMÉE ou
si la régulation se fait immédiatement (choix « Inchangé »).
Sélection : ouvrir, fermer, inchangé

• Les modes de mélangeur Normal et Inverse sont tous deux disponibles. Avec Inverse, le
mélangeur s’ouvre lorsque la température s’élève.

• En mode inverse, le mélange se comporte également de manière inversée quand Autorisation
= Arrêt, c'est-à-dire que le mélangeur s’ouvre lorsque fermer est sélectionné.

Variables de sortie
Consigne régulateur Valeur de consigne calculée par le régulateur à partir de la valeur de

consigne + valeur d’offset
Ouv./Fer.mélang. Statut mélangeur OUVERT/ARRÊT/FERMÉ, sélection des sorties de

commutation (sortie double)
Mélang. 0-100 % Transmission d’une valeur en % avec 1 décimale pour commander un

mélangeur avec une entrée 0-10 V par le biais d’une sortie analogique
Compteur temps restant Affichage du temps de marche restant du mélangeur
Mélangeur ouvert Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement ouvert (après expira-

tion du temps de marche restant)
Mélangeur fermé Statut MARCHE si le mélangeur est entièrement fermé (après expira-

tion du temps de marche restant)
Course d’initialisation Statut MARCHE lorsque le mélangeur se trouve en pleine course d’ini-

tialisation.
• La consigne régulateur est également transmise si Autorisation = Arrêt.
• Mélangeur 0 – 100 % : Échelle de la sortie analogique : 0 = 0,00 V / 1000 = 10,00 V
• Si la variable d’entrée « Valeur réelle régul. » n’est pas utilisée, la valeur de la variable d’entrée

« Consigne (+ Offset consigne) » est transmise en % comme Consigne régulateur. Pour la
course d’initialisation, il est possible de déterminer si le mélangeur fonctionne d’abord en posi-
tion OUVERTE ou FERMÉE ou si la régulation se fait immédiatement (choix « Inchangé »). La
variable de sortie « Mélangeur  0 – 100 % » est ajustée selon cette valeur. Ceci permet de pres-
crire une position de consigne exacte au mélangeur avec l’entrée 0-10 V.

• Si une paire de sorties (entraînement de mélangeur) est liée à la variable de sortie « Ouv./
Fer.mélang. », le temps de marche restant est décompté du temps de marche double de la
paire de sortie (à partir d'au moins 20 minutes). Si aucune paire de sorties n'est associée, le
temps de marche restant commence à s'écouler à 2 minutes.

• Si la limitation du temps de marche a été désactivée dans les réglages de la sortie du mélan-
geur, le temps de marche restant est seulement décompté jusqu’à 10 secondes et la com-
mande de la paire de sorties n’est pas arrêtée.

• Le temps de marche restant (20 minutes) est rechargé lorsque la sortie du mélangeur est
commutée en mode manuel, est commandée par un message (dominant MARCHE ou
ARRÊT), le sens de commande passe de OUVERT à FERMÉ, ou inversement, ou l’autorisation
est commutée.

• Mélangeur ouvert / fermé : Si la limitation du temps de marche a été désactivée, le mélangeur
est toutefois affiché comme ouvert ou fermé après l’expiration du temps de marche restant.

• Si le mode Inverse est sélectionné, les variables de sortie « Mélangeur ouvert » et « Mélangeur
fermé » sont également inversées, c’est-à-dire que lorsque le mélangeur est complètement
fermé après l’expiration du temps de marche restant, le statut « Mélangeur ouvert » passe
alors sur MARCHE.

• Lors d’un démarrage du régulateur, une course d’initialisation est également démarrée auto-
matiquement conformément aux paramètres définis.
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Régulation par pièce

Description de la fonction
Cette fonction est spécialement pensée pour la commande de vannes thermostatiques pour le 
chauffage et/ou le refroidissement de pièces individuelles. Il est possible de basculer entre 
chauffage et refroidissement au moyen de seuils de température ambiante ou du sélecteur de 
mode de fonctionnement sur le capteur ambiant. Les conditions d’arrêt évitent le chauffage ou le 
refroidissement au-dessus ou au-dessous des seuils de température extérieure.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Autor. chauffage Cette autorisation permet de bloquer le mode chauffage (valeur 
numérique MARCHE/ARRÊT).

Autor. refroid. Cette autorisation permet de bloquer le mode refroidissement 
(valeur numérique MARCHE/ARRÊT).

Température ambiante Signal d’entrée analogique de la température ambiante

Température extérieure En option : Signal d’entrée analogique de la température extérieure

Température sol En option : Signal d’entrée analogique de la température au sol

Statut condition temps Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT (p. ex. de la fonction 
Interrupteur horaire)

Temp. ambiante consigne Valeur analogique de la température ambiante de consigne

Temp. sol consigne Valeur analogique de la consigne de la température au sol (unique-
ment en cas de capteur défini pour la température au sol)

Offset T.amb. cons. En option : Valeur analogique d’une valeur d’offset pour la tempéra-
ture ambiante de consigne

Contact fenêtre Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT

• Si le capteur extérieur est également lié à la fonction, il est possible de bloquer le mode chauf-
fage ou refroidissement au moyen de conditions d’arrêt.

• Grâce à Statut condition temps, le mode chauffage et le mode refroidissement sont tous deux 
arrêtés en dehors de la plage horaire. Si l’on ne souhaite pas de conditions de temps, Statut 
condition temps doit être réglé depuis Utilisateur sur MARCHE.

• La fonction antigel reste active avec Statut condition temps sur ARRÊT. 
• Par un signal ARRÊT aux variables d’entrée Contact fenêtre, les modes chauffage et refroidis-

sement sont arrêtés ou commutés sur le mode antigel. Le passage au mode antigel s’opère 
lorsque la température ambiante passe au-dessous de la valeur du paramètre T.amb. gel.

• Si un capteur ambiant RASPT, RAS-PLUS ou RAS-F est utilisé, il est possible de définir le 
mode de fonctionnement de la fonction au moyen du sélecteur de mode de fonctionnement :

AUTO: commutation automatique entre chauffage et refroidissement selon les réglages.

NORMAL: seul le mode chauffage est autorisé.

RÉDUIT: seul le mode refroidissement est autorisé (la protection antigel reste active).
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Paramètres
Température ambiante

Température consigne Affichage de la température ambiante de consigne + valeur d’offset 
prédéfinie par les variables d’entrée.

Chauff. diff. marche

Chauff. diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour la température ambiante de 
consigne en mode chauffage. 
Différence à l’arrêt pour la température ambiante de consigne en 
mode chauffage

Refroid. diff. marche

Refroid. diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour la température ambiante de 
consigne en mode refroidissement
Différence à l’arrêt pour la température ambiante de consigne en 
mode refroidissement

Température sol
Température consigne
(uniquement affichée si 
le capteur au sol est 
défini)

Affichage de la température au sol de consigne, prédéfinie par les 
variables d’entrée. 
(pour de plus amples informations, se référer au chapitre 
« Température sol »)

Sol min. diff. marche

Sol min. diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour la température au sol minimale 
de consigne
Différence à l’arrêt pour la température au sol minimale de consigne

Fonctionnement Mode de fonctionnement semblable au mode de fonctionnement 
RAS de la variable d’entrée Température ambiante. Options :
0 = Temps/Auto (réglage par défaut)
1 = Chauffage
2 = Refroidissement
3 = Standby/Antigel

Sol max. diff. marche

Sol max. diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour la température au sol maxi-
male de consigne
Différence à l’arrêt pour la température au sol maximale de 
consigne

Temporisation
Refroidissement -> 
chauffage
Chauffage -> refroidis-
sement

Temporisation de la commutation réglable en cas de basculement
du mode refroidissement au mode chauffage ou

du mode chauffage au mode refroidissement.

Valeur moyenne Sous-menu : calcul de la moyenne de la température extérieure qui 
est prise en compte dans les conditions d’arrêt (voir le sous-cha-
pitre « Valeur moyenne »)

Conditions d’arrêt Sous-menu : conditions d’arrêt via la température extérieure pour 
les deux modes de fonctionnement Chauffage et Refroidissement 
(voir le sous-chapitre « Conditions d’arrêt »).

T.amb. gel Lorsque la valeur T.amb. gel n’est pas atteinte, cette température 
est reprise comme température ambiante de consigne pour le 
mode chauffage (mode antigel avec hystérésis fixe 2 K).

• Température ambiante : la valeur différentielle Diff. arrêt pour le chauffage ne peut pas être 
supérieure à Diff. marche pour le refroidissement. De même, la valeur différentielle Diff. 
marche pour le refroidissement ne peut pas être inférieure à Diff. arrêt pour le chauffage.

• Température sol : La valeur Sol min. diff. marche ne peut pas être supérieure à Sol min. diff. 
arrêt.
De même, la valeur Sol max. diff. marche ne peut pas être supérieure à Sol max. diff. arrêt.
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TEMPÉRATURE SOL
La limitation de la température au sol est définie par des seuils maximal et minimal au moyen des 
paramètres de la température au sol. La relation avec la température ambiante de consigne dif-
fère en mode chauffage et en mode refroidissement.

Mode chauffage 
Si la température au sol n’atteint pas le seuil minimal min. diff. marche, le mode chauffage est 
activé indépendamment de la température ambiante jusqu’au dépassement du seuil min. diff. 
arrêt (liaison logique OU avec la température ambiante de consigne pour le chauffage) et le mode 
refroidissement est bloqué.
Si la température au sol dépasse le seuil maximal max. diff. arrêt, le mode chauffage est bloqué 
indépendamment de la température ambiante jusqu’au passage au-dessous du seuil max. diff. 
marche (liaison logique ET avec la température ambiante de consigne pour le chauffage) et le 
mode refroidissement est activé.

Mode refroidissement
Si la température au sol n’atteint pas le seuil minimal min. diff. marche, le mode refroidissement 
est bloqué indépendamment de la température ambiante jusqu’au dépassement du seuil min. 
diff. arrêt (liaison logique ET avec la température ambiante de consigne pour le chauffage) et le 
mode chauffage est activé.
Si la température au sol dépasse le seuil maximal max. diff. arrêt, le mode refroidissement est 
activé indépendamment de la température ambiante jusqu’au passage au-dessous du seuil max. 
diff. marche (liaison logique OU avec la température ambiante de consigne pour le chauffage) et 
le mode chauffage est bloqué.
À noter : en ce qui concerne le mode refroidissement, les termes diff. marche et diff. arrêt 
doivent être inversés.

Paramètres sous-menu Valeur moyenne
Des températures extérieures fluctuantes comme base pour les conditions d’arrêt sont parfois 
indésirables. C’est pourquoi un calcul de la valeur moyenne de la température extérieure est dis-
ponible pour l’arrêt. Dans ce sous-menu figurent les entrées suivantes :

Pour arrêt
Durée VM
Valeur moyenne

Calcul de la température extérieure moyenne
Saisie du temps moyen
Résultat du calcul

Paramètres sous-menu Conditions d’arrêt
Affichés uniquement si le capteur extérieur est défini.

si T.ext.
VMe > max. chauff.

Temp. ext. max. chauffage
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt du chauffage si la température extérieure moyenne dépasse 
une valeur seuil en mode chauffage.
Valeur seuil souhaitée pour la température extérieure
Différence à la mise en marche pour Temp. ext. max. chauffage
Différence à l’arrêt pour Temp. ext. max. chauffage

VMe < min. refr.

Temp. ext. min. refroidiss.
Diff. marche
Diff. arrêt

Arrêt du refroidissement si la température extérieure moyenne 
n’atteint pas une valeur de seuil en mode refroidissement.
Valeur seuil souhaitée pour la température extérieure
Différence à la mise en marche pour Temp. ext. min. refroidiss.
Différence à l’arrêt pour Temp. ext. min. refroidiss.
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Variables de sortie
Temp. ambiante cons. 
effective

Transmission de température ambiante de consigne effective (= 
actuelle), prédéfinie par la variable d’entrée + valeur d’offset ou le 
mode antigel.

Chauffage Statut MARCHE lorsque le mode chauffage est activé.

Refroidissement Statut MARCHE lorsque le mode refroidissement est activé.

Ouvrir la vanne Statut MARCHE lorsque le mode chauffage ou refroidissement est 
activé.

Fermer la vanne Statut MARCHE si ni le mode chauffage ni le mode refroidissement 
ne sont activés.

Mode antigel Statut MARCHE lorsque la température ambiante est inférieure à 
T.amb. gel.

T.amb.<T.amb. cons. 
(chauff.)

Statut MARCHE lorsque la température ambiante réelle est infé-
rieure à la température ambiante de consigne + valeur d’offset + 
Diff.

T.amb.>T.amb. cons. 
(refr.)

Statut MARCHE lorsque la température ambiante réelle est supé-
rieure à la température ambiante de consigne + valeur d’offset + 
Diff.

T.sol < cons. max. 
(chauff.)

Statut MARCHE lorsque la température au sol réelle est inférieure à 
la température au sol de consigne + Sol max. diff.

T.sol < cons. min. (chauff.) Statut MARCHE lorsque la température au sol réelle est inférieure à 
la température au sol de consigne + Sol min. diff.

T.sol > cons. max. (refr.) Statut MARCHE lorsque la température au sol réelle est supérieure 
à la température au sol de consigne + Sol max. diff.

T.sol > cons. min. (refr.) Statut MARCHE lorsque la température au sol réelle est supérieure 
à la température au sol de consigne + Sol min. diff.

VMa < max chauff. Statut MARCHE lorsque la condition est valable (+ Diff. compris).

VMa > min refr. Statut MARCHE lorsque la condition est valable (+ Diff. compris).

Val. moy. temp. ext. arrêt Transmission de la valeur moyenne de la température extérieure

Temporisat. chauffage Affichage de la temporisation écoulée en cas de passage en mode 
chauffage

Temporis. refroidiss. Affichage de la temporisation écoulée en cas de passage en mode 
refroidissement

• Il existe différentes variables de sortie pour Chauffage, Refroidissement, Ouvrir la vanne et 
Fermer la vanne. L’utilisation dépend des conditions hydrauliques de l’installation.

• Si autorisation = Arrêt, tous les statuts sont sur ARRÊT.
• Si Autor. chauffage = Arrêt, la fonction antigel est aussi désactivée.
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Régulation PID
Description de la fonction
Avec l’indication de capteurs, un système est régulé par le biais de la grandeur de réglage de 
manière à ce que la valeur du capteur ou une différence entre 2 valeurs de capteur soit mainte-
nue à un niveau constant. 
Exemple d’application : modification de la quantité transportée, par conséquent du débit volu-
mique des pompes de circulation. Ceci permet de stabiliser les températures (différentielles) 
dans le système. 
La régulation PID n’est pas seulement adaptée à la régulation de la vitesse de rotation, elle peut 
aussi servir à moduler un brûleur ou une pompe à chaleur.
Description au moyen d’un schéma solaire simple :

Régulation par valeur absolue = stabilisation d’un capteur
La température T.coll. est maintenue à un certain niveau (p. ex. 60 °C) à l’aide de la régulation de 
la vitesse de rotation. Lorsque le rayonnement solaire diminue, la température T.coll. baisse. À la 
suite de quoi, le régulateur réduit la vitesse de rotation et donc le débit, ce qui entraîne un allonge-
ment du temps de chauffage du fluide caloporteur dans le collecteur. Résultat : la température 
T.coll remonte.
L’utilisation d’un retour constant (T.ret.) peut éventuellement se révéler judicieuse dans certains 
systèmes (par ex. chargement du chauffe-eau). À cet effet, une caractéristique régulatrice 
inverse est requise. Quand T.ret. augmente, l’échangeur thermique transmet trop peu d’énergie 
vers l’accumulateur. Le débit est donc réduit. Un temps d’arrêt momentané plus long dans 
l’échangeur thermique refroidit davantage le fluide caloporteur et T.ret. baisse alors. 
Une stabilisation de T.acc. n’est pas utile, car la variation du débit n’a aucun effet direct sur 
T.acc. et, par conséquent, aucun circuit de régulation ne se met en fonctionnement.
Régulation différentielle = stabilisation de la différence de température entre deux capteurs.
La stabilisation de la différence de température entre T.coll. et T.ret. engendre un fonctionne-
ment « flottant » du collecteur. Si T.coll. baisse suite à un rayonnement de plus en plus faible, 
l’écart entre T.coll. et T.ret. diminue également. En conséquence de quoi, le régulateur réduit la 
vitesse, ce qui augmente le temps d’arrêt momentané du fluide dans le collecteur et donc l’écart 
entre T.coll. et T.ret.
Régulation des événements = si un évènement de température déterminé se produit, la régula-
tion des événements devient active et bloque la régulation par valeur absolue et/ou la régulation 
différentielle. La stabilisation du capteur correspondant fonctionne de la même manière que pour 
la régulation par valeur absolue.
Exemple : Si T.acc. a atteint 60 °C (seuil d’activation), le collecteur doit être stabilisé à une cer-
taine température. 
Remarque : Si la régulation par valeur absolue (stabilisation d’un capteur) et la régulation diffé-
rentielle (stabilisation de l’écart entre deux capteurs) sont activées simultanément, la vitesse la 
plus basse « profite » des deux procédés.
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Valeurs PID
La partie proportionnelle P représente l’augmentation de l’écart entre la valeur de consigne et la 
valeur réelle. La grandeur de réglage est modifiée d’un niveau pour un écart de X * 0,1 K de la 
consigne. Un nombre plus grand entraîne un système plus stable et plus d’écarts de régulation. 
Lorsque la valeur réelle et la consigne correspondent, la valeur moyenne des grandeurs de 
réglage minimum et maximum est affichée comme grandeur de réglage.
Exemple : grandeur de réglage minimum 30, grandeur de réglage maximum 100, consigne = 
valeur réelle -> grandeur de réglage = 65

La partie intégrale I règle périodiquement la grandeur de réglage en fonction de l’écart restant de 
la partie proportionnelle. La grandeur de réglage est modifiée d’un niveau toutes les X secondes 
pour un écart de 1 K de la consigne. Un chiffre élevé assure un fonctionnement plus stable du 
système mais ralentit son ajustement à la valeur de consigne. 

La partie différentielle D provoque rapidement une « surréaction » en fonction de la vitesse à 
laquelle intervient un écart entre la valeur de consigne et la valeur réelle, ce qui permet d’atteindre 
un équilibre le plus rapidement possible. En cas de divergence entre la valeur réelle et la consigne 
avec une vitesse de X * 0,1 K par seconde, la grandeur de réglage est alors modifiée d’un niveau. 
Des valeurs élevées assurent un fonctionnement plus stable du système mais ralentissent son 
ajustement à la valeur de consigne. 
Le paramètre Durée de cycle permet d’influencer le réglage par asservissement via la partie dif-
férentielle. Une durée de cycle plus longue entraîne un prolongement dans le temps de 
l’influence exercée par la partie différentielle.

Arrêt de la pompe
Si la grandeur de réglage est trop faible, les clapets anti-retour peuvent par exemple provoquer un 
arrêt de la pompe. Mais cet arrêt peut même être parfois souhaité, c’est pourquoi le niveau 0 est 
également autorisé comme limite inférieure.
Pour définir la grandeur de réglage minimale, on augmente lentement la vitesse de rotation en 
mode manuel tout en surveillant la pompe. La grandeur de réglage à laquelle la pompe démarre 
est augmentée de quelques crans par mesure de sécurité, et cette valeur est reprise comme 
grandeur de réglage minimale.
Dans le cas de la commande de pompes haute efficacité réglables, il faut respecter les indica-
tions concernant la grandeur de réglage minimale et la caractéristique de régulation (normal/
inverse) figurant dans les notices des fabricants de pompe.
Exemple : Caractéristique d’une pompe haute efficacité avec régulation MLI inverse (Mode 
chauffage) (source : WILO)
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Val. réelle régul. valeur 
absolue

Signal d’entrée analogique du capteur qui doit être stabilisé sur la 
température de consigne

Cons. régul. valeur abso-
lue

Valeur analogique de la température de régulation souhaitée

Valeur réelle (+) régula-
tion diff.

Signal d’entrée analogique du capteur d’acquisition (du capteur 
plus chaud, p. ex. capteur du collecteur) de la régulation différen-
tielle

Valeur réelle (-) régulation 
diff.

Signal d’entrée analogique du capteur de référence (du capteur plus 
froid, p. ex. capteur de l’accumulateur) de la régulation différentielle

Cons. régul. différentielle Valeur analogique de la différence de température souhaitée

Valeur activation régula-
tion évén.

Signal d’entrée analogique du capteur avec lequel un événement 
est attendu

Seuil activation régulation 
évén.

Valeur analogique du seuil d’activation sur le capteur d’activation

Valeur réelle régul. évén. Signal d’entrée analogique du capteur qui, une fois l’événement sur-
venu, est maintenu à un niveau constant

Cons. régul. des événe-
ments

Valeur analogique de la température de consigne de régulation sou-
haitée pour la régulation des événements

Partie proportionnelle Valeur analogique sans unité entre 0,0 et 100,0
La grandeur de réglage est modifiée d’un niveau pour un écart de X 
* 0,1 K de la consigne.

Partie intégrale Valeur analogique sans unité entre 0,0 et 100,0
La grandeur de réglage est modifiée d’un niveau toutes les X 
secondes pour un écart de 1 K de la consigne.

Partie différentielle Valeur analogique sans unité entre 0,0 et 100,0
En cas de divergence entre la valeur réelle et la consigne avec une 
vitesse de X * 0,1 K par seconde, la grandeur de réglage est alors 
modifiée d’un niveau.

Grandeur de réglage max. Grandeur de réglage maximale autorisée (maximum 100 pour une 
commande MLI ou 0-10 V)

Grandeur de réglage min. Grandeur de réglage minimale autorisée

Grandeur réglage démar-
rage

Grandeur de réglage après autorisation de la régulation PID (n’est 
efficace que pour la partie intégrale >0)

• Un résultat type de la préparation hygiénique d’eau chaude sanitaire (« Station d'eau chaude
sanitaire  ») avec un capteur rapide est PRO = 3, INT = 3, DIF = 1 pour les pompes avec signal
MLI. Le réglage PRO = 3, INT = 1, DIF = 4 s’est aussi avéré efficace avec l’utilisation d’un cap-
teur de température particulièrement rapide.
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Paramètres
Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et leurs 

décimales, sont disponibles.

Durée de cycle Durée de cycle = écart de temps entre les mesures pour la correction 
par la partie différentielle (voir description de la fonction / valeurs P-
I-D)

Réinitialiser compteurs 
int.
(n’est visible que si 
« Grandeur réglage 
démarrage » n’est pas 
utilisée)

Avec la sélection de « non », la régulation PID démarre, après autorisa-
tion, avec la grandeur de réglage transmise en dernier. 
Avec la sélection de « oui », la régulation PID commence, après autori-
sation, immédiatement avec la grandeur de réglage calculée sur la 
base des variables d’entrée et des paramètres

Rég. valeur absolue
Mode

Consigne abs.

Sélection : Arrêt
Normal = La grandeur de réglage augmente avec une 
valeur réelle croissante
Inverse = La grandeur de réglage baisse avec une valeur 
réelle croissante

Affichage de la consigne

Rég. différentielle
Mode

Consigne diff.

Sélection : Arrêt
Normal = La grandeur de réglage augmente avec une diffé-
rence croissante
Inverse = La grandeur de réglage baisse avec une diffé-
rence croissante

Affichage de la différence

Régul. événements
Mode

Condition
Seuil activ.
Diff. marche
Diff. arrêt
Consigne événement

Sélection : Arrêt
Normal = La grandeur de réglage augmente avec une valeur 
réelle croissante si la régulation des événements est active
Inverse = La grandeur de réglage baisse avec une valeur 
réelle croissante si la régulation des événements est active

Sélection : Réelle > seuil, Réelle < seuil
Affichage du seuil d’activation 
Différence à la mise en marche pour le seuil d’activation
Différence à la mise à l’arrêt pour le seuil d’activation
Affichage de la consigne de régulation 
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• Chaque procédé de régulation peut être réglé sur le mode de régulation Normal (la grandeur 
de réglage augmente avec une valeur réelle croissante), Inverse (la valeur de réglage baisse 
avec une valeur réelle croissante) ou sur Arrêt (procédé de régulation inactif).

• La régulation des événements « écrase » les résultats issus d’autres procédés de régulation. 
Ainsi, un événement déterminé bloque la régulation par valeur absolue ou la régulation diffé-
rentielle. 
Exemple : La stabilisation de la température du collecteur à 60 °C avec la régulation par valeur 
absolue est bloquée lorsque la partie supérieure de l’accumulateur a déjà atteint une tempéra-
ture de 50 °C = l’obtention rapide d’une température d’eau chaude sanitaire utilisable est ache-
vée, et il faut maintenant poursuivre le chargement avec un débit volumique maximal (et par là 
même avec une température plus basse). Pour ce faire, il faut indiquer, comme nouvelle tem-
pérature de consigne dans la régulation des évènements, une valeur qui requiert automatique-
ment la vitesse maximale (par ex. pour le collecteur = 10 °C).

• Si la condition de la régulation des événements est Réelle < seuil, cette régulation est activée 
si la valeur d’activation tombe au-dessous du seuil d’activation + Diff. arrêt, et est à nouveau 
désactivée lorsqu’elle monte au-dessus du seuil d’activation + Diff. marche. Avec cette condi-
tion, les deux valeurs Diff sont pratiquement inversées.

• Si la régulation par valeur absolue et la régulation différentielle sont désactivées (sortie : 
valeur de réglage maximale), l’activation de la régulation des événements entraîne le passage 
de la valeur de réglage maximale à la valeur correspondant à la régulation des événements.

Variables de sortie
Grandeur réglage Chiffre sans unité = résultat de la régulation PID, au choix affec-

tation à des sorties analogiques (commande MLI ou 0-10 V, de 
pompes électroniques p. ex.)

Diff. régl. (réel – cons.) Différence entre la valeur réelle et la consigne du procédé de 
régulation qui l’« emporte » au même moment

Régul. valeur absolue active Statut MARCHE si la régulation par valeur absolue est active

Régul. différentielle active Statut MARCHE si la régulation différentielle est active

Régulation événements active Statut MARCHE si la régulation des événements est active

Val. de réglage > 0 Statut MARCHE si grandeur de réglage > 0

• Si l’autorisation est sur ARRÊT, la grandeur de réglage est zéro.
• Si tous les modes de régulation sont désactivés, la grandeur de réglage maximale est toujours 

transmise.
• Si la régulation par valeur absolue et la régulation différentielle sont activées simultanément, 

la grandeur de réglage la plus basse « profite » des deux procédés.
• Si 2 régulations PID ou plus agissent sur une sortie en même temps, la grandeur de réglage la 

plus élevée l’« emporte » alors.
• La grandeur de réglage est également disponible comme variable de sortie pour d’autres fonc-

tions. 

Paramètres
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Régulation solaire

Schéma de base

Description de la fonction
Régulation différentielle entre la température du collecteur et la température de référence (p. ex. 
température de l’accumulateur) pour la commutation d’une pompe solaire. En option : utilisation 
d’un capteur de limitation.
Conditions de mise en marche de la pompe solaire S : 
1. La température au collecteur T.coll. doit dépasser le seuil minimal T.coll. min et ne doit pas 

franchir le seuil maximal T.coll. max.
2. La différence réglable entre T.coll. et la température de référence T.réf. (= température de sor-

tie de l’accumulateur) doit être dépassée.
3. T.réf. ne doit pas encore avoir atteint sa limite maximale T.réf. max. 
4. De surcroît, une limitation maximale T.lim. max peut être définie en option pour T.lim.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)
Température collecteur Signal d’entrée analogique de la température du collecteur T.coll.
Température de référence Signal d’entrée analogique de la température de référence T.réf.
Température limite En option : Signal d’entrée analogique de la température de limitation 

T.lim.
Temp. min. collecteur Valeur analogique pour la température minimale sur le collecteur 

T.coll. min
Temp. maximale référence Valeur analogique pour la température de référence max. T.réf. max
Temp. max. limitation Valeur analogique pour la température de limitation max. T.lim. max
• Pour les accumulateurs avec échangeur thermique à tuyau lisse, il est judicieux de visser le 

capteur de température de référence dans la sortie de l’échangeur thermique au moyen d’un 
raccord en T et d’un doigt de gant (voir Instructions de montage / Montage du capteur). 

• Pour les surfaces de collecteurs surdimensionnées, la température retour augmente trop vite, 
ce qui pourrait provoquer un arrêt prématuré en raison de la limitation de T. réf. Toutefois, T.réf. 
se refroidit très vite dans le fluide au repos de la partie froide de l’accumulateur. Ensuite, la 
pompe est à nouveau activée. Pour éviter ces « cycles extrêmes » ou une surchauffe de l’accu-
mulateur au cours d’une bonne accumulation à plusieurs niveaux, une limitation maximale sup-
plémentaire optionnelle sur T.lim. est possible. 
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Paramètres
Température collecteur

T.coll. max

Diff. marche
Diff. arrêt
T.coll. min
Diff. marche
Diff. arrêt

Blocage de la pompe si la valeur T.coll. max est atteinte sur le cap-
teur du collecteur
Différence à la mise en marche pour T.coll. max
Différence à la mise à l’arrêt pour T.coll. max
Affichage de la température minimale sur le capteur du collecteur
Différence à la mise en marche pour T.coll. min
Différence à la mise à l’arrêt pour T.coll. min

Température de référence
Diff. marche
Diff. arrêt

Différence à la mise en marche pour T.réf. max.
Différence à la mise à l’arrêt pour T.réf. max.

Différence coll.-réf.
Diff. marche
Diff. arrêt

Différence à la mise en marche Collecteur - Référence
Différence à la mise à l’arrêt Collecteur - Référence

Température limitation
(affichée uniquement si un 
signal d’entrée est défini 
pour la température de 
limitation T.lim.)
Diff. marche
Diff. arrêt

En option : Seuil de mise à l’arrêt sur le capteur de limitation T.lim. 

Différence à la mise en marche pour T.lim. max
Différence à la mise à l’arrêt pour T.lim. max

Temps de stabilisation En option : Temps de marche min. dans la plage horaire (p. ex. pour 
des installations Drainback)

Plage horaire
(affichée uniquement en 
cas de saisie d’un temps 
de stabilisation)
Début
Fin

Définition de la plage horaire au cours de laquelle le temps de stabi-
lisation est activé

• Comme en cas d’arrêt de l’installation, on suppose qu’il y a de la vapeur à partir d’une certaine 
température du collecteur (130 °C p. ex.), et donc que la circulation du fluide caloporteur n’est 
plus possible dans la plupart des cas, T.coll. a une limite maximale réglable (T.coll. max).

• La pompe est arrêtée lorsque le capteur T.réf. a franchi le seuil T.réf. max + Diff. arrêt ou le 
capteur T.lim (si installé) a franchi le seuil T.lim. max + Diff. arrêt.

• Pour l’utilisation du capteur de limitation T.lim, il est recommandé de régler le seuil maximal 
T.réf. max du capteur de référence de sorte qu’il n’ait pas d’effet pendant le fonctionnement. 

• Dans le temps de stabilisation, la pompe solaire fonctionne après le démarrage en dépit de la 
différence de température entre les capteurs du collecteur et de l’accumulateur et le seuil 
minimal au collecteur T.coll. min. Les seuils T.réf. max et T.lim. max continuent d’être actifs. 
La pompe est arrêtée si l’installation solaire n’atteint pas les conditions de mise en marche à 
la fin du temps de stabilisation.

• Lorsque la fonction Drainback est activée, le temps de stabilisation est redémarré à la fin du 
processus de remplissage.
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Variables de sortie
Circuit solaire Statut circuit solaire MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie 

Limitation maximale Statut limitation maximale MARCHE/ARRÊT (MARCHE = limitation 
de l’accumulateur sur T.réf. ou T.lim. atteinte)

T.coll. < T.coll. max Statut ARRÊT si la limitation maximale est active sur le collecteur.

T.coll. > T.coll. min Statut MARCHE si la température du collecteur est supérieure au 
seuil minimal.

T.réf. < T.réf. max Statut MARCHE si la température de référence est inférieure au 
seuil maximal T.réf. max.

T.lim. < T.lim. max Statut MARCHE si la température au niveau du capteur de limita-
tion est inférieure à T.lim. max.

T.coll. > T.réf. Statut MARCHE si la température du collecteur est supérieure à la 
température de référence selon Diff. Marche ou Diff. arrêt.

Priorité Statut ARRÊT si la fonction solaire est désactivée par la fonction 
Priorité solaire. 

Plage horaire Statut MARCHE si la plage horaire est valable pour le temps de sta-
bilisation

Compt. temps stabilis. Compteur du temps de stabilisation écoulé

Blocage (Drainback) Statut ARRÊT si le blocage inhibe toute mise en marche de la fonc-
tion solaire pendant le temps de blocage de la fonction Drainback.

• La variable de sortie Limitation maximale obtient le statut MARCHE si le seuil maximal du 
capteur de référence T.réf. max ou du capteur de limitation (si raccordé) T.lim. max est atteint.

• Si aucune fonction Priorité solaire n’est programmée, la variable de sortie Priorité est toujours 
sur le statut MARCHE.

• Si aucun temps de stabilisation n’est défini, la variable de sortie Plage horaire est toujours sur 
le statut MARCHE.

• Si aucune fonction Drainback n’est programmée, le statut Blocage (Drainback) est toujours 
sur MARCHE.
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Sample & Hold

Schéma de base
Flanc de déclenchement : pos./nég.

Flanc de déclenchement : positif

Flanc de déclenchement : négatif

Description de la fonction
La fonction Sample & Hold détermine une valeur à partir d’une variable d’entrée analogique, qui 
est valable à l’apparition d’un signal d’entrée numérique de déclenchement.
Il est possible de faire une sélection entre les flancs de déclenchement pos./nég., positif ou 
négatif.
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Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT)

Résultat (autor. = arrêt) Valeur analogique pour la variable de sortie Résultat si l’autorisation 
est égale à ARRÊT

Valeur Signal d’entrée analogique de la valeur à surveiller

Déclencheur Signal d’entrée numérique MARCHE/ARRÊT qui définit le moment où le 
résultat est déterminé à partir de la valeur.

• Le signal d’entrée de déclenchement peut provenir de toute source numérique (p. ex. d’une 
entrée numérique ou d’une fonction)

Paramètres
Grandeur de fonction De nombreuses grandeurs de fonction, reprises avec leur unité et 

leurs décimales, sont disponibles.

Flanc Sélection du flanc de déclenchement de l’entrée de déclenchement : 
pos./nég., positif, négatif

• Un flanc de déclenchement positif est une modification de l’état d’entrée de ARRÊT à 
MARCHE ou de Commutateur ouvert à Commutateur fermé (= fermant).
Le passage de fermé à ouvert (= ouvrant) est un flanc de déclenchement négatif.
La détermination du résultat a lieu à chaque modification d’état à l’entrée avec Flanc = pos/
nég.

Variables de sortie
Résultat Transmission du résultat de la fonction = valeur analogique du signal 

d’entrée au moment du flanc sélectionné du signal de déclenchement.
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Sélecteur de niveau

Description du fonctionnement
Le sélecteur de niveau (à gradins) permet à l’utilisateur d’influencer un processus automatique,
mais également au régulateur de neutraliser des influences manuelles.
Le sélecteur de niveau dispose de trois modes de fonctionnement : mode auto, mode manuel et
mode forcé. Le mode auto et le mode manuel se neutralisent mutuellement lorsqu’ils sont
enclenchés. Le mode forcé est toujours dominant. L’utilisateur peut librement régler les niveaux
existants.
Tout déclenchement du mode manuel (en modifiant les paramètres ou en appuyant sur les bou-
tons) neutralise le mode auto. Le déclenchement du mode auto (via Déclencheur mode auto )
neutralise à son tour le mode manuel. Le mode forcé écrase toujours le mode manuel et le mode
auto.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/

ARRÊT).
Si ARRÊT, les modes auto, forcé et manuel sont verrouillés, toutes les
variables de sortie Statut niveau (0-6)  passent à ARRÊT et 0 est affi-
ché sous le niveau actuel , indépendamment du niveau de base .

Niveau mode auto Lorsque le mode automatique est activé par le Déclencheur mode
auto , ce niveau est commuté.
Si cette variable d’entrée n’est pas liée, le mode auto est généralement
désactivé.

Déclencheur mode 
auto

Déclenche le mode auto ; le niveau sous Niveau mode auto  devient
actif. Si le mode manuel  est réglé sur « Oui », celui-ci passe à « Non »
lorsque le mode auto est déclenché.
Lorsque l’autorisation passe à ARRÊT, cette variable d’entrée est grisée
et le mode auto n’est pas déclenché.

Mode forcé Valeur numérique MARCHE/ARRÊT. Si MARCHE, le niveau correspon-
dant à Niveau mode forcé  est activé, indépendamment du mode
manuel et auto.

Niveau mode forcé Niveau si le mode forcé  est sur MARCHE.

Paramètres
Niveau de base 0 ou 1 : indique s’il doit y avoir un « niveau 0 ».

Niveau maximal Nombre de niveaux supérieur à 0, 6 max.

Niveau mode forcé Niveau si le mode forcé  est sur MARCHE. Visible uniquement dans
TAPPS2 ici.

Mode manuel Activation du mode manuel, neutralisation du mode auto.

Niveau mode 
manuel

Réglage manuel du niveau. Règle le Mode manuel  sur « Oui ».

 Déclencheur mode 
auto 

Bouton pour déclencher le mode auto. Le niveau correspondant au
Niveau mode auto  est activé, et le bouton est masqué si cette variable
d’entrée n’est pas utilisée. Règle le mode manuel  sur « Non ». 
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 Mode manuel Bouton pour déclencher le mode manuel. Mode manuel  sur « Oui ».

 Niveau + 
Passer au niveau supérieur/inférieur. Règle le Mode manuel  sur « Oui ».

 Niveau – 

 Niveau x 
Boutons pour tous les niveaux disponibles selon Niveau maximum  et
Niveau de base . En appuyant sur l’un de ces boutons, le Mode manuel

se règle sur « Oui ».

• Si l’autorisation  passe sur ARRÊT, tous les boutons se grisent et ne sont plus utilisables.
• Les paramètres de Niveau de base  et Niveau maximal  doivent fournir au moins 2 niveaux

possibles.

Variables de sortie
Niveau actuel Chiffre sans unité du niveau actuel

Statut mode auto Valeur numérique MARCHE/ARRÊT

Statut niveau (0-6) Chaque niveau disponible possède sa propre variable de sortie
(valeur numérique MARCHE/ARRÊT).

Paramètres
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Synchronisation

Description de la fonction
Cette fonction met à disposition, sur la base des informations sur l’heure et la date de l’appareil, 
des variables de sortie en fonction du temps et de la date. 
Ainsi, des signaux numériques permettant des autorisations en fonction du temps ou de la date 
sont disponibles pour la commande d’autres modules fonctionnels par exemple. 
La fonction peut s’exécuter une seule fois ou de façon cyclique.

Variables d’entrée
Autorisation Autorisation générale de la fonction (valeur numérique MARCHE/ARRÊT)

Paramètres
Mode Sélection : Heure, Jour, Mois, Année

Occurrence Sélection : cyclique ou unique

Plage 1 - 8 Saisie des moments de mise en marche et de mise à l’ arrêt par plage horaire

• Le réglage « cyclique/unique » détermine si la fenêtre paramétrée est activée une seule fois ou 
de manière répétitive (cyclique) après l’autorisation MARCHE.

• La fonction permet jusqu’à huit plages horaires ou fenêtres de date.
• Début et fin de la plage : 

Dans les modes Heure et Jour, la plage horaire débute et se termine au début de la minute 
indiquée.
Dans les modes Année et Mois, la plage horaire débute et se termine à 0h00 les jours indi-
qués.

Variables de sortie
Statut synchronisation Statut synchronisation MARCHE/ARRÊT, sélection de la sortie

Heure d’été Statut Heure d’été MARCHE/ARRÊT

Démarrage régul. Statut Démarrage régul. MARCHE/ARRÊT

• La variable de sortie Démarrage régul. génère, 40 secondes après la mise en marche de 
l’appareil ou une réinitialisation, une impulsion de 20 secondes et sert à surveiller les démar-
rages du régulateur (p. ex. après des coupures de courant) dans l’enregistrement de données. 
Il faut à cet effet régler le temps d’intervalle sur 10 secondes dans l’enregistrement de don-
nées.
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Actionneur AFS216 pour 14 servomoteurs thermiques

Description de l’appareil
L’actionneur AFS216 commute jusqu’à 14 servomoteurs thermiques. Ces
14 sorties pour servomoteurs sont conçues pour un courant permanent de
30 mA maximum et des impulsions individuelles (courant d’enclenchement)
de 0,5 A maximum. De plus, 2 sorties de relais sans potentiel sont disponib-
les sous les sorties 15 et 16. Il existe également deux entrées pour sondes
de température PT1000.

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : CORA-DL ou radio CORA

Variables d’entrée
Sortie 1-16 La commutation des sorties de l’AFS216 s’effectue via des signaux

numériques sur les variables d’entrée correspondantes.

Paramètres
Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio

Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et 
de l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA
HOP1-3 ID Indications pour la transmission de signaux radio
Entrée 1-2
Visible uniquement dans 
TAPPS2

Il est possible d’attribuer ici aux deux entrées une désignation, un
type, une taille de processus, une échelle, etc.

Sortie 1-16
Visible uniquement dans 
TAPPS2

Il est possible d’attribuer ici aux sorties une désignation, un type, une
taille de processus, une échelle, etc. Le mode manuel peut égale-
ment être activé ici.

Protection antiblocage Réglage des jours de la semaine et de l’heure auxquels les sorties
sont activées pendant 30 secondes pour la protection antiblocage,
afin d’éviter les blocages sur l’appareil raccordé.
En dessous, on peut aussi choisir pour chaque sortie si les sorties
doivent être activées ensemble.

Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Entrée 1-2 Valeurs de mesure des entrées
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Thermoplongeur EHS(-R)

Description de l’appareil
Pour fonctionner, le thermoplongeur doit être relié à un régulateur. Dans le kit ATON, le thermo-
plongeur EHS-R est déjà couplé en usine avec le CAN-EZ3A pour la CORA-radio.
L’appareil CORA fait automatiquement la distinction entre EHS et EHS-R.

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de 
série :
• Radio : tous
• CORA-DL : EHS-R ? 002500

EHS ? 001570

Connexion : CORA-DL ou radio CORA

Variables d’entrée
Vitesse de rota-
tion

Vitesse de la pompe pouvant être raccordée à la sortie du thermoplongeur. 
Cette sortie délivre la tension réseau lorsque le thermoplongeur chauffe.

Mode forcé 
SLM

valable unique-
ment si le 
mode pompe  est 

réglé sur SLM

Signal numérique Marche/Arrêt. Si « Marche » est
activé, la pompe est mise en marche et la régulation de
température est active conformément au paramètre
« Pompe ».

Temp. consigne 
SLM

Température de consigne pour la régulation de vitesse 
(sur la sortie MLI de l’EHS) lorsque le paramètre 
« Pompe » est en mode SLM.

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et de 
l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

ID HOP 1-3 Pour la retransmission de signaux radio (voir le mode d’emploi ATON/
EHS)

Connexion automati-
que [Oui/Non]

Sélectionner si l’on doit tenter de rétablir la connexion après la perte de 
la connexion radio.

Vitesse de rotation / 
MLI pompe
Grandeur d’entrée

Échelle
Valeur d’entrée 1-2
Valeur cible 1-2

Unité de traitement du signal pour la vitesse de la pompe
Le signal sur la variable d’entrée « Vitesse » peut être mis à l’échelle ici :
La valeur d’entrée 1-2 est réglée sur...
Valeur cible 1-2 à l’échelle. Cela permet également d’inverser le signal 
afin d’émettre un MLI en mode chauffage (c.-à-d. 0 % = pleine vitesse).

Statut pompe
MARCHE quand
seuil

Régler en dessous/au-dessus de quel seuil du signal d’entrée (vitesse 
variable d’entrée) la pompe doit être activée, même si le thermoplongeur 
ne chauffe pas...
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Mode manuel
Fonctionnement
Puissance

Sélection automatique/manuelle
Modifiable uniquement en mode « manuel ». En mode manuel, cette 
puissance est consommée de manière constante.

• Le mode manuel est uniquement destiné à des fins de test et ne doit pas être activé pendant 
une longue période.

Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Puissance actuelle Puissance actuellement consommée par l’EHS-R

Niveau de puissance 
supérieur

Utilisé uniquement pour les calculs internes
Niveau de puissance infé-
rieur

Température 1 Température à l’entrée de capteur 1 (capteur PT1000)

Température 2 Température à l’entrée de capteur 2 (capteur PT1000)

Température du LTS Température du capteur pour la limitation de température de sécu-
rité

Température électronique Température sur le système électronique du thermoplongeur

Code d’erreur Si un défaut est détecté sur l’EHS-R, le code d’erreur correspondant 
est transmis ici.

Valeur lors du timeout • Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste 
sur la variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en 
dessous est émise.

Statut pompe • Statut de la pompe (= sortie qui devient active avec les éléments 
chauffants)

MLI pompe • 0,0 - 100,0 % de la sortie MLI

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.

Variable de sortie Code d’erreur
1 Fusible défectueux

2 Température excessive sur le capteur LTS

3 Température excessive sur la carte

• Un chiffre est affecté à chaque statut d’erreur. La somme des codes de toutes les erreurs exi-
stantes est transmise sous « Codes d’erreur ».

• Exemple : un code d’erreur 6 signifierait que les erreurs 2 et 4 sont actives.

Paramètres
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Station d’eau douce FRISTAR3

Description de l’appareil
Le régulateur du FRISTAR3 est le FWR33. Celui-ci peut être utilisé comme appareil 
CORA et est un esclave DL (donc subordonné au régulateur x2 connecté).

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de série : 
tous

Connexion : uniquement CORA-DL

Variables d’entrée
Température de consigne 
[°C]

Écrase la température de consigne réglée sur le potentiomètre

Mode for. Circu. [Marche/
Arrêt]

Mise en marche externe de la pompe de circulation.
• Si « Marche », la pompe de circulation fonctionne de manière 

permanente.
• Si « Arrêt », le mode automatique est activé.

Tps de pause circu. [s] Une fois la circulation terminée, elle ne pourra recommencer 
qu’après expiration de ce délai.

Temp. consigne Circu. [°C] Température de consigne de la circulation mesurée au capteur de 
circulation (le capteur d’eau froide est utilisé en absence de capteur 
de circulation)

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-
même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et 
de l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Temp. de l’eau chaude 
sanitaire [°C]

Température sur le capteur TECS

Temp. eau froide [°C] Température sur le capteur TEF

Débit [l/h] Débit sel. Capteur de débit volumique

Temp. prim. all [°C] Température sel. Capteur primaire

Temp. circu. Ret [°C] Température du capteur de circulation en option Tcircu

Eff. Temp. de consigne 
[°C]

Affichage de la température de consigne actuellement active

Puissance de la pompe [%] Puissance de 0 à 100 % de la pompe avec MLI

Position vanne [%] 0 % = vanne entièrement fermée
100 % = vanne entièrement ouverte

Puissance [kW] Puissance actuelle de la station d’eau douce

Niv. compt. én. [kWh] Index de compteur global énergie

Niv compt. eau [m3] Index de compteur global eau

Code d’état Voir tableau « Variable de sortie Code d’état » ci-dessous

Valeur lors du timeout • Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste 
sur la variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en 
dessous est émise.

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.

Variable de sortie Code d’état
1 La pompe de circulation fonctionne
2 Autorisation circulation
4 Réinitialisation de la vanne active
8 Protection antiblocage de la pompe active
16 Capteur T.circulation : interruption
32 Capteur T.circulation : court-circuit
64 Capteur T.eau chaude sanitaire : interruption
128 Capteur T.eau chaude sanitaire : court-circuit
256 Capteur T.eau froide : interruption
512 Capteur T.eau froide : court-circuit
1024 Capteur T.primaire : interruption
2048 Capteur T.primaire : court-circuit
4096 Erreur pompe
8192 Erreur vanne
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• Un code est attribué à chaque état. La somme de tous les codes d’état actifs est indiquée 
sous l’index 13 (« État »).

• Exemple : l’état 3 signifie que la pompe de circulation fonctionne (1) et que la circulation est 
autorisée (2).

Variable de sortie Code d’état
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Capteur de débit FTS

Description de l’appareil
Le capteur de débit FTS-DL mesure, en plus du débit, la température 
de l’eau qui le traverse et peut, au moyen d’accessoires spéciaux, 
mesurer un autre capteur externe PT1000 ou un capteur de pression 
PRS0-6.

Charge bus : 25/
30 %

Compatible à partir du numéro de 
série : ≥ 009649

Connexion : CORA-DL uniquement

Variables d’entrée
pas de variables d’entrée pour cet appareil

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et de 
l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

Type Indication de la version (taille) du FTS-DL utilisée

Correction de cap-
teur

Temp. externe
Temp. interne

Correction des valeurs de mesure du capteur
Sonde externe PT1000 (en option)
Mesure interne de la température de l’eau en circulation

Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Température externe Sonde externe PT1000 (en option)

Température interne Mesure interne de la température de l’eau en circulation

Débit Débit en l/h

Pression En cas d’utilisation d’un PRS0-6 (en option)

Valeur lors du timeout • Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste 
sur la variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en 
dessous est émise.

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.
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Thermostat de corps de chauffe CORA-HKT

Description de l’appareil
Le régulateur du PMG1 est le PMR1. Celui-ci peut être utilisé comme appareil 
CORA et est un esclave DL (donc subordonné au régulateur x2 connecté).

Charge bus : 
5 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : CORA-DL ou radio CORA

Variables d’entrée
Température ambi-
ante [°C]

La température ambiante momentanée peut également provenir d’un
capteur externe. Utile lorsque la température ambiante mesurée par le
HKT lui-même n’est pas fiable.

Temp. amb. cons. 
[°C]

La température ambiante à laquelle le HKT doit réguler.

Chauffage
Numérique [Marche/
Arrêt]

Si Marche est valable :
0 % = entièrement fermé
100 % = entièrement ouvert

Si le chauffage et le refroidissement 
sont simultanément réglés sur Mar-
che, la vanne s’ouvre complètement.

Si les deux sont réglés sur arrêt en 
même temps, la vanne se ferme 
complètement.

Refroidissement
Numérique [Marche/
Arrêt]

Si Marche est valable :
0 % = entièrement ouvert
100 % = entièrement fermé

Position cons.
[0-100 %]

La position de consigne de la vanne peut être définie manuellement.
Utile
lorsque plusieurs HKT situés dans la même pièce commandent diffé-
rents corps de chauffe.

Dém. détartrage
Impulsion

Toutes les deux semaines, la vanne est automatiquement ouverte à
fond, suite à quoi de l’eau la traverse pendant environ 5 secondes, puis
elle est complètement fermée, et enfin remise en position de consigne.
Cette procédure permet de détartrer la vanne.
Une impulsion au niveau de cette variable permet de démarrer manuelle-
ment le détartrage, afin que ce dernier ne soit pas automatiquement
effectué à des heures inopportunes. Un démarrage manuel remet le
compteur de détartrage automatique à zéro.

La position « entièrement ouvert » est définie par la course d’initialisation. « Entièrement ouvert »
se réfère donc à la vanne du corps de chauffe.

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-
même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et 
de l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA
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HOP1-3 ID Indications pour la transmission de signaux radio
Connecter automatique-
ment

Si Oui, le système essaye automatiquement de rétablir la connexion
en cas de perte du signal radio.

Paramètres
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

État de la batt. État de charge de la batterie (0-100 %)

Batterie < min. Valeur numérique Oui/Non (Oui, si l’état de la batterie est inférieur au mini-
mum nécessaire pour un fonctionnement normal)

Eff. Temp. amb. La température ambiante utilisée pour le calcul.
• Si une valeur a été reliée sous Temp. ambiante, elle est émise.
• Si aucune valeur n’a été associée, la température mesurée (HKT temp. 

amb.) est émise.

HKT temp. amb. La température ambiante est calculée par deux capteurs situés dans l’appa-
reil

Position réelle Position actuelle du moteur du thermostat 0 %= entièrement 
fermé

100 % = entièrement 
ouvert

La position « entièrement ouvert » est définie par la course d’initialisation.
« Entièrement ouvert » se réfère donc à la vanne du corps de chauffe.

Contact fenêtre
Valeur numérique 
Marche/Arrêt (On 
= fenêtre fermée)

Le système tente d’identifier une ouverture de fenêtre proche sur base de la
température ambiante (provenant toujours des capteurs internes).

Si la température baisse...
• d’au moins 0,2 °C par minute pendant plus de 3 minutes
• ou de 0,5 °C en une minute,
le contact de fenêtre passe à Non (= fenêtre ouverte).

Pour revenir à Marche (= fermé), la température doit remonter...
• d’au moins 0,1 °C par minute pendant plus de 3 minutes
• ou de 0,25 °C en une minute
.
Dans tous les cas, le contact de fenêtre repasse à Marche (= fermé) après
60 minutes.

Code d’erreur Si un défaut est détecté au niveau du CORA-HKT, le code d’erreur correspon-
dant est transmis ici.

Valeur lors du 
timeout

• Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste sur la 
variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en dessous 
est émise.

Entrée 1 Température de la sonde externe.

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.

Variable de sortie Code d’erreur
1 Pile presque vide (<5 %).

2 Une erreur s’est produite en cours de fonctionnement du moteur.

3 Aucune vanne n’a été trouvée lors de la course d’initialisation, ou cette dernière n’a pas pu 
être effectuée en raison d’une insuffisance de la pile.
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• Un chiffre est affecté à chaque statut d’erreur. La somme des codes de toutes les erreurs exi-
stantes est transmise sous « Codes d’erreur ».

• Exemple : un code d’erreur 6 signifierait que les erreurs 2 et 4 sont actives.

Variable de sortie Code d’erreur
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Capteur de courant IS

Description de l’appareil
2 versions :
•capteur avec transformateur de courant interne jusqu’à 16A
•Amplificateur de mesure pour transformateurs de courant externes 
(50/100/400A)

Charge bus : 
20 %

Compatible à partir du numéro de 
série : ? 001660

Connexion : CORA-DL uniquement

Variables d’entrée
pas de variables d’entrée pour cet appareil

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-
même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et 
de l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

Transformateur de cou-
rant

Indication du transformateur de courant utilisé.
• 16 A (interne) pour IS-DL
• 50/100/400 pour ISE-DL et le transformateur de courant corre-

spondant

Grandeur de mesure Intensité mA/A

Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Courant Intensité avec grandeur de mesure sel. Paramètres

Valeur lors du timeout • Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste 
sur la variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en 
dessous est émise.
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Groupe pompe-mélangeur PMG1

Description de l’appareil
Le régulateur du PMG1 est le PMR1. Celui-ci peut être utilisé comme appareil 
CORA et est un esclave DL (donc subordonné au régulateur x2 connecté).

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : CORA-DL ou radio CORA

Variables d’entrée
Température de consigne 
[°C]

Température de consigne (S1)

Pompe Commande de la pompe

Vitesse de rotation Définition de la vitesse de rotation de la pompe

Refroidissement MARCHE = inversion de la régulation du mélangeur pour le mode de
rafraîchissement

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et de 
l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

Régulation du 
mélangeur
Température con-
signe
Mode
Vit. régulation

Temps de marche
Limitation de la 
durée de fonctionne-
ment (oui/non)

Température sur laquelle la régulation est réglée
Sélection : Normal ou Inverse
Adaptation de la vitesse de régulation au circuit de régulation (plage de
réglage 20,0-500,0 %). Le pourcentage modifie la longueur d’impulsion,
émise à l’ouverture/la fermeture du mélangeur (mais pas les intervalles
entre les impulsions).
Durée de fonctionnement du mélangeur de 00:10 à 30:59 [mm:ss]
Si la limitation du temps de marche est active, la commande du mélang-
eur se termine lorsque le temps de marche restant est décompté de
20 minutes à 0. Le temps de fonctionnement restant est rechargé lorsque
le mélangeur passe en mode manuel.
Si la limitation du temps de marche est désactivée, le temps de marche
restant est seulement décompté jusqu’à 10 secondes et la commande du
mélangeur n’est pas arrêtée.
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Si LTS actif
Mélangeur Comportement du mélangeur lorsque la limitation de la température de 

sécurité se déclenche

Si pompe = ARRÊT
Mélangeur Comportement du mélangeur lorsque pompe = arrêt

Protection antiblo-
cage
Pompe (Oui/Non)
Mélangeur (Oui/
Non)
Temps d’intervalle

Activation de la protection antiblocage pour la pompe
Activation de la protection antiblocage pour le mélangeur
Si la pompe/le mélangeur (en fonction du réglage ci-dessus) ne bougent
pas pendant ce temps, le composant concerné est brièvement activé (et
le compteur remis à zéro) afin d’éviter la corrosion. Pendant ce temps, le
système veille à ce que de l’eau chaude ne soit pas pompée.

Vitesse de rotation
Grandeur d’entrée

Valeur d’entrée
Échelle

Valeur d’entrée 1
Valeur cible 1
Valeur d’entrée 2
Valeur cible 2

Grandeur de processus du signal d’entrée pour la vitesse de la pompe 
(variable d’entrée « pompe »)
Sur « V.E. » si variable d’entrée Vitesse de rotation est en cours d’utilisa-
tion
Sert à la mise à l’échelle du signal d’entrée

Statut pompe
MARCHE quand
seuil

La variable de sortie « Statut pompe » est adaptée ici.

Mode manuel
Fonctionnement 
pompe

Grandeur de réglage 
pompe

Fonctionnement 
mélangeur

• Automatique : la pompe est activée selon la fonction
• Manuel/Arrêt : La pompe ne fonctionne jamais
• Manuel/Marche : la pompe fonctionne en continu

Grandeur de réglage pour le mode manuel (réglable uniquement si le 
fonctionnement de la pompe est en mode manuel/MARCHE)

• Automatique : le mélangeur régule à la température de consigne
• Manuel/Ouvrir : Le mélangeur s'ouvre en continu
• Manuel/Fermer : Le mélangeur se ferme en continu
• Manuel/Arrêt : le mélangeur n’est pas commandé

Paramètres
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Temp. départ [°C] Mesuré au niveau de S1

Température 2 [°C] Mesuré au niveau de S2 (option, non monté en usine)

Débit Mesuré au niveau de S2, si FTS (option, non monté en usine)

LTS actif [Oui/Non] MARCHE, si le LTS de surveillance de la température maximale est 
actif

Statut pompe MARCHE lorsque la pompe fonctionne (même si elle est en MAR-
CHE en mode manuel)

Grand rég. Pompe [%] Grandeur de réglage de la pompe en pourcentage

Mélangeur 0-100 % Position du mélangeur, 100 % = entièrement ouvert

Mélangeur ouvert Statut MARCHE si mélangeur entièrement ouvert

Mélangeur fermé Statut MARCHE si mélangeur entièrement fermé

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.
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Capteur ambiant RAS-CT4

Description de l’appareil
Le RAS-CT4 est un capteur ambiant destiné à être installé dans les pièces d'habi-
tation. L’appareil doit être relié par CORA-DL ou CORA-radio à un régulateur de ni-
veau supérieur (par ex. CAN-MTx2).
Le capteur ambiant dispose d’une entrée de capteur PT1000 et d’une sortie de 
commutation.

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : selon le modèle

Variables d’entrée
Temp. extérieure [°C] Permet d’accéder à son propre sous-menu, dans lequel la source de la

température ambiante à afficher est réglée.
Sortie
Numérique [Marche/
Arrêt]

Commutation de la sortie de relais sur le RAS-CT4.

Valeur d’affichage 1 Valeurs définies par l’utilisateur et affichées sur la page d’accueil du
RAS-CT4. Les unités sont automatiquement affichées.Valeur d’affichage 2

Valeur d’affichage 
principale

Si cette variable d’entrée reste inutilisée, la page principale affiche la
température ambiante comme valeur d’affichage principale. Sinon, la
valeur liée ici sera affichée à la place.

Entrée du feu de sig-
nalisation

Valeur pour l’affichage du feu de signalisation (voir paramètre « Feu de
signalisation »)

Paramètres
Connexion RAS-CT4-NT : radio CORA disponible uniquement
ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA
HOP1-3 ID Indications pour la transmission de signaux radio
Connecter automatique-
ment

Si Oui, le système essaye automatiquement de rétablir la connexion
en cas de perte du signal radio.

Luminosité Luminosité de l’écran lorsque le capteur ambiant est utilisé
Timeout écran Une fois ce temps écoulé, l’écran est désactivé. Si « Écran Always

On » est réglé sur Oui, l'écran s'assombrit partiellement à la place.
Écran Always On Si l’option est activée, l'écran ne s'obscurcit que partiellement une

fois la période « Timeout écran » écoulée ; et l'affichage reste visible.
Des dispositions sont prises automatiquement pour économiser
l’écran.

Luminosité av. Always On Luminosité de l’écran lorsque Always On est activé.
Changement de page au 
réveil

Si Oui, au réveil (toucher l’écran s’il est désactivé), la page de la pre-
mière fonction réglable s’affiche.

Blocage du menu Si Oui, il n’est pas possible d’accéder à la page de réglage sur le RAS-
CT4. La date et l’heure ne peuvent donc plus être modifiées sur le
RAS-CT4. Les réglages de base ne peuvent plus être effectués que
sur le régulateur couplé.
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Température ambiante Pour choisir d’utiliser la température mesurée par le RAS-CT4 ou le
capteur PT1000 raccordé comme température ambiante pour les
affichages et les calculs.

Afficher temp. amb.
Afficher humidité
Afficher pression air
Afficher teneur CO2
Afficher état sortie

Les différentes valeurs peuvent être masquées individuellement sur
la page principale.

Nombre de fonctions par-
ticipantes

Nombre de fonctions que le RAS-CT4 doit afficher sous forme de
pages préparées. Pour la moitié de ces fonctions réglées, il s’agit de
fonctions « Interrupteur horaire » subordonnées à d’autres fonctions
autorisées.

Fonctions participantes Pour choisir les fonctions à afficher sous forme de pages préparées.
Fonctions autorisées : Circuit de chauffage, circuit de refroidisse-
ment, régulation par pièce et respectivement un interrupteur horaire.

• Fonctions participantes
Les fonctions à afficher sont définies sous Foncti-
ons participantes. La première ligne de chaque paire
de lignes n’affiche que les fonctions applicables (cir-
cuit de chauffage, circuit de refroidissement, régula-
tion par pièce, sélecteur de niveau) déjà
programmées. Il est possible d’utiliser jusqu’à 3 de
ces fonctions, voire plusieurs du même type de fonc-
tion.
Dans la deuxième ligne de chaque paire de lignes,
une fonction d’interrupteur horaire peut être attri-
buée à la fonction primaire. Un interrupteur horaire
peut également être réglé sans fonction supérieure.
Dans la navigation sur le RAS-CT4, une page de rem-
placement s’affiche alors à la place des fonctions
supérieures manquantes.

• Feu de signalisation
Le feu de signalisation reflète l’état d’une valeur par
une icône colorée sur la page principale. Le réglage
du feu de signalisation est similaire à la fonction de
réglage de la plage : le nombre de seuils (1-5) est
choisi et une couleur est attribuée à chaque seuil
(ainsi qu’en dehors des seuils limites). La valeur me-
surée est surveillée et la couleur du seuil actif est vi-
sible sur la page principale.

Paramètres
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Temp. ambiante RAS Température ambiante mesurée par le RAS-CT4

Humidité relative Humidité relative en %

Humidité absolue Humidité absolue en g/m3

Point de rosée Température du point de rosée en °C

Pression de l’air Pression de l’air en mbar

Teneur en CO2 Teneur en CO2 en ppm

Température externe Température du capteur PT1000 raccordé
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Capteur d'humidité RFS-DL

Description de l’appareil
Le RFS-DL indique l'humidité relative, l'humidité absolue, la température et la 
température du point de rosée.
Le RFSE-DL ne peutpas être utilisé comme appareil CORA.

Charge bus : 
6 %

Compatible à partir du numéro de 
série : ≥ 008931

Connexion : CORA-DL uniquement

Variables d’entrée
pas de variables d’entrée pour cet appareil

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et de 
l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

Correction de capteur Saisie d’une valeur de correction pour la mesure de température

Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Humidité relative en % avec une décimale

Température en °C avec une décimale

Point de rosée en °C avec une décimale

Humidité absolue en g/m3 avec une décimale

Valeur lors du timeout • Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste 
sur la variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en 
dessous est émise.

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.
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Adaptateur de prise commutable SPP22

Description de l’appareil
Le SPP22 est un adaptateur de prise permettant de commuter et de mesurer le
consommateur. L’appareil doit être relié à un régulateur par CORA-radio. Cela per-
met de commuter l’alimentation électrique du consommateur raccordé, ainsi que
de mesurer sa puissance et sa tension.

Charge bus : 
0 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : uniquement CORA radio

Variables d’entrée
Sortie 1
Prise

Dans TAPPS2 : associer le signal numérique pour commuter la prise
Sur le régulateur : conduit à un sous-menu propre avec les réglages
suivants :

Type Sortie de commutation/inutilisée
Mode Choix entre le mode automatique ou le mode manuel On/Off
Source D’où provient l’ordre de commutation pour le consommateur. Après

sélection, les possibilités de saisie suivantes apparaissent :
• Sélection des sources spécifiques
• Valeur de mesure
• Normal/Inverse

Désignation Sélection du groupe de désignations, de la désignation et de l’indice de
désignation par rapport au consommateur raccordé.

Retard Temporisation de mise en marche : à partir de l’ordre d’enclenchement,
ce temps doit d’abord s’écouler avant que le consommateur ne soit
effectivement enclenché. Si l’ordre n’est pas donné pendant ce temps, il
n’y a pas d’enclenchement.

Suivi À partir de l’ordre de mise à l’arrêt, ce temps doit d’abord s’écouler avant
que le consommateur ne soit effectivement arrêté. Si l’ordre n’est pas
donné pendant ce temps, il n’y a pas de mise à l’arrêt.

Sortie 2
Sortie analogique

Dans TAPPS2 : associer le signal analogique pour la sortie analogique
Sur le régulateur : conduit à un sous-menu propre avec les réglages
suivants :

Type inutilisée/sortie de commutation/0-10 V/PWM
Pour le réglage Sortie de commutation, un relais auxiliaire est nécessaire
(accessoire spécial)

Mode Choix entre le mode automatique ou le mode manuel On/Off/Valeur
Valeur mode 
manuel

Valeur émise en mode « Manuel ».

Source D’où provient l’ordre de commutation pour le consommateur. Après sé-
lection, les possibilités de saisie suivantes apparaissent :
• Sélection des sources spécifiques
• Valeur de mesure
• Normal/Inverse
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Désignation Sélection du groupe de désignations, de la désignation et de l’indice de
désignation par rapport au consommateur raccordé.

Valeur de sortie 
Numérique/Mode 
manuel

Si la sortie analogique est utilisée avec une valeur numérique (= MAR-
CHE/ARRÊT) ou en mode Manuel/MARCHE ou Manuel/ARRÊT, on défi-
nit ici quelle valeur de sortie doit être émise pour chaque MARCHE et
ARRÊT.

Échelle mise à l’échelle de la valeur d’entrée à la valeur de sortie au moyen de
2 valeurs d’entrée et de valeurs cibles.

Paramètres
Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio

Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et
de l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA
HOP1-3 ID Indications pour la transmission de signaux radio
Connecter automatique-
ment

Si Oui, le système essaye automatiquement de rétablir la connexion
en cas de perte du signal radio.

Protection antiblocage Pour éviter la corrosion du consommateur (pour les pompes et les
vannes par ex.), les consommateurs peuvent être brièvement mis
en marche par intervalles.

lun-dim
Temps de protection 
antiblocage

Sélection des jours de la semaine et de l’heure auxquels les sorties
affectées sont activées pendant 30 sec.

Affectation des sorties Sélection des sorties pour lesquelles la protection antiblocage est 
active.

En commun avec A1/
A2

Réglage pour déterminer si la protection antiblocage d’une sortie
doit s’accompagner de la commutation de l’autre.

Unité d’intensité A/mA
Unité puissance W/kW
Entrée et sortie 1/2 Seulement dans TAPPS2 : pour chaque entrée et sortie, il est possi-

ble de définir ses propres désignations, types, valeurs de sortie,
échelles, etc.

Variables d’entrée
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Entrée 1/2 Dans TAPPS2 : des variables de sortie sont mises à disposition pour la pro-
grammation
Sur le régulateur : en outre, les réglages suivants peuvent être effectués ici :

Type Numérique/analogique

Grandeur de 
mesure

Désignation Sélection du groupe de désignations, de la désignation et de l’indice de
désignation par rapport au consommateur raccordé.

Correction de 
capteur

uniquement lorsque le typeAnalogueest sélectionné : Possibilité de correc-
tion du capteur. La valeur corrigée est utilisée pour tous les calculs et affi-
chages.

Valeur de 
mesure

La valeur de mesure actuelle est affichée à cet endroit.

Valeur lors du 
timeout

• Inchangé : en cas de timeout, la dernière valeur mesurée reste sur la
variable de sortie.

• Personnalisée : en cas de timeout, la valeur de sortie à régler en dessous
est émise.

Valeur de sor-
tie

Uniquement en cas de sélection de « Valeur lors du timeout » comme
« Personnalisée » : saisie de la valeur de sortie lors du timeout

Intensité Intensité mesurée du consommateur (valeur lors du timeout également rég-
lable)

Tension Tension mesurée du consommateur (valeur lors du timeout également régla-
ble)

Puissance électri-
que

Puissance apparente, puissance active, puissance réactive, facteur de puis-
sance cos phi, déphasage phi
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Groupe pompe-mélangeur PMG1

Description de l’appareil
Le régulateur du PMG1 est le PMR1. Celui-ci peut être utilisé comme appareil 
CORA et est un esclave DL (donc subordonné au régulateur x2 connecté).

Charge bus : 
10 %

Compatible à partir du numéro de 
série : tous

Connexion : CORA-DL ou radio CORA

Variables d’entrée
Température de consigne 
[°C]

Température de consigne (S1)

Pompe Commande de la pompe

Vitesse de rotation Définition de la vitesse de rotation de la pompe

Refroidissement MARCHE = inversion de la régulation du mélangeur pour le mode de
rafraîchissement

Paramètres
Désignation Groupe de désignations, désignation et index

• Cette désignation fait référence au bloc d’appareils CORA lui-même.

Connexion CORA-DL (= liaison par câble) ou CORA-radio
Les possibilités de saisie diffèrent en fonction de l’appareil CORA et de 
l’appareil maître (= régulateur)

ID CORA Saisie de l’ID CORA unique, à lire sur l’étiquette de l’appareil CORA

Régulation du 
mélangeur
Température con-
signe
Mode
Vit. régulation

Temps de marche
Limitation de la 
durée de fonctionne-
ment (oui/non)

Température sur laquelle la régulation est réglée
Sélection : Normal ou Inverse
Adaptation de la vitesse de régulation au circuit de régulation (plage de
réglage 20,0-500,0 %). Le pourcentage modifie la longueur d’impulsion,
émise à l’ouverture/la fermeture du mélangeur (mais pas les intervalles
entre les impulsions).
Durée de fonctionnement du mélangeur de 00:10 à 30:59 [mm:ss]
Si la limitation du temps de marche est active, la commande du mélang-
eur se termine lorsque le temps de marche restant est décompté de
20 minutes à 0. Le temps de fonctionnement restant est rechargé lorsque
le mélangeur passe en mode manuel.
Si la limitation du temps de marche est désactivée, le temps de marche
restant est seulement décompté jusqu’à 10 secondes et la commande du
mélangeur n’est pas arrêtée.
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Si LTS actif
Mélangeur Comportement du mélangeur lorsque la limitation de la température de 

sécurité se déclenche

Si pompe = ARRÊT
Mélangeur Comportement du mélangeur lorsque pompe = arrêt

Protection antiblo-
cage
Pompe (Oui/Non)
Mélangeur (Oui/
Non)
Temps d’intervalle

Activation de la protection antiblocage pour la pompe
Activation de la protection antiblocage pour le mélangeur
Si la pompe/le mélangeur (en fonction du réglage ci-dessus) ne bougent
pas pendant ce temps, le composant concerné est brièvement activé (et
le compteur remis à zéro) afin d’éviter la corrosion. Pendant ce temps, le
système veille à ce que de l’eau chaude ne soit pas pompée.

Vitesse de rotation
Grandeur d’entrée

Valeur d’entrée
Échelle

Valeur d’entrée 1
Valeur cible 1
Valeur d’entrée 2
Valeur cible 2

Grandeur de processus du signal d’entrée pour la vitesse de la pompe 
(variable d’entrée « pompe »)
Sur « V.E. » si variable d’entrée Vitesse de rotation est en cours d’utilisa-
tion
Sert à la mise à l’échelle du signal d’entrée

Statut pompe
MARCHE quand
seuil

La variable de sortie « Statut pompe » est adaptée ici.

Mode manuel
Fonctionnement 
pompe

Grandeur de réglage 
pompe

Fonctionnement 
mélangeur

• Automatique : la pompe est activée selon la fonction
• Manuel/Arrêt : La pompe ne fonctionne jamais
• Manuel/Marche : la pompe fonctionne en continu

Grandeur de réglage pour le mode manuel (réglable uniquement si le 
fonctionnement de la pompe est en mode manuel/MARCHE)

• Automatique : le mélangeur régule à la température de consigne
• Manuel/Ouvrir : Le mélangeur s'ouvre en continu
• Manuel/Fermer : Le mélangeur se ferme en continu
• Manuel/Arrêt : le mélangeur n’est pas commandé

Paramètres
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Variables de sortie
Timeout Signal numérique Oui/Non

• Si Oui : connexion à l’appareil perdue

Temp. départ [°C] Mesuré au niveau de S1

Température 2 [°C] Mesuré au niveau de S2 (option, non monté en usine)

Débit Mesuré au niveau de S2, si FTS (option, non monté en usine)

LTS actif [Oui/Non] MARCHE, si le LTS de surveillance de la température maximale est 
actif

Statut pompe MARCHE lorsque la pompe fonctionne (même si elle est en MAR-
CHE en mode manuel)

Grand rég. Pompe [%] Grandeur de réglage de la pompe en pourcentage

Mélangeur 0-100 % Position du mélangeur, 100 % = entièrement ouvert

Mélangeur ouvert Statut MARCHE si mélangeur entièrement ouvert

Mélangeur fermé Statut MARCHE si mélangeur entièrement fermé

• Les entrées pour la valeur en cas de timeout sont effectuées séparément pour chaque variable 
de sortie.



Conditions de garantie

Remarque : Les conditions de garantie suivantes ne se limitent pas au droit légal de garantie mais
élargissent vos droits en tant que consommateur. 

1. La société Technische Alternative RT GmbH accorde une garantie de d‘un an à compter de la date
d'achat au consommateur final sur tous les produits et pièces qu'elle commercialise. Les défauts
doivent immédiatement être signalés après avoir été constatés ou avant expiration du délai de garantie.
Le service technique connaît la clé à pratiquement tous les problèmes. C'est pourquoi il est conseillé de
contacter directement ce service afin d'éviter toute recherche d'erreur superflue.

2. La garantie inclut les réparations gratuites (mais pas les services de recherche d'erreurs sur place,
avant démontage, montage et expédition) dues à des erreurs de travail et des défauts de matériau
compromettant le fonctionnement. Si, selon Technische Alternative, une réparation ne s'avère pas être
judicieuse pour des raisons de coûts, la marchandise est alors échangée. 

3. Sont exclus de la garantie les dommages dus aux effets de surtension ou aux conditions
environnementales anormales. La garantie est également exclue lorsque les défauts constatés sur
l'appareil sont dus au transport, à une installation et un montage non conformes, à une erreur
d'utilisation, à un non-respect des consignes de commande ou de montage ou à un manque d'entretien. 

4. La garantie s'annule lorsque les travaux de réparation ou des interventions ont été effectuées par des
personnes non autorisées à le faire ou n'ayant pas été habilités par nos soins ou encore lorsque les
appareils sont dotés de pièces de rechange, supplémentaires ou d'accessoires n'étant pas des pièces
d'origine.

5. Les pièces présentant des défauts doivent nous être retournées sans oublier de joindre une copie du
bon d'achat et de décrire le défaut exact. Pour accélérer la procédure, n'hésitez pas à demander un
numéro RMA sur notre site Internet www.ta.co.at. Une explication préalable du défaut constaté avec
notre service technique est nécessaire. 

6. Les services de garantie n'entraînent aucun prolongement du délai de garantie et ne donnent en aucun
cas naissance à un nouveau délai de garantie. La garantie des pièces intégrées correspond exactement
à celle de l'appareil entier. 

7. Tout autre droit, en particulier les droits de remplacement d'un dommage survenu en dehors de
l'appareil est exclu – dans la mesure où une responsabilité n'est pas légalement prescrite. 

Mentions légales
Les présentes instructions de commande sont protégées par droits d'auteur. Toute utilisation en dehors 
des limites fixées par les droits d'auteur requiert l'accord de la société Technische Alternative RT GmbH. 
Cette règle s'applique notamment pour les reproductions, les traductions et les médias électroniques. 

Technische Alternative RT GmbH
A-3872 Amaliendorf, Langestraße 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2026

http://www.ta.co.at
mail@ta.co.at
www.ta.co.at
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