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Hardware / Allgemeines



Funktion

Das Control and Monitoring Interface (Abkiirzung: C.M.1.) ist ein Webserver, der die Verbindung zwischen
einem LAN-Netzwerk und den CAN-Bus-Komponenten herstellt. Mit Hilfe dieses Gerates ist es moglich,
Funktionsdaten in CAN-Busgerdte zu laden, diese upzudaten und fernzubedienen, Onlineschemen
darzustellen und Daten zu loggen. Der Zugriff kann lokal direkt vom PC / Netzwerk, Gber Internet
und das C.M.I.-Webportal oder Internet liber Port-Weiterleitung am Router erfolgen. AuRerdem ist das
Datenlogging von Geraten mit DL-Bus mdglich. Es wurde darauf geachtet, die Inbetriebnahme auch fiir
Computerlaien moglichst einfach zu gestalten.
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Spannungsversorgung

Flr den Betrieb des C.M.I. ist die 12V-Versorgung vom CAN-Bus oder von einem 12V-Netzgerat
erforderlich. Uber den DL-Bus erfolgt keine Spannungsversorgung.

Leistungsaufnahme: typ. 1,5W

Zur Sicherung der Spannungsversorgung fiir weitere CAN-Busteilnehmer ohne eigene Stromversorgung
ist der Einsatz eines 12V-Netzteils unbedingt erforderlich, wenn nur ein Regler (UVR1611, UVR16x2,
RSM610) im Netz vorhanden ist.

Der Datenerhalt ist auch ohne Versorgung garantiert.



CAN-Bus

Der CAN-Bus bietet neben dem Datentransfer auch die Moglichkeit mittels Browser direkt vom PC auf die
Gerate im CAN-Netzwerk zuzugreifen.

Terminierung

Bei der Verwendung des CAN-Busses zur Verbindung mehrerer Gerate ist der korrekte Abschluss des
Busses wichtig. Das Netzwerk muss Abschliisse an den Leitungsenden erhalten. Dazu besitzt das C.M.1.
(neben den Anschliissen) und jedes CAN-Busgerét eine entsprechende Steckbriicke (term). Der CAN-Bus
darf niemals sternformig von einem Knoten oder Klemme zu mehreren Geraten aufgebaut werden. Der
richtige Aufbau besteht aus einer Busleitung vom ersten Geréat (mit Abschluss) zum zweiten und weiter
zum dritten usw.. Der letzte Busanschluss erhélt wieder die Abschlussbrticke.

FALSCH RICHTIG

Zusatzliche Informationen zum korrekten Aufbau eines CAN-Bus Netzwerkes (z.B.: Kabelwahl,
Uberspannungsschutz, ...) sind dem Handbuch der Regelungen (UVR1611, UVR16x2, RSM610) zu
entnehmen.



DL-Bus

Das C.M.I. besitzt 2 DL- Eingéange zur gleichzeitigen Messwerterfassung von bis zu zwei Reglern mit DL-
Ausgang.

Regelung 1 C.M.L. Regelung 2

1 (GND) | DL DL1| L [DL2 DL | _L (GND)
I A | W

Als Datenleitung kann jedes Kabel mit einem Querschnitt von 0,75 mm?2 (z.B.: Zwillingslitze) bis max. 30
m Lange verwendet werden. Fir langere Leitungen empfehlen wir die Verwendung eines geschirmten
Kabels, wobei der Kabelschirm mit der Sensormasse verbunden werden muss.
Wenn zwei Regelungen mit dem C.M.l. erfasst werden, miissen als Schutz vor gegenseitigen
Fehlereinstreuungen separate geschirmte Kabel eingesetzt werden. Ebenso darf die Datenleitung flir den
DL-Bus niemals gemeinsam mit dem CAN-Bus in einem Kabel gefiihrt werden.

ACHTUNG:

Bei den Reglern UVR1611K und UVR1611S kann der Ausgang 14 (DL) entweder als Datenleitung
oder als Schaltausgang (mit extra Hilfsrelais) verwendet werden. Zum Datenloggen {iber den DL-Bus
muss der Ausgang 14 im Meni “Ausgéange” daher unbedingt als ,Datenleitung” definiert werden.

Bei den Reglern UVR1611 der E-Serie (,Platinenversion®”) ist der Ausgang 14 gleichzeitig als
Schaltausgang AUS 14 und Datenleitung (DL-Bus) genutzt. Zur Aktivierung muss der Ausgang als
»Schaltausgang” parametriert werden, auch wenn nur die Datenleitung aktiviert werden soll. Zur
Aktivierung der Datenleitung muss zusatzlich die Abfrage ,UVR1611E:" mit ,ja“ beantwortet werden
(siehe Zusatzmanual fir UVR1611 E).

“ UVR1611 - Regler ab Version A2.16 ermdglichen zusatzlich das Aufzeichnen der
Netzwerkeingangsvariablen, die vom C.M.1. als virtuelle zweite UVR1611 gehandhabt werden. Bei

der Parametrierung von Ausgang 14 als ,Datenleitung” muss der Mentpunkt NETZW.EG.=>DL.: mit

ja beantwortet werden. Das Aufzeichnen der Netzwerkvariablen ist daher nicht moglich, wenn zwei
Regelungen mit dem C.M.I. verbunden sind (dieser Hinweis gilt nur fiir Datenaufzeichnung tiber den DL-
Bus).

Die Rahmen fiir die Datenaufzeichnung dieser 2. virtuellen UVR1611 im Meniu ,Einstellungen /
Datenlogging” des C.M.l.s mussen so eingestellt werden:

- Hahmen

# Quelle Datensatz
1/DL1 w1 |»
Z20L1 w |2 |



Inbetriebnahme

Kompatibilitatshinweis UVR1611
Um alle Funktionalitaten zur Verfligung zu haben, muss der Regler mindestens das Betriebssystem

Version A3.25 haben.



Lieferumfang
Im Lieferumfang des Geréts sind folgende Teile enthalten:

1 Stk. Control and Monitoring Interface C.M.I.
1 Stk. SD-Karte

1 Stk. 4-poliger Stecker fiir den CAN-Bus

1 Stk. 3-poliger Stecker fiir den DL-Bus

1 Stk. Kurzanleitung

1 Stk. 12V-Netzteil (nur bei Typ: 01/CMI-NT)




Montage und Anschluss

Das C.M.l. kann entweder mit 2 Schrauben auf eine ebene Unterlage oder iber die beiliegende
Schnellbefestigung auf eine Hutschiene TS35 nach Norm EN 50022 montiert werden.

Abmessungen:

Schnellbefestigung auf TS35
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Anschliisse

Die Anschliisse sind beschriftet und diirfen nicht vertauscht werden.
In der nachfolgenden Abbildung ist links auch die Terminierung (CAN-Bus) erkennbar.
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Herstellen der Anschliisse

Die Anschliisse miissen in folgender Reihenfolge hergestellt werden
1. Anschluss LAN-Kabel



Anschluss CAN-Bus- oder DL-Bus-Kabel
Optional: Spannungsversorgung lber Netzteil
(Pluspol am Innenleiter, Masse aul3en)
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Die POWER-LED muss nun dauerhaft griin leuchten.




IP-Adresse

Fir den Zugriff ist eine IP-Adresse erforderlich.

Netzwerk mit DHCP-Server (Standard)
Die Netzwerkeinstellungen werden automatisch ermittelt.

Netzwerk ohne DHCP-Server

Direkte Verbindung C.M.I. - Windows-PC

Am PC muss DHCP aktiviert werden. Dadurch beziehen der PC und das C.M.I. automatisch eine IP-
Adresse. Dieser Vorgang kann langer als 1 Minute dauern.

Fixe IP-Adresse

1. Erstellen einer Text-Datei mit dem Namen fix_ip.txt mit der gewlinschten IP-Adresse mit der
Codierung UTF-8 im Root-Verzeichnis der SD-Karte. Der Inhalt dieser Datei darf nur aus einer IP-
Adresse (Beispiel: 192.168.0.10) und einem ,Enter” bestehen.

2. Einstecken der SD-Karte in das C.M.I.

3. Beim nachsten Start Uibernimmt das C.M.I. diese IP-Adresse und |16scht die txt-Datei von der SD-
Karte.

AnschlieBend missen die Netzwerkeinstellungen lokal konfiguriert werden (C.M.l.-Menii Einstellungen/
Ethernet).

Die LAN-LED muss nun dauerhaft oder blinkend griin leuchten.




Zugriff liber Browser



Zugriff iiber LAN oder Portweiterleitung
1. Browser starten

2. Eingabe im Adressfeld des Browsers: cmi (Werkseinstellung, nur unter Windows) oder IP-Adresse

Meuer Tab * +
C {t G cmi

Eingabe ,cmi“

Meuer Tab b4 +
C Y @ 192.168.10.242

Eingabe IP-Adresse (Beispiel)
3. Authentifizierung: Eingabe Benutzername und Passwort

Anmelden

http:/femi-scr

Die Verbindung zu dieser Website ist nicht sicher
Mutzername admin

Passwort | sesss

Der werksseitig vorgegebene Benutzername ist admin, das Passwort ebenfalls admin.
Bestatigung mit ,,0K".

4. Nun erscheint bereits das Menii des C.M.I..
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www.ta_.co.at | ©2008-2019 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Die weitere Bedienung wird unter "C.M.l.-Menii" beschrieben.



Zugriff liber das C.M.l.-Webportal https://cmi.ta.co.at

Ist der Zugriff tUiber das Internet gewiinscht, dann kann das C.M.I iiber das ,C.M.l. Webportal“ verbunden
werden. Das C.M.1.-Webportal ist ein Server, der von der Technischen Alternative eingerichtet wurde.

1. Anwahlen der Adresse https://cmi.ta.co.at, "Einloggen" bzw. ,Registrieren” anklicken.

d® | WEBPORTAL D

m
1

Willkommen Login

Das Webportal ist eine Schnittstelle zwischen Ihrem Webbrowser und der
Oberflache Ihres Contrel and Monitoring Interfaces. Ohne Technologien
wie Port Forwarding oder VPN und ohne Installation von Zusatzsoftware
ermaglicht es Ihnen mithilfe lhres Webbrowsers einfachen
internetbasierten Zugriff auf Ihr Control and Monitoring Interface.

Anderungen an lhren Netzwerkeinstellungen sind dazu nicht notwendig. Eingeloggt bleiben Passwort vergessen?
Dariber hinaus kénnen Sie anderen Benutzern zu Konfigurations- oder Einloggen Registrieren
Wartungszwecken Zugriff auf Ihr Control and Monitoring Interface

gewahren.

www.ta.co.at | © Technische Alternative RT GmbH | Impressum

2. Ausfiillen des Registrierungsformulars und Akzeptieren der Nutzungsbedingungen

3. Nach Abschluss der Registrierung wird ein E-Mail mit einem Aktivierungslink an die Mail-Adresse der
Registrierung gesandt. Dieser Vorgang kann bis zu 30 Minuten dauern.

4. Nach Anklicken des Links wird bereits die Startseite des Webportals angezeigt.

6. Auswahl ,C.M.1. hinzufiigen”


https://cmi.ta.co.at
https://cmi.ta.co.at/portal/ta/terms/

@ ~  WEBPORTAL Ubersicht Kontoverwaltung Administration Abmelden DE ~

C.M.1. hinzufugen ‘ ‘ Fernwartung anfragen

L n » Sortierung =

Meine C.M.L.s

nnnnnnnnnn A s . s A -

7. Eingabe der C.M.1.-Daten

C.M.1. hinzufligen

Seriennummer
Schiliissel
Meine Bezeichnung

Meine Beschreibung

Supportzugriff fir TA erlauben

Auf der Riickseite des Gerétes sind die Seriennummer am Leistungsschild und der Schliissel (Key) am
Key-Aufkleber zu finden. Die Eingabe des Schliissels muss ohne Leerzeichen erfolgen.



: TECHNISCHE\'
ALTERNATIVE

Langestralle 124, 3872 Amaliendorf
T o B CE I
\User: admin/Pw: admin i > J

Achtung! Wird das Leistungsschild oder der Key-Aufkleber entfernt, so erléschen alle Gewahrleistungs-
und Garantieanspriiche!

Die ,Bezeichnung" hilft bei der Auswahl mehrerer eigener C.M.I.'s und ist in der Liste der eigenen C.M.l.'s
sichtbar. Falls die Wartung durch den Superuser (z.B. Technische Alternative) immer gestattet sein soll,
wird ein Hakchen in das betreffende Feld gesetzt.

Nach Anklicken von ,Hinzufiigen“ wird eine Meldung Uber das erfolgreiche Hinzufligen eingeblendet.

8. Nach Aktualisierung der Seite erscheint das C.M.L.in der Liste ,Meine C.M.l.s".

Meine C.M.l.s

CMID00499 > 7 /:1.35.2 ®

Durch Anklicken der Seriennummer gelangt man in das C.M.l.-Mend.

Die weitere Bedienung wird unter "C.M.l.-Menii" beschrieben.



Reset und Laden der Werkseinstellung

Durch kurzen Tastendruck der Reset-Taste auf der Rickseite des C.M.l.'s wird das C.M.I. neu gestartet
(Reset).

Ein Neustart (Reset) des C.M.I. kann auch durch Abstecken der CAN-Busverbindung und Wiederanstecken
durchgeflihrt werden.

Durch Driicken des Reset-Tasters und Loslassen noch wahrend die rot leuchtenden LED's durchlaufen,
wird das C.M.I. auf Werkseinstellung gesetzt.

Achtung: Wird der Reset-Taster bis zum Ende des Durchlaufs der roten LED'’s gedriickt gehalten, erfolgt ein
Firmware-Update mit dem auf der SD-Karte gespeicherten C.M.l.-Betriebssystem. Die aktuelle Firmware
im Ordner ,UPDATE" der SD-Karte muss bis Bootsektor 1.04 den Namen ,CMI.BIN“, ab Bootsektor 1.05
den Namen ,FIRMWARE.cmi" haben. Den Bootsektor ab 1.05 erkennt man bei Inbetriebnahme durch
anfangs 4 schwach glimmende rote LEDs.



Portfreigabe

Alle Verbindungen werden vom C.M.I. initiiert. Der TA-Server initiiert keinen Verbindungsaufbau zum
C.M.1.. Daher kdnnen die unten angegebenen Ports fir eingehende Verbindungen geschlossen bleiben.
Um alle TA-Dienste mit dem C.M.I. nutzen zu kénnen, muss das C.M.I. Gber folgende Ports eine

Verbindung aufbauen konnen:

Ports fiir Online-Dienste

53 DNS

80 TA automatisches
Update

123 NTP

40001 TA Webserver

40002 TA E-Mail Service

40003 TA Webdatenlogging

Ports fir lokale Dienste
502 Modbus
5441 CoE

Um Domanen in IP-Adressen aufzulosen, nutzt das C.M.l. DNS Uiber UDP auf diesem Port. Der DNS-Server
kann vom Anwender definiert werden.

Das C.M.I. priift in regelmafRigen Abstanden, ob es eine neue Firmwareversion gibt und ermdglicht es,
diese herunterzuladen. Dazu wird eine HTTP-GET-Anfrage an www.ta.co.at auf diesen Port gesendet.

Ist die Bezugsquelle der Systemzeit auf WEB eingestellt, bezieht das C.M.I. den Zeitstempel iber das NTP-
Protokoll auf diesem UDP Port. Der NTP-Server kann vom Anwender definiert werden.

Uber diesen TCP Port baut das C.M.l. eine permanente Verbindung zum TA-Server auf, der unter

cmi.ta.co.at erreichbar ist. Diese Verbindung dient dazu, um liber das C.M.l. Webportal die Oberflache des
C.M.l. anfordern zu kdnnen.

Uber diesen TCP Port baut das C.M.I. eine temporére Verbindung zum TA-Server auf, der unter
cmi.ta.co.at erreichbar ist. Diese Verbindung dient dazu, um am C.M.I. definierte Meldungen an den Server
weiterzureichen, der diese dann an die angegebene Adresse weiterleitet. Nach Abschluss der Ubertragung
schlielt das C.M.I. die Verbindung.

Uber diesen TCP Port baut das C.M.I. eine permanente Verbindung zum TA-Server auf, der unter
api.ta.co.at erreichbar ist. Diese Verbindung dient dazu, um Loggingwerte an den TA-Server zu libertragen.

TCP

Mit CAN-over-Ethernet ist es moglich, die Werte analoger und digitaler C.M.l.-Eingdnge Uber Ethernet (LAN)
an andere C.M.l.s zu libertragen. Somit konnen Daten zwischen getrennten CAN-Netzwerken ausgetauscht
werden. Der Datentransfer erfolgt tiber UDP.



LAN Settings

Auf der SD-Karte des CMI befindet sich eine Datei lan_settings.txt. Darin befinden sich diverse Eintrage,
die das CMI beim Start tibernimmt.

Datei Bearbeiten Format Ansicht  Hilfe
LAN - Settings
import settings: 8

Hostname: cmi

DHCP: 1

IP: 192.168.8.1

Subnet Mask: 255.255.255.68
Gateway: 192.168.1.254
HTTP Port: &6

Primary DNS: 8.8.[8.8
Secondary DN5: ©.8.0

MAC: 3C-FD-57-85-81-F3

Webportal: 1

import settings
Nur wenn dieser Parameter auf 1 steht, werden die Eintrage beim Start ibernommen. Sobald die
Einstellungen Gibernommen wurden, wird dieser wieder auf 0 gestellt.

Hostname, DHCP, IP, Subnet Mask, Gateway, HTTP Port, Primary/Secondary DNS, Webportal
Diese Eintrage konnen verandert werden.

MAC
Die MAC-Adresse kann durch diesen Vorgang nicht verandert werden.



Webportal cmi.ta.co.at



Menii Kontoverwaltung

In diesem Menu konnen die Kontaktdaten und das Passwort geandert werden.
Zum Abschluss jeder Anderung muss das aktuelle Passwort eingegeben werden.
Es ist auch moglich den Benutzer zu I6schen.

Beim Einloggen kann festgelegt werden dass der Benutzer bei Anwahl des Webportals immer eingeloggt
bleibt:

Login

Eingeloggt bleiben Passwort vergessen?

Einloggen Reqistrieren

Im Menu Kontoverwaltung kdnnen alle gespeicherten Benutzersitzungen geldéscht werden.

Gespeicherte Benutzersitzungen

Anzahl: 2

Benutzersitzungen l&schen



Menii C.M.l.s

Beispiel fiir einen Benutzer, der bereits ein eigenes C.M.l. angemeldet hat (CMI000001) und dem ein
anderer Benutzer (musterfrau) den Zugang zu dessen C.M.I. erlaubt hat (CMI000002):

<T’? 4 - WEBPORTAI Ubersicht Kontoverwaltung Administration Abmelden DE ~

‘ C.M.I hinzufugen ‘ ‘ Fernwartung anfragen

> Sortierung ~

Meine C.M.l.s

CMI000001

9]

2 . 315 | » Sortierung ~

Freigegebene C.M.l.s @

CMI000002 CM P



1. CMI hinzufiigen
Diese Anwendung wird im Kapitel ,Zugriff liber das C.M.l.-Webportal https://cmi.ta.co.at” beschrieben.



https://cmi.ta.co.at

2. Meine C.M.lL.s

Hier werden alle C.M.l.’s des eingeloggten Benutzers mit der Kurzbezeichnung angefihrt.
Durch Anklicken der Seriennummer gelangt man in das C.M.I.-Menu (siehe Kapitel ,C.M.l.-Menii“).



3. Verwaltung
r‘ A~

Verwalten

(Tﬂg v - WEBPORTAI Ubersicht Kontoverwaltung Administration Abmelden DE =

C.M.I. Info

Seriennummer: CMI000001 T @

Firmware: 1.34.2

Meine Bezeichnung

R
Ch

Meine Beschreibung @

]

CMIim Biro

Speichern @
Fernwartung @

Benutzername Status Zugriffsrechte
ta Antwort ausstehend Experte v ¥

Fernwartung fiir Benutzer freigeben

Zugriffsrechte: ® Experte Anwender Gast

Bezeichnung und Beschreibung iibernehmen: @
Speichern @

a) Mit Anklicken des 'L-U'-Symbols neben der Seriennummer wird dieses C.M.l. geloscht und kann nicht
mehr angewahlt werden. Nach Anklicken erscheint ein Dialog, der nachfragt, ob nur das C.M.I. (=
C.M.IL I6schen) oder das C.M.I. und dessen Onlineloggingdaten geléscht werden sollen (= Alles
lIoschen).

b) Hier konnen die Kurzbeschreibung und die Beschreibung des C.M.I.s gedndert werden.




c) Zum Abschluss der Anderungen ,Speichern” anklicken

d) Im Untermenii ,Verwalten” kann direkt einem anderen Benutzer, dessen Benutzername bekannt ist,
die Fernwartung freigegeben werden.
Beispiel (oben): Vom Benutzer mit dem Benutzernamen ,ta“ liegt eine Anfrage zur Fernwartung vor.
Diese Anfrage kann mit den Symbolen rechts akzeptiert (Hdkchen) oder abgelehnt (Kreuz) werden.
Die Fernwartung kann einem Nutzer auch freigegeben werden, ohne dass eine Anfrage gestellt werden
muss.
Beispiel (unten): Dem Benutzer mit dem Login-Namen ,ta" wird die Fernwartung mit Expertenzugriff
gestattet.

Fernwartung fiir Benutzer freigeben
ta
Zugriffsrechte: ® Experte Anwender Gast
Bezeichnung und Beschreibung libernehmen: ¥
Speichern

Der Benutzer ,ta“ bekommt nun im Meni ,C.M.L.s" unter ,Freigegebene C.M.l.s" das C.M.I. angezeigt,
fur das ihm die Fernwartung gestattet wurde.

e) Auswahlen, ob die Bezeichnung und Beschreibung des CMIs vom urspriinglichen Besitzer
ubernommen werden sollen.



4. Visualisierung
> A Y

|.- 5

CMI000000

Loggingwerte verwalten Loggingdaten l6schen

Profil

Profil auswahlen v Anzeigeprofile verwalten

Von

30.06.2019

Bis

02.07.2019

Im Bereich "Visualisierung" kann das Datenlogging tiber das Webportal cmi.ta.co.at eingerichtet und
visualisiert werden. Diese Moglichkeit besteht erst ab der C.M.1.-Version 1.26.

Das Datenlogging liber das Webportal erfolgt unabhangig vom CAN-Datenlogging des C.M.I.

Fir das Online-Datenlogging darf eine bestehende Firewall den ausgehenden Port 40003 nicht blockieren.

Es konnen folgende Gerate geloggt werden:
* UVR 1611 (nur Ein- und Ausgénge und Netzwerkein- und -ausgange)
+ UVR16x2

+ UVR65/67

+ RSM610

+ CAN-1/0 45

+ CAN-EZ2

+ CAN-MTx2

+ CAN-BC2

* UVR610

+ CAN-EZ3

Einstellungen kénnen nur vom Besitzer des C.M.l.s (Anzeige unter "Meine C.M.l.s) oder von einem
Experten, fir den das C.M.I. freigegeben wurde (Anzeige unter "Andere C.M.I.s") durchgefiihrt werden.

Besitzer konnen



- Loggingwerte verandern,

- Anzeigeprofile erstellen,

- Anzeigeprofile an Experte / Anwender / Gast / niemand freigeben,
- Diagramme erzeugen,

- vom Experten freigegebene Anzeigeprofile bearbeiten / |6schen.

Experten konnen

- Loggingwerte verandern,

- Anzeigeprofile erstellen,

- Eigene Anzeigeprofile beim Besitzer hinzufiigen,

- Anzeigeprofile des Besitzers sehen und bearbeiten, wenn sie vom Besitzer freigegeben sind,
- Diagramme erzeugen.

Anwender / Gaste konnen
- Vom Besitzer freigegebene Anzeigeprofile sehen,
- Diagramme erzeugen.



Loggingwerte verwalten

CMI000499

‘ Loggingwerte verwalten I

Profil

Profil auswahlen v

Von

Bevor Profile festgelegt und Diagramme geladen werden konnen, missen die Loggingwerte eingestellt
werden.
In diesem Meni wird festgelegt, welche Werte geloggt werden sollen. Es kdnnen bis zu 40 Werte

(analog oder digital) ausgewahlt werden.

0/40

Aktualisieren

Einfligen



B3 UVRIEX2

In dieser Anlage sind 4 Gerate vorhanden, deren Werte geloggt werden kénnen.

Durch Mausklick auf das kleine Dreieck neben dem Gerat oder dem Untermenu wird der Suchbaum
weiter aufgeklappt.

Lo T

- 2: T.Speicher oben

-

...... I~ 3: T.Speicher unten

Nun konnen die zu loggenden Werte mit Drag&Drop in das rechte Feld gezogen werden.
Es konnen auch mehrere Werte gleichzeitig durch Halten der Shift- oder Strg-Taste mit Mausklick
markiert und in das rechte Feld gezogen werden.

{8 3: UVR16X2

¥ . "J Eingange /| & 1: TKollektor +
- 1: T.Kollektor

i~

- &= 2: T.Speicher oben
- &= 3: T.Speicher unten
LL A T Puffer unten
-z 5: T.Heizkreis VL 1

Weitere Werte missen in den Bereich der bereits angelegten Loggingwerte gezogen werden. Dadurch
erscheint statt dem roten Kreuz ein griines Hakchen und der Mauszeiger wird zur Hand.

.. ANVBRTEXS Y U P o
-\ 3: UVR16X2 "H; - T.Kollektor
+- g Eingénge &) 2: T.Speicher oben+
o= 1: T.Kollektor T
W= 2: T.Speicher cben >
= J ‘)l “ % 2: T.Speicher oben+

o= 3: T.Speicher unten
-l 4 T.Puffer unten
= 5: T.Heizkreis VL 1

Die Reihenfolge der Loggingwerte kann durch Markieren und Verschieben geandert werden.



- |a= 1: TKollektor
|- 2: T.Speicher oben
- o 3: T.Speicher unten

. T O r e
v 7 1 Speicher ober

Der Wert T.Heizkreis VL 1 wird um eine Zeile hoher geschoben.

Auf gleiche Weise konnen alle im Suchbaum angebotenen Werte (Eingange, Ausgange, Funktionen,
CAN-Bus, DL-Bus) fiir das Logging ausgewahlt werden.

Analog- und Digitalwerte werden durch Symbole gekennzeichnet.
Analogwert =——>|.- 3. T.Speicher unten
Digitalwert ——> iif 1 Solarpumpe 1

Die Anzahl der berelts elngefugten Logglngwerte ist rechts unten ersichtlich.

i@i TR SR TR o

e ...... )

5: Anforderung Kesse

~ H
o 7 b B
1

6: Ladepumpe-Speicher

Editieren Ldschen
Hier sind bereits 12 von 40 moglichen Loggingwerten eingefligt worden.

Sonderfélle bei Ausgangen:

Mischerausgange kdonnen nicht geloggt werden

Bei drehzahlgeregelten Triac-Ausgangen (Wellenpaketsteuerung) wird sowohl ein Digitalwert (EIN/AUS)
als auch ein Analogwert (Drehzahlstufe) zur Auswahl angeboten.

Editieren / Loschen
Marklerte Loggingwerte kénnen editiert (Anderung der Bezeichnung) oder geléscht werden.

- §1 4: Heizkreispumpe 2

-1 . R —
- ga1 9. Anforderung Kesse

... 817 6: Ladepumpe-Speicher
12/40

Editieren Léischen

Geanderte Bezeichnungen gelten in der Folge fiir alle Anzeigeprofile.

Loggingintervall



1 Minuten Al

------ k= 1: T.Kollektor 2 Minuten

O TGtk 3 Minuten
------ k= 2: T.Speicher oben A Minuten

------ k= 3: T.Speicher unten m
------ k= 4: T.Puffer unten 6 Minuten b=
------ k= 4: T Puffer unten 7 Minuten
------ n 5: THeizkreis VL 1 8 Minuten

------ jﬁ_ 1: Solarpumpe 1 ?Dmh:ﬂniﬁﬁgn
------ jﬁ_ 1: Solarpumpe 1 11 Minuten
------ jﬁ_ 4 Heizkreispumpe 2 | 12 Minuten
------ §iY 4 Heizkreispumpe 2 | 13 Minuten
------ 3% 5 Anforderung Kesse| 14 Minuten
180 - - 15 Minuten
------ o1t 6 Ladepumpe-Speich .

4 pumpe-sp 16 Minuten
17 Minuten
18 Minuten
Editieren 19 Minuten

20 Minuten ~

Loggingintervall| 5 Minuten v

Der Loggingintervall kann von 1 bis 60 Minuten eingestellt werden.

Aktualisieren
Aktualisieren | .

Bei einem CAN-Knotenausfall (Anzeige der Loggingwerte dieses Knotens zeigen im Diagramm 0 an),
kann mit "Aktualisieren” Gberpriift werden, ob alle zu loggenden Werte abgerufen werden kénnen.
Beispiel: Der Knoten der ersten drei Werte, die mit einem roten Punkt gekennzeichnet sind, ist
ausgefallen. Der Knoten des 4. Wertes ist aktiv.



{4 2: UVR65 - @ 1: TKollektor
- @ 2: T.Speicher oben
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- B Ausgange
-$fg) Funktionen
- b EXT-Eingange
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Aktualisieren

Speichern

Speichern

Erst nach Betatigen des Speicher-Buttons werden alle Einstellungen dieses Meniis gespeichert.

Loggingwerte erfolgreich gespeichert.

Der erfolgreiche Speichervorgang wird unten angezeigt.

Mit "Zuriick" gelangt man in das Visualisierungsfenster.



Onlineloggingdaten loschen

Loggingwerte verwalten Loggingdaten lGschen

| Loggingdaten lGschen i

Profil
Profil auswahlen v Anzeigeprofile verwalten
Von

Durch Klick auf das Miilleimer-Symbol kénnen Sie Onlineloggingdaten eines gewissen Zeitraumes
I6schen. Das Loschen dieser Daten ist endgiiltig.

Loggingdaten l6schen

Bitte wahlen Sie den Zeitraum aus, in dem Sie die
Cnlineloggingdaten l&schen wollen. Diese werden unwiderruflich
geléscht und sind nicht wiederherstellbar. Das Loschen der
Cnlineloggingdaten kann bis zu 48 Stunden dauern.

an

tt.mm.jjj]

Bis

tt.mm.jjj]

Abbrechen

Ein Fenster erscheint, bei dem Von- und Bis-Datum des Zeitraums eingegeben werden miissen, in dem
Daten geldscht werden sollen.

Ein Klick in eine der Zeilen 6ffnet einen Kalender, um ein Datum auszuwahlen. Je nach verwendetem
Browser konnten verschiedene andere Moglichkeiten bestehen, das Datum zu andern.



Profil hinzufiigen
Profil

CMI000000

Profil
Profil auswihlen v

== Neues Profil W Profil I6schen

W

Frainanahan fiir
Um ein Profil anlegen zu kdnnen sollten bereits Loggingwerte festgelegt worden sein (siehe Kapitel
"Loggingwerte verwalten").

Profilnamen festlegen und bestatigen

Profil
CMI000499

Profil

Test

i

Frainanahan fiir

Nach Eingabe des Profilnamens muss das Hakchen angeklickt werden.

Profil erfolgreich hinzugefugt.

Das erfolgreiche Hinzufligen des Profils wird angezeigt.



Profil
CMIO00000

Profil

Test

ﬁzl Profil bei Besitzer einngen.]

+ Hinzufigen ¥ Abbrechen

Wird das Profil als Experte, fiir den das C.M.I. freigegeben wurde (Anzeige unter "Andere C.M.l.s"),
angelegt, dann kann der Benutzer festlegen, ob ein neues Profil beim Besitzer eingefligt werden oder
nur fiir den Benutzer sichtbar sein soll.

Profil

Test1

Test1 (Besitzer)

20 NE NN

Der Experte kann alle Profile, die vom Besitzer selbst angelegt und dem Experten freigegeben, oder vom
Experten angelegt wurden, auswahlen. Als Zeichen, dass das Profil vom Besitzer oder vom Experten mit
"Profil bei Besitzer einfligen" angelegt wurde, ist der Zusatz "Besitzer" fir den Experten sichtbar.

Erst nach Anlegen eines Profils kann das Profil verwaltet werden (siehe Kapitel "Anzeigeprofile
verwalten").




Anzeigeprofile verwalten

CMI000000

Loggingwerte verwalten Loggingdaten IGschen

Profil

Test

Test 2

i"L

Anzeigeprofile verwalten

Nach Auswahl des gewiinschten Profils wird das Symbol "Anzeigeprofile verwalten" angeklickt.

Profil
CMIO000000

Profil

Test

= Neues Profil W Profil Ioschen

Freigegeben fiir

Experte

Loggingwerte

[ 1: TKollektor
[ 2: T Speicher oben

[ 3: T Speicher unten

Freigabe

Alle anzeigen



Freigegeben flr

Experte
'
Anwender

Gast
MNiemand

Das Profil kann vom Besitzer fiir Experten, Anwender oder Gaste (denen der Zugang zum C.M.1. erlaubt
wurde) oder niemandem freigegeben werden. Im Kapitel "Visualisierung" wird beschrieben, welche
Aktionen dem jeweiligen Benutzer erlaubt werden..

Auswahl der Diagrammwerte
Die Werte, die im Diagramm angezeigt werden sollen, werden durch ein Hakchen ausgewahlt.

oot N
s Tspecnernen

Farbe >
~ N =
= B |
N E N
HEEEN
EEEN ‘
_ Al Nl
Benutzerdefinierte Farben:
EEEEEEEN — s
EEEEEEEN
Satt.: Grin:
Farben definieren == FarbeIEasls Hell : Blau: EI
Abbrechen Farben hinzufiigen

Durch Anklicken der Farbe kann in einem Auswahlfenster eine andere Farbe fiir den Graphen festgelegt
werden.



1: Sensor

Sind alle Werte fiir das Diagramm festgelegt, muss am Ende der Liste "Speichern" angeklickt werden.

Profil erfolgreich aktualisiert.

Das erfolgreiche Speichern wird angezeigt.

Mit "Zuriick" gelangt man in das Visualisierungsfenster.



Diagramm laden
Profil

Test v Anzeigeprofile verwalten

Nach Auswahl des Profils und des Darstellungszeitraums wird "Laden" angeklickt.

Bei einem Loggingintervall von 1 Minute (Einstellung unter "Loggingwerte verwalten") werden ab einem
Zeitraum von 7 Tagen die Loggingwerte fiir die Anzeige gefiltert, um eine zu lange Ladedauer des
Diagramms zu vermeiden.

Es werden also maximal 10080 (= 7 x 24 x 60) Loggingzeitpunkte in einem Diagramm angezeigt. Sollen
genauere Graphen angezeigt werden, muss ein kirzerer Zeitraum ausgewahlt werden.

Die geloggten Werte bleiben wie folgt erhalten:
Neuer als 3 Monate 1 Wert / Minute

Alter als 3 Monate 1 Wert / 2 Minuten
Alter als 12 Monate 1 Wert / 5 Minuten
Alter als 18 Monate 1 Wert / 10 Minuten
alter als 24 Monate 1 Wert / 30 Minuten

Es werden also bei dlteren Daten Zwischenwerte aus dem Speicher herausgeldscht, sodass nach 24
Monaten nur mehr alle 30 Minuten Datenzeitpunkte bestehen bleiben.

Beispiel einer Anlage:



1} . 4: Ventil-5olar [i] . 5: Anforderung kKessel 1} . 6: Ladepumpe 1

1: Pumpe HZKR Oben: 0 >

T T T T T T
21:00 Okt 08 03:00 06:00 Okt 08 09:13 12:00 15:00 18:00 21:00 Okt 09 03:00

— —AN

5: T.Pelletkessel VL: 50.3 °C >

— e

F\_\__._

4

21:00 Okt 08 03:00 06:00 Okt 08 09:13 12:00 15:00 18:00 21:00 Okt 09 03:00

2a.9°c [ 4: TPuffer unten 35.5°C [ 5: Tpelletkessel vi s0.3°c [ &: Heizkreis Unten L 27.4°c [} 7: Heizkreis Oben L 26.7 °C
7.1°C . 2: Windgeschwindigkeit Nal .3: Luftdruck MNaM . 5: CO2-Gehalt NaM . 1: Vorlaufsolltemperatur 5.0 °C
zz.2°c [ 1: TRaum 21.2 °C

Die Skalierung fiir die analogen Werte erfolgt automatisch nach dem hochsten angezeigten Wert.

Wir der Mauszeiger auf einen Wert gestellt, dann wird der betreffende Wert fett hervorgehoben.



| &0

| 70

| &0

| 50

| 40

| 30

| z0

| 10

Aug 20 1z:00 Aug 21 1z:00 Aug 22 12:00

%1: Tkallektor . 2! TBaileru . 7: Termp.Aussen

Durch Klick auf das Symbol, wird der Wert ausgeblendet und die Skalierung an den hochsten
angezeigten Wert angepasst.
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. 2: TBoileru . 7: Temp.Aussen

Wird der Mauszeiger in das Diagramm gefiihrt, so wird eine Zeitlinie mit Angabe des Zeitpunkts und der
dem Mauszeiger nachstgelegene Wert zu diesem Zeitpunkt angezeigt.



| 140
| 130 rl
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| 110
| 100

| a0

83,6 °C
| &0
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| &0
| 50
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| 10

Aug 20 m Aug 21 1z2:00 Aug 22 1z2:00

B i teoliektor 83,6 °c [ 2 TRoilery roo°C [l 7: Temp.fussen 24,1 °c

Durch Ziehen eines der mit dem roten Pfeil angezeigten Punkte kann die Zeitachse gezoomt werden.



a Alle anzeigen

L1

0%:00

1g:00 21:00

a Alle anzeigen
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auo 221410 B

W txolektor 7z0ec [ 2: Teoilery s4,7°c [ 7: Ternp.sussen 204 C

Durch Ziehen der Zeitlinie im Diagramm mit festgehaltener linker Maustaste, kann in den markierten
Zeitbereich gezoomt werden.



1410
| 130 rﬁl

|
L
| 110
| 104

R
T m_\‘}k
| & )
[ 50 AN

a0 1

30 . )

Ll

Aug 21 12:00 Aug Z2 12:00

a Alle snzeigen

| 140

| 130

| 120

| 110

| 100

40
i i ]
||“| I'J V|

| 80 hlf Ly || ¢
|III| I,HI|| IFII‘II |I Iul |I|III\|I III Il/l! ;\l\

..?':I I|I , I|I |i|| I"ll/.ljl I| III|'||I"'-,|| I"i :I I|r'l I,' : I'Ih .'. -'.. v l'\\‘-, I' ' -- "

40 — |

E B I - -

.10

o9:00 10:00 11:00 12:00 m 13:00

Digitalwerte
Der EIN/AUS-Zustand der Digitalwerte wird oberhalb der Analogwerte angezeigt.



Das Zoomen der Zeitachse gilt immer fir die Digital- und Analogwerte gemeinsam.

. 3: Pumpe-Solar . 12: Loftung

Q Alle anzeigen

T T T T
0%:00 1z:00 15:00 15:00



5. Fernwartung anfragen

@ d = WEBPORTAI Kontoverwaltung  Administration  Abmelden  DE ~

‘ C.M.1 hinzufugen Fernwartung anfragen

Mit dieser Anfrage unter Angabe der C.M.l.-Seriennummer und der Zugriffebene wird beim Benutzer
dieses C.M.I's.angefragt, ob er eine Fernwartung auf seiner Anlage gestattet.

Fernwartung anfragen

Seriennummer

CMI003780

Meine Bezeichnung

Meine Beschreibung

Zugriffsrechte ® Cxperte Anwender Gast

Die Fernwartungsanfrage wurde erfolgreich abgesendet.
Der Besitzer wurde per E-Mail benachrichtigt.

Der angefragte Benutzer erhalt umgehend ein Mail mit einem Link, der angeklickt werden kann.

Wurde eine Anfrage zur Fernwartung erstellt, sieht man unter "Meine C.M.l.s" nach Anklicken von
Verwaltung im Bereich ,Fernwartung":

Fernwartung

Benutzername Status Zugriffsrechte

(Antwort ausstehend) Experte v 3

Der Benutzer ,rim“ (=Login-Name) hat eine Fernwartungsanfrage gestellt.
Nun kann entweder die Fernwartung gestattet (durch Anklicken von , ¥ “) oder abgelehnt (durch Anklicken

von, X") werden.



Wird sie gestattet, dann andert sich die Anzeige auf:

Fernwartung

Benutzername Status Zugriffsrechte

[ Fernwartung gestattet ) Experte

Durch Anklicken von ,,'LIT" kann diese Erlaubnis jederzeit wieder gel6scht werden.

E}



6. Freigegebene C.M.l.s

Hier werden jene C.M.l.’s anderer Benutzer angezeigt, flir die der eingeloggte Benutzer eine Erlaubnis zur
Fernwartung hat.

Beispiel:

Freigegebene C.M.l.s

v
Ch

Durch Anklicken der Seriennummer gelangt man in das C.M.l.-Menii.

Wird das Symbol unter "Fernwartung" angeklickt, erscheint das Fenster,C.M.I. Info“ (Siehe "Verwaltung").

Seriennummer: CMID00541

Zugriffsrechte: Experte
Firmware: 1.35.7
Fernwartung: Fernwartungszugriff gestattet W

Meine Bezeichnung

Meine Beschreibung

Besitzer:

In diesem Mendi kann die Zugriffserlaubnis wieder beendet werden.



C.M.l.-Menu

Lokaler Betrieb (LAN): Einstieg in das C.M.l.-Meni durch Aufruf des Browsers und Eingabe des Host-
Namens oder der IP-Adresse des C.M.l. AnschlieRend Authentifizierung mit Benutzernamen und
Passwort (Experte, Anwender oder Gast).

Betrieb iiber Webportal (Internet): Eingabe des C.M.l.-Webportalnamens (https://cmi.ta.co.at) und
Einloggen. Auswahl des Registers ,C.M.l.s" und Anklicken der Seriennummer des gewiinschten C.M.l.s.
Es 6ffnet sich ein neuer Tab mit der Bezeichnung des Gerats.

QT_Q 4 ° WEBPORTAL Home CAN-Bus

[
!
L
1
!
[
m
L

LEDs

Power: OK
SD: 0K
CAN: 0K
LAN: OK

CMIDD0000
/1.34.2-81.03- HO.90

In der nun geodffneten Seite ist rechts unten die Version und die Seriennummer des C.M.1. sichtbar.

Es gibt 6 verschiedene Unterments, die in der Folge beschrieben werden:
- Home

CAN-Bus

Schema

Datenverwaltung

Einstellungen

Status


https://cmi.ta.co.at

Meni Home

Auf der 1. Seite (Home) ist der Betriebszustand des C.M.l.mit den LED’s abgebildet. Es wird der
tatsachliche Zustand der LED's abgebildet. Seitlich daneben wird der aktuelle LED-Zustand erlautert. Es
kann 6 verschiedene Zustande geben: griin, orange, rot, jeweils Dauerlicht oder blinkend.

@

LEDs

Power: OK
SD: 0K
CAN: Ein/Mehrere Knoten ist/sind ausgefallen.
LAN: OK

CMI00D499
W1.34.2-B1.05-H0.90

Beispiel: Ausfall eines CAN-Netzwerkknotens.

Ist ein GSM-Modul im C.M.I. eingebaut, so wird das Menii Home mit Providerkennung und GSM-
Empfangsqualitat angezeigt.

Tabelle C.M.I.- LED Beschreibung
Start

Alles ok

Alles ok, kurzes Aussetzen in regelmafRigen Abstanden zeigt
Datenlogging an

Beim Start werden Dateien von SD-Karte auf Flash-Speicher
ubertragen.

POWER

Alles ok mit GSM-Modul

Mit GSM-Modul: Alles ok, kurzes Aussetzen in
regelmafligen Abstanden zeigt Datenlogging an.

Mit GSM-Modul: Beim Start werden Dateien von SD-Karte auf
Flash-Speicher ibertragen.

Interner Fehler

Keine Dateien im Flashspeicher
Alles ok

SD

Speicher SD-Karte ist voll

SD-Karte falsch formatiert




AUS Keine SD-Karte eingesteckt

CAN Alles ok (mindestens ein weiterer CAN-Knoten gefunden)
Nicht alle fiir das Logging notwendigen Knoten vorhanden
Ein Knoten ist ausgefallen
“ Kein CAN-Netzwerk vorhanden
LAN alles ok

Keine Reverse-Verbindung zum Webportal (wenn im Meni
Ethernet ausgewahlt)

Fehler

AUS Keine Verbindung (z.B. Kabel nicht angeschlossen)




Meniu CAN-Bus

In diesem Menu werden die im CAN-Busnetz vorhandenen Gerate mit ihrer Bezeichnung und der
Knotennummer angezeigt.

Das C.M.I. hat in der Werkseinstellung die Knotennummer 56.

Beispiel eines CAN-Netzwerkes mit eine UVR16x2 und einer UVR65:

CAN-Bus

Knoten: 56
cmi

CAN-reload

e —
Knoten: 2 Knoten: 3
UVRES UVR18x2

Durch Anklicken eines der Gerate gelangt man in das Geratemendi.

Der Betriebszustand der C.M.I.-LED's wird auf dieser Seite nicht angezeigt
Fernwartung CAN-Busgerate

Beispiel: UVR16x2

Es werden immer nur die aktuellen Werte zum Zeitpunkt des Ladens der Seite angezeigt. Um die gerade
aktuellen Werte anzuzeigen, muss die Seite aktualisiert werden.



1BEB@sE7s010111213141516 DI 2.7.2018 17:10

:= Werteiibersicht Eingénge

Fixwerte Ausgange

Funktionen ' Meldungen

CAN-Bus DL-Bus

Grundeinstellungen Benutzer

Version Datenverwaltung

Systemwerte

www.ta.co.at | ©2008-2019 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Die Ansicht ist vergleichbar mit der Ansicht im Reglerdisplay. Durch Auswahl des Mentupunktes gelangt
man in das ausgewahlte Untermendi.

Beispiel: Parametrierung Eingang 1
Nach Auswahl des Mentpunktes ,Eingange” wird eine Seite angezeigt, die den gleichen Aufbau hat wie
der Regler.

;I?lll5l?891[311’|2’|3141516 DI2.7.2071912:11

Eingénge

Durch Auswahl des gewiinschten Einganges gelangt man zur folgenden Anzeige:



1!!!5!?8910111213141516 DI 2.7.2019 12:12

[ =)

Eingang 1

Typ [Analng

Messgrolte [Temperatur

Bezeichnung

[Allgemein
[T. Kollektor

|

Sensor PT 1000
Sensorkorrektur :(].l:] K

Mittelwert :1 .0s

Sensorcheck :Ja

Kurzschlussschwelle :Standard

Kurzschlusswert 'Standard

Unterbrechungs- ]
schwelle LStandard

Unterbrechungswert :Standard

www.ta.co.at | ©2008-2019 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Durch Auswahl des Parameters, der geandert werden soll, wird ein Auswahlfenster angezeigt:



Change Value x|

PT 1000 v
KTY (2kOhm)
e
RAS PT

THEL

KTY (1kOhm)
PT 100

PT 500

Ni1000

MNi1000 TK5000
NTC

PTC

Der gewiinschte Parameter wird ausgewahlt und mit "OK" der Anderungsvorgang beendet.

Beispiel: UVR1611

Die oberste Zeile stellt, wie vom Regler her bekannt, den Status der Ausgange dar:
Schwarz hinterlegt: Ausgang EIN

Das Handsymbol bedeutet Handbetrieb.

zuriick neu laden Hauptmenii

Durch Anklicken eines Pfeiles gelangt man in das gewahlte Untermendi.
Damit ist ein direktes Anwahlen der wichtigsten Untermeniis mdglich (Ausnahme: Menii ,Benutzer”).

Bei Verwendung der zuriick-Funktion wird die zuletzt angezeigte Seite sichtbar.

zuriick Sie zeigt moglicherweise nicht mehr aktuelle Werte an.




Mit dieser Schaltflache wird die angezeigte Seite mit den aktuellen Werten neu
neu laden
geladen.
Hauptmenii Mit ,,HauPtmenu gelangt man in das Hauptmenil des gerade ausgewahlten
CAN-Gerates.

Das Navigieren, Parametrieren und Konfigurieren in den Untermentis erfolgt prinzipiell in gleicher Weise
wie am Regler selbst. Allerdings konnen keine Funktionsmodule angelegt oder geléscht werden. Das
Meni ,Benutzer” kann nicht angewahlt werden.

Eine handische Verstellung der Mischerausgéange ist nicht moglich.

Beispiel: Parametrierung Eingang 1
Nach Auswahl des Mentipunktes ,Eingange“ wird eine Seite angezeigt, die den gleichen Aufbau hat wie
der Regler.

Durch Anklicken des Pfeils beim gewilinschten Eingang gelangt man zur folgenden Anzeige:

zuriick neu laden Hauptmeni

Durch Anklicken des Pfeils beim Parameter, der gedandert werden soll, wird eine Auswabhlliste mit den
maoglichen Einstellparametern angezeigt.

Nach der Auswahl durch Mausklick wird der neue Parameter dem Regler sofort (iber den CAN-Bus
Ubergeben. Der Regler speichert den Parameter ab und sendet die korrigierte Meniseite zurtick, die der
Browser neu aufbaut.



Beispiel: Andern der Knotennummer einer UVR16x2 von 1 auf 2
Meni "CAN-Bus”

[ CAN-Bus

Daten Iogglng

CAN-Einstellungen

CAN-Einstellungen

Knoten [1 | ]
Bezeichnung [U‘u’mﬁxi : ]
Busrate [5[] kbit/s (Standard)

OK Abbrechen

CAN-Einstellungen

Knoten [2 ]
Bezeichnung [uvm 6x2 ]
Busrate [5[) kbit/s (Standard) ]

Nach Anderung der Knotennummer wird die Anderung angezeigt.



Menii Schema
Durch Anwahl dieses Meniipunkts wird das Onlineschema angezeigt (falls programmiert).
Die Programmierung des Onlineschemas mit dem Programm ,TA-Designer” wird in der Online-Anleitung

des TA-Designers beschrieben.

Ein direkter lokaler Zugriff auf das Onlineschema ohne Einloggen erfolgt durch Eingabe folgender URL:
http://Benutzer: @cmi/schema.html#1
Benutzer: Benutzernamen fiir Experte, Anwender oder Gast
. festgelegtes Passwort des jeweiligen Benutzers
cmi: Host-Name oder IP-Adresse des C.M.I.

schema.html#1: Die Seite 1 des Onlineschemas wird aufgerufen

Systemanforderungen:

UVR1611: mindestens Betriebssystem A3.25

UVR16x2: mindestens Betriebssystem V1.04

CAN-1/0 Module: mindestens Betriebssystem A2.02
CAN-BC Buskonverter: mindestens Betriebssystem A1.10
CAN-EZ Energiezahler: mindestens Betriebssystem A1.03


http://help.ta.co.at/DE/TA_Designer/
http://help.ta.co.at/DE/TA_Designer/

Menii Datenverwaltung

Datenverwaltung

Daten hierher ziehen
FUNKTIONSDATEN

™ UVR65 7 FIRMWARE
FIRMWARE.CMI

Im linken Teil des Fensters werden die aktiven (angeschlossenen) CAN-Busgerate angezeigt, im rechten
Teil die SD-Karte mit den auf der SD-Karte gespeicherten Funktionsdaten und Firmware-Dateien.

Update C.M.I.

= Update C M.

Erscheint die Schaltflache "Update C.M.L.", steht neue Software fiir das C.M.I. zur Verfligung.
Durch Anklicken wird die Software vom Webserver heruntergeladen und das Update automatisch

durchgeflihrt.
Die Abfrage, ob neue Software zur Verfligung steht, wird taglich durchgefiihrt. Damit diese Schaltflache
angezeigt werden kann, darf der Port 80 nicht durch eine bestehende Firewall blockiert werden.

Durch einfaches Ziehen mit festgehaltener linker Maustaste (,Drag & Drop”) kénnen folgende Aktionen
durchgefiihrt werden:

1. Download der Funktionsdaten von den Geraten auf die SD-Karte



Datenverwaltung

Netzwerkknoten SD-Karte

™ UVR6S

Daten hierher ziehen

IRMWARE.CMI

Der Netzwerkknoten wird durch Drag & Drop zum SD-Kartensymbol gezogen. Es werden die
Funktionsdaten auf die SD-Karte kopiert.

Anschlielend erfolgt eine Anzeige, ob der Download erfolgreich oder nicht erfolgreich war:
Funktionsdaten eines Bootloaders BL-NET konnen auf diese Weise nicht auf die SD-Karte kopiert

werden.

2. Kopieren von Dateien vom Windows-Explorer auf die SD-Karte



| = | Downloads - o x
¥ e T cmi-scr Datenverwaltung x  +
Start  Freigeben  Ansicht (2]
~ &« C @& nhttpsy/cmita.co.at/webi/CMID00000/indexcgitdatenv.cgi w
* U o Aussehneiden [ o= || e L) [ Attes auswanien
W Pfad kopieren 1 3 Nid
st e - e Sl Unienennen Reuer igenscatten e .
Zwischenablage Organi N nen
< « 4 & » DieserPC > Downloads v &/ | 'Downloads’ durchsuchen 0 @ = WEBPORTAL =
L =
Name Enderungsdatum  Typ GréBe
s Schnellzugriff - :
& Onedrive 7] Funktionsdaten.dat 201120171600 DAT-Datsi 81k8
& Netzwerk

1 Element

www.ta.co.at | Impressum
E= -

SD-Karte

Daten hierher ziehen

Netzwerkknoter

E cmi-ser 56

FUNKTIONSDATEN
FIRMWARE.CMI

Die Datei wird durch Drag & Drop zum SD-Kartensymbol gezogen und damit auf die SD-Karte kopiert.

Es konnen Dateien mit hochstens 9,5MB hochgeladen werden.

3. Upload Funktionsdaten und Firmware von der SD-Karte auf die Gerate

Datenverwaltung

Netzwerkknoten SD-Karte

A UVR65

Daten hierher ziehen

FUNKTIONSDATEN
unktionsdaten.dat

FIRMWARE
FIRMWARE.CMI

Der Upload startet durch Drag & Drop von der Liste der Funktionsdaten oder der Firmware zum

Geratesymbol.

So kénnen Gerate im CAN-Bus, also auch das C.M.1., upgedatet werden.
Das Update (= Firmware-Upload) eines Reglers UVR16x2 ist erst ab Reglerversion 1.20 maglich.



Das Update eines Bootloaders BL-NET ist nicht maoglich.

Wurden eine Datei zu einem falschen Gerat gezogen, das mit dieser Datei nicht kompatibel ist, erfolgt
eine ERROR-Meldung.

Beim Funktionsdaten-Upload zu einem X2-Gerat (UVR16x2, RSM610, CAN-1/045, CAN-EZ2) wird auch
das Expertenkennwort abgefragt:

UVR16X2 2019-07-02 12-28.... R

Passwort eingeben

128

Zahlerstande der Ausgange

Beibehalten v
Zahlerstande von Funktionen
Beibehalten v
Kalibrierwerte(WMZ)
Beibehalten

OK Abbrechen

Problemfall:

Bricht wahrend des Firmware-Updates einer UVR1611 die CAN-Verbindung ab, dann befindet sich der
Regler im Knoten 63 ohne Betriebssystem. Fir einen neuerlichen Start des Firmware-Updates zieht man
die Regler-Firmware ausnahmsweise auf das C.M.1.-Symbol.

4. Download Funktionsdaten oder Firmware von der SD-Karte auf den PC



i Loschen g Umbenennen | & Download |

5 Daten hierher ziehen

FUNKTIONSDATEN

Funktionsdaten.dat

UVR16X2 2019-07-02 12-28.dat

FIRMWARE
FIRMWARE.CMI

Markieren der gewiinschten Datei und Anklicken von ,Download”.

Mit ,Datei speichern” wird die Datei in den Download-Ordner des Browsers kopiert und kann von dort in
einen anderen Ordner verschoben werden.

5. Loschen von Dateien auf der SD-Karte



iy Léschen | # Umbenennen & Download

5 Daten hierher ziehen

FUNKTIONSDATEN

Funktionsdaten.dat

UVR16X2 2019-07-02 12-28.dat

FIRMWARE
FIRMWARE.CMI

Markieren der gewiinschten Datei und Anklicken von ,Loschen®.

Die anschlieRende Sicherheitsabfrage mit Ok beantworten.

6. Umbenennen von Dateien auf der SD-Karte



.,

iy Léschen | @ Umbenennen | L Download

5 Daten hierher ziehen

FUNKTIONSDATEN

Funktionsdaten.dat

UVR16X2 2019-07-02 12-28.dat

FIRMWARE
FIRMWARE.CMI

Markieren der gewiinschten Datei und Anklicken von ,Umbenennen”.

Im nachfolgenden Fenster wird der neue Dateiname eingesetzt und mit Ok bestatigt.



Menii Einstellungen



Ethernet (LAN-Einstellungen)

Ethemet LAN-Einstellungen

CA

=

Meldungen — Host-Name

Kontakte

Host-Name cmi ‘
Passworter
Datenlogging
Zeit — IP-Einstellungen
Eingénge DHCP
SR IP-Adresse
Subnetzmaske
Gateway

MAC-Adresse

— DNS-Einstellungen

Primary DNS

Secondary DNS

— Port-Einstellungen

HTTP ‘ 80 ‘

Modbus ‘ 502 ‘
— Webportal

Webportal

Speichern =~ Abbrechen = Neustart

Falls mehr als ein C.M.l. im gleichen LAN-Netzwerk verwendet wird, miissen diese C.M.l.'s
unterschiedliche Host-Namen erhalten.



In diesem Beispiel wurde der Host-Name auf ,CMI1" geandert. Der Host-Name ist frei wahlbar und
muss keinen Bezug auf das Wort ,CMI“ haben. Im Hostnamen darf kein Unterstrich ("_") enthalten sein,
Bindestrich ("-") ist erlaubt.

Der HTTP-Port ist einstellbar. Werkseinstellung: 80

Jedes C.M.I. hat seine eigene MAC-Adresse:

3C-CD-5A-00-XX-XX
\_|_J
Seriennummer
(hexadezimal)

Nach der Eingabe des neuen Namens muss zuerst auf ,Speichern” und dann auf ,Neustart” geklickt
werden.

Firewall: Fir den Zugriff durch das Webportal und den Mailversand darf eine bestehende Firewall die

ausgehenden Ports 40001 und 40002 nicht blockieren. Fiir das Online-Datenlogging (Visualisierung) darf
der ausgehende Port 40003 nicht blockiert werden.

Damit die Schaltflache "Update C.M.1." angezeigt werden kann, darf der ausgehende Port 80 nicht durch

eine bestehende Firewall blockiert werden.

Direkte Verbindung C.M.I. - PC

In der Werkseinstellung ist DHCP aktiviert. Das C.M.I. versucht selbststandig eine gliltige IP-Adresse aus
dem Netzwerk zu beziehen.

Ist kein DHCP-Server im Netzwerk vorhanden, wird eine automatische IP-Zuweisung gestartet. Es
wird eine IP-Adresse zwischen 169.254.0.1 und 169.254.254.255 zugewiesen. Die Subnetzmaske ist
255.255.0.0. Dieser Vorgang kann langer als 1 Minuten dauern.

Das C.M.I. kann unter Windows im Browser unter dem Host-Namen direkt angewahlt werden. Sollte die
Namensaufldsung nicht funktionieren, muss man wie im nachfolgenden Kapitel ,Verbindung ohne DHCP*
vorgehen.

Verbindung ohne DHCP

Durch den Anwender kdnnen die Parameter (IP-Adresse etc.) manuell vorgegeben werden.

Das kann durch die Web-Oberflache erfolgen. Sollte der Zugriff Gber die Web-Oberflache nicht moglich
sein, besteht die Moglichkeit eine fixe IP-Adresse lber eine Datei festzulegen:

Dazu wird eine Text-Datei mit dem Namen fix_ip.txt mit der gewiinschten IP-Adresse im Root-Verzeichnis
der SD-Karte angelegt. Der Inhalt dieser Datei darf nur aus einer IP-Adresse (z.B. 192.168.0.10) und einem
,Enter” bestehen.

Beim n&chsten Start (ibernimmt das C.M.I. diese IP-Adresse, deaktiviert DHCP und Reverse (Webportal)
und l6scht die txt-Datei auf der SD-Karte.



CAN-Einstellungen
In diesem Unterment kann die CAN-Knotennummer und die Busrate des C.M.l. gedndert werden. Im CAN-
Netzwerk muss jeder CAN-Busteilnehmer eine eigene Knotennummer besitzen.

CAN-Einstellungen

CAN
Meldungen Knoten

Kontakte _ )
CAN-Bezeichnung cmi-scr
Passworter

: Knotennummer |56
Datenlogging

Zeit Busrate 50k v
Eingange
Ausgange Speichern || Abbrechen

Das C.M.I. hat in der Werkseinstellung die Knotennummer 56.

Das C.M.I. kann die Systemzeit aus dem Internet beziehen.

Da in einem CAN-Netzwerk die Systemzeit aller anderen Gerate vom Knoten 1 ibernommen wird,
konnte man dem C.M.l.die Knotennummer 1 zuteilen. Es ist aber darauf zu achten, dass dann kein
anderes Gerat diese Knotennummer besitzt. Das betrifft vor allem Netzwerke mit mehreren UVR1611.

Busrate: In den CAN-Einstellungen des Reglers UVR16x2 kann die Busrate eingestellt werden. Diese
Busrate muss mit der des C.M.I. und aller anderen CAN-Busgerate Uibereinstimmen.



Meldungen

Im Menii ,Meldungen” werden die zu iberwachenden Werte und die Bedingungen fiir den Mail- (und
SMS-) Versand festgelegt.

Der SMS-Versand ist nur bei eingebautem GSM-Modul maglich.

Die Werte werden von den C.M.l.-Eingangen Gibernommen. Es stehen bis zu 32 Meldungen zur Verfligung.
Beispiel einer Meldung fiir Kollektoriibertemperatur:

Ethernet Meldungen

CAN
Stromausfall — zu Uberwachender Wert (1)
Knotenaustall
CMI-Neustart Bezeichnung: Kollektor @
Datenlogging 1: Kollektor Eingang CAN-BUS .
3 Analog v
Fingsnge '
4 Cal:Kollektor v
2. aktueller Wert: ~ 10.7°C
b
7
8 — Nachricht
9
senden wenn
10:
[ - L4
11- Wert: > @
19 120,00000
Meldung
T,
Kollektor Ubertemperatur ( 5 ) -
Kollektor: SCal
Crmimbhar G e 6 h
— Kontakte fur Meldungen
¥imax mustermann@aon.at @
Omax.mustermann@gmx.at

Speichern = Abbrechen
1. Meldungsbezeichnung

2. Auswahl des Eingang-Typs (CAN-Bus, MOD-Bus oder Datenleitung)
3. Auswahl Analog oder Digital und der Eingangsnummer (siehe Kapitel "Eingéinge")

4. sendebedingung: Analogwerte: gleich =, groRer >, groRer gleich >=, kleiner <, kleiner gleich <=,
Digitalwerte: EIN oder AUS



9. Texteingabe fiir Mail oder SMS

6. Optional: Angabe des Wertes, der mit dem Text ausgegeben werden soll. Der Wert bezieht sich
immer auf einen C.M.l.-Eingang.
Am Beginn der Definition muss ein $-Zeichen stehen. Nachfolgend steht die Quelle (Eingangstype,
analog oder digital), und die Nummer des Eingangs: C = CAN-Bus, M = Modbus, L = Datenleitung, S =
SMS
Beispiele: SCa1 = Wert des analogen CAN-Buseingangs 1

SMd3 = Wert des digitalen Modbuseingangs 3
7. Auswahl der Kontakte, an die bei Zutreffen der Meldungsbedingung ein Mail oder SMS gesandt
wird. Der SMS-Versand ist nur bei eingesetztem GSM-Modul mdglich. Die Kontakte werden im Meni
,Kontakte" festgelegt.

Genauere Angaben zum SMS-Versand und zu den SMS-Eingangen sind im Kapitel "Eingange / SMS"
und in der Anleitung fir das GSM-Modul MDC-GSM zu finden.

8. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern.

Automatische Meldungen

Stromausfall
Bei Stromausfall kann nur iber das GSM-Modul ein SMS versendet werden (Beschreibung in der
Anleitung fiir das GSM-Modul).

Knotenausfall

Bei Ausfall eines CAN-Knotens kann ein Mail und bei eingebautem GSM-Modul eine SMS-Nachricht
versendet werden. Ein CAN-Knotenausfall wird erst nach einer Timeoutzeit von 20 Sekunden erkannt.
Beispiel:

Ethernet Meldungen

o o -
Meldungen B o el Knotenausfall
Knotenausfall
CMI-Neustart Vieldungstext bei Knotenausfall
Knotenausfall CAN-Bus
Datenlogging 1: Kollektor
Zeit < Kontakte fur Meldungen
Fingi 3:
4 “Imax.mustermann@aon.at
5; max.mustermann@gmx.at
B:
7 Speichern = Abbrechen
a:

CMI-Neustart

Ein Neustart das C.M.l., der z.B. durch einen Stromausfall oder durch ein Update verursacht wurde, kann
einen Mailversand und bei eingebautem GSM-Modul eine SMS-Nachricht auslosen.

Beispiel:



Meldungen

Meldungen

Passworter

Datenlogging

2
3
4
5
6
7
a

Stromausfall

Knotenausfall

CMI-Neustart

1: Kollektor

— Meustart

Meldungstext nach CMI-Neustart

C.M.l. Neustart

— Kontakte fur Meldungen

Izlmax_mustermann@aon_al
Dmax_mustermann@gmx_at

Speichern = Abbrechen




Kontakte
In diesem Menti erfolgt die Eingabe der Mail-Adressen und der Telefonnummern fiir den SMS-Versand.
Der SMS-Versand ist nur bei eingebautem GSM-Modul maglich.

Ethernet Ko n t a kte

Etemet |
| Meldungen | E-Mail
Betreff C.M.1.
— Kontakte
Kontakt max.mustermann@aon.z
|IHHHH§H@EIIIIII DE | Test|
Kontaki2 max.mustermann@gmx.
DE | Test|
Kontakt3
DE v Test
Kontaki4
DE v Test
Kontakts
DE | Test|
Kontaktt
DE v Test
Kontakt/
DE | Test
Kontakt8
DE | Test|

Speichern = Abbrechen

Es konnen bis zu 8 Kontakte angefiihrt und getestet werden.

Die Telefonnummern miissen mit der Landervorwahl (z.B. +43... oder 0043...) beginnen.



Die Spracheinstellung bezieht sich auf die richtige Darstellung der Reglerwerte und Einheiten, die tiber
eine Meldung mitgesandt werden konnen.

An diese Kontakte kdnnen bei Zutreffen einer Meldungsbedingung (siehe Menii ,Meldungen“) Mails bzw.
SMS gesandt werden.



Passworter

Hier werden die Userbezeichnungen und Passworter fir die verschiedenen Anwenderebenen festgelegt.
Werkseitig sind nur die User-Namen und das Passwort fiir den Experten (admin/admin) voreingestellt.
Die Passworteinstellungen sind nur als angemeldeter Experte veranderbar.

-
PW Einstellungen
CAN
Meldungen — Experte
Kontakte
User admin
Passworter

) Passwort andern O
Datenlogging

Zait Passwort | seee
Eingange Passwort | ===
Ausgange
— Anwender
User user

Passwort andern

Passwort | »=ee

Passwort | »wee

— Gast

User gast

Passwort andern

Passwort | seee

Passwort | seee

Speichern = Abbrechen

Die Passworter diirfen keine Sonderzeichen oder Umlaute enthalten.
Zur Sicherheit muss die Passworteingabe wiederholt werden.

Der ,Experte” hat vollen Zugang zum C.M.I. ohne Einschrankungen.



Der ,Anwender” hat die Befugnis auf das interaktive Onlineschema zuzugreifen und kann Werte
betrachten und, je nach Programmierung, auch abandern. Der Zugang zu anderen C.M.|.-Seiten ist zwar
maoglich, dort konnen aber keine Einstellungen verandert werden.

Dem ,Gast” wird nur das Onlineschema angezeigt. Er darf es zwar betrachten, kann aber keine Werte
verandern.



Datenlogging

In diesem Mend erfolgen die Einstellungen fiir das Datenlogging zum Auslesen mit Winsol. Man kann
entweder vom DL-Bus (maximal 2 Datenleitungen) oder vom CAN-Bus (maximal 8 Datenséatze) loggen.
Die Daten werden auf der SD-Karte gespeichert.

Beispiel: CAN-Datenlogging von Datenséatzen des Knotens 1 und 32 (z.B. UVR16x2 und RSM610), des
Knotens 3 (UVR1611)

e Datenlogging

CAN
Meldungen Belegter Speicher

Kriterium
Datenlogging
Zeit Minuten| 2 v | Sekunden| 0 v @

Kontakte sD-Karte

=

Passworter

Eingange
Ausgange Rahmen
#Quelle Datensatz
1) CAN1 v | X2-tech v
2 CAN 3 v v @
3| CAN 32 v | X2-tech v
4| - = v
5 - v - v
6 — = v
7| - = v

oo

OE B -N0)
@ Speichern = Abbrechen

1. Anzeige des bereits belegten Speichers in % des freien Speicherplatzes fiir das Datenlogging.

2. Mit dem Abspeicherkriterium wird das Zeitintervall fiir das Datenlogging festgelegt. Es ist die
Eingabe von 2 Sekunden bis 60 Minuten mdglich.

3. Angabe der Quelle (DL-Bus: DL1, DL2 oder CAN-Bus: Eingabe der Knotennummer) und des
Datensatzes. Der Regler UVR1611 und der CAN-Energiezahler CAN-EZ konnen 2 Datensatze ausgeben.
Beim Loggen der Daten von Geraten mit X2-Technologie (UVR16x2, RSM610, CAN-1/045, CAN-EZ2)
ist zu beachten:



UVR16x2 bis Version 1.20, RSM610 bis Version 1.07, CAN-1/0-Modul 45 bis Version 1.03 und CAN-EZ2
bis Version 1.03:

Je nach Einstellungen im Regler-Ment Einstellungen / Datenlogging wird nur 1 Datensatz oder werden
2 Datensatze geloggt.

Die Anzahl der Datensatze richtet sich nach folgender Regel: Wird mindestens ein analoger Wert

hoher oder gleich der Nummer 17 zugeordnet, so wird automatisch ein 2. Datensatz fir diesen

Regler angelegt. Das gleiche gilt fiir digitale Werte hoher oder gleich Nummer 14 oder bei mehr als

2 Warmemengenzahlern. Das ist im C.M.l.-Men nicht zu erkennen. Werden also z.B. 4 UVR16x2
eingetragen, fir die je 2 Datensatze ausgegeben werden, so werden keine weiteren Datenséatze in
Winsol angezeigt, obwohl sie in obiger Liste eingetragen sein konnen.

Ab Winsol 2.06:

UVR16x2 ab Version 1.21, RSM610 ab Version 1.08, CAN-1/0-Modul 45 ab Version 1.04 und CAN-EZ2
ab Version 1.04:

Es konnen pro Gerét bis zu 64 analoge und 64 digitale Werte geloggt werden (max. 8 X2-Geréte).

Weitere Hinweise zum Datenlogging von x2-Geraten sind in den Programmieranleitungen der Gerate
enthalten.

4. Léschen der Loggingwerte des internen Speichers des C.M.L.s.

9. Loschen der Loggingwerte auf der SD-Karte.

6. Manuelle Erstellung von Tagesdateien auf der SD-Karte, die mit Winsol ausgelesen werden kdnnen.
7. Abschluss der Eingabe mit ,Speichern®“.

8. Abbrechen der Eingabe und Zuriickstellen auf die zuletzt gespeicherte Einstellung.

Werden die Einstellungen fiir die Quelle und/oder den Datensatz einer Quelle gedndert, so wird ein
Neustart des C.M.l. (Meni ,Ethernet/Neustart”) und Loschen der Speicher empfohlen. Nach dem ersten
Logging-Zeitpunkt wird in Winsol ein Setup-Vorgang durchgefiihrt und mit ,0k" abgeschlossen, damit das
C.M.I. mit den gednderten Einstellungen Daten loggt.

Der Inhalt des internen C.M.I.-Speichers wird taglich um 24:00 Uhr als Tagesdatei auf der SD-Karte
gespeichert. Beim Auslesen mit Winsol wird automatisch eine Tagesdatei fiir den laufenden Tag erzeugt
und alle auf der SD-Karte gespeicherten Tagesdateien in die Monatsdatei von Winsol kopiert. Je nach
Einstellung in Winsol werden dann die Tagesdateien auf der SD-Karte geloscht oder bleiben bestehen.

Ein gleichzeitiges Datenlogging mit C.M.l. und BL-Net bzw. D-LOGG ist nicht moglich und fiihrt zu
Storungen beim Loggen.


http://help.ta.co.at/DE/Winsol/
http://help.ta.co.at/DE/Winsol/

Zeit-Einstellungen

Eh - -
Zeit-Einstellungen
13:20:10 02.07.2019
Bezugsquelle
Bezugsquelle WEB v
Region
Zeitzone (GMT+1:00) Vienna, B ~

#Automatische Sommerzeit

NTP-Server

NTP-Server 3.at.pool.ntp.org

Standard-NTP

Speichern = Abbrechen

Bezugsquelle: Das C.M.l. Gibernimmt den Zeitstempel entweder von einem einstellbaren NTP-Server
(Voreinstellung: 3.at.pool.ntp.org) oder vom CAN-Netzwerk (UVR1611 mit der Knotennummer 1) oder
tber eine der beiden Datenleitungen (DL-Bus) von den jeweils angeschlossenen Reglern.

Die automatische Sommerzeitumstellung erfolgt nach den Vorgaben der Europaischen Union.

Die Systemzeit ist fir den Zeitstempel beim Datenlogging und den Zeitangaben anderer log-files
zustandig.

Da in einem CAN-Netzwerk die Systemzeit aller anderen Gerate vom Knoten 1 tlbernommen wird, kdnnte
man dem C.M.I. die Knotennummer 1 zuteilen. Es ist aber darauf zu achten, dass dann kein anderes Gerat
diese Knotennummer besitzt. Das betrifft vor allem Netzwerke mit mehreren UVR1611.

Beim Datenloggen von Reglern ohne eigener Systemzeit (z.B. UVR64, HZR65) muss als Bezugsquelle
,WEB" angegeben werden und eine Internetverbindung vorhanden sein.



Eingange

In diesem Menli erfolgen alle Einstellungen flir Werte, die iber CAN-Bus, Modbus/TCP, DL-Bus oder
SMS vom C.M.I. Gbernommen werden kénnen.

Diese Werte kdnnen in der Folge an C.M.l.-Ausgange libergeben oder fiir Meldungen verwendet werden.



CAN-Bus

Einstellung der Werte, die vom CAN-Bus tibernommen werden. Es konnen maximal 64 analoge und 64
digitale Werte definiert werden.

Beispiel: Ubernahme des analogen CAN-Netzwerkausgangs 1 des CAN-Knotens 1 im analogen CAN-
Buseingang 1 des C.M.l.s

Ethernet Eingénge

CAN

Meldungen CAN-BUS CAN-BUS
S
Digital Bezeichnung: Kollektor @
Datenlogging Modbus Master Knotennuimer. . @
—
Digital Netzwerkausgang:| 1 @
Analog \
Digital

Einheit: Temperatur

Analog
Digital Ausgabewert: 100

SMS Wert bei Timeout: | Benutzerdefiniert v @

aktueller Wert: 10.7 °C
@ Speichern = Abbrechen

2. Auswahl des CAN-Knotens, von dem der Wert tibernommen wird.

1. Eingangsbezeichnung

3. Auswahl des CAN-Netzwerkausgangs des CAN-Knotens, von dem der Wert {ibernommen wird.

4. Timeoutzeit: Wenn innerhalb dieser Zeit kein neuer Wert vom CAN-Knoten ausgegeben wird, wird
entweder der zuletzt libermittelte oder der nachfolgend eingestellte Ausgabewert ibernommen. Zu
beachten ist, dass die Intervallzeit der Sendebedingungen der Quelle nicht langer als die Timeoutzeit
des C.M.l.-Eingangs sein darf.

5. Auswahl der Einheit: "AUTO" bedeutet, dass die Einheit der Quelle iibernommen wird. Es steht aber
auch eine Vielzahl weiterer Einheiten zur Auswahl.

6. Wert bei Timeout: "Unverindert" bedeutet, dass bei Timeout der zuletzt libermittelte Wert

beibehalten wird. Wird "Benutzerdefiniert" ausgewahlt, so wird der nachfolgend eingestellte
Ausgabewert bei Timeout tibernommen.



7. Benutzerdefinierter Ausgabewert bei Timeout: Dieser Wert wird je nach Einheit mit der Anzahl an

Kommastellen ausgegeben, die dieser Einheit entspricht (Beispiel: "100" wird im Fall einer Temperatur
mit "100,0°C" ausgegeben).

8. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.I. unter Beriicksichtigung der Einheit und der
Timeout-Einstellungen ibernommen

9. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern

Beispiel fir die Ausgabe eines benutzerdefinierten Wertes bei Timeout:

Timeout (Min): 5

Einheit: Temperatur v
Wert bei Timeout: | Benutzerdefiniert v
Ausgabewert: 100,00000

aktueller Wert: 100.0 °C (timeout!)

Da innerhalb von 5 Minuten kein neuer Wert ausgegeben wurde, wird der Ausgabewert 100°C
dbernommen und Timeout angezeigt.



Modbus

Einstellung der Werte, die vom Modbus-Gerat ausgelesen werden. Es konnen maximal 64 analoge und

64 digitale Werte definiert werden.

Das C.M.l. ist in diesem Fall der Master, der abgefragte Wert kommt vom Slave.

Beispiel: Analoger Temperaturwert

Eingénge

Meldungen
Kontakte

Passwdarter

Datenlogging

Zeit
Eingénge

Ausgidnge

CAN-BUS
Analog
Digital

Modbus Master
Analog
Digital

Datenleitung
Analog
Digital

SMS
Analog
Digital

— Modbus

Bezeichnung:

P

Gerat:

Funktion:

Adresse:

Datentyp:

ntervall (Sek):

1. Eingangsbezeichnung

Timeout (Min):

Eingangswert:

Faktor:

Einheit:

Ausgabewert:

aktueller Wert:

Heizkessel

192.168.160.101

0

| 03-read holding regist Ir|

8

| 16-bit signed

Byte-Reihenfolge: | Big-endian

10@
@

= ®

1,00000

| Temperatur

Wert bei Timeout; | Benutzerdefiniert

50,00000

50,7 °C @

@ Speichern = Abbrechen




2. Eingabe der IP-Adresse und der herstellerspezifischen Angaben fiir den Modbus-Wert, der
ausgelesen wird.

3. Festlegung des Ausleseintervalls.

4. Timeoutzeit: Wenn innerhalb dieser Zeit kein neuer Wert vom Modbus-Gert ausgelesen werden
kann, wird entweder der zuletzt abgefragte Wert oder der nachfolgend eingestellte Ausgabewert
ubernommen.

5. Eingangswert vom Modbus-Gerit

6. Eingabe des Faktors fiir den Eingangswert zur Umsetzung auf den Wert, der vom CM.1. iibernommen
werden soll. Vom Modbus werden nur ganze Zahlen ohne Einheit ibernommen. Zur Anpassung an die
Einheit und die Kommastellen, mit der der Wert vom C.M.I. ausgegeben werden soll, muss der richtige
Faktor ausgewahlt werden (siehe "aktueller Wert").

7. Auswahl der Einheit: Der Wert wird ohne Einheit vom Modbus {ibernommen. Es kann aus einer
Vielzahl von Einheiten gewahlt werden.

8. Wert bei Timeout: "Unverindert' bedeutet, dass bei Timeout der zuletzt iibermittelte Wert
beibehalten wird. Wird "Benutzerdefiniert" ausgewahlt, so wird er nachfolgend eingestellt Ausgabewert
bei Timeout tibernommen.

9. Benutzerdefinierter Ausgabewert bei Timeout. Dieser Wert wird je nach Einheit mit der Anzahl an
Kommastellen ausgegeben, die dieser Einheit entspricht (Beispiel: "50" wird im Fall einer Temperatur
mit "50,0°C" ausgegeben).

10. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.I. unter Beriicksichtigung des Faktors, der Einheit
und der Timeout-Einstellungen ibernommen.

T171. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern

Beispiel fir die Ausgabe eines benutzerdefinierten Wertes bei Timeout:

meout (Min): 10
Eingangswert: 0
Faktor: 1,00000
Einheit Temperatur v
Wert bel Timeout: | Benutzerdefiniert v
Allsgabewert: 50,00000
aktueller Wert:  50.0 °C (timeout!)

Da innerhalb von 10 Minuten kein neuer Wert ausgelesen werden konnte, wird der Ausgabewert 50°C
dbernommen und das Timeout angezeigt.



Datenleitung

Einstellung der Werte, die vom DL-Bus tibernommen werden. Es konnen nur Werte aus den
DL-Datenrahmen der Gerate ibernommen werden, die auch zum DL-Datenlogging verwendet werden.
Werte von DL-Sensoren konnen nicht eingelesen werden.

Es konnen maximal 32 analoge und 32 digitale Werte definiert werden.

Beispiel: Analoger Wert 1 von DL1

Eingange

CAN

Meldungen CAN-BUS Datenleitung
Analog

m Digital Bezeichnung: Kollektor ®
Datenlogging Modbus Master BUS DL1 v @
D

—
Digital Quelle Eingang 1 v @
Datenleitung Einheit AUTO v @

Analog

aktusller Wert: 57.5°C CS)

Speichern | Abbrechen

©®

S T B S SR H

1. Eingangsbezeichnung

2. Bus: Eingabe des Datenleitungsanschlusses am C.M.1., iiber den der Wert eingelesen werden soll.
Der 2. Datenrahmen der UVR1611 (Einstellung bei Ausgang 14 mit "NETZW.EG. => DL.: ja"), wird nicht
eingelesen.

3. Auswahl der Quelle (Analog: Eingang 1...16, Digital: Ausgang 1...13)

4. Auswahl der Einheit: "AUTO" bedeutet, dass die Einheit der Quelle tibernommen wird. Es steht aber
auch eine Vielzahl weiterer Einheiten zur Auswahl.

5. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.1. unter Beriicksichtigung der Einheit {ibernommen
6. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern

DL-Datenrahmen der analogen Werte

Quelle C.M.Il. | UVR16x2, UVR1611 ESR21, 31 UVR61-3, 63 B
UVR61-3,63,63-H A
Eingang 1 Sensorwert 1 Sensorwert 1 Sensorwert 1
Eingang 2 Sensorwert 2 Sensorwert 2 Sensorwert 2

Eingang 3 Sensorwert 3 Sensorwert 3 Sensorwert 3




Eingang 4 Sensorwert 4 Ext. Wert 1 Sensorwert 4
Eingang 5 Sensorwert 5 Ext. Wert 2 Sensorwert 5
Eingang 6 Sensorwert 6 Ext. Wert 3 Sensorwert 6
Eingang 7 Sensorwert 7 Ext. Wert 4 Ext. Wert 1
Eingang 8 Sensorwert 8 Ext. Wert 5 Ext. Wert 2
Eingang 9 Sensorwert 9 Ext. Wert 6 Ext. Wert 3
Eingang 10 Sensorwert 10 Ext. Wert 4
Eingang 11 Sensorwert 11 Ext. Wert 5
Eingang 12 Sensorwert 12 Ext. Wert 6
Eingang 13 Sensorwert 13 Ext. Wert 7
Eingang 14 Sensorwert 14 Ext. Wert 8
Eingang 15 Sensorwert 15 Ext. Wert 9
Eingang 16 Sensorwert 16

A = UVR61-3 bis Version 8.2 / UVR63 bis Version 1.4 / UVR63-H - alle Versionen
B = UVR61-3 ab Version 8.3 / UVR63 ab Version 1.5



SMS

Diese Funktion ist nur mit eingebautem GSM-Modul moglich.

In diesem Menii werden die Bezeichnungen und Einstellungen fiir SMS-Befehle eingegeben.

Es konnen maximal 16 SMS-Befehle fiir analoge und 16 fiir digitale Werte definiert werden.

Wird eine SMS-Nachricht mit der Bezeichnung (samt Wert und Rufzeichen) an das GSM-Modul
gesendet, dann wird ein SMS-Eingang erzeugt, der z.B. in der Folge fiir einen CAN-Ausgang als Quelle
dienen kann.,

SMS-Befehle enden immer mit einem Rufzeichen nach der Bezeichnung. Gro3- bzw. Kleinschreibung der
Bezeichnungen spielen keine Rolle, Sonderzeichen diirfen nicht verwendet werden (z.B. 4, (j, 6, 3, ¢, etc.).

Analogbefehle

Im Bereich Analog werden analoge SMS-Eingange des C.M.I. konfiguriert, deren Wert per SMS-Befehl
gesetzt werden kann. Der Befehl muss immer mit einem Rufzeichen abgeschlossen werden.

Beispiel:

SMS mit der Bezeichnung "Warmwasser" fiir analogen Eingang

Passwirter

Datenlogging Modbus Master

E m L ] -
Eingdnge
o
_ Digital Bezeichnung: Warmwasser

PO® @

Einheit: Temperatur v
Zei Analog
Digital Zeit (Min): 60
" - Alternativwert: 40,00000
Analog
Digital aktueller Wert: 00°C @
SMS
Analog Speichern = Abbrechen

1:- Warmwasser ©

1. Eingangsbezeichnung (= SMS-Bezeichnung)
2. Auswahl der Einheit: Es steht eine Vielzahl von Einheiten zur Auswahl.
3. Zeit: Innerhalb der angegeben Zeitspanne wird der im SMS angegeben Wert als aktueller Wert

eingelesen. Danach wird der Alternativwert ibernommen. Bei Einstellung "0" bleibt der SMS-Wert
bestehen, bis ein anderer Wert per SMS Gbermittelt wird.

4. Alternativwert: Nach Ablauf der eingestellten Zeit wird der Alternativwert als aktueller Wert
ubernommen.

5. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.I. unter Beriicksichtigung der Zeiteinstellung
ubernommen



6. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern

Ein SMS-Befehl Warmwasser 60! setzt den Wert des SMS-Eingangs Analog 1 mit der Bezeichnung
;Warmwasser“ auf den Wert 60,0°C.

Nach Ablauf von 60 Minuten (= Einstellung "Zeit") wird der Alternativwert ibernommen (im Beispiel:
40,0°C).

Wenn die Zeit" mit "0” eingestellt wird, bleibt der SMS-Wert (60°C) aufrecht, solange er nicht durch einen
anderen SMS-Befehl geandert wird.

Beispiel:
SMS mit der Bezeichnung "Heizung" zur Betriebsarten-Umschaltung eines Heizkreises

Ethernet Eingénge
Meldungen CAN-BUS SMS
—
Digital Bezeichnung: Heizung
Datenlogging alessllolizs Einheit: dimensionslos v
s
Digital Zeit (Min): 1
” - Alternativwert: 0,00000
Analog
Digital aktueller Wert: 0
SMS
Analog Speichern  Abbrechen

1: Warmwasser

Mit den Zusatztexten Standby, Zeit, normal, abgesenkt und intern kann die Betriebsart eines Heizkreises
per SMS geédndert werden. Diese Befehle werden vom C.M.I. als analoge Zahlen Gibernommen und
kdnnen an das CAN-Netzwerk weitergegeben werden (CAN-Ausgang des C.M.1.).

Dazu muss an der UVR1611 oder UVR16x2 der entsprechend parametrierte analoge CAN-
Eingang mit dem Eingang ,Externer Schalter” der Funktion ,Heizkreisregler” verkniipft sein (siehe
Bedienungsanleitungen: Funktion Heizkreisregler / Externer Schalter).



HEIZKR.1

Freigabe Funktion
Freigabe Pumpe
Freigabe Mischer

S13 Temp.Rauml

>€

>€

S
|-+———{ Raumtemp.
|—0—0—

Vorlauftemp.

I
[S10 THeizkr VL1
[s12 Temp.Aussen

= +— AulRentemp.

NWE Analog 1
CAN/56/2

. ¢ Externer Schalter

1

Vorlaufsolltemp. =<

eff. Raumsolltemp. (=<

Wartungsbetr. =<

Frostschutzbetr, (=<
—H—|

Heizkreispumpe
(Schaltausg.)

Mischer —s—s
(Mischerausg.)

im obigen Beispiel wurde dem CAN-Ausgang Analog 2 des C.M.1. (Knoten 56) der SMS- Elngang ,Heizung"
zugewiesen.
Mit einem SMS-Befehl Heizung abgesenkt! wechselt der Heizkreis in den Absenkbetrieb.

Mit dem SMS-Befehl Heizung intern! wird der interne Betriebszustand der Regelung vor dem Senden von
SMS-Befehlen wieder aktiv.

Wertiibernahme bei analogen Befehlen mit Texteingabe :

Texteingabe |Wert wird wahrend der Wert nach Ablauf
Zeitdauer iibernommen der Zeit

Standby 64 Alternativwert

Zeit 65 Alternativwert

Normal 66 Alternativwert

Abgesenkt 67 Alternativwert

Intern 127 Alternativwert

Zu beachten:

Einstellungen Zeit > 0 und Alternativwert 0: Das C.M.I. gibt nach der Ubernahme des Wertes 64-67 oder
127 nach Ablauf der Zeit den Alternativwert 0 aus.

Der Alternativwert 0 fiihrt zu keinen weiteren Anderungen beim Heizkreisregler. Danach kann die
Betriebsart wieder hdandisch gedndert werden (am Raumsensor RAS, am CAN-Monitor, am CAN-TOUCH,
am Regler selbst oder liber Browser).

Wird kein Alternativwert 0 gesendet (z.B. bei Zeit = 0), kann die Betriebsart handisch nicht geédndert
werden.

Digitalbefehle
Im Bereich Digital werden digitale SMS-Eingange des C.M.I. konfiguriert, deren Wert per SMS-Befehl
gesetzt werden kann. Ein SMS-Befehl wird mit den Werten ein! bzw. aus! oder 0! bzw. 1! gesetzt (z.B.

Bezeichnung ein! oder Bezeichnung 1!). Der Befehl muss immer mit einem Rufzeichen abgeschlossen
werden.

Der Alternativwert "0" entspricht AUS / Nein, "1" entspricht EIN / Ja.
Beispiel:
SMS mit der Bezeichnung "Elektroheizung"



Ethernet

o
=

A
Meldungen
Kontakte
Passworter
Datenlogging
Zeit

Eingdnge

Ausgdnge

Ein SMS-Befehl Elektroheizung ein! setzt den Wert des SMS-Eingangs Digital 1 mit der Bezeichnung

Eingange

CAN-BUS
Analog
Digital

Modbus Master
Analog
Digital

Datenleitung
Analog
Digital

SMS
Analog
Digital

1: Elektroheizung

Elektroheizung” auf den Wert EIN.

Nach Ablauf der Zeit (= 30 Minuten) wird der aktuelle Wert auf den Alternativwert 0 (= AUS) gesetzt).

— SMS3
Bezeichnung: Elektroheizung
Einheit: EIN/AUS
Zeit (Min): 30
Alternativwert: 0
aktueller Wert: AUS
Speichern = Abbrechen




Ausgange
In diesem Menu konnen Werte von C.M.1.-Eingdngen mit CAN-Bus- oder Modbus-Ausgangen des C.M.I.
verkniipft oder Gber LAN mittels "CoE" an andere C.M.l.s gesendet werden.



CAN-Bus

Einstellung der Werte, die an den CAN-Bus zur Verwendung in anderen CAN-Bus-Geraten libergeben
werden.
Es konnen maximal 32 analoge und 32 digitale Werte definiert werden.

Beispiel: Ubernahme des analogen DL-Eingangs 1

Ausgange

Ethernet

CAN

Meldungen CAN-BUS CAN-Bus
=

Digital Bezeichnung: Kollektor (D
Datenlogging Modbus Master Fingang: Datenleitung Y @
—

Digital 1: Kollekior v @
Messwert v @

Analog Sendebedingung:

Digital bei Anderung > | 1,00000

©@

Blockierzeit (Sek): | 10

Intervallzeit (Min): 3

aktueller Wert: - @

@ Speichern = Abbrechen

1. Ausgangsbezeichnung

2. Auswahl des Eingangstyps: Modbus, Datenleitung oder SMS.

3. Auswahl des gewiinschten Eingangs.

4. Ubernahme des Messwerts (derzeit keine andere Eingabemdglichkeit)

9. Sendebedingungen: Der Eingangswert wird als aktueller Wert unter folgenden Bedingungen an das
CAN-Netzwerk Gibergeben.

Sendebedingungen fiir analoge CAN-Ausgange:

bei Anderung > 1 Bei einer Anderung des aktuellen Wertes gegeniiber dem zuletzt
gesendeten von mehr als 1 wird erneut gesendet. Es wird die Einheit
der Quelle tibernommen.

Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung
um mehr als 1 wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut
Ubertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht um mehr als 1 geédndert hat
(Mindestwert: 1 Minute).




Sendebedingungen fiir digitale CAN-Ausgange:

bei Anderung Ja/Nein  [Senden der Nachricht bei einer Zustandsénderung

Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten

Ubertragung, wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut
Uibertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er

sich seit der letzten Ubertragung nicht gedndert hat (Mindestwert: 1
Minute).

6. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.I. ausgegeben.
7. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern



Modbus

Einstellung der Werte, die an den Modbus zur Verwendung in Modbus-Geraten ibergeben werden.
Das C.M.I. ist in diesem Fall der Master, der Wert wird an den Slave gesendet.
Es konnen maximal 64 analoge und 64 digitale Werte definiert werden.

Beispiel: Ein CAN-Eingangswert wird an ein Modbus-Gerét iibergeben

Ethernet Au Sg é n g e
Meldungen CAN-BUS — Modbus
o=
Digital Bezeichnung: Vorlauftemperatur @
Datenloggin .
OV | iy [oaves [ ®
- nalog
Zeit
_ | 3: Vorlauftemperatur v @
Eingdnge -
£ | Messwert ¥ @
Ausgénge 3
4 P 192.168.160.101 1
5
Gerat: 0
i ®
7 Funktion: | D6-preset single regist v
8:
Adresse: 8
o ]
10:
Datentyp: | 16-bit signed v
Byte-Reihenfolge: | Big-endian v
Faktor: 1,00000 @
Sendebedingung: v
bei Anderung > 3,00000
Blockierzeit (Sek): | 10 P@
ntervallzeit (Min): 5
J
aktueller Wert: 316

@ Speichern = Abbrechen

1. Ausgangsbezeichnung
2. Auswahl des Eingangstyps: CAN-Bus, Modbus, Datenleitung oder SMS.
3. Auswahl des gewiinschten Eingangs



4. Ubernahme des Messwerts (derzeit keine andere Eingabeméglichkeit)

5. Eingabe der IP-Adresse und der herstellerspezifischen Angaben des Modbus-Gerits (= Slave), an
das der Wert gesendet wird

6. Eingabe des Faktors fiir den Eingangswert zur Umsetzung auf den Wert, der an den Modbus
Ubergeben wird.

/. Sendebedingungen: Der Eingangswert wird als aktueller Wert unter folgenden Bedingungen an den
Modbus libergeben.

Sendebedingungen fiir analoge Modbus-Ausgange:

bei Anderung > 3 Bei einer Anderung des aktuellen Wertes gegeniiber dem zuletzt
gesendeten von mehr als 3 wird erneut gesendet.
Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten

Ubertragung um mehr als 1 wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek.
erneut Uibertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten bertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht um mehr als 3 geédndert hat
(Mindestwert: 1 Minute).

Sendebedingungen fiir digitale Modbus-Ausgange:

bei Anderung Ja/Nein |Senden der Nachricht bei einer Zustandsénderung

Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten
Ubertragung, wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut
Ubertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten ibertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht gedndert hat (Mindestwert: 1
Minute).

8. aktueller Wert: Dieser Wert wird an den Modbus ausgegeben. An den Modbus kénnen nur ganze
Zahlen ohne Einheit ausgegeben werden. Beispiel: 31,6°C werden mit "316" ausgegeben. Soll nur "31"
ausgegeben werden, misste man einen Faktor 0,1 eingeben.

9. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern




CoE (= CAN over Ethernet)

Beschreibung der Datentransfermethode

Mit dieser Methode ist es moglich, die Werte analoger und digitaler C.M.1.-Eingange iber Ethernet (LAN)
an andere C.M.l.s zu Ubertragen.

Somit konnen Daten zwischen getrennten CAN-Netzwerken ausgetauscht werden.

Der Datentransfer tiber Ethernet erfolgt Giber UDP, Port 5441.

Beispiel:
Lokales Netzwerk

LAN

‘ J
3 ¢

* ] ¥ +
Modbus DL-Bus DL-Bus Modbus \9

CAN-Netzwerk A CAN-Netzwerk B

Das Empfangs-C.M.l. muss eine fixe IP-Adresse haben. Wir empfehlen, das C.M.l. zuerst mit DHCP zu
installieren und dann den DHCP-Modus im Menii Einstellungen/Ethernet zu deaktivieren.

Ethenet LAN-Einstellungen

CA

=

Meldungen Host-Mame

Kontakte
Host-Mame wl

Passworter
Datenlogging

Zeit P-Einstellungen

Eingange [DHCP |

Ausgange P-Adresse 102.168.10.253 &— Fixe IP-Adresse

Werden Daten in beide Richtungen versandt, miissen beide C.M.l.s eine fixe IP-Adresse haben.



Beispiel: Ein C.M.I.-Eingang wird (iber das LAN an das C.M.I. mit der IP-Adresse 192.168.10.253 gesandt
und dort vom C.M.I. tiber den CAN-Knoten 25 als CAN-Ausgang 1 in das CAN-Netzwerk tibergeben.

Ethernet Ausgange

CAN

Meldungen CAN-BUS CoE
G
Digital Bezeichnung: Kollektor ®
Datenlogging Modbus Master e CAN-BUS Y @
—
eit
Digital 1: Kollektor v @
Eingange
Messwert v @
Analog IP: 192.168.10.253 @
1: Kollektor
Knoten: 25 @
Metzwerkausgang:| 1 @

Sendebedingung:
bei Anderung > 3,00000

tj*014=-MMI

Blockierzeit (Sek): | 10

©),

Intervallzeit (Min): | 5

akteller Wert:  60.1 *c@

@ Speichern = Abbrechen

1. Ausgangsbezeichnung

2. Auswahl des Eingangstyps: CAN-Bus, Modbus, Datenleitung oder SMS.

3. Auswahl des gewiinschten Eingangs

4. Ubernahme des Messwerts (derzeit keine andere Eingabemdglichkeit)

5. Eingabe der IP-Adresse des Empfang-C.M.l.s, an das der Wert gesendet wird

6. Eingabe der CAN-Knotennummer: Das Empfangs-C.M.1. erhilt zusétzlich zur eigenen diese
virtuelle Knotennummer. Im CAN-Netzwerk des Empfangs-C.M.I. darf diese virtuelle Knotennummer
nicht bereits vergeben sein, auch nicht fir das Empfangs-C.M.I. Es dirfen mehrere virtuelle
Knotennummern fiir ein C.M.1. vergeben werden.

7. Der iibertragene Wert erhilt diese Nummer fiir den CAN-Netzwerkausgang. Es kdnnen pro
virtuellem Knoten maximal 32 analoge und 32 digitale Werte ausgegeben werden.



8. Sendebedingungen: Der Eingangswert wird als aktueller Wert unter folgenden Bedingungen an das
LAN Ubergeben.

Sendebedingungen fiir analoge CoE-Ausgange:

bei Anderung > 3 Bei einer Anderung des aktuellen Wertes gegeniiber dem zuletzt
gesendeten von mehr als 3 wird erneut gesendet.
Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten

Ubertragung um mebhr als 1 wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek.
erneut Gibertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten ibertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht um mehr als 3 geédndert hat
(Mindestwert: 1 Minute).

Sendebedingungen fiir digitale CoE-Ausgange:
bei Anderung Ja/Nein |Senden der Nachricht bei einer Zustandsdnderung

Blockierzeit 10 Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten
Ubertragung, wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut
Ubertragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht gedndert hat (Mindestwert: 1
Minute).

9. aktueller Wert: Dieser Wert wird aktuell vom C.M.I. an das LAN ausgegeben.
10. Nach Beendigung der Eingabe: Speichern




Menu Status
Dieses Mendi liefert Informationen (iber gespeicherte Dateien auf der SD-Karte und weitere Zustande des
C.M.l's.



SD-Card
Wird nicht die mitgelieferte SD-Karte verwendet, dann ist folgendes zu beachten:

Die SD-Karte muss mit Dateisystem FAT16 oder FAT 32 formatiert sein.

SD-Karten bis 4 GB Speicher kdnnen problemlos verwendet werden.

SD-Karten bis 32 GB Speicher kdnnen eingesetzt werden, allerdings kann die Anzeige des freien
Speichers falsch sein.

SD-Karten mit mehr als 32 GB Speicher konnen nicht verwendet werden.

SD-Card SD-Karte

TCP-Sockets

Freier Speicher: 3104 MByte

CAN-Bus iir Delete Eventlog

DL-Bus
Nr Name Grile Datum

Logging

0 1 = System Volume Information - 01.09.2016-10:33
2 £ MANUALS - 30.08.2016-14:28
3 = Programmbibliothek - 31.08.2016-12:39
4. = Prospekte - 30.08.2016-14:28
5 [ Seminarinhalte - 31.08.2016 - 12:51
6 (= Symbole - 30.08.2016-14:28
7 [ TAPPSZ Beispiele UVR16x2 - 30.08.2016-14:28

Es werden der freie Speicher und alle Ordner und Dateien, die auf der SD-Karte gespeichert sind,
angezeigt.
Durch Anklicken eines Ordners werden die Dateien in diesem Ordner angezeigt.

Beispiel: Ordner LOG
In den beiden ersten Zeilen werden Symbole angezeigt, die angeklickt werden konnen und folgende
Aktionen ausldsen:

Nr. Name Grole Datum
1. [=. n1 0o on1a 1024 & Anklicken:
F . .
e . Aktualisieren
S SH89266—824D  er Ansicht
3. 1001 - 31.08.2016-12:37 Anklicken:
4. =002 . 31.08.2016-12:37  Zuruck zur
letzten
Ansicht

Im Ordner doku werden pdf-Dateien gespeichert, die auf die SD-Karte per Drag&Drop gezogen wurden.
In den Ordner x-files kommen alle Dateien, die nicht zu anderen Ordnern zugeordnet werden kdnnen.

Loschen der Datei im Ordner event_log



Delete Eventlog

Durch Anklicken dieser Schaltflache wird die txt-Datei error_file.txt im Ordner event_log (Ereignis- und
Fehlerspeicher) geléscht.

Dateien der SD-Karte auf den Rechner kopieren
Die betreffende Datei wird mit der rechten Maustaste angeklickt und das Ziel am Rechner ausgewahilt.



TCP-Sockets
Diese Seite bietet eine Ubersicht iiber die méglichen Netzwerkverbindungen und ist speziell fiir Experten
bei der Fehleranalyse von Netzwerkproblemen hilfreich.



CAN-Bus

SoCe CAN-Knoten Status
TCP-Sockets

2 19 UVR16X2
7 22 UVRG3

CAN-Bus

DL-Bus

Logging
CoE

Refresh autosec: 2

In diesem Untermeni kann der CAN-Bus-Status Gberpriift werden.

Jedes CAN-Busgerat sendet alle 10 Sekunden einen Heartbeat1 an das C.M.I. Kommt nach 15 Sekunden
kein Signal, dann wird ,Timeout" fiir den Knoten angezeigt.

Knoten Timeout Device

2 23 UVR16X2

7 timeout -

Beispiel: Timeout des Knotens 7

Durch Anklicken der Knotennummer in diesem Untermenii gelangt man direkt in das Meni des
betreffenden Gerats.

T Ein Heartbeat (engl. fiir ,Herzschlag”) ist eine Netzwerkverbindung zwischen zwei (oder mehr)

Rechnern in einem Cluster, um sich gegenseitig darliber zu benachrichtigen, dass sie betriebsbereit sind
und ihre Aufgaben noch erfiillen kdnnen, also ,am Leben” sind (Quelle: Wikipedia).



DL-Bus

SDCae DL Status

TCP-Sockets
CAN-Bus DL Timeout Device
DL 1 1 i
DL-Bus _
DLZ  timeout -

Logging

Refresh auto sec: 4 I
CoE i

In diesem Untermeni kann der DL-Bus-Status Uberpriift werden.

Kommt nach 15 Sekunden kein Signal, dann wird ,Timeout” der Datenleitung angezeigt. In obigem
Beispiel ist nur eine Datenleitung angeschlossen, daher ist bei DL2 ein Timeout sichtbar.



Logging

Rl Logging

TCP-Sockets

02.07.2019, 15:03:08
CAN-Bus

DL-Bus Aktuell Start gespeichert

Logging 03FD0O000  07A00000 0O7AQ0000

CokE

# Quelle Datensatz Regler

1 CAN1 X2-tech -
2 CAN3 1 =
3 CAN32Z  X2+tech -
A - - -
5 - - -
6 - - -
7 - - -
8 - - -

Refresh

In diesem Status-Meni kann lberpriift werden, ob die eingestellte Loggingmethode funktioniert.

AulRerdem kann festgestellt werden, ob die Systemzeit giiltig ist. Ohne gliltige Systemzeit wird nicht
geloggt.

Kurzes Aussetzen der griinen ,POWER"-LED in regelmaRigen Abstanden zeigt aktives Datenlogging an



CoE

Diese Seite zeigt den aktuellen Datentransfer "CAN over Ethernet" (CoE). Nahere Erldauterungen zu CoE
sind im Kapitel "Ausgéange / CoE (= CAN over Ethernet)" enthalten.
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