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Hardware / Generalidades



Funcién

La Control and Monitoring Interface (abreviatura: C.M.l.) es un servidor web que crea la conexién entre
una red LAN y los componentes de bus CAN. Con ayuda de este aparato es posible cargar datos de
funcionamiento en dispositivos de bus CAN, actualizarlos y controlarlos de forma remota, representar
esquemas en linea y registrar datos. El acceso se puede realizar de forma local directamente desde el PC
o la red o a través de Internet, bien mediante el portal web de la C.M.I. o bien mediante una conduccion
posterior de puerto del router. Ademas, es posible el registro de datos de dispositivos con bus DL. Se ha
procurado disefar una puesta en marcha lo mas facil posible, incluso para los legos en informatica.
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Suministro de tension
Para el funcionamiento de la C.M.l. es necessario el suministro de 12 V del bus CAN o de una unidad
de alimentacion de 12 V. A través del bus DL no se realiza ningun suministro de tension.

Consumo: tip. 1,5 W
Para asegurar el suministro de tensiéon de otros equipos conectados al bus CAN sin suministro
de corriente propio, es imprescindible utilizar una unidad de alimentaciéon de 12 V si en la red solo

hay un regulador (UVR1611, UVR16x2, RSM610).

La obtencion de datos también queda garantizada sin suministro.



Bus CAN

Ademas de la transferencia de datos, el bus CAN ofrece la posibilidad de acceder directamente desde
el PC a los aparatos de la red CAN a través de un navegador.

Terminacion

Cuando se emplea el bus CAN para la conexion de varios aparatos es importante que el terminal del bus
esté dispuesto correctamente. La red debe disponer de terminales en los extremos de linea. Para ello,
la C.M.I. (jJunto a las conexiones) y cada aparato de bus CAN cuentan con el correspondiente puente
enchufable (term). El bus CAN no se debe montar nunca en forma de estrella desde un nodo o borne
a varios aparatos. El montaje correcto consiste en una linea de bus del primer aparato (con conexién)
al segundo, del segundo al tercero y asi sucesivamente. La ultima conexién de bus vuelve a presentar
un puente terminal.

MAL BIEN

La informacién adicional sobre la disposicion correcta de una red de bus CAN (p. ej.: seleccién de
cables, proteccidon contra sobretensiones, ...) se debe consultar en el manual de los reguladores
(UVR1611, UVR16x2, RSM610).



Bus DL

La C.M.l. posee dos entradas DL para el registro simultdaneo de valores de medicion de hasta dos
reguladores con salida DL.

Regulador 1 C.M.L Regulador 2

1 (GND) | DL DL1| L |DL2 DL | L (GND)
7 A 1

Se puede emplear como linea de datos cualquier cable con una seccién transversal de 0,75 mm? (p.€j.:
cable gemelo) y con una longitud maxima de 30 m. Para lineas mas largas recomendamos el uso de un
cable apantallado, de modo que el apantallado del cable debe estar conectado a la masa del sensor.
Cuando se utiliza la C.M.l. para dos reguladores, se deberan emplear cables apantallados separados
como proteccidon contra interferencias opuestas. Asimismo, la linea de datos para el bus DL no puede
conducirse nunca en un cable junto con el bus CAN.

ATENCION:

# Enlos reguladores UVR1611K y UVR1611S es posible utilizar la salida 14 (DL) como linea de
datos o como salida de conmutacion (con relé auxiliar adicional). Por ello, para el registro de datos a
través del bus DL es imprescindible definir la salida 14 como «linea de datos» en el menu «Salidas».

# En los reguladores UVR1611 de la serie E («Version de platinas»), la salida 14 se utiliza al mismo
tiempo como salida de conmutacion SALIDA 14 y linea de datos (bus DL). Para la activacion, la salida
debe estar parametrizada como «salida de conmutacién», aunque solo se deba activar la linea de
datos. Para activar la linea de datos se debe contestar «si» a la pregunta «UVR1611E:» (véase manual
adicional para UVR1611 E).

# A partir de su versidon A2.16, los reguladores UVR1611 permiten ademas el registro de variables
de entrada de red, que son manejados por la C.M.l. como un segundo UVR1611 virtual. Para

la parametrizacion de la salida 14 como «Linea de datos» se debe contestar el punto del menu
NETZW.EG.=>DL. (ENTRADA RED=>DL.): con si. Por ello, el registro de las variables de red no es
posible si hay dos reguladores conectados con la C.M.I. (esto solo se aplica al registro de datos a
través del bus DL).

Los marcos para el registro de datos de este 2.° UVR1611 virtual en el menu «Ajustes/Registro de
datos» de la C.M.l. se deben ajustar del siguiente modo:

Marco

# Fuente Juego de datos
1/DL1T  w||1 ¥
2 /DL vii2wv



Puesta en marcha

Nota sobre la compatibilidad de UVR1611
Para tener disponibles todas las funciones, el regulador debe tener como minimo la versién A3.25 del

sistema operativo.



Alcance del suministro
En el alcance del suministro del aparato se incluyen las siguientes piezas:

1 Control and Monitoring Interface C.M.L.

1 Tarjeta SD

1 Enchufe de 4 polos para el bus CAN

1 Enchufe de 3 polos para el bus DL

1 Guia rapida

1 Unidad de alimentacion de 12 V (solo en el modelo: 01/CMI-NT)




Montaje y conexion
La C.M.I. se puede montar con dos tornillos sobre una superficie lisa o mediante la fijacion rapida incluida
en un carril DIN TS35 conforme a la norma EN 50022.

Dimensiones:

Fijacion rapida en TS35

135mm

100mm

\ 71mm

Tecla Reset de la
parte posterior Tarjeta SD

34mm

Conexiones
Las conexiones presentan inscripciones y no se deben confundir:

En la siguiente imagen también se puede distinguir la terminacién (CAN-Bus).
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Establecimiento de las conexiones

Las conexiones se deben establecer en el orden siguiente

1. Conexion del cable LAN

2. Conexion del cable de bus CAN o de bus DL

3. Opcional: alimentacion de tensién mediante unidad de alimentacion



(polo positivo en el conductor interior, masa en el exterior)

O—(C—0

El LED POWER debe estar entonces permanentemente iluminado en verde.




Direccién IP
Para el acceso se requiere una direccién IP.

Red con servidor DHCP (estandar)
Los ajustes de red se determinan automaticamente.

Red sin servidor DHCP

Conexién directa C.M.l. — PC con Windows
Se debe activar el DHCP en el PC. De esta forma, el PC y la C.M.I. reciben automaticamente una direccion
IP. Este proceso puede durar mas de un minuto.

Direccion IP fija

1. Creacién de un archivo de texto con el nombre fix_ip.txt que contenga la direccion IP deseada
con la codificacion UTF-8 en el directorio raiz de la tarjeta SD. El contenido de este archivo solo puede
constar de una direccion IP (ejemplo: 192.168.0.10) y un «Enter».

2. Introduccién de la tarjeta SD en la C.M.I.

3. En el siguiente inicio, la C.M.l. adopta esta direccién IP y borra el archivo txt de la tarjeta SD.

A continuacion, se deben configurar localmente los ajustes de red (menu de la C.M.l. Ajustes/Ethernet).

El LED LAN debe estar entonces iluminado permanentemente o parpadeando en verde.




Acceso a través del navegador



Acceso a través de LAN o redireccién de puerto
1. Iniciar el navegador

2. Introducir en el campo de direccién del navegador: cmi (ajuste de fabrica, solo Windows) o la
direccién IP

) Technische Alternative - Mozilla Firefox

Datei Bearbeiten  Ansicht  Chronik  Lesezeichen
|@Tecmgche Alternative l + |

_ S

Introduccién de «cmi»

) Technische Alternative - Mozilla Firefox

Datei Bearbeiten Ansicht  Chronik  Lesezeichen
|®Tecmgche Alernative l ok |

¢ > Bl EED

Introduccién de direccion IP (ejemplo)
El idioma de esta ventana depende del ajuste de idioma que haya en el sistema operativo del PC.

3. Autenticacion: introduccion de nombre de usuario y contrasefa

Authentifizierung erforderlich

9 aeben Sie Benutzernamen und Passwart Fir htkps ) fomi gin

Benutzername: | admin |

Passwort; | sssesl |

[ K, ] [F'.I:ul:urechen ]

El nombre de usuario predeterminado de fabrica es admin, y la contrasefia también admin.
Confirmacion con «OKb».
El idioma de esta ventana depende del ajuste de idioma que haya en el sistema operativo del PC.

4. Ahora aparece ya el menu de la C.M.I..



TECHNISCHE

ALTERNATIVE
Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos Ajustes Experto
LI} Ry | iy
LED
Power: OK
SD: 0K
CAN: 0K
LAN: OK

CMIDD3T780
V1.26.2-B1.06-H0.100

El manejo posterior se describe en «Menu C.M.l.».




Acceso a través del portal web de la C.M.I. https://cmi.ta.co.at
Si se desea acceder a través de Internet, se puede conectar la C.M.I a través del «portal web de la
C.M.L». El portal web de la C.M.I. es un servidor preparado por Technische Alternative.

1. Introducir la direccion https://cmi.ta.co.at y hacer clic en “Iniciar sesién” y «Registrarse».

7 /[ g T

WEBPORTAL

Inicio Iniciar sesién
—

MmMEITEII= S

O Permanecer conectado

Registrarse

niraseiia olvi

2. Rellenar el formulario de registro y aceptar las condiciones de uso .

3. Una vez concluido el registro se envia un correo electronico con el enlace de activacion a la
direccion de registro. Este proceso puede durar hasta 30 minutos.

4. Una vez hecho clic en el enlace se muestra ya la pagina de inicio del portal web.

TECHNISCHE
752 AL TERNATIVE
WEBPORTAL

Inicio Iniciar sesion

eI EII T IE
jLe damos la bienvenida al portal web C.M.I1. de Technische Alternative! S

Este portal web es una interfaz entre su navegador web y su Control and Monitoring Interface. Sin
tecnologias como la redireccion de puertos o la VPN y sin la instalacién de software adicional,
permite un acceso sencillo por Internet a su Control and Monitoring Interface con la ayuda de su
navegador web. No es necesario realizar modificaciones en sus ajustes de red.

_—
—
—

Ademas, puede ofrecer acceso a su Control and Monitoring Interface a otros usuarios con fines de
configuracién o mantenimiento.

www.ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbﬁI Amaliendorf Aviso Iﬁal

5. Anadido de la C.M.I. al portal web
Seleccion de la ficha «C.M.l.s»

6. Seleccion de «Anadir C.M.l.»


https://cmi.ta.co.at
https://cmi.ta.co.at/portal/ta/terms/

AR FSLsisvE

WEBPORTAI

C.M.ls # dministracion de la cuenta Cerrar sesion
e — g

rn:.LlI['ar mantenimiento remaoto]

Mis C.M.L.

WMEIDIIE0E

Naomero de

—r * Denominacion % Administracion #+ Version ¢ Conexion #

7. Introduccioén de los datos de la C.M.1.

@ ALTERNATIVE

WEBPORTAL

C.M.Ls Administracion de la cuenta Cafrar Sesion

MEINEINN=E S

Anadir C.M..

Niamero de serie: CMINT 2345
Clave: DONABCDE
Mi denominacidn: [ Xl

Mi descripeldn:

Permitir acceso al mantenimiento remoto [F
para superusuarios:

www. ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf Aviso legal

En la parte posterior del aparato se pueden encontrar el numero de serie en la placa indicadora de
potencia y la clave (Key) en la pegatina de clave. La clave se debe introducir sin espacios.

- TECHNISCHE
CMI012345 o ALTERNATIVE

ndorf
= P20 y
User: admin/Pw: admin E CE 2 J

jAtencion! Si se quita la placa de especificaciones eléctricas o el adhesivo con la clave, jperdera su
validez cualquier reclamacion de garantial

04 0a 7d 3f




La «Denominacioén» ayuda a elegir varias C.M.I. propias y se puede ver en la lista de C.M.l. propias.
En caso de que deba estar siempre autorizado el mantenimiento por parte del superusuario (p. €j.
Technische Alternative), se marca la casilla de verificacidn correspondiente.

Después de hacer clic en «Ahadir» aparece un mensaje que indica que el afadido se ha realizado con
éxito. Tras la actualizacion de la pagina aparece la C.M.l. en la lista «Mis C.M.lL.s».

8. Tras la actualizacion de la pagina aparece la C.M.I. en la lista «Mis C.M.l.»

7 [ P

WEBFORTAI
C.M.Ls  Administracion de la cuenta  Cerrar sesion
[Anadir C.M.1] [Consultar mantenimiento remoto] mEE=E
Mis C.M.1.

Nimero de . . - - - -
# Denominacidn # Administracién # WVersion # Conexion #

serie

CM|1 4P V1262 v

Haciendo clic en el numero de serie se accede al menu de C.M.I..

El manejo posterior se describe en «Menu C.M.l.».



Reinicio y carga del ajuste de fabrica

Pulsando brevemente la tecla Reset de la parte posterior de la C.M.I. se reinicia (resetea) la C.M.1..
Pulsando la tecla Reset y soltandola mientras los LED rojos todavia estan iluminados, la C.M.I. pasa al
ajuste de fabrica.

Atencion: Si se mantiene pulsada la tecla Reset hasta que concluya el encendido de los LED rojos, se
produce una actualizacion de firmware con el sistema operativo de la C.M.I. guardado en la tarjeta SD.
El firmware actual de la carpeta «UPDATE» de la tarjeta SD debe tener el nombre « CMIL.BIN» hasta el
sector de arranque 1.04 y el nombre «<FIRMWARE.cmi» desde el sector de arranque 1.05. El sector de
arranque desde 1.05 se reconoce en la puesta en marcha mediante 4 LED rojos que al principio van
subiendo tenuemente.




Portal web cmi.ta.co.at



Menu Administracion de la cuenta

En este menu se pueden modificar los datos de contacto y la contrasena.
Para concluir cualquier modificaciéon se debe introducir la contrasefia actual.
También es posible borrar el usuario.

Al iniciar sesion se puede especificar que el usuario se mantenga siempre con la sesion iniciada al
seleccionar el portal web:

Mom. usuano/Carreo elech

Contrasefia

rmanecer conectada

[ Iniciar sesian ]

Reqistrarse

Contrasefa olvidada

En el menu Administracion de la cuenta se pueden eliminar todas las sesiones de usuario almacenadas.

Sesiones de
usuario
guardadas

Numero: 1]

[ Eorrar las sesiones de usuario

L A

Borrar cuenta de usuario



Menu C.M.l.s
Ejemplo de un usuario que ya ha registrado una C.M.1.
ha concedido el acceso a su C.M.I. (CMI000533):

propia (CMI003780) y al que otro usuario (stefan)

C.M.lLs Administracién de la cuenta Cerrar sesion

@ [AfRadir C.M.1] [Consultar mantenimiento remaota) @

Mis C.M.1.
“ 1 -

Nimero de : -
& nEI'I(I'I'I'III'I acion

serie
CMIDD3780 2 CMI 1
QOtras C.M.I. @

Nimero - - "
¢ Denominacion #

de serie

CMIODOS33 & stefan

Propietario #

www.la.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf Aviso lﬁl

- TECHNISCHI
@ALTERNATIVE

WEBPORTAL

MmMEITEIISE

Verzion ¢ Conexion

V:1.26.2

Mantenimiento
remoto

(£~

# Version ¢ Conexion

V1262




1. Ahadir C.M.I.
Esta aplicacién se describe en el capitulo « Acceso a través del portal web de la C.M.l. https://
cmi.ta.co.at».



https://cmi.ta.co.at
https://cmi.ta.co.at

2. Mis C.M.lL.s
Aqui se indican con la denominacion breve todas las C.M.I. del usuario registrado.
Haciendo clic en el numero de serie se accede al menu de C.M.I. (véase capitulo «Menu C.M.L.»).



3. Administracion

¢ Administracion #

of |~

7 /. Qe

WEBPORTAL

CM.lLs Administracién de la cuenta Cerrar sesion

MEEITEIT TS

Informacioén de C.M.I.

Niamero de serie: CMI003780 ==
Firmware: 1.26.2
Mi denominacion: CMI1

Mi descripcion:

Mantenimiento remoto

Nombre de usuario 4+ Estado #¢ Derechos de acceso

ta Mantenimiento remoto permitido Experto =

Autorizar mantenimiento remoto para usuarios

Nombre de usuario: |

Derechos de acceso: ® Experto O Usuario O Invitado
www.ta.co.at | ®2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf Aviso legal

a) Haciendo clic en la « = » situada junto al niumero de serie, esta C.M.I. se borra y ya no se puede
seleccionar.

b) Aqui se pueden cambiar las descripciones normal y abreviada de la C.M.I.

c) Para concluir las modificaciones, hacer clic en «Almacenar»

d) En el submenu « Administrar » se puede autorizar el mantenimiento remoto directamente a
otro usuario cuyo nombre de inicio de sesidén se conozca.

Ejemplo: Al usuario con el nombre de inicio de sesion «rim» se le autoriza el mantenimiento remoto
como experto.



Autorizar mantenimiento remoto para usuarios

Nombre de usuario:

Derechos de acceso: ® Experto O Usuario O Invitado

El usuario «rim» puede visualizar ahora en el apartado «Otras C.M.l.» de «C.M.l.s» la C.M.l. cuyo
mantenimiento remoto como experto le ha sido autorizado.



4. Visualizacion

4+ Administracion #

E

Visualizacian

Visualizacion

C.M.I.  CMI003780 l"

Perfil Seleccionar peril b’ ﬁ 0 °
Del 2017-02-12

Hasta 2017-02-14

b, -

En la zona «Visualizaciéon» se puede configurar y visualizar el registro de datos a través del portal
web cmi.ta.co.at. Esta posibilidad esta disponible solo a partir de la version 1.26 de la C.M.1.

El registro de datos mediante el portal web se lleva a cabo independientemente del registro de datos
mediante CAN de la C.M.I.

Para el registro de datos en linea, el puerto de salida 40003 no debe estar bloqueado por un cortafuegos.

Pueden registrarse los siguientes aparatos:

* UVR 1611 (solo entradas y salidas, y entradas y salidas de la red)
* UVR16x2

* RSM610

» CAN-I/O 45

 CAN-EZ2

+ CAN-MTx2

+ CAN-BC2

Los ajustes solo pueden ser configurados por el propietario de la C.M.I. (bajo «Mis C.M.l.») o por un
experto para el que se haya autorizado el acceso a la C.M.I. (bajo «Otras C.M.l.»).

Los propietarios pueden

- modificar los valores de registro,

- crear perfiles de visualizacion,

- autorizar los perfiles de visualizacién a un experto, usuario o invitado, o no autorizarlos a nadie,
- crear diagramas,

- editar/eliminar perfiles de visualizacién autorizados por expertos.



Los expertos pueden

- modificar los valores de registro,

- crear perfiles de visualizacion,

- afadir perfiles de visualizacion propios al propietario,

- ver y editar los perfiles de visualizacion del propietario si este los ha autorizado,
- crear diagramas.

Los usuarios/invitados pueden
- ver los perfiles de visualizacion autorizados por el propietario,
- crear diagramas.



Administrar valores de inicio de sesidn
€

I.ﬁ.dministrar valores de inicio de sesidn i

Antes de poder establecer los perfiles y cargar los diagramas, deben ajustarse los valores de registro.
En este menu se establece qué valores se deben registrar. Pueden seleccionarse hasta 40 valores
(analdgicos o digitales).

eIl SN e
“alver

...... (21 UvR16X2
- 3 UVR1B11
...... & 32 RSME1D
i AL CAN-EZ2

Actualizar Editar Eliminar Ur40

Intervalo de registro

Guardar

Anadir
%--u.g, 1 VR 1EX2
- 3 UVRIGTT

...... e 33 RSMAET0
o e A0 CAN-EZZ

En esta instalacion hay 4 aparatos cuyos valores se pueden registrar.

Haciendo clic en el pequeio triangulo que aparece junto al aparato o el submenu se despliega mas el
arbol de busqueda.



qb ij Entradas

------ |- 1: Tcolectar

------ LL 2 T.acumuladar arriba
------ |- 3 T.acumuladar abajo
------ |- 4 Thufer abajo 1

------ b 5 T hofer abajo 2
------ e & TrRifEr medin

Ahora, mediante la operacion de arrastrar y soltar, se pueden arrastrar al campo derecho los valores
que se deben registrar.

También es posible seleccionar varios valores a la vez haciendo clic en ellos mientras se mantiene
pulsada la tecla de mayusculas o Ctrl y arrastrandolos al campo derecho.

4 ..... .ﬂ Entradas ¥ 1. Tcolector+

Si se quieren anadir mas valores, deben arrastrarse a la zona de los valores de registro ya creados.
Con ello aparece una marca de verificacion verde en lugar de una cruz roja, y el puntero del ratén
adquiere la forma de una mano.

4-\B 1- UVR16X2 ~ | - L~_ 1: T.colectar

e -SJ Entradas e
------ k= 1: Teolector

------ LL 2. T.acumuladar arriba
------ |- 3 Tacumulador abajo
------ k- 4 Thufer abajo 1

...... LL 5. T.hifer ahajo 2 %x 10: Toircuito calef.aw. 1+
------ |- & Thufer media

------ L= 7 Thufer arriba

= 2. T.acumulador arriba

100 Toircuito calef.aw. 1+

------ L= 9 Traldera av.
------ L= 10 Toircuito calef av.

I W
o A

A T omimm i a0

El orden de los valores de registro se puede modificar marcandolos y desplazandolos.

L= 1. T.colector

@ T. Lachm adaor arrib

i LCircuito calef.ay. 1
------- L,_ 10: T.circuito calef.av. 1

El valor T.circuito calef.av. 1 se desplazara una fila mas arriba.



Del mismo modo se pueden seleccionar para el registro todos los valores disponibles en el arbol de
busqueda (entradas, salidas, funciones, bus CAN, bus DL).

Los valores analdgicos y digitales vienen identificados mediante simbolos.

Valor analégico === ;- 2 Tacumuladar arriba
Valor digital ~ == gif 1: Bomba solar 1

El numero de valores de registro ya anadidos se puede ver en la parte inferior derecha.

------ |- 9 Traldera av.
------ k- 120 Testerior
| 13 Tambiente 1

------- L= 14: Tamhiente 2 v

Editar Eliminar

Aqui ya se han afiadido 15 de 40 posibles valores de registro.

Casos especiales en las salidas:

Las salidas del mezclador no se pueden registrar.

En el caso de las salidas Triac con regulacion de velocidad (control de paquete de ondas) se ofrece
tanto un valor digital (ON/OFF) como uno analdgico (nivel de velocidad).

Editar/Eliminar
Los valores de registro marcados se pueden editar (modificacion de la denominacion) o eliminar.

------ |- 1 Teolectar
- |o= 10: Tcircuito calef.av. 1

------- |- 2 Tacumulador arriba

Editar Elirninar
Las denominaciones modificadas se aplicaran en adelante a todos los perfiles de visualizacién.

Intervalo de registro



------ |- 1: Tcolector
e 2 Tacumulador arriba

------- |- 3 Tacumulador abajo

>

(ally]
min
min

rmin

ally]

min
min

rmin

L o e =2 T 5 4 [ Y =Ny s R % |

(ally]

Editar 10 min -

0

El intervalo de registro se puede ajustar de 1 a 60 minutos.

Intervalo de reqistro 5

Actualizar

Actualizar "JEI

En caso de que falle un nodo CAN (los valores de registro de este nodo llevan la indicacién 0 en el
diagrama), con «Actualizar» se puede comprobar si se puede acceder a todos los valores que se
deben registrar.

Ejemplo: El nodo de los tres primeros valores marcados con un punto rojo ha fallado. El nodo del 4.°
valor esta activo.

3 VR @ 1 Teolector

...... & 320 RSMET0
-l A CAN-EZ2

® 2 Tacumulador arriba

@ 3 T.acumulador abajo

------- b 3 Texterior

Guardar

Los ajustes de este menu no se guardaran hasta que se pulse el boton Guardar.
Los valores de registro se han guardado con exito.

Abajo se indicara que el proceso de guardado se ha realizado con éxito.

Con «Volver» se accede a la ventana de visualizacion.






Anadir un perfil

C.M.I. CMID03780 ,"

Perfil Seleccianar perfil v 'a

Para poder crear un perfil, deben haberse establecido ya valores de registro (véase el capitulo
«Administrar valores de inicio de sesion»).

Establecer y confirmar un nombre de perfil

C.M.I. CMIDD3T7E0 ,"

Perfil test o E{ b4

Después de introducir el nombre del perfil, hay que hacer clic en la marca de verificacion.

El perfil se ha afiadido con exito.

Se indicara que el perfil se ha afadido con éxito.

C.IVLI CMIDOD3780 ,"

Perfil test 1 T v X

Del 2017-02-12 Afadir perfil en el
propietario.

Si se crea el perfil como experto para el que se ha autorizado el acceso a la C.M.I. (bajo «Otras
C.M.1.»), el usuario podra determinar si debe afiadirse un nuevo perfil en el propietario o si solo debe
ser visible para el usuario.

Perfil test

Dal F'I'II:II[:!iIIEtEE!FiDE test 1

El experto puede seleccionar todos los perfiles que el propietario ha creado y autorizado para el
experto o que ha creado el experto. Como signo de que el perfil ha sido creado por el propietario o por
el experto con «Anadir perfil en el propietario», el experto puede ver la adicion «Propietario».

Un perfil solo se podra administrar después de haberse creado (véase el capitulo «KAdministrar
perfiles de visualizaciény).




Administrar perfiles de visualizacion

C.M.I. CMIDO3780 ,"

Perfil test @ o °

|.ﬁ.dmini5trar perfiles de visualizacian i

Del Propietario: test 1
Tras seleccionar el perfil deseado, hay que hacer clic en el simbolo «Administrar perfiles de
visualizacion».

Perfil

C.M.I.: CMIOD3730

FPerfil: test 1

Autorizado para: Experto w
1 1: T.colector

2: 2: Tacumulador arriba

3: 3: Tacumulador abajo

Autorizacion
Experto v

Lsuario
Ivitaco
Madie

El propietario puede autorizar el perfil para expertos, usuarios o invitados (cuyo acceso a la C.M.1.
se haya permitido), o puede no autorizarlos a nadie. En el capitulo «Visualizacién» se describe qué
acciones se permiten a cada usuario.

Seleccion de los valores del diagrama
Los valores que deben aparecer en el diagrama se seleccionan mediante una marca de verificacion.



1: 1: T.colector

3. 3: Tacumulador abajo

Grundfarben:

M TN
gl 8§ |
AN EEN NN
HENEEEENEN
AN EEEENEN
HEEEEN BN

Benutzerdefinierte Farben:

Farkt.: EI Rat:
-------- - Sétt.: Gr'u'n:EI

Farben definieren > FarbelBasis - Blau: EI

[ ak. l [ Abbrechen ] [ Farben hinzufligen

]

Haciendo clic en el color se puede establecer otro color para el grafico en una ventana de seleccion. El
idioma de esta ventana depende del ajuste de idioma que haya en el sistema operativo del PC.

[

Una vez establecidos todos los valores para el diagrama, hay que hacer clic en «Guardar» al final de

la lista.

El perfil se ha actualizado con éxito.

Se indicara que el proceso de guardado se ha realizado con éxito.

Con «Volver» se accede a la ventana de visualizacion.




Cargar diagrama

Perfil test b
Del 2017-02-12
Hasta 2017-02-14

Tras seleccionar el perfil y el periodo representado, hay que hacer clic en «Cargar».

Con un intervalo de registro de 1 minuto (ajuste bajo «Administrar valores de inicio de sesiony),

a partir de un periodo de 7 dias se filtraran los valores de registro visualizados para evitar que el
diagrama tarde demasiado en cargarse.

Asi pues, se mostraran como maximo 10 080 (= 7 x 24 x 60) momentos de registro en un diagrama. En
caso de que deban mostrarse graficos mas detallados, sera preciso seleccionar un periodo mas corto.

Los valores registrados se obtendran del siguiente modo:

Con menos de 3 meses 1 valor/minuto
Con mas de 3 meses 1 valor/2 minutos
Con mas de 12 meses 1 valor/5 minutos
Con mas de 18 meses 1 valor/10 minutos
Con mas de 24 meses 1 valor/30 minutos

Asi pues, en el caso de datos antiguos, se borraran valores intermedios de la memoria de forma que
tras 24 meses solo se conserven momentos de datos cada 30 minutos.

Ejemplo:



1: PumpeHk Erd . 5: Anf. Heizung

Q Mostrar todaos

r T T T T T T T T T
Feb 12 06:00 1z:00 18:00 Feb 13 06:00 12:00 15:00 Feb 14 06:00

Q Mostrar todos
| &0

| 55
| 50
| 45
| 40
| 35
| 30
| 25
| z0

| 15

| 10

P e R~ A =~ A

Feb 12 06:00 1z:00 15:00 Feb 13 06:00 12:00 15:00 Feb 14 06:00

. Z: TRufferu . 3 TPuffer.m .4: TBoiler.m . &: Temp.Aussen

La escala de los valores analdgicos se ajusta automaticamente en funcion del valor mostrado mas
alto.

Al colocar el puntero del ratén sobre un valor, el valor en cuestion se mostrara mas grueso.



Q Mostrar todos
| &0

| 55
| 50

| 45

| 40

| 35

| 30

| 25

| 20

| 15

| 10

5

_ _05 MW&M%M\%\/\/A \Hw‘xj V

L -10

Feb 12 06:00 1z2:00 15:00 Feb 13 06:00 12:00 15:00 Feb 14 a6:00

. Z: TPufferu . 31 TPuffer.m @ 4: TBoiler.m . & Temp.Aussen

Haciendo clic en el simbolo se oculta el valor y la escala se adapta al valor mostrado mas alto.



(2 Mostrar todos

| 14 Wi e B e e e oy S A e R L S gt s e -
| 1z e SECEENE o e o, st ——— . g P —
|10
| &
&

Z "/f |||1|
=y A /
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Fab 12 06:00 1200 18:00 Feb 13 06:00 1200 1g:00 Feb 14 0600

. 2: TPufferu . 3: TPuffer.m © . 8: Temp. Aussen

Si se lleva el puntero del ratén al diagrama, se mostrara una linea cronolégica con indicacion del
momento y el valor mas cercano al puntero con respecto a ese momento.



Q Maostrar todos
| &0

| 55
| 50
| 45
| 40
| 35
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| 25
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| 15

| 10

Feb 12 06:00 1z:00 18 a6:00 1z:00 15:00 Feb 14 06:00

B z: Trufferuy 125 °C [ 3 Trufferm 145°C [ 4: TBailerm sg,4oc [ e Temp.tussen -0,z ec

Arrastrando uno de los puntos indicados con la flecha roja se puede ampliar el eje cronolégico.



a Mostrar todas

r T T
Feb 12 L] LSS 1 2:00 18:00 Feb 13 [LH 12:00

a Mastrar todos

o
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Feb 12 09:46 FERI u:m__ﬁ.h.u* 06:00 12100
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Arrastrando la linea cronolégica del diagrama manteniendo pulsado el botén izquierdo del ratén se
puede ampliar la zona de tiempo marcada.
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Valores digitales
El estado ON/OFF de los valores digitales se muestra encima de los valores analégicos.



La ampliacion del eje cronoldgico se aplica siempre para los valores digitales y analdgicos juntos.

[ 1 PumpeHK Erd [ 5! anf. Heizung

Q Maostrar todos
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5. Consultar mantenimiento remoto

C.M.ls Administracion de la cuenta Cerrar sesion

[Afiadir C.M.1.J{Consultar mantenimiento r@

Con esta consulta, en la que se indican el numero de serie de la C.M.1. y el nivel de acceso, se consulta
al usuario de esta C.M.| si autoriza un mantenimiento remoto de su instalacion.

TECHNISCHE
==+a ALTERNATIVE
WEBPORTAL

CM.ls Administracion de la cuenta Administracion

MEEITENI SIS

Consultar mantenimiento remoto
Nimero de serie: |CMIOO3?80 |

Mi denominacién: | |

Mi descripcion:

Derechos de acceso: @ Experto C Usuario O Invitado

La consulta de mantenimiento remoto se ha enviado con éxito.
Se ha informado al propietario por correo electrénico.

www.ta.co.at | ®2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf Aviso legal

El usuario consultado recibe de inmediato un correo electronico con un enlace en el que puede hacer clic.

Si se ha realizado una consulta de mantenimiento remoto, se vera bajo «Mis C.M.l.» tras hacer clic en
Administracién en el area «Mantenimiento remoto»:
Mantenimiento remoto

Mombre de usuario ¢ Estado + Derechos de acceso * =
nm Respuesta pandiente Experto ErfL'
-
ta Mantenimiento remoto permitido Experto —

El usuario «rim» (=nombre de inicio de sesion) ha realizado una consulta de mantenimiento remoto.

Ahora se puede aceptar el mantenimiento remoto (haciendo clic en «+») o rechazarlo (haciendo clic

en «=»).
Si se acepta, la visualizacion cambia a:



Mantenimiento remoto

¢ Derechos de acceso

Nombre de usuario ¢+ Estado
Experio

Experto

Mantenimiento remolto permitido

_'
O

Haciendo clic en «=» se puede volver a borrar este permiso en todo momento.



6. Otras C.M.l.s

Aqui se muestran aquellas C.M.I. de otros usuarios para las que el usuario que ha iniciado sesion posee
un permiso de mantenimiento remoto.

Ejemplo:

Otras C.M.I.

Niamero Mantenimiento

¢ Denominacion ¢ Propietario ¢ ¢ Version ¢ Conexion #
remoto

CMID00533 & stefan (& |~ V1262 [~

de serie

Haciendo clic en el numero de serie se accede al menu de C.M.I. (véase capitulo «Menu C.M.L.»).

Si se hace clic en el simbolo «Mantenimiento remoto», aparecera la pantalla «Informacién de C.M.I.
» (véase «Administraciony).

Informacion de C.M.I.

Nimero de serie: CMI000533

Firmware: 1.26.2

Mantenimiento remoto: Acceso de mantenimiento remoto autorizado ==
Derechos de acceso: Experto

Mi denominacion:

Mi descripcion:

Propietario: stefan

En este menu se puede volver a finalizar el permiso de acceso.



Menu C.M.I.

Funcionamiento local (LAN): Acceso al menu de la C.M.l. a través del acceso al navegador y de la
introduccién del nombre de host o de la direccién IP de la C.M.I.. A continuacion, autenticacion con
nombre de usuario y contrasefa (Experto, Usuario o Invitado). En la parte superior derecha de la pagina
que se abre se pueden ver los niveles de usuario y abajo a la derecha la version de la C.M.I. .

Funcionamiento a través de portal web (Internet): introduccién del nombre del portal web de la C.M.1.
(https://cmi.ta.co.at) e inicio de sesion. Seleccion de la ficha «C.M.L.» y clic en el numero de serie de la
C.M.l. deseada.

TECHNISCHE
C..Jh.. ALTERNATIVE
WEBPORTAL
Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos Ajustes
_ MmEEIIEII i
1) —_____
LED
Power: OK
SD: 0K
CAN: OK
LAN: OK
CMIDD3780
V1.26.2-B1.06-H0.100
www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf - Aviso legal

En la ventana que se ha abierto ahora se puede ver la versién y el numero de serie de la C.M.1. a la derecha.

Existen 6 submenus diferentes, que se describen a continuacion:
Inicio

Bus CAN

Esquema

Administracion de los datos

Ajustes

Estatus

H OH OH OH O OH*


https://cmi.ta.co.at

Menu Inicio

En la 1.2 pagina (Inicio) se muestra el estado de servicio de la C.M.l. con los LED. Se muestra el estado
real de los LED. Al lado se explica el estado actual de los LED. Puede haber 6 estados diferentes: verde,

naranja y rojo iluminado permanentemente o parpadeante en cada caso.

=
LED
Fower: Ok
SD: DK
CAN: Faltan uno ovarios nodos.
LAN: Ok

Ejemplo: Caida de un nodo de red CAN.

Si hay montado un médulo GSM en el C.M.I., se visualiza el menu Inicio con coédigo de proveedor y

calidad de recepcién GSM.

Tabla: descripcién de LED de la C.M.I.

Inicio

POWER

todo correcto

todo correcto, la interrupcion breve a intervalos regulares indica
el registro de datos

durante el inicio, los archivos de la tarjeta SD se transfieren a la
memoria flash

Todo correcto con médulo GSM

Con modulo GSM: todo correcto, la interrupcion breve a
intervalos regulares indica el registro de datos

Con mddulo GSM:durante el inicio, los archivos de la tarjeta SD
se transfieren a la memoria flash

error interno

ningun dato en la memoria flash

SD

todo correcto




memoria de tarjeta SD llena

tarjeta SD formateada incorrectamente

ninguna tarjeta SD insertada

todo correcto (al menos otro nodo CAN encontrado)

no existen todos los nodos necesarios para el inicio de sesion

fallo de un nodo

ninguna conexion inversa con el portal web (si se selecciona en
el menu Ethernet)

error

OFF ninguna conexion (p. ej. cable no conectado)




Menu Bus CAN

En este menu se visualizan los aparatos existentes en la red de bus CAN con su denominacion y el
numero de nodo.

En su ajuste de fabrica, la C.M.l. presenta el nUmero de nodo 56.

Ejemplo de una red CAN con un regulador UVR16x2, un regulador UVR1611, un modulo RSM610 y
un CAN-BC2:

TECHNISCHE
C..-Q’.. ALTERNATIVE
WEBPORTAL
Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos  Ajustes
MEEEI = e
®
Bus CAN
Nodo: 56
CMI1
CAN-reload
' ——
—_——
Nodo: 1 Nodo: 3 Nodo: 48
UVRT6x2 UVR1611 CAN-BC2
www.ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf -Aviso legal

Haciendo clic en uno de los aparatos se accede al menu de dicho aparato.

El estado de servicio de los LED de la C.M.I. no se visualiza en esta pagina.

Mantenimiento remoto aparatos Bus CAN

Ejemplo: UVR16x2
Solo se muestran los valores actuales en el momento de la carga de la pagina. Para mostrar los valores
actuales se debe actualizar la pagina.



|||4 |67|+910+1112131415. Ma 23.5.2017 14:03

Resumen valores Entradas

Valores fijos Salidas

L~ h .
ERl Funciones

AR
AN
H )

Bus CAN e Bus DL

Ajustes basicos D‘] Usuario

Versién | Adm. de datos

Valores de sistema

www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

La vista es comparable con la vista de la pantalla del regulador. Seleccionando la opciéon de menu se
accede al submenu seleccionado.

Ejemplo: parametrizacion de la entrada 1
Una vez seleccionada la opciéon de menu «Entradas» se muestra una pagina que tiene la misma
estructura que la del regulador.

III4I67I+910+1112131415. Ma 23.5.2017 14:04

Seleccionando la entrada deseada se accede a la siguiente visualizacién:



|||4|67|+910+1112131415. Ma 23.5.2017 14:04

Seleccionando el parametro que debe modificarse aparecera una ventana de seleccion:

Change Value B8

PT 1000 v
KTY (2kOhm)

F DUU

RAS

RAS PT

THEL

KTY (1kOhm)
PT 100

PT 500

Ni1000

Ni1000 TK5000
NTC

OK Interrompi

Se seleccionara el parametro deseado y el proceso de modificacion se finalizara con «OK».

Ejemplo: UVR1611

La linea superior representa el estado de las salidas como es conocido por el regulador.
Fondo negro: salida ON

El simbolo de la mano significa modo manual.



Cargar de nuevo Mend principal

Haciendo clic en una flecha se alcanza el submenu seleccionado.
De este modo es posible una seleccién directa de los submenus mas importantes (excepcion: menu
«Usuario»).

Al emplear la funcién de retorno se puede ver la ultima pagina mostrada.
Es probable que esta no muestre valores actuales.

Con este botdn se carga de nuevo la pagina visualizada con los valores
nuevos.

Con « Menu principal » se regresa al menu principal del aparato CAN
actualmente seleccionado.

atras
Cargar de nuevo

Menu principal

En principio, la navegacion, parametrizacién y configuracion en los submenus se realiza de la misma
forma que en el propio regulador. Sin embargo, no se pueden crear ni borrar modulos de funcionamiento.
El menu «Usuario» no se puede seleccionar.

No es posible un ajuste manual de las salidas del mezclador.

Ejemplo: parametrizacién de la entrada 1
Una vez seleccionado el punto del menu «Entradas» se muestra una pagina que tiene la misma
estructura que el regulador.



Haciendo clic en la flecha de la entrada deseada se accede a la siguiente visualizacion:

Cargar de nuevo Mend principal

Haciendo clic a la flecha del parametro a modificar se muestra una lista de seleccion con los posibles
parametros de ajuste.

Una vez realizada la seleccion haciendo clic con el ratén se transmite inmediatamente el nuevo parametro
al regulador a través del bus CAN. El regulador guarda el parametro y envia de vuelta la pagina de menu
corregida, que el navegador conforma de nuevo.

Ejemplo: modificacion del nimero de nodo del UVR16x2 de 1 a 2
Menu Bus CAN




Change Value %

1-62

L %

OK Interrompi

El cambio de numero de nodo se visualiza una vez producido.



Menu Esquema
Al elegir este punto del menu se visualiza el esquema en linea (si esta programado). La programacion del
esquema en linea con el programa «TA-Designer» se describe en el Manual en linea de TA-Designer.

El acceso directo (localmente) al esquema en linea sin iniciar sesidén se realiza introduciendo la
siguiente URL:

http://Usuario: @cmilschema.html#1

Usuario: nombre de usuario para experto, usuario o invitado
: contrasefa especificada del respectivo usuario

cmi: Nombre de host o direccion IP de la C.M.I.

schema.html#1: Se abre la pagina 1 del esquema en linea

Requisitos del sistema

UVR1611: version minima del sistema operativo A3.25

UVR16x2: version minima del sistema operativo V1.04

Moédulos CAN-I/O: version minima del sistema operativo A2.02

CAN-BC Convertidor de bus: version minima del sistema operativo A1.10
CAN-EZ Contador de energia: version minima del sistema operativo A1.03


http://help.ta.co.at/ES/TA_Designer/

Menu Administracion de los datos

TECHNISCHE
==& NLTERNATIVE
WEBPORTAL
Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos | Ajustes
M EEII =i
@
Administraciéon de datos
~
Nodo de red Tarjeta SD |
Datos de funcionamiento
1611EOWE.dat
Alle Funktionen 2016-09-20 14-09.dat
CAN-BC2.dat
CAN-EZ2.dat
CAN-1045.dat
LJ CAN-MTx2 2016-05-31 11-22.dat
b CMI 2014-09-26 12-00.dat b

IEn la parte izquierda de la ventana se visualizan los aparatos de bus CAN activos (conectados), y en
la derecha la tarjeta SD con los datos de funciéon guardados en dicha tarjeta.

Update C.M.I.
= Update C M.

Si se muestra el botén «Update C.M.l.», esto significa que hay nuevo software disponible para la C.M.1.
Al hacer clic se descarga el software del servidor web y se realiza automaticamente la actualizacion.

La consulta sobre si hay nuevo software disponible se realiza a diario. Para que se pueda mostrar este
botdn, el puerto 80 no se puede bloquear con un cortafuegos existente.

Con solo arrastrar con el boton izquierdo del ratén pulsado («arrastrar y soltar») se pueden realizar las
siguientes acciones:

1. Descarga de los datos de funcionamiento de los aparatos a la tarjeta SD



ECHNISCHI
@ ALTERNATIVE

WEBPORTAI

Inicio Bus CAM Esquema Administracion de datos Ajustes

@ WIS

Administracion de datos

- -~
MNodo de red Tarjeta SD

Datos de funcionamiento
1611E0WE.dat
Alle Funktionen 2016-09,

CAN-BC2.dat

CAN-EZ2.da

CAN-MT%2 2016-05-31 11-22.dat
CMI 2014-09-26 12-00.dat

|
|

Los nodos de red se arrastran al simbolo de tarjeta SD y se sueltan en él. Los datos de funcionamiento
se copian en la tarjeta SD.

A continuacion se produce una visualizacion que indica si la descarga se ha realizado o no con éxito.
Los datos de funcionamiento de un Bootloader BL-NET no se pueden copiar de este modo en la tarjeta
SD.

2. Copia de archivos desde el Explorador de Windows a la tarjeta SD

EEX
[ "
@ ALTERNATIVE

WEBPORTAL

D riebsanie \CMIS_Orinehife_bmi1 _Dr €: i v [ Wedhsein:
it e oo oo s Jori o Exdork ot 3| a = Inicio Bus CAN SQUEMN i 108 A Estado

A e Furdtionen 20160520
- 1409, MEN TS .
Opa ® '

* Tarjeta SD

12 Eingeloggt bleben . 14-09.dat
3 Fermmartung Arfrage_andere CMIs_Regler AN

3 Mekdungen

3 Meni ChIs

3 Passwort _Datenverwakung

Joat
-MTx2 2016-05-31 11-22.dat
© Regsirerung am Crineportal v CMI2014-09-26 12-00.dat
@ () Version 1.25
O Verwaken
) visualisierung
B0 Jschechisch bl

Los archivos se arrastran al simbolo de la tarjeta SD y se sueltan en él, de modo que se copian en la
tarjeta SD.

3. Carga de datos de funcionamiento y firmware en el equipo desde la tarjeta SD



ECHNISCHI
@ﬂLTERNﬂTIVE

WEBPORTAI

Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos

@ WMEITENI =S
Aparate UVR16X2

Administracion de datos Nodo 1

Tamafic 250 kB

“ Eliminar _*Cambiar nombre - Descarga
oy Cad

Nodo de red

Datos de funcionamientd
1611E0WE.dat
Alle Funktionen 2016-09-20 14-09.dat]
CAN-BC2 . dat

CAN-EZ2.dat
CAN-I045.dat

CAN-MTx2 2016-05-31 11-22.dat
CMI 2014-09-26 12-00.dat

|4
| €

La carga se inicia arrastrando y soltando desde la lista de datos de funcionamiento o del firmware hasta

el simbolo del aparato.
De este modo se pueden actualizar dispositivos del bus CAN, es decir, también la C.M.1.
La actualizacién (= carga de firmware) de un regulador UVR16x2 solo es posible a partir de la

version 1.20 del regulador.
No es posible la actualizacion de un cargador de arranque BL-NET.
Si se arrastra un archivo hasta un aparato incorrecto incompatible con este archivo, aparecera un mensaje

de ERROR.
Al cargar los datos de funcionamiento en un aparato X2 (UVR16x2, RSM610, CAN-I/045, CAN-

EZ2) se pedira también la contraseia de experto del aparato X2:

Alle Funktionen 2016-09-20 1... £

Estados contador salidas
Conservar v |
Estados contador funciones

Conservar v |
Valores de calibracion

Conservar v |
Introducir contrasena
128

OK Cancelar

Problema:



Si durante la actualizacién de firmware de un UVR1611 se interrumpe la conexion de CAN, el regulador
se encuentra en el nodo 63 sin sistema operativo. Para un nuevo inicio de la actualizacion de firmware
se arrastra como excepcion el firmware de regulador al simbolo de C.M.I.

4. Descarga de datos de funcionamiento o firmware en el PC desde la tarjeta SD

L=Eliminar LoCambiar nombrel = Descarga
=

o

Tarjeta SD

. Arrastrar datos aqui
SD

Datos de funcionamiento

BUS-Converter 2013-11-21 11-49 dat

CAN-1044 2014-01-09 12-47 dat
CMI 2014-01-09 13-29 dat
UVR1611 2013-12-11 10-20 dat

Marcar el archivo deseado y hacer clic en «<Download».

Con «Guardar archivo» se copia el archivo en la carpeta de descargas del navegador y desde alli se
puede desplazar a otra carpeta.

5. Borrado de archivos de la tarjeta SD

ambiar nombre = Descarga
Tarjeta SD -
. Arrastrar datos aqui
SD

Datos de funcionamiento

BUS-Converter 2013-11-21 11-49 dat
CAN-1044 2014-01-09 13-47 dat
Cl 2014-01-09 13-29 dat

UVR1611 2013-12-11 10-20 dat

Marcar el archivo deseado y hacer clic en «Eliminar».

Contestar con OK la pregunta de seguridad que aparece a continuacion.

6. Cambio de nombre de archivos de la tarjeta SD



A

*Camb% nombre = Descarga
Tarjeta SD
. Arrastrar datos aqui
SD

Datos de funcionamiento
BUS-Converter 2013-11-21 11-49 dat

CAN-1044 2014-01-09 13-47 dat
CMI 2014-01-09 13-29 dat
UVR1611 2013-12-11 10-20 dat

Marcar el archivo deseado y hacer clic en «Cambiar nombre».

En la ventana que aparece a continuacioén se introduce el nuevo nombre de archivo y se confirma con OK.



Menu Ajustes



Ethernet (Ajustes LAN)

Ajustes LAN

Ethernet

— Nombre de host

@
_ MNombre de host |CMIl
Lo e re——
ConiessiaslN | .
_ Direccion IP |'_E'2 168.160.151
MEOM | Méccera de
_ subred 255.255.255
Puerta de enlace |192.168.160.254
SEEEEN i
— Ajustes de DNS
Primary DNS 192.168.10.100
Secondary DNS .0.0.0
— Direccion MAC
3C-CD-5A-00-0E-C4
— Heverse
Portal web

Guardar Cancelar Reinicio

En caso de que se utilice mas de una C.M.l. en la misma red LAN, estas C.M.l. deben recibir
diferentes nombres de host .

En este ejemplo se ha cambiado el nombre del host a «CMI1». El nombre de host se puede elegir
libremente y no debe hacer referencia a la palabra «CMI». En el nombre del host no puede haber ningun
guién bajo («_»), mientras que el guidon medio si esta permitido («-»).

El puerto HTTP se puede ajustar. Ajuste de fabrica: 80
Cada C.M.1. tiene su propia direccién MAC.

3C-CD-5A-00-XX-XX

numero de serie
(hexadecimal)

Una vez introducido el nuevo nombre se debe hacer clic primero a «Guardar» y a continuacién en
«Reinicio».



Firewall: Para el acceso a través del portal web y el envio de correos, un firewall existente no debera
bloquear los puertos de salida 40001 y 40002. Para el registro de datos en linea (visualizacién) no
debe bloquearse el puerto de salida 40003.

Para que se pueda mostrar el botéon «Update C.M.l.», el puerto de salida 80 no se puede bloquear con
un cortafuegos existente.

Conexién directa C.M.l. - PC

En los ajustes de fabrica esta activado el DHCP. La C.M.I. intenta automaticamente adquirir una direccion
IP valida de la red.

Si no hay ningun servidor DHCP en la red, se iniciara una asignacion automatica de IP. Normalmente,
se asigna una direccion IP entre 169.254.0.1 y 169.254.254.255. La mascara de subred es 255.255.0.0.
Este proceso puede durar mas de un minuto.

La C.M.I. se puede seleccionar directamente en Windows en el nombre de host en el navegador. Si no
funciona la solucion del nombre, se debera proceder como en el capitulo «Conexién sin DHCP»

Conexién sin DHCP

El usuario puede especificar los parametros (direccion IP, etc.) de forma manual.

Esto se puede realizar a través de la interfaz web. Si no es posible el acceso a través de la interfaz web,
existe la posibilidad de determinar una direccién IP fija sobre un archivo:

para ello se crea un archivo de texto con el nombre fix_ip.txt con la direccion IP deseada en el directorio
raiz de la tarjeta SD. El contenido de este archivo solo puede constar de una direccion IP (p. ej.
192.168.0.10) y un «Enter».

En el siguiente inicio, la C.M.l. adopta esta direccién IP, desactiva DHCP y Reverse (portal web) y borra
el archivo txt de la tarjeta SD.



Ajustes de CAN

En este submenu se puede modificar el numero de nodo CAN vy la tasa de bus de la C.M.I. En la red
CAN, cada equipo conectado al bus CAN debe contar con un numero de nodo propio.

Ajustes de CAN

C — Nodo
Denominacion
CAMN CMIT
Numero de nodo |36
Tasa de bus 50k v

Guardar Cancelar

En su ajuste de fabrica, la C.M.l. presenta el nUmero de nodo 56.

La C.M.l. puede obtener la hora del sistema en Internet.

Dado que en una red CAN se puede adoptar la hora del sistema de todos los demas aparatos del nodo
1, se podria asignar a la C.M.l. el numero de nodo 1. Sin embargo, se debe procurar que ningun otro
aparato posea este numero de nodo. Esto afecta ante todo a redes con varios UVR1611.

Tasa de bus: En los ajustes de CAN del regulador UVR16x2 se puede ajustar la tasa de bus. Dicha tasa
de bus debe coincidir con la de la C.M.I. y la de todos los demas equipos de bus CAN



Mensajes

En el menu «Mensajes» se determinan los valores a controlar y las condiciones de envio de correos y
SMS.

El envio de SMS solo es posible si esta instalado el médulo GSM.

Los valores son adoptados por las entradas de la C.M.I.. Existen hasta 32 mensajes disponibles.
Ejemplo de mensaje para la sobretemperatura de colector:

Mensajes

m

®
_ Corte de corriente Valor a controlar (1)
[ESCE  |Felodenodo || penominacion:  [collecor @
Reinicio de CMI ' '
rtrad AnBUS ®
ntrada: N-BU v
Registro de datos § [Cal:Colector v ©)
Tiempo 4: Valore attuale:  73.6°C
5 ~Mensaje
6: L - -
Salidas 7- enviar si valor: > | @
8- 110 3
g- Mensaje _
10: Exceso de cemperatura del :cle-::c:@
11: Colector: %Cal @
12: Acumulador: S$Caz2
13: :
14- Contactos para mensajes
15: [llopez@aon.at ®
16: [COsanchez@aon.at
17: [0+3466312345678
18:
19: Guardar Cancelar

1. Denominacion del mensaje
2. Seleccion del tipo de entrada (bus CAN, Modbus o Linea de datos)
3. Seleccién de analdgico o digital y del nimero de entrada (véase capitulo «Entradas»)

4. Condicién de envio: Valores analdgicos: igual =, mayor >, mayor o igual >=, menor <, menor o
igual <=, valores digitales: ON o OFF

5. Entrada de texto para correo o SMS

6. Opcional: indicacién del valor que debe indicarse con el texto. El valor se refiere siempre a una
entrada de C.M.I..
Al inicio de la definicién debe haber un caracter $. Después consta la fuente (tipo de entrada, analdgica
o digital), y el numero de entrada: C = bus CAN, M = Modbus, L = linea de datos, S = SMS
Ejemplos: $Ca1 = valor de la entrada analdgica de bus CAN 1

$Md3 = valor de la entrada digital de M-Bus 3

7. Seleccion de los contactos a los que se envia un correo o SMS si les afecta la condicion del
mensaje. El envio de SMS solo es posible si se utiliza el médulo GSM. Los contactos se determinan en
el menu «Contactos».

Encontrara detalles mas exactos sobre el envio de SMS y sobre las entradas de SMS en el capitulo
«Entradas/SMS» y en el manual para el médulo GSM MDC-GSM.




8. Una vez finalizada la entrada: Guardar.

Mensajes automaticos

Corte de corriente

En caso de corte de corriente solo se podra enviar un SMS a través del médulo GSM (descripcion en
el manual del médulo GSM).

Fallo de nodo
En caso de fallo de un nodo CAN se puede enviar un correo y un SMS con el médulo GSM integrado.

Un fallo de nodo CAN no se reconoce hasta que ha transcurrido un tiempo de timeout de 20 segundos.
Ejemplo:

Mensajes
_ Corte de corriente| [~ Fallo de nodo
W Fallo de nodo Texto de mensaje en caso de fallo de nodo
[Cohtiaseias i | 1: Colector — Contatti per messaggi
Registro dedatos | lopez@aon.at
_ 4: [ sanchez@aon.at
_ 5: [1+3466412345678
Salidas |5
7 Guardar  Cancelar

Reinicio de CMI
Un reinicio del C.M.I. provocado p. ej. por un corte de corriente o una actualizacion puede activar el envio
de un correo o, si esta montado el médulo GSM, de un SMS.

Ejemplo:

Mensajes
_ Corte de corriente| — Reinicio de CMYf
Fal E nodo Texto de mensaje tras reinicio de CMI
_ 1: Colector — Contatli per messaggr
Registro dedatos | 7 lopez@aon.at
_ 4: [ sénchez@aon.at
_ 5: [1+3466412345678
Salidas |3

7: Guardar  Cancelar




Contactos

En este menu se realiza la introduccion de las direcciones de correo y de los numeros de teléfono para
el envio de SMS.
El envio de SMS solo es posible si esta instalado el médulo GSM.

Contactos
M
Asunto |C.M.I. |
— Destinatario
Destinatariol |Inpez@ann.at |
|ES_V|[ Frueba ]
Destinatario?2 |sa'nchez@ann.at |
[Es 9] Prucba |
Destinatario3 |+34663123456?8 |

ES v [Prueha ]

Destinatariod | |

DE [Prueha ]

Destinatarios | |

DE [F’rueha ]

Destinatariot | |

DE v [F’rueha ]

Destinatario? | |

DE [Prueha ]

Destinatariod | |
|DE VH Frueba ]

Guardar Cancelar

Se pueden mostrar y probar hasta 8 contactos.
Los numeros de teléfono deben empezar con el prefijo nacional (p. ej. +34...0 0034...).

El ajuste del idioma se refiere a la representacion correcta de los valores del regulador y las unidades
que también pueden enviarse mediante un mensaje.

A estos contactos se pueden enviar correos o SMS si les afecta la condicién del mensaje (véase menu
«Mensajes»).



Contrasenas

Aqui se determinan las denominaciones de usuarios y contrasefas para los diferentes niveles de usuario.
Solo estan preajustados de fabrica los nombres de usuario y la contrasefia para los expertos (admin/
admin).

Los ajustes de contrasefia solo se pueden modificar si se inicia sesion como Experto.

®
Ajustes de contrasena
Comtactos - Centir
= contrasefia [
Contrazena
IREGSHOMEESISN | contraseiia
Usuario |usuarin
SiESN | i
contrasefia
Contrasefa senee
Contrasena ssass
— Invitado
Usuario linvitado
Cambiar
contrasefia
Contrasefa TI11]
Contrasena sense

Guardar Cancelar

Las contrasefias no pueden contener caracteres especiales ni diéresis.

Por motivos de seguridad se debe repetir la contrasefa.

El «<Experto» dispone de pleno acceso a la C.M.I. sin restricciones.

El «<Usuario» esta autorizado para acceder al esquema en linea interactivo y puede observar valores vy,
segun la programacién, también modificarlos. El acceso a las demas paginas de la C.M.I. es posible,
pero no se pueden realizar ajustes.

Al «Invitado» solo se le muestra el esquema online. Puede observar valores, pero no modificarlos.

El acceso directo a una pagina de la C.M.I. sin iniciar sesion se realiza introduciendo la siguiente URL.:

http://Usuario:Contrasena@cmi/xxxxxx



Usuario: nombre de usuario para experto, usuario o invitado
. contrasefa especificada del respectivo usuario
cmi: Nombre de host o direccion IP de la C.M.I.

xxxxxXx: Datos de la URL deseada



Registro de datos

En este menu se configuran los ajustes para el registro de datos con el fin de poder leerse con Winsol.
Se puede registrar desde el bus DL (maximo 2 lineas de datos) o desde el bus CAN (maximo 8 juegos
de datos).

Los datos se registran en la tarjeta SD.

Ejemplo: registro de datos CAN respectivamente de juegos de datos del nodo 1 (p. ej. UVR16x2), del
nodo 3 (UVR1611) y del nodo 32 (p. ej. RSM610)

Registro

— Memoria ocupada

©

Ethenet

CAN

‘Mensajes Tarjeta SD 007 % (@)

_ — Criterio

Contrasefias Minutos [0 v|Segundos |10 v/

— Marco

_ # Fuente Juego de datos

Enrades | 1|can1 v || X2-tech v/

S vl[1 v ®
3 | CAN 32 v||| X2-tech v
41 OIE v
5 - O v
6 - O v
7|~ v|[-- v
8- |- v

®

oiZ @ fave
@ Guardar Cancelar

1. Visualizacion de la memoria ya asignada como % del espacio de memoria libre para el registro de
datos.

2. Con el criterio de almacenamiento se determina el intervalo de tiempo para el registro de datos. Es
posible la introduccion de un intervalo de entre 2 segundos y 60 minutos.

3. Indicacion de la fuente (bus DL: DL1, DL2 o bus CAN: entrada del numero de nodo) y del juego de
datos. El regulador UVR1611 y el contador de energia CAN-EZ pueden emitir dos juegos de datos.

Al registrar los datos de aparatos con tecnologia X2 (UVR16x2, RSM610, CAN-1/045, CAN-EZ2)
hay que tener en cuenta:



UVR16x2 hasta la version 1.20, RSM610 hasta la version 1.07, médulo CAN-I/O 45 hasta la
version 1.03 y CAN-EZ2 hasta la versién 1.03:

Hay que tener en cuenta que, en funcién de los ajustes del menu del regulador Ajustes / Registro de
datos se registraran solo 1 o 2 juegos de datos.

El numero de juegos de datos se deduce de la regla siguiente: Si hay asignado como minimo un valor
analogo igual o mayor que el numero 17, se crea automaticamente un segundo juego de datos para dicho
regulador. Lo mismo se aplica a valores digitales mayores o iguales que el numero 14, o en caso de que
haya mas de 2 calorimetros. Esto no se puede reconocer en el menu de la C.M.I. Por tanto, si se registran
p. €j. 4 UVR16x2 para los que se han emitido respectivamente dos juegos de datos, no se mostraran
mas juegos de datos en Winsol aunque se puedan incluir en la lista anterior.

Desde Winsol 2.06:

UVR16x2 desde la version 1.21, RSM610 desde la version 1.08, médulo CAN-I/O 45 desde la
version 1.04 y CAN-EZ2 desde la version 1.04:

Se muestra el numero de valores analdgicos y digitales registrados. Por aparato se pueden registrar
hasta 64 valores analdgicos y 64 digitales (max. 8 aparatos con tecnologia X2).

En las instrucciones de programacion de los aparatos se incluye mas informacién sobre el registro de
datos de aparatos X2.

4. Borrado de los valores de registro de la memoria interna de la C.M.I.

5. Borrado de los valores de registro en la tarjeta SD.

6. Creacion manual en la tarjeta SD de archivos diarios que pueden leerse con Winsol.
7 . Finalizacion de la entrada con «Guardar».

8. Cancelacion de la entrada y restauracion del ultimo ajuste guardado.

Si se modifican los ajustes para la fuente y/o el juego de datos de una fuente, se recomienza reiniciar la
C.M.1. (menu «Ethernet/Reinicio») y borrar la memoria. Tras el primero momento de registro se realiza
en Winsol un proceso de configuracion y se concluye con «OK», de modo que la C.M.I. registre datos
con los ajustes modificados.

El contenido de la memoria interna de la C.M.I. se guarda en la tarjeta SD todos los dias a las 24:00. En la
lectura con Winsol se genera automaticamente un archivo para el dia en curso, y todos los archivos del
dia guardados en la tarjeta SD se copian en el archivo mensual de Winsol. Segun el ajuste de Winsol,
los datos del dia se borran de la tarjeta SD o siguen conservandose.

No es posible un registro de datos simultaneo con C.M.l. y BL-Net o D-LOGG y provoca problemas
en el registro.


http://help.ta.co.at/ES/Winsol/
http://help.ta.co.at/ES/Winsol/

Tiempo

@2
c
(7]
-+
(1]
7]
Q
(1]
=
(®)
q
Q

Fuente de referencia: la C.M.l. adopta el cronofechador de un servidor NTP ajustable (preajuste:
3.at.pool.ntp.org) o de la red CAN (UVR1611 con el numero de nodo 1) o a través de una de las dos

Ajustes de hora

— Hora del sistema

08:44:04 24.05.2017
— Fuente de referencia

Fuente de

referencia
— Regidn

Huso horario
| (GMT+1:00) Vienna, Berlin, Paris b

Horario de verano automéatico

— Servidor NTF

Servidor NTP |3.at.pnn|.ntp.nrg
MTP estandar

Guardar Cancelar

lineas de datos (bus DL) de los correspondientes reguladores conectados.

El ajuste automatico del horario de verano se realiza conforme a las especificaciones de la Unién Europea.

La hora del sistema es responsable del cronofechador en el registro de datos y en las indicaciones de

hora de otros archivos de registro.

Dado que en una red CAN se puede adoptar la hora del sistema de todos los demas aparatos del nodo
1, se podria asignar a la C.M.I. el numero de nodo 1. Sin embargo, se debe procurar que ningun otro
aparato posea este numero de nodo. Esto afecta ante todo a redes con varios UVR1611.

En el registro de datos de reguladores sin hora propia del sistema (p. ej. UVR64, HZR65), se debe indicar

«WEB» como fuente de referencia y tiene que existir una conexion a Internet.



Entradas

En este menu se realizan todos los ajustes de los valores que puede adoptar la C.M.l. mediante bus

CAN, Modbus/TCP, bus DL o SMS.
A continuacion, estos valores pueden transmitirse a salidas de la C.M.I. o utilizarse para mensajes.



Bus CAN

Ajuste de los valores que adopta el bus CAN. Se pueden definir como maximo hasta 64 valores
analogicos y 64 digitales.

Ejemplo: Adopcion de la salida de red CAN analdgica 1 del nodo CAN 1 en la entrada de bus CAN
analégica 1 de la C.M.I.

Entradas

CAN-BUS | — CAN-BUS

ANALOG Definizione: Colector O
2: Numero nodo: 12 @

3: Salida de red: 12 ®

4:

g Timeout (min): 5% @

; Unidad: Temperatura v (®
9: Valor en timeout: | Defi.por el us. v
1i]: Valor de salida: 100 2@

11:

12: Valore attuale: 67.2°C(®

13:

14: Guardar Cancelar

15%-

®

1. Denominacion de la entrada

2. Seleccion del nodo CAN que adoptara el valor.

3. Seleccion de la salida de red CAN del nodo que adoptara el valor.

4. Tiempo de timeout: Si dentro de este tiempo el nodo CAN no emite ningun valor nuevo, se
adoptara el valor de salida comunicado por ultima vez o el siguiente valor de salida que se haya
ajustado. Hay que tener en cuenta que el tiempo de intervalo de las condiciones de envio de la fuente
no debe ser mas largo que el tiempo de timeout de la entrada de la C.M.1.

5. Seleccion de la unidad: «<AUTO» significa que se adopta la unidad de la fuente. Pero se puede
seleccionar también entre una multitud de unidades distintas.

6. Valor en timeout: «Sin modificaciones» significa que, en caso de timeout, se conserva el ultimo
valor comunicado. Si se selecciona «Definido por el usuario», se adoptara el siguiente valor de salida
que se haya ajustado en caso de timeout.

7 . Valor de salida definido por el usuario en caso de timeout: Segun la unidad, este valor se emitira
con el numero de decimales correspondientes a la unidad (por ejemplo, se emitira «100» en caso de
una temperatura de «100,0 °C»).

8. Valor actual: Este valor lo adopta la C.M.l. en ese momento teniendo en cuenta la unidad y los
ajustes de timeout.

9. Una vez finalizada la entrada: Guardar



Ejemplo de la emisién de un valor definido por el usuario en caso de timeout:
Timeout (Min): -

Einheit: Temperatur v
Wert bei Timeout: |Benutzerdefiniert v
Ausgabewert: 100 i

w

aktueller Wert: ~ 100.0°C (timeout!)

Dado que en el plazo de 5 minutos no se ha emitido ningun valor nuevo, se adoptara el valor de salida
de 100 °C y se mostrara el timeout.



Modbus

Ajuste de los valores que lee el aparato de Modbus. Se pueden definir como maximo hasta 64 valores
analogicos y 64 digitales.
En este caso, la C.M.I. es el maestro y el valor consultado proviene del esclavo.

Ejemplo: Valor de temperatura analdgico

Entradas

‘CAN-BUS | ~Modbus
ANALOG Definizione: Caldera O
DIGITAL _

IP: 192,168.10.206
Modbus Aparato: 255
ANALOG Funcién: 03 ' - @
Direccién: 5

Intervalo (s): 120 | (3)

Timeout (min): 5% @

Valor de entrada: 0 @
Factor: 1

®

OSSN s Wl

:—I—I—I—I—I_l._l._|,
NoaagNmeT T T A

Unidad: Temperatura
Valor en timeout: | Defi.por el us.
Valor de salida: s0

Valore attuale: 0,0°C

Guardar Cancelar

@

1. Denominacién de la entrada

2. Entrada de la direccién IP y de los datos especificos del fabricante para el valor de Modbus que
se leera.

3. Determinacion del intervalo de lectura.

4. Tiempo de timeout: Si dentro de este tiempo no se puede leer ningun nuevo valor del aparato
de Modbus, se adoptara el valor consultado por ultima vez o el siguiente valor de salida que se haya
ajustado.

5. Valor de entrada del aparato de Modbus.

6. Entrada del factor para el valor de entrada para la conversion al valor que debe adoptar la CM.I.
El Modbus solo adoptara numeros enteros sin unidad. Para la adaptacion a la unidad y los decimales

<<
®@Q

©




con los que la C.M.l. debe emitir el valor es preciso seleccionar el factor correcto (véase «valor
actualy).

7. Seleccion de la unidad: El Modbus adoptara el valor sin unidad. Se puede seleccionar entre una
multitud de unidades.

8. Valor en timeout: «Sin modificaciones» significa que, en caso de timeout, se conserva el ultimo
valor comunicado. Si se selecciona «Definido por el usuario», se adoptara el siguiente valor de salida
que se haya ajustado en caso de timeout.

9. Valor de salida definido por el usuario en caso de timeout. Segun la unidad, este valor se emitira
con el numero de decimales correspondientes a la unidad (por ejemplo, se emitira «50» en caso de
una temperatura de «50,0 °C»).

10. Valor actual: Este valor lo adopta la C.M.l. en ese momento teniendo en cuenta el factor, la
unidad y los ajustes de timeout.

11. Una vez finalizada la entrada: Guardar
Ejemplo de la emisién de un valor definido por el usuario en caso de timeout:
Timeout (min): &

Valor de entrada: 0

Factor: 1 v
Unidad: Temperatura v
Valor en timeout: | Defipor el us. v
Valor de salida: |30 '

Valore attuale: 50,0 °C (timeout!)

Dado que en el plazo de 5 minutos no se ha podido leer ningun valor nuevo, se adoptara el valor de
salida de 50 °C y se mostrara el timeout.



Linea de datos

Ajuste de los valores que adopta el bus DL. Solo se pueden adoptar valores del marco de datos DL de
los aparatos que también se utilizan para el registro de datos DL. Los valores de los sensores DL no se
pueden leer.

Se pueden definir como maximo hasta 32 valores analdgicos y 32 digitales.

Ejemplo: Valor analdgico 1 de DLA1
| | — Linea de datos

CAN-BUS
ANALOG Definizione: Colector O
DIGITAL

Bus: DL1 v @
Modbus Fonte: Entrada 1 O]
ANALOG
DIGITAL Unidad: AUTO v
Linea de datos Valore attuale:  67,3°C (8)
ANALOG
mz_ Guardar Cancelar

®

1. Denominacién de la entrada

2. Bus: Entrada de la conexién de la linea de datos en la C.M.I. a través de la cual se deben leer el
valor. El 2.° marco de datos del UVR1611 (ajuste en la salida 14 con «<RED ENT.=>LD.: si») no se lee.

3. Seleccion de la fuente (analégica: entrada 1...16, digital: salida 1...13).

4. Seleccion de la unidad: «<AUTO» significa que se adopta la unidad de la fuente. Pero se puede
seleccionar también entre una multitud de unidades distintas.

5. Valor actual: Este valor lo adopta la C.M.I. en ese momento teniendo en cuenta la unidad.
6. Una vez finalizada la entrada: Guardar

Marco de datos DL de los valores analégicos

Fuente C.M.I. | UVR16x2, UVR1611 ESR21, 31 UVR61-3, 63 B
UVR61-3, 63, 63-H A
Entrada 1 Valor de sensor 1 Valor de sensor 1 Valor de sensor 1
Entrada 2 Valor de sensor 2 Valor de sensor 2 Valor de sensor 2
Entrada 3 Valor de sensor 3 Valor de sensor 3 Valor de sensor 3
Entrada 4 Valor de sensor 4 Valor ext. 1 Valor de sensor 4
Entrada 5 Valor de sensor 5 Valor ext. 2 Valor de sensor 5
Entrada 6 Valor de sensor 6 Valor ext. 3 Valor de sensor 6
Entrada 7 Valor de sensor 7 Valor ext. 4 Valor ext. 1
Entrada 8 Valor de sensor 8 Valor ext. 5 Valor ext. 2
Entrada 9 Valor de sensor 9 Valor ext. 6 Valor ext. 3
Entrada 10 Valor de sensor 10 Valor ext. 4




Entrada 11 Valor de sensor 11 Valor ext. 5
Entrada 12 Valor de sensor 12 Valor ext. 6
Entrada 13 Valor de sensor 13 Valor ext. 7
Entrada 14 Valor de sensor 14 Valor ext. 8
Entrada 15 Valor de sensor 15 Valor ext. 9
Entrada 16 Valor de sensor 16

A = UVR61-3 hasta la versiéon 8.2/UVR63 hasta la version 1.4/UVR63-H - todas las versiones
B = UVR61-3 desde la version 8.3/UVR63 desde la versidon 1.5



SMS

Esta funcion solo es posible si esta instalado el médulo GSM.

En este menu se introducen las denominaciones y los ajustes para las érdenes por SMS.

Se pueden definir como maximo 16 érdenes por SMS para valores analdgicos y 16 para valores
digitales.

Si se envia al médulo GSM un mensaje SMS con la denominacién (con valor y signo de exclamacion),
se creara una entrada SMS que, p. €j., puede servir posteriormente como fuente de una salida CAN.
Las érdenes por SMS terminan siempre con signo de exclamacion después de la denominacion.
No importa si las denominaciones se escriben con mayusculas o minusculas, no se pueden utilizar
caracteres especiales (p. g.:4 0, 0, 4 #, etc.)

Ordenes analdgicas

En el ambito Analégico se configuran las entradas de SMS analdgicas de la C.M.I. cuyo valor se puede
establecer mediante una orden por SMS. La orden debe cerrarse siempre con un signo de exclamacion.

Ejemplo:
SMS con la denominacion «Agua caliente» para entrada analégica
Entradas
CAN-BUS ~SMS
ANALOG Definizione: Agua caliente @
DIGITAL
Unidad: Temperatura ?,J
Modbus Tempo (min): 60 3
ANALOG Valor Alternativa: |40 3 @
DIGITAL
B Valore attuale: 0,0 °C (5)
Linea de datos -
AMALOG
DIGITAL Guardar  Cancelar
®)
SMS )
AMALOG

1. Denominacién de entrada (= denominacién de SMS)
2. Seleccion de la unidad: Se puede elegir entre una multitud de unidades.

3. Tiempo: Dentro del lapso de tiempo indicado se leera el valor indicado en el SMS como valor
actual. A continuacion se adoptara el valor alternativo. Con el ajuste «0» se mantiene el valor de
SMS hasta que se comunique otro valor por SMS.

4. Valor alternativo: Una vez transcurrido el tiempo ajustado, se tomara el valor alternativo como
valor actual.

5. Valor actual: Este valor lo adopta la C.M.I. en ese momento teniendo en cuenta el ajuste de
tiempo.

6. Una vez finalizada la entrada: Guardar

Una orden por SMS Agua caliente 60! ajusta el valor de la entrada SMS Analégico 1 con la
denominacion «Agua caliente» al valor de 60,0 °C.



Una vez transcurridos 60 minutos, (= ajuste «Tiempo»), se adopta el valor alternativo (en el ejemplo:
40,0 °C).

Si el tiempo se ajusta con «0», se mantiene el valor de SMS (60 °C) mientras no sea modificado por
otra orden por SMS.

Ejemplo:
SMS con la denominacién «Calefaccion» hasta el cambio de tipo de funcionamiento de un circuito
de calefaccion

Entradas
CAN-BUS - SMS
ANALOG Definizione: Calefaccion
DIGITAL
Unidad: Adimensional v

Modbus Tempo (min): 1 E
ANALOG Valor Alternativa: |0 -
DIGITAL

_ Valore attuale: 0
Linea de datos
ANALOG
DIGITAL Guardar Cancelar
SMS
ANALOG

1: Agua caliente

2- Calefaccion

Con los textos adicionales standby, tiempo, normal, reducido e interno se puede modificar por SMS
el tipo de funcionamiento de un circuito de calefaccion. Estas 6rdenes las adoptara la C.M.l. como
cifras analégicas y se podran transmitir a la red CAN (salida CAN de la C.M.1.).

Ademas, en el UVR1611 o el UVR16x2 debe estar vinculada la entrada CAN analégica debidamente
parametrizada con la entrada «Interruptor externo» de la funcion «Regulador del circuito de
calefacciéon» (véase el manual de instrucciones: Funciéon del regulador del circuito de calefaccion/
Interruptor externo).

'Ejemplo de programacion del UVR1611

Reg.circuito calef. 1
CIRC CAL.1

e Autoriz.funcion
& Autorizac.bomba
>é

Autor.mezclador

T.nom.avance
T. amb.nom.ef.
Modo mantenim.

[E13 T.Ambientel [-+——=e— Temp.ambiente Func.anticongel.
[E10 T.Circ Cal Al [-+=——=— Temp.avance Bomba circ.cal. S3  Bom Circ Call <
[Elz TExt |+« Temp.exterior {Salida conm.) .
ER  Analdgica 1 ¢ Interrup.externo Mezclador —e—e- ﬁdzzc‘rgi? Caﬁbnrﬂ:errar
CANJ5G/2 (Salida mezcl.)

Enel ejemplo de arriba se ha asignado a la salida CAN analégica 2 de la C.M.l. (nhodo 56) la entrada
SMS «Calefaccion».
Con una orden por SMS Calefaccion reducido!, el circuito de calefaccién pasa al modo de reduccion.



Con la orden por SMS Calefaccion interno!, el estado de funcionamiento interno de la regulacion vuelve
a activarse antes del envio de érdenes por SMS.
Adopcién de valores en 6rdenes analdgicas con entrada de texto:

Entrada de texto |El valor se adopta Valor una vez
durante el periodo transcurrido el
indicado tiempo

standby 64 Valor alternativo

tiempo 65 Valor alternativo

normal 66 Valor alternativo
reducido 67 Valor alternativo
interno 127 Valor alternativo

A tener en cuenta:

Ajustes tiempo > 0 y valor alternativo 0: después de adoptar el valor 64-67 o 127, la C.M.l. emite el
valor alternativo 0 una vez transcurrido el tiempo.

El valor alternativo 0 hace que no se produzcan mas modificaciones en el regulador del circuito de
calefaccién. A continuacion se puede volver a modificar manualmente el tipo de funcionamiento (en
el sensor ambiental RAS, en el monitor CAN, en CAN-TOUCH, en el propio regulador o a través del
navegador).

Si no se envia un valor alternativo 0 (p. €j., con tiempo = 0), el tipo de funcionamiento no se podra
modificar manualmente.

Ordenes digitales

En el ambito Digital se configuran las entradas de SMS digitales de la C.M.I. cuyo valor se puede
establecer mediante una orden por SMS. Una orden por SMS se establece con los valores on! u off!
o bien 0! o 1! (p. ej., Denominacién on! o Denominacién 1!). La orden debe cerrarse siempre con un
signo de exclamacioén.

El valor alternativo «0» corresponde a OFF/No; el valor «1» corresponde a ON/Si.

Ejemplo:

SMS con la denominacion «Calef electrica»



Entradas

CAN-BUS ~SM3
ANALOG Definizione: Calef electrica
DIGITAL

Unidad: OMAOFF v
Modbus Tempo (min): 30 E
ANALOG Valor Alternativa: |0 v
DIGITAL

Valore attuale: OFF
Linea de datos

AMNALOG
DIGITAL Guardar  Cancelar

SMS
ANALOG
DIGITAL

1: Calef electrice

Una orden por SMS Calef electrica on! ajusta el valor de la entrada SMS Digital 1 con la denominacion
de la calefaccion eléctrica al valor ON.
Una vez transcurrido el tiempo (= 30 minutos), el valor actual se ajusta al valor alternativo 0 (= OFF).




Salidas

En este menu se pueden vincular valores de entrada de la C.M.I. con salidas de bus CAN o de Modbus
de la C.M.1., o se pueden enviar a otras C.M.l. por LAN mediante «CoE».



Bus CAN

Ajuste de los valores que se transmiten al bus CAN para el uso en otros aparatos de bus CAN.
Se pueden definir como maximo hasta 32 valores analdgicos y 32 digitales.

Ejemplo: Adopcion de la entrada DL analdgica 1

Salidas

(CAN-BUS | [ CAN-Bus
ANALOG Definizione: Colector @
Entrada: Linea de datos b ?}'J
1: Colector b ?)
valor de medicidn v (@)

Condicién de envio:

E-?F?HF.“F.":".‘P:’!‘?E

en caso de

modificacién = 1 =

Tiempo de
:? bloqueo (s): 103 &)
12- Intervalo (min): -
13: .
14- Valore attuale:  67,3°C ()
15:
16: Guardar  Cancelar

@

1. Denominacion de la salida

2. Seleccion del tipo de entrada: Modbus, Linea de datos o SMS.
3. Seleccion de la entrada deseada.

4. Adopcion del valor de medicién (por el momento no hay ninguna otra posibilidad de entrada)

5. Condiciones de envio: El valor de entrada se transmite como valor actual a la red CAN bajo las
siguientes condiciones.

Condiciones de envio para salidas CAN analégicas:

Si la modificacion >1 |En caso de que se produzca una modificacion del valor actual de

mas de 1 con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo. Se
adoptara la unidad de la fuente.

Tiempo de bloqueo 10 |Si se modifica el valor en mas de 1 en el plazo de 10 segundos desde
la ultima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que hayan
pasado 10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5 |El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no
se haya modificado en mas de 1 desde la ultima transmision (valor
minimo: 1 minuto).

Condiciones de envio para salidas CAN digitales:

En caso de Envio del aviso en caso de modificacion de estado.
modificacion Si/No




Tiempo de bloqueo 10

Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ultima
transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que hayan pasado
10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5

El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado desde la ultima transmision (valor minimo: 1
minuto).

6. Valor actual: Es el valor actual que envia la C.M.I.
7. Una vez finalizada la entrada: Guardar




Modbus

Ajuste de los valores que se transmiten al Modbus para el uso en aparatos de Modbus.
En este caso, la C.M.I. es el maestro y el valor se envia al esclavo.

Se pueden definir como maximo hasta 32 valores analdgicos y 32 digitales.

Ejemplo: Un valor de entrada CAN se transmite a un aparato de Modbus

Salidas

‘CAN-BUS | - Modbus
ANALOG Definizione: Temp. avance @
DIGITAL _
Entrada: CAN-BUS ¥ @
Modbus 3: Temp. avance v 3
ANALOG Walor de medicion v @
1: Temp. avance
2: IP: 192.168.10.206
3: A .
parato: 255
4: Funcién: -(5)
5 uncion: 03
6: Direccion: a
7: . .
8: Factor: 1 S0
9:
10- Condicién de envio: _
11: en caso de _
12- modificacién> |3 v |
13: Tiempo de _ _ - @
14: blogueo (s): 103
15: Intervalo (min): s
16: ' ' -
17 /| Valore attuale: 385
Guardar  Cancelar
1. Denominacion de la salida
2. Seleccion del tipo de entrada: bus CAN, Modbus, Linea de datos o SMS.
3. Seleccion de la entrada deseada.
4. Adopcion del valor de medicion (por el momento no hay ninguna otra posibilidad de entrada)

5. Entrada de la direccién IP y de los datos especificos del fabricante del aparato de Modbus (=
esclavo) al que se envia el valor.

6. Entrada del factor para el valor de entrada para la conversion al valor que se transmitira al
Modbus.



7. Condiciones de envio: El valor de entrada se transmite como valor actual al Modbus bajo las
siguientes condiciones.

Condiciones de envio para salidas de Modbus analégicas:

Si la modificacion >3 |En caso de que se produzca una modificacion del valor actual de
mas de 3 con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo.

Tiempo de bloqueo 10 |Si se modifica el valor en mas de 1 en el plazo de 10 segundos
desde la ultima transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que
hayan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5 |El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no
se haya modificado en mas de 3 desde la ultima transmision (valor
minimo: 1 minuto).

Condiciones de envio para salidas de Modbus digitales:

En caso de Envio del aviso en caso de modificacion de estado.
modificacion Si/No

Tiempo de bloqueo 10 |Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ultima
transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que hayan pasado
10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5 |El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado desde la ultima transmision (valor minimo: 1
minuto).

8. Valor actual: Este valor se emite al Modbus. Al Modbus solo se pueden emitir nimeros enteros
sin unidad. Ejemplo: 37,5 °C se emite como «375». En caso de que solo debiera emitirse «37», habria
que especificar un factor de 0,1.

9. Una vez finalizada la entrada: Guardar



CoE (= CAN over Ethernet)

Descripcidén del método de transferencia de datos

Con este método es posible transmitir a otras C.M.I. los valores de entradas analdgicas y digitales de
C.M.1. por Ethernet (LAN).

De esta forma se puede intercambiar datos entre redes CAN separadas.

La transferencia de datos por Ethernet se realiza mediante UDP, puerto 5441.

Ejemplo:
Red local

LAN

7 A

Modbus Bus DL Bus DL Modbus \E'

Red CAN A Red CAN B

La C.M.I. de destino debe tener una direccion IP fija. Le recomendamos instalar primero la C.M.l. con
DHCP y luego desactivar el modo DHCP en el menu Ajustes/Ethernet.

Ajustes LAN

— Nombre de host
Mombre de host  |CcMIL ‘

_prstes T TP— '
< DHCP E |
~Direccion IP Tes.10.207 | €= Direccion IP fija

Mascara de ‘

subred £55.255.255.0

Si los datos se envian en ambas direcciones, ambas C.M.l. deberan tener una direccién IP fija.

Ejemplo: Una entrada de C.M.. se envia mediante LAN a la C.M.I. con la direccién IP 192.168.10.253
y desde alli la C.M.1. la envia a la red CAN mediante el nodo CAN 25 como salida CAN 1.



Salidas

'CAN-BUS
ANALOG
DIGITAL

Modbus
ANALOG
DIGITAL

CoE
ANALOG
1: Collecto

;'—'-‘—'\ﬂﬂoﬂﬂ\m-hmhbl
eﬁrgll 8 8E B8 BN EE B B

AAWN=

-CoE

Definizione: Collector ©)

Entrada: CAN-BUS v @
_1: Colector v @
Valor de medicion v @

IP: 192,168.10,253 ®)

Numero nodo: 25

Q®

Salida de red: '1

Condicién de envio: -

en caso de

modificacion > 3 -

Tiempo de —
bloqueo (s): 102

Intervalo (min): S|

Valore attuale: 61.7°C @

Guardar Cancelar

@

« Denominacion de la salida

Seleccion del tipo de entrada: bus CAN, Modbus, Linea de datos o SMS.

Seleccion de la entrada deseada.

Adopcion del valor de medicién (por el momento no hay ninguna otra posibilidad de entrada)
Entrada de la direccion IP de la C.M.I. de destino a la que se envia el valor.

6. Entrada del nimero de nodo CAN: La C.M.l. de destino recibe, ademas del suyo propio, este
numero de nodo virtual. En la red CAN de la C.M.l. de destino, este numero de nodo virtual no debe
estar ya asignado, ni siquiera para la C.M.I. de destino. Es posible asignar varios numeros de nodo

virtuales para una C.M.1.

7. El valor transmitido recibe este nimero para la salida de red CAN. Por nodo virtual se pueden
emitir como maximo hasta 32 valores analégicos y 32 digitales.

8. Condiciones de envio: El valor de entrada se transmite como valor actual a la LAN bajo las

siguientes condiciones.

Condiciones de envio para salidas de CoE analégicas:

Si la modificacion > 3

En caso de que se produzca una modificacién del valor actual de
mas de 3 con respecto al ultimo enviado, este se envia de nuevo.




Tiempo de bloqueo 10

Si se modifica el valor en mas de 1 en el plazo de 10 segundos
desde la ultima transmisién, el valor no se volvera a enviar hasta que
hayan pasado 10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5

El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando no
se haya modificado en mas de 3 desde la ultima transmision (valor
minimo: 1 minuto).

Condiciones de envio para salidas de CoE digitales:

En caso de
modificacion Si/No

Envio del aviso en caso de modificacion de estado.

Tiempo de bloqueo 10

Si se modifica el valor en el plazo de 10 segundos desde la ultima
transmision, el valor no se volvera a enviar hasta que hayan pasado
10 segundos (valor minimo: 1 segundo).

Tiempo de intervalo 5

El valor se enviara en cualquier caso cada 5 minutos, aun cuando
no se haya modificado desde la ultima transmision (valor minimo: 1
minuto).

9. Valor actual: Es el valor actual que envia la C.M.I. a la LAN.

10. Una vez finalizada

la entrada: Guardar




Menu Estatus
Este menu proporciona informacion sobre datos guardados en la tarjeta SD y otros estados de la C.M.I..



Tarjeta SD
Si no se utiliza la tarjeta SD incluida en el suministro, se debera tener en cuenta lo siguiente:

# La tarjeta SD debera estar formateada con el sistema de archivos FAT16 o FAT 32.
# Las tarjetas SD con una memoria de hasta 4 GB se pueden utilizar sin problemas.

# Las tarjetas con una memoria de hasta 32 GB se pueden utilizar, pero la visualizacion de la
memoria libre puede ser incorrecta.
# Las tarjetas SD con mas de 32 GB no se pueden utilizar.

AR F LA vE

WEBPORTAL

Inicio Bus CAN Esquema Administracion de datos ~ Ajustes

MEEENI TN IE

Tarjeta SD

LELEERS

Memoria libre: 1765 MByte

~ Delete Eventlog

# Nombre Tamaiio Fecha
1 1 dat_files - 16.03.2016-08:27
2 = DOKU - 05.12.2016-11:31
3 [ event_log - 16.03.2016 - 08:27
4 = LOG - 16.03.2016-08:27
5. L prg_files - 16.03.2016-08:27
6. [ schematic_files - 16.03.2016-08:27
7. L UPDATE - 16.03.2016-08:27
8. [ XFILES - 16.03.2016-08:27
18. lan_settings.txt 237 04.01.1994 - 23:58
www.ta.co.at | ©@2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf - Aviso legal

Se muestran la memoria libre y todas las carpetas y archivos guardados en la tarjeta SD.
Haciendo clic en una carpeta se muestran los archivos contenidos en ella.

Ejemplo: carpeta LOG
En las dos primeras lineas se muestran simbolos en los que se puede hacer clic para activar las siguientes
acciones:

# Nombre Tamano Fecha . L

) Clic: actualizacién de la
1. = |5_1'1‘2'0'1'370T'5'5_3' vista
2. B - 1511.2013-0755 7 Clic: regreso a la dltima
3 2014 - 2201.2014-09:24 vista
4. INFOHLOG 5664 22012014-0924

En la carpeta doku se guardan los archivos PDF que se han arrastrado y soltado en la tarjeta SD. En la
carpeta x-files figuran todos los archivos que no se han podido asignar a otras carpetas.

Borrar el archivo en la carpeta event_log



_=Delete Eventlog

Haciendo clic en este boton se borra el archivo txt que hay en la carpeta event_log (memoria de
incidencias y errores).

Copiar en el ordenador archivos de la tarjeta SD
Hay que hacer clic con el boton secundario del ratén en el archivo en cuestion y seleccionar el destino

en el ordenador.



Sockets de TCP
Esta pagina ofrece una sinopsis de las posibles conexiones de red y resulta de especial ayuda para los
expertos a la hora de analizar errores cuando existen problemas en la red.



Bus CAN

Estado de nodos CAN

Nodo Timeout Device
1 23 UVERET6XZ
3 25 UVETeT
32 21 Rs5Me10
43 18 CAN-BC2

Refresh auto sec: 10

En este submenu se puede comprobar el estado del bus CAN.

Cada aparato de bus CAN envia cada 10 segundos un heartbeat’ ala C.M.l.. Si no llega ninguna
sefal pasados 15 segundos, se mostrara «Timeout» para los nodos.
Ejemplo: Timeout del nodo 31

MNodo Timeout Device
1 15 UVR1611

31 timeout -
48 16 BUS-CON

Haciendo clic en el numero de nodo de este submenu se accede directamente al menu del aparato
correspondiente.

! Un heartbeat ('latido’ en inglés) es una conexién de red existente entre dos (o mas) ordenadores de
un cluster para informarse mutuamente de que estan listos para el uso y pueden seguir realizando sus
tareas, es decir, que estan «vivos» (fuente: Wikipedia).



Bus DL

Estado de DL

DL Timeout Device
DL 1 1 VR T&T11
DL 2 timeout -

Refresh auto sec: 10

En este submenu se puede comprobar el estado del bus DL.

Si no llega ninguna sefal pasados 15 segundos, se mostrara «Timeout» para la linea de datos. En el
ejemplo anterior hay conectada solo una linea de datos, por lo que en DL2 hay visible un timeout.



Registro
24.05.2017,08:47:13

current start saved
O3DBFE00 03DA0D000 03DADOOOD

Registro

Registro
®

# Fuente Juego de datos Regulador

1 CAN X2-tech -
2 CAN3 1 UVR 1611
3 CAN 32 X2-tech -
4 - _ _
[ - - -
[ - - -
7 - - -
B - - _
Refresh

En este menu de estado se puede comprobar si el método de registro ajustado funciona.

Ademas, se puede determinar si la hora del sistema es valida. Si una hora del sistema valida no se
produce el registro.

La interrupcion breve del LED «POWERN» verde a intervalos regulares indica un registro de datos activo



CoE

Esta pagina muestra la transferencia de datos actual «CAN over Ethernet» (CoE). Encontrara informacién
mas precisa sobre CoE en el capitulo «Salidas/CoE (= CAN over Ethernet)».
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Direccion: A- 3872 Amaliendorf, Langestrale 124

L a responsabilidad sobre la elaboracion de la presente declaracion de conformidad recae
exclusivamente en el fabricante.

Denominacion del C.MLL
producto:
Mombre de marca: Technische Altemative RT GmbH

Descripcion del producto:  Control and Monitoring Interface
El objeto de declaracion descrito anteriormente cumple las prescripciones de las directivas:

2014/35/EU Directiva de baja tension

2014/30/EU Compatibilidad electromagnética

2011/65/EU RoHS restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas

Normas armonizadas aplicadas:

EN 60730-1: 2011 Dispositivos de confrol eléctrico automatico para uso doméstico y analogo

- Parte 1: Requisitos generales

EN 61000-6-3: 2007 Compatibilidad Electromagnética (CEM). Parte 6: Normas genéricas.
+A1- 2011 Seccion 3: Norma de emision en entornos residenciales, comerciales y de
+ AC2012 industria ligera.

EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-2: Normas genéricas.
+ AC2005 Inmunidad en entomos industriales.

EM 50581 2012 Documentacion técnica para la evaluacion de productos eléctricos y

electronicos con respecto a la restriccion de sustancias peligrosas
Colocacion del marcado CE: en el embalaje, las instrucciones de uso y la placa de caracteristicas

C€

Expedidor: Technische Alternative RT GmbH
A- 3872 Amaliendorf, Langestralle 124

Firma legalmente vinculante

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, director general,
02.022017

La presente Declaracion certifica el cumplimiento de las normativas indicadas, pero no garantiza
ninguna caracteristica.

Se deberan observar las indicaciones de seguridad de la documentacion de producto adjunta.



Condiciones de garantia, Aviso legal

Condiciones de garantia
Nota: Las siguientes condiciones de garantia no limitan el derecho legal a garantia, sino que amplian
sus derechos como consumidor.

1. La empresa Technische Alternative RT GmbH. ofrece al consumidor final dos afos de garantia a
partir de la fecha de compra para todos los equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos deben
notificarse sin demora una vez detectados y dentro del plazo de garantia. El soporte técnico dispone
de la solucion adecuada practicamente para todos los problemas. Por tanto, una toma de contacto
inmediata contribuye a evitar un gasto innecesario en la busqueda de errores.

2. La garantia incluye la reparacién gratuita (no asi el gasto derivado de la determinacioén del error

in situ, desmontaje, montaje y envio) de errores de fabricacion y de trabajo que perjudiquen el
funcionamiento. Si Technische Alternative considera que no es razonable llevar a cabo una reparacion
debido a los costes, se procedera a cambiar el producto.

3. Quedan excluidos dafios surgidos por el efecto de una sobretension o de circunstancias del entorno
anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantia si el dafo en el equipo se debe

a desperfectos producidos durante el transporte ajenos a nuestra responsabilidad, o bien a una
instalacion y montaje inadecuados, a un uso incorrecto, al incumplimiento de las instrucciones de
montaje y manejo o a falta de cuidados.

4. El derecho a garantia expira si se producen reparaciones o manipulaciones por parte de personas
que carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizados por nosotros, o bien en
caso de que se usen en nuestros equipos piezas de repuesto, complementos o accesorios que no
sean piezas originales.

5. Las piezas defectuosas deben remitirse a nuestra fabrica adjuntando una copia del justificante de
compra e indicando una descripcién precisa del fallo. La tramitacion se acelera si se solicita un numero
RMA en nuestra pagina web www.ta.co.at. Es necesario esclarecer primero el defecto con nuestro
personal de soporte técnico.

6. Las prestaciones por garantia no dan lugar a una prorroga del plazo de garantia ni suponen la
puesta en marcha de un nuevo plazo de garantia. El plazo de garantia para las piezas incorporadas
concluye al mismo tiempo que el plazo de garantia del equipo completo.

7. Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o que excedan lo anterior, especialmente las que se
refieren a la reparacion de un dafio producido en el exterior del equipo, siempre que no exista una
responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.

Aviso legal

Las presentes instrucciones de montaje y uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién
de la empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electrénicos.

Reservado el derecho a modificaciones técnicas © 2017


http://www.ta.co.at

Esta pagina web utiliza Google Analytics, un servicio de andlisis de web de Google Inc. («Google»).
Google Analytics emplea las llamadas «cookies», archivos de texto que se guardan en el ordenador del
usuario y permiten un analisis del uso de la pagina web por su parte. Las informaciones generadas a
través de la cookie sobre el uso de esta pagina web (incluida la direccidn IP del usuario) se transfieren a
un servidor de Google en EE. UU. y se guardan en él. Google utiliza esta informacién para evaluar el uso
de la pagina web, para elaborar informes sobre las actividades del sitio web para sus operadores y para
prestar otros servicios relacionados el uso del sitio web y de Internet. Dado el caso, Google transfiere
esta informacion a terceros, siempre que esto esté prescrito por la ley o en caso de que procesen estos
datos por encargo de Google. Google no pondra en ningun caso su direccién IP en conexion con otros
datos de Google. Puede evitar la instalacion de las cookies mediante el ajuste correspondiente en el
software de su navegador; sin embargo, le advertimos de que en ese caso no podra utilizar por completo
las funciones de esta pagina web. Mediante el uso de esta web declara su conformidad con el tratamiento
de sus datos por parte de Google en la forma descrita anteriormente y con el fin indicado anteriormente.
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