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Laitteisto/Yleista
Laitteisto/Yleista

Jannitteensyotto

Jannitteensyottd tapahtuu saatimen ja Bootloaderin vélisen DL- tai CAN-kaapelin kautta.
Tiedonsaanti on taattu myOds ilman jannitteensyottdd. Jos Bootloaderia kaytetddn
kasilaitteena ilman kaapeliyhteyttd sdatimeen, sen paristokoteloon pitaa asentaa tavallinen 9
voltin paristo. Silloin voidaan kayttaa (IR-)CAN-infrapunaliitintdd saatimeen ja USB-liitAntaa
tietokoneeseen. Tiedonsiirron jalkeen laite kytkeytyy automaattisesti pois paaltd. Taméan
ansiosta paristo kestaa useita vuosia. Kun halutaan kayttdaa Ethernet-liitantdd, on
jannitteensyottd CAN-vaylan kautta valttamaton. Jos UVR1611:ta kohti kaytetaan useampia
kuin 2 CAN-vayldasiakasta ilman omaa jannitteensyottba, on jannitteensyoton
varmistamiseksi kaytettava 12 V verkkolaitetta (CAN-NT).

Aktiiviset liitannat Moduuli
' UuSB Ethernet IR-CAN (GSM)
Jannitteensyotto
DL-vayla X
CAN-vayla X X X+ CAN-NT
Paristo X X

Jos Bootloaderia kaytetaan kasilaitteena ilman kaapeliyhteyttd saatimeen, on suositeltavaa
kytked BL-NET irti tietokoneesta suoritetun tiedonsiirron jalkeen, jotta estetddn Bootloaderin
mahdollinen ei toivottu kayttéonotto tietokoneen kautta ja taataan pariston pitka kestoika.

DL-vayla

Jokaisessa sarjojen ESR (ESR21 versiosta 5.0 lahtien), UVR ja HZR saatimessa on
datalahtd DL (EEG30, TFM66 = DO0), joka muodostaa yhdessa (anturimaan kanssa
kaksinapaisen tiedonsiirtovaylan (DL-vayla). BL-NET:issa on 2 DL-tuloa samanaikaiseen
mittausarvojen keruuseen enintdan kahdelta saatimelta.

Saadin 1 BL-NET Saadin 2

1 (GND) | DL DL1| L |DL2 DL | _L (GND)
| | A |

Tiedonsiirtojohtona voidaan kayttaa 30 m pituuteen saakka mita tahansa kaapelia, jonka
johtimien poikkipinta on 0,75 mm?2 (esim. kalustejohtoa). Pitempiin johtoihin suosittelemme
kayttamaan suojattua kaapelia. Kun Bootloaderilla kerataéan tietoja kahdesta saatimesta, on
kaytettava erillisia suojattuja kaapeleita keskinaisten hairididen valttamiseksi. Mydskaan DL-
vaylan tiedonsiirtolinjaa ei saa vetad yhdessa CAN-vaylan kanssa samassa kaapelissa.

Jos BL-NET:in on liitetty vain tiedonsiirtojohto (DL-vayla), se syoéttaa samalla virran
Bootloaderin (vaylakuormitus: 73 %).
Bootloader ilmaisee tiedonsiirtojohdon liittAmisen yhteydessa vihredn LED-merkkivalon

vilkautuksella, etta DL-tulossa on havaittu laite. Bootloader tunnistaa automaattisesti siihen
litettyjen saatimien lukumaaran ja tyypin.



Laitteisto/Yleista
HUOMAUTUS:

¢ Saatimessa UVR1611 voidaan laht6a 14 (DL) kayttaa seka data- ettd ohjauslinjana.
DL-vaylan kautta tapahtuvaa tiedonkeruuta varten on lahtdé 14 sen vuoksi
ehdottomasti maariteltava “Data Line” ("Datalinjaksi”) valikossa "Outputs" ("Lahdét”).

¢ UVRI1611-saatimet versiosta A2.16 lahtien mahdollistavat lisdksi verkon tulomuuttujien
tallennuksen muistiin, joita Bootloader kasittelee virtuaalisena toisena UVR1611-
saatimena. Jos lahtd 14 parametroidaan "Data link" ("datalinjaksi”), on valikkokohtaan
NETW.IP.=>DL.: vastattava kylla. Verkkomuuttujien tallennus muistiin ei sen vuoksi
ole mahdollista, kun Bootloaderiin on liitetty kaksi sdadinta (tama& huomautus koskee
vain tietojen tallennusta DL-vaylan kautta).

¢ Bootloaderille saadaan riittava virransy6ttd DL-vaylan kautta (USB-liitantd) ainoastaan
UVR1611:n avulla. Bootloaderin ja DL-anturien samanaikaisessa syotossa on otettava
“vaylakuormitus” huomioon. Jos vaylakuormitus ylittyy, Bootloaderin sy6ttéon on
kaytettava verkkolaitetta (CAN-NT). BL-NET:in vaylakuormitus on 73 %.

¢ Muiden laitteiden yhteydessa on kaytettdva lisdvarusteena saatavaa verkkolaitetta
(CAN-NT).

+ Kirjatut tiedot menetetaan, jos datalinjojen lukumé&ara tai sdadintyyppi muuttuu!
Tietoja ei menetetd, jos Bootloader jaa jannitteettomaksi.

CAN-vayla ja infrapunaliitdntd IR-CAN

IR-CAN-liitanta (infrapuna-CAN) tarjoaa yksinkertaisen tavan toimintatietojen siirtoon. Se on
UVR1611-sdatimessa kummankin painikkeen alla ja Bootloaderissa kotelon takasivulla.
Tiedonsiirron aikana Bootloaderin on oltava oikeassa asennossa saatimen paalla:
Bootloaderin ylareuna = saatimen naytdn alareuna, nayton paikka sivusuunnassa on merkitty
Bootloaderiin.

Saadin pitaa valmistella toimintatietojen siirtoa varten valikossa "Data Administration”
(tiedonhallinta). T&mé& on sallittu vain huoltotilassa (expert mode). Kun vastataan myontavasti
kysymykseen “Upload resp. Download data really start?” ("Aloitetaanko siirto/lataus?”),
saadin kytkeytyy tiedonsiirtotilaan. Sen jalkeen Bootloader asetetaan oikeaan kohtaan
saatimen paalle (nayton alareunaan niin, ettd nayttd jaa merkintdjen valille). Tiedonsiirto
kaynnistetdaan (kuten CAN-kaapelin kautta) painamalla Bootloaderin kaynnistyspainiketta.
Vihrea LED vilkkuu tiedonsiirron aikana. Toimintatietojen siirto kestaa noin 15 sekuntia.

Koska kayttojarjestelman siirto kestaa kauemmin, siina tulisi kayttdd yksinomaan
CAN-kaapelia. Jos kayttojarjestelman siirto keskeytyy, uusi siirto on mahdollinen vain
kaapeliyhteyden kautta!

Tiedonsiirron ohella CAN-vayla tarjoaa Ethernet-litAnnadn kautta myds mahdollisuuden
paastd CAN-verkossa oleviin laitteisiin suoraan tietokoneen selaimella. Kun CAN-kaapeli
kytketaan, kumpikin LED syttyy hetkeksi ja n. 20 sekunnin kuluttua vihred LED syttyy
merkiksi BL-NET:in kayttévalmiudesta CAN-vaylalla.
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Kun CAN-vaylaad kaytetddn useampien laitteiden yhdistamiseen, vaylan asianmukainen
terminointi on tarke&a. Verkkokaapelin molempiin péaihin on asennettava terminointisiltaukset.
Sita varten jokaisen saatimen UVR1611 alasivulla, jokaisessa CAN-laitteessa ja myo6s
Bootloaderissa (kaynnistyspainikkeen vieressa) on vastaava siltaus (term). CAN-vaylasta ei
saa tehda tahtimaistd vetamalla se yhdestd solmusta (littimestda) useampaan laitteeseen.
Oikea rakenne on ketjumainen ensimmaisesta laitteesta (terminoitu) toiseen ja siita edelleen
kolmanteen jne. Viimeiseen vaylaliitantdan kytketaan taas terminointisiltaus.

Lisatietoa CAN-vaylaverkon rakenteesta (esim. kaapelin valinnasta) |0ytyy saatimen
UVR1611 kasikirjasta.

Vaarin Oikein
UVR Boot
loader term ' term '
/ J UVR UVR
UVR
UVR
61 OVR 1611 1611 1611
1611 \/\/
UVR UVR Boot-
1611 1611 loader

USB

USB-liitdntd ei muodosta sahkoista yhteytta Bootloaderin ja PC:n vélille. Se on
turvallisuussyista potentiaalierotettu optisella siirtopiirilla. Bootloader tarvitsee USB-
tiedonsiirtoon sen vuoksi oman jannitteensy6tdn DL- tai CAN-vaylan kautta tai paristolla.

PC:n ja BL-NETIn véliseen tiedonsiirtoon USB-liitannan kautta tarvitaan ajuriohjelma. Se luo

Windowsissa virtuaalisen COM-portin, jonka kautta ohjelmat Winsol tai Memory Manager
paasevat kasiksi Bootloaderiin. Katso myds kohta "USB-ajuri”.

Ethernet/LAN

Ethernet-liitdnnan aktivointi edellyttdd CAN-yhteyttd tai verkkolaitteen (CAN-NT)
kayttoa. Jos kaytetddn vain DL-vaylaa tai paristoa, Ethernet-tiedonsiirto ei ole mahdollinen.

Suorassa PC-litannassa on kaytettava ristiinkytkettya (kaantavaa) verkkokaapelia ("Cross-
over”). PC:lle on lisdksi annettava kiinted IP-osoite. BL-NETIn takasivulla (soikeassa
ikkunassa) on vihred LED, joka ilmaisee Ethernet-yhteyden toiseen laiteeseen, ja punainen
LED, joka ilmaisee tiedonsiirron.

Bootloader tarvitsee kiintean IP-osoitteen, koska se ei tue DHCP:td. Katso myds kohta
”BL-NET:in liittdminen LAN-verkkoon”.

GSM-moduuli (lisavaruste)

BL-NETIiin saa lisdvarusteena GSM-moduulin. Sen voi asentaa myéhemmin Bootloaderin
sisélla olevaan riviliittimeen.

GSM-moduulin kayttd vaatii ehdottomasti 12 V:n verkkolaitetta (CAN-NT).

GSM-moduulille on oma kayttéohje.
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Ohjelmisto

Asennus

Uusimmat ohjelmaversiot voi ladata Internet-osoitteesta http://www.ta.co.at ja ne asentuvat
vanhojen ohjelmien paalle tuhoamatta jo tallennettuja tietoja. On kuitenkin suositeltavaa
poistaa olemassa oleva sovellus koneelta ennen uuden version asentamista. Tallin
poistetaan vain itse sovellus, kaikki silla tallennetut tiedot sailyvat muistissa.

VARO: Uudemmat ohjelmaversiot eivat ole valttamatta yhteensopivia Bootloaderin
kayttojarjestelmaversion kanssa. Kotisivulla on tasta lisatietoa. Mahdollisesti myds
Bootloaderin kayttojarjestelma on paivitettava (katso "Memory Manager”).

Poistaminen

Ohjelmat voidaan poistaa Ohjauspaneelissa Windows-toiminnolla <Lisaa tai poista sovellus>.
Windows XP: ... = Jarjestelmanhallinta = Lisaa tai poista sovellus

Windows Vista, 7: ... = Ohjauspaneeli = Ohjelmat ja toiminnot

Windows 8: Liikuta hiiren osoitinta vasemmassa alakulmassa = Hiiren oikea painike
= Ohjelmat ja ominaisuudet

USB-ajuri

USB-ajureita tarvitaan Bootloaderin ja PC:n valiseen tiedonsiirtoon USB-liitannan kautta, ja
ne muodostavat sité varten virtuaalisen COM-portin tietokoneeseen.

Ajurit on asennettava kerran tietokoneelle (katso kohta "Asennus”), ja ne latautuvat sen
jalkeen automaattisesti, kun Bootloader kytketaan tietokoneeseen.

Tarvittavat ajurit voi ladata sivustolta www.ta.co.at tai asentaa Windowsin paivitystoiminnon
(Update) avulla.

Asennus

Kun Bootloader liitetdéan USB-kaapelilla tietokoneeseen, se tunnistaa automaattisesti uuden
laitteen ja kaynnistaa itsenaisesti laiteapuohjelmat, ellei kyseiselle laitteelle ole viela
asennettu ajuria.

Jos kayttssa on Internet-yhteys, Windows avaa automaattisesti Windows Update -sivuston
sopivan ajurin asennusta varten. Tassa tapauksessa ei tarvita muita toimenpiteita.

Jos Internet-yhteytta ole, sopivaa ajuria ei lI6ydy tai jos Windows on konfiguroitu silla tavalla,
etta ajureita ei asenneta automaattisesti, tarvittavat ajurit voidaan asentaa manuaalisesti.
Jos apuohjelmaa ei kaynnisteta automaattisesti, asennuksen voi kaynnistaa myos
manuaalisesti. Niin kauan kuin laite on kytkettyna tietokoneeseen eika ajuria ole asennettu
taydellisesti, jokin Windowsin Laitehallinnan listoista <Muut laitteet>, <Portit (COM ja
LPT)> tai <USB-ohjaimet> on merkitty huutomerkilla. Ajurin asennus voidaan talléin
kaynnistaa manuaalisesti.

Liséatietoja USB-ajurin kayttboppaasta, ks. www.ta.co.at.
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Virtuaalisen COM-portin konfigurointi

Memory Manager tukee COM-portteja COM1-6. Jos Memory Manager ei tue ajurille
asennuksen yhteydessa osoitettua virtuaalista COM-porttia, ajurille voidaan osoittaa
manuaalisesti toinen, vapaana oleva portti. Sisdisellda modeemilla varustetuissa tietokoneissa
on otettava huomioon, etta télle modeemille kaytetd&n normaalisti COM3-porttia.

Bootloaderin on oltava kytkettyna tietokoneeseen, jotta virtuaalisen COM-portin voi
konfiguroida Windowsin Laitehallinnassa.

Windows XP (perinteinen nakyma):

Kaynnistda = Asetukset = Ohjauspaneeli = Jarjestelma = Laitehallinta = Portit (COM ja
LPT)

Windows Vista (perinteinen ndkyma):

Kaynnistd = Asetukset = Ohjauspaneeli = Laitehallinta = Portit (COM ja LPT)
Windows 7:

Kaynnista = Ohjauspaneeli = Laitteet ja aani = Laitehallinta = Portit (COM ja LPT)
Windows 8:

Siirra hiiren osoitin vasempaan alakulmaan = Hiiren oikea painike = Laitehallinta

=101 x]

Datei  Akbion  Ansicht 7

= B HES 2 A

-2 COMPUTER

=- r;,i Anschlisse (COM und LPT)

------ r;y’\ ECP-Druckeranschluss (LPT1)

------ r;y’\ Ku:ummunlkatlnnsanschluss (ComM1)

------ kommuniks anachluss (COME)

-ﬂ
-, audio-, Wi Gamecontroller
|- Carmputer
H (=) Diskettencontroller

I I o P [y PR SN

'|IT|IT|IT|

Kohdan <USB-sarjaportti> ominaisuuksissa ajurille voidaan osoittaa toinen COM-Portti:

USB-sarjaportti = Ominaisuudet = Liitannan asetukset (Port Settings) = Lisaasetukset
(Advanced...)

Advanced Settings for COM4 ed |

CO Part Mumber: -
o =
IISE Tranzfer Sizes
’7 ‘ Cancel |

Salert lrwer cattinns ba carect nedfarmancs armhblems ab los band rakes
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Winsol (alkaen versiosta 2.00)

Winsol-ohjelma on tarkoitettu Bootloaderin tallentamien mittausarvojen purkamiseen ja
analysointiin.

Jotta Winsolilla voitaisiin purkaa tietoja useasta eri laitteesta/dataloggerista, sen avulla voi
maaritella ja hallinnoida useita asiakkaita "Customers”.

YleistydkalupalkKi

» Loggerin muistin tyhjennys

» Loggerin tallentaman datan luku

v

Setup-asetukset — dataloggereiden ja
litannan valinta, loggerin konfigurointi
ja laitteen ja logattujen arvojen
nimeaminen.

Naytetyn grafiikan tulostus

v

Asiakaskansion avaus

v

Uuden asiakaskansion luonti

v

Kieli
Valittavissa on useita kielia. Valitse haluamasi kieli napsauttamalla valikosta "Options \
Language”. Winsol on kaynnistettava uudelleen kielen kaytt6on ottamiseksi.

Perusasetukset

Winsolin tiedostopolkua voi muuttaa valikossa "Options \ Basic settings...”. Oletuksena on
kansio, johon Winsol on asennettu (esim. C:\Ohjelmat\Technische Alternative\Winsol). Jo
olemassa olevat tiedot on kopioitava manuaalisesti uuteen kansioon ennen kuin Winsolin
asetus voidaan muuttaa ja uudet tiedot voidaan lukea loggerista!

Olemassa olevien tietojen siirtdminen uuteen kansioon:
1. Luo uusi kansio (esim. Windows Explorerilla).
2. Kopioi olemassa olevat tiedostot ja kansiot vanhasta sijainnistaan (esim.
asennuspolku "C:\Ohjelmat\Technische Alternative\Winsol\”) uuteen.
3. Muuta hakemistopolku Winsolin perusasetuksiin.



Winsol
Setup-valikko .5;@’

Valikossa "File \ Setup” valitaan dataloggerit ja liitanta, konfiguroidaan loggerit ja nimetaan

laite ja logatut arvot.

Painikkeella "Next” siirrytddn seuraavaan asetusikkunaan ja painikkeella "Cancel” asetukset

keskeytetadn muuttamatta loggereiden konfiguraatiota.

1. ikkuna: dataloggerit/yhteys

Setup

Data logger / connection:

Data logger: |D-LOGE  w @

Conneckion ko the data logger

(#) Serial interface {USE, RS232)

Find logger. ..
IF | Darnain:
Part:

Delete data store upon read ouk: | automatically | s @

Mext = l [ Cancel

X

@ Dataloggereiden valinta
Tassa valitaan kaytettavan dataloggerin tyyppi.

10

Lyhyt kuvaus:

Dataloggereiden valinta:
D-LOGG tai Bootloader BL-NET

Dataloggereiden yhteysvaylan
valinta: sarjaliitanta (USB, RS232)
tai Ethernet (LAN, Internet)

Valitaan, miten muisti
tyhjennetaan:

automaattisesti, manuaalisesti tai
ei lainkaan.



Winsol

@ Dataloggereiden yhteysvaylan valinta

BL-NET voidaan liittaa tietokoneeseen seka sarjaliitdnnan etta Ethernet-verkon valityksella.

Sarjaliitanta (USB, RS232)

Valitsemalla "Test” laite testaa yhteyden loggeriin valitun liitinnan kautta. Nayttéon tulevat
liitetyn loggerin tiedot. Valitsemalla "Apply” maarataan loggerin tyyppi asetuksissa.

Jos laite ei tunnista COM-porttia, voidaan valita "Find logger”, jolloin loggeria etsitdan
kaikista tietokoneen COM-porteista.

Loydetyn loggerin COM-portti ja tyyppi tulevat nakyviin. Merkitty loggeri vahvistetaan
asetuksiin valitsemalla "Apply”.

Ethernet

Jos halutaan kayttaa Ethernet-yhteytta,

"Ethernet” on oltava valittuna asetuksissa. (& Ethernet (LN, Internst)
Lisdksi on annettava IP-osoite tai BL-
NETin domain-nimi ja TA-portti. Ethernet-
litanta aktivoituu vasta kun BL-NET saa

virtaa CAN-vaylan tai 12 V:n verkkolaitteen o 000
(CAN-NT) kautta.

Ethernet-liitannan kayttoonotto selostetaan kohdassa ”BL-NET liittaminen LAN-
verkkoon”.

IP | Domain: | 192,1658.0.1

Valitsemalla "Test” laite testaa yhteyden loggeriin. Nayttoon tulevat liitetyn loggerin tiedot.
Valitsemalla "Apply” maarataan loggerin tyyppi asetuksissa.

"Test” ilmoittaa yhteyden toimivan vasta sitten kun BL NET on liitetty oikein LAN-verkkoon
(ks. kayttbopas) ja sen yhteystiedot on viety oikein Winsol-asetuksiin.

@ Muistin tyhjennys

Valittavissa on 3 vaihtoehtoa:

automatically Muisti tyhjennetddn automaattisesti sitten kun se on luettu (suositus).

manually Ohjelma kysyy muistin lukemisen jalkeen, tyhjennetaanké muisti vai ei.
Onnistuneesti luetun muistin tyhjentdminen on suositeltavaa.

never Muistia ei tyhjenneta lukemisen jalkeen.

11



Winsol
2. Ikkuna: tietojen tallennus (Data recording)

Data recording:

Loggeriin tallennetun konfiguraation

I <- Read out configuration From logger l lukeminen
Source: | CAMN W . . . " .
Datayhteyksien/tietueiden lahde ja
Murber: | 2 w lukumaara
Device Modes Data record . .
Laitetyypit,
1 UYR1511 1 1 R .
lisaksi CAN-tiedonkeruussa solmun
2 [LWR1611 1 L ja tietueen numero
Saving criterion
{*) Time interval: 20 seconds W Tallennusehdon valinta

Loggerin  konfiguraation  pé&alle
Kirjoittaminen.

@write configuration on logger ] Mug_'{t_l_'mEEt aTetuksgt
viedaan oggerin
konfiguraatioon ja

] tallennetaan ainoastaan tata

| <Back | [ mext> | [ cancel painiketta painamalla.

Tarked ohje CAN-tiedonkeruusta: yhden CAN-verkon UVR1611-saatimen solmunumeron
on oltava 1, jotta Bootloader saa talta saatimelta aikaleiman.

Tallennusehto

Tallennusehdon  avulla  maarataan,
milloin dataloggeri tallentaa kyseisen
ajankohdan mittausarvot. (%) Time interval: 20 seconds W
DL-vaylan valityksella tapahtuvassa
tiedonkeruussa on valittavissa kaksi
ehtoa (jompi kumpi on valittava).
CAN-vaylan kautta tapahtuvaa tiedonkeruuta varten voidaan valita ainoastaan tallennus
aikavalein.

Saving criterion

() Temperature difference:

e Time interval (aikavali)
Maarad aikavali 20 sekunnin ja 40 minuutin valilta (1 minuutista alkaen minuutin
tarkkuudella).

e Temperature difference (lampdtilaero, ainoastaan DL-vaylan kautta)
Virheanalyysia varten tallennusehdoksi suositellaan 3,0 kelvinin lampdtilaeroa. Talléin
mittausarvon ajankohta ("Measured value point-in-time”) tallentuu muistiin joka kerta kun
[Ampdtilan mittausarvo muuttuu enemman kuin 3,0 K tai 1ahdon tila muuttuu. Ajallisesti
maksimierottelukyky on 10 sekuntia. Asetusvali: 0,5-12,0 K

12



Muistin koko

Winsol

Bootloaderin tallentamien ajankohtien maksimimaara riippuu tallennettavien saatdjen tyypista

ja lukuméaarasta.

Ajankohtien maks. méaara Saadintyyppi: 1 x DL: 2 x DL:
(tiedonkeruu DL-vaylan kautta) UVR1611, 8000 4000
UVR61-3,
UVR63, UVR63H
ESR21 16 000 8000
ESR31
kaikki muut 32 000 16 000
Ajankohtien maksimaara
CAN-tiedonkeruussa 1 tietue 2 tietuetta |  ....... 8 tietuetta
8000 4000 | ... 1000

Jos muisti tayttyy, aletaan kirjoittaa vanhimpien tietojen paalle.

3. Ikkuna: Measured value descriptions
Tassa ikkunassa kaikille datan lahteessa "Source” nakyville laitteille ja mittausarvoille

voidaan antaa nimi.

Lyhyt kuvaus:

Measured value descriptions:

Devicel (UWR1611, CAMN 1/1) w
Device description: | Eoiler roam o
Analog 1: Collector
Analog 2: Warm waker upper
analog 3: \Warn water lower
Analog ¢ Buffer lawer 1
Analag 5: Buffer lower 2
Analog &: Buffer center
Analog 7: Buffer upper
Analog &:
Analog 9 Boiler Flow
Analog 10: | Heat circuit 1 Flow
Analog 11: | Heat circuit 2 Flow
finalog 12: | Outdoor| v

[ <Back | [ ok

l [ Cancel

Laitteen valinta

Laitteen nimi

Analogisten ja digitaalisten arvojen nimet

Asetusten paatteeksi on painettava OK.

Tarke&a: Asetukset ovat valmiit vasta kun on painettu OK.
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Voimassa olevat mittausarvot

Talla valilehdella nakyvat kaikkien dataloggeriin liitettyjen laitteiden kyseisella hetkella
voimassa olevat mittausarvot.

”Current measured values” -valilehdeltd on nopeinta ja helpointa tarkistaa saatimen ja
dataloggerin valinen — tietoliikenneyhteys.

Jokaiselle tietueelle eli laitteelle (Device) on oma nakyma. Laite valitaan ikkunan yldosassa
olevasta pudotusvalikosta.

Naytettavien mittausarvojen ajankohta nakyy ikkunan alaosasta (viimeisin paivitys).
Kellonaika vastaa tietokoneen kelloa. Samalla naytetaén, kuinka pian arvo seuraavan kerran
paivitetaan.

Esimerkki: CAN-tiedonkeruu

#¥ Winsol - Mike

File Logger Options Help
[} & AR |
Measured value diagram | Current measured values
Devicel (UYR1611) - Boiler room w
Analog 1 Collector 95,6 2 Digital 1 Solar pump 1 Cm
Analog 2 ‘Warm water upper 55,1 2 Digital 2 Solar pump 2 CQFF
Analog 3 Warm water lower 48,3 °C Digital 3 Pump heat circuit 1 Cm
Analog 4 Buffer lower 1 55.0 °C Digital 4 Purnp heat circuit 2 CQFF
Analog 5 Buffer lower 2 55,0 °C Digital 5 Burner requirement QN
Analog 6 Buffer center 69,0 *C Digital & Load pump buffer Ckl
Analog 7 Buffer upper 74,0 °C Digital 7 Load purnp Wi on
Analog 8 --- Digital 8 Mixzer circ 1 open CQFF
Analag 9 Bailer Flow 76.0°C Digital 9 Mizer circ 1 close CQFF
Analog 10 Heat circuit 1 Flow 52,6 °C Digital 10 Mizer circ 2 open CQFF
Analag 11 Heat circuit 2 Flow 43,3 °C Digikal 11 WMizer circ 2 close CQFF
Analog 12 Outdoor -5.4°C Digital 12 QFF
Analog 13 Z2.4+C Digital 13 O
Analog 14 zl.8°C
Analog 15 ---
Analog 16 ---
Speed.C1 30
Speed.C2 ---
Speed.06 .-
Speed. 07 30
Power 1 0,00 ki
Energy 1 210.4 kiwh
Fower 2 0,00 ki
Energy 2 685.4 kwh
Last update at 09:07:32 hours
Updating in & seconds. ..
4 >
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Asiakastila

Winsolin avulla voidaan omien tietojen hallinnan ja analysoinnin lisaksi tarkastella myo6s
ulkopuolisia tietoja. Tama on ammattikayttjalle tarked valine asiakkaiden laitteistojen
toiminnan valvonnassa ja vianetsinnassa.

Uuden asiakkaan lisaaminen E‘?

Ohjelmaan voi lisata uusia asiakkaita valikossa "File \ New...”. Winsol Logger Options  H
luo jokaiselle asiakkaalle oman kansion, johon asiakkaan konfiguraatiot w
ja keratty data tallennetaan. Kaikki asiakaskansiot ovat Winsolin open... "SCkrH0
hakemistossa "Infosol”. Manage. ..
Ohjelmaan voidaan valita myos

: Add customer ' Setup. ..
asiakkaan Setup-asetukset. -Fz'
new cuskomer; | Smith Export...
Print. .. Chrl+P
[ ] 5ettings taken over From:
Exit alk+F4

[ Ok H Cancel ]

Asetukset (Setup) on tehtava asiakkaan luomisen jalkeen.
Kulloinkin valittuna oleva asiakas nakyy Winsolin otsikkopalkissa. Jos

otsikkopalkissa ei ole lainkaan asiakkaan nimea, valittuna ovat "omat File Logger Opfions

tiedot”.

Asiakaskansion avaaminen [ Fie [P

Jo olemassa olevan asiakkaan voi avata kayttéon valikossa "File \ Mew...  Chrl+N

Open..." _ceen, )y ko]
Manage...

Asiakkaiden hallinta

Asiakkaan nimen voi muuttaa tai asiakkaan voi poistaa valikossa "File \
Manage...”.

FIEM Logger  Ophions  H

Mew, .. ChElT
Cpen. .. Chel+0

T

15



Winsol

Asiakkaan laitteen mittausarvojen lahettdminen

Asiakkaan laitteen tiedot voidaan l&hettda 4 eri tavalla:

a) Bootloader luetaan Internetin kautta.

b) Bootloader asennetaan laitteen luo, ja huoltohenkilostd kay saannéllisin véliajoin
lukemassa arvot kannettavalle tietokoneelle paikan p&aalla.

C) Jos asiakas kera4 laitteistonsa mittausarvot itse, log-tiedostot voi lahettaa
sahkopostitse asiantuntijalle.

d) Jos tietojen luku ei ole mahdollista paikan paalla, mittausarvot voidaan tallentaa
seuraavasti:

Tallennuksen valmistelut:

1)
2)

3)

4)

Bootloader liitetaan tietokoneeseen ilman DL- tai CAN-yhteytta (CAN-L tai CAN-H)
Varmistetaan virransyotto: paristo, verkkolaite (CAN-NT) tai 12 V:n syottd CAN-
vaylan kautta

Winsolissa luodaan asiakas tallennettavia tietoja varten, valitaan ko. asiakas
kayttoon.

Asetuksissa valitaan haluttu konfiguraatio ja tallennetaan Bootloaderiin.

Tietojen tallennus asiakkaan tiloissa:

5)

6)

7

Bootloader liitetddn saatimeen (varmista oikea napaisuus!). Jos kaytetaan saadinta
UVR1611 ja DL-vaylan kautta kulkevaa lahtda, lahté on aktivoitava (lahté 14
maaritelldan "datajohtimeksi”). Jos lahtd kulkee CAN-vaylan kautta, tarvittavat arvot
on asetettava valikossa "Network / Data logging”.

Mittausarvot tallennetaan valittujen kriteerien mukaisesti niin kauan kuin Bootloader
on kytkettyna saatimeen.

Kun Bootloader irrotetaan saatimesta, paivamaara ja aika on kirjattava muistiin,
koska Winsol tarvitsee néita tietoja dataa lukiessaan, jotta tiedoille voidaan maarata
oikea ajankohta. Tama ei kuitenkaan ole tarpeen saatimia UVR1611, UVR61-3,
UVRG63 ja UVR63H kaytettdessa.

Tallennettujen tietojen lukeminen:

8)
9)

10)
11)

Loggerin tietojen lukeminen =

Tietojen

Bootloader liitetd&n tietokoneeseen ilman DL- tai CAN-yhteyttd (CAN-L tai CAN-H)
Varmistetaan virransyotto: paristo, verkkolaite (CAN-NT) tai 12 V:n sy6ttdé CAN-
vaylan kautta

Valitse Winsolissa oikea asiakas.

Bootloaderin tallentamat tiedot voidaan nyt lukea analysointia varten valitsemalla
"Logger / Read out data”.

+

lukeminen aloitetaan valitsemalla valikosta "Logger / Read out data”.

Ohjelma lukee Bootloaderin keraamat tiedot ja tallentaa ne log-tiedostona tietokoneelle

Winsol-

kansioihin. Joka kuukaudelle luodaan oma log-tiedosto vastaavaan alikansioon

(’..\log”). Jos logataan kahta tai useampaa tietuetta (laitetta), Winsol tallentaa tiedot
alikansioihin ”..\logl”, ”...\log2” jne. Log-tiedoston nimi osoittaa tietojen keruuvuoden
ja -kuukauden. Esim. tiedosto "Y201210.log” sisaltda lokakuun 2012 mittausarvot.

Huom: Jos tietoja kerataan useilta eri laitteilta, ennen tietojen lukemista on varmistettava,
etta valittuna on oikea asiakas ("Customer”, ks. Asiakastila)!
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Aikaleimaamattomien laitteiden lukeminen
Seuraavat laitteet eivat liita tietoihin aikaleimaa:
EEG30, ESR21, ESR31, HZR65, TFM66, UVR31, UVR42 ja UVR64.
Naissa laitteissa ei ole sisaista kelloa, jonka avulla kellonaika ja paivays maaritetaan.

Naita laitteita lukiessa maarataan ajankohta sen mukaan, onko dataloggeri yhteydessa
laitteeseen lukemisen aikana vai ei.

1. Loggeri yhteydessa laitteeseen
Tassa tapauksessa lukemisajankohdaksi merkitaan tietokoneen kellon nayttama aika.

Specify time basis §|

To be able to allacate the recorded data to an actual point-in-time, information is required specifying
whether the logger is connected to the control device or when it was disconnected From the device,

{*) The logger is connected to the device,
) The logger has been disconnected From the device:

Date: Tirre:

Ik, l [ Cancel

2. Loggeri ei yhteydessa laitteeseen

Winsol kysyy ajankohtaa, jolloin laite erotettiin loggerista. Ohjelma ehdottaa tietokoneen
kellon nayttamaa aikaa.

Specify time basis §|

To be able to allocate the recorded data to an actual point-in-time, information is required specifving
whether the logger is connected to the control device or when it was disconnected from the device,

(") The logger is connected to the device,

(%) The logger has been disconnected from the device:

Date: |[1g/01f2013  w | Time: |09:36:27 &

w

O, ] [ Cancel

3. Tallennuksen keskeyttaminen

Jos tiedonkeruu keskeytyy loggerin virransyoton katkeamisen takia, Winsol ei pysty
asettamaan ennen sahkokatkoa kerattyja arvoja aikajarjestykseen.

"Discard data” tarkoittaa sita, etta kaikki sahkokatkoa edeltavat tiedot hylataan ja etta
Winsol analysoi ainoastaan katkon jalkeiset tiedot.

Jos aikajarjestyksella ei ole merkitysta ja kaikki tiedot halutaan mukaan, ohjelmalle voi
iimoittaa tiedonkeruun katkoksen pituuden, jonka perusteella Winsol muokkaa tiedot.
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Autostart

Valikossa "Options \ Autostart” voi asettaa ohjelman File Logger m Help
lukemaan tiedot automaattisesti tietokoneen kaynnistyksen (F & Ly Language »
yhteydessa. ~—  Basic settings...

Measured wal

Configure autostart @ |D'5pl‘3\)f profil

Read-out data logger:

[]1611 EZ A

[J1s110L

[J1611-E7-BC

[&1-63

[]83-1811 . ) )
[JoLes Kaynnistyksen yhteydessa automaattisesti
[]oLe3-1611 luettavat asiakkaat valitaan listasta.

[Jesr31 Loggerin muisti tyhjennetaan lukemisen
Eﬁiﬁgmm jalkeen, jos muistin tyhjennys on asetettu
[#] Mike asiakkaan asetuksissa automaattiseksi tai
Smith manuaaliseksi.

CliMR1AT ¥

[ Cancel selection ] [ Select all ]

[ ]Export to csv file @
[ ] shut down computer @

[ Ok, H Cancel ]

Autostart — tietojen vienti csv-tiedostoon
Tietojen lukemisen jalkeen ohjelma luo

automaattisesti valitun formaatin mukaiset [F]Expart to cs file

csv-tiedostot, jotka tallennetaan kansioon File bype: | CSV (semicolon separated) v
<Asennuspolku>\Infosol\Asiakas\csv. Ohjelma kirjoittaa  [shut down '“ 5

vanhojen tiedostojen paalle.

Tietokoneen sammutus

Jos tama vaihtoehto on valittuna, tiedot luetaan automaattisesti tietokoneen

kaynnistyksen yhteydessa (sis. csv-tiedostojen luomisen jos niin valittu) ja tietokone
sammutetaan maardajan kuluttua.
Toiminto on ajateltu tietokoneisiin, joita kaytetaan pelkastaan tietojen keruuseen. Talléin
tietokone on kaynnistettava automaattisesti maaréajoin. Nain voidaan tehda esim. ulkoisella
ajastuskytkimellda, joka kytkee tietokoneeseen virran asetettuina maardaikoina, ja vastaavalla
bios-asetuksella (kaynnistd, kun virransyotto kytketty).

Loggerin tyhjennys m

Loggerin tiedot voidaan tyhjentdd manuaalisesti valikosta "Logger \ Delete data”.
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Mittausarvodiagrammi

Tassa ikkunassa keratyt tiedot (log-tiedostot) naytetdan funktiona ajan suhteen.

Grafiikkan esityslaadun optimointiin on monipuoliset s&ato- ja kayttdmahdollisuudet. Kaikista
logatuista arvoista voidaan valita esitettavaksi enintddn 16 analogista ja 16 digitaalista
signaalia. Painike "Manage profiles” avaa ikkunan, jossa voi valita naytettavat arvot ja
kayrien varit. Eri laitteille voi lisaksi maaritella omia profiileja, joita voi myds muuttaa ja
poistaa.

Laitteistoesimerkki (1 s&adin, 2 tietuetta, tietojenkeruu CAN-vaylan kautta,
nayttoprofiili ”Solar system”):
Hiiren osoittama
pvm, kellonaika ja

) _ mittausarvot
\L Tyokalupalkki A
Measured walue diagram | Current measured values \
Display proFiIe:|Snlar system V|E A |LIE| (3'1_-‘ 5:4?,' lz'r;ﬁ 5‘13 (GG Y —_—
Tue, 1701420132
Solar system 10:26:20
g1 il = Dig1i: OFF
Digzs1 = i : 1 : i i : : — Dig2i1: OFF
. ~— 1 1 ' ' H .
Digsi1 — H 0 b b == Digai: ZFF
Digsit g T o ] | T L_ = Digh/1: ON
Dig7i1 T |— P : ; ] ! : — Dig7i1: OFF
-+ T - = 1 . . 1 4y o mmH n 1
Digast 0 S L g K L : : — Digai: OFF
Digai = e i : 1: : : [l — Digan:; OFF
sl o0 BT TRATHNTAN IR AATNRTTT T —Digion oFF
Digd 161 _g’ ' | I | ER TN | . : i = Dig11i1: OFF
Bigt2H 00 : : i i : : — Dig12i1; OFF
Dig13i1 -y i Dig130; OFF
: : : : ¥ — Anati: 47.0°C
180 ¢ meescsbosnsossdessy |codososoansbonsonssbdroscsstcossasndonsonoodbosscsscbossasoabosonoosfosocssay
. : . . o — Anazi: 576 °C
: : : : i — Anadi: ON
L I o e e S —Anadil: -25.2°C
[ |
| o o . . . . . . = Anasi:
N o N (R R A .
& & . : ! : : : —mE:
— o = Anaii:
o . : o : : . . : :
60 4------1{ A S o ST L I O T e PP Pt ERCPERTE FESPORES = Anagi: 21.9°C
' ' ' ' : : — Anagdit: 17.2°C
40 4 == Analln:
== Analii:
o0 ! — Anal
0 : Anal 3
f ;
[@ < Sooooos Lo P e oo oo [, L_i_ _____ i _______ ! Lo [ [ — Analdn:
Il Il 'l Il Il H i Il Il Il Il Il
aa a2 04 06 03 10 12 14 16 18 20 2 24

Hiiren osoitin
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Mittausarvokaavion tyokalupalkKi

Measured value diagram | Current measured values

|Display profile:| Solar system w B & U_ ﬁ H 5‘? Eﬁ' '2'_'% '5? E’l ‘El E

v
él/tandardiskaalaus
Profillien hallinta Y-aksel
Mittausarvojen ¥ Autoska}alaus
Osoitin A Y-akseli
Ruudukko paalléa/pois ), \y Loitonna aikaianaa
Valitse pvm (kalenteri) [, N Lahenn& aikajanaa
v Edellinen kuukausi Seuraava kuukausi
Profiili Edellinen paivd Seuraava paiva

Liikkuminen ohjelmassa

Grafiikan nayttdtapaa voi muokata monin eri tavoin omien tarpeiden ja menetelmien mukaan.
Grafiikkanaytdssa lilkkutaan joko nappaimistoda tai hiirta kayttaen alla olevien taulukoiden
mukaisesti:

Kuvarajauksen siirto

Navigointi Nappaimisto Hiiri

Kuvarajauksen siirto X- vain kun osoitin pois paalta: | Siirrd hiirta oikea painike

akselilla (mahdollista a , alhaalla

ainoastaan jos aika-akseli on nappaimen painallus siirtaa

alle 24 tunnin mittainen) kuvaa 1/48:n
Kuvarajauksen siirto Y- Page up |ja|Page down || Siirra hiirté oikea painike
akselilla Nappaimen painallus siirtaa | @haalla

kuvaa 1/40:n

X-akselin zoomaus

Navigointi Nappaimisto Hiiri

X-akseli lahemmas (+) 7 Rullaa eteen (kiinnekohta hiiren
osoitin) tai paina &,
(kiinnekohta hiiren osoitin (jos
aktiivinen) tai kaavion keskipiste)

Kiinnekohta on hiiren
osoitin (kun aktiivinen) tai
kaavion keskipiste

X-akseli kauemmas (-) u Rullaa taakse (kiinnekohta hiiren

Kiinnekohta on hiiren osoitin) tai paina = .
osoitin (kun aktiivinen) tai (kupn_ekohta _huren_osomn (J_o_s
kaavion keskipiste aktiivinen) tai kaavion keskipiste)
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Y-akselin zoomaus

Winsol

Navigointi Nappaimisto Hiiri
Z-akseli lahemmas (+) Ctrll+  z Rullaa eteen + pida Ctrli-
Kiinnekohta on kaavion nappain pohjassa -
keskipiste Kiinnekohta on hiiren osoitin
Y-akseli kauemmas (-) Ctrll + | u Rullaa taakse + pida Ctrl-
Kiinnekohta on kaavion nappain pohjassa -
keskipiste Kiinnekohta on hiiren osoitin

X-ja Y-akselin zoomaus (yhté aikaa)

Navigointi

Nappaimisto

Hiiri

X- ja Y-akseli lahemmas (+)

Rajaa suurennettava alue pitéen
vasenta nappainta pohjassa (ks.
kuva)

X- ja Y-akseli kauemmas (-)

Rajaa pienennettava alue pitéden
vasenta nappainta pohjassa (ks.
kuva)

Esimerkki: LA&henna (veda
vasemmalta ylhaalta oikeall

rajaus
e alas)

M " H
11:00 11:30 1200 12:30

M
13:00

Loitonna (veda rajaus
oikealta alhaalta vasemmalle yl6s)

15 11:50 11:55

12:00 1205 12:10
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Liikuta osoitinta X-akselilla

Navigointi

Nappaimisto

Hiiri

Paikoita osoitin

Tuplaklikkaa vas.
nappaimella (paikoittuu
[&himpaan
mittauspisteeseen)

Mittauspiste/askel eteen

q
Mittauspiste/askel taakse P -
Min. 1/24 nayttbalasta/askel -Ctrl +|— -
eteen —
Min. 1/24 nayttoalasta/askel 4l -

taakse

1 vrk/askel eteen 0 TyoOkalupalkki: .2;0%
1 vrk/askel taakse l Tyokalupalkki: E-f?’“'h'
1 kk/askel eteen 1 TyoOkalupalkki: ,;Ia
1 kk/askel taakse ctrll+ | Tyokalupalkki: 451—_|
Loppupaiva End -
Ensimmainen merkinta Ctrl 4 Home -
Viimeinen merkinta Ctrl + End -
Muita toimintoja

Navigointi Nappéimisto Hiiri
Osaoitin piiloon c Tyokalupalkki: |_i
Y-akselin automaattinen a Tyokalupalkki: E
skaalaus
Y-akselin vakioskaalaus s Tyokalupalkki: ..
Ruudukko paalla/pois g Tyokalupalkki:  HH
Tulosta (dialogi) Ctrl |4 p Valikkopalkki: (=1
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Kaavion korostaminen tai piilottaminen

Oikeanpuoleisen taulukon mittausarvo ja vastaava kayra nakyvat korostettuina, kun arvoa
napsauttaa hiiren vasemmalla painikkeella.

Oikeanpuoleisen taulukon mittausarvon ja vastaavan kayran saa piiloon, kun arvoa
napsauttaa hiiren oikealla painikkeella.

Korostuksen saa pois paalta tai piilotetun arvon uudelleen nékyvin napsauttamalla
uudestaan.

EsimerkKki:

Anal/l ja Ana2/1 korostettu hiiren vasemmalla
e S~

}— Ana/1: 47.9°C
a0 4
M == Ana2it: 57.6°C
—Anadit: EIM
60 4 —Anadfl: -252°C
—Anasit:
= Arafil:
40 4 - Anati: --
- Ana il 21.9°C
Anadn:
20 4
—Ana100M:
= Analin:

Anal e

Ana9/1 piilotettu hiiren oikealla

Ei-logattujen aikojen naytto

Jos logattujen tietueiden valilla on kulunut vdhemman kuin vuorokausi, anturin viimeinen
mittauspiste yhdistetdan ensimmaiseen mittauspisteeseen suoralla viivalla.
Jos logattujen tietueiden valilla on enemman kuin vuorokausi, pisteet yhdistetaan

katkoviivalla.
Jos kalenterista valitsee painikkeella E paivan, jona ei ole logattuja arvoja lainkaan,

diagrammi on tyhja, siis nakyvissa ei ole katkoviivojakaan.
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Mittausarvojen skaalaus  A_

——

Tasta painikkeesta avautuvassa valikossa voi saataa mittausarvojen skaalausta,
jotta ne nakyvéat kaavioissa mahdollisimman selkeasti.

Ruudukko paalla/pois ﬁ

Kaavion taustaruudukko tulee painiketta painamalla nakyviin tai menee piiloon.

|
Osoitin paalléa/pois |_l_
Jos osoitin on pois p&alta, sivussa ei nay mittausarvolistausta ja oikealla ylh&alla nakyy
ainoastaan nakyman paivays.

Paivan valinta H
Kalenterista valitaan naytettava paivamaara.

Navigointi "5? Eﬁ' ‘z-'r;ﬁ ﬁ?

Siirtyminen naytettavisséa arvoissa vuorokaudella tai kuukaudella eteen- tai taaksepain.
Nakyviin tulevat ainoastaan ne paivat, joina mittausarvoja on tallennettu. Toisin sanoen
paivat, joilla ei ole dataa, hypataan yli.

Aikajanan saato E{ 'El

Aikajanan pidentdminen tai lyhentaminen (nayttévali min. 30 minuuttia, maks. 24 tuntia).
Kiinnekohta on hiiren osoitin (kun aktiivinen) tai kaavion keskipiste.

Y-akselin skaalaus E e

Kaavion havainnollisuutta voi parantaa painikkeella "Auto-scaling Y-axis” e jolloin Y-
akselin mittakaava skaalautuu arvojen mukaan.

Painikkeesta "Standard scaling Y-axis” -~ skaalaus palautuu profiilissa maariteltyyn
vakioasetukseen.
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Profiilien hallinta [
Painike "Manage profiles” avaa ikkunan, jossa voi valita naytettavat arvot ja kayrien varit. Eri
laitteille voi lisdksi maaritella omia profiileja, joita voi myds muuttaa, nimeté ja poistaa.
> Tyhjenna profiilin
kavravalikoima
> Poista profiili
Poista kaikki

Naytettavan
profiilin

valinta Lis&a uusi profiili

Manage profiles

Display profile:| Salar syskem '*"“E g ﬁ @

Diagram kitle: |S|:|Iar syshem |

Standard scaling Y-axis (-70 ... 280)

Min |10 | Max 130 |
Device (LWR1611) - Bailer room »
#nalog {max, 16 possible) Digital {max, 16 possible) .
(M) []analog 1 (m] [+]Digital 1
(W] [¥]analog 2 (M) [#Ipigital 2
(W] [lanalog 3 (M) [¥]igital 3
(W] []Analog 4 (M) [+]Digital 4 )
(m] [¥]analog 5 (M) [#Ipigital 5
(W] [analog s (m] [Coigital 6
(M) [Janalog 7 (m] [oigital 7
(W] [Janalog s (M) [igital 8
(M) Clanalag s [®] Coigital 9
(m] [Janalog 10 (m] [oigital 10 ¥

| ok

] ’ Zancel

Tietojen vieminen ohjelman ulkopuolelle ("Export”)

Tassa valikkoikkunassa voi valita log-tiedostoja muunnettavaksi *.csv-tiedostomuotoon, jossa
niitd voi kasitella milla tahansa taulukkolaskentaohjelmalla. Nain tallennetusta mittaustiedosta
voi laatia kaavioita ja tilastoja.
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Vianetsinta

€ | Winsol ei tunnista Bootloader BL-NET:ia komennolla Test.

1. Ethernet-tiedonsiirto edellyttdd, etta Bootloader on kytketty CAN-vaylalla tai etta sen
jannitteensyo6tto tapahtuu 12 V:n verkkolaitteella (lisdvaruste CAN-NT) CAN-liitAnnén
kautta.

2. Varmista, ettd Bootloader on liitetty tietokoneeseen tai LAN-verkkoon Ethernet-liitdnnan
kautta. Soikean ikkunan vihred LED Bootloaderin alasivulla iimaisee Ethernet-yhteyden.
Suorassa PC-liitannassa on kaytettava ristiinkytkettya (kdantavaa) verkkokaapelia.

3. Suorassa BL-NETin ja PC:n litannassa Ethernetin kautta PC:lle on annettava kiintea IP-
osoite. Jos PC:ssa on WLAN (langaton verkko), on varmistettava, etta IP-osoitteen verkkoon
liittyva osa on erilainen kuin WLAN.

4. Tarkista BL-NETin Ethernet-konfiguraatio (katso kohta "BL-NETiIn liittdminen LAN-
verkkoon”) ja merkitse muistiin Bootloaderin IP-osoite ja TA-portti.

5. Varmista, ettd IP-osoite ja TA-portti on asetettu oikein Winsol-ohjelman Setup-
asetuksissa.

& | Sarjaliitanta (USB, RS232): Winsol ei tunnista Test-komennolla Bootloaderia .

1. Varmista, ettd Bootloader on liitetty tietokoneeseen tai USB-liitdnnan kautta.
2. Tarkista BL-NETIn jannitteensyotto.

3. Tarkista Windowsin Laitehallinnassa, onko USB-ajuri asennettu oikein (Laitehallinta
= Portit (COM ja LPT)). Tassé tapauksessa sen virtuaalinen COM-portti nakyy listalla
muodossa "USB Serial Port”.

3.1. Ellei ajuria ole vield asennettu oikein, tee asennus uudelleen (katso kohta USB-
ajuri\ Asennus).

4. Jos Bootloader on kytkettyna vahintddn yhteen saatimeen, testaa tiedonsiirto
saatimesta Bootloaderiin (katso seuraava kohta).
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Tiedonsiirto saatimestd Bootloaderiin ei toimi. (Winsolin naytéssa “Current
measured values” ei nay lainkaan mittausarvoja.)

1.

Varmista, ettéd Bootloader on liitetty saatimeen DL- tai CAN-vaylalla.

2. Testaa liitannat ja huomaa talloin niiden napaisuus.

Kun kirjaudutaan datalinjan (DL-vaylan) kautta, tiedonsiirron on oltava aktivoituna
(lahtdé 14 maariteltyna datalinjaksi) UVR1611-saatimessa.

Varmista, ettd BL-NET on konfiguroitu vastaavalle tiedonkeruumenettelylle (DL- tai
CAN-vayla, katso kohta Winsol).

Jos Bootloaderilla keratdan tietoja useammasta saatimesta, rajaa ongelma
testaamalla tiedonsiirtoyhteyksia yksitellen. Kytke sita varten kukin datalinja (DL-vayla)
tai CAN-vayla muihin saatimiin. Talldin on tarkeda kytkea johto suoraan sdatimeen
eika BL-NETiIn datatuloon, koska vain silla tavalla saadaan asiallisia tuloksia!

5.1. Jos jokainen DL-vaylan kautta saatimeen kulkeva datalinja toimii yksinaan, vian
syyna on DL-vaylan johdinten valinen hairioséateily. Talloin johtimet on johtimet on
vedettava eri kautta tai on kaytettava vahintaan suojattua kaapelia.

5.2. Jos jokainen CAN-vaylan kautta sdatimeen kulkeva datalinja toimii yksindaan, vian
syyna voi olla se, etta jarjestelma antaa 2 identtista verkon solmunumeroa, tai
virheellisesti paatetty verkkojohdin.

Rajaa vian syy yhteen datalinjaan suorittamalla testaus lyhyella kaapelilla (< 1 metri).

6.1. Jos tiedonsiirto toimii lyhyella kaapelilla, vian syy on hairiésateily ulkoisesta
hairiblahteesta datalinjaan (DL-vaylda). Tassa tapauksessa johtimet on vedettava
eri kautta tai kaytettava suojattua kaapelia.

Jos vika ei kaikista ylla kuvatuista tarkastuksista huolimatta poistu, ota yhteytta
jalleenmyyjaan tai valmistajaan. Vian syy voidaan kuitenkin |6ytaa vain tarkan
vikakuvauksen perusteellal
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€ | Tiedot tallentuvat vaaralla paivaleimalla (paivays, kellonaika).

1. Koska saadin luo aikaleiman tiedonkeruussa UVR1611:sté tai UVR61-3:sta, on
aikailmoitus tassa tapauksessa korjattava saatimessa.

Huomautus: Paremman tarkkuuden varmistamiseksi Bootloader tahdistuu
kayttoonoton yhteydessa ja kerran tunnissa sdatimen kanssa ja paivittaa aikaleiman
itse sisaisesti. Kun aika-asetusta on muutettu saatimesta, Bootloaderista on sen
vuoksi katkaistava muutamaksi sekunniksi jannitteensyotto (irrottamalla DL-vayla),
jotta se tahdistuisi heti uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

2. Kun kerataan tietoja saatimista ilman sisaista kellonaikaa, kellonaika otetaan
tietokoneesta tai tallennettujen tietojen aikana kaytetaan sitd ajankohtaa, jona
Bootloader kytketaan irti sdatimesta.

€ | Loki- ja Excel-tiedostoja ei nayteta vastaavalla polulla tai haettu alahakemisto ei ole
kaytettavissa.
Windows 8, Windows 7 ja Windows Vista saattavat tallentaa tiedostot

kayttajakohtaiseen "virtuaaliseen hakemistoon”:
C:\Users\<NIMI>\AppData\Local\VirtualStore\Programs\Technische Alterna-

tive\Winsol\...

Start Freigeben Ansicht

@ = 4 . v Computer » Lokaler Datentriger (C:) » Benutzer » Mustermann » v

<% Favoriten Mame Anderungsdatum Typ

Jarjestelma ei lahtokohtaisesti nayta AppData-kansiota, joten se on annettava
manuaalisesti syottokenttaan.

Start Freigeben Ansicht

@ - 1 |]. C:\Users\Mustermann'AppData| | =

-

Mame Anderungsdatum Typ

“r Fawvnriten

Nain halutut tiedostot saadaan nakyviin.

Start Freigeben Ansicht

@ « 4 | <« AppData » Local » VirtualStore » Program Files » Technische Alternative » Winsal .
¢ Favoriten Mame Anderungsdatum Typ
B Desktop .. Infosol 30.11.2012 09:44 Dateiordner
4 Downloads . Log 30.17.2012 0%:44 Dateiordner

“E| Zuletzt besucht

Yleisesti ottaen Winsolin tallennushakemistoksi on suositeltavaa valita jokin muu kuin
ohjelmakansio (oletusasennushakemisto), ks. kohta "Perusasetukset”.
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Memory Manager (ersiosta 2.08 lahtien)

Memory Manager -ohjelman avulla voidaan paivittdd Bootloaderin kayttojarjestelma ja siirtaa
CAN-vaylaan liitettyjen laitteiden (UVR1611, CAN-monitori jne.) kayttojarjestelmat
Bootloaderiin.

Myds toimintatietoja voidaan kopioida molempiin suuntiin (tietojen siirto ja lataus).

Saadintietojen Bootloader-tietojen
siirto I siirto
|
_AL A
[ & ) I l B Y
|

& Memory Manager

functional data / firmware l bootloader
functional data upload I functional data upload online diagram upload
[PC->EOO0TLOADER] | [FC -» BLMET] [FC -» BLMET)
|
functional data download | functional data download firrmweare update
[EOOTLOADER-:PC) | [EL-MET -» PC) [FC+BOOTLOADER)
fi lnad I
irmware uploa .
(PC->BOOTLOADER] l Sl 2
|
.
Setup | Setup sisaltda PC:n ja Bootloaderin vélisen tiedonsiirron edellyttamat

asetukset.

= _» _ . '3 ' . H -
Memory Manager Setup [z.l ‘L)Josrﬁi)lutannan asetukset (virtuaalinen COM
" Com . Abbrechen |
™ " Comd :
TEsTooM [H @
" Com5 "
kodul auf
& |p |192.159.2n.1nn B ootloader-
MModus zchalten o .
Port: 140000 Test |P —— 1 » Ethernet-/LAN-liitAnnan asetukset
Verzeichrisze |
Bootloader konfigurieren. .. | Sprache |
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USB-liitanta

TEST COM Komennolla Test

automaattisesti Bootloaderia Memory Manager

liitAnnoista.

Com voidaan Setup-asetuksista rippumatta etsia

-ohjelman tukemista COM-

Memory Manager tukee ainoastaan COM-portteja COM 1-6.

Memory Manager Test COM

and ready for communication

C.H.A . Interface phyzicaly existing but it iz
uzed by an other application

E.M.:... general error number

T.A .. Abthe interface a device of the Techhizche
Alternative was found

T.AL. ... At the interface a device of the Techhizche
Alternative with invalid firmware was
found. & firmware update is necessany.

type - informations
A3.. Bootloader BEL-Met
A2 . Bootloader BL232 in function data backup mode
AR Bootloader in datalogging mode [1 device]
[01... Bootloader in datalogging mode [2 devices]
FU... Bootloader iz waiting for a firrmware uppdate

ail.

check result
puort: typeE: firrrenare: shatis:
Cancel
I 0.k,
COk4: A3 217 TA, shatuz
0] L — 0K, check
Was
successhul
statuz - informations
M.A. ... Interface physicaly not exizting
of deaktivated in BIOS
QK. ... Interface phyzicaly existing [or internal modermn]
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Valitsemalla "Take over” naytetyt
parametrit siirtyvat asetuksiin.

Jos tarkastus ilmoittaa virheesta,
noudata kohdan "Vianetsinta” ohjeita.



Memory Manager
Ethernet-/LAN-liitanta

configure bootioader... | Tassa valikossa konfiguroidaan BL-NETin perusasetukset
(katso kohta "LL-NETin yhdistaminen LAN-verkkoon”). Tama
vaatii USB-yhteytta Bootloaderiin.

configure bootloader E|

CAM - bus .
BL-NETin soimunumero LAN-verkossa

node-num.: |G2  w

Shene BL-NETin IP-osoite
IPddress: | 192 . 168 . 20 . 100 BL-NETin aliverkon peite (ei kaytossa)
SubnetMask: | 255 . 255 . 255 . O BL-NETin yhdyskaytava (ei kaytdssa)
. Bootloaderin numero (= MAC-osoitteen viimeinen
[ ateway: | [ N | positio)
BLD-Mumber: |0 [0 - 255] HTTP-portti nettiselaimella kayttoa varten
TA-portti tiedonsiirtoon Memory Managerilla ja
Pt |80 . .
HTTF - Port Winsolilla

Té - Port; |40000

Cancel

Huomautus! Jos vaihdetaan versiosta 2.19 versioon 1.43 tai paivitetd&n uudelleen versioon
2.19, IP-osoite ei enda toimi. Sen vuoksi tarvitaan ehdottomasti USB-liitdntaa!
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Komennolla Test IP on sama toiminto kuin komennolla Test COM, mutta se
on toimii Ethernet-litdnnan kautta. Test IP antaa kelvollisen tuloksen vasta
sitten, kun ensin on parametroitu BL-NETIin Ethernet-liitdnta ja syotetty oikein
IP-osoite ja my6s Bootloaderin portti.

Memory Manager Test IP EI

check result

Cloze

bype: firnssare; shatuz: . . . .
status Jos tarkastus ilmoittaa virheesta, noudata
Al 217 T.A. check kohdan "Vianetsintd” ohjeita.
WAz
successful
gtatug - infarmations
M.a. .. Interface not available
QK. ... Interface exizting
C.H.A& . Interface curently not available
EM.:... [General erar number
TA. ... Afthe interface a device of the Technische

Alternative was found

T.alU. ... Afthe interface a device of the Technische
Alternative with invalid firmwsware was
found. A firrmsare update iz necesszan.

type - informations

&3, Bootloader BL-Met

A2 . Bootloader BLZ32 in function data backup mode
A3, Boatloader in datalagging mode [1 device]

[01... Boatlaader in datalagaing mode [2 devices]
FU... Boatlaader iz waiting far a firmware uppdate

sitch module
to data-zave

4l
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mode

directories

language

Save

Tarvitaan vain Bootloader BL232:lle, BL-NETin muisti on riittavan suuri
kerattyjen tietojen ja jarjestelmatietojen samanaikaiseen tallennukseen.

Vakiohakemistojen asetus
Kielen valinta Memory Managerissa

Save-painike tallentaa asetetut liitAntaparametrit



Memory Manager
Saadintietojen siirto
Saadintietojen siirto kaynnistetddn Memory Managerin vasemmasta kentasta:
functional data / firrmware

functional data upload Toimintatietojen siirto (PC - Bootloader)
[PC->B00TLOADER]

— Toimintatietojen siirto (Bootloader - PC)
unctional data dawnload

[BOOTLOADER->PC)

Kayttojarjestelman siirto (PC - Bootloader)

firrmvare Lpload
[PC->BOOTLOADER)

Bootloaderissa on kaytettavissa 7 muistipaikkaa toimintatiedoille
ja yksi muistipaikka kayttojarjestelmalle. Kaikkia muistipaikkoja
voidaan kayttaa samanaikaisesti!

Functional data upload (PC—>Bootloader)
Toimintatietojen (*.dat) siirto tietokoneelta Bootloaderiin.

Memory Manager, selection functional data upload (BL <= PC)

memory pozition / designation at bootloader: ovenarite zource file at PC:
1: |u:utte ¢== | |u:utte select
Delete properties. ..
2. |PROT420 == [ |
Delete
3 |Funktiansdaten CAM - Monitar ¢== [ |
Delete
4 |Funktiunsdaten 09.06.200913_30 e== [ |
Delete
F: |no walid data ¢== [ |
E: |no walid data ¢== [ |
7 |n0 valid data c== [ |
Cancel Rezet

Vasemmalla palstalla naytetaén tiedot, jotka silla hetkella on tallennettu Bootloaderiin.
Merkitsemalla rasti overwrite -kenttaan voidaan tietokoneelta valita toimintatiedot, jotka
sitten kirjoitetaan nykyisten tietojen paalle BL-NET:in vastaavaan muistipaikkaan.

Valitut tiedot ladataan sitten Bootloaderiin painamalla Start Transfer.
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Functional data download (Bootloader->PC)
Saatimesta Bootloaderiin ladatut toimintatiedot tallennetaan tietokoneelle.

Memory Manager selection functional data download (BL == PC)

memory pozition / designation at bootloader: zave target file at PC:
1: |b-1 21216.dat v ==» |Funktionsdaten 08-07-11 select
2 |Funktiun$daten CaM -EZ = |
3 |Funktiansdaten 0212.2011.dat [ == |
4 |Funktiansdaten 07.01.2001315_03 = |
5. |[1ET1EDWE i |
= |Albers.dat M = |
B | Q

7 |Funktiu:unsdaten MED-COM

Cancel Reset

==3

Vasemmalla palstalla naytetdén Bootloaderiin tallennetut tiedot. Merkitsemalla rasti save-
kenttd&an voidaan valita polku ja tiedostonimi, johon toimintatiedot tallennetaan tietokoneella.

Valitut tiedot ladataan sitten tietokoneelle painamalla Start Transfer.

Tietokoneelle tallennetut toimintatiedot (*.dat) ovat vain varmuuskopioita, eika niita voi
kasitella tietokoneella.

TAPPS-ohjelmointiohjelmalla on mahdollista muokata *.dat-tiedostosta *.txt-tiedosto, jossa
on lista kaikista ohjelmoinnin asetusparametreista, ja tulostaa se (=>katso TAPPS-Tutorial).
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Operating system upload (PC—->Bootloader)

Kayttojarjestelman (UVR1611, CAN-Monitor, CAN-I/O-moduuli, CAN-BC-vaylamuunnin tai
CAN-EZ-energiamittari) siirto tietokoneelta Bootloaderiin. Koska kayttojarjestelmien kaytdssa
on yhteinen muistipaikka, siirto merkitsee BL-NET:iin tallennetun kayttojarjestelman
korvaamista siirretylla (paallekirjoitusta). Kulloinkin ajankohtaiset kayttojarjestelmat voi
ladata tietokoneelle kotisivuiltamme http://www.ta.co.at .

Memory Manager select firmware and welcome page E|
firrmare 0K,
||_|R-‘H'I B17_A225EM. prg f.SEhE':t Cancel
ITTwWare ]
welcome page YR 1611

v T [default] far frmeare < A1.32

headiine; | TECHM. ALTERMATIVE

lire 1: |Hnmepage: e ta. oo, at

B —

ined | UVRIET

Haluttu kayttojarjestelma (*.prg) valitaan tietokoneelta painikkeella select firmware.
UVR1611:n kayttojarjestelman latauksen yhteydessa voidaan lisaksi ottaa kaytt6on kayttajan
maarittelema saatimen tervehdyssivu. Tama tervehdyssivu voidaan laatia TAPPS-
ohjelmointiohjelmalla toimintotietueen luonnin ("Export to the translator”) yhteydessa. Jos
saatimen toimintatiedoissa on jo maairitelty tervehdyssivu, se sailytetaan, eikd UVR1611
hyvaksy kayttojarjestelman mukana siirrettya.

Tiedonsiirto aloitetaan OK-painikkeella, ja haluttu kayttojarjestelma tallennetaan
Bootloaderiin.
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Bootloaderin tietojen siirto
Bootloaderin tietojen siirrosta vastaa Memory Managerin oikea kentta:

bootloader

functional data upload online diagram upload
[FC -» BL-MET] [FC -» BL-MET]
functional data download firreare update

[EL-MET -» PC) [PC-»BOOTLOADER)

Functional data upload (PC = BL-NET)

BL-NET:in toimintatietojen siirto tietokoneelta Bootloaderiin.

BL-NET voidaan konfiguroida selaimen kautta suoraan laitteessa tai F-Editor-ohjelmalla
tietokoneessa.

Functional data download (BL-NET = PC)

Bootloader BL-NET:in toimintatiedot tallennetaan tietokoneelle.

Online diagram upload (PC = BL-NET)

BL-NET:in online-kaavion tiedostojen siirto tietokoneelta Bootloaderiin. Tiedostotyypin (*.gif
tai *.html) valinnan jalkeen voidaan valita vastaava tiedosto ja ladata se Bootloaderiin.
Molemmat tiedostot on ladattava perakkain. Tiedostot eivat talléin saa ylittda suurinta
sallittua kokoa 196 KB!

Lisatietoja kohdassa "Online-kaavio”.

Operating system update (PC=Bootloader)

Kun Bootloader paivitetaan versiosta 1.xx versioon 2.xx, kaikki tallennetut
sdatimen toimintatiedot haviavat. Ennen kayttojarjestelman paivitystd Bootloaderiin
tallennetut tiedot on sen vuoksi varmuuskopioitava tietokoneelle.

Uusimman kayttojarjestelman voi ladata tietokoneelle kotisivuiltamme http://www.ta.co.at .

Noudata kotisivuillamme olevia paivitysohjeita!

VARO: Uudemmat kayttojarjestelmat eivat ole valttamatta yhteensopivia tietokoneella
olevien ohjelmien kanssa. Kotisivulla on tasta lisatietoa. Tietokoneeseen tulisi periaatteessa
paivittdd uusin ohjelmistoversio ennen kayttojarjestelman paivitysta.

Jos paivitys (Update) kaynnistetéan Memory Managerissa, Bootloader lataa ohjelman ensin
sisaiseen muistiin (Memory Managerin palkki on taysi) ja sen jalkeen suoritin kuvataan
uudella kayttojarjestelmalla. Tama menettely ilmaistaan Bootloaderin kummankin LEDIn
vaihtelevalla vilkkumisella.

Sitten seuraa uudelleenkaynnistys ja Bootloader on jalleen kayttévalmis.
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Memory Manager

Vianetsinta

4

Memory Manager ei tunnista Bootloader BL-NETi& komennolla Test IP.

=

Ethernet/LAN-tiedonsiirto edellyttad, etta Bootloader on kytketty CAN-vaylalla tai
etta sen jannitteensyotto tapahtuu 12 V:n verkkolaitteella (lisavaruste CAN-NT) CAN-
litAnnan kautta.

Varmista, etta Bootloader on liitetty tietokoneeseen tai LAN-verkkoon Ethernet-
litAnnan kautta. Soikean ikkunan vihred LED Bootloaderin alasivulla ilmaisee
pysyvan Ethernet-yhteyden. Suorassa PC-liitann&ssa on kaytettava ristiinkytkettya
(kaantavaa) verkkokaapelia.

Suorassa BL-NETin ja PC:n liitinnassa Ethernetin kautta PC:lle on annettava kiintea
IP-osoite. Jos PC:ssa on WLAN (langaton verkko), on varmistettava, etta IP-osoitteen
verkkoon liittyva osa on erilainen kuin WLAN.

Tarkista BL-NET:in Ethrnet-konfiguraatio (katso kohta "BL-NET:in liittdminen LAN-
verkkoon”) ja merkitse muistiin Bootloaderin IP-osoite ja TA-portti.

Varmista, etté IP-osoite ja TA-portti on asetettu oikein Memory Manager -ohjelman
Setup-asetuksissa.

Suorita uudelleen Test IP. Huomaa talldin naytetty portin tila.
6.1. C.N.A.
Jos liitantaa kayttaa jo jokin toinen sovellus, se taytyy sulkea, jotta Bootloaderiin

saadaan tiedonsiirtoyhteys. Useampi sovellus ei voi koskaan kayttaa liitantaa
samanaikaisesti.

Memory Manager ei tunnista Bootloaderia komennolla Test Com.

N

Varmista, ettéd Bootloader on liitetty tietokoneeseen tai USB-liitdnnan kautta.

. Tarkista Windowsin Laitehallinnassa, onko USB-ajuri asennettu oikein (Laitehallinta

= Portit (COM ja LPT)). Tassa tapauksessa sen virtuaalinen COM-portti nékyy listalla

muodossa "USB Serial Port”.

2.1. Ellei ajuria ole viela asennettu oikein, tee asennus uudelleen (katso kohta USB-
ajuri\ Asennus).

2.2. Jos ajurille on osoitettu COM-portti, jota Winsol tai Memory Manager eitue
(esim. USB Serial Port (COM12)), muuta tata asetuksia (katso kohta USB-ajuri
\ Virtuaalisen COM-portin konfigurointi).

Suorita uudelleen Test Com. Huomaa talléin USB-ajurille osoitetun COM-portin

naytetty tila.

3.1. C.N.A.
Jos liitAntaa kayttaa jo jokin toinen sovellus, se taytyy sulkea, jotta Bootloaderiin
saadaan tiedonsiirtoyhteys. Useampi sovellus ei voi koskaan kayttaa liitantaa
samanaikaisesti.

Jos BL-NETiIin ei ole liitetty lainkaan s&atimia, siithen on kytkettava jannitteensyottoa
varten 9 V:n paristo tai 12 V:n verkkolaite (CAN-NT).
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BL-NET:in liittaminen LAN-verkkoon

BL-NET:in Littdminen LAN-verkkoon

Yritysverkoissa, joissa on verkonvalvoja, IP-osoitteet on pyydettava valvojalta. Seuraavat
ohjeet on ajateltu yksityisia kotiverkkoja varten.

Ennen BL-NETIin kytkemistd LAN-verkkoon se on ensin konfiguroitava vastaavasti USB-
liitdnn&n kautta:

1.

2.
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Tietokoneella on oltava asennettuna joko Winsol- ja/tai Memory Manager -ohjelma.

Kytke Bootloader tietokoneeseen USB-liitAnnan kautta. Ellei tarvittavaa USB-ajuria ole
viela asennettu, se on nyt asennettava (katso kohta USB-ajuri \ Asennus).

Bootloaderille on jarjestettava jannitteensyottd CAN-vaylan, DL:n, 12 V:n
verkkolaitteen (CAN-NT) tai laitteen oman pariston avulla.

Kaynnista jompikumpi edella mainituista ohjelmista ja napsauta Setup-valikossa TEST
COM. Ohjelma etsii Bootloaderia (virtuaalisista) COM-liitanndista (COM 1-6).

Jos BL-NET loytyy, liitAnté voidaan ottaa Setup-asetuksiin automaattisesti komennolla
Take over ja tallentaa asetukset komennolla Save. Ellei ohjelma I6yda BL-NETI&,
laitteesta puuttuu jannitteensyotto (katso kohta 3.) tai toinen USB-laite estaa
tunnistuksen ohjelmallaan. Tassa tapauksessa kyseisen laitteen ohjelma on suljettava
kytkennan yhteydessa.

Kaynnista syottopyynto valitsemalla Windowsin Kéynnista-ikkunassa — Suorita cmd.
Komennolla ipconfig saadaan nakyviin tietokoneen verkkoasetukset:

oo COWINDOWS system 32 cmd.exe

C:=~>ipconfig

Hindows—IP-Konf iguration

Ethernetadapter LAN-Verbindung:

Uerhindungsspezifisches DHS-Suffix: ta.priwuv

IP-Adressze. . . . . - -« . - - . . = 172 _168_18_28
Subnetzmaske - 20GL.255.255.8
Standardgateway : 172.168.18.86

Kirjoita muistiin tietokoneen IP-osoite 192.168.10.20 ja LAN-verkon aliverkon peite
255.255.255.0.

Aliverkon peitteesta ja tietokoneen IP-osoitteesta nahdaan, etta kaikkien taman verkon
IP-osoitteiden on alettava 192.168.10.xxx. ??



BL-NET:in liittaminen LAN-verkkoon
8. Bootloaderille on annettava IP-osoite, joka ei vield ole kaytdssé verkossa. Komennolla

ping voidaan syo6ttopyynndssa kokeilla, onko esim. IP-osoite 192.168.10.200 vapaa:

AW INDOWS system32S cmd.exe

C:srping 192 _168.160.268
Ping wird ausgefithrt fir 192.168.180.280 mit 32 Butes Daten:

Antwort von 192_168.180.2880: Bytes=32 Zeit=4msz TTL=108
Antwort von 172.168.180.200: Byte=z=32 Zeit=3msz TTL=184
Antwort von 172.168.180.20H0: Byte==32 Zeit=3ms TTL=18H
Antwort von 172.168.10.200: Bytez=32 Zeit=3ms TTL=18H

Ping—Statistik fiir 172.168.160.208:

Pakete: Gesendet = 4. Empfangen = 4, Uerloren = B (Bx Uerlustr,
Ca. Zeitangaben in Millisek.:

Minimum = 3Imz. Maximum = 4m=z,. Mittelwert = 3Ims

G

AP

Koska yllaolevaan ping-komentoon saatiin vastaus, IP-osoite 192.168.10.200 on jo
annettu jollekin laitteelle verkossa, eikd BL-NET voi enaa kayttda sitd. Sen vuoksi

aloitetaan uusi yritys IP-osoitteella 192.168.10.210:

AWINDOWS' system32 cmd.exe
C:srping 192_168.168.2108

Ping wird ausgefithrt fir 192.168.18.2180 mit 32 Butes Daten:

Zeititherschreitung der Anforderung.
Zeitiiherschreitung der Anforderung.

Zeitiiherschreitung der Anforderung.
Zeititherschreitungy der Anforderung.

Ping—Statistik fiir 192.168.18.210:

Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = B, Uerloren = 4 (188x Uerlust).

Gy

H 4

IP-osoite 192.168.10.210 ei ole vield kaytdssa (ei vastausta ping-komentoon), joten

sen voi antaa BL-NETille.
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9. BL-NETIn Ethernet-liitAnta konfiguroidaan Memory Managerissa asetusten "SETUP”
kohdassa "Configure Bootloader” ja Winsolissa valikossa Logger — Settings:

Memory Manager: Winsol:

configure bootloader E| E|

Logger settings

CaN - bus CAN bus
node-num.: |E2 - Mode no.; | 62
Etherriet
Ethernet
IP address: | 192,168.20,100
|P-Address: | 192 . 168 . 20 . 100
BEL no.: 1]
Subnet-Mask: | 255 . 255 . 255 . O
HTTP pork: a0
Gatewa_u:| o .o . o0 .0
TA portk: 40000
BLD-MNumber: (0 [0 - 255]
HTTP - Port: |30 ok | [ cancel
Ty - Port; (40000

IP address:

Subnet mask:
Gateway:
BLD number:

HTTP port:

TA port:

BL-NET:ille annetaan ping-komennolla selvitetty vapaa IP-
osoite.

Verkon aliverkon peitetta ei kayteta.
Yhdyskaytavaa ei kayteta.

Jos LAN-verkkoon on liitetty useampia Bootloadereita, jokaiselle
on annettava oma BLD-numero.

Portti, jonka kautta Bootloaderiin paasee kasiksi selaimella, on
vapaasti asetettavissa (vakio on portti 80).

Taman portin kautta tapahtuu Winsolin ja Memory Managerin
tiedonsiirto BL-NETin kanssa. On suositeltavaa jattaa portti
tehdasasetukselle 40000.

OK-painikkeella asetukset siirretddn Bootloaderiin, ja se kaynnistyy uudelleen
muutetuilla asetuksilla (IP-osoitteella jne.).

10.Koska Bootloader on nyt konfiguroitu oikein, se voidaan yhdistda verkkoon. Huomaa,

ettd BL-NETin Ethernet-liitanta on kaytettdvissd ainoastaan, jos sille on
jarjestetty 12 V:n jannitteensyottdo (CAN-NT)!
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11.Kun Bootloader on valmisteltu, myés PC-ohjelmiston on tunnistettava oikea IP-osoite
ja vastaava portti. Kohdassa 9 konfiguroitiin vain laite. Koska yhteen LAN-verkkoon
voidaan kytked my0s useampia Bootloadereita, ndmé tiedot on annettava ohjelmassa
(Winsol tai Memory Manager) viela kerran, jotta saadaan yhteys oikeaan BL-NETiin.

Memory Manager

Memory Manager Setup

pork

o |p |1E|2.1EE.2III.1IIIIZI

Port: {40000 TestIP

configure bootloader. .. |

directonies

: Winsol:
(Setup-dialogi, 1. ikkuna)

EI (%) Ethernet (LAM, Inkernat)

IP } Domain:  |192.168.0.1
" Coml e Cancel
-~  Comd Park: 40000
TEST COM
" Com5 .

gwitch module
to data-zave
mode

language |

12. Painikkeella Test IP voidaan lopuksi tarkistaa Ethernet-liitdnta. Tasta lahtien voidaan
sitten paasta BL-NETIin ja edelleen CAN-verkkoon (UVR1611) selaimen (Opera,
Internet Explorer, Firefox, ...) ja IP-osoitteen avulla.

Memory Manager

Anzchluss
" Conl -
" Com3 -
{ {

« |p |192.159.1n.21n

Pairt: W TestIP

: Winsol:
(Setup-dialogi, 1. ikkuna)

(%) Ethernet (LAM, Internet)

IP J Domain: (192,168,001

Port: 40000

Huomautus! Jos vaihdetaan versiosta 2.19 versioon 1.43 tai paivitetddn uudelleen versioon
2.19, IP-osoite ei enda toimi. Sen vuoksi tarvitaan ehdottomasti USB-liitantaa!
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Paasy BL-NETIiin selaimella

BL-NETiin paasee kaikilla selaimilla (Internet Explorer, Mozilla Firefox, Opera jne.).
Paluutoiminnolla saadaan nakyviin viimeksi naytetty sivu, jolla nakyvat arvot eivat ehka ole
enaa voimassa. Jos halutaan varmistua siita, etta naytetyt arvot ovat ajan tasalla, tulee aina
kayttaa valikkondkyman paivityspainiketta.

Paavalikkosivun kutsuminen (BL-NET Menu)
BL-NETIin paasivu ladataan syottamalla BL-NETin IP-osoite haluttuun selaimeen.

BL-NET Menu

CAN bus Hello, BL-WET V2.10
Circuit diag. Please make a selection in the left menu
GSM o CAMN bus
Ethernet ¢ Circuit diag,
Passwords * G5M

- e Ethernet
Data Admin. o Passwords
Data logging o Diata Admin.

e Datalogging

Login

BEcotloader-NET WZ.10 EN @ Z011 TA

Vasemmalla olevia valikkokohtia valitsemalla paastaan alla kuvattuihin valikoihin. Oikealla
alhaalla oleva TA-linkki avaa Technische Alternativen kotisivun.

Valikkokohdat:

"CAN bus”:

"Circuit diag.”

"GSM”:

"Ethernet”;
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Tassa valikossa naytetddn kaikki aktiiviset solmut, jotka on kytketty
Bootloaderiin CAN-vaylan kautta. Valitsemalla solmu saadaan suora yhteys
sen valikkosivuille.

Taman valikkokohdan valinta avaa 2 alavalikkoa:

CBAH bus
Analoyg inputs Bootloaderin analogiset CAN-verkkotulot
Digital inputs Bootloaderin digitaaliset CAN-verkkotulot

Bootloader tarjoaa mahdollisuuden online-visualisointiin, jossa laitteiston
ajantasainen tila voidaan nayttaa LAN-verkon tai Internetin kautta
verkkoselaimessa (katso kohta Online-kaavio).

Tekstiviestilla voi kysyd BL-NETIin verkkotulojen tilaa ja asettaa sen
verkkolahtdjen arvoja. GSM-valikossa konfiguroidaan BL-NETin 16
analogista ja digitaalista CAN-verkkotuloa/ laht6d ja SMS-asetukset. Liséksi
voidaan maaritella tapahtumat, joiden esiintyessd Bootloader |&hettdd
automaattisesti tekstiviestin ja/tai sahkopostiviestin. Naiden toimintojen
perusedellytys on asennettu GSM-moduuli. GSM-moduulille on oma
kayttéohje.

Ethernet-asetuksia voi muuttaa myos selaimella. Koska sita varten tarvitaan
jo olemassa oleva Ethernet-yhteys Bootloaderiin, on ensikayttéonottoon
tarvittavat Ethernet-asetukset konfiguroitava USB-litannan kautta.



Kaytto selaimen kautta

"Passwords”. Luvattoman ulkopuolisen paasyn (Internet, Intranet jne.) estdmiseksi BL-
NETissa on salasanajarjestelma. Suojattu ja turvallinen paasy Internetin
kautta edellyttéd ehdottomasti vastaavat turvatoimet myos
reitittimessa.

"Data Admin.”: ("Data administration”) Bootloader BL-NET tarjoaa mahdollisuuden
toimintatietojen tai kayttojarjestelman siirtoon selaimella Ethernetin kautta
CAN-verkkoon kytkettyjen laitteiden (esim. UVR1611, CAN-Monitor, CAN-
I/O-moduuli jne.) valilla.

”Data logging”:Varattujen muistipaikkojen naytto ja prosenttiluvun maaritys, jonka ylittyessa
lahetetaan tekstiviesti tai sdhkodpostiviesti (integroidun GSM-moduulin
kanssa).

VALIKKO Passwords

HUOMAUTUS:

Ellei salasanaa ole asetettu, kaikilla IP-osoitteen tietavilla on rajoittamaton péaasy
muuttamaan ohjelmia ja asetuksial

Tehdasasetuksiin ei ole tallennettu salasanaa. Kun asiantuntijasalasana on asetettu,
muillekin  kayttajatasoille padsee vain salasanalla. Jos salasanat on asetettu, on
paavalikkosivun kutsun yhteydessa valittava ensin kayttajataso Login-valikossa ja annettava
salasana.

Vaaran salasanan tai luvattoman paasyn yhteydessa saadaan alavalikon kutsun yhteydessa
iimoitus:

Access denied!'!!

Expert rmimém Jokaisen salasanan syoton jalkeen

tallomuspainiketia,
Syotettaessa on erotettava isot ja

View only: (519283 pienet kirjaimet, erikoismerkkeja ei
saa kayttaa.

Kayttgjatasot:

"Expert” Asiantuntijalla on kaikki oikeudet muuttaa parametreja ja asetuksia.

Client” Kayttajalla on paasy saatimella laadittuun toimintokatsaukseen ja

mahdollisuus muuttaa siin& parametreja ja kellonaikaa.
"View only”: Kayttaja voi ainoastaan Kkatsella online-kaaviota. Syottamalla

salasanan 12345 paasee online-kaavioon myds ilman salasanaa.

Toiden paatyttyd BL-NETissa on suositeltavaa paattaa istunto Logout-painikkeella. 2,5
minuutin kuluttua ilman tiedonsiirtoa istunto paattyy automaattisesti. Uusi paasy edellyttda
uuden kirjautumisen.

Jos selain sulkeutuu ilman Logout-painikkeen kayttdd, uusi sisdénkirjautuminen on

mahdollinen vasta 2,5 minuutin kuluttua!
Vain yksi kayttaja voi tydskennelld kerrallaan Bootloaderilla.
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VALIKKO CAN bus

CAN-Bus-valikossa naytetaan kaikki aktiiviset laitteet (solmut), jotka on kytketty Bootloaderiin
CAN-vaylan kautta. Valitsemalla solmu saadaan komennolla "Load menu page” suora paasy
sen valikkosivuille.

Network - Node number ELD :|GZ K_u_van mukaan Bootloader on
kirjautunut solmuna 62 CAN-
verkkoon.

Active nodez on the CAN bus : Solmut 1, 32 ja 50 ovat verkossa
. aktiivisena. Solmu 1 on valittu, ja
=1 se on tassa tapauksessa
O3z UVR1611.

Q50
Vend.ID: 00 00 00 CB Valinta: Merkitaan haluttu
Pr.Code: 00 00 10 OB aktiivinen solmu, painikkeella
Rev.MNo.: 00 01 00 OO0 Load menu page saadaan
DES. : UVR1611 yhteys solmuun.

Laitteen valikkosivu ilmestyy

Load menu page talloin nayttoon.

Network - Node number BLD: Téssd kohdassa voidaan muuttaa my6s Bootloaderin
solmunumeroa (tehdasasetus 62). Se tapahtuu syéttamalla uusi numero ja vahvistamalla se

tallennuspainikkeella.

Vend. ID: Valmistaja tunnistenumero (CB = Technische Alternative GmbH)
Pr.Code: Valitun solmun tuotekoodi (tdssd UVR 1611)

Rev.No.:  Versionumero

DES.: Solmun tuotenimike

Nama tiedot ovat Technische Alternative GmbH:n maarittelemia kiinteita arvoja, eika niita voi
muuttaa.
Paasy CAN-Monitorin valikkosivuille ei ole mahdollinen.
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Valikkosivu UVR1611

Vain sivun lataushetkelld ajantasaiset arvot naytetddn. Ajantasaisena arvojen naytto
edellyttéaa sivun paivitysta.

1 w2

Kuten saatimesta on tuttua,
ylin rivi iimaisee laht6jen tilan:

MENU

version Vihrea: Lahto paalla
Heer - Punainen: L&hto pois

, Kasisymboli tarkoittaa
Date/Time <=

kasikayttoa.

P
]

Meas.Val.Overview
Napsauttamalla <=
nuolikuvaketta paastaan

P
]

Function Overwview

Inputs = valittuun alavalikkoon.
outputs
Functions <=
M <= . . .
sssages N&in on mahdollista valita
Network S5 suoraan tarkeimmat alavalikot
Data Administration | <= (poikkeus: User-valikko).
Update | HEHT | back |

Update Talla painikkeella ladataan sivu péivitetyilla arvoilla.

MENU MENU-painikkeella paastaan takaisin CAN-laitteen paavalikkoon.

back Paluutoiminnolla saadaan nakyviin viimeksi naytetty sivu. Silla nakyvéat

arvot eivat ehka ole enda voimassa.

Navigointi, parametrointi ja konfigurointi alavalikoissa tapahtuu periaatteessa samalla tavalla
kuin itse sdatimessa. Toimintomoduuleja ei kuitenkaan voi asettaa eika poistaa.
Sekoitinl&ahtéjen manuaalinen muutos ei ole mahdollinen.
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Esimerkki: Tulon 1 parametrointi

THPUTS Valikkokohdan Inputs valinnan
jalkeen naytetdan tdma sivu, jonka
1: Teollector rakenne on sama kun saatimessa.

E2; 7 ‘c PARO- \
2: TWarm Waterl
Napsauttamalla halutun tulon

53,3 ‘¢ PAR”
S Haters nuolikuvaketta paastaan
- ooharm Hater seuraavaan nayttoon.

42,9 °C PAR?

4: TETLowerl

37,7 °C  PAR?[ < |

E: TE2TLowsr2

44,6 *c  pAR?[ ¢ |

B: TE8TCenter

51,1 °¢ PAR?

T: TETUpper

56,9 °C  PAR?[ < |
unused PAR?

9: TEoiler Flow

B2, 8 °C PAR?

10: THeat.Cir.F1

31,7 °C  PAR?[ < |

11l: THeat.Cir.FZ2

39,8 °c  PAR?[ < |

12: Toutdeoor

- 8,8 °C PAR?

13: TRooml

20,9 °C  PAR?[ < |

l4: TRoomzZ

19,5 ¢ PAR?[ <= |

15: -—-—-——-—-
unused PAR?
l6:  -----
unused PAR?
Update | MENU | back
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11 12 13 Napsauttamalla kyseisen parametrin
INPUT nuolikuvaketta saadaan nayttoon
valintalista kaytettavissa olevista
TYDE: ANALOG asetusparametreista.
MBS WARE EOPOEERS - Hiiren napsautuksella valinnan jalkeen

(ilmaistaan varimerkinnalla) uusi
parametri siirretaan valittomasti
saatimeen CAN-vaylan kautta. Saadin
tallentaa parametrin ja lahettda takaisin
korjatun valikkosivun, jonka selain sitten
nayttaa.

DESIGHNATION
GROUP: General

DES: TCollector

SENSOR: Bt 1000
SENZOR CHECEKE: no

SENESCOE CORR: 0,0 K

MEAN VAL: 1,5 fec

Update | MENU ‘ back

Alavalikko analogiatulot
Tassa CAN bus -valikon alavalikossa konfiguroidaan BL-NETin analogiset CAN-verkkotulot:

Esimerkki: CAN-verkkotulon

Analog input no.: 1 v Analog 1 konfigurointi:

Lahteen verkkosolmut ja

Network — nodes (sources) 1 |w /Verkk0|aht0
o

Network - output (source) |1 Paivitetty arvo (jos ilman pilkkua

ja mittayksikkda, Bootloader pitaa
kytked hetkeksi irti CAN-vaylasta)

=1

Current wvalus : 82,86 C
Alavalikko digitaalitulot
Tassa CAN bus -valikon alavalikossa konfiguroidaan BL-NETIn digitaaliset CAN-verkkotulot:

Esimerkki: CAN-verkkotulon
Digital 1 konfigurointi:

Digital input no.: (1 +

Network - nodes (source) 1 |+ —, Lahteen verkkosolmut ja
verkkolahto

Network - output (=source) (4

Current values : 0O » Paivitetty arvo (1 = PAALLA, 0 =

POIS)
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VALIKKO Ethernet

Ethernet-asetuksia voi muuttaa myos selaimella. Koska sitd varten tarvitaan jo olemassa
oleva Ethernet-yhteys Bootloaderiin, on ensikayttbonottoon tarvittavat Ethernet-asetukset
konfiguroitava USB-liitdnndn kautta. Katso my6ds kohta ”BL-NET:in liittaminen LAN-
verkkoon”.

IE:
\
192.168.20.100
EL no.:
:
> Uusien numeroiden
HTTP-Port: syottdminen ja

vahvistaminen

&0 tallennuspainiketta

napsauttamalla.

TA-FPort:

40000 J

Setting=s only become active after a Muutokset tulevat voimaan
restart! vasta BL-NETin uudelleen-

kaynnistyksen jalkeen!

HUOMAUTUS: IP-osoitteen valinta, joka poikkeaa oman verkon kolmen ensimmaisen
numeroyhdistelmén osalta (tdssa 192.168.20.xxx) tai verkossa jo olevasta osoitteesta, johtaa
automaattisesti siihen, ettd Bootloaderiin ei endad paasta kasiksi tassa verkossa.
Tavanomaisen paasyn mahdollistaa vasta Ethernet-litAnnan parametrointi uudelleen USB-
litannan kautta.

BL- no.: Jos LAN-verkkoon on liitetty useita Bootloadereita, jokaiselle on
annettava oma BL-numero.

HTTP-Port Portti, jonka kautta Bootloaderiin paasee kasiksi selaimella, on vapaasti
asetettavissa (vakio on portti 80).

TA- Port: Taman portin kautta tapahtuu  Winsolin ja Memory Managerin
tiedonsiirto BL-NETin kanssa. On suositeltavaa jattdd portti
tehdasasetukselle 40000.

MAC-Address 02 50 C2 5C 60 xx (xx = BL-numero)
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VALIKKO Data Admin. (Data administration)

Bootloader BL-NET tarjoaa mahdollisuuden toimintatietojen tai kayttojarjestelman siirtoon
selaimella Ethernetin kautta CAN-verkkoon kytkettyjen laitteiden (esim. UVR1611, CAN-
Monitor, CAN-I/O-moduuli ja vaylamuunnin CAN-BC) valilla.

Suosittelemme tekemaan kayttojarjestelmapaivityksen turvallisuussyista paikan paalla eika
Internetin (etdhuolto) kautta. Selaimella tapahtuvaa siirtoa saadinvalikon "Data
Administration” kautta ei saa suorittaa.

Selaimen sivu: Valinnan suorittaminen:

Active node=z on the CAN bus

®1
-i;.“.-32 Valitaan solmu, jonka avulla
Q50 tiedonsiirto tapahtuu

Wend.ID: 00 00 00 CB
Pr.Codes: 00 00 10 OB
Eev.Mc.: 00 01 00 00

DEZ. : UVRE1S11

Load menu page Mahdollisuus ladata  solmun
valikkosivu

Data transfer: BLMNET->Device v Toimintatietojen siirtosuunnan
valinta

Function data (Node HNo.)

Toimintatietojen muistipaikan
valinta. Muistipaikan numeron
perassa naytetdan tietojen nimi;
lisdksi annetaan suluissa
tallennettujen toimintatietojen
solmunumero.

O1: FISCHERIL (1)
(02: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)

(03: Funktionsdaten I/0 - Modul 44 (32)

O d: taztd44] (32) TietOjen siirrossa (DeViCe -> BL-
NET) tiedot kirjoitetaan

(O5: Funktionsdaten CAN - Meniter (50) Bootloaderin valittuun
muistipaikkaan, ja jos siella on

®5r ——— -] tallennettuja, tietoja niiden paalle.

(07: Funktionsdaten 21.04.2011 12 1a(l)
] 1 it . PP N .
FERERSIRG ByEE e Kayttojarjestelman siirto
Ca3.25EN, UVR1&11l

Siirron kaynnistys
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Siirron kaynnistyksen jalkeen nayttoon tulee seuraava viesti:

CAN bus ! Data transfer is performing, duration approx. 140 seconds !

0

Toimintatiedot tarvitsevat n. 25 s ja kayttojarjestelma n. 140 s siirtoajan. Jos myos
alkulataussektori paivitetaan, siirtoaika on pidempi ja selain voi antaa ilmoituksen, etta yhteys
on viallinen.

Kun tiedonsiirto on paattynyt, selaimessa ilmoitetaan automaattisesti siirron tila (successful
(ok) tai Error during data transfer on the CAN bus (CAN-vaylan tiedonsiirtovika).

CET bms ‘ Data transfer successtul !

T3 = ocrmm |

Tiedonsiirron paatyttyd saadaan sivun ilmoitus painamalla jotakin painikkeista.

On huomattava, etta jokaisen siirron jalkeen saadin kaynnistyy uudelleen ja ettd solmut
nakyvat sen vuoksi vasta n. 20 sekunnin kuluttua BL-NETissa!

VALIKKO Data logging

Varatun muistin naytto

v

Docupled memory: 15%

Megsage to GEM contact if memory full:

[l » Prosenttiarvon asetus, jonka
ylityksesta ilmoitetaan GSM-
yhteyden kautta, jolle GSM-
valikossa valittiin vaihtoehto Data
logging (integroidussa GSM-
moduulissa)




Tiedonsiirto

Tiedonsiirto BL-NET < UVR1611

Liitannan valinta tiedonsiirtoon

CAN-vaylgjohto
CAN-vaylan kautta tapahtuvaa tiedonsiirtoa varten on kaikkien neljan CAN-johtimen (H, L, +,
1) oltava kytkettyna. Paristolla ei ole tassa merkitysta.

CAN-symbolien selitys: H.............. CAN high
I CAN low
Foe +12V
B Maatto

Infrapunaliitanta

Infrapunatiedonsiirrossa ei tarvita kaapelia, vain 9 V:n paristo. Infrapunaliitanté on tarkoitettu
ensisijassa huoltotarkoituksiin. On suositeltavaa kayttaa sitd vain toimintatietojen siirtoon!
Kayttojarjestelman lataus vaatii Bootloaderin pitamista vakaasti saadintd vasten useiden
minuuttien ajan (ellei se onnistu, siirto on mahdollinen vain kaapelilla)!

BL-NETin asento saadinta vasten
infrapunatiedonsiirrossa:

READY FOR TOMNLORD [ e BL-NETIn ylareuna on UVR-nayton

' AECRT i alareunan tasalla

[" —s|pisPLavPOsITION UVE 1Sty b c€ f . .

: =) sTaTUS @ e Nayton sivureunat on merkitty BL-
- - | NETiin tekstilla

il s —> | DISPLAYPOSITION UVR1611 | «

£ SIART In
\ @ Z
m:m: : ﬂi ross mlmwi

Solmu 63 ("NODE 63”)

Kayttojarjestelman ja toimintatietojen siirto Bootloaderista tapahtuu aina CAN-verkon solmun
63 kautta.

Tata erityistd solmunumeroa kaytetddn yksinomaan mainittuihin tiedonsiirtoihin, eika sita saa
osoittaa millekdan muulle CAN-verkon laitteelle.

Laite, joka odottaa tiedonsiirtoa Bootloaderin kanssa, ottaa kyseiseksi ajaksi automaattisesti
solmunumeron 63.

Tiedonsiirtomenettely

Laite, jonka kanssa Bootloaderin on maara vaihtaa tietoja, pitda valmistella tiedonsiirtoa
varten. Kun laite on valmis tiedonsiirtoon, se kdynnistetdan BL-NETin START-painikkeella.
Kun START-painiketta painetaan, BL-NETin etusivulla oleva vihred LED alkaa vilkkua
nopeasti. Tamé ilmaisee, ettd BL-NET yrittdd muodostaa tiedonsiirtoyhteyden s&atimeen
(tietoja ei viela siirretal).

Jos punainen LED syttyy jaksottaisesti infrapunasiirron yhteydessa, paristojannite on
laskenut kriittiselle rajalle ja paristo on vaihdettava mahdollisimman pian.
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Tiedonsiirto

Toimintatietojen lataus (BL = UVR1611)

Tietojen lataus ja siirto sdatimeen ja sdatimesta kaynnistetdan saatimesta. Bootloaderissa on
toimintatietoja varten 7 muistipaikkaa. Ne voidaan tayttda joko saatimen tiedoilla tai
tietokoneen toimintatiedoilla (Memory Manager -ohjelman avulla). Toimintatietojen siirto
(CONTR. => BOOTLD.) eroaa vain siirtosuunnan valinnan osalta, eika sitd kasitella tassa
erikseen.

Saatimen naytto Huomautus

————————————————————— Valitse Data Administration saatimen UVR1611

: paavalikosta
Data Administration <«

DATA ADMINISTRATION

DATA <=> BOOTLOADER:
Upload Data:
CONTR. => BOOTLD.

Download Data: Tietojen lataus: Valitse:
BOOTLD. => CONTR. < BOOTLD. => CONTR.

BOOTLD. => CONTR.

DATA SOURCE: BOOTLD. Valitse haluttu toimintatietojen muistipaikka BL-
Storage Point: 1 < NETista

TARGET: Contr.

Funct. Data Kirjoitetaanko sdatimen toimintatietojen paalle?
Overwrite? yes Kirjoitetaanko tehdasasetuksien paalle?
Factory Settings

Overwrite? no Kaikki mittarilukemat menetetaan tiedonsiirrossa?
't CAUTION !!!

ALL COUNTER STATES

ARE LOST!

DOWNLOAD DATA

REALLY START? yes < Saadin kytkeytyy siirtotilaan
NODE: 63 Saadin on valmis tiedonsiirtoon. Kun Bootloaderin
START-painiketta painetaan, Bootloaderin vihred
READY FOR DOWNLOAD LED alkaa vilkkua nopeasti ja tiedonsiirto
kaynnistetaan.
ABORT ABORT = Viimeinen mahdollisuus keskeyttaa
tiedonsiirto (oikean painikkeen painalluksella)
NODE: 63 Tiedonsiirto suoritetaan
1: Functional Data XXX Toimintatietojen nimi
PROGRAMMING Siirron etenemisen ilmaisu

000700 / O07FBO
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NODE: 63

1: Functional Data XXX

SUCCESSFUL DOWNLOAD

Tiedonsiirto

Toimintatiedot ladattu onnistuneesti saatimeen.
Tiedonsiirron paatyttya saatimessa naytetaan
aloitussivu.

Kayttojarjestelméan lataus (BL = UVR1611)

Ajankohtaiset kayttojarjestelmat voi ladata kotisivuiltamme http://www.ta.co.at . Bootloader
pystyy kayttamaan vain yhta kayttojarjestelmaa kerrallaan. TAmé lataus sisaltaa saatimen
kaynnistyssektorin ja kayttojarjestelman. Kaynnistyssektoria voi verrata PC:n BIOSiin.
Ohjelmateknisistd syistd on mahdollista, ettd myods kaynnistyssektori muuttuu. Tassa
tapauksessa kayttojarjestelmépaivityksen yhteydessa ajetaan ensin kaynnistyssektori
uudelleen, ja varsinaisen kayttojarjestelman lataus aloitetaan vasta sitten automaattisesti.
Samalla kaynnistyssektorilla ajetaan vain uutta kayttojarjestelmaa.

Saatimen naytto

Data Administration <«

DATA ADMINISTRATION

OPER.SYSTEM<=BOOTLD. :
Download Oper.System:
BOOTLD. => CONTR. <

BOOTLD. => CONTR.

DOWNL. OPERAT.SYSTEM
REALLY START? yes <«

WARNING: Use
Cable Wiring

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

ABORT

NODE: 63

PROGRAMMING
005400/ 020000

NODE: 63

SUCCESSEFUL DOWNLOAD

RESET

Huomautus

Valitse Data Administration saatimen UVR1611
paavalikosta

Kayttojarjestelméan lataus: Valitse:
BOOTLD. => CONTR.

Saadin kytkeytyy siirtotilaan

Kayttojarjestelman siirtoon tulisi kayttaa kaapeliyhteytta!
Saadin on valmis tiedonsiirtoon. Kun Bootloaderin
START-painiketta painetaan, Bootloaderin vihred LED

alkaa vilkkua nopeasti ja tiedonsiirto kaynnistetaan.

ABORT = Viimeinen mahdollisuus keskeyttaa tiedonsiirto
(oikean painikkeen painalluksella)

Tiedonsiirto suoritetaan.

Siirron etenemisen ilmaisu

Tiedot siirretty onnistuneesti saatimeen.
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Tiedonsiirto

TECHN. ALTERNATIVE
—————————————————————— Huomautus: jos kaynnistyssektori ja kayttojarjestelma
Homepage: www.ta.co.at paivitetaan, kohdat 4 — 6 toistuvat ilman
—————————————————————— kaynnistyspainikkeen painamista uudelleen.

UVR1611
Operat.Syst.: Ax.xX Kayttojarjestelmapaivityksen paatyttya saatimessa
naytetaan aloitussivu.

Tiedonsiirto selaimen avulla Ethernet-liitannan kautta

BL-NET:in kanssa on mahdollista kayttda haluttua selainta tiedonsiirtoon. Edellytyksena on,
ettd ensin on muodostettu Ethernet-yhteys. Menettely (katso kohta VALIKKO Data Amin.
(Data administration)):

a) Kohdan Data Admin. (Data administration) valinta BL-NET:in paavalikosta
b) Solmun (sdadin, jonka kanssa halutaan tiedonsiirtoyhteys) valinta

C) Siirtosuunnan valinta

d) Tietojen (toimintatiedot tai kayttojarjestelma) valinta

e) Siirron kaynnistys

Selaimessa annetaan siirron paatyttya vastaava ilmoitus (...successful (ok) tai Error during
data transfer on the CAN bus (CAN-vaylan tiedonsiirtovika).

Tiedonsiirron vianetsinta

Kayttojarjestelmén lataus (BL - UVR)

Jos kayttojarjestelman siirrossa ilmenee vika, saadin kaynnistyy itsestaan uudelleen solmuna
63 (NODE 63) ja odottaa uutta tiedonsiirtoa (READY FOR DOWNLOAD). UVR1611-s&&adin
on toimintakelvoton niin kauan kuin kayttdjarjestelméaa ei ole ladattu kokonaan.

Tiedonsiirto kaynnistetaan uudelleen painamalla Bootloaderin Start-painiketta.

Taman johdosta kayttojarjestelmépaivitysta ei tulisi turvallisuussyistd suorittaa
etédhuoltona.

Toimintatietojen lataus (BL - UVR)

Jos toimintatietojen latauksessa ilmenee vika, saadin suorittaa itsenaisesti konfiguraation
kokonaisnollauksen. Verkkoasetuksia "Node No.", "Enable" ja "Autooperat." ei tall6in
muuteta.

Toimintatietojen siirto on suoritettava uudelleen.

HUOM! Jos useamman laitteen verkossa ilmenee siirtovika, ei toiseen laitteeseen
kohdistuvaa tiedonsiirtoa saa missaan tapauksessa aloittaa ennen kuin tama vika on korjattu!

Kayttojarjestelma tulisi yleisesti paivittad vain silloin kun uuden kayttojarjestelman sisaltamia
toimintoja tarvitaan ("Ald koskaan muuta toimivaa jarjestelmaa!”). Tietokoneen BIOSin
paivityksen tapaan kayttojarjestelmépaivitys sisdltdd aina tietyn, vaikkakin suhteellisen
pienen riskin.
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Online-kaavio

Online-kaavio

Bootloader tarjpaa mahdollisuuden online-visualisointiin, jossa laitteiston ajantasainen tila
voidaan nayttdd LAN-verkon tai Internetin kautta verkkoselaimessa.

Tama online-kaavio koostuu grafiikkatiedostosta (esim. hydraulikaavio) ja siihen kuuluvasta
HTML-tiedostosta, jossa nayttoparametrit on maaritelty.

Tiedostot (*.gif ja *.html) voidaan tallentaa Memory Manager -ohjelmalla Bootloaderiin (katso
kohta Bootloaderin tietojen siirto).

Online-kaavion grafiikan luonti

Grafiikka voidaan luoda halutulla grafiikka- tai merkkiohjelmalla tai TAPPS-ohjelmalla
seuraavat kohdat huomioiden:

1. Grafikka on valmisteltava BL-NETIiA varten *.gif-muodossa. Jos mitaan
grafiikkaohjelmaa ei ole kaytettavissa, yksinkertaista grafiikkaa voi laatia TAPPSilla.
Tiedostot voi helposti muuntaa eri tiedostomuotoihin Windowsin Paint-varusohjelmalla.
Vaativampaa grafiikkaa voi tehda esim. ilmaisella Inkscape-grafiikkaohjelmalla
(ladattavissa osoitteesta http://inkscape.org/download/).

2. Tiedostot eivat talloin saa ylittaa suurinta sallittua kokoa 196 KB! Online-kaavioiden
latausaikojen pitdmiseksi lyhyina grafiikkatiedostot tulisi pitaa mahdollisimman pienina.

HTML-tiedoston luonti

Online-kaavion nayttda varten tarvitaan HTML-tiedosto, joka sisaltaa kaikki nayton ulkonakda
koskevat tiedot.
HTML-tiedosto voidaan laatia CAN-TOUCHiIn ohjelmointiohjelmalla TA-Designer.

Ohjelmointi TA-Designer:illa (versiosta 1.07 lahtien)

Online-kaaviot on helppo ohjelmoida talla ohjelmalla. Silla luodaan *.html-tiedosto, joka
ladataan Memory Manager -ohjelmalla Bootloader BL-NETiIin yhdessa *.gif-
grafiikkatiedoston kanssa.

Tavallisesti online-kaavio laaditaan uutena projektina, mutta se voidaan laatia myds CAN-
TOUCH-projektin sisalla.
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Online-kaavio

Tydkalupalkki
Painikkeiden avulla tavallisia toimintoja voi kdynnistaa hiirella napsauttamalla. Toiminnot
kuvataan asianomaisissa kohdissa.

L BV EN- AR

I—» Ruudukko paalle/pois

Siirra muotoilu

Muuta taustaa

Liita sivu

Kopioi sivu

Tarkistus objektit < toimintotiedot
Lataa *.dat-tiedosto

Sulje projekti

» Tallenna projekti

» Lataa projekti

v

v

v

v

v

v
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» Uusi projekti

1. Valmistelu: Online-kaavion grafiilkan luominen suhteella 4:3 (1024:768 pikselia) *.gif-
formaatissa (maks. tiedostokoko 196 kilotavua) ja toimintotietojen valmistelu (*.dat-
tiedosto). =

Meues Projekt. ..

Projekt laden. ..

2. TA-Designer-ohjelman kaynnistdminen

3. Vaihda tarvittaessa kieli ja kaynnista saadin uudelleen

Sprache ndern ¢ TR

. L Endish .
— Francais

Italiano

Espariol
Mederlands
Cesky

4. valitse valikko "File/New project...” =W Edit Project He

Vaihtoehto: napsauta painiketta | .. m

oad project. ..

5. Valitaan projektihakemisto ja nimetaén projekti
Esimerkki:

Mew project...

Project name: |F'r|:|ject TA |

Direckary: |C=". H Erowse ]

Ok ][ Cancel ]




Online-kaavio

6. valinnainen (suositeltu): Valitaan toimintotiedot (*.dat-tiedosto). ci=
Ladattavissa ovat sdatimen UVR1611 (versiosta A3.18 alkaen),
CAN-I/O-moduulin, CAN-vaylakonvertterin CAN-BC ja CAN-
energialaskimen CAN-EZ *.dat-tiedostot.

TA-Designer kopioi valitun .dat-tiedoston projektikansioon.

Vaihtoehto: napsauta painiketta %

Projeck  Help

Mew project, ..,

Load project. ..
Close project. ..
Save project. ..

Setkings...

Huomautus: Jos saatimeen lisatdan tai siitd poistetaan M
jalkikateen toimintoja ja toimintojen jarjestys nain muuttuu,

projektia on muokattava: alkuperaiset *.dat-tiedostot on Change lanquage  *
poistettava, tilalle on ladattava muuttuneet *.dat-tiedostot ja End

vanhojen toimintojen arvot on poistettava ja tilalle on
liitettava uudet arvot.

7 . Uuden sivun avaaminen kaksoisnapsauttamalla kuvaketta "New

page”.
Nayttoon ilmestyy seuraava valintaikkuna: N
Mew page
Valinnan “Online schematic BL-net” .
vahvistaminen napsauttamalla OK Please select a page type X]
Page type: | CaN-Touch page b

8. * gif-grafiikan valinta

9. Arvojen lisaaminen vetaméalla ja pudottamalla vasemmalla olevasta valintapuusta
kullekin sivulle ja ominaisuuksien maaritys.

Kentassa "Elements” on kaytettavissa seuraavat arvoryhmat:

= {44 Elements

abt Texk DL1, DL2 — Arvot datalinjasta 1 ja 2 (tiedonkeruu
oL pL1 /DL-vayIan kautta)
oL DLZ
can CAMN-Data logging CAN-tiedonkeruun arvot
nw Network inputs Bootloader BL-NETiIn verkkotulot

paT 1611E0WE.dat —> Suoraan saatimen UVR 1611 toimintatiedoista

pat Modul.dat saadut arvot _ S
T > Suoraan CAN-I/O-moduulin  toimintatiedoista

saadut arvot
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Online-kaavion tiedot voi valita seka arvoryhmista DL1, DL2 tai CAN-tiedonkeruusta
ettd suoraan toimintatiedoista (*.dat-tiedostot, suositus).

Kaytettaessa arvoja ryhmista DL1, DL2 tai CAN-tiedonkeruusta on otettava huomioon,
ettd tietojen samanaikainen kayttdo DL-vaylasta ja CAN-vaylasta ei ole mahdollinen.
Winsol-ohjelmassa valitaan tiedonkeruumenetelma (DL-vaylan tai CAN-vaylan kautta)
ja sen mukainen tallennus Bootloaderiin. BL-NETin CAN-verkkotuloja voidaan kayttaa
kaikissa menetelmissa.

Arvot DL-vaylasta (DL1, DL2)

Nama ovat kiinteita arvoja eika niitd voi muuttaa. Jos UVR1611-sdatimen lahdbdssa 14
(datajohdin) vastattiin parametroinnin viimeiseen kysymykseen "yes” (kylla)
(NETW.IP.=>DL.: yes), alue DL2 sisaltaa saatimen verkkotulot.

= 240 Elements
abe Text
=-o. DL1
oL Time
oL Date
DL Inputs
0L Outpuks

oL Speed stages
oL Power Otsikon "Power” alle on sijoitettu [Aampomaaramittarin

oL pL? arvot.
oL Time

oL [Date

DL Inputs

0L Outpuks

oL Speed stages
oL Power

caN CAM-Data logging
W MNetwork inputs
baT 161 1E0WE.dat
0aT Modul.dat

o o oy

o o oy

o R



Online-kaavio

Arvot CAN-vaylasta (CAN-tiedonkeruu)

= (44 Elements
a#be Text
+--oL DL1
+-- 0L DL2
—-caM CAM-Data logging
CAN Time
CaN Date
—|-CAN Data frame 1
—|-caN Data record 1
+-CAN Analog
+/-CaN Digital
—|-CAN Data record 2
+/-CAN Analog
+/-CaN Digital
—|-CAN Data frame 2
—-GaM Data record 1
+-caN Analog
- AN Digil:a'
—-CaM Data record 2
+-caN Analog
- AN Digil:a'
can Data frame 3
caN Data frame 4
caN Data frame 5
can Data frame 6
caN Data frame 7
cad Data frame 8

e e O pr e

Bootloader BL-NETin verkkotulot

Jokainen UVR1611-saadin tuottaa 2 tietuetta.
Winsol-ohjelmassa jokaiselle datakehykselle
varataan yksi tietue ja tallennetaan siten
Bootloaderiin.

Sen saatimen tiedot naytetaan, johon valittu
datakehys viittaa.

Kun valitaan tietoja online-kaavioon, on se vuoksi
tiedettava, mitka tietueet kullekin datakehykselle
on asetettu Winsol-ohjelmassa.

Tietueiden arvot maaritetaan joko TAPPS-
ohjelmointiohjelmalla tai suoraan saatimessa.
Ellei niitd muuteta TAPPS-ohjelmoinnilla,
kaytetaan vakioarvoja.

Naita verkkotuloja konfiguroidaan selaimen etakaytélla Bootloaderissa.

—-WW Metwork inputs
+-Nw Analog
+-uw Digital
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Online-kaavio
Suoraan CAN-vaylan laitteen toimintatiedoista saadut arvot

—|-bat 1611 E0WE.dat
DaT Inputs Kaikki CAN-vaylan laitteen toimintatiedoissa maaritellyt arvot
DAT Dutputs voidaan nayttaa.

DAT Network inputs
DAT Functions

DAT Messages

Jos nayttoon halutaan arvoja useista CAN-vaylan laitteista,
kyseisiin *.dat-tiedostoihin on ohjelmoitava oikea CAN-
solmunumero.

oy B

Kaikkien ohjelmoitujen CAN-vaylan laitteiden on oltava liitettyina CAN-vaylaan,
muutoin arvoja ei voida nayttaa.

Esimerkkeja (tulot, aurinkotoiminto):

=|-BAT Functions
—|-BAT SOLAR 1
pat SOLAR 1 Solar conkrol enable
oAt SOLAR 1 Colleckor Temp.

—|-DAT Inputs
+-0aT1 1 T,Callectar

I x: i 1$$:E2rfge DAT SOLAR 1 Reference Temp.
 DAT 4: T BuFfer.L 1 DAT S0LAFR. 1 Limit Temp.

C ' AT SOLAR 1 Colleckor maximum walue
+-DAT 5: T.Buffer.L 2 paT SOLAR 1 Colleckar max hwskeresis
+-BAT & T.Buffer.C DAT SOLAR 1 Reference maximum walue
+ AT 7: T.Buffer. U DAT SOLAR. 1 Hysteresis max reference
#-PBAT 3: T.Boiler Flow paT SOLAR 1 Differsnce in
a-g 10 T.Heat,Cir.F 1 AT SOLAR 1Difference out
+-PAT 11: T.Heat.Cir.F 2 AT SOLAR 1 Maximurn value limit
+-BAT 12: T, Oubdoor PAT SOLAR 1 Hysteresis max limit
+-DAT 13: T.Raom 1 AT SOLAR 1 Solar circuit status
+-BAT 14 T.Room & paT SOLAR 1 MAY limit status

Samoja arvoja kaytetaan myos CAN-Touchin ohjelmoinnissa.

Arvon alustavan sijoituksen jalkeen saadaan seuraava naytto: @

Kehys ilmaisee, ettéd kohde on merkitty.
Merkitsematon kohde voidaan merkitd hiiren vasemman painikkeen napsautuksella,
jolloin se saa kehyksen. Vain merkittya kohdetta voidaan muokata.
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10.

Ominaisuudet

wr
al_Poeertes. ) |

Kaksoisnapsauttamalla merkittya

tekstikenttaa

Online-kaavio

” XXX”

napsauttamalla painiketta Properties nayttoon tulee ikkuna:

X

Properties
Text formatking

Texk:

Chaose fonk

Text alignment: |LeFt aligned  » |

. [wransparent

Background:

Pre-text: | |

Test text: |:x:x>c: |

After-kext: | |

Automatically display units

J |

K Zancel

Tassa ikkunassa asetettaan seuraavat ominaisuudet:

Font (kirjasin)

Kirjasimen ja tekstivarin asetus seuraavassa ikkunassa:

Schriftart
Schnftart: Schriftzchritt: Schriftgrad:
Fett 26 | ok |
A | Standard 22 ”
H Californian FE — || Kursiv 24 | | Abbrechen
(} Calisto MT —| [
f} Cambria Fett Furaie 28
} Cambria Math 36
)} Candara 43 =)
€} Castellar b T2 b
Effekte Beizpiel
[] Durchgestrichen
[] Urterstrichen ‘Aa B bYVZZ
Farbe:
|-5chwar2 v| Skript:
| westlich v|

Taman ikkunan kieli
on tietokoneen
kayttojarjestelman
mukainen.

tai
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Online-kaavio

e Left aligned/right aligned (vasemman/oikean reunan tasaus)
e Background colour (taustavari)
Teksti- ja taustavariasetusten muuttaminen:

Grundfarben:

M [N
Hf [ETHNN
NN NN
HENEEEENEN
EEEEEENEN

Benutzerdefinierte Farben:

[N I O I O O N B
[ I O O O O

Esiasetus: Teksti vihrea,
tausta lapinakyva.
Napsauttamalla teksti- tai
taustavaria nayttoon tulee
valintakentta, jossa haluttu
vari voidaan asettaa.

MyOs kayttdjan marittamat
varit ovat mahdollisia, ja ne
sailyvat muistissa.

Taman ikkunan kieli on
tietokoneen
kayttojarjestelman
mukainen.

4
Farbt.: Rat: EI
Satt.: EI [Erir; EI
FatbelBasis g - EI Blau: EI

l

l [ Abbrechen ] [ Farben hinzufiigen ]
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e Pre-text, Test text, After-text
Pre-text ja After-text n&kyvat online-kaaviossa. Test
yksinkertaisena  naytén  kohdistimena  grafikkaan ja
ohjelmointivaiheessa.

e Nayttd automaattisella yksik6lla (automatic units) tai ilman

toimii
vain

text
nakyy

Arvojen kohdistus
Merkittyd arvoa voi vapaasti siirtda hiirella tai nuolinappaimilla.

Napsauttamalla painiketta %ékyviin tulee 10 pikselin ruudukko.
Painikkeen tausta vaalenee: |_|

Ruudukon saa piiloon napsauttamalla painiketta uudestaan.

Ruudukon saa myo6s hetkellisesti nakyviin napsauttamalla grafiikkaa ja pitamalla
nappaimiston Alt-ndppéainta pohjassa.
Ruudukolla nakyvat kaikkien arvojen,
koordinaatit. =~ X-akseli on vaaka-akseli,
vasemmalla/ylh&alla.

Koordinaattien nayttétapa riippuu arvojen tasauksesta (tasaus vasemmalle tai oikealle
tai keskitetty). Vasemmalle tasatut arvot ndkyvat ylhaalla vasemmalla ja oikealle
tasatut ylhaalla oikealla. Keskitettyjen arvojen koordinaattipiste on ylaviivan
keskikohta.

Kun ruudukko on nékyvissa, merkittyd arvoa voi siirtda ruudukossa hiirella 5 pikselin
askelin.

Arvoja voi siirtda nakyvissa olevassa ruudukossa myds tarkasti nuolindppaimilla yhden
pikselin askelin.

tekstin, linkkien ja yla-/alanuolien x-/y-
y-akseli on pystyakseli, ja origo on



Online-kaavio
Haku hakemistopuusta

Talla toiminnolla voidaan todeta, mihin hakemistopuun kohtaan objekti on liitetty. Tasta
on joskus apua, jos ohjelmoitava laitteisto on erityisen laaja.

[=]-oaT S: T,Buffer.L 2

bat T.Buffer,L 2 Designation

oAt T.Buffer.L 2 'u'alue\ ‘XW|
DAT T.Buffer.L 2 Sensor status ST~ F

DAT & T.Buffer.C

[+-0aT 7: T,Buffer.U

roperties. ..

Search the selection tree

Hakemistopuu laajenee tarvittaessa ja haettu kohta osoitetaan merkkivarilla.
Jos valitaan objekti, joka ei liity ladattuun toimintotiedostoon, ohjelma antaa seuraavan
ilmoituksen:

TA-Designer Message 2.007

L]
\l:) The selected object is not in the currently loaded function data.

11. Tekstin syodttaminen
Teksti syotetaan vetamalla hiirella hakupuun elementti "Text” haluttuun kohtaan
kuvassa ("Drag & Drop”).
Teksti on aina yksirivinen ja voi sisaltda enintddn 32 merkkia.

File Edit Praject Help Objekti voidaan valita ja kehystaa
’ ’ ’ ’ \DAT napsauttamalla sita hiirella. Vain valittua
v =y BH RO | LW objektia voidaan muokata.

s
= i Elements

a:: % XXX Kehystetty objekti

oL DL? = valittu

Tekstin asetukset
Fontin, tekstin asettelun, varin, taustan ja syoton valinta.
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Napsauttamalla merkittya tekstikenttaa "XXX)” tai "Properties” naytdon tulee seuraava
ikkuna:

Properties E|

Text Farmatting

Teuxk: Choose font

Text alignment:  |Left aligned  w

Tassé ikkunassa méaaritellaan
seuraavien asetukset:
e Fontti
Text: | e Tekstin asettelu
vasemmalle/oikealle
e Taustavari
e Teksti

Backaground: kransparent

(] 4 ] ’ Cancel

Transfer format (Siirréa muotoilu)

File Edit Project Help

L5y b= LiH L %Qf @.}%

= (%4 Elemerts
abe Texk 80 OD
+- 0L DL1 -
+-- 0L DLZ
+-CAM CANM-Data logging 1 ZUTC
+--NwW Network inputs

"Transfer format” -toiminnolla merkityn tekstin muotoilumaaritykset voidaan siirtdaa
yhdella tai useammalle toiselle tekstille:

1. Merkitse teksti, joka on muotoiltu haluamallasi tavalla

-
2. Napsauta painiketta , minka jalkeen tekstin muotoilut voi siirtdd yhdelle muulle
tekstille. Kaksoisnapsauttamalla painiketta muotoilut voi siirtda usealle muulle
tekstille. Kun toiminto on paalla, painike nékyy kehystettyna: | %

3. Hiiren osoitin muuttuu grafikassa taman nékéiseksi:&%‘_' . Nyt ensiksi merkityn
tekstin muotoilut siirtyvat napsauttamalla jotakin toista tekstia.
Jos valittuna on muotoilujen siirto usealle tekstille, voidaan yhdella kertaa muotoilla
useita eri teksteja.
Toiminnon saa pois paalta napsauttamalla uudestaan painiketta - painamalla Esc-
nappainté tai napsauttamalla hiirella grafiikkakentan ulkopuolella.

o
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1 2. Online-kaavion asetusten suorittaminen (valikko m Proiect  Hel
"Edit/Settings...”) = Foject - HER
= m
Tewvk
Tassa ikkunassa tehdaan seuraavat asetukset:
BL-Net properties g|
Title; Cnline diagram
iaraphic path At the BL-nek
Refresh kimne: Mewer b
Refresh Link:
[ ok ] ’ Cancel
Title: Tiedoston HTML-otsikko (nékyy selaimen otsikkopalkissa).
Graphic path: Grafiikkapolun esiasetus on ” At the BL-net”, mutta se voidaan
iimoittaa myds verkkopalvelimen muistipaikkaan.
Refresh time: Arvojen paivitysvalin asetus (Never [ei koskaan] tai asetettavissa
valille 30 s—60 min).
Refresh Link: Mahdollisuus syéttaa online-kaavion alaosaan teksti linkille, jolla

arvot voidaan paivittaa valittomasti.

13. Tarkistustoiminto
Kun projekti on luotu, voidaan tarkistaa, etta siihen liitetyt objektit ovat ladattujen
toimintotietojen (*.dat-tiedostot) kanssa yhteensopivia.

Tarkistus aloitetaan napsauttamalla painiketta v
Ohjelma nayttaa tarkistuksen tuloksen. Virheellisista objekteista annetaan ilmoitus,

jossa nakyvat virheelliset sivut. Kaikki virheelliset objektit ja sivut nakyvat merkittyind.
Esimerkki:

Online. BL-Net ;
o

A ofON @

Cnling diagrarm_1024x763, qif
Virheellinen objekti Virheelliset sivut

Virheellista projektia tallennettaessa tai suljettaessa ohjelma pyytdd vahvistuksen,
tallennetaanko todella vaikka projektissa on virheita.
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14. Ohjelmoinnin tallennus
"Onlineschema

alakansioon

Vaihtoehto: napsauta painiketta

15. Projektin sulkeminen |

toiminnolla "File/Save project...”; B=I™ Edit FProject Help
kun kaikki arvot on syotetty grafikkaan ja ominaisuudet
maadritetty Talléin luodaan *.html-tiedosto projektikansion
BLNet/SchemaX” ja *.gif-
grafiikkatiedosto tallennetaan tdhéan kansioon.

MNew projeck. ..
Load praoject. ..
Close project..,

Setkings...
Load .dat file...
Change language  #

End

Huomautus: Ennen projektin sulkemista se taytyy ehdottomasti tallentaa, koska
muuten kaikki asetukset haviavat. Jos asetuksia on muutettu, nayttéon tulee kysymys,

tallennetaanko asetukset.

16. *nhtml- ja der *.gif-tiedostojen siirto Memory Manager -ohjelmalla Bootloader BL-

NETiin.

Tehdasasetus

BL-NETIn tehdasasetuksen lataamiseksi on ensin poistettava paristo ja pidettdva START-
painiketta painettuna CAN-Bus-liitantdd kytkettdessd niin kauan etta pelkka vihrea LED

palaa.

Tehdasasetuksen parametrit ovat seuraavat:

CAN-vayla:

Solmunro: 62

Ethernet:

MAC- 02 50 C2 5C 60 xx
osoitteet (xx = BL-numero)
IP-osoite: 192.168.0.1
BLD-nro: 0

HTTP-portti: 80

TA-portti: 40000

Mitat (Lx KxS)  125x 75 x 27 mm

Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetaan
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EC- DECLARATION OF CONFORMITY

Document- Nr. / Date: TA12014/19.11.2012
Company / Manufacturer:  Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
Address: A- 3872 Amaliendorf, Langestral3e 124

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer (or
ins

Product name: BL-NET

Product brand: Technische Alternative GmbH.

Product description: Interface “Bootloader”

The object of the declaration described above is in conformity with Directives:

2006/95/EG Low voltage standard

2004/108/EG Electromagnetic compatibility

2011/65/EU RoHS Restriction of the use of certain hazardous substances

Employed standards:

EN 60730-1: 2011 Automatic electrical controls for household and similar use —
Part 1: General requirements

EN 61000-6-3: 2007 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-3: Generic standards -

+A1: 2011 Emission standard for residential, commercial and light-industrial environ-

ments

EN 61000-6-2: 2005 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic standards -

Immunity for industrial environments
Position of CE - label: On packaging, manual and type label

C€

Issuer: Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

This declaration is submitted by

LECHNISCHE

TELEFCN

Kurt Fichtenbauer, General manager,
19.11.2012

This declaration certifies the agreement with the named standards, contains however no warranty of
characteristics.

The security advices of included product documents are to be considered.



Takuuehdot

Ohje:

Seuraavat takuuehdot eivat rajoita lakisaateisia oikeuksia, vaan laajentavat oikeuksiasi

kuluttajana.

1.

Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H. myéntaa kaikille
laitteille ja osilla kahden vuoden takuun ostopaivasta lahtien. Puutteet on ilmoitettava
valittomasti toteamisen jalkeen ja takuuajan sisélld. Tekninen tuki tuntee ldhes kaikkiin
ongelmiin oikean ratkaisun. Nopealla yhteydenotolla valtetaan turha vianetsinta.

Takuu kattaa toimintaa haittaavien ty6- ja materiaalivirheiden korjauksen (ei vianetsintaa
paikan p&aalld, irrotusta, asennusta eikd lahetyskuluja). Jos korjaus ei ole Technische
Alternativen suorittaman arvioinnin perusteella kustannussyistd jarkevaa, takuu Kkattaa
osien/laitteen vaihdon.

Takuu ei kata vahinkoja, jotka johtuvat ylijannitteesta tai poikkeavista ymparistdolosuhteista.
Takuu ei myodskaan kata vikoja, jotka johtuvat kolmannen osapuolen aiheuttamista
kuljetusvaurioista, virheellisestd asennuksesta, virheellisestd kaytostd, kayttd- ja
asennusohjeiden noudattamatta jattdmisesta tai puutteellisesta hoidosta.

Takuu raukeaa, jos korjauksen tai tyon suorittaa henkil®, joka ei ole siihen oikeutettu tai jota
me emme ole valtuuttaneet tai jos korjaukseen kaytetddn muita kuin alkuperaisia vara- tai
lisdosia.

Vialliset osat tulee lahettaa tehtaalle yhdessa ostokuitin ja tarkan vikakuvauksen kanssa. Voit
nopeuttaa kasittelya pyytamalla RMA-numeron kotisivuiltamme www.ta.co.at. Vika on ensin
selvitettdva teknisen tukemme kanssa.

Takuukorjaukset eivat pidenna takuuaikaa eivatkd synnytd uutta takuuaikaa. Asennettujen
osien takuuaika paattyy laitteen takuuajan umpeutuessa.

Laajempia tai muita takuuvaatimuksia, erityisesti muulle omaisuudelle aiheutuneita vahinkoja
koskevia ei hyvaksyta, ellei laissa toisin maarata.

TECHNISCHE ALTERNATIVE c €

elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.

A-3872 Amaliendorf Langestral3e 124

Puh: +43 (0)2862 53635 Faksi: +43 (0)2862 53635 7

Sahkdposti: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2013
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