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Hardware/Generalidades

Hardware / Generalidades

Suministro de tension

Una conexion entre el regulador y el bootloader a través de un cable DL o CAN proporciona
la energia requerida. La obtencion de datos también queda garantizada sin suministro.
Como aparato manual sin conexién de cable al regulador existe un compartimento para
alojar una pila de 9 V convencional. De este modo es posible la interfaz infrarrojos (IR) -
CAN con un regulador y la conexion USB con el PC. El aparato se desconecta
automaticamente tras la transferencia de datos. De este modo queda garantizado el uso
durante muchos afios. Para el funcionamiento de la interfaz Ethernet es imprescindible el
suministro del bus CAN. Para asegurar el suministro de tension en caso de que existan mas
de dos equipos conectados al bus CAN sin suministro de corriente propio se requiere el uso
de una unidad de alimentacion de 12 V (CAN-NT) por cada UVR1611.

Interfaces activas USE Ethermet RCAN Médulo
Suministro (GSM)
Bus DL X
Bus CAN X X X + CAN-NT
Pila X X

Si se utiliza el bootloader como aparato manual sin conexién de cable a un regulador, es
aconsejable desconectar el BL-NET del PC una vez realizada con éxito la transferencia de
datos, con el fin de evitar una posible puesta en marcha no deseada del bootloader a través
del PC y de este modo garantizar una larga vida util de la pila.

Bus DL

Cada regulador de las series ESR (ESR21 a partir de la versiéon 5.0), UVR y HZR posee una
salida de datos DL (en EEG30, TFM66 = DO0), que conforma junto con la masa (del sensor)
una linea de datos (bus DL) bipolar. EI BL-NET posee dos entradas DL para el registro
simultaneo de valores de medicion de hasta dos reguladores.

Regulador 1 BL-NET Regulador 2

1 (GND) | DL DL1| L |DL2 DL | _L (GND)
[ 7 A \ W

Se puede emplear como linea de datos cualquier cable con una seccion transversal de
0,75 mmz (p.ej.: cable gemelo) y con una longitud maxima de 30 m. Para lineas mas largas
recomendamos el uso de un cable apantallado. Cuando se utiliza el bootloader para dos
reguladores, se deberan emplear cables apantallados separados como proteccion contra
interferencias opuestas. Asimismo, la linea de datos no puede conducirse nunca en un cable
junto con el bus CAN.

Si solo se conecta la linea de datos (bus DL) al BL-NET, esta constituye a su vez el
suministro de corriente para el bootloader (carga de bus: 73%).

Al conectar la linea de datos, el bootloader sefiala mediante una iluminacion breve del LED
verde que se ha reconocido un aparato en la entrada DL. El bootloader reconoce
automaticamente el niumero y el tipo de las regulaciones conectadas.
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ATENCION:

¢ En el regulador UVR1611, la salida 14 (DL) se puede utilizar como linea de datos o bien
como cable de control. Para el registro de datos, es imprescindible definir la salida
14 como linea de datos en el menu “Ausgange” «Salidas».

¢ A partir de su version A2.16, los reguladores UVR1611 permiten ademas el registro de
variables de entrada de red, que son manejados por el bootloader como un segundo
UVR1611 virtual. Para la parametrizacion de la salida 14 como «Linea de datos» se
debe contestar el punto del mend ENTRADA RED=>DL.: con si. Por ello, el registro de
las variables de red no es posible cuando existen dos reguladores conectados con el
conversor de datos (esta indicacion se aplica solo para el registro de datos a través del
bus DL).

¢ Solo el UVR1611 puede proporcionar suficiente corriente como para suministrar al
bootloader a través del bus DL (conexion USB). Si se produce el suministro simultaneo
de un bootloader y de los sensores DL se debe tener en cuenta la «carga de bus». Si se
supera la carga de bus, el bootloader debe ser abastecido mediante una unidad de
alimentacion (CAN-NT). La carga de bus del BL-NET asciende al 52%.

¢ En otros aparatos se debe emplear la unidad de alimentacion (CAN-NT), disponible
como opcion.

¢ Los datos registrados se pierden si se modifica el nUmero de lineas de datos o el modelo
del regulador.

¢ Sise desconecta la tensidn del bootloader, no se pierde ningun dato.

Bus CAN e interfaz de infrarrojos IR-CAN

La interfaz IR-CAN (infrarrojos-CAN) representan una forma sencilla de transferir datos de
funcionamiento. En el regulador UVR1611 estd colocado debajo de las dos teclas y en el
bootloader se encuentra sobre la cara inferior de la carcasa. Durante la transferencia de
datos, el bootloader se debe encontrar en la posicion correcta con respecto al regulador:
borde superior del bootloader = borde inferior de la pantalla de visualizacion del regulador; la
posicion lateral de la pantalla esta indicada en el bootloader.

Para una transferencia de datos de funcionamiento se debe preparar debidamente la
regulacion a través del mend Administracion de datos. Esto solo esta permitido en modo
de experto. A través de la confirmacibn de la pregunta «lniciar realmente carga o
descarga?», el regulador se conmuta a transferencia de datos. A continuacion se coloca el
bootloader en la posicién correcta (sobre el borde inferior de la pantalla de visualizacion y
entre las marcas) sobre el regulador. La transferencia de datos se activa - como ocurre si se
realiza a través del cable CAN - pulsando la tecla de inicio del bootloader. Durante la
transferencia parpadea el LED verde. La transferencia de datos de funcionamiento dura
unos 15 segundos.

Dado que la introduccion de un nuevo sistema operativo dura mas tiempo, se deberia
utilizar para ello exclusivamente la conexién de cable del bus CAN. Tras una
interrupcion producida al introducir el sistema operativo solo sera posible realizar una nueva
transferencia a través de la conexion de cable.

Ademas de la transferencia de datos, el bus CAN ofrece la posibilidad de acceder
directamente desde el PC a los aparatos de la red CAN a través de la interfaz Ethernet. Al
conectar el cable CAN se iluminan brevemente los dos LED’, y transcurridos 20 segundos, la
iluminacién del LED verde indica que esta operativo el BL-NET en el bus CAN.
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Cuando se emplea el bus CAN para la conexion de varios aparatos es importante que el
terminal del bus esté dispuesto correctamente. La red debe disponer de terminales en los
extremos de linea. Para ello, cada regulador UVR1611 (en su cara inferior), cada aparato
CAN y también el bootloader (junto boton de inicio) disponen de un puente enchufable
(term). Un bus CAN no se debe montar nunca en forma de estrella desde un nodo (borne) a
varios aparatos. El montaje correcto consiste en un conductor de fase del primer aparato
(terminal) al segundo, del segundo al tercero y asi sucesivamente. La ultima conexion de
bus vuelve a presentar un puente terminal.

La informacion adicional sobre la disposicién correcta de una red de bus CAN (p. €j.:
seleccion de cables, etc.) se debe consultar en el manual del regulador UVR1611.

Incorrecto Correcto
UVR
161 Boot-
loader term ' term
j . UVR UVR
UVR
UVR
61 OVR 1611 1611 1611
161 \/\/
UVR UVR Boot-
161 1611 loader

USB

La interfaz USB no representa ninguna conexion eléctrica entre el bootloader y el PC. Por
motivos de seguridad, estd montado con el potencial separado con lineas de transmision
Opticas. Por tanto, el bootloader requiere un suministro de tension propio para la
comunicacién a través de USB, proporcionado a través de DL, CAN o pila.

Para la comunicacion entre PC y BL-NET a través de USB es necesario un software de
controlador que genere en Windows una interfaz COM virtual a través de la cual puedan
acceder al bootloader los programas Winsol o Memory Manager. Consultar al respecto la
seccion «Controladores USB».

Ethernet/LAN

La interfaz Ethernet solo se encuentra activa si existe una conexion CAN o con una
unidad de alimentacion (CAN-NT). Si solo se utiliza la linea de datos (bus DL) o la pila no
es posible la comunicacion a través de Ethernet.

Para la conexion directa con un PC se debe emplear un cable de red traspuesto («cross-
over»). Ademas, se debe asignar al PC una direccion IP fija. En la cara posterior del BL-NET
(en la ventana ovalada) se encuentra un LED verde que sefiala la existencia de una
conexion con otro aparato a través de Ethernet y un LED rojo que indica una transferencia
de datos.

El bootloader necesita una direccion IP fija, ya que no es compatible con DHCP. Consultar
al respecto la seccion «Integracion del BL-NET en una red LAN».

Modulo GSM (opcional)

Para el BL-NET se encuentra disponible un modulo GSM opcional. Este se puede montar
posteriormente enchufandolo en una regleta de clavijas situada en el interior del bootloader.
Para el funcionamiento del médulo GSM es imprescindible el uso de una unidad de
alimentacion de 12 V (CAN-NT).

El médulo GSM dispone de unas instrucciones de uso propias.
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Software

Software

Instalaciéon

Las versiones actuales de software se pueden descargar en Internet en http://www.ta.co.at

y sobrescriben el software existente sin que se pierdan por ello los datos ya registrados. No
obstante, se recomienda desinstalar la aplicacion existente antes de instalar una nueva
version. Si solo se desinstala la propia aplicacion, todos los datos generados se conservan.
PRECAUCION: Las nuevas versiones de software no son necesariamente compatibles con
la version del sistema operativo del bootloader. La pagina web ofrece informaciéon al
respecto. Dado el caso, también se puede actualizar el sistema operativo del bootloader
(véase «Memory Manager»).

Desinstalacion

Los programas se pueden desinstalar en el mando del sistema con la funcién de Windows
<instalar/desinstalar software>.

Windows XP: ... = Panel de control = Software

Windows Vista, 7: ... ® Panel de control = Programas y caracteristicas

Windows 8: Mover el puntero del ratdn a la esquina inferior izquierda = botén derecho del
raton = Programas y caracteristicas

Controladores USB

Los controladores USB se necesitan para la comunicacion entre el PC y el bootloader
através de la interfaz USB y permiten por ello disponer de un puerto COM virtual en el
ordenador.

Para ello, los controladores se deben instalar en el PC (véase «Instalacion»), y en lo
sucesivo se cargan automaticamente, cuando se conecta con el PC un bootloader.

Los controladores necesarios se pueden descargar desde la pagina web http://www.ta.co.at
o instalar a través de Windows Update.

Instalacion

Si se conecta con el PC un bootloader a traves de un cable USB, el PC reconoce
automaticamente un nuevo componente de hardware e inicia de forma automatica el
asistente de hardware en caso de que todavia no se haya instalado un controlador para este
equipo.

Si hay disponible una conexién a Internet, Windows se conecta automaticamente con la
pagina web de Windows Update para instalar un controlador adecuado. En ese caso, no es
necesario realizar ningin paso mas.

Si no se dispone de una conexion a Internet, no se ha encontrado ningun controlador
adecuado o Windows esta configurado de modo que los controladores no se instalen
automaticamente, los controladores se pueden instalar manualmente.

Si el asistente no se inicia de forma automatica, también se puede realizar la instalacion de
forma manual. En tanto que el aparato esté conectado con un PC y los controladores no
estén completamente instalados, dicho aparato se mostrara en Administrador de
dispositivos de Windows con un signo de exclamacion en una de las listas <Otros
dispositivos>, <Conexiones (COM y LPT)> o <Controlador USB>. Aqui se puede iniciar
manualmente la instalacién de los controladores.

Puede encontrar informacién mas detallada en el manual del controlador de USB en
http://www.ta.co.at.
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Configuraciéon de un puerto COM virtual

El Memory Manager es compatible con las interfaces COM COM1-COM6. En caso de que
el puerto COM virtual asignado al controlador durante la instalacion no sea compatible con
Memory Manager, se puede asignar de forma manual otro puerto libre al controlador. En un
PC con mddem interno se debe procurar que el COM3 se emplee normalmente para dicho
modem.

El bootloader deben estar conectados con el PC para poder configurar el puerto COM virtual
en el Administrador de dispositivos de Windows.

Windows XP (vista clasica):

Inicio = Ajustes = Panel de control = Sistema = Hardware = Administrador de dispositivos
= Conexiones (COMy LPT)

Windows Vista (vista clasica):

Inicio = Ajustes = Panel de control = Administrador de dispositivos = Conexiones (COM
& LPT)

Windows 7:

Inicio = Panel de control Hardware & Sound = Administrador de dispositivos =
Conexiones (COM y LPT)

Windows 8:

Mover el puntero del ratén a la esquina inferior izquierda = botdén derecho del raton =
Administrador de dispositivos

=10] x|

Datei  Akbion  Ansiche 7

-= @H HFES 2 A

=& CoMPUTER

Elr;y" Anschlisse (COMund LPT)

----- (;y" ECP-Druckeranschluss (LPT1)

----- g Kommunikationsanschluss (COML)

...... anzchluss (COME)

- @), Audio-, Wideo- und Gamecontroller
H - j Computer
i) Diskettencantraller

R R T O P - Py

by I ey By B e |

En las propiedades del <USB Serial Port> se puede asignar al controlador otro puerto COM:
USB Serial Port = Propiedades = Ajustes de conexion (Port Settings) ® Avanzados...
(Advanced...)

Erweiterte Einstellungen fir COM4 d |
COM-anschlussnummet: I.;:.:.Md, ) | o I
IISE Packetgrafben Bbbrechen |
Reduzieren Sie die Werte. um Performance-Probleme bei aerinoen Baudraten zu beheben, |
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Winsol (a partir de la versiéon 2.01)

El programa Winsol permite el registro y la evaluacién de valores de medicién obtenidos por
el registrador de datos.

A fin de poder registrar los datos de varias instalaciones, Winsol permite la administracion
de «clientes».

Barra de simbolos general

|:q I..;:r =IJ &9 i ﬁ

\ 4

Eliminacion de la memoria de datos del
registrador

Lectura de los datos guardados en el
registrador

Configuracion: seleccion del registrador
de datos y la interfaz, determinacion de
la configuracion de registrador e
introduccion de la denominacion del
aparato y de los valores registrados.

Impresion del grafico mostrado

Apertura de una carpeta de cliente
existente

Creacion de una nueva carpeta de
cliente

\ 4

\ 4

\ 4

\ 4

\ 4

Idioma

Existen varios idiomas a elegir. Seleccionar el menu «Optionen \ Sprache»
(Optiones\idioma) y hacer clic en el idioma deseado. Para la aplicacién del idioma deseado
se requiere reiniciar Winsol.

Ajustes basicos

En el mend «Optiones \ Ajustes basicos...» se puede modificar la ruta de datos de Winsol.
El ajuste estandar es la ruta de instalacion de Winsol (z.B. C:\Programas\Technische
Alternative\Winsol). Recomendamos la creacién de una ruta de datos fuera de la carpeta de
programa. Los datos ya existentes se deben copiar de forma manual en la nueva ruta de
datos antes de que se modifique el ajuste en Winsol y los datos sean leidos por el
registrador.

Procedimiento para incorporar datos existentes a una nueva ruta de datos:
1. Generar la nueva ruta de datos (p. €j. con el explorador de Windows).
2. Copiar los archivos y carpetas de la ruta de datos existente hasta ahora (p. €j., la ruta
de instalacién «C:\Programas\Technische Alternative\Winsol\») en la nueva ruta.
3. En los ajustes basicos de Winsol, establecer la nueva ruta como ruta de datos.
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Didlogo de configuracion ﬁ

En el menu «Archivo \ Configuracion» se realizan la seleccion del registrador de datos y la
interfaz, la determinacion de la configuracion del registrador y la entrada de la denominacion

del aparato y de los valores registrados.

Con «Continuar» se continla a la siguiente ventana de la configuracién; con «Cancelar» se
cancela la configuracion sin modificar la configuracion del registrador.

1.2 ventana: registrador de datos/conexion

Configuracion E|

Registrador de datos/conexion:
Registrador de datos:  |BL-MET %

Conexion con el registrador de datos

() Interfaz serial {USE, RS232)

Conexion:

(%) Ethernet {LAM, Internst)
IP/Dominio:  |192.168.20.100
Puerta: 40000

Barrar la memaria de datos durante la leckura: | manual

Cn:nntinuar::—] [ Cancelar ]

Seleccion del registrador de datos

Descripcion breve:

Seleccion  del
datos:
BL-NET

registrador de

Seleccion de la conexion con el
registrador de datos: Interfaz
serial (USB, RS232) o Ethernet
(LAN, Internet)

Seleccion de la forma en que se
debe borrar la memoria de datos:
de forma automatica, manual o en
ningun caso.

Aqui se pueden determinar los modelos del registrador de datos

10
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Seleccidén de la conexién con el registrador de datos

El BL-NET se puede conectar con el PC tanto a través de la interfaz serial como a de
Ethernet.

Interfaz serial (USB, RS232)

«Probar» comprueba la comunicacion con el registrador en la interfaz seleccionada. Se
visualizan informaciones sobre el registrador conectado. Con «Aceptar» se determina el
modelo de registrador.

Si no se conoce la conexibn COM, se buscan con «Buscar registrador» registradores
conectados en todas las interfaces COM del ordenador.

Se visualizan la conexion COM y el modelo de registrador encontrado. Con «Aceptar» se
establece el registrador marcado en la configuracion.

Ethernet

Para la conexion a través de Ethernet se
debe seleccionar «Ethernet». Ademas se
deben ajustar la direccion IP y el nombre de IF{Dominio:  |192.168.20.100

dominio del BL-NET y de su puerto TA. La

interfaz de Ethernet se activard una vez e 40000
realizado el suministro del BL-NET a través

del bus CAN o de una unidad de alimentacion de 12V (CAN NT).

La primera puesta en servicio de la interfaz de Ethernet se describe en el capitulo
«Integraciéon del BL-NET en una red LAN».

(%) Ethernet (LAN, Internet)

«Probar» comprueba la comunicacion con el registrador. Se

visualizan informaciones sobre el registrador conectado. Con «Aceptar» se determina el
modelo de registrador.

«Probar» no llevara a ningun resultado valido hasta que el BL NET se integre correctamente
en la red LAN (véase manual) y sus datos hayan sido introducidos correctamente en Winsol.

Eliminacién de la memoria de datos

Existen tres posibilidades de seleccion:

automatico Tras la lectura de la memoria, esta se borra automaticamente
(recomendada).

manual Tras la lectura de la memoria se pregunta si esta se debe borrar o no. Se
recomienda borrar la memoria de datos del registrador después de que se
celebre con éxito la lectura.

en ningun caso  La memoria no se borra tras la lectura (no disponible en el D-LOGG).

11
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2.2 ventana: registro de datos

Configuracion @ Descripcion breve:

Lectura de la configuracion

Registro de datos: :
guardada en el registrador

[ <- Leer la configuracidn del registrador ] Determinacion de la fuente (CAN,
DL) y numero de lineas de datos
Fuente: | CAN v 0 juegos de datos
nimera: |7 = Irydicac;i_én de los modelos de
dispositivo;
adicionalmente, en el registro de
SIPETELE e N datos CAN, indicacién del nimero
1 UvR1611 1 1 de nodo y del juego de datos
2 |UvR1611 1 2
Criterio de almacenamiento
() Intervalo de tiempo: 20 segundos W Eleccion del criterio de

almacenamiento
Sobrescritura de la configuracion
en el registrador

———~ los ajustes modificados
- = Sobrescribir la configuracion en el registradDrD J y
—— solo se aceptaran y
guardaran como
configuracion en el
[ < Malver ] [ Conkinuar = l [ Cancelar ]

registrador en caso de que se pulse
este boton.

Nota importante sobre el registro de datos CAN: en la red CAN, un regulador UVR1611
debe tener el niumero de nodo 1, de manera que el cronofechador de dicho regulador
pueda ser adoptado por el bootloader.

Criterio de almacenamiento

Con el criterio de almacenamiento se
determina cuando debe almacenar el (%) Inkervalo de tiempo: 20 segundos | W
registrador de datos un momento con
todos los valores de medicidn
registrados.

Para el registro de datos a través del bus DL existen dos criterios a elegir.

En el registro de datos a través del bus CAN se puede seleccionar solamente el intervalo
de tiempo.

Criterin de almacenamiento

) Diferencia de temperatura:

e Intervalo de tiempo
Es posible la introduccion de un intervalo de tiempo de entre 20 segundos y 40 minutos.

e Diferencia de temperatura (solo para el registro de datos a través de DL)
Para el andlisis de errores es recomendable un criterio de almacenamiento de 3,0 K.
Cada vez que se modifique un valor de medicién de temperatura en mas de 3,0K o
cambie el estado de salida, se guardara un «momento de valor de medicion». La maxima
resolucién temporal asciende a 10 segundos. Rango de ajuste: 0,5 - 12,0 K
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Tamafio de memoria

Winsol

El nUmero maximo de momentos que el registrador de datos puede almacenar depende del
modelo y del nimero de reguladores registrados.

Numero maximo de momentos modelo de para 1xDL.: para 2xDL.:
(registro de datos a través de regulador:
bus DL) UVR1611, 8000 4000
UVRG61-3,
UVR63, UVR63H
ESR21 16000 8000
ESR31
todos los demas 32000 16000
NUumero maximo de
momentos en el registro de | 1 juego de 2juegosde |  ....... 8 juegos de
datos mediante CAN datos datos datos
8000 4000 | ... 1000

Un exceso de la capacidad de la memoria produce la sobrescritura de los datos mas

antiguos.

3.2ventana; denominaciones de los valores de mediciéon

Para todos los aparatos indicados en se pueden introducir una denominacion de aparato
y denominaciones para los valores de medicion.

Configuracion

Denominaciones de los valores de medicidn:

fparatol (UYR1611, CAM 1/1)

x]

Denominacidn del aparato: | Hogar
Analdgica 1; Colector
Analdgico 2: Agua cal, sup.
Analdgico 3: Agua cal. inf,
Analdgico 4: Ac, interm, inf, 1
Analdgico 5 Ac, interm. inf, 2
Analdgico & A, inkerni, med. .
Analdgico 7 AC, interm, sup,
Analdgico &

Analdgico 9 Avance caldera
Analdgico 10; Avance cire, cal, 1
Analdgico 11: fvance circ, cal, 2
Analdgico 12 Exterior

[ < Walver ] I [o] 9

] [ Cancelar ]

Descripcion breve:

Seleccioén del aparato
Denominacion del aparato

Denominacion de los valores
analogicos digitales

Conclusién del procedimiento de configuracion
con OK.

Importante: la configuracion no habra concluido hasta que se pulse el
boton «OK».
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Valores de medicion actuales

En este registro se muestran en forma de tabla los valores de medicion actuales de los
aparatos conectados al registrador de datos.

El registro « Valores de medicion actuales » representa la posibilidad mas rapida y sencilla
de comprobar la conexién de datos «regulador = registrador de datos».

Cada juego de datos (aparato) se muestra en una vista propia. La seleccion se realiza
mediante la casilla de verificacion situada en el parte superior de la ventana.

El momento de los valores de medicidn visualizados puede verse en la parte inferior de la
pantalla (Gltima actualizacién). La hora indicada se corresponde con la del ordenador.
También se muestra el tiempo restante hasta la proxima actualizacion de la visualizacion.

Ejemplo: registro de datos CAN

% Winsol - 1611_FZ
Archivo  Registrador  Opciones  Avuda

[ & &L &

Diagrama de valores de medicisn | Walores de medicidn actuales

Aparakol (UWR1611) - Hogar

Analdgico 1 Colector 35,6 °C Digital 1 Bomba solar 1 [o{
Analdgico 2 Agua cal, sup, 55,07 Digital 2 Bomba solar 2 OFF
Analdgico 3 Agua cal. inf. 43,5 °C Digital 3 Bomba circ, cal, 1 [o{
Analdgico 4 Ac, inkterm. inf. 1 55,2 % Digital 4 Bomba circ, cal. 2 OFF
Analdgico 5 Ac. interm. inf, 2 55,0 °C Digital 5 Dem. quermador [o{
Analdgico & Ac, inkerm. med., 69,2 ?C Digital & Bomba carga ac. ink, ]
Analdgica 7 Ac. interm. sup, 74,0°C Digital 7 Bomba carga agua cal [o{
Analdgico § - --- Digital & Mezcl, 1 abrir OFF
Analdgico 9 Avance caldera 76,0 °C Digital 3 Mezcl, 1 cerrar OFF
Analdgico 10 Avance circ, cal. 1 52,87 Digital 10 Mezcl, 2 abrir OFF
Analdgica 11 Avance circ, cal. 2 43,5 °C Digital 11 Mezcl, 2 cerrar OFF
Analdgico 12 Exterior -6,4 i Digital 12 OFF
Analdgica 13 Temp. ambiente 1 22,50 Digital 13 OFF
Analdgico 14 Temp. ambiente 2 21,99
Analdgica 15 -- ---
Analdgico 16 -- ---
Vel, salida Ax. 1 30
Vel, salida Ax. 2 ---
vel, salida Ax.6 ---
Vel, salida &x.7 30
Patencia 1 0,000 ke
Energia 1 210,4 kwwh
Patencia 2 0,000 ke
Energia 2 6354 kwh

(ltima actualizacisn a las 14:34:21 horas

Actualizacion en 2 segundos. .,

< >
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Modo de clientes
Winsol no solo permite la administracion y el andlisis de los «datos propios», sino también
el analisis de datos ajenos a la instalacion. Para el especialista, esto constituye una
importante herramienta para el control de funcionamiento y la busqueda de errores en
instalaciones de clientes.

Afadir nuevo cliente Ei'
En el menu «Archivo \ Nuevo...» se pueden crear nuevos clientes. [P o = - s
Para cada cliente se crea una carpeta propia en el sistema de

archivos Winsol en la que se guardan las configuraciones y m
archivos log. El directorio

«Infosol» de la ruta de archivo [aullEEIEhIE
de Winsol contiene todas

Adrminiskrar, .,

Configuracian. ..

Muevn cliente; | Lopez |

estas carpetas de cliente. Exportat...
También existe la posibilidad | adoptar ajustes de:

de adoptar los ajustes de

configuracion de otro cliente. Finalizar Alt+F4

[ Ok H Zancelar ]

Tras crear un cliente se deben establecer los ajustes de configuracion.
El cliente actualmente seleccionado se visualiza en la barra de titulo de
Winsol. Si no aparece ninguna denominacion de cliente en la barra de
titulo, se seleccionaran los «datos propios». Archivo  Registrador

—
I*¥ Winsol - { opez

Abrir cliente Ek _—— .
GG Feqgistrador  Opcione
En el menud «Archivo \ Abrir...» se puede abrir un cliente ya creado. — b

Administrar, !
Administrar cliente
En el mend «Archivo \ Administrar...» se puede cambiar el nombre m Registrador  Cprione

de clientes. Muewva. .. Chrl-+h
abrir, ., ChrlH-C

T
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Registro de valores de medicidén de una instalacion de cliente

Para registrar los valores de medicion de la instalacion de un cliente existen cuatro
posibilidades:

a) El bootloader se lee a través de Internet.

b) El bootloader se instala en la planta y es leido regularmente in situ por un técnico de
servicio mediante un ordenador portatil.

C) Si el propio cliente registra los valores de medicién de su instalacion, podra enviar los
archivos log por correo electronico al especialista.

d) Si no es posible realizar in situ la lectura de los datos obtenidos, los valores de

medicion se pueden registrar del siguiente modo:

Preparacion del registro de datos:

1) Conectar el bootloader con el PC sin conexion de bus DL o CAN (CAN-L o CAN-H)

2) Asegurar la alimentacién de tension: pila, unidad de alimentacion (CAN-NT) o
suministro de 12 V del bus CAN.

3) Crear y administrar en Winsol un cliente para los datos a registrar.

4) En Configuracion, determinar la configuracion deseada y sobrescribirla en el
bootloader.

Registro de datos por el cliente:

5) Conectar el bootloader a la regulacion (tener en cuenta la polaridad). Se trata de un
UVR1611 se debe activar la salida de datos a través del bus DL (definir la salida 14
como «linea de datos»). Si la salida se realiza a través del bus CAN, los valores
deseados deben estar ajustados en el menu «Red/Registro de datos».

6) En tanto el bootloader esté conectado a la regulacion, los valores de medicion se
registraran conforme al criterio de almacenamiento seleccionado.

7) Ala hora de desconectar el bootloader de la regulacion se deben anotar la fecha y
la hora, dado que Winsol necesita estos datos para asignar a los datos la hora
correcta durante la lectura. Esto no es necesario para el UVR1611, UVR61-3,
UVR63y el UVR63H.

Lectura de los datos obtenidos:

8)  Conectar el bootloader con el PC sin conexion DL o CAN (CAN-L o CAN-H)

9) Asegurar la alimentacién de tension: pila, unidad de alimentacion (CAN-NT) o
suministro de 12 V del bus CAN.

10) Seleccionar el cliente correspondiente en Winsol.

11) Los datos guardados en el bootloader se pueden leer ahora con «Leer
Registrador» y analizar a continuacion.

Lectura de datos del registrador i

En el mena «Registrador \ Leer datos» se inicia la lectura de los datos del registrador.

Los datos registrados y almacenados en el bootloader se leen y guardan como archivo log
en el sistema de archivos de Winsol del PC. Para cada mes se genera un archivo log propio
con el subdirectorio correspondiente («...\log»). En el registro de datos de dos o més juegos
de datos (aparatos), Winsol guarda sus datos en las subcarpetas «...\log1» y «...\log2». El
nombre de un archivo log contiene informaciones sobre el afio y el mes de los datos
obtenidos. En el archivo «Y201210.log» estan guardados por ejemplo los datos de medicion
registrados de octubre de 2012.

Atencidn: si se registran los datos de varias instalaciones, se debera asegurar que esta
seleccionado el «Cliente» adecuado (véase Modo de clientes).
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Lectura de aparatos sin cronofechador

Los aparatos sin cronofechador son los siguientes:

EEG30, ESR21, ESR31, HZR65, TFM66, UVR31, UVR42 y UVR64.

Estos aparatos no tienen ningan reloj interno con fecha y hora.

En la lectura de estos aparatos se diferencia si el registrador de datos sigue conectado 0 no
con el aparato durante la lectura.

1. Elregistrador esta conectado con el aparato.
En este caso se tendra en cuenta la hora en el PC como momento de lectura.

Establecer base temporal §|

Para poder asignar los datos registrados a un momento en concreta, se requieren informaciones sobre
=i el reqgistrador estd conectado al aparato de mando o sobre cuando fue desconectado este del
aparaka,

(%) El registrador esté conectado con el aparata,

(" El registrador se ha desconectado del aparato:

Fecha: Hora:

Ik l [ Cancelar

2. El registrador se ha separado del aparato.
Winsol requiere solo la introduccién del momento en el que se produjo la desconexion.

Establecer base temporal ﬁ|

Para poder asignar los datos registrados a un momento en concreta, se requieren informaciones sobre
=i el reqgistrador estd conectado al aparato de mando o sobre cuando fue desconectado este del
aparato,

() El registrador esté conectado con el aparata.

(%) El registrador se ha desconectado del aparato:

Fecha: |16/01/2013 % | Hora: 1S:0m:i42 5

[ Ok H Cancelar ]

3. Interrupcion del registro de datos:

En caso de que el registro se haya interrumpido a causa de un corte de corriente en el
registrador, Winsol no podra asignar temporalmente los valores registrados antes del corte.
Por ello, se muestra la siguiente pregunta:

«Rechazar datos» significa que todos los datos existentes antes del corte de corriente se
rechazaran, y solo se evaluaran los datos posteriores a la interrupciéon de Winsol.

En caso de que se desee la visualizacion de todos los datos y no sea relevante una
asignacion temporal correcta, se puede indicar una duracion para la interrupcion del registro,
suponiendo que los archivos deban ser procesados por Winsol.
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Autoinicio

Con las opciones del menu «Optiones \ Autoinicio»)
se puede realizar una lectura automatizada de los datos

en caso de inicializacién del PC.

Configurar autoinicio

Leer regiskrador de datos;

v | Dakos propios

[ ]1611 EZ
[J1e110L
[]1611-EZ-BC
[161-63
[le3-1611

[ ]owes

[ ]oLes-1611
[]EsR31
[]ESR31-Dlogg
[ JHzZReES
Lopez

[ mike

Seleccionar todos

Archivo  Regiskradar m Ayuda
Ei' Ei e &9 Idioma 3

Diagrama de valores d

|F‘erFiI de visualizacion; m

k]

Ajustes basicos...

Seleccion de los clientes leidos
automaticamente al inicializar el PC.
La memoria de datos del registrador
se borra a continuacion si en la
configuracion del cliente se ha
establecido la eliminacién automatica
0 manual.

[ Cancelar seleccion ] [

|:| Exportar a archivo csy

[ ]apagar el ordenadar

[ Ik ] [ Cancelar

Autoinicio - Exportar a archivo csv

Tras la lectura de los datos se

generan automaticamente archivos
csv en el formato seleccionado. Estos
archivos se guardan en la carpeta <Ruta de
datos>\Infosol\Cliente\csv. Los archivos
existentes se sobrescriben.

Exportar a archivo csy

Tipo de archivo: | CSY (separado con punto y coma) w

_5W (separado con punko v comal
[Japagar el ordenad -5y |inicads {separado con kabulador)

Apagar el ordenador

Esta opcién también esta disponible. Ademas, en caso de inicializacion del PC se

leen de forma automética los datos (incl. la eventual conversion a csv) y se apaga
el PC después de una cuenta atras final.
Esta funcion esta concebida para ordenadores que sirven exclusivamente para el registro de
datos. En este caso, el PC se debera inicializar de forma automatica dependiendo del
tiempo. Esto se puede realizar, por ejemplo, con la ayuda de un interruptor de reloj que
controla el ordenador segun el tiempo, con alimentacion de tension y ajustes bios
correspondientes (inicializar cuando quede ajustada la tension de alimentacion).

Borrar registrador i
En el menu «Registrador \ Borrar datos» se pueden borrar de forma manual los datos
almacenados en el registrador.
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Diagrama de valores de medicién

Esta ventana representa los datos registrados (archivos log) en el transcurso del dia.

Para una representacion optima de los graficos existen amplias posibilidades de ajuste
y manejo. Se puede representar simultineamente un maximo de 16 valores analdgicos y 16
digitales de todos los valores registrados. En el punto del menu «Profile verwalten» se
seleccionan los valores a visualizar y el color de las curvas. Ademas, se pueden crear,
modificar o borrar perfiles propios para diferentes areas de la instalacion.

Winsol

Ejemplo concreto de una instalacion (1 regulador, 2 juegos de datos, registro de datos
através de bus CAN, perfil de visualizacion «Planta solar»):

|

Diagrama de walores de medicidn

Yalores de medicion actuales

Fecha, horay
valores de
medicion de la

posicion del cursor

Barra de simbolos

AN

N

Cursor

Perfil de visualizacién:lplanta salar V“"g’” A |L|ﬁ| FPE®T B L
rriar, 1700142012
Flanta saolar 10:26:20
Dig1i P = Dig1i; OFF
Digas N = Dig2i1; OFF
Dig3i1 = g3 OM
) 0 i
Digai O , = Dig4/1: oM
DigsiM (_U : = Dig5i OFF
i = I ] = —
Dighi k=) 5 L 1.|||”]_|”JI|]]IH——I]I1L_'_ — Digh: oM
DigFil © E - . ! A o Al | ! ! L. ! ____1____L____:___J¥ = Dig7i: COFF
Bigart 8 S 1 BTN N TR — Dig8H: OFF
S W W — Diggit oF
g RN T AT AT T | —owon: or
f ! ! [ ' 0 ' ' ' ' ' f .
AT RTRTRAT N I —Digh 1 oFF
Dig12/1 P4 ¢gd & o4 & & 4§ 08 & § ¢ — Digl 271 OFF
Dig13i oo i Dig13M1: OFF
[ |
: i — Analil: 47.9°C
. 1: —Anazi: 5T6°C
! —Anaa: oM
end — Anadi: -252°C
— Anas:
50 4 = Anahi:
= Anaii:
40 4 —Anas: 21,8°C
— Anadn: 17.2°C
I - —Anal i
I = Anal1i:
20 ; —Anal 2l
: Anal 3
104 = pnaldi:
I oo 0 — Anal5H:
i] + 4 'y 'y ¥ 4 4 y 'y — AnalBil
00 O 02 03 04 05 06 OF 03 09 10AT1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
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Barra de simbolos del diagrama de valores de medicién

Diagrama de walores de medicion | yalores de medicién actuales

Perfil de visualizacion:| Planta solar

vie ALIE EBYEERST RRA L

A 4

Visualizacion de perfil

Métodos de navegacion

Administrar perfil

Escala valores de medicion

Cuadricula on/off W
Seleccionar dia (calendario) |,

Cursor on/off

Mes anterior
Dia anterior

|

ejeY

Autoescala
eeY

\
v Ampliar eie de tiempo

\

, Mes siauiente

Dia siguiente

Existen muchas posibilidades y métodos diferentes para configurar o modificar de forma
Optima la visualizacion del grafico segun las necesidades.
La navegacion por el grafico se realiza mediante 6rdenes de teclado o raton, que se
enumeran en las tablas siguientes:

Desplazar la seccién de ima

en

Navegacion

Teclado

Raton

Desplazar la seccion de
imagen en el eje X (solo es
posible si el eje de tiempo
muestra menos de 24 horas)

Solo si se oculta el cursor:

<y

Desplazamiento 1/48 de la
seccion de imagen por
pulsacién de tecla

Mover el ratdn con la tecla
derecha del raton pulsado

Desplazar la seccion de
imagen por el eje Y

ImagenT elimagen
Desplazamiento 1/40 de la
seccion de imagen por
pulsacién de tecla

Mover el ratdbn con la tecla
derecha del raton pulsado

Zoom en el gje X

Navegacion

Teclado

Raton

Zoom en el eje X (+)

y4

El punto fijo es la posicion
del cursor (cuando esta
activado) o el centro del
diagrama

Desplazar «adelante» (el punto fijo
es la posicion del puntero del ratén)
o el boton 'E'l
simbolos (el punto fijo es la posicion
del cursor (cuando esté activado) o
el centro del diagrama)

de la barra de

Escala estandar

Reducir eje de tiempo

Zoom en el eje X (-)

u

El punto fijo es la posicion
del cursor (cuando esta
activado) o el centro del
diagrama

Desplazar «atras» (el punto fijo es la
posicion del puntero del ratén) o el
boton ‘=4, de la barra de simbolos (el
punto fijo es la posicion del cursor
(cuando esté activado) o el centro
del diagrama)
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Zoom en el eje Y

Winsol

Navegacion

Teclado

Raton

ZoomenelejeY (+)

Ctrlj+ z
El punto fijo es el centro del
diagrama

Desplazar «adelante» + tecla

pulsada
El punto fijo es la posicion
del puntero del raton

Zoomenelejey (-)

Crtlj+ U
El punto fijo es el centro del
diagrama

Desplazar «atras» + tecla

pulsada
El punto fijo es la posiciéon
del puntero del raton

Zoom en los ejes X e Y (simultaneo)

Navegacion

Teclado

Raton

Ampliar en los ejes X e Y (+)

- Ventana de zoom con la tecla izquierda del

raton pulsada (véase imagen)

Reduciren los ejes Xe Y (-)

- Ventana de zoom negativa con la tecla

izquierda del ratén pulsada (véase imagen)

Ejemplo: Ampliar (abrir la ventana de zoom
de arriba a la izquierda a abajo a la derecha)

Reducir (abrir la ventana de zoom de
abajo a la derecha a arriba a la izquierda)

11:00 11:30 1200 1230 1300

15 .50 11:55

1205 1210

21




Winsol
Mover el cursor por el eje X

Navegacion Teclado Raton

Situar el cursor - Doble clic con el botén izquierdo
del raton (posicionamiento en el

punto de medicion mas cercano)

Punto de medicién/paso
adelante

=

Punto de medicién/paso
atras

min. 1/24 del area de
visualizacion/paso adelante

ctr+

min. 1/24 del &rea de
visualizacion/paso atras

ctr+ ]

1 dia/paso adelante 0 Barra de simbolos: lé‘r;ﬁ
1 dia/paso atras l Barra de simbolos: Eﬁ'
1 mes/paso adelante w1 Barra de simbolos: Efl“}
1 mes/paso atras m +] Barra de simbolos: 1'5?
Dia de inicio Posl -
Dia de fin Fin -
Inicio registro Ctrl +|Pos1 -
Fin registro Ctrll+/Fin -
Otras funciones

Navegacion Teclado Ratén
Ocultar cursor C Barra de simbolos: |_i_
Zoom automaticoenelejeY | a Barra de simbolos: E
Zoom estandar en el eje Y S Barra de simbolos: E
Mostrar/Ocultar cuadricula g Barra de simbolos: %
Imprimir (dialogo de Ctrli+ p Barra de menu: i-_=';J
impresion) _
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Mostrar u ocultar gréficos
Haciendo clic en un valor de medicion de la tabla derecha con la tecla izquierda del ratén se
destacan especialmente el valor y el gréfico.

Haciendo clic en un valor de medicion de la tabla derecha con la tecla derecha del ratdon se
ocultan el valor y el grafico.

Haciendo clic de nuevo se vuelve a anular el resalte u ocultacion.

Ejemplo:

Resalte de Anal/1 y Ana2/1 haciendo clic con el boton izquierdo

= == Anatit: 47.9°C
20 +
> = Ana2/1: 57.6°C
- Anadit: EIM
. —Anadit: -25.2°C
= Anasit:
— Arahi:
40 4 = Anaii:
- Anagi et
Anadi:
20
= Analin:
—Analif:

Anal e

Ocultacion de Ana9/1 haciendo clic con el raton derecho

Visualizacion de tiempos no registrados

Si hay menos de un dia completo entre los juegos de datos registrados, el Ultimo punto de
medicién se unira con el primer punto de medicion del sensor correspondiente con una linea
recta.

Si hay mas de un dia completo entre los juegos de datos registrados, se visualizaran lineas
discontinuas.

Si selecciona con el calendario E un dia en el que no se haya registrado ningun valor, el
diagrama quedara vacio, es decir, tampoco se visualizaran lineas discontinuas
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Escala de los valores de medicién &

Este punto de menu permite una escala ajustada de diferentes unidades de valor de
medicion.

De este modo se pueden reconocer mejor los valores de medicion en el gréfico.

Cuadricula on/off
Permite mostrar y ocultar la cuadricula.

1
Cursor on/off |_!_
Si esta desconectado el cursor no apareceran valores de medicion en el lateral y solo se
mostrara a la derecha la fecha del dia visualizado.

Seleccionar dia E
Calendario para la seleccion del dia de visualizacion.

Navegacién %7 $% T 57
Navegacion por el registro de datos un dia o un mes adelante o atras.
Se visualizan exclusivamente dias en los que se hayan registrado valores de medicion. Esto

significa que se saltaran los dias sin datos disponibles.

Zoom en el eje de tiempo 'E{ 'El
Expandir o acortar el eje de tiempo (rango de visualizacion: min. 30 minutos, max. 24 horas).
El punto fijo es la posicion del cursor (cuando esta activado) o el centro del diagrama.

EscalaejeY afc an
Para una representacion optima se puede adaptar la escala del eje Y a los valores haciendo
clic en «Autoescala eje Y» o j. .

Haciendo clic en «Escala estandar eje Y» == se vuelve a restablecer la escala a los valores
estandar que hayan sido ajustados en el perfil.
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Administrar perfiles =

En el punto del mena «Administrar perfiles» se seleccionan los valores a visualizar y el
color de los graficos. Ademas, se pueden crear, modificar o borrar perfiles propios para
diferentes areas de la instalacion y determinar un titulo de diagrama propio.

Seleccidén
del perfil
visualizado

Administrar perfiles

Perfil de visualizacidn:| Planta solar

—> Cancelar la seleccién del grafico en el perfil

> Borrar perfil

Borrar todos los perfiles

v ¥ b Tk

Afadir nuevo perfil

Titulo de diagrama: | Planta solar|

Escala estandar eje ¥ (-70 ... 2800

Min |-10 Max [130

Exportar

dparatol (UMR1611) - Hogar w
dnaldgico {max. 16 posible) Digital (méax, 16 posible) 2
@ [«] Analdgico 1 - Calector @ [+| Digital 1 - Bomba solar 1
@ dnaldgico 2 - Agua cal, sup. @ Digital 2 - Bomba solar 2
@ @naldgico 3 - Agua cal. inf, @ Digital 3 - Bomba circ, cal. 1
@ Analdgico 4 - Ac, inkerm. inf, 1 @ Digital 4 - Bomba cire, cal, 2
@ #nalbgico 5 - A, inkerm. inf, 2 @ Digital 5 - Dem. quemadar
@ dnaldgico & - Ac, inkerm. med, . @ [ ] pigital & - Bomba carga ac. int.
@ [ ] analdgica 7 - Ac. inkerm. sup. @ [ | Digital 7 - Bomba carga agua cal
@ [ ] analdgica & - --- @ [ Digital & - Mezcl, 1 abrir
D [ ] analdgica 9 - Avance caldera D [ Digital @ - Mezcl. 1 cerrar
@ [ ] analdgico 10 - Avance circ, cal, 1 @ [ ] Digital 10 - Mezcl, 2 abrir "
(0] 4 ] [ Cancelar

En este mend, los archivos log se pueden convertir a formato *.csv para su posterior
procesamiento con cualquier programa de tablas de céalculos. De este modo se pueden crear
gréficos y estadisticas propios con los datos de medicion obtenidos.
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Resolucién de problemas

@ | Conexion de Ethernet: EI BL-NET no es detectado en «Probar» por Winsol. |
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1.

2.

4.

5.

Para la comunicacion a traveés de Ethernet, el bootloader debe estar conectado con el
bus CAN o recibir el suministro de una unidad de alimentacion de 12 V (CAN-NT)
a través de la interfaz CAN.

Asegurese de que el bootloader esta conectado con el PC o la red LAN a través de
Ethernet. La existencia de una conexion a través de Ethernet se sefiala mediante un
LED verde en la ventana ovalada de la cara inferior del bootloader. Para una conexion
directa con el PC se debe emplear un cable de red traspuesto.

En una conexién directa de BL-NET y PC a través de Ethernet se debe asignar al PC
una direccion IP fija. Si el PC dispone de WLAN (red inalambrica), se debe asegurar
gue el componente de la direccion IP relacionado con la red es diferente del WLAN.
Compruebe la configuracion de Ethernet del BL-NET (véase capitulo ,,Integracion del
BL-NET en unared LAN”) y anote la direccion IP y el puerto TA- del bootloader.
Asegurese de que la direccion IP y el puerto TA del bootloader estan ajustados
correctamente en la configuracion de Winsol.

Interfaz serial (USB, RS232): El registrador de datos no es detectado en «Probar»

por Winsol.

1.
2.
3.

Asegurese de que el bootloader est4 conectado con el PC a través de USB.

Controle la alimentacion de tension del BL-NET.

Compruebe en el Administrador de dispositivos de Windows si el controlador de

USB se ha instalado correctamente (Administrador de dispositivos = Conexiones

(COM y LPT)). En este caso, el puerto COM virtual aparece en la lista como «Puerto

serial USB».

3.1. Si el controlador no se ha instalado correctamente, realice de nuevo la instalacion
(véase capitulo «Controlador USB\ Instalacion»).

Si el bootloader estda conectado al menos a una regulacion, compruebe la

transferencia de datos de la regulacion al registrador de datos (véase el siguiente

punto).



Winsol

La transferencia de datos de la regulacién al bootloader no funciona
(no se visualizan valores de medicién en los «valores de medicion actuales» de
Winsol).

1.

2.
3.

Asegurese de que el bootloader esta conectado con la regulacion a través del bus DL
o del bus CAN.
Compruebe las conexiones teniendo en cuenta su polaridad.
En la regulacion UVR1611, la salida de datos debe estar activada durante el registro
a través de la linea de datos (bus DL) (salida 14 definida como «Linea de datos»).
Asegurese de que el BL-NET esté configurado para el procedimiento de registro de
datos correspondiente (bus DL o CAN) (véase capitulo Dialogo de configuracion)
En caso de que se registren varios reguladores con el bootloader, compruebe las
conexiones de datos de forma individual para delimitar el problema. Para ello,
desemborne la linea de datos (bus DL) o el bus CAN de los demas reguladores. Es
importante desembornar la linea directamente en el regulador y no en la entrada de
datos del registrador de datos, ya que solo de este modo obtendra resultados
significativos.

5.1. Si la transferencia de datos a través de bus DL funciona de forma individual con
cada regulacion, las interferencias opuestas de las dos lineas de datos del bus
DL constituyen la causa del error. En este caso se deben disponer por separado
las dos lineas o al menos conducir una de las lineas de datos en un cable
apantallado.

5.2. Si la transferencia de datos a través de bus CAN funciona de forma individual con
cada regulacion, la causa del error puede residir en la asignacion de dos
nameros de nodo de red idénticos o en la terminacién de red incorrecta.

Para delimitar la causa del error en la transferencia de datos de una linea de datos

individual, pruebe a conducirla a través de un cable corto (< 1 metro).

6.1. Si la transferencia de datos funciona a través del cable corto, la causa de las
interferencias sera una fuente de interferencias externa a la linea de datos (bus
DL). En este caso se debera disponer la linea de datos de otro modo o utilizar un
cable apantallado.

Si a pesar de la comprobacién de todos los puntos descritos se sigue produciendo un

comportamiento erréneo, dirijase a su distribuidor o directamente al fabricante. Sin

embargo, la causa del error se puede encontrar con una descripcion del error mas
precisa.
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# | Los datos se registran con un cronofechador erréneo (fecha, hora). |
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1. Dado que la regulacion genera el cronofechador en el registro de datos del UVR1611

o el UVR61-3, se deberd corregir en este caso la indicacion de tiempo en la
regulacion.
Atencion: Para poder garantizar una mayor resolucién de tiempo, el registrador de
datos se sincroniza con la regulacién durante la puesta en marcha y actualiza en lo
sucesivo el cronofechador de forma interna. Por ello, se debe desconectar durante
algunos segundos la tension del registrador de datos (sacando la linea de datos y/o el
bus CAN) una vez modificados los ajustes de tiempo en el regulador, de modo que se
sincronice inmediatamente al reiniciar.

2. Para el registro de datos de regulaciones sin hora interna se utilizara la hora del PC
o del momento en que se haya desembornado el registrador de datos de la
regulacion, para poder asignar el tiempo a los datos registrados.

Los archivos log y csv no se muestran en la ruta de datos «C:\Programas\...» o el

propio subdirectorio buscado no existe.

En determinadas circunstancias, Windows 8, Windows 7 y Windows Vista disponen
los archivos en una «ruta de programa virtual» especifica del usuario:

C:\Users\<USUARIOS>\AppData\Local\VirtualStore\Programas\Technische
Alternative\Winsol\...

Start Freigeben Ansicht

@ * T | v Computer » Lokaler Datentrdger (C:) » Benutzer » Mustermann » v

-

<% Favoriten Mame Anderungsdaturmn Typ

Por lo general, la carpeta «AppData» no se muestra, por lo que se debe introducir de
forma manual en el campo de entrada.

Start Freigeben Ansicht

@ - T |]. C:\Users‘aMustermann‘uﬁ.pp[}atal v =

-~

Mame Anderungsdatumn Typ

. Favnoriten

A continuacién se accede a los archivos buscados.

Start Freigeben Ansicht

@ * ) « AppData » Local » VirtualStore » Program Files » Technische Alternative » Winsol '
<% Favoriten Marme Enderungsdatum Typ
B Desktop | Infosol 30.11.2012 09:44 Dateiordner
& Downloads 1 Log 30.11.2012 09.44 Dateiordner

" Zuletzt besucht

En general se recomienda seleccionar la ruta de datos de Winsol fuera de la carpeta
de programa (ruta de instalacion estandar) (véase capitulo «Ajustes basicos»).
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Mem 0] ry Man ag er (a partir de la version 2.08)

Con el programa Memory Manager se puede actualizar el sistema operativo del bootloader
y transferir al bootloader sistemas operativos de aparatos conectados a través del bus CAN
(UVR1611, monitor CAN, etc.).

Asimismo, se pueden copiar datos de funcionamiento en ambas direcciones (carga y
descarga de datos).

Los términos ingleses estdn marcados en amarillo, y junto a ellos se encuentra la traduccién
entre paréntesis.

Transferencia de I Transferencia de
atos de regulador | datos del bootloader
AL N
e ~N | TN
|

& Memory Manager

functional data / firmware | bootloader
functional data upload | functional data upload anline diagram uplaad
[FC-»BOOTLOADER) . [FC -» BL-MET] [FC -» BL-MET]
: I : :
functional data download functional data download firmmare Lpdate
[EOOTLOADER-:PC) l [EL-HET -» PC) [PC-»BOOTLOADER)
|
firrare upload | .
(PC-»BODTLOADER) | Ee s B
|
|

‘ El Setup (Configuracion) contiene los ajustes necesarios para una
Setup

comunicacion reglamentaria entre el PC y el bootloader.

WG U el e e T E| _,Gjrltjlf;elz) de la interfaz USB (puerto COM

£ Com’ J Cancel

" " Comd
esteom |||

" Com3 4
gwitch rodule
P |1E|2.1EE.2EI.1EIEI b0 data-save
mode
Port: (40000 . .
o M » ajuste de la interfaz Ethernet/LAN
directories |
configure bootloader. .. | language |
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Conexion USB

TEST COM Con la orden «TEST COM» es posible realizar una busqueda automatica del
bootloader en las interfaces COM compatibles con el Memory Manager
independientemente de los ajustes de configuracion.

El Memory Manager solo es compatible con interfaces COM 1 a COM 6.

Memory Manager Test COM
Con «Take over» (Aceptar) se

check result transmiten a la configuracion los

parametros determinados.

port: type: firrwaare: zhatus:
Cancel
COMT: oo s 0.k,
COk4: Ad 217 T.A statuiz En caso de que la comprobacién no
i 0K check haya tenido éxito, se deberan tener en
was cuenta las indicaciones del capitulo
successhl «Resolucion de problemas».

status - infarmations

WA .. Interface phyzicaly not existing
or deaktivated in BIOS
QK. ... Interface phyzsicaly existing [or intermal modem)

and ready for communication
C.H.A . Interface phyzicaly existing but it iz

uzed by an ather application
E.M.:... aeneral error number

T.A. ... Atthe interface a device of the Technische
Alternative wasz found

T.al. ... Afthe interface a device of the Techrizche
Alternative with irvalid firmsare was
fovnd. & firmware update is neceszan.

type - informationz
A3, Bootloader BEL-Met
A2, Bootloader BLZ32 in function data backup mode
A8, Bootloader in datalogging mode [1 device]
[01... Bootloader in datalogaing mode [2 devices]
FU... Boatloader iz waiting for a firmsane uppdate
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Conexion Ethernet/LAN

configure boatloader... | El menu sirve para la configuracion de los ajustes basicos del
BL-NET (véase capitulo «Integracion del BL-NET en una red
LAN»). Para ello, el bootloader debe estar conectado a través de

USB.
configure bootloader E|
CaM - buz
_ Numero de nodo del BL-NET en la red de
node-num.; |E2 -
CAN
Ethernet
IP-Address: | 192 . 168 . 20 . 100 Direccién IP del BL-NET
Subnet-Mask: | 255 . 20D . 255 . O Méscara de subred del BL-NET (no se
utiliza)
Gateway: | O . 0 . 0 . O Puerta de enlace del BL-NET (no se utiliza)
BLD-Mumber: |0 (0 - 255] Numero del bootloader (= ultima posicion
de la direccién MAC)
HTTF - Part: |8|:| Puerto HTTP para el acceso mediante
navegador Web
T2 - Part: |4DDDD PUERTO TA para la comunicacion con
Memory Manager y Winsol
k. Cancel |

jAtencién! Al volver de la version 2.19 a la 1.43 y al actualizar la version 2.19 no se adopta
la direccion IP. Por tanto, resulta imprescindible una conexion USB.
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«Test IP» tiene la misma funcién que «TEST COM», pero se aplica a la
conexioén a través de Ethernet. “Test IP» solo producira un resultado valido en

caso de que se haya parametrizado previamente la interfaz de Ethernet del
BL-NET e introducido correctamente la direccion IP y el puerto del bootloader.

Memory Manager Test IP @I

check result

type: firrsiare: shatus:
shatus
check
Waz

&3 217 T.A

successful

gtatuz - informations

M.& .. Interface not avalable

0k ... Interface exdisting

C.M.A .. Interface curently not available

E.M.:... General emor number

TA ... Atfthe interface a device of the Techhische
Alternative was found

T.AU. ... At the interface a device of the Technische
Alternative with invalid firrmware was
found. A firrmware update is neceszan.

type - informations
&3 Bootloader BEL-Met
A2 Bootloader BLZ32 in function data backup mode
A8, Bootloader in datalogging mode [1 device]
[01... Bootloader in datalogaing mode [2 devices]
FU... Boaotloader is waiting for a firmware uppdate

awitch module
to data-zave

mode .
sistema.

En caso de que la comprobaciéon no haya
tenido éxito, se deberan tener en cuenta

las indicaciones del capitulo «Resolucion
de problemas».

Solo es necesario para el bootloader BL232; en el BL-NET, la memoria es lo
bastante grande como para guardar a la vez datos registrados y datos del

directaries Seleccion de los directorios estandar

language Seleccion de idioma del Memory Manager

i
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Transferencia de datos de regulador

La transferencia de datos de regulador se inicia desde el area izquierda del Memory
Manager:

functional data / firmware

functional data upload

PLo ULV Carga de datos de funcionamiento (PC->bootloader)

funictional data download i i
e il Descarga de datos de funcionamiento (bootloader->PC)

firmware upload

(FC->BOOTLOADER] Carga de sistema operativo (PC->bootloader)

En el bootloader se encuentran disponibles 7 posiciones de almacenamiento para datos de
funcionamiento y una para un sistema operativo. Todas las posiciones de almacenamiento
se pueden utilizar de forma simultanea.

Functional data upload (carga de datos de funcionamiento PC -
bootloader)
Transferencia de datos de funcionamiento (*.dat) del PC al bootloader.

Memory Manager selection functional data upload (BL <= PC)

mermary pozition / designation at boaotloader: ovenmrite source file at PC:
1 |Dtte g== v |0tte zelect
Delete properties...
2 |F'F|D‘|42D == |
Delete
& |Funklionsdaten CAM - Manitar == [ |
Delete
4 |Funklionsdaten 03.06.200913 30 ¢== [ |
Delete
A |no walid data c== [ |
[ |no walid data == [ |
7 |nc- walid data == [ |
Start Tranzfer Cancel Reset

En la columna izquierda se muestran los datos guardados actualmente en el bootloader.
Marcando la casilla de verificacion « overwrite » (Sobrescribir) se pueden seleccionar los
datos de funcionamiento existentes en el PC que sobrescribiran en lo sucesivo la
correspondiente posicion de almacenamiento del BL-NET.

Con « Start Transfer » (Iniciar transferencia) se cargan en el bootloader los datos
seleccionados.
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Functional data download (descarga de datos de funcionamiento
bootloader - PC)

Los datos de funcionamiento cargados por el regulador en el bootloader se guardan en el
PC.

Memory Manager selection functional data download (BL == PC)

memory position ¢ designation at bootloader; zave target file at PC:

T |I:--‘|212‘|E.dat W == |Funkticnnsdaten 08-07-11 select

2 |Funktiun$daten CaM -EZ

& |Funktion3daten 02122011 dat

4: |Funktiu:unsu:|aten 07.01.201315_03

5 |1E‘I1EUWE

E: |.-’-'«Ibers.u:|at

== |

7 |Funktionsdaten MED-COM

Cancel Reset

PLEEL L

En la columna izquierda se muestran los datos guardados en el bootloader. Marcando la
casilla de verificacion « save » (Guardar) se pueden elegir la ruta y el nombre del archivo en
el que se guardan los datos de funcionamiento en el PC.

Con « Start Transfer » (Iniciar transferencia) se guardan en el PC los datos selec-
cionados.

Los datos de funcionamiento protegidos en el PC (*.dat) se deben considerar una
copia de seguridad y no se pueden editar en el PC.

En el software de programacién TAPPS existe la posibilidad de elaborar e imprimir a partir
del archivo *.dat un archivo *.txt con una lista de todos los pardmetros de ajuste de la
programacion (>véase el tutorial de TAPPS).
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Firmware upload (Actualizaciones del sistema operativo PC 2>
Bootloader)

Transferencia de un sistema operativo (para UVR1611, monitor CAN, mdédulo CAN-I/O
o convertidor de bus CAN-BC o CAN-EZ) del PC al bootloader. Dado que se encuentra
disponible una posicibn de almacenamiento comun para sistemas operativos, la
transferencia supone la sobrescritura de uno de los sistemas operativos guardados en el BL-
NET. Los sistemas operativos actuales se pueden descargar en el PC desde nuestra pagina
web http://www.ta.co.at.

Memory Manager select firmware and welcome page

firmware kK

|L|R-"FH E11_4328DE. prg firsrilnig:e Cancel

welcome page LWR1611
[v T [default] for firmmware < 41.32

headline: | TECHM. ALTERMATIVE

LEE el

line 1: |Hnmepage: kA, oo, at

Con el boton « select firmware » (Seleccionar sistema operativo) se elige en el PC el
sistema operativo (*.prg) deseado. Adicionalmente, al cargar el sistema operativo de un
UVR1611 se puede recibir una pagina de bienvenida definida por el usuario para la
regulacion. Dicha pagina de bienvenida se puede crear al generar un juego de datos de
funcionamiento («Exportar para el traductor ») con el software de programaciéon TAPPS. Si
ya existe una pagina de bienvenida propia en los datos de funcionamiento del regulador,
esta se conserva y el UVR1611 no acepta la pagina transferida junto con el sistema
operativo.

Con «OK» se inicia la transferencia de datos y se guarda en el bootloader el sistema
operativo seleccionado.
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Memory Manager

Transferencia de datos del bootloader
De la transferencia de datos del bootloader es responsable la parte derecha del Memory

Manager:
bootloader
functional data upload anline diagram upload
[FC -» BL-MNET] [FC -» BL-MET)
functional data download firmmare update
[EL-MET -» PC) [FC->BOOTLOADER)

Functional data upload (carga de datos de funcionamiento PC = BL-NET)
Transferencia de los datos de funcionamiento del BL-NET desde el PC al bootloader.

La configuracion del BL-NET se puede realizar a través del navegador directamente en el
equipo o mediante el software «F-Editor» en el PC.

Functional data download (descarga de datos de funcionamiento BL-NET = PC)
Los datos de funcionamiento del bootloader BL-NET se guardan en el PC.
Online diagram upload (Carga de esquema en linea PC = BL-NET)

Transferencia de los archivos para el esquema en linea del BL-NET desde el PC al
bootloader. Una vez seleccionado el tipo de archivo (*.gif o *.html) se puede elegir el archivo
correspondiente y cargarlo en el bootloader. Se deben cargar ambos archivos
consecutivamente. Cada uno de los archivos no debe superar el tamafio maximo permitido
de 196 kilobytes.

En el capitulo «<Esquema en linea» se ofrece mas informacién sobre el esquema en linea.
Firmware update (actualizacién del sistema operativo PC = bootloader)

Al actualizar un bootloader de la versién 1.xx a 2.xx se pierden todos los datos de
funcionamiento del regulador guardados. Por ello, antes de la actualizacion del sistema
operativo es necesario guardar en el PC los datos almacenados en el bootloader.

El sistema operativo actual (*.frm) del BL-NET se puede descargar desde la pagina web
http://www.ta.co.at.
Tenga en cuenta las informaciones de actualizacion de nuestra pagina web.

PRECAUCION: Los nuevos sistemas operativos no son necesariamente compatibles con el
software existente en el PC. La pagina web ofrece informacion al respecto. Basicamente,
antes de realizar una actualizacion de sistema operativo se debera poner al dia el software
del PC.

Si se realiza la actualizacion en el Memory Manager, el bootloader carga primero el
programa en la memoria integrada (la barra del Memory Manager esta llena) y a
continuacion se escribe el nuevo sistema operativo en el procesador. Este procedimiento se
indica mediante un parpadeo alternativo de los dos LED del bootloader.

A continuacion se realiza un reinicio y el bootloader se encuentra de nuevo operativo.
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Memory Manager

Resolucion de problemas

¢ | El bootloader BL-NET no es reconocido en «Test IP» por el Memory Manager. |

1.

Para la comunicaciéon a través de Ethernet/LAN, el bootloader debe estar conectado
con el bus CAN o recibir el suministro de una unidad de alimentacion de 12 V
(accesorio especial CAN-NT) a través de la interfaz CAN.

. Asegurese de que el bootloader esta conectado con el PC o la red LAN a través de

Ethernet. La existencia de una conexion a través de Ethernet se sefiala mediante un
LED verde en la ventana ovalada de la cara inferior del bootloader. Para una conexion
directa con el PC se debe emplear un cable de red traspuesto.
En una conexién directa de BL-NET y PC a través de Ethernet se debe asignar al PC
una direccion IP fija. Si el PC dispone de WLAN (red inaldmbrica), se debe asegurar
gue el componente de la direccion IP relacionado con la red es diferente del WLAN.
Compruebe la configuracion de Ethernet del BL-NET (véase capitulo «Integracion
del BL-NET en unared LAN») y anote la direccion IP y el puerto TA- del bootloader.
Asegurese de gue se han ajustado correctamente la direccion IP y el puerto TA en la
configuracion del Memory Manager.
Realice de nuevo el «Test IP». Tiene en cuenta ademas el estado de puerto
mostrado.
6.1. C.N.A.
Si la interfaz ya es utilizada por otra aplicacion, esta se debera concluir para
poder comunicar con el bootloader. En la interfaz no se pueden admitir varias
aplicaciones al mismo tiempo.

4 | El bootloader no es reconocido en « TEST COM » por el Memory Manager. |

1.
2.

Asegurese de que el bootloader esta conectado con el PC a través de USB.
Compruebe en el Administrador de dispositivos de Windows si el controlador USB
se ha instalado correctamente (Administrador de dispositivos = Conexiones (COM

y LPT)). En este caso, su puerto COM virtual aparece en la lista como «USB Serial

Port».

2.1. Si el controlador no se ha instalado correctamente, realice de nuevo la instalacion
(véase capitulo «Controlador USB\ Instalacion»).

2.2. En caso de que se haya asignado al controlador un puerto COM no compatible
con Winsol o Memory Manager (p.ej. «USB Serial Port (COM12)»), modifique
este ajuste (véase capitulo «Controlador USB \ Configurar un puerto COM
virtual»).

Realice de nuevo el « TEST COM ». Tenga en cuenta el estatus indicado del puerto

COM asignado al controlador USB.

3.1. C.N.A.

Si la interfaz ya es utilizada por otra aplicacién, esta se deberd concluir para
poder comunicar con el bootloader. En la interfaz no se pueden admitir varias
aplicaciones al mismo tiempo.

Si no esta conectada ninguna regulacién con el BL NET, deben estar conectados una

pila de 9 V o una unidad de alimentacion de 12 V (CAN-NT) para el suministro de

tension.
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BL-NET en red
Integracion del BL-NET en unared LAN

En las redes de empresa con administrador, este debe solicitar la direccion IP. La siguiente
guia esta concebida para redes domésticas privadas.

Antes de integrar un BL-NET en una red LAN, esta se debera configurar primero a través de
la interfaz USB:

38

1.

2.

El programa Winsol y/o el Memory Manager deben estar instalados en el PC.

Conectar el bootloader con el PC a través del USB. Si el controlador USB necesario
no esta todavia instalado en el PC, esto se debera realizar ahora (véase capitulo
«Instalacion del controlador USB»).

Para la configuracion, el bootloader debe recibir el suministro de tension a través del
bus CAN, del bus DL, de la unidad de alimentacion de 12 V (CAN NT) o de una pila.

Iniciar uno de los programas mencionados anteriormente y hacer clic en «TEST
COM» en el area de configuracion. El programa busca el bootloader en las interfaces
(virtuales) COM (COM 1 a COM 6).

Si se encuentra un BL-NET, se puede adoptar autométicamente la interfaz en la con-
figuracion mediante « Take over » (ACEPTAR) y guardar los ajustes con « Save »
(GUARDAR). Si el software no encuentra ningun BL-NET, el aparato carecera de
suministro de tension (véase 3) u otro aparato USB estara evitando el reconocimiento
con su software. En este caso se deberé cerrar el software del aparato en cuestién
durante la integracion.

En Windows, iniciar «xcmd» la solicitud de entrada en Inicio — Ejecutar.

Con la orden «ipconfig» se determinan los ajustes de red del PC:

oo OO WINDOWS system32' cmd.exe

C:=~>ipconfiyg

Hindows—IP-HKonfiguration

Ethernetadapter LAN-Uerbhindung:

Uerhindungsspezifisches DNS—Suffix: ta.priv
IP-Adresse. - . . . . . . . . . . = 192_.168
Subnetzmaske : 255,255
Standardgateway : 192.168

Anotar la direcciéon IP 192.168.10.20 del PC y la méscara de subred 255.255.255.0 de
la red LAN.

En la mascara de subred y la direccion IP se puede comprobar que todas las
direcciones IP de esta red deben comenzar con 192.168.10.xxx.



BL-NET en red

8. Al bootloader se le debe asignar una direccion IP que todavia no exista en la red. Con
la orden «ping» se puede comprobar en la solicitud de entrada p. €j. si: la direccion IP

deseada 192.168.10.200 esta libre:
L WINDOWS system32' cmd.exe

C:s>ping 192_168.160.2808
Ping wird awusgefiihert fiir 172.168.10.200 mit 32 Buytes Daten:

Antwort von 192_168.18.2880: Byte=s=32 Zeit=4msz TTL=108
Antwort von 172.168.180.200: Byte=z=32 Zeit=3msz TTL=184
Antwort von 192_168.180.2880: Bytes=32 Zeit=3Imszs TTL=108

Antwort von 172.168.10.200: Byte==32 Zeit=3ms TTL=184

Ping—Statistik fiir 192.168_.16_200:

Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Uerloren = 8 (Bx Uerlustr.
Ca. Zeitangaben in Milli=sek.:

Minimum = Ims. Maximum = 4ms,. Mittelwert = 3Ims

G

Dado que se ha recibido una respuesta al «ping» anterior, la direccion IP
192.168.10.200 ya esta asignada a otro aparato en la red y no se puede utilizar para
el BL-NET. Por tanto, se realizar4 un nuevo intento, esta vez con la direccién IP

192.168.10.210:
AW INDOWS system32S cmd.exe

C:xrping 192_168.168.218
Ping wird ausgefithrt fir 192.168.168.2180 mit 32 Butes Daten:

Zeititherschreitung der Anforderung.
Leitiiherschreitung der Anforderung.

Zeitithberschreitungy der Anforderung.
Leitiiherschreitung der Anforderung.

Ping—Statisztik filir 192.168.10_2108:
Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = B, Uerloren = 4 (188x Uerlustl,

Cosr

La direccion IP 192.168.10.210 todavia no se utiliza (ninguna respuesta al «ping»),

por lo que se puede asignar al BL-NET.

39



BL-NET en red

9. La configuracion de la interfaz Ethernet del BL-NET se realiza en el Memory
Manager en el apartado « configure Bootloader » (Configurar bootloader) de «
SETUP » (CONFIGURACION); en Winsol, la mascara de entrada se encuentra en
(Registrador — Ajustes):

Memory Manager: Winsol:

configure bootloader
CaM - bus

hode-num.: |62

Ethernet

g| Ajustes de registrador g|
bus Camn

M.*de nodo: | 62

-

Ethernet

Direccion IP: 192.168.20.100

[P-&ddress: | 192 188 . 20 . 100

M. 2 BL: a

Subnet-task: | 255 . 285 . 28R . 0

Puerto HTTP: | 80

[3 ateway: | 0

HTTF - Port; |20
Ta, - Port: (40000

BELD-Mumber: |0 [0 - 255)

o . 0o .0
Puerto TA: 40000

K l [ Cancelar

Cancel |

IP address
(Direccion IP):

Subnet mask
(Méscara de
subred):

Gateway

(Puerta de enlace):
BLD number
(Namero BLD):
HTTP port

(Puerto HTTP)

TA port
(Puerto TA):

Al BL-NET se le asigna la direccion IP libre determinada con el
«ping».

La méascara de subred de la red no se utiliza.

La puerta de enlace no se utiliza.

Si hay varios bootloader conectados con la red LAN, se debe
asignar a cada uno de ellos un namero BLD distinto.

El puerto a través del que se puede acceder al bootloader
mediante el navegador se puede ajustar libremente (el puerto
estandar es el 80)

A través de este puerto se realiza la comunicacion entre
Winsol y Memory Manager y el BL-NET. Se recomienda dejar
el puerto en el ajuste de fabrica (40000).

Con «OK» se transmiten los ajustes al bootloader y se reinicia este con la
configuracion modificada (direccion IP, etc.).

10.Dado que el bootloader esta ahora configurado correctamente para la red, se puede
integrar en ella. Se debe tener en cuenta que la interfaz Ethernet del BL-NET solo
estara activada si existe una alimentacién de tension de 12 V (CAN-NT).
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BL-NET en red

11.Una vez preparado el bootloader, el software del PC debe conocer ahora la direccion
IP correcta y el puerto correspondiente. Solo se ha configurado el aparato segun se
indica en el punto 9. Dado que en una red LAN puede haber conectados varios
bootloader, estos datos del software (Winsol o Memory Manager) se requieren de

nuevo para dirigirse al BL-NET adecuado.

Memory Manager:

Memory Manager Setup

park

" Coml "
" " Comd
" Com5 "

%)

[= |1E|2.1EE.2EI.1EIEI

Part: {40000 Test IP

configure bootloader. ..

)
Cancel
TEST COM

gwitch module
to data-zave
mode

directaries

language |

Winsol:

(Dialogo de configuracion, 1.2 ventana)
(%) Ethernet (LaM, Internet)

IP/Daominio: | 192.165.20,100

12.Mediante «Test IP» se puede comprobar a continuacion la conexion de Ethernet.
A partir de este momento es posible el acceso al BL-NET y posteriormente a la red
CAN (UVR1611) a través del navegador (Opera, Internet Explorer, Firefox, etc.).

Memory Manager:

port

" Coml f_“
" Com3 f_“
{ {

%

IP |192.‘IEE.1EI.21EI

Part: | 40000 TestIP

Winsol:

(Didlogo de configuracion, 1.2 ventana)

(%) Ethernet (LAM, Internet)

192,168.20,100

jAtencion! Al volver de la version 2.18 a la 1.43 y al actualizar la versién 2.18 no se adopta
la direccion IP. Por tanto, resulta imprescindible una conexion USB.
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Acceso a través del navegador

Acceso al BL-NET a través del navegador

En principio se puede acceder al BL-NET con cualquier navegador (Internet Explorer, Mozilla
Firefox, Opera, etc.). Al emplear la funciébn de retorno se puede ver la Ultima pégina
mostrada, que probablemente ya no muestra valores actualizados. Para asegurarse de que
se muestran valores actualizados, se debera utilizar siempre el boton «Actualizar» de las

vistas de menu.

Acceso ala pagina de menu principal (BL-NET Menu)

Mediante la introduccién de la direccion IP del BL-NET en un navegador cualquiera se carga
la pagina principal del BL-NET.

BL-NET Menu

Bus CAHN Buenos dias , BL-INET V208
Esquema Por fawor, realice una seleccién en el mend de la tmquierda
GSM ¢ Bus CAN
Ethernet ¢ Esquema
Contrasenas * G5M
- * Bthernet
Bdmin. datos ® Contrascfias
Registro datos e Admin datos
e Registro datos

Inicic sesién ‘

Bootloader-NET V.09 EE @ 2011 TA

Mediante la seleccion de uno de los puntos del menu de la izquierda se accede a los menus
descritos a continuacion. El enlace «TA» de la parte inferior derecha abre la pagina web de
«Technische Alternative».

Puntos del menu:;

Bus CAN:

Esquema:

GSM:
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En este menu se muestran todos los aparatos activos (nodos) conectados
con el bootloader a través del bus CAN. Mediante la eleccion de un nodo se
puede acceder directamente a sus paginas de menda.

Al seleccionar este punto del menu se despliegan dos submenus:

Bus CAN
Entradas analéy. Entradas de red CAN analdgicas del bootloader
Entradas digital. Entradas de red CAN digitales del bootloader

El bootloader ofrece la posibilidad de visualizar en linea los estados actuales
de la instalacion mediante el navegador web a través de LAN o Internet
(véase capitulo «<Esquema en linea»).

A través de SMS se puede consultar el estado de las entradas de red del BL-
NET y establecer valores para sus salidas de red. En el mend GSM se
configura el maximo de entradas y salidas de red CAN analdgicas y digitales
del BL-NET, un maximo de 16 en cada caso, y los ajustes por SMS. Ademas
se pueden establecer incidencias cuya aparicion hara que el bootloader
envie automaticamente un SMS y/o un correo electrénico. El requisito
fundamental para todas estas funciones es la existencia de un modulo GSM
integrado. EI médulo GSM dispone de unas instrucciones de uso
propias.



Acceso a través del navegador

Ethernet: Los ajustes de Ethernet también se pueden modificar a través del
navegador. Dado que tiene que existir ya una conexion con el bootloader a
través de Ethernet, para la primera puesta en marcha es necesaria la
configuracion de los ajustes de Ethernet a través de la interfaz USB.

Contrasefias: Para evitar accesos no deseados desde el exterior (Internet, Intranet, etc.) el
BL-NET dispone de un sistema de contrasefias. Para un acceso seguro
através de Internet también es indispensable la existencia de medidas
de seguridad adicionales en el router.

Administracion de datos: ElI bootloader BL-NET ofrece la posibilidad de realizar la
transferencia de datos de funcionamiento o de sistemas operativos con los
aparatos de la red CAN (p. ej. UVR1611, monitor CAN, médulo CAN-I/O,
etc.) mediante navegador a través de Ethernet.

Registro de datos: Visualizacion del espacio de memoria ocupado y determinacion de un
porcentaje cuya superacion originara el envio de un SMS y/o correo
electronico (si hay un médulo GSM integrado).

MENU Contrasefias

ATENCION:

Si no se ha creado ninguna contrasefia, cualquier persona que conozca la direccion IP
tendré permitido el acceso sin restricciones a todas las posibilidades de modificacion
de programas y ajustes.

En el ajuste de fabrica no hay guardada ninguna contrasefia. Si se ha concedido una
contrasefia de experto, el acceso a todos los demas niveles de manejo también sera posible
exclusivamente mediante contrasefias. Si se conceden contrasefias, al acceder a la pagina
principal de menu se debe seleccionar primero el nivel de manejo en el menu Inicio sesion
e introducir la contrasefia.

Si la contrasefia es incorrecta o el acceso no estd permitido, al acceder a un submenu
aparece el mensaje:

No esta autorizado para acceder a esta pagina!!!

Una vez introducida cada contraserfia

Experto: L1im2m3 se debe accionar el boton
para guardarla.

Usuario rrerd Al intrpducirla se debe prestar
atencion a las mayusculas -

sole vep : Aln2al mindsculas; no estan permitidos los

caracteres especiales.

Niveles de manejo:

«Experto»: el experto tiene todos los derechos de modificacibn de parametros
y ajustes.
«Usuariow: el usuario tiene la posibilidad de acceder a la sinopsis de funciones

creada en el regulador y cambiar en ella parametros y la hora.

«Solo ver»: el usuario solo puede ver el esquema en linea. Si se introduce la
contrasefia «12345» el acceso al esquema en linea también es posible
sin introduccién de la contrasefa.
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Una vez finalizados los trabajos en el BL-NET se recomienda finalizar la sesion con el boton
de fin de sesion. Si transcurren 2,5 minutos y medio sin comunicacién, la sesién se cierra
automaticamente. Solo se podra acceder otra vez iniciando una nueva sesion.

Si se cierra el navegador sin accionar el boton de cierre de sesion, no sera posible
iniciar otra sesion durante los 2,5 minutos y medio siguientes.

Solo puede trabajar un usuario en el bootoader.

MENU Bus CAN

En el menu «Bus CAN» se muestran todos los aparatos activos (nodos) conectados con el
bootloader a través del bus CAN. Mediante la eleccion de un nodo se puede acceder
directamente a sus paginas de menu a través de la orden «Cargar pagina de menu».

Eed - N° node bootloader |62 Conformeala,lmag,en’ el
bootloader esta registrado como

nodo 62 en la red CAN.

Modos actives en =1 bus CAN : Los nodos 1, 32y50 se
encuentran activos en la red. El

?« ;2 nodo 1 esta seleccionado, y en
o - este caso se trata de un

UVR1611.

IDvendedor: 00 00 00 CB
Cod. pred.: 00 00 10 OE
N.® rev.: oo 01 00 Qo
Denominac. : UVR1A11

Seleccionar: marcar el nodo
activo deseado, con el botén
«Cargar pagina de menu» se
accede al nodo.

De este modo aparece la pagina

N EEE ‘ de menu del aparato.
de menn

Red — N° nodo bootloader: En este lugar también se puede cambiar también el nimero del
bootloader (ajuste de fabrica: 62). Introduccion del nuevo niumero y confirmacién pulsando el

botén para guardarlos.

IDvendedor: Numero de identificacion del fabricante (CB para Technische Alternative GmbH)
Cod. prod.: Cddigo de producto del nodo seleccionado (en este caso, para un UVR 1611)
N.°rev.: NuUmero de revision

Denominac.: Descripcion de producto del nodo

Estos datos constituyen valores fijos establecidos por Technische Alternative GmbH y no se
pueden modificar.
No es posible un acceso a la pagina de menu de un monitor CAN.
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Pagina de menu UVR1611

Solo se muestran los valores actuales en el momento de la carga de la pagina. Para mostrar
los valores actuales se debe actualizar la pagina.

Version

Usuario

Fecha/Hora
Sinop=sis Val Med.
SBinopsiz Funciocnes
Entradas

Salidas

Funciones

Mensajes

Fed

Admin. Datos

Acceso a través del navegador

La linea superior representa el
estado de las salidas como es
conocido por el regulador.

Verde: salida on

Rojo: salida off

El simbolo de la mano
significa modo manual.

Haciendo clic en un simbolo de
enlace se alcanza el submenu
seleccionado.

De este modo es
posible una seleccion directa de
los submenus mas importantes
(excepcién: menu «Usuario»).

Actualizar | MENU | atras
Actualizar Con este botdn se carga de nuevo la pagina con los valores nuevos.
MENU Con «MENU» se regresa al menu principal del aparato CAN
atras Al emplear la funcién de retorno se puede ver la Ultima pagina mostrada.

Es probable que esta ho muestre valores actuales.

En principio, la navegacion, parametrizacion y configuracion en los submends se realiza de
la misma forma que en el propio regulador. Sin embargo, no se pueden crear o borrar
modulos de funcionamiento. No es posible un ajuste manual de las salidas del mezclador.
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Ejemplo: parametrizacion de la entrada 1

Una vez seleccionado el punto
del menu «Entradas» se
muestra esta pagina, que tiene

la misma estructura que en el
l: TColector regulador

82,8 “C PAR’«' =

2: Thgua Call Haciend i | simbolo d
z aciendo clic en el simbolo de

53,5 °C PAR?
o f - enlace de la entrada deseada

TAgua ';35112 se accede a la siguiente
43,1 “C PF&R”‘ visualizacion:
d: Tacum.inftl

37,8 "¢ PAR?

5: ThAcum.infZ

44,8 °C  PAR?[ <= |

B: TAcum.med

51,4 °c PAR?

7 TAcum. sup

57,0 "c  pAR?[ <« |
no usado PAR?

0: TCaldera A

62,9 °C  PAR?[ < |

10: TCirc Cal Al

35,6 'C PAR?

11: TCire Cal AZ

39,9 "c  pAR?[ <« |

12: TE=xtL

- 8,6 °C PAR?

13: Tambientel

21,5 ‘c  paR?[ « |

14: TambienteZ

19,8 °C PAR?

=3 4 6 T

ENTRADASD

15:  -———-

no usado PAR?
1a: —-————-

noe usado PAR?
Actualizar | MENT | atras
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Haciendo clic en el simbolo de enlace del
parametro correspondiente se muestra una
lista de seleccidn con los parametros de
TIPO: ANALOGICO | < ajuste disponibles.

< )
DIM MED: Temper.

GRUPO

Una vez realizada la seleccion (reconocible

DESCR: & 1 < . .
here por el marcado a color) haciendo clic con el
DES: TColector p . . .
raton se transmite inmediatamente el nuevo
SENSOR: pt 1000  Pt1000 ~ parametro al regulador a través del bus
CHEQ SENEOR: no Al CAN. EIl regulador guarda el parametro y
COR SENSOR: 0,0 K  pag envia de vuelta la pagina de menu corregida,
RAS PT gue el navegador conforma de nuevo.
VAL.MED: 1,0 seg
Actualizar | MENTT | atras |

Submenu Entradas analdgicas

En este submenu del menu «Bus CAN» se configuran las entradas de red CAN analdgicas
del bootloader BL-NET:

Ejemplo: Configuracion de
entrada de red CAN analdgica 1:
Nodo de red y salida de red de la
fuente

Entrada analégica n.® @ |1

Nodo de red (fuente) 1 w
, Valor actual (en caso de que
Salida de red (fuente) |1 v aparezca sin decimales ni
_ ' magnitud, el bootloader se debera
desembornar brevemente del bus
CAN)

=1

WValor actual: 82,8 "C

Submenu Entradas digitales

En este submenu del mend «Bus CAN» se configuran las salidas de red CAN digitales del
bootloader BL-NET:

Ejemplo: Configuracion de
Entrada digital n.® : 1 v entrada de red CAN digital 1:

Nodo de red y salida de red de la
Mode de red (fuente) 1 /fuente

Salida de red (fuente] |4

— Valor actual (1 = ON, 0 = OFF)

Valor actual: 0O
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MENU Ethernet

Los ajustes de Ethernet también se pueden modificar a través del navegador. Ya que tiene
que existir ya una conexion con el bootloader a través de Ethernet, para la primera puesta en
marcha se debe realizar la configuracion de los ajustes de Ethernet a través de la interfaz
USB. Consultar al respecto la seccion «Integracion del BL-NET en una red LAN».

IP:

192 168.20.100 )

N.? de bootloader:

ﬂ

HTTEP-FPuerto:

Introduccion del nuevo
> namero y confirmacion

pulsando el botén para

80 guardarlos.

TA-Puerto:

40000 )

Loz ajustes no se activan hasta reiniciar! Las modificaciones no haran
efecto hasta que se reinicie el

BL-NET.

ATENCION: La especificacion de una direccion IP que difiera de las tres primeras
combinaciones de numeros de la propia red (en este caso 192.168.20.xxx) o de una
direccion ya existente en la red origina automéaticamente que no se pueda acceder mas al
bootloader en esta red. El acceso habitual no sera posible hasta haber realizado una nueva
parametrizacion de la conexion Ethernet mediante la conexién USB.

N.° de bootloader: Si hay varios bootloader conectados con la red LAN, se debe asignar
a cada uno de ellos un namero BL distinto.

HTTP - Puerto: El puerto a través del que se puede acceder al bootloader mediante el
navegador se puede ajustar libremente (el puerto estandar es el 80)

TA - Puerto: A través de este puerto se realiza la comunicacién entre Winsol
y Memory Manager y el BL-NET. Se recomienda dejar el puerto en el
ajuste de fabrica (40000).

Direccion MAC 02 50 C2 5C 60 xx (xx = numero BL)
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MENU Administracion de datos

Acceso a través del navegador

El bootloader BL-NET ofrece la posibilidad de realizar la transferencia de datos de
funcionamiento o de sistemas operativos con los aparatos de la red CAN (UVR1611, monitor
CAN, modulo CAN-1/O y convertidor de bus CAN-BC) mediante navegador a través de

Ethernet.

Por motivos de seguridad, recomendamos realizar una actualizacién del sistema operativo in
situ y no a través de Internet (mantenimiento remoto). No se debe realizar una transferencia
mediante navegador a través del menu del regulador «Administracion de datos».

Pagina del navegador:

MNodes activoz en =1 bus CAN

1
O3z
(50

IDvendedor: 00 00 00 CB
céd. prod.: 00 00 10 OB
N.® rewv.: oo 01 4o oo
Denominac.: UVR1A11

Cargar pagina
de menu

Transfersncia de datos : BL-NET—> Equipo v
Datoz funcionamiente (M. ° de nodo)

(J1: Datos Funcion 06.05.2011 07 17 (1)
(02: Funktion=daten CAN - Monitor (50)
()3: Funktionzdaten I/0 - Modul 44(32)
O4d: test441(32)

(J5: Funktionsdaten CAN - Monitor (50)
Ce: ——-1(-}

(0J7: Funktionsdaten Z1.04.2011 12 16101}
8istema operatiwvo

Oa3.25E8, UVE1lE1ll

Iniciar transterencia

Desarrollo de la seleccion:

Seleccion del nodo con el que se debe
realizar la transferencia de datos

Posibilidad de cargar la pagina de menu
del nodo

Seleccionar el sentido de transferencia
de los datos de funcionamiento

Seleccionar la posicion de
almacenamiento de los datos de
funcionamiento. Tras el numero de
posicidbn de almacenamiento se muestra
el nombre de los datos; ademas, se
indica entre paréntesis el nodo de los
datos de funcionamiento guardados.
Cuando se realiza una carga de datos
(aparato -> BL-NET), los datos del puesto
de almacenamiento seleccionado del
bootloader se sobrescriben en caso de
gue estuvieran guardados alli.

Transferencia del sistema operativo

Iniciar transferencia
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Una vez iniciada la transferencia aparece el siguiente mensaje:

Bus CAN

| Transferencia de datos en curso, duracion aprox.140 Segundos!

Fesnama |

Para su transferencia, los datos de funcionamiento necesitan unos 25 segundos y los
sistemas operativos unos 140 segundos. En caso de que se actualice también el sector de
arranque, el tiempo de transferencia sera mas largo y puede aparecer un mensaje del
navegador que indique un fallo de la conexion. Una vez concluida la transferencia aparece
una visualizacion de la pagina al accionar uno de los botones.

Si ha concluido la transferencia, el estado de la transferencia se mostrard automaticamente
en el navegador («...realizada con éxito» o « Error de transferencia de datos al bus CAN »).

Bus CAN ! Transferencia de datos realizada con éxito!

Se debe tener en cuenta que el regulador se reinicia después de cada transferencia y por
ello el nodo no vuelve a ser visible en el de BL-NET hasta pasados unos 20 segundos.

MENU Registro de datos

, Visualizacion de la ocupacion
de la memoria en tanto por

Memoria ocupada: 4%

ciento

Ajuste del valor porcentual por
Mensaje a contacto GEM en estado de cuya superacion se enviara un
ocupacién de la memoria : 0 %% > mensaje a los contactos GSM

para los que selecciond la
opcion «Registro de datos» en
el menu GSM (si existe un
modulo GSM integrado)



Transferencia de datos

Transferencia de datos BL-NET < UVR1611

Seleccidn de la interfaz para la transferencia de datos

Linea de bus CAN

Para la transferencia de datos a través del bus CAN deben estar conectadas las cuatro
lineas CAN
(H, L, +, 1). La pila no tiene relevancia en este caso.

Explicaciéon de los simbolos CAN: [ A CAN high
I CAN low
Foe +12 voltios
| I masa

Interfaz de infrarrojos

Para la transferencia a través de infrarrojos no se necesitan cables, solo es necesaria una
pila de bloque de 9 V. La interfaz de infrarrojos estd concebida ante todo para fines de
servicio. Se recomienda emplearla solamente para la transferencia de datos de
funcionamiento. La descarga de un sistema operativo requiere la sujecion firme del
bootloader sobre el regulador durante varios minutos (si esto no se consigue, la
transferencia solo ser& posible a través de cable).

Posicion del BL-NET sobre el
regulador durante la transferencia de
datos a través de infrarrojos:

HODE: &3

READY FOR DOMNLOAD
AEORT

e El borde superior del BL-NET se
apoya en el borde inferior de la

Vs

|
| oiseLavrosition uveists g cell

=) ;T:Zﬁi '[ pantalla de visualizacion del UVR
- Antenne e « Los bordes laterales de la pantalla de
: | visualizacion se indican en el BL-NET
P @E mediante
70 BasaTX) 1 B = avnawd - | DISPLAYPOSITION UVR1611 | “«—

Nodo 63 («<NODE 63»):

El bootloader siempre realiza la transferencia de datos de sistemas operativos y de
funcionamiento al nodo 63 de la red CAN.

Este nimero de nodo especial sirve exclusivamente para las transferencias de datos
mencionadas, y no se le puede asignar ningun aparato de la red CAN.

El aparato que espera la transferencia de datos con el bootloader adopta automaticamente
el niumero de nodo 63 durante este tiempo.

Procedimiento para la transferencia de datos

El aparato con el que deba intercambiar datos el bootloader debe estar preparado para la
transferencia de datos. Si el aparato esta listo para la comunicacion, la transferencia de
datos se inicia pulsando la tecla START del BL-NET.

Si se pulsa la tecla de inicio comienza a parpadear rapidamente el LED verde de la cara
frontal del BL-NET. Esto sefiala el intento del BL-NET de establecer una comunicacion con
el regulador (todavia no se habran transferido datos).

Si se ilumina ciclicamente el LED rojo durante la transferencia a través de infrarrojos, la
bateria habré alcanzado un valor de tensién critico y se deberd sustituir lo antes posible.
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Transferencia de datos

Descarga de datos de funcionamiento (BL = UVR1611)

La carga y descarga de datos desde y hacia el regulador se inician en el propio regulador. El
bootloader dispone de 7 posiciones de almacenamiento para los datos de funcionamiento.
En ellos se pueden escribir datos del regulador o datos de funcionamiento del PC (con
ayuda del programa Memory Manager). La actualizacion de datos de funcionamiento
(REGULADOR => BOOTLD.) solo se diferencia en la eleccién del sentido de transferencia,
por lo que no se tratara en concreto.

Vista del regulador

Admin. Datos |

ADMIN. DATOS

DATOS <=> BOOTLOADER
Carga Datos:

REGUL. => BOOTLD.
Descarga Datos:
BOOTLD. => REGUL. <

BOOTLD. => REGUL.

FUENTE DATOS: BOOTLD.
Posic.Memoria: 1 <«
META DATOS: Regul.
Datos Funcion

Sobreescribir? si
Ajust Fabrica
Sobreescribir? no
't ATENCION 1!

TODOS LOS DATOS DE
CONTADOR SE PERDERAN

INIC.REALM.DESCARGA
DATOS? no <«

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

ABORT

NODE: 63
1: Datos Funcion XXX

PROGRAMMING
000700 / O007FBO
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Observacion

Seleccionar la administracion de datos en el menu
principal del regulador UVR1611

Seleccionar descarga de datos:
BOOTLD. => REGULADOR

Seleccionar la posicién de almacenamiento de los
datos de funcionamiento en el BL-NET

¢, Sobrescribir los datos de funcionamiento del
regulador?

¢Aceptar los datos de funcionamiento como ajuste
de fabrica?

iCon la transferencia de datos se pierden todas las
indicaciones del contador!

La regulacion pasa al modo de transferencia

La regulacion esta lista para la transferencia de
datos. Al pulsar la tecla START del bootloader
comienza a parpadear rapidamente el LED verde
del bootloader y se inicia la transferencia de datos.

ABORT = ultima posibilidad de cancelar la
transferencia de datos (pulsar la tecla derecha)

La transferencia se esta realizando

Nombre de los datos de funcionamiento

Visualizacion del progreso



Transferencia de datos

NODE: 63
Los datos de funcionamiento se han cargado con
éxito en el regulador. Una vez finalizada la
transferencia de datos se muestra en el regulador la
pagina de inicio.

1: Datos Funcion XXX

SUCCESSFUL DOWNLOAD

Descarga de sistemas operativos (BL = UVR1611)

Los sistemas operativos actuales se pueden obtener en la pégina www.ta.co.at. El
bootloader solo puede administrar un sistema operativo. Esta descarga incluye el sector de
arranque y el sistema operativo para el regulador. El sector de arranque se puede comparar
con el BIOS del PC. Por motivos técnicos de programacion, es posible que el sector de
arranque también cambie. En este caso, al realizar una actualizacion del sistema operativo
se instalard primero el nuevo sector de arranque, y solo entonces se inicia
automaticamente la descarga del propio sistema operativo. Si el sector de arranque es el

mismo solo se instala el nuevo sistema operativo.

Vista del regulador

Admin. Datos <

ADMIN. DATOS

SIST.OPER <=BOOTLD. :
Descarga Sist.Oper.:
BOOTLD. => REGUL. |

BOOTLD. => REGUL.

INIC.REALM.DESCARGZ
SIST.OPER. ? e

RECOMENDACTION:
APLICAR CABLE

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

ABORT

NODE: 63

PROGRAMMING
005400/ 020000

NODE: 63
SUCCESSFUL DOWNLOAD
RESET

Observacion

Seleccionar la administracion de datos en el menu
principal del regulador UVR1611

Descarga de sistema operativo:
selecionar BOOTLD. => REGULADOR

La regulacion pasa al modo de transferencia

Como norma general se deberia utilizar la conexién de
cable para la transferencia del sistema operativo.

La regulacion esté lista para la transferencia de datos.
Al pulsar la tecla START del bootloader comienza

a parpadear rapidamente el LED verde del bootloader

y se inicia la transferencia de datos.

ABORT = ultima posibilidad de cancelar la transferencia
de datos (pulsar la tecla derecha)

La transferencia se esta realizando.

Visualizacion del progreso

Los datos se han transferido con éxito al regulador.
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Transferencia de datos

TECHN. ALTERNATIVE Atencidn: si se actualizan el sector de arranque y el
—————————————————————— sistema operativo se repiten los pasos 4 a 6 sin tener
Homepage: www.ta.co.at que pulsar de nuevo el boton de inicio

UVR1611 Una vez finalizada la actualizacion del sistema operativo
Sist.Operat.: Ax.XX se muestra en el regulador la pagina de inicio.

Transferencia de datos mediante navegador a través de Ethernet

Con el BL-NET es posible realizar la transferencia de datos a través de cualquier navegador.
El requisito para hacerlo es haber preparado previamente una conexion de Ethernet.
Procedimiento (véase capitulo «<sMENU Admin. Datos»):

a) Seleccion de «<Admin. Datos» en el menu principal del BL-NET

b) Seleccién del nodo (regulacién con la que se debe comunicar)

C) Seleccion del sentido de transferencia

d) Seleccion de los datos (datos de funcionamiento o sistema operativo)
e) Iniciar transferencia

Una vez finalizada la transferencia aparece en el navegador un mensaje al respecto
(«...realizada con éxito» o0 « Error de transferencia de datos al bus CAN »).

Resolucion de problemas de transferencia de datos

Descarga del sistema operativo (BL - UVR)

Si se produce un error durante la transmision del sistema operativo, la regulacion espera
a partir de entonces como nodo 63 («NODE 63») a una nueva transferencia de datos del
sistema operativo tras un reinicio automatico («<READY FOR DOWNLOAD»). En caso de
que el sistema operativo no se haya cargado por completo en el UVR1611, la regulaciéon no
posee ninguna otra funcionalidad.

Usando la tecla de inicio del bootloader comienza de nuevo la transferencia de datos.

Por motivos de seguridad, no se deberia realizar una actualizacion de sistema
operativo mediante mantenimiento remoto.

Descarga de datos de funcionamiento (BL —» UVR)

Si se produce un error durante la descarga de datos de funcionamiento, la regulacién
efectia de forma automética un reset total de la configuracion. Los ajustes de red «N.°
de -nodo», «Autorizacion» y «Autooperac.» no se ven modificados por ello.

La transferencia de datos de funcionamiento se debe realizar de nuevo.

ATENCION: Si se produce un fallo de transmision en una red con varios aparatos, no se
puede iniciar en ningln caso una transferencia de datos a otro aparato antes de haber
eliminado dicho error.

Como norma general, solo se deberia actualizar un sistema operativo cuando se necesiten
funciones que solo contiene el nuevo sistema («Never change a running system!»). Como
ocurre con la actualizacion del Bios del PC, una actualizacion del sistema operativo
representa siempre un cierto riesgo, aunque sea relativamente pequeno.
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Esquema en linea

Esquema en linea

El bootloader ofrece la posibilidad de visualizar en linea los estados actuales de la
instalacién mediante el navegador web a través de LAN o Internet.

Este esquema en linea consiste en un archivo grafico (p. ej. esquema de conexiones
hidraulicas) y el archivo HTML correspondiente, en el que se definen los parametros de
visualizacion.

Los archivos (*.gif y *.html) se pueden guardar en el bootloader con el programa Memory
Manager (véase capitulo «Transferencia de datos del bootloader»).

Creacion de un grafico para el esquema en linea

El grafico se puede crear con cualquier programa grafico o de dibujo o con TAPPS 1.xx,
teniendo en cuenta los siguientes puntos:

1. El gréfico se debe poner a disposicion del BL-NET en formato de archivo *.gif. En
caso de que no esté disponible ningun programa de gréaficos, también se pueden
crear graficos sencillos con TAPPS 1.xx. La conversion del archivo en los diferentes
formatos se puede realizar facilmente en el programa «Paint» de los accesorios de
Windows.

Los graficos mas complicados se pueden crear p. ej. con el programa de graficos
gratuito «Inkscape» (descarga en http://inkscape.org/download/).

2. El archivo grafico no puede superar el tamafio maximo de 196 kilobytes. Para
mantener unos tiempos de carga cortos durante la visualizacion del esquema en
linea, el archivo gréafico deberia ser lo mas pequefio posible.

Creacioén del archivo HTML

Para la visualizacion del esquema en linea se necesita un archivo HTML que contiene todas
las informaciones sobre su aspecto.

El archivo HTML se puede crear con el software de programacion TA-Designer del CAN-
TOUCH.

Programacion con TA-Designer (a partir de la version 1.08)

El programa permite la programacion sencilla del esquema en linea. Se genera un archivo
*.html, que se puede cargar junto con el archivo gréfico *.gif en el bootloader BL-NET con
ayuda del Memory Manager.

Por lo general, el esquema en linea se crea en un nuevo proyecto, aunque también se
puede crear dentro del proyecto CAN-TOUCH.
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Esquema en linea

Barra de simbolos

Con ayuda de estos simbolos se pueden iniciar acciones utilizadas con frecuencia haciendo
clic con el ratdn. La descripcion de estas acciones se realiza en los capitulos
correspondientes.

R B 3 = %
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—” Cuadricula ON/OFF

Copiar formato

Cambiar fondo

Introducir pagina

Copiar pagina

Comprobacion objetos < datos
de funcionamiento

Cargar archivo *.dat
Cerrar proyecto

» Guardar proyecto

» Cargar proyecto

» Nuevo proyecto

A 4

v

v

v

\ 4

v

1. Preparacién: Creacion del grafico en relacion 4 : 3 (1024 : 768 Pixel) previsto para
el esquema en linea en formato *.gif (tamafio: max. 196 kilobytes) y preparacion de
los datos de funcionamiento (archivo *.dat). Bearbeiten  Projekt  Hife

Meues Projekt. ..

2. Iniciar el programa TA-Designer Projekt laden...
Projekt schliefien

3. Si es necesario: cambiar el idioma y reiniciar el Projekt speichern

programa Projekt speichern unker. ..
E;HEE||UHQEH"£ lenjb I v Deutsch
eldungen erstellen/be: English

.dat File laden. .. Franiais
Italiano

Sprache andern

Beenden Nederlandk
Eedtina

4. Seleccionar el ment «Archivo/Nuevo proyecto...» Editar  Proyecto

Alternativa: hacer clic en el simbolo R de la barra de
simbolos.

Muewo provecka, .,

Cargar provecko...

5. Seleccion del directorio del [IEECLITIENS B3
proyeCtO e introduccion del Mombre del proyvecto: |Esquemaen|ineaE5 |

nombre del proyecto.
Ejem p|0: Direckario: |C:'|,D|:|kumente und Einstellungen | [ Explorar. .. ]

Acepar H Cancelar ]




Esquema en linea

6. Opcional (recomendado para dispositivos bus CAN):
Seleccion de los datos de funcionamiento (archivos *.dat).
Se pueden cargar archivos *.dat del regulador Muewvo provecto...
UVR1611, del moédulo CAN-1/O, del CAN-BC y del CAN- Cargar provecta.,,
EZ. ElI TA-Designer hace una copia del archivo *.dat Cerrar provecko
seleccionado en wuna nueva carpeta Carpeta del
proyecto/TA-Designer.

Alternativa: hacer clic en el simbolo % de la barra de

Yeppe™ Editar  Provecko o

Guardar proyecto
Guardar proyecto coma, .,

simbolos. Ajustes, .,

Atencién: Si se introducen o borran posteriormente Crearfeditar mensajes
funciones en el regulador y se modifica por ello el

orden de las funciones, el proyecto se deberéa editar: Cargar archivo .dat... h

eliminacion del archivo *.dat-Datei, carga del archivo
*.dat modificado, eliminaciéon de los valores de las
funciones antiguas, introduccién de los valores de las funciones nuevas.

Zambiar idioma

7.Crear una Nueva péagina haciendo doble clic en «Nueva
pagina». Aparece la siguiente ventana de seleccion:

Mueva pagina

Confirmacion de «Esquema en linea BL-
Net» mediante «OK»

Por, favor, seleccione un tipo de pagina E|

Tipo de pagina: Pagina CAM-Touch b
Pagina CaM-Touch

Esguema en linea BL-Met
|Esquems en Iirje.? Z,M.I

8. Seleccion del grafico *.gif

9. Introduccién de los valores arrastrando y soltando desde el arbol de busqueda de
seleccién izquierdo de la pagina correspondiente y establecimiento de las
propiedades.

En el area «Elementos» estan disponibles los siguientes grupos de valores:

= 44 Elementos

abt Texto
Bt DL1 Valores de las lineas de datos 1y 2
+- 0L DLZ (registro de datos a través de bus DL)
+/-caN Registro de datos via CAM Valor del registro de datos de CAN
+- W Entradas de red Entradas de red del Bootloader BL-NET
+-0AT 1611E0WE.dat Valores de datos de func. del UVR1611
+-BaT CAN-IO 1.dat Valores de los datos de func. médulo CAN-1/0O
+-BAT CAN-BC 1.dat Valores de los datos de funci. de un CAN-BC
+-0aT CAN-EZ 1.dat Valores de los datos de func. de un CAN-EZ
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Esquema en linea
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Los valores para el esquema en linea se pueden seleccionar

1. a partir de los grupos de valores DL1, DL2 o

2. del registro de datos CAN o

3. de las entradas de red del BL-NET o

4. directamente de los datos de funcionamiento (archivos *.dat).
En el caso de los dispositivos bus CAN se deberia utilizar preferentemente el
4.° método (valores directamente de los datos de funcionamiento) ya que estan
organizados de un modo més sencillo y claro.

Si se emplean valores de «DL1», «DL2» 0 «registro de datos de CAN» se debe tener
en cuenta que no es posible utilizar de forma simultanea datos de los buses DL y
CAN. En el programa Winsol se determina el método de registro de datos (a través
de bus DL o de bus CAN) y se guarda en el bootloader.

Las entradas de red CAN del BL-NET se pueden utilizar con todos los métodos.

Valores del bus DL (DL1, DL2)

Estos valores estan especificados de forma fija y no se pueden modificar. Si en la
salida 14 (linea de datos) de un regulador UVR1611 se contesta «si» a la dltima
pregunta de la parametrizacion (ENTRADAS RED=>DL.: si), las entradas de red
estaran contenidas en el area «DL2» del regulador.

= (4 Elementos
#bt Texto
=-oL DL1
DL Hara
oL Fecha
oL Entradas
o Salidas

oL Niveles de velocidad _ _
oL Potencia «Potencia» contiene los valores del contador

= DLZ de cantidad de calor.

DL Hara
oL Fecha
oL Entradas
oL Salidas
oL Niveles de velocidad
+- 0L Poktencia
cad Registro de datos via CAN
W Entradas de red
0aT 1611E0WE.dat
AT Modul.dat

TR T R

T

R B R



Esquema en linea
Valores del bus CAN (registro de datos de CAN)

=R Elementos
abe Texto
+- 0L DL1
+- 0L DLZ
—|-CAM Registro de datos via CAN En UVR1611 y CAN-EZ se crean 2
cAN Hara juegos de datos, en el CAN-BC solo 1 un
juego de datos. En el programa Winsol
CAN Fecha - -
se asigna un juego de datos a cada
=-c&N Aparato 1 dispositivo y se guarda en el bootloader.
—-caN Juego de datos 1
+-caM Analdg. Para la seleccion de valores del
4 can Digital esquema en linea se debe conocer qué

juegos de datos han sido creados en

=-€AN Juego de datos 2 Winsol para cada dispositivo.

+-CaN Analog.

CAN Aparato 7
CAN Aparato 8

+- AN Digital Los valores de los juegos de datos se
+-caM Aparato 2 establecen con TAPPS, F-Editor o
£ CAN Aparato 3 dlrectamen?e en eI. regulad.o_r. En caso de

gue no hubiesen sido modificados a

+-CAN Aparato 4 través de TAPPS durante la
+-CAN BRparato 5 programacion, se especificaran valores
+-CAN Aparato b estandar.
+
+

Entradas de red del bootloader BL-NET
Estas entradas de red se configuran a través del control remoto de navegador del
bootloader.

-|--NwW Entradas de red
+-Ww Analog.
+--Ww Digital
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Esquema en linea

Valores provenientes directamente de los datos de un dispositivo bus CAN

Ejemplo: UVR1611

—|-DAT 161 1E0WE.dat
+/-0AT Entradas
paT Salidas

+
+-DAT Entradas de red
+

DAT Funciones
DAT Avisos

Se pueden visualizar todos los valores especificados
por los datos de funcionamiento de un dispositivo

bus CAN.

Si se van a visualizar valores de varios aparatos de
bus CAN, se debe programar en cada uno de los

archivos *.dat el correspondiente numero de nodo

CAN.

Deberan estar conectados a la red de bus CAN todos los aparatos de bus CAN cuyos datos
de funcionamiento se hayan introducido en el TA-Designer, pues de lo contrario no se

visualizara en el esquema en linea.

Ejemplos: (entradas, funcion solar)

--BAT Entradas
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+-BaT 1: T,Caolector
DAT 2 T.AcCum AC
DAT 3 T.Calent inf
DAT 4 T.Amort inf 1
DAT 5 T.Amort inf 2
DAT & T.Amort med
DAT 7. T.Amork sup
o T.Caldera &
AT 10: T.Circ Cal Al
oAt 11: T.Circ Cal A 2
DAT 12 T.ExE
DAT 13 T.Ambiente 1
oAt 14: T.Ambiente 2

T [ [ e O e Y O o IO O O o
=

—|-BAT Funciones
—|-BAT SOLAR 1

oaT

S0LAR 1 Aukorizacion de |a regulacion saolar
SOLAR 1 Temperatura coleckor

SOLAR 1 Temp. de referencia

SOLAR 1 Temp. de limitacian

SOLAR 1 Yalor maximo del coleckor
SOLAR 1 Histéresis maxima del coleckor
SOLAR 1 Yalor maximo de referencia
SOLAR 1 Histéresis maxima de referencia
SOLAR 1 Diferencia on

SOLAR 1Diferencia off

SOLAR 1 Yalor maximo de limikacian
S0LAR 1 Histéresis maxima de limitacion
S0LAR 1 Eskadao del circuiko solar

SOLAR 1 Estado de limikacion MAX,

Son los mismos valores empleados durante la programacién del CAN-Touch.

Tras el posicionamiento provisional del valor aparece la siguiente @

visualizacion:

El marco indica que el objeto esta marcado.

Haciendo clic en el boton izquierdo se puede marcar un objeto que no estaba
marcado, que se destacard mediante un marco. Solo se puede editar un objeto

marcado.



10.Propiedades

Esquema en linea

Si se asigna a un objeto un formateo, este formateo se adoptara para todos los

objetos siguientes.

|

XX

Buscar en el arbol !gbﬂsqueda ‘

Propiedades

Formateo del besxko

Texko;

Fondao:

Alineacion del bexta: |JustiFicacic’1naIa izouierda W

Haciendo doble clic en el campo de texto marcado

«XXX» oen «Propiedades» aparece la siguiente
ventana:

)

_ fransparente

Texko ankterior: |

Texto de prueha: |xxx |

Textao poskteriar: |

Maostrar unidad auktomaticamente

[ Aceptar ][ Zancelar ]

En esta ventana se ajustan las si

guientes propiedades:

e Fuente Ajuste del tipo y color de escritura en la siguiente ventana:

Schriftart
Schriftart: Schriftzchnitt: Schriftarad:
Fett 26 | ok |
El idioma de esta
# | | Standard 22 ~
(}!! Califarmian FEB | | Kursiv 24 T Abbrechen ventana depende del
Calisto MT W 26 | - "

()} Cambria Fett Furziv 28 aJUSte de 'd'(_)ma que
g Cambria Math 36 haya en el sistema
Candara 45 — operativo del PC.

()} Castellar b 72 b P
Effekte Beizpiel

[ ] Durchgestichen

Farbe:
|- Sohwarz v | Skript:

[ Unterstrichen |Aa B va Z y 4

westlich

v|
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Esquema en linea

e Justificacién alaizquierda/derecha
e Colordefondo

Modificacion de los colores de escrituray fondo predeterminados:

Grundfarber:

M e
M N
AN
HENEEN

-
-
_
u
o
—

Benutzerdefinierte Farben:

o
T

Farht :
Satt.: EI [Eriin: EI

FabelBasiz . EI Blau: EI

Farben hinzufiigen ]

Rat: EI

| ok || Abbrechen | [

e Texto anterior, texto de prueba, texto posterior

Ajuste predeterminado:
escritura verde, fondo
transparente.

Al hacer clic en el color de
escritura o en el de fondo
aparece un campo de

seleccion en el que se
puede ajustar el color
deseado.

También es posible

utilizar colores definidos
por el usuario, que se
mantienen guardados.

El idioma de esta ventana
depende del ajuste de
idioma que haya en el
sistema operativo del PC.

Texto anterior y Texto posterior estan visibles en el esquema en linea. Texto
de prueba sirve para un posicionamiento mas sencillo en el gréfico y se

muestra solamente en la programacion.
e Visualizacion con o sin unidad automatica

Posicionamiento de valores

Un valor marcado se puede desplazar libremente con el raton o con las teclas de

cursor del teclado.

Al hacer clic en el simbolo % que hay en la barra de simbolos, se muestra una

cuadricula de 10 pixeles.
De este modo, el fondo del simbolo queda en color blanco:

Se desconecta la cuadricula haciendo clic de nuevo en el simbolo.

La cuadricula también se puede mostrar temporalmente haciendo clic en el grafico
y presionando y manteniendo presionada la tecla Alt del teclado.

Se muestran las posiciones de todos los objetos introducidos mediante coordenadas

xly.

El eje x es horizontal, el eje y vertical, los puntos cero correspondientes se encuentran

a la izquierda y arriba.

Los datos de las coordenadas dependen de la orientacion del valor (justificado a la
izquierda, a la derecha o centrado). En valores justificados a la izquierda resulta valida
la esquina superior izquierda, y en valores justificados a la derecha, la esquina
superior derecha. En valores centrados, se visualiza como punto de coordenadas el

centro de la linea superior.

Con la cuadricula visible, el valor marcado se puede desplazar en pasos de 5 pixeles

por la cuadricula.

Con las teclas de cursor del teclado y con la cuadricula visible se puede desplazar el
valor en pasos de pixeles individuales y de este modo prepararse de forma totalmente

exacta.

62



Esquema en linea

Buscar en el arbol de busqueda

Con esta funcién, se puede establecer la asignacién de un objeto a la entrada en el
arbol de busqueda. En ocasiones, esto puede ser de ayuda para programaciones
especialmente amplias.

J-Bat 1: T.Caleckar

DAt T,Colector DES

pAT T, Colector walor o B VVYV

AT T,Colector Estado de sensor cor inkerrupcion, Ok i ,
Propiedades. ..

J-BAT 20 T, Acum &

J-BAT 3 T.Calent inf
oAt 4 T Arnnrk inF 1

Buscar en el arbol de bdsgqueda

El &rbol de busqueda se abre cuando es necesario y en él se marca la entrada en
color.

Si se selecciona un objeto que no tiene relacion con un archivo de funcionamiento
cargado, se muestra el siguiente mensaje:

TA-Designer Message 2.007

\E) El objeto seleccionado no se encuentra en los dakos de Funcionamiento actualmente cargados,

11.ntroduccién de textos
La introduccion de textos se realiza arrastrando con la tecla del raton pulsada el
elemento «Texto» del arbol de blisqueda a la posicion deseada del gréfico (arrastrar y
soltar). El texto presenta siempre una sola linea, y puede contener un maximo de 32
caracteres.

Haciendo clic en el botén izquierdo se

Archivo  Editar Prowecto  Awuda ’
puede marcar un objeto que no estaba

ERL A& marcado, que se destacara mediante
- un marco. Solo se puede editar un
B ) Elementos R objeto marcado.
abe >
oL DL1 I% XXX
oL DL2 Objeto con marco

Propiedades del texto
Especificacion del tipo de fuente, la orientacion, el color,
el fondo y la introduccion del texto. wr

{_rocioi |
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Haciendo clic en el campo de texto marcado «XXX» o en (,Eigenschaften®)
«Propiedades» aparece la siguiente ventana:

Propiedades E|

Formateo del bexto

Texbo: Elegir fuente

Alineacion del texto: | Justificacidn a la izquierda . ..
En esta ventana se ajustan las siguientes

Fondo: [] transparente propiedades del mismo modo que ocurre
con las propiedades de los valores:
e Tipo de fuente

e Justificacién alaizquierda/derecha
e Color defondo
o Texto

Texto: |xxx

Aceptar ][ Cancelar

. El dibujo del cursor cambia su forma a

Copiar formato

archivo  Editar  Provecto  Awuda

Ly b= L L %Qf 2 .‘b[%

= {4} Elementos

abe Texko 80 O

+-- 0oL DL1 .OKC
+- 0L DLZ lah
—-CAM Registro de datos via CAN 2“,“0 C .

CAN Hora

Con la funcién «Copiar formato» se puede copiar el formato desde un texto marcado
hasta uno o varios textos distintos:

Marcar el texto que presenta el formato deseado

-

Con solo hacer un clic en el simbolo gue hay en la barra de simbolos, se copia el
formato a un texto distinto. Haciendo doble clic en dicho simbolo, se puede copiar el
formato a varios textos distintos. Con la funcion activada, el fondo del simbolo esta en
color blanco: | %

% .
. Al hacer clic en un texto, este asume el
formato del texto marcado previamente.

Si se ha seleccionado para varios textos, entonces se puede seguir aplicando el
formato a otros textos.

La funcion finaliza haciendo clic en el simbolo % , presionando la tecla Esc o bien
haciendo clic fuera del campo gréfico.



12. Realizar los ajustes para el esquema en linea

(menu «Editar/Ajustes...»)

Esquema en linea

archivo

Provecto

Lsy f‘%

En la ventana se pueden realizar los siguientes ajustes:

Propiedades de BL-Net

Titulo:
Ruta de grafico
Tiempo para actualizacién:

Enlace para actualizacian:

En la red BL

X

Esguema en linea

nunca hd

[ Acepkar H Cancelar ]

Titulo:

Ruta de gréfico:

Titulo HTML del archivo (visible en la barra de titulo del
navegador)
«en la red BL» esta predeterminada, pero también se puede

indicar un espacio de memoria de un servidor web

Tiempo para actualizacion:

la actualizacion de los valores actuales (nunca o a intervalos de
entre 30 segundos y 60 minutos)

Enlace para actualizacion:

Posibilidad de introducir en el area inferior del

esquema en linea un texto para un enlace que permita una
actualizacion inmediata de los valores.

13. Funcién de verificacion

Ajuste del intervalo de tiempo tras el que se realiza

Para finalizar la creacion del proyecto, se puede comprobar la coincidencia de los
objetos introducidos con los datos de funcionamiento cargados (archivos *.dat).
Al hacer clic en el simbolo Qﬁque hay en la barra de simbolos, se inicia la

comprobacién.

Se muestra el resultado correspondiente de la prueba. Si se encuentran objetos no
validos, aparece un mensaje que advierte de paginas defectuosas. Se marcan todos
los objetos no validos y las paginas defectuosas.

Ejemplo:

]
mvman O

objeto no valido

Online. BL-Net ;
g~
MO VALIDOS
OBJETOS

Esquema en linea;
Schema_1024x 763, qif

paginas defectuosas
En caso de que haya que guardar o cerrar un proyecto defectuoso, se pregunta si se
debe guardar el proyecto a pesar del error.
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Esquema en linea

14. Almacenamiento de la  programacion en
«Archivo/Guardar proyecto...» una vez que se hayan
incorporado al grafico todos los valores y se hayan
establecido las propiedades. Para ello se crea un archivo
*html en la carpeta «Esquema en linea
BLNet/EsquemaX» de la carpeta de proyecto y se guarda
en dicha carpeta el archivo gréfico *.gif.

Alternativa: hacer clic en el simbolo | | de la barra de
simbolos.

15. Cierre del proyecto L

OYeM Editar  Provecto

Muevo proyecko, .
Zargar proyecto,,,
Cetrar provecko

Guardar provecto k

imuardar provecto co

Ajustes, .,

Atencion: Antes de cerrar el proyecto es imprescindible guardarlo, ya que de lo
contrario se perderan todos los ajustes. Si se han modificado ajustes, aparece una

pregunta para confirmar si estos se deben guardar.

16. Transferencia de los archivos *.html y *.gif al bootloader BL-NET con ayuda del

programa Memory Manager.

Ajuste de fabrica

Para cargar el ajuste de fabrica del BL-NET se debe retirar primero la pila y a continuacion
mantener pulsada la tecla de inicio del bootloader al enchufar la conexién del bus CAN hasta

que se ilumine solo el LED verde.

El ajuste de fabrica comprende los siguientes parametros:
Bus CAN:
N.° de nodo: 62

Ethernet: Contrasefas:
Direccion MAC 02 50 C2 5C 60 xx
(xx = nimero BL)

Direccion IP: 192.168.0.1 Experto Ninguna contrasefia introducida
Usuario Ninguna contrasefia introducida
Solo ver Ninguna contrasefia introducida

N.° BLD: 0

Puerto HTTP: 80

Puerto TA: 40000

Dimensiones (AXLxF) 125x75x 27 mm

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas
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EC- DECLARATION OF CONFORMITY

Document- Nr. / Date: TA12014/19.11.2012
Company / Manufacturer:  Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
Address: A- 3872 Amaliendorf, Langestral3e 124

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
Product name: BL-NET

Product brand: Technische Alternative GmbH.
Product description: Interface “Bootloader”
The object of the declaration described above is in conformity with Directives:
2006/95/EG Low voltage standard
2004/108/EG Electromagnetic compatibility
2011/65/EU RoHS Restriction of the use of certain hazardous substances
Employed standards:
EN 60730-1: 2011 Automatic electrical controls for household and similar use —
Part 1: General requirements
EN 61000-6-3: 2007 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-3: Generic standards -
+A1: 2011 Emission standard for residential, commercial and light-industrial environ-
ments
EN 61000-6-2: 2005 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic standards -

Immunity for industrial environments
Position of CE - label: On packaging, manual and type label

C€

Issuer: Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

This declaration is submitted by

MECHNISCHE

A '1..-:?: AMALIENDORE, LANGE <'I'1lL’q._'4f~.! I:1_-‘-‘-

CELEFCIN 0 28 62 £ 556 55, FAX 0 28 82 7335 33

Kurt Fichtenbauer, General manager,
19.11.2012

This declaration certifies the agreement with the named standards, contains however no warranty of
characteristics.

The security advices of included product documents are to be considered.



Condiciones de garantia

Nota: Las siguientes condiciones de garantia no limitan el derecho legal a garantia, sino que
amplian sus derechos como consumidor.

1.

La empresa Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.
ofrece al consumidor final dos afios de garantia a partir de la fecha de compra para todos los
equipos y piezas vendidos por ella. Los defectos deben notificarse sin demora una vez
detectados y dentro del plazo de garantia. El soporte técnico dispone de la solucién adecuada
practicamente para todos los problemas. Por tanto, una toma de contacto inmediata
contribuye a evitar un gasto innecesario en la busqueda de errores.

La garantia incluye la reparacion gratuita (no asi el gasto derivado de la determinacion del
error in situ, desmontaje, montaje y envio) de errores de fabricacion y de trabajo que
perjudiguen el funcionamiento. Si Technische Alternative considera que no es razonable llevar
a cabo una reparacién debido a los costes, se procedera a cambiar el producto.

Quedan excluidos dafios surgidos por el efecto de una sobretensién o de circunstancias del
entorno anormales. Igualmente, tampoco se puede asumir ninguna garantia si el dafio en el
equipo se debe a desperfectos producidos durante el transporte ajenos a nuestra
responsabilidad, o bien a una instalacion y montaje inadecuados, a un uso incorrecto, al
incumplimiento de las instrucciones de montaje y manejo o a falta de cuidados.

El derecho a garantia expira si se producen reparaciones o manipulaciones por parte de
personas que carecen de la competencia necesaria para ello o no han sido autorizados por
nosotros, o bien en caso de que se usen en nuestros equipos piezas de repuesto,
complementos 0 accesorios que no sean piezas originales.

Las piezas defectuosas deben remitirse a nuestra fabrica adjuntando una copia del justificante
de compra e indicando una descripcion precisa del fallo. La tramitacion se agiliza si se solicita
un nimero RMA en nuestra pagina web www.ta.co.at. Es necesario esclarecer primero el
defecto con nuestro personal de soporte técnico.

Las prestaciones por garantia no dan lugar a una prérroga del plazo de garantia ni suponen la
puesta en marcha de un nuevo plazo de garantia. El plazo de garantia para las piezas
incorporadas concluye al mismo tiempo que el plazo de garantia del equipo completo.

Quedan excluidas reclamaciones de otro tipo o que excedan lo anterior, especialmente las
gue se refieren a la reparacion de un dafio producido en el exterior del equipo, siempre que
no exista una responsabilidad obligatoria prescrita legalmente.

Aviso legal

Las presentes instrucciones de montaje y uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacion de la
empresa Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H. Tal es el caso,
en particular, de reproducciones, traducciones y medios electronicos.

TECHNISCHE ALTERNATIVE C €

elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.

A-3872 Amaliendorf Langestralle 124

Tel +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7

E-Mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2013
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