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CAN-TOUCH Pantalla tactil sin médulo de sensor
CAN-TOUCH/TFS Pantalla tactil con médulo de sensor
(-BK = negro, -SI = plata)

CTIiTFS Mdédulo de sensor extra
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Disposiciones de seguridad

El presente manual se dirige principalmente a técnicos autorizados.
El capitulo «Operacidén» esta previsto para usuarios finales.

Todos los trabajos de montaje y conexion en la pantalla tactil se
deben realizar sin tension.

La apertura, el cierre y la puesta en marcha del aparato solo pueden
ser realizados por personal especializado. Ademas, se deberan
respetar todas las disposiciones locales de seguridad.

El aparato se corresponde con el estado actual de la tecnologia y cumple todas las
normativas de seguridad necesarias. Este solo se podra instalar o utilizar conforme a los
datos técnicos y a las disposiciones de seguridad y normativas descritas a continuacion.
Adicionalmente, cuando se utilice el aparato se deberan tener en cuenta las normativas
legales y de seguridad necesarias para cada caso de aplicacion especifico. Su uso indebido
hara que quede excluido cualquier tipo de reclamacién por responsabilidad.

3 EI' montaje solo se podr8 realizar en espacio

3 Por motivos de seguridad, la planta solo puede permanecer en modo manual con fines de
comprobacién. En este modo de funcionamiento no se controlan temperaturas maximas ni
funciones del sensor.

3 Ya no sera posible un funcionamiento libre de peligros si la pantalla tactii CAN o los
recursos conectados al aparato presentan dafios visibles, dejan de funcionar o se
almacenan durante mucho tiempo en condiciones inadecuadas. En tal caso se debera
poner la pantalla tactil CAN y los recursos fuera de servicio y asegurarlos contra puestas
en marcha accidentales.

Mantenimiento

Si el aparato se maneja y se emplea de forma reglamentaria, no necesitara ningun
mantenimiento. Para la limpieza se podria emplear solo un pafio humedecido con alcohol
blando (p.ej. alcohol etilico). No estan permitidos los productos de limpieza o disolventes
corrosivos como el cloroetileno o el tricloroetileno.

Al realizar una reparacion no se podran modificar las caracteristicas constructivas del
aparato. Las piezas de repuesto se deben corresponder con las piezas de repuesto
originales y se deberan instalar de nuevo conforme al estado de fabricacion.



Descripcidon del aparato

El CAN-TOUCH es una pantalla sensible al tacto. Se trata de una unidad de visualizacion y
mando para aparatos de bus CAN. Solo hace falta tocar con el lapiz tactil para modificar
valores autorizados o para pasar a otra pagina. Es posible una comunicacién con varios
aparatos de bus CAN. El intercambio de datos de la pantalla tactil con los aparatos de bus
CAN se realiza a traves del bus CAN.

Antes de ponerla en funcionamiento, el CAN-TOUCH se debe programar mediante el
programa TA-Designer, de forma que la programacion se transfiere a la CAN-TOUCH con
una tarjeta de memoria SD.

La pantalla tactii CAN-TOUCH/TFS con modulo de sensor incorporado registra también la
temperatura ambiente, la humedad ambiental y el punto de condensacion. Estos valores se
pueden mostrar en la pantalla del CAN-TOUCH y se pueden emitir al bus CAN en forma de
variable de salida para su posterior procesamiento en la red de bus CAN.

El médulo de sensor también se puede insertar a posteriori en un CAN-TOUCH (a modo de
accesorio especial: CT-TFS).

Los valores indicados se actualizan autométicamente cada 30 segundos aprox.

Requisitos del sistema

Software de programacion: TA-Designer vy graficas de muestra incluidos en la tarjeta de
memoria SD suministrada o se pueden descargar de nuestra pagina web www.ta.co.at.

Aparatos X2: Todas las versiones de sistema operativo, el CAN-TOUCH debe tener como
minimo la revision de hardware (Hw.-Rev.) 2.0

UVR1611: version minima del sistema operativo A3.25

Modulos CAN-1/O 35 o 44: version minima del sistema operativo A2.02
CAN-BC Convertidor de bus: versién minima del sistema operativo A1.10
CAN-EZ Contador de energia: version minima del sistema operativo A1.03

Suministro de tensioén

Para el suministro de tension del CAN-TOUCH se debe conectar la unidad de alimentacion
CAN suministrada. La conexion de la unidad de alimentacion se puede realizar en cualquier
lugar de la red CAN (conexion a +12V y masa GND, conexion a tierra). EI conductor
marcado en rojo es el polo positivo.


http://www.ta.co.at/

Eleccion de cables y topologia de redes

Los fundamentos del cableado del bus se explican con todo detalle en el manual de los
aparatos de bus CAN, por lo que no se hard mayor referencia a ellos, con excepcion de la
terminacion.

Cada red CAN debe estar provista de un terminal de bus de 120 ohmios en los miembros
primero y ultimo de la red (= la terminacion se realiza con un puente enchufable). Por tanto,
en una red CAN siempre hay dos resistencias de terminacion (una en cada extremo).
Conforme a la especificacidn oficial no estan permitidos los cables de derivacién o un
cableado CAN en forma de estrella.

La terminacién del CANT TOUCH se realiza en la parte trasera del aparato mediante un
puente enchufable.

- —[&[8) open
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Programacion del CAN-TOUCH

La programacion del CAN-TOUCH se realiza con el software TA-Designer. Debe utilizarse
siempre la versidn mas actual del TA-Designer.

El software de programacion esta incluido en la tarjeta de memoria SD suministrada o se
pueden descargar de nuestra pagina web www.ta.co.at. Ejecute el archivo de instalacion TA-
Designer_1 14.exe y siga las instrucciones para realizar la instalacion del programa.

En el menu de ayuda del TA-Designer se describen detalles mas
concretos.

Salidas de red analdgicas
El CAN-TOUCH emite los siguientes valores si esta integrado el médulo de sensor:

Temperatura ambiente [°C] Salida de red 1
Humedad ambiental [°C] Salida de red 2
Temperatura del punto de condensacion [°C] | Salida de red 3

Si no esta integrado el modulo de sensor, los valores de estas tres salidas de red se ajustan
a cero.


http://www.ta.co.at/

Montaje y conexion del dispositivo
Dimensiones en mm
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Vista de la parte posterior
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Puntos de fijacion VESA-75

Los tornillos de fijacién (rosca M4) pueden sobresalir un maximo de 5 mm de
la carcasa, pues de lo contrario puede resultar dafiada la platina electronica.

Conexion del cable de bus CAN
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Datos técnicos

Dimensiones (A/H/F)

234 /191 /36 mm

Diagonal de pantalla

9, 7 bzw. 245 mm

Display (pantalla de visualizacion)

197/ 148 mm

Montaje de pared/Perforaciones VESA-

Sujecion 75

Relacion de pagina 4:3

Resolucion fisica 1024(H)x768(V)
Numero de colores representables 65.536

Brillo 220 cd/m?

Contraste 600:1

Luz de fondo LED blanco

Tension de servicio 12V CC

Consumo de potencia max. 5 W incl. unidad de alimentacion
Angulo de vision (tip.) hor./ver.] 150°/130°

Panel tactil resistivo de cuatro hilos
Vida util del panel tactil (contactos) >10 000 000

Grado de dureza de la superficie 3H

Presion 207 150¢g

Conexiones CAN

Programacion

A través de la tarjeta SD

Tarjeta SD

Sistema de archivos FAT16 o FAT32

Suministro de corriente (unidad de
alimentacion)

230V CA/12Vv CC

Tipo de proteccion

IP20

Temperatura ambiente admisible

Entre +10 °C y +40 °C

Otras propiedades

Lapiz tactil integrado en la carcasa

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas

© 2017



Puesta en servicio

Puesta en servicio

Conexion del CAN-Touch

Conexion del CAN-TOUCH al bus CAN teniendo en cuenta la terminacion. Conexion de la
unidad de alimentacion incluida en el suministro para contribuir al suministro de corriente de
12 V del bus CAN en cualquier lugar de la red de bus CAN.

Carga del programa

10

1. Guardar el archivo creado con el TA-Designer (todos los archivos *.raw y los

archivos settings.ct y messages.ct) de la carpeta CAN_TOUCH del directorio del
proyecto en el directorio de raiz o en una carpeta de idioma de la tarjeta SD (p. €j.
carpeta «es») que se debe crear de antemano.

Las carpetas dat, font, menu, prg y system no se pueden borrar.

Insertar la tarjeta SD en el CAN-TOUCH; el CAN-TOUCH se reinicia (=booting).
Durante el reinicio se visualiza primero la version del sistema operativo a la izquierda,
a continuacion una péagina de saludo y después se carga la primera pagina
programada.

El mensaje «<SYSTEM FILES FOR DRAWING NOT FOUND ON SD CARD» significa
que la tarjeta SD no estd insertada o0 no esté bien introducida.

En caso de que el reinicio no se realice de forma automatica: repetir el punto 2 o
pulsar la tecla Reset de la parte posterior de la carcasa del CAN-TOUCH (utilizando
un lapiz fino) o la tecla del médulo de sensor. Tras unos segundos suena un pitido. En
cuanto se oiga el pitido se debera soltar la tecla Reset. Al iniciar aparece primero en
el CAN-TOUCH la versién del sistema operativo abajo a la izquierda y a continuacion
una pagina de saludo antes de que se muestre la primera pagina programada.

Modulo de sensor

Tecla Reset ~— 3




Puesta en servicio

Actualizacién del sistema operativo

1. Descargar el nuevo sistema operativo en nuestra pagina web www.ta.co.at y
guardarlo en un directorio raiz de la tarjeta SD.

2. Desconectar el enchufe de bus CAN del el CAN-TOUCH
3. Insertar la tarjeta SD en el CAN-TOUCH

4. Pulsar y mantener pulsada la tecla Reset de la parte posterior de la carcasa del CAN-
TOUCH utilizando un lapiz fino o la tecla del médulo de sensor y conectar el enchufe
de bus CAN. Tras unos segundos suena un pitido. La tecla se debe mantener pulsada
hasta que termine el pitido.

En este método de actualizacion, el nombre del archivo del sistema operativo debe
ser exe.bin.

Otra posibilidad es iniciar la actualizacion a través del enlace «Ajustes», en caso de que se
haya programado el enlace. En este caso, el nombre del archivo se puede elegir libremente
(*.bin). Este proceso se describe en el capitulo «Operacion».

Tarjeta SD y red CAN

Durante el funcionamiento, la tarjeta SD deberia permanecer insertada en el CAN-TOUCH,
pues de lo contrario el CAN-TOUCH no podria volver a iniciarse si se produjera un corte de
corriente.

El mensaje «<SYSTEM FILES FOR DRAWING NOT FOUND ON SD CARD» significa que la
tarjeta SD no esté insertada o no esta bien introducida.

En caso de interrupcion de la red CAN se mostrara un timeout CAN en el CAN-TOUCH.

En la tarjeta SD se encuentran las siguientes carpetas y archivos una vez almacenada una
programacion del CAN-TOUCH en el directorio raiz:

Ejemplo:

[Jdat En la carpeta dat se pueden guardar datos de funcionamiento de otros
C3)font dispositivos bus CAN para la funcion de actualizacion.

Emenu En la carpeta prg se puede guardar datos del sistema operativo.

Dentro de las carpetas dat y prg se pueden encontrar subcarpetas de

[Musterbilder idioma (véase capitulo «Actualizaciéon de equipos conectados al

prg CAN»)

) syskem

N 1 R Las carpetas font, menu y system no se pueden modificar ni borrar.
2 Rahy

iaggw Los archivos raw 117 9, setting.CT y mesages.CT son archivos creados

*4.R.ﬂ.w con el TA-Designer para Ia_programacic’)n del CAN-TQUCH. El nUmero

*E.F{.ﬁ.w de archivos *.raw es una unidad mayor que el de paginas programadas.

e Ry
e 7. R

*E.F&.ﬂ.w El archivo exe.bin es un archivo del sistema operativo del CAN-TOUCH.
Mo Raw

CALIEI.CT El archivo CALIB1.CT es el archivo de calibracion responsable del
e:-:e in posicionamiento correcto de los campos de mando en el CAN-TOUCH

(véase capitulo «Cali_bracic')n del CAN-TOUCHD). _ .

i messages. CT La carpeta «Musterbilder» («imagenes de muestra») incluye archivos
[ settings.CT graficos con objetos hidraulicos.

@TA-Designer.exe

11
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Puesta en servicio

Calibracion del CAN-Touch
Debido a las tolerancias de fabricacion, las superficies de sensor de las diferentes pantallas
tactiles no son exactamente iguales.

En el momento de la entrega, el CAN-TOUCH ya esta calibrado y el archivo de calibracion
CALIB1.CT esta guardado en la tarjeta SD.

Si se debe utilizar una tarjeta SD de un CAN-TOUCH en otro CAN-TOUCH, se debera
calibrar la pantalla.

Una vez insertada esta tarjeta SD en el CAN-TOUCH, este reconoce la tarjeta SD

«ajena». Tras la visualizacion de inicio se mostraran de forma consecutiva -‘\‘
nueve puntos de mira que se deberan tocar. 1\“/,-

Disposicion de los puntos de mira:

aa N N

Para la calibracion se deben tocar de
forma individual y consecutiva los nueve
puntos de mira; a continuacion aparece la
pantalla de saludo.

4 4 4

ad N N

En caso de que se toguen por error puntos de mira distintos a los indicados durante la
calibracion, o si durante el funcionamiento no se reconocen los puntos de entrada o se
reconocen de manera erronea (coordenadas desplazadas), la pantalla se podra calibrar de
nuevo.

Al reiniciar el CAN-TOUCH (p. ej. pulsando la tecla Reset hasta que suene el pitido) y pulsar
brevemente la tecla Reset durante la visualizacion de la pantalla de inicio se muestran los
nueve puntos de mira de la calibracion.

También se puede lograr la visualizacién de los puntos de mira durante el inicio borrando el
archivo CALIB1.CT de la tarjeta SD.

12



Operacion

Operacion

Mediante un ejemplo de programacion se describe a continuacién como se pueden
modificar valores y programas de temporizacién, como se puede pasar de una pagina a otra
y cOmo realizar ajustes.

Para una operacion segura del CAN-TOUCH se encuentra un lapiz en la parte inferior
derecha del marco. Para activar modificaciones o enlaces se toca con este lapiz el area
correspondiente de la pantalla tactil ejerciendo una ligera presion. Si se utiliza el dedo se
requiere tocar la superficie de la pantalla.

En las siguientes ilustraciones, el contacto se indica mediante una flecha amarilla y roja:

| >

Vista de una 1.2 pagina (ejemplo: ajuste de fabrica del UVR1611)

Fecha/Hora Enlace con el circuito
del regulador 1 de calefaccion 1

o /

,
< 11.03.2011
5:34

— - EER rr ------ .
' |
I—._ LLILLLL | — 144 l'
T10: 53,7°C T11: 54,4°cT
AUTO/ON )
Agua caliente
AUTO/ON
AUTO/ON = AUTO/OFF
- ®
§ TO: 86 3°C
; c
b 3: 46,7°C
: AUTO/OFF
c.and dke Sactke ol MW"”
‘& VL v
Valor Valor Start i _S,top
modificable de visualizacién Funcion

13



Operacion

Vista de una de las paginas siguientes (ejemplo: circuito de calefaccion 1)

Enlace con la pagina  \/5i0r de visualizacién
siguiente (estatus de la bomba)

‘ A 4

Valor modificable

\ / /

iy A

|
Circuito de dalefacciop == |

Modo

Temp. ambiente: 22,5°C

Temp. tedrica: 20°C

Programa de temporizacién:

Lu Ma Mi Ju Vi|S2iD8

06:00 h - 22:00h

IEEMEIMIEN sa Do

08:00 h -23:00 h

Programa de temporizacién Enlace de retorno Campo de mando
Arriba/Abajo

La programacion de los Programas de temporizacion se debe realizar de modo que el
fondo para «Normal» y «Seleccionado» se seleccione en diferentes colores. De este modo
se reconoce que dia estd marcado y por ello asignado («Normal» = asignado,
«Seleccionado» = no asignado).

Valores de visualizacion (no modificables)

Si se tocan valores no modificables (bloqueados por la programacion), se oye un suave tono
de sefal, pero no se produce ninguna modificacién en el CAN-TOUCH.

14



Operacion
Modificacion de valores

Existen 2 posibilidades de programacion:

1. Sin campos de mando Arriba/Abajo propios: al tocar el valor aparecen flechas
Arriba/Abajo junto al valor

2. Programacién de campos de mando Arriba/Bajo propios que se aplican a todos los
valores modificables de esta pagina.

1. Flechas Arriba/Abajo junto al valor

Ejemplo: conmutacién de una bomba de Automatico a Manual/OFF.

. Tocar el valor a modificar.

|
AUTO/

Se modifican el fondo o el color de escritura del
valor (segun la programacion) y aparecen las
flechas Arriba/Abajo.

Al tocar una flecha se modifica el valor.

MAND/OFF

1 1 .
Las fechas desaparecen si se toca otra zona de la
MANO/OFF pantalla. El valor modificado vuelve a recibir el

_@_&]_l_ color de fondo/escritura original. Se visualiza el
valor modificado (modo).

15



Operacion

2. Campos de mando Arriba/Abajo propios:

Ejemplo: modificacion de la temperatura ambiente nominal el modo de calefaccién
(«Dia»)

| Tocar el valor

Temp. tedrica: 2
a modificar.

Programa de temporizacion?

Lu Ma Mi Ju VilSSID8

na:-nnkh - 2%.nn h

Se modifican el fondo
o0 el color de escritura
del valor (segun la
programacion)

y aparecen las flechas
Arriba/Abajo en el
area programada.

Temp. tedrica: 20°C

Programa de temporizacién:

Lu Ma Mi Ju VilSEiD8

na:Nnh - 22NN h

Temp. tedrica: 22°C \ Al tocar una flecha se
modifica el valor.

Programa de temporizacion:

Lu Ma Mi Ju VilSSID8 4

[aT~E¥alall2y 2700

Temp. tedrica: 22°C ) Las fechas

' desaparecen si se

| toca otra
zona de la pantalla.
El valor modificado
vuelve a recibir el
color de
fondo/escritura
original. Se visualiza
el valor modificado.

Programa de temporizacién:

Lu Ma Mi Ju Vi|SSIB8 4

NneE-nnh - 2200 hk

16



Operacion
Modificacion de un programa de temporizacion
Modificacion de la asignacion del dia de la semana:
Ejemplo: el viernes no se debera conmutar mas con este programa de temporizacion.

En este ejemplo de programacion, los dias seleccionados para los que debera resultar valido
el programa aparecen en amarillo, y los no seleccionados en azul.

Lu Ma Mi Vl- Tocar la lista de dias.

Al hacerlo, la lista de dias queda marcada
con un marco.

Lu Ma Mi Ju VilSaID8

Tocar el dia para el que dejara de resultar
valido el programa de temporizacion.

Lu Ma Mi Ju

: El dia seleccionado cambia su color de
| LU M a M | J U: fondo y se ve por ello como «no

seleccionado».

. El marco desaparece si se toca otra zona de
Lu Ma Mi J u_ la pantalla. Se visualiza la asignacion de

dias de la semana modificada.

17



Operacion

Modificacion de los tiempos de conmutacion:

Ejemplo: modificacion del tiempo de conmutacion de las 22:00 horas a las 21:00 horas, con
campos de mando Arriba/Bajo propios

Tocar la hora de conmutacion
a modificar.

Se modifican el fondo o el color
de escritura de la hora de
conmutacion (segun la
programacion) y aparecen las
flechas Arriba/Abajo en el area
programada.

T e L L S

. Al tocar una flecha se modifica la
t hora de conmutacion.

Programa de temporizacidn:

Lu Ma Mi julNiISEID8

06:00h - 21:00h

Pl Ll Il L8

Las fechas desaparecen si se
toca otra zona de la pantalla. La
hora de conmutacién modificada
vuelve a recibir el color de
fondo/escritura original. Se
visualiza la hora de conmutacién
modificada.

Programa de temporizacién:

Lu Ma Mi juNiiSSIE8 4

06:00h - 21:00h

18


















