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Npoubhf!ef!mlbgqgqbsfjm
Consignes de securité

Mft! gs!tfouft! jotusvdujpot! t!lbesfttfop! fyd
autorisé.

Le régulateur doit étre hors tension lors de la réalisation des travaux de montage et
de cablage.

Seul un personnel qualifié est autorisé a ouvrir, a raccorder et a mettre en service
m! bggbsfjm/ ! JIm! dpowj fou! ef! sftqfdufs! m!fotf

de sécurité.
M! bggbsfjm! dpssftqgpoe! “ ! m! ! uditaltoltes les prestrigions dalsécwitt di o r
requises. Il doit uniquement étre installé et utilisé conformément aux caractéristiques techniques et aux
gsftdsjgujpot! ful! dpotjhoft!ef!tldvsju!!! opod! far! dj bq

bj mmfvst!ef!sftqfdufs! mft! gsftdsjqgqujpot!efl!t!dvsjul!lf
guestion. Toute utilisation non conforme nous dégage de toute responsabilité.
3 Le montage doit uniguement étre réalisé dans des piecesexempu f t ! e! i.vnj ej u!

3 Conformément aux prescriptions locales, le module doit pouvoir étre déconnecté du réseau électrique a
m! bjeflelvolejtgptjujgl!lefldpvqgvsf!pnojgpmbjsf!)dpoo-
3 Le module doit étre entierement mis hors tension et protégé contre tout réenclenchement avant
e(fggfduvfs! eft! usbwbvy! e!jotubmmbuj pNe |arpaislineriertid° ¢ mb h
les raccords de la plage des trés basses tensions de sécurité (par ex. raccords de capteurs) avec des
raccords 230 W/ ! M bgqgbsf jm! fu! mft! dbqufvst! sfmjltt! “1 df! ef
présenter des tensions trés dangereuses.

3 Les installations solaires peuvent absorber des températures tres ' mf w! ft /! Mf ! sjtrvf! ef
par conséquent pas exclu. Faire preuve de précaution lors du montage des sondes de température.

3 Pour des raisons de sécurité, les sorties doivent rester en mode manuel uniguement a des fins de test.
Cemodedefonctooof nf ou! o! j odmvu! bvdvof!tvswf)jmmbodf! eft! uf
des sondes.

3Vo!lgpodujpoofnfou!t, slolftu!gmvt! hbsbouj!eYyt! mpst!r
dernier présente des dommages visibles, ne fonctionne plus ou a été stocké dans des conditions
défavorables pendant une période prolongée.Tj ! uf m! ft u! mf ! dbt -! mf! s! hvmbuf v
doit étre mis hors service et protégé contre toute remise en marche intempestive.

Maintenance

T!'jm! ftu! nbojgvm!!fu!vujmjt!!ebot! mft!syhmft!ef! m!bs
dpowj fou! el vujmjtfs! vo! dijggpo! ml hysfnfou! jngs! ho! ! e
détergents et de solvants corrosifs, tels que le chloroéthane ou le trichloréthyléne, est interdit.

Etant donné que tous les composants sur lesquels repose la précision de la régulation ne sont exposés a
bvdvof! dibshf! t!jmt! tpou! nbojgvm!t! ef! nbojetme st dpogp
fyussnfnfou!s!'evjuf/! M bqgqgbsfjm!of!dpngpsuf! epod! bvdy
peut pas étre ajusté.

Mft! dbsbdu! sjtu
piecesderf di bohf ! ep
de fabrication initial.

Mise au rebut

U Les appareils non réparables ou qui ne sont plus utilisés doivent étre mis au rebut sans
polluer et déposer dans un point de collecte autorisé. lls ne doivent en aucun cas étre
jetés aux ordures ménageres.

U Si vous le souhaitez, nous pouvons nous charger de la mise au rebut respectueuse de
m! f owj spoofnfou! qpvs! mfpgadlTbchnisbthe Altermative.d pnnf sdj br
_ 0O Mft!nbu!sjbvy!lel!fncbmmbhf!epjwfoul!susf!njt! by
U Une mise au rebut inappropriée peut entrainer des dommages considérables pour
m! fowj spoofnfou! dbs! mft! opnc soduitsyexiger un'triparb vy ! v i
des professionnels.

t!lef!dpotusvduj po!ef! mlb

f m!
ou! susf! ! rvjwbmfouft! bvy!
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Npoubhf!ef! m!b

Contenu de la livraison

Module d'extension CAN CANI/O45
Notice d'utilisation

7x borne a 2 pbles

3x borne a 4 pbles

1x borne a 3 pdles

Cheville

Vis spéciale panneau de particules

Mpoubhf!lef!m!lbggbsfjm
ATTENTION! Upvkpvst! dpvgfs! m! bmjnfoubujlo!

bofitier ! Tous les travaux a l'intérieur du module doivent étre réalisés hors tension.
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Npoubhf!lef!m!lbggbsf | m
Montage des capteurs

La disposition et le montage corrects des sondes sont essentiels au bon fonctionnement de

m! jotubmmbujpo/! JIJm! gbvu! ' hbmfnfou! wfjmmfs! “1 df! rv
douilles plongeuses. Les passe-cables a vis fournis servent de dispositifantif yus bduj po/ ! M! f b
gbt! q!/ ol usfs!ebot! mft! epvj mmft ! qmprizsdqué detgdl)t Fodrque dbt ! e
mft!ltpoeft!e! bggmjr vf !edtlatempérptiird ambiante,eles doivent jetee dpiemv f o d
isolées.

Fo! ht ol sbm-! mft! dbqufvst! of! epjwfou! gbt!susfl! fyqpt
celle-ci peut se diffuser au travers de la résine moulée et endommager le capteur. Le chauffage de la

sonde pendant une heure a prés de 90°C peut éventuellement empécher sa détérioration. En cas
elvujmjtbujpo! eft! epvjmmft! gmpohfvtft! ebot! eft! bd
piscines, il convient impérativement de veiller & la résistance a la corrosion.

Sonde du collecteur (cable gris avec borne de connexion) :

T M!'jot!sfs! ebot! vo! uvecf! rvj! ftu! ejsfdufnfou! csbt
carter du collecteur,

1 ou placer une piece enT sur le tube collecteur de départ du collecteur extérieur, y visser une
douille plongeuse avec le passed ° cmf ! 1 wj t ! fo! mbjupo! )>! gspufduj i
le capteur.

1 Qpvs!gspu! hfs! m!jotubmmbuj po! dp o u s-tirtuindetsurtensidn® ut ! d
(varistance) est fixé dans la borne de connexion en paralléle entre le cable du capteur et le cable
de rallonge.

Sonde de la chaudiére (départ chaudiére); ! Df uuf ! t poef ! ftu! tpjul wjtt!f!
el vof! epvj mmf! gmpohf wonfluitel de départ!a une aistante! aussi $alblentue
possible de la chaudiere.

Sonde du chauffe-eau; ! Mf ! dbqufvs! ol dfttbjsf! > ! mljotubmmbuj p:t
douille plongeuse justeau-ef t t vt ! ef ! m! I di bohf vs ! thdrmigués i hilettdshet ! e! ' d
ebot! mflujfst!jog!sjfvs!lef!m!l!dibohfvs!ebot! mf! dbt
npou! ! bv!ojwfbv!ef! mb!tpsujf!lef!sfupvs!ef! ml!diboh
uvzbv! ef ! m! Isahdelma bufveills fa mdmtee en température du chauffe-eau a partir de la

di bvejYysf! ftu!npou! f! 1l vof!ibvufvs!dpssftqgpoebou! "~
période de chauffage. Le passe-cable a vis fourni sert de dispositif anti -extraction. Le montage au-

dessousev! sf hjtusf!pv!ief! m!! dibohf v adcunicdsauojise.vf ! dpssft
Sonde tampon; ! Mf ! dbqufvs! ol dfttbjsf! > ! mljotubmmbujpo!tp

m! b ddv nv mbau-fessis € fk!vrm!u!'f d thdsnudud solaire au moyen de la douille plongeuse
fournie. Le passe-cable a vis fourni sert de dispositifantif yusbduj po/ ! JIJm! ftu! sfdpn
tpoef! fousf! mf! dfousf! fu! mflujfst!tvqg!sjfveuseef ! m! b
en tant que sonde de référence pour le systeme hydraulique de chauffage, ou de la glisser sous
m!jtpmbujpo-!ejsfdufnfou!tvs! mb!lgbspj!ef!m!bddvnvml

Sonde de bassin (piscine) : Fixer une piéce enT juste a la sortie du bassin au niveau de la conduite

e! btqjsbujpo! fulwjttfs! mf!ldbqufvs! bwfd!vof! epvj mmf
dpssptjpo/!'"Vof! bvusf!gpttjcjmju!!dpotjtuf! 1 gjyfs!
gmbdf ! m!' jtpmbujpo!ousshmfvf)bgmepgdiftfetipm! fowjsport

Tpoef ! e! bRxerng somdé sur la conduite appropriée au moyen de ressorts enroulés, de

dpmmj fst! el buubdif-!fud/! Wfjmmfs! "I vujmjtfs! vo! nb
etc.). Enfin, le capteur doit étre bien isolé de maniére a enregistrer la température du tube avec

précision et a éviter toute influence de la température ambiante.

6



Npoubhf!ef! m!b
Tpoef! el fbv! di;blvEjf!! mfbloglubymbuf vs! ftu! vuj mjt!! o
chavef ! tbojubjsf!bv!Inpzfolel!ldibohfvst!uifsnjr !
)tubujp e urfe béponse papidefo*vy!"! npej gj dbuj pot! ef! mb! r
jngpsub f/ 1 D' ftul gpvsrvpj ! mbtretplpogedirdctentent b ha sodie¢ dev
m! ! di bo vs! ui f sultjarapidé AtandWéifie dvbcqun foiat gotique (accessoire spécial,
typeMSP..*  epj u! susfl!jot! sl bv!ojwfbv!U/flIMhD !dti posouhjffv!sh v
doit alors étre monté en position verticale avec la sortie ECS (eau chaude sanitaire) dans la partie
supérieure.

o!
ou
h f

Capteur de rayonnement: Pour obtenir une valeur de mesure correspondant a la position du
dpmmf dufvs-!jm!ftu! j npapabelernentual ellegesrj Lfe oaptéus doitrdoric tte q u f v
vissé sur le revétement en tole ou a coté du collecteur sur une rallonge du rail de montage. A cet
fggfu-!mflcpiujfsltlev!idbqufvs!ftu!gpvswv!ielvo! mphf
capteur est également disponible sous forme de capteur radio.

Capteur ambiant : Df ! dbqufvs! ftu! dpo*v! gpvs!susf! npou!! ebo
eflslglsfodf*/ ! Wfjmmfs! I ofl!gbt!npoufs! mf!dbqufvs
ouprese! vofl gfosusf/!'Vo!dbqufvs!bncj bou! gf vcomnmardd mf n f
adistance) t bot ! bvdvof!jogmvfodf!ef! mb!ufnqg! sbuvsf! bnec

"I m!jou! sjfvs! ev! dbqufvs/ ! Jm! t f Hampsdesupietes dxempteésn f o u
elivnjejul /! Mfldbqufvs! ftu!!'"hbmfnfou!ejtqpojcmfl!lt

Sonde de température extérieure : Cette sonde est montée sur la partie la plus froide du mur (au nord

dans la plupart des cas) a environ deux métres dusol. J m! dpowj fou! e! ! wjufs! upyv
eft!lqgvjut! e! b! s b ujept@esHegchbte setc.seftrouvapt\a proxenitéf Lta sonde ne doit

pas étre exposée aux rayons directs du soleil.

Raccordement électrique

Seul un professionnel est autorisé a procéder au raccordement conformément aux directives locales
applicables.

Remarque:J m! dpowj fou!ef! nfuusf!fol!l!gmbdf! m!jotubmmbujp
afin de la protéger des dégats causeés par lafoudre (parasurtenseurs). Les pannes de capteurs dues a

m! psbhf!pv!“1lvofl!ldibshf!!mfdusptubujrvfltpou! mb! g
el gbvu!lef!njtf! ! mb! uf s-gréultqesurtendion.! m! bct f odf ! ef ! dpv

Attention : Tous les travaux entrepris a l'intérieur du module doivent étre effectués hors tension. Si le
npoubhf! ftu!fggfduv!!bmpst!rvf!m!lbgqgbsfjm!ftu!tpyv

Toutes les sondes et les pompes ou les vannes doivent étre raccordées conformément a leur
numérotation dans la programmation.
Dans la plage de tensions réseau, des sections de 0,75 1,5 mm2 a fil fin sont recommandées, a
m! fydfqujpol!lef! mb!dpoevjuflel!bmjnfoubujpo/!
Des bornes dédiées sont prévues pour raccorder le conducteur de protection (PB.
Jm! dpowj fou!ef!sftgfdufs! mft!gsftdsjqujpothtvjwbo
1. Toutes les lignes sous tension de réseau (230 V) doivent étre les plus courtes possibles a
m! jou! sjfvs!lev!cpilujfs! fdessue des mmposaritscoté trgdbbhsses u s f !
tension (processeur, etc.).
2.Jm! dpowj fou! e! v uj dagstefplas!pmas ded barseb 280 \spbur ihtoduite desn b
lignes 230 V dans le boitier.

3. Les lignes de capteur, bus CAN ou bus DL ne doivent donc pas non plus passer par les
traversées coté 230 V.

Alimentation en tension

M! bmj nfoubuj po! ! mfpdruus jrégutatedr J¥YR18x2sdu HWUWMR1611 fod par un bloc
e! bmj nf oubujVovaled bproes €18V elt 12 rBasse pour le raccordement du bus CAN.

Mf! sbddpsefnfoul tfdufvs! o!ftu! epod! ejtgpojcmf! rv
m! bmj nffolulmlu!j pfod espojrvf/
7



Npoubhf!ef!mlbgqgqbsfjm
Schéma de branchement et cavalier

Raccordements en 230 V

Toutes les lignes sous tension de réseau (230 W* ! epj wf ou! susf ! mft! gmvt !
du boitier et ne doivent pas étre posées au-dessus des composants cOté tres basse tension
(processeur, etc.).
¢ L: Réseauconducteur externe (phase) Fusible ¢
| |
| N: Réseauconducteur neutre |
Conducteur de protection PE
| - |
[ 3,15AT |
| |
: A 83% i'. ® *® | S: Contact a :
I S3: contact a I . Py SI o ;
fermeture A3 O : T B : ' /7_. | fermeture A1 I
| .
| S2: contact a g2! o O O L| ® 0! ® o Cotntac'taj |
fermeture A2 : | ; ouverture
I N @ N, ® N| @® | N conducteur |
N: Conducteur neutre | I
| | | neutre I
Conducteur de i @ s @ L @ Conducteur de
: ' ~ ' protection
protection PE ﬁé =5 230U a1 PE
I 1@ ee e i@ o (O |
: I ~: Masse
Cavalier pour la terminaison, ici E}ﬂ: Entrée 4
: avec terminaison |
: A Masse
—— || Entrée 3
B Jr=en
o I|~:Masse
Terminaison \ : || Entrée 2
|
s, |
term EEHI' ~: Masse
O \ ——— 4| Entrée 1
| R I | L |
o|o}e_e yefe]fe]o]le]fe]
1| [ O
? 9 X 53 Lo
rT oo ol > r
c A \
Bus CAN / \

N Masse A Masse
Sortie analogique A5 | Cable de données
N Masse (Bus DL)

8 Sortie analogique A6

dpvs



Npoubhf!ef! m!b
Cables des capteurs

Schéma de branchement des capteurs

QF==
_I

c
@

Capteur 4

_I

Capteur 3

uasg

ipllelly

fe

i

i

[ =t Capteur 2

| =ty I

L
®

o

Capteur 1

|

Les entrées IN3 et INA qf vwf ou! susf! dpnnvu! ft! tvs! voflOVmpért vsf
el gmbdfnfou!ev!dbwbmjfs/!Vof!nftvsfleft!wbmfvst!e

Exemple :
Entrée IN4 comme entrée de capteur Entrée IN4 comme entrée de tension 0-10 V

usg usasg

Cavalier\.

Cavalier

Le raccordement des capteurs se fait toujours entre le raccord de capteur concerné (IN1 p IN4) et la
masse du capteur (M).

Pour éviter toute variation des valeurs de mesure et garantir une transmission de signaux sans
perturbation, il faut veiller & ce que les cébles des capteurs ne soient pas exposés a des influences
extérieures négatives dues auxlignes 230 V.

Les cables des capteurs ne doivent pas passer sur la méme ligne que la tension réseau.
Fo!dbt!e!vujmjtbujpol!lef!d°cmft! opo!cmjoel!t-1! Mft! c
doivent étre posés dans des conduites séparées ou divisées et avec un espacement minimal de

5cm.

Les cables des capteurs PT100 ou PT500 doivent étre blindés.
Si des cébles blindés sont utilisés, le blindage doit étre raccordé a la masse du capteur (*).

Tous les cables de sondes présentant une section de 0,5mm?qf vwf ou! susf! gs prmpoh!
Bwfd! df uuf! mpohvfvst!tef!d°cmf! fu!vo! dbqufvs! ef! uf
+1 K. Pour des cébles plus longs ou une erreur de mesure plus faible, une section de cable supérieure

est nécessaire.



Npoubhf!lef!m!lbggbsf | m
Cable de données pour bus DL
Schéma de branchement du cable de données pour bus DL

I_G'I a I_ -

Le busDL se compose de 2conducteurs seulement : DL et masse du capteur (*). M! bmj nf ou b uj
électrique des capteurs de bus DL est assurée par le busDL lui-méme.

Mb! gptfleft!d cmft!gfvu!susf!slbmjt!flfo!lupjmf! nb]j
Tout cable présentant une section de 0,75mm?2 et une longueur maximale de 30 m peut servir de
cable de données/ ! Qpvs! mft! mjhoft! ef! mpohvfvs! tvg! sjfvsf-|
blindé.

Si des céables blindés sont utilisés, le blindage doit étre raccordé a la masse du capteur (*).

Eft! dpoevjuft! ef! detadenflonnées lomgues atftropurdpprycipées les unes des
bvusft!gfvwfou! fousbiofs!vof!gspgbhbujpo!left!qfsuv:
est donc recommandé de respecter un espacement minimal de 20 cm entre deux conduites de cables

oue! vujmjtfsleft!d cmft!cmjoel! t/!

Qpvs! m!bdrvjtjujpo! eft! epoo! ft! ef! efvy! sl
dpowj fou! e!vujmjtfs! eft! d>°cmft! cmjoe! t! t!
nsnf!mjhof!rv!vo!d°cmfl!leflcvt! DBO/

hvmbuf vs
gbs!'t/ ! M

Charge bus des capteurs DL

M!I'bmj nfoubuj po! fu! mb! usbotnjttjpo! ef tcodnjpintedmenb suy ! ef t !
vof! mjhof! cjgpmbjsf/ ! Im!lftu! jngpttjcmf! el vujmjtfs
DBO*! f o! wv f ! eilméentatioroétegrgjef s ! m! b m

En raison du besoin relativement élevé en courant des capteurs, il est indispensable de respecter la

«charge bus » :

Le module fournit la charge bus maximale de 100 %. Les charges bus des capteurs électroniques
sont indiguées dans les caractéristiques techniques de chacun de ces capteurs.

Exemple : Le capteur électronique FTS450DL présente une charge busde 25 %. Il est donc possible
eflsbddpsefs! kvt rA0DlaubbusDbquf vst! GUT5

10



Npoubhf!ef! m!b

Réseau de bus CAN
Schéma de branchement du cable de bus CAN

H- — — = — =t — —_— — =

t

erm
.'. . (— Cavalier pour la terminaison, ici : avec terminaison

®
¢
v

Ej s

® 00
LA
T N
<
fdujwft!sfmbujwft! " Im!'lubcmjttf

Bases techniques

Le bus CAN se compose des cables CANHigh,

CAN-Mpx -! HOE! fu! e! vo! d°¥Ymf! e!
gpvs! mft!ldpngptbout!ef!cvt!

ufotjpol!lel!bmjnfoubujpo!gspq
des appareils a alimentation 12 V et 24 V ne doit

pas dépasser 6 W.

H1- CAN-H Un réseau CAN doit étre construit de maniere
) i linéaire. Chaque extrémité du réseau doit étre dotée

[@]

il elvofl!sltjtubodf!ef!ufsnjob
‘ la terminaison des appareils terminaux.

[cHz2 - CAN-L ] Dans le cas de réseaux de grande taille (sur
plusieurs batiments), des problémes peuvent

1 V/Div.

CHLY CANHCH2T CAN-L TempsDv- | | survenir en raison de perturbations

1 V/Div. 250 ps

électromagnétiques et de différences de potentiel.

Signaux de données CAN-H et CAN-L Pour éviter ces problémes ou les résoudre en

grande patrtie, il convient de prendre les mesures
suivantes :

9 Blindage du céable

T Co

Le blindage du cable de bus doit étre relié de maniére a présenter une bonne conduction a

di brvf!lgpjou!opebm/ ! Qpvs! mft!s!ltfbvy!ef!lubjmm
blindage dans la compensation de potentiel conformément aux exemples.

mpensation de potentiel

Vof! mjbjtpo! ' bodf! bv!gpufouj fm!u
Mpst!ef! m!jouspevdujpo!ef!d°cmft!ebot!votl ¢c’uj
dans la mesure du possible et a tous les raccorder au méme systéme de compensation de

potentiel (principe SingcEntryPoin® / ! M pckf duj g! ftu!eflds! fsleft!qg
bgjo!e!pcufojs!vof!ejgg'sfodf !parfappgrpauxdcables f m! bv
wpjtjot!foldbt!efl!tvsufotjpo!bv!ojwfbv!ielvol!ld
un espacement approprié des cables par rapport aux installations de protection contre la

foudre.

La compensation de potentiel a également des effets positifs contre les perturbations

associées aux cables.

-

l'gbjcmf!jng! e
!

11
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1 Prévention des boucles de terre/masse

Si un cable de bus est posé entre plusieurs batiments, veiller & ne générer aucune boucle de
terre/masse. En effet, les batiments possédent en réalité des potentiels différents du
potentiel terrestre. Si un blindage de céble estdirectement relié au systeme de
dpngfotbujpo!ef!gpufoujfm!ebot!dibrvf!c”ujnfou-
ufsnft-!tvolgmvylef!ldpvsbou!t!!'dpvmfl!lev!gpufoujf
Tj-!'qbs! fyfngmf-1!vo!! dmimneng le potetiel Beceé batimgrd gsty j nj u! ! e
alors brievement relevé de quelqueskV.
Mf ! dpvsbou!ef!dpngfotbujpo!t!! dpvmf! bmpst! wjb!r
électromagnétiques extrémes qui peuvent détruire les composants de bus.

Protection paratonnerre

Pour une protection paratonnerre efficace, une mise a la terre correcte et conforme aux prescriptions

est primordiale.

Un systeme parafoudre externe offre une protection contre tout impact de foudre direct.

Dans le cadre de la protectioncontremf t ! t vsuf ot j pot! wj b! mf! dV@npdct e! b mj

de foudre indirect* - ' j m! dpowj fou!e!jou! hsfs!left!qgbsbupoofssft
systemes de distribution en amont, conformément aux prescriptions locales.

Pour protéger les difft sf out ! dpngpt bout!e! vo! s! tfbv!linbigd/'ldspousf !

sfdpnnboe! 'el!vujmjtfsleft!qgbsbtvsufotfvst!tq! djbmf]

Exemples : Parasurtenseur de bus CAN CANUES de Technische Alternative
Eclateur a gaz pour mise a la terre indirecte EPCOS N8IA90X

Exemples de variantes de réseau
Explication des symboles :

Al1Bgqgbsfjm!l bwfd! bmjnfoubujpo!qgspgsf!)VWS27y3-1

Al 1 Bggbsfjmlt! bmjnfoubdNuUdwWwAbDb! mf!lcvt!)DBO!JOP-1!D

Al ' Dpowfsujttfvs! efB€CYvt! DBO! CDOD! ) DBO

term _ open
(mm A!! bwfd!ufsnjobjtpo! mmeggbsfjmt!ufsnjobvy*! 11111

El A!!Qbsbtvsufotfvs!ef!@vt!DBO!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

«Petit® ! s tfbv!)" ! mljouwu!sjfvs!lelvo!c’ujnfou*

NDR 1 NDR 2 NDR n1 NDR n

g‘_‘;‘;gterm gjggopen g‘_‘;ggopen giggterm
glnlz|z N|Z | Z| -] N(Z | Z| -] NZ|Z
<|x O < 0 O < T =l 4in
I(r I(r I(r I(ir

il -

(%_E@_):\ Blindage Blindage Blindage

mise a la terre indirecte (en option)

¢
¢

Longueur max. du cable : 1 000 m a 50kbit/s

Mf !l cmjoebhflepjul!susfl!lgspmpoh! ! gpvs!dibrvf!oOvel!l ef!
mise a la terre du blindage (masse GND) doit seulement étre réaliséeindirectement qbs! mf ! cj bj t !
éclateur a gaz.

Wf j mmf s! 1 df ! diredtebindésivabld ne sejpioduisepentre la masse ou le blindage et le

potentiel terrestre (via des capteurs et le systeme de tuyauterie mis & la terre, par ex.).

12
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Réseau (sur plusieurs batiments) sans CAN-BC2:

-

( LPE )
Mise a la terre indirect:\

Longueur max. du cable : 1 000 m a 50 kbit/s

Mf !l cmjoebhflepju!susf!lqgspmpoh! ! qpvs udseubpointsi! o Ove! e
possible au centre du cable. Il est recommandé de mettre indirectement a la terre le blindage dans
mft!bvusft!c®ujnfout! ! m!bjef pasteliéalamdsseqGNDydss ~ ! h b {
appareils.

.

ise a la terre indirecte

En option

Réseau (sur plusieurs batiments) avec convertisseur de bus CAN CAN-BC2:

- I’-’
3 5]
) 3
!5 i'g [ N ]
____________ I R 1 o .
......... . ...
(=] -
)
!a
Mise a la terre indirecte
b 4
v

Mise a la terre

indirecte \

Longueur de cable max. : selon le débit en bauds réglé au niveau du CAN-BC2

En option

Le blindage du réseaudécouplé est raccordé, pour chaque convertisseur de bus, a la masse du bus
CAN (GND). Ce blindage ne doifpas étre directement mis a la terre.

Sans parasurtenseur de bus CAN, cette variante offre seulement une protection contre les
différences de potentiel k v t r 1KV max., mais ne doit pas étre considérée comme une protection
paratonnerre.

Dans ce cas, le blindage du cable doit étre relié a la terre entre les convertisseurs de bus CAN emun
seul point si possible au milieu du céable. Il est recommandé de mettre indirectement a la terre le
blindage dans les autres batiments a I'aide d'un éclateur a gaz.

Un convertisseur de bus CAN est comme un répéteur. Il regoit des signaux de bus CAN et les
transmet. Pour cette raison, chaque tron¢on de cable de chaque c6té des convertisseurs de bus CAN
doit étre considéré comme un réseau de bus CAN autonome.

13
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Choix du cable et topologie du réseau
La paire torsadée ) t i j f mef el

uxjtufe!

qbj s *!

t ! ftu!

jngpt! f1l qp

DBOpqgfo/! Jm! t! bhj u!aeges deoconducteunsftarsddées dt!ure Hlirdagey extérieur

dpnnvol/!
) DEN* /!

Df uuf !
Fu! j m!

mj hof!
ftu!

ol ftu!
gpttjcmf!

gbt!

usyt!
e DQD onuaf 50 kbi/d. leed sectidny def ot | p c

tfotjcmf! bvy! g

conducteur indiquées dans la recommandation CANopen (CiA DR 3031) sont reprises dans le

tableau ci-dessous.

Longueur de bus Résistance selon la Section

[m] mpohvfvs!\ [mm?]
1A51 70 1-36A1-4
51A411 <60 1-45A1-7
411A711 <40 1-61A1-7
711 Am <26 1-86A1-9

Mb! mpohvfvs!ef!d°cmf!nbyjnbmf!el qgfoe! gbs! bj mmfvst!!
de la section de conducteur [mm?].

Section de conducteur Longueur maximale [m]
[mm?] n=32 n=63
0,25 200 170
0,50 360 310
0,75 550 470
Débit de bus

Le menu Bus CAN / Réglages CAN du module permet de régler le débit de bus entre 5 et 500kbit/s. Il
est possible de mettre en place des réseaux cablés plus longs avec des débits de bus plus faibles.
Toutefois, la section doit alors étre augmentée en conséquence.

Le débit de bus standard du réseau CAN est de 50kbit/s (50 kilobauds) ; il est prescrit pour de
nombreux appareils & bus CAN.

Important : Tous les appareils du réseau de bus CAN doivent présenter laméme vitesse de
transmission pour pouvoir communiquer les uns avec les autres.

Débit de bus [kbit/s] | Longueur de bus totale max. admissible [m]
5 10 000

10 5000

20 2500

50 (standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Recommandations

Cable a 2x2 péles,a paires torsadées (torsader CAN-L avec CANH ou +12 V avec GND) et blindé avec

une section de conducteur de 0,5mm2 au moins, une capacité de conducteur a conducteur de

60 pF/métre au maximum et une impédance caractéristique de 120 ohms. La vitesse de bus standard

du régulateur UVR16x2 est de 50kbit/s. Est notamment conforme a cette recommandation le type de

cable Unitronic®-Bus CAN 2x2x0,5 de la société Lapp Kabel pour la pose fixe " ! m! j ou! sj fv
batiments ou de tubes vides . Ainsi, une longueur de bus de 500 m environ serait en théorie possible

pour garantir une transmission fiable.

Pour la posedirecte sousterre- ! j m! f t u! gbs! fyfngmf! gpt2x2x0cbmmide! v uj mj
la société HELUKABEL. réf. 804269, ou le cable enterré2x2x0,75 mm2 de la société Faber Kabel, réf.
101465.

14
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Cablage

Un réseau de bus CAN ne doijamais étre construiten étoile / ! Mb! t usvduvsf ! bel! rvbu
conducteur de ligne partant du premier appareil (avec terminaison) vers le 2e, puis vers le 3e, etc.Le
efsojfs!bggbsfjmlef!cvt!ftu! " lopvwfbv!lrvjgllelvo

CORRECT

ERRONE

Exemple; ! Dpoofyjpol!efluspjt! oOvet ! ef pokdettérmivaison@&SS* ! b w
oOvet!ef!s!Ysbwt gy obV mbajiment) sjfvs!e! vol!

== terminaison (Résistance de terminaison 120 Ohm)
-1 terminaison ouverte

s NDR 1 maNDR 2 =ENDR 3
ol+[0]0 [ mrelle)

N|IZ|Z NIZIZ
Ol<||— Ol<||—

U VARV

Di brvf!sl tfbv! DBO! epj u! susf ! | rohpspoéutledremierfet leudersiar |
participants du réseau (= terminaison)/ ! Mb! uf snj objtpo! ftu!s! bmjtaf
m! bssj ¥ sf ! .enttogve doncrobjaurfs 2 I€sistances de terminaison (a chaque extrémité)
ebot!vo!s!tfbv! DBO/!Mft!d°cmft!ef!elsjwbujpo!pv!v
autorisés.

obj
' bv

Connecteur a gauche tEl’l’ﬁ
= avec terminaison

Connecteur a droite
= sans terminaison

Lignes en dérivation

70 @
HI @
o
®

15



Npoubhf!ef!mlbgqgqbsfjm

Pour générer des lignes en dérivation longues et fiables, on utilise un convertisseur de bus CAN. La

mj hof! fo! el sjwbujpo! ftu!bmpst! el dpvgm! f!l ef! m!bvusf
réseau de bus CAN autonome.

UVR16x2 CAN-I/O45
7/

Réseau de bus
CAN autonome

UVR16x2 il CAN-1/045
CAN-BC2
= \ % =
~— 7/

Les essais réalisés en usine ont donné les résultats suivants :

1) Les branchements en étoile jusqu'a dix métres de long ne provoquent aucune perturbation au
niveau de la transmission.

3*1T Kvtrv! " lvof! mpohvfvs!ef!cvt! ef! 3 &bl/s, altrdnemissiomf ! wj u
eft!epoo! ft!gpodujpoof!gbsgbjufnfou! bwfd!vo! gbjcmf!
économique J-Y(St)Y EIB KNX 2x2x0,8avec une impédance de 75 a 90 ohms.

3) Pour une longueur de bus allant jusqu'a 150m et avec un nombrer evj u! ef ! o OCAT5- | mf !
24AWG (cable Ethernet type pour les réseaux de PC) peut aussi étre utilisé.

Vo! di bohfnfou'lefluzqgf!ef!d cmf!bwfd!vof!jnqg! ebodf!
séparés par un convertisseur de bus CAN.

Maiscet ! s! t fbvy! of! dpssftqgpoefou
Bmufsobuj wf! Hncl ! of Il gfvu! epod!
elvofleft! 4l gpttjcjmjult!dju!f

j gjdbuj
poofs! bvdvof! hbsbo

l'gbt! bvy! tg!'!d
e 0
lgmvt!ibvul/

j
t t
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Sorties
Schéma de branchement des sorties de commutation

Conducteur de

/ protection PE \
Sl S @
| & @
1 OT Lvle N b @
s2 @ | 1
I | |
N @ N:v @ N @
|
I
P Lo | |V @
A3 A2 230U~ Al
Sorties Raccordement secteur Sortie
A2 + A3 230V Al
Schéma des sorties de commutation
Réseau S, S2, S3: Contact a fermeture A1A2, A3
N L O: Contact a fermeture Al
N: Conducteur neutre
[] L = conducteur externe
"R1 } R2 R3
[ ] 1 ]
| | I
N OS S2 N S3
Sortie Al Sortie A2 Sortie A3

La charge de courant maximale des sorties est indiquée dans les caractéristiques techniques .
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Schéma de branchement des sorties analogiques (0-10 V / MLI
(PWM))

AR
FlE N

Sortie A4

I— Sortie A5

Les raccordements A4 et A5 correspondent aux péles positifs, les raccordements A aux pbles
négatifs.

Lors du paramétrage comme «sortie de commutation », il est possible de raccorder un relais
auxiliaire HIREL:-230V ou HIREL-PF.



Raccordement du relais auxiliaire HIREL-230V

Exemple : Raccordement pour les sorties A4 et A5
Les sorties A4 et A5 doivent étre paramétrées en tant que sorties de commutation.

Le relais auxiliaire ne peut pas étre encastré dans le module, mais il nécessite un boitier spécifique.

|
|
T

o]

term

Npoubhf!ef! m!b

HIREL-230V
o 2| L2 9]
I = O o .
[_D z_ g(_,\,: Relais 1 i}
0 =[O~} b
>
8 g Z :D z: Relais 2
&l | UERY
S w0 = :I:_lgzng [
3 Ze or “
e

10 @
H2 @

nZi+ @

Fusible 6,3 A rapide

Schéma des connexions du relais HIREL-230V

NlL

|

7 R1
r1 ..
T 171
N W/LO1S1 NN

|
N W/L 02 52

R2

1

Relais 1:

O1l1... Contact a ouverture NC
S1... Contact a fermeture NO
WI/L... Racine C

Relais 2 :

O2... Contact & ouverture NC
S2... Contact a fermeture NO
WI/L... Racine C

Les deux sorties du relais sont protégées par le fusible sur le module relais. La borne «W»
correspond donc au conducteur externe «L ».

En cas de retrait du fusible, les deux sorties sont alors libres de potentiel, mais elles sont reliées par le

biais de la racine «W ».
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Caracteristiques techniques

Toutes les entrées

Capteurs de température des types PT1000, KTY (24 o 0 3 KTY
(21 2 0 3CH, PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 et capteurs
ambiants RAS ou RASPT, capteur de rayonnement GBS01,

ui fsnpdpvgmf! Ul FM-!dbqgqufvs!eliwv
RESO1, impulsions 10 Hz max. (p. ex. pour le débiteur volumique
VSG), tensionk v t r v VCC, désistance (1-1001 g* ! f u! dp
entrée numeérique

Entrées 3, 4 Tension supplémentaire 0-10 V DC(observer la position du cavalier)
Sortie 1 Sorties de relais, avecde contact a ouverture et a fermeture

Sorties 2-3 Sorties de relais, avec des contacts a fermeture

Sorties 4-5 Sorties analogiques 0-10 V (max. 20 mA) ou MLI (PWM)

@aowviar it {*!'pv!igpttjcjmjul!tltelfyufo
commutation avec modules relais supplémentaires

Charge bus max. (bus DL)

100 %

Bus CAN

Débit de données standard 50 kbit/s, réglable entre 5 et 500 kbit/s

Températures Bwfd!ejgg!sfoujfmlt!qgbs! ! ! mb!n
différentielles
Valeurs seuils Avecej gg! sfoujfm!t! gbs! ! I mb!njti

hystérésis fixe

Plage de mesure de
température

PT100, PT500, PT1000: -200,0 °C a + 850°C avec une résolution de
0,1K

Tous les autres capteurs de température : -49,9 °C a +249,9°C avec
une résolution de 0,1 K

Précision de la
température

typ. 0,4 K, max. £1K dans la plage 0- 100 °C pour les capteurs
PT1000

Précision de la mesure de
la résistance

nby/!'2-7&!'gpvs!211l g!)hsboefvs!
de processus: résistance)

Précision de la tension

typ. 1%, max.3&! ef ! mb! gmbhf !l ef ! nftvsf!

Précision de sortie 0-10V

max. de -2% a +6%

Puissance de coupure
max.

Sorties de relais: 230V / 3 A chacune

Fusible

Sorties de relais protégés par fusible 3,15 A a action temporisé

Indice de protection

IP40

Classe de protection

[l p double isolation O

Température ambiante
admissible

de +5 a +45°C
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Consignes en cas de panne

Tj-!'nbmhs! ! vo! sfmbjt!bdujw!-!bvdvof!ufotjpo!o!ft
fusible (3,15 A a action retardée). Le fusible protége les contacts du relais des dommages d(s au
court-circuit ou a la surcharge.

Un affichage de statut avec LED éteinte j oej rvf! vof! el gbj mmbodf! ef ! ml
m! ! mfduspojrvf/

Statut du
module

X

O

Fusible en tube de verre 20 x 5mm,

“— 3,15 A & action temporisé

Des valeurs de température réalistes, mais un comportement erroné des sorties indiquent de
mauvais réglages ou un branchement incorrect. Si les sorties peuvent étre ACTIVEES OU
E"TBDUJW FT! fo! npef! nbovf m-!; tusblgsqreglafes minsif quai le p q'!
csbodi fnfou! epj whevarifiogtlon. sf ! m! pckf u! e!

§ Mf ! gpoduj poofnf ou! dp o u-lsdavréadtion!caréspandanteudu giveeaguwlp fav f o u
sortie @! D {afite,u cette pompe solaire fonctionne-t-elle vraiment si elle est activée
manuellement, ou la pompe du circuit de chauffage est-elle mise en service a la place de la pompe
solaire ?

8§ Les sondes sont-elles toutes raccordées aux bornes appropriées (réchauffement du capteur avec
vo!csjrvfulfuldpousrmf!ef?2l m bggjdibhflef! mb!ufngqg

Tj! m!jotubmmbuj po! of dwasf !t fbgbj mbmhdf -!lujpm!u f tbw! s f
enregistreur de données (C.M.l.) et de consigner les profils de températures et les états de
commutation.

Des températures erronées peuvent étre dues aux causes suivantes:

8§ Eft! wbmfvst! elgbega999® ierbcas de cobirtrniradittde la sonde ou 9999,9 lors
e!lvof! joufssvgqgujpo! ef! mb! tpoef! of! tpou! gbt! o!
elvof! fssfvs!l efl csbodif nf outillét¥ééledianrgfdanelé meny o e f
e ! f o BY, AT1000, RAS, GBS, etc?

8§ Jm! ftu! ' hbmfnfou! gpttjcmf! ef! w!sjgjfs! vo! db
remplagant la sonde supposée défectueuse par une sonde en état de fonctionnement sur le
cpsojfs! fu! fol! dpous+ miatwre.!Sind défguggerdistey lb problérhe! vienb ! u f
ef! mb! tpoef/ ! Tj! mfl gspecmynf! gfstjtuf!tvs! mb!n
ftu! jodpssfdu! pv! m! fous! f! ns nf-tirchit de! swetengidnd u v f
défectueux).
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