Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Denominacion

A cada entrada DL se le puede asignar una denominacién propia. La seleccion de la denominacion
tiene lugar como en las entradas de distintos grupos de denominaciones o es definida por el usuario.
Ejemplo:

Timeout del bus DL
Mientras se esté leyendo la informacién del bus DL, el valor de Fallo de red de la entrada DL sera
«No».

Si después de consultarse tres veces el valor del sensor DL no se transmite ningun valor mediante
el regulador, el valor de Fallo de red pasara de «<No» a «Si». Luego se puede determinar si se indicara
el valor comunicado por Ultima vez o un valor de sustitucion seleccionable (solo con el ajuste Mag-
nitud de medicion: Def. por usuario).

Dado que también se puede seleccionar Fallo de red como fuente de una variable de entrada de fun-
cion, se puede reaccionar debidamente en caso de averia del bus DL o del nodo emisor.

En Valores de sistema / General, el fallo de red esta a disposicion de todas las entradas DL.

Unidad

Si para la magnitud de medicion se elige «<Automatico», en el regulador se empleara la unidad que
fija el sensor DL.

Con la seleccién de « Def. por usuario » se puede seleccionar una unidad propia, una correccion del
sensor Yy, con la comprobacion de sensor activa, una funcién de control.

A cada entrada DL se le asigna una unidad propia que puede ser distinta de la del sensor DL. Hay
disponible un gran numero de unidades.

Correccion del sensor: El valor de la entrada DL se puede corregir con un valor diferencial fijo.

Valor en timeout

Esta seleccién solo se muestra con la magnitud de medicién « Def. por usuario ».

Si se determina un timeout, se puede determinar si se indicara el valor comunicado por ultima vez
(«Sin modificaciones») o un valor de sustitucién seleccionable.
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

Comprobacion de sensor

Si el valor de Comprobacién de sensor es «Si», habra una funcién como variable de entrada a dispo-
sicion del fallo del sensor del que se ha adoptado la entrada DL.

E Comprobacion de sensor
Comprobacion de sensor  Si

Fallo sensor

Esta seleccion solo se muestra con la comprobacion de sensor activay con la magnitud de medicion
« Def. por usuario ».

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa, el fallo de sensor de una entrada DL estara dis-
ponible como variable de entrada de funciones: estado «No» para un sensor que funciona correcta-
mente y «Si» para uno defectuoso (cortocircuito o interrupcién). De este modo se puede reaccionar,
p. €j., a la averia de un sensor.

El Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor | Si

B Umbral de cortocircuito | Estandar
Walor umbral

B valor de cortacircuito Estandar
Valor de salida

B Umbral de interrupcién  Estandar
Walor umbral

B Walor de interrupcion Estandar

Valor de salida

Si se seleccionan los umbrales estandar, se indicara un cortocircuito si no se alcanza el limite de
medicion y una interrupcion si se supera el limite de medicion.

Los valores estandar para los sensores de temperatura son de -9999,9 °C en caso de cortocircuito y
de 9999,9 °C en caso de interrupcion. En caso de fallo, se tomaran estos valores para los calculos
internos.

E Comprobacion de sensor
Comprobacién de sensor  Si
(=Sl Urnbral de cortocircuito  j35<=0lET v
Yalor umbra Estandar
[ Valor de cortocircuito Def.por usuario

Valor dr salida

{

E Umbral de cortocircuito Def.por usuario
Walor umbral 0,0°C

Mediante la seleccion adecuada de umbrales y valores para cortocircuito o interrupcion, en caso de
averia de un sensor se puede preasignar un valor fijo al médulo para que una funcién pueda seguir
en marcha en modo de emergencia (histéresis fija: 1,0 °C).

El umbral de cortocircuito solo se puede definir por debajo del umbral de interrupcién.

En Valores de sistema / General, el fallo del sensor esta a disposicion de todas las entradas, entra-
das CAN y entradas DL.

Entradas digitales DL

El bus DL esta preparado de tal forma que también puedan adoptarse valores digitales. No obstante,
todavia no se utiliza.

La parametrizacion es casi idéntica a la de las entradas analdgicas DL.
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Programacion con TAPPS2 — Bus DL

En Magnitud de medicién / Def. por usuario se puede modificar el valor de Visualizacion para la en-
trada digital DL a No/Si:

Carga de bus de sensores DL

La alimentaciony la transmision de sefiales de los sensores DL se realiza de manera conjunta a tra-
vés de un cable de 2 polos. No es posible un apoyo adicional del suministro de corriente por parte
de una unidad de alimentacién externa (como en un bus CAN).

Debido al consumo de corriente relativamente alto de los sensores DL, se debe prestar atencién a la
«carga de bus»: El médulo RSM610 tiene la carga de bus maxima del 100 %. Las cargas de bus de
los sensores DL se mencionan en los datos técnicos de los respectivos sensores.

Ejemplo: El sensor DL FTS4-50DL tiene una carga de bus del 25 %. Es por ello que se puede conectar
un maximo de 4 FTS4-50DL al bus DL.

Salida DL

Mediante una salida DL se pueden enviar valores analdgicos y digitales a la red de bus DL. Se puede,
p. €j., indicar una orden digital para activar uno de los sensores de O, 02-DL.

Ejemplo: Parametrizacién de la salida DL 1

A g

' no utilizada

Salidas DL - Salida 1 - ------------

Objeto de dibujo: . Salida 1 v |

no utilizada
Salida 2 I ]

Salidas DL - Salida 1 - Sensor 02 @ Entrada de la denominacion

Parametros

Objeto de dibujo: | Salida 1 - Sensor 02 v Indicacién de la fuente en el regu-

: ' lador del que procede el valor de la
Parémetros salida DL.
* Entradas

Grupo descripc.  Def.por usuario .
+ Salidas

* Funciones

* Valores fijos

* Valores de sistema
* Bus CAN analégico

Denominacion  Sensor O2
indice den.

I=/ Yariable entr.
Tipo de fuente  Funcidn

Fuente Logica - Bus CAN digital
Yariable Resultadn

=/ Objetivo Indicacidn de la direccion de desti-
Direccién 1 no del sensor DL que debe activar-
indice 1 se.

El indice no influye en la activacion
del sensor de O, con lo que puede
pasarse por alto.

OK ] [OK, sin asignacion ] [ Cancelar I
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Programacion con TAPPS2 — Valores de sistema

Valores de sistema

Se pueden seleccionar como fuente los siguientes valores de sistema para las variables de entrada
de funciones y para las salidas CAN y DL:

* General
* Tiempo
* Fecha

+ Sol

Valores de sistema «General»

Con la programacion correspondiente, estos valores de sistema permiten vigilar el sistema del regu-
lador.

* Inicio regulador

* Fallo sensor entradas
* Fallo sensor CAN

* Fallo sensor DL

* Fallo red CAN

* Fallo red DL

40 segundos después de encender el aparato o de un reset, Inicio regulador genera un largo impulso
de 20 segundos y sirve para vigilar el arranque del regulador (p. €j., tras cortes de corriente) en el
registro de datos. Para ello, el tiempo de intervalo debe estar ajustado a 10 segundos en el registro
de datos.

Los fallos de sensor y los fallos de red son valores digitales globales (No/Si) sin relacién con el es-
tado de error de un determinado sensor o entrada de red.

Siuno de los sensores o entradas de red tiene un error, el estado del grupo correspondiente cambia-
ra de «<No» a «Si».

Valores de sistema «Tiempo» Valores de sistema «Fecha»

+ Segundo (de la hora actual) + Dia

* Minuto (de la hora actual) * Mes

* Hora (de la hora actual) + Ao (sin indicacion de siglo)

* Impulso segundo  Dia de la semana (a partir del lunes)
* Impulso minuto + Semana del aio

* Impulso hora * Diadel afo

+ Horario verano (valor digital OFF/ON)  « Impulso dia

« Hora (hh:mm) * Impulso mes

* Impulso afo
* Impulso semana

Los valores «Impulso» generan un impulso por unidad de tiempo.
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Programacion con TAPPS2 — Valores de sistema

Valores de sistema «Sol»
Salida del sol (hora)
+ Puesta de sol (hora)
+ Min. hasta la salida del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
* Min. desde la salida del sol
* Min. hasta la puesta del sol
+ Min. desde la puesta del sol (en el mismo dia, no pasada la medianoche)
« Altura del sol (véase Funcién de sombra)
+ Direccion del sol (véase Funcién de sombra)
+ Altura del sol > 0° (valor digital ON/OFF)
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(]
Ajustes de aparato
Editar Vista Objeto Extras Ayuda
Muevo... Chrl+h - =
&
abrir. .. Ctrl+0 @2
Cerrar jin nombrel X

Cerrar todos

Guardar como...

Ajustes >

Crear pagina...
Yista de paaina...

Irnprimir... Ctrl+P

General

Ajustes de aparato @

General | Bus CAN | Bus DL

Ajustes de aparato...

Ordenar funciones. ..

Registro de datos...

E Ajustes basicos
Moneda

E Usuario
Contrasefia kécnico
Contrasefia experto
Acceso al mend

[l Hora/Lugar
cambio de hora autom,
Huso horario

Euros

0064
128
Usuario

Si

01:00 [hh:mm]

Latitud GPS 48,836500 *
Longitud GPS 15,080000 @
QK I [ Cancelar
Moneda

Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

En este menu se realizan los ajustes glo-
bales para el mddulo, el bus CAN y el bus
DL.

Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Contrasena técnico / experto

Entrada de las contrasefias para esta programacion.

Acceso al menu

Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu principal.

Si el acceso al menu solo se permite al técnico o al experto, al seleccionar el menu principal desde
la pagina de inicio de la sinopsis de funciones se debera introducir la contrasefa correspondiente.
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Programacion con TAPPS2 — Ajustes de aparato

Hora / Lugar
« Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Unién Europea.

Huso horario — 01:00 significa el huso horario «UTC + 1 hora». UTC significa «Universal
Time Coordinated», antes conocido también como GMT (= Greenwich Mean Time).

+ Latitud GPS - Latitud geografica segun GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).

+ Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.

Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vinculados al em-
plazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».

Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento de Tech-
nische Alternative en Amaliendorf (Austria).

Bus CAN / bus DL 7 M-Bus

Estos ajustes se describen en los capitulos Bus CAN, Bus DL y M-Bus.
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Menu C.M.1. — Modificacion del valor nominal

Menia C.M.L.

Modificacion del valor nominal

Ejemplo:
Modificacion del valor «T.ambiente normal» del funcionamiento del circuito de calefaccion

Después de hacer clic en el
campo deseado, aparecera
una ventana de seleccion:

-

Se mostrara el valor actual (ejemplo:

0.0-45.0°C 21,0 °C). Se puede modificar el valor no-
21 1\\3 minal haciendo clic en la flecha hacia
' arriba o hacia abajo. Sin embargo, tam-

bién se puede marcar el valor y sobres-
cribirlo con el valor deseado (ejemplo:

OK Interrompi 22,5 °C):

Change Value %X

0.0-45.0°C
225 =

Cierre con «OK» y entonces se adoptara
% Interrompi el valor en el médulo:
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Menu C.M.I. = Creacion de elementos nuevos

Creacion de elementos nuevos

de entradas o salidas, valores fijos, funciones, mensajes, bus CAN o bus DL
Ejemplo: Creacion de una salida no usada hasta ahora como salida de conmutacion:

Change Value %

no usada R | Cerrar con «OK» tras selec-
no usada cionar.
gda Cco a2C10 .
OK Interrompi

A continuacién, se puede in-
troducir una denominacién
0 se pueden realizar mas
ajustes.
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Menu C.M.I. — Fecha / Hora / Lugar

Fecha / Hora/ Lugar

En la parte superior derecha, en la barra de estado, se muestran la fecha y la hora.
En una red CAN se adoptan la fecha y la hora del nodo dered 1.
Al seleccionar este campo de estado se accede al menu de los datos relativos a fecha, hora y lugar.

3+4456 8910 Lu24.701710:55

Ejemplo:

Solo se pueden modificar
la fecha y la hora si en la
red no hay ningun otro
aparato con el numero de
nodo 1.
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Menu C.M.I. — Fecha / Hora / Lugar

Primero se muestran los parametros de los valores del sistema.

46

Huso horario — Introducir el huso horario con respecto a UTC (= Universal Time Coordina-
ted, antes conocido también como GMT [= Greenwich Mean Time]). En el ejemplo, el huso
horario se ha ajustado a «UTC + 01:00».

Horario verano — «Si» si el horario de verano esta activo.
Cambio horario automatico — Si se selecciona «Si», se ajustara automaticamente el hora-
rio de verano segun la normativa de la Union Europea.
Fecha - Entrada de la fecha actual (DD.MM.AA).
Hora - Entrada de la hora actual.
Latitud GPS - Latitud geografica segln GPS (= global positioning system, un sistema de
navegacion por satélite).
Longitud GPS - Longitud geografica segun GPS.
Con los valores de la longitud y latitud geograficas se determinan los datos solares vincu-
lados al emplazamiento. Estos pueden utilizarse en funciones como «Funcién de sombra».
Los ajustes predeterminados de fabrica para los datos GPS se refieren al emplazamiento
de Technische Alternative en Amaliendorf (Austria).
Salida del sol - Hora
Puesta de sol - Hora
Altura del sol - Informacion en grados (°), medida desde el horizonte geométrico (0°)
Zenit = 90°
Sonnenrichtung — Informacién en grados (°), medida desde el Norte (0°)
Norte = 0°
Este =90°
Sur =180°
Oeste =270°



Menu C.M.l. = Resumen valores

Resumen valores

En este menu se muestran los valores actuales de las Entradas 1 — 6, de las Entradas DL y de las
Entradas CAN analdgicas y digitales.

Lu24.7.2017 10:56

Resumen valores Entradas

—7
[ = |
| =)
L J

Los diferentes valores se pueden ver seleccionando el grupo de su eleccién.

Resumen valores

Bus CAN Bus CAN
[ Entradis Bus DL analégico digital ]

Ejemplo: Entradas
Resumen valores

Bus CAN Bus CAN
analégico digital

62.8 °C 21.0 °C
iempo/Autc

Entradas Bus DL ][
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Menu C.M.I. — Entradas

Entradas

El método de parametrizacion a través de la C.M.1. es siempre el mismo, por lo que aqui se describe
solo la parametrizacion de las entradas.

El médulo dispone de 6 entradas para sefiales o impulsos analdgicos (valores de medicién) y digi-
tales (ON/OFF).

344568910 Lu24.7.2017 11:35

0

Ajustes basicos

Tras su seleccién en el menu principal se muestran las entradas con su denominacion y el valor de
medicion o estado actuales.

Ejemplo de un sistema ya programado, con la entrada 6 todavia sin usar:
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Menu C.M.I. — Entradas

Parametrizacion
Tipo de sensor y magnitud de medicion y del proceso

Tras seleccionar la entrada deseada, se determina el tipo de sensor.

Primero se realiza la consulta basica del tipo de sefal de entrada:

Change Value X

no usada +

no usada
Digital

— OK Abbrechen
Analogmak
M

Entonces se produce la seleccion de la magnitud de medicion. Para la magnitud de medicién «Tem-
peratura» también hay que definir el tipo de sensor.

Para las magnitudes de medicién Tension y Resistencia se selecciona la magnitud del proceso:

+ adimensional * Humedad absoluta * Inten.de corriente mA
« adimensional (,1) * Presion bar, mbar, Pascal - Inten.de corriente A

+ Coeficiente func. * Litros * Resistencia

« adimensional (,5) * Metros cubicos * Velocidad km/h

+ Temperatura °C « Paso (I/min, I/h, I/d, m3/ * Velocidad m/s

+ Radiacién global min, m%/h, m3/d) + Grados (éangulo)

* Concent. CO, ppm * Potencia

* Porcentaje * Tension

A continuacién debe establecerse el rango de valores con la escala.
Ejemplo: Tension / Radiacion global:

0,00 V equivale a 0 W/m?; 3,00 V equivale a 1500 W/m?2.
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Menu C.M.I. — Entradas

Entrada de impulsos

La entrada 6 puede registrar impulsos de max. 20 Hz y una duracion de impulso de al menos 25 ms
(impulsos S0).

Las entradas 2 - 5 pueden registrar impulsos de max. 10 Hz y una duracion de impulso de al menos
50 ms.

Seleccion de la magnitud de medicién

Change Value B

Paso v
Velocidad del viento
Paso

Impulso

b Defipor el us. .

1

OK Abbrechen

Velocidad del viento

Para la magnitud de medicion «Velocidad del viento» debe introducirse un cociente. Esta es la fre-
cuencia de sefial a 1 km/h.

Ejemplo: El sensor de viento WIS01 indica un impulso (= THz) cada segundo con una velocidad del
viento de 20 km/h. Por ello, la frecuencia a 1 km/h equivale a 0,05 Hz.

Rango de ajuste: 0,01 - 1,00 Hz

Paso

Para la magnitud de medicién «Paso» debe introducirse un cociente. Se trata del caudal en litros por
impulso.

Rango de ajuste: 0,1-100,0 I/impulso

Impulso

Esta magnitud de medicion sirve como variable de entrada para la funcién «Contador», contador de
impulsos con la unidad «Impulso».

Defi.por el us.
Para la magnitud de medicién «Defi.por el us.» hay que introducir un cociente y la unidad.

Rango de ajuste del cociente:
0.50000 I/Imp 0,00001 - 1000,00000 unidades/
impulso (5 decimales)

Unidades: |, kW, km, m, mm, m3.

Para |, mm y m? debe seleccionarse también la unidad de tiempo. Para km y m, las unidades de tiem-
po ya vienen predeterminadas.

Ejemplo: Para la funcion «Contador de energia» puede utilizarse la unidad «kW». En el ejemplo ante-
rior se seleccion6 0,00125 kWh/impulso, lo que equivale a 800 impulsos/kWh.

0.00125 kWh/Imp
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Menu C.M.I. — Entradas

Denominacion

Introduccion de la denominacion de las entradas seleccionando las denominaciones predetermina-
das de distintos grupos de denominaciones o denominaciones definidas por el usuario.

Change Value ~

General v

| General
Generador
Consumidor
Linea

Clima

Defi.por el us.

OK Interrompi

Ademas, a cada denominacion se le puede asignar un numero del 1 al 16.

Correccion del sensor, Valor medio, Comprobacién de sensores analdgicos

Si la opcién «Comprobacion de sensor» esta activa (entrada: «Si»), se genera automaticamente un
mensaje de error en caso de cortocircuito o de una interrupcién: En la barra superior de estado apa-
rece un triangulo de advertencia; en el menu «Entradas», el sensor defectuoso aparece en un marco
rojo.

Ejemplo:

Interrupcion del
sensor 1, valor

Entradas estandar
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Menu C.M.I. — Salidas

Salidas
Visualizacion del estado de salida

Ejemplo de un sistema ya programado:

Salidas 1,2y 7
conectadas Salidas 2 y 5 en modo
manual

344568910 ‘ Lu24.7.201711:43

- Auto/ON

Auto

Manual/OFF

Las salidas conectadas se resaltan en verde.

Las salidas en modo manual se identifican mediante el icono de una mano debajo del nimero de
salida.

Ejemplo: Salidas conectadas dominantes (mediante la funcién «Mensaje»):

La salida 1 se ha
desconectado como
dominante (marco rojo)

La salida 2 se ha Indicacion de que hay
conectado como un mensaje activo.
dominante (marco rojo)

Lu24.7.2017 11:44
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Menu C.M.I. — Salidas

Visualizacion en el menu C.M.I. Salidas

En la visualizacion de menu de la C.M.l. se muestra el estado de servicio y el valor de salida de la
salida analdgica. El estado de salida se puede modificar tocando el botén.

Change Value %

Auto v

Auto

anual OF OK Interrompi
 Manual/ON  —

Auto: Indicacién de conformidad con la fuente y la escala
Manual: Valor ajustable

+ Manual/OFF: Indicacion segun el ajuste «<Dominante off»
Manual/ON: Indicacion segun el ajuste «Digital on»
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Menu C.M.I. — Salidas

Contador de salidas ®

Seleccionando el icono se pueden consultar las horas de servicio y los impulsos (conexiones) para
cada salida.

Ejemplo: En la salida 1 se puede leer la indicacion del contador desde el 1.1.2014.

Se muestran las horas de
servicio totales, las del dia
anterior y las del dia actual,
asi como de la ultima mar-
chay de la actual.

Debajo de las horas de ser-
vicio se pueden leer los im-
pulsos (conmutaciones).

Se muestra la cantidad total
de impulsos (conexiones),
el nimero de impulsos del
dia anterior y el del dia ac-
tual.

- ATENCION: Las indicaciones de contador se registran cada hora en la memoria interna.
Por ello, en caso de corte de corriente, se puede perder el recuento de maximo 1 hora.

+ Al cargar los datos de funcionamiento, el sistema pregunta si hay que tomar las indicacio-
nes guardadas de los contadores.
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Menu C.M.I. — Salidas

Borrar las indicaciones de los contadores

Borrar las indicaciones de contadores totales

Tras hacer clic en el botdn, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las indicaciones de conta-
dores totales y «Dia anterior» del contador de horas de servicio y del contador de impulsos. No se
borraran las indicaciones de los contadores «Hoy» y «Ultima marcha» y «Marcha actual».

Borrar las horas de servicio o los impulsos de hoy

Tras hacer clic en el boton, el sistema pregunta al usuario si desea borrar las horas de servicio o los
impulsos que se han contado hoy. No se borraran las horas de servicio «Ultima marcha» y «Marcha
actual».

Visualizacion de los enlaces ‘

Tras seleccionar el icono se mostraran para la salida los enlaces con las funciones.
Ejemplo:

En este ejemplo, la salida 1 sera controlada por 2 funciones, y acaba de ser activada por la funcion
2 (Reloj conmutador).

Mediante la seleccién de una funcion se llega directamente a la parametrizacion de esta.
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Menu C.M.I. — Valores fijos

Valores fijos
Modificacién de un valor fijo digital

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo: Conmutacion de ON a OFF mediante la casilla de seleccion

Valores fijos

& ON]

Change Value X

ON ~

20 OK Interrompi

4




Menu C.M.I. — Valores fijos

Modificacion de un valor fijo analégico

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.
Ejemplo:

Valores fijos

Change Value B

50.0 -65.0 °C

50 i\

OK Interrompi

Se mostrara el valor actual (ejemplo: 50,0 °C). Se puede modificar el valor nominal haciendo clic en
la flecha hacia arriba o hacia abajo. Sin embargo, también se puede marcar el valor y sobrescribirlo
con el valor deseado:

Activacion de un valor fijo de impulso

Tocando el botén con el fondo claro se puede modificar el valor fijo.

—OFF
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Menu C.M.I. — Ajustes basicos

Ajustes basicos

Lu24.7.2017 11:52

Valores fijos Salidas
- | .
1 Funciones

&4 Bus DL

Bus CAN
Ajustes basicos u| Usuario

‘oo pueden acceder 4
tos» pueden acceder a

Usuario este mend.

En este menu se realizan
ajustes que, en lo suce-

. : sivo, son validos para to-
Denominaciones definidas por el usuario dos los deméas mends.

Simulacion - Posibilidad de activar el modo de simulacién (solo posible en modo de experto):

+ sin formacion de valores medios de la temperatura exterior en el regulador del circuito de
calefaccion.

+ Todas las entradas de temperatura se mediran como sensor PT1000, incluso si hay defi-
nido otro tipo de sensor.

* No se evaluara ningun sensor ambiental como RAS.

Seleccion: OFF
Analdgica — Simulacién con el juego de desarrollo EWS16x2

Panel Sim CAN - Simulacion con una placa SIM-BOARD-USB-UVR16x2 para la simu-
lacion de un sistema

El modo de simulacién concluye de forma automatica al salir del nivel de experto.

Acceso al menu - Determinacion del nivel de usuario desde el que se permite el acceso al menu prin-
cipal.

Si solo se permite el acceso al menu al técnico o al experto, debera introducirse la contraseiia co-
rrespondiente al seleccionar el menu principal.

Moneda - Seleccion de la moneda para contabilizar el rendimiento

Denominaciones definidas por el usuario - Para denominar todos los elementos se pueden seleccio-
nar las denominaciones predeterminadas de distintos grupos de denominaciones o utilizar las defi-
nidas por el usuario. El usuario puede definir hasta 100 denominaciones distintas. Cada una de ellas
puede tener un maximo de 24 caracteres. Las denominaciones ya definidas estan disponibles para
todos los elementos (entradas, salidas, funciones, valores fijos, entradas y salidas de bus).
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Menu C.M.I. — Version y numero de serie

Version y nimero de serie

En este menu se muestran la version del sistema operativo (firmware), el nUmero de serie y los datos
de produccioén internos.

344568910 Lu24.7.2017 11:53

: Resumen valores Entradas
Valores fijos Salidas
0|l Funciones

e Bus CAN & BusDL

Ajustes béasicos m Usuario

Version -__ Adm. de datos

El nimero de serie también aparece en la placa de especificaciones eléctricas del modulo.
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Menu C.M.I. — Mensajes

Mensajes

Este menu C.M.l. muestra los mensajes activados.

Resumen valores

=
urf:ﬂ Funciones ‘

Valores fijos

Ejemplo: El mensaje 13 esta activo.

Lu24.7.2017 11:54

Entradas

Salidas

Lu24.7.2017 11:55

www.ta.co.at | ©2008-2017 Technische Alternative RT GmbH, Amaliendorf

Si hay como minimo un mensaje activo, en la barra de estado superior aparecera un triangulo de ad-

vertencia.

En el manual «Programacion / Parte 2: Funciones, capitulo Mensaje» encontrara una descripcién

mas detallada de los mensajes.
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Menu C.M.l. — Usuario

Usuario
3:45608910 Lu24.7.2017 11:56 |

Resumen valores Entradas

=7
=

| —
J

Valores fijos Salidas

= Il .
Eidll Funciones

Bus CAN o Bus DL

Ajustes bésicos i l' Usuario

Técnico
Experto

Modificar contrasefia técnico

Modificar contrasefia experto

Usuario actual

Al acceder al menu del médulo, el usuario estara en el nivel de usuario.

Para poder acceder al nivel de técnico o experto hay que especificar una contrasena, que puede pro-
porcionar el programador.

Una vez cargados los datos de funcionamiento, el regulador vuelve al nivel de usuario y adopta las
contraseias programadas.

Tras poner en marcha el regulador, este se encuentra siempre en el nivel de usuario.

La contraseiia se establece en el programa TAPPS2 y se puede modificar al acceder con nivel de
experto a través de UVR16x2 o CAN-MTx2.
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Menu C.M.1. — Usuario

Lista de las acciones permitidas

Usuario Visualizacién y acciones permitidas

+ Sinopsis de funciones con posibilidad de manejo

+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para «usuario» en los «Ajustes
basicos»

« Resumen valores
« Entradas: Solo visualizacion, sin acceso a los parametros

+ Salidas: Modificacion del estado de salida de las salidas autorizadas para el
usuario, visualizacién de las horas de servicio, sin acceso a los parametros

+ Valores fijos: Modificacion del valor o del estado de los valores fijos autorizados
Usuario para el usuario, sin acceso a los parametros

« Funciones: Visualizacion del estado de funcionamiento, sin acceso a los para-
metros

+ Mensajes: Visualizacion de los mensajes activos, ocultar y borrar mensajes
+ Bus CANy DL: Sin acceso a los parametros

+ Ajustes basicos: Sin acceso

+ Usuario: Cambio de usuario (con introduccién de contrasefa)

+ Valores de sistema: Ajuste de fecha, hora y ubicacion, visualizacién de los valo-
res de sistema

Adicionalmente;

+ Acceso al menu principal solo si esta autorizado para técnico o usuario en los
«Ajustes basicos»

+ Modificacién de los pardmetros de entradas (menos Tipo y Magnitud de medi-
cién), sin posibilidad de redefinicién

+ Modificacién de los parametros para salidas (menos Tipo; Estado solo si esta
autorizado para Usuario o Técnico), sin posibilidad de redefinicion

Técnico + Modificacién de los parametros para valores fijos (menos Tipo y Magnitud de
medicién; Valor o Estado solo si esta autorizado para usuario o técnico), sin
posibilidad de redefinicién

+ Ajustes basicos: Modificacion y redefinicion de las denominaciones definidas
por el usuario, seleccion de la moneda

+ Funciones: Modificacién de las variables de entrada y parametros definidos por
el usuario; las variables de salida solo se pueden ver

+ Todos los ajustes de los menus Bus CAN y Bus DL
« Tareas de administracion de datos

Experto El experto tiene autorizacion para todas las acciones y acceso a todas las visualiza-
ciones.

Conmutacion automatica

En circunstancias normales, el médulo regresa de forma automatica al modo de usuario 30 minutos
después de haberse iniciado la sesion como experto o técnico.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Administracion de datos

Mend C.M.l. Administracion de datos
345689 10 Lu24.7.2017 11:57

f—

.!"—i 8 Resumen valores Entradas

Valores fijos

£ -
i@l Funciones

o,
=y =

Bus CAN 2 Bus DL

Ajustes basicos ql_Jp Usuario

‘ "I Adm. de datos

Ejecutar un reset total

Visualizacién de los
datos de funcién ac-
tuales con momento

de la carga
Estado

Reinicio

Reset total

Un reset total solo se puede realizar desde el nivel de técnico o de experto después de una pregunta
de seguridad. Un reset total borra los mddulos de funcionamiento, la parametrizacién de todas las
entradas y salidas, las entradas y salidas de bus y los valores fijos y del sistema. Se conservan los
ajustes del nimero de nodo CAN y de la tasa de bus. Tras tocar el botén aparece una pregunta de
seguridad para confirmar si realmente debe ejecutarse un reset total.

Riavvio (= Reinicio)
Al final del menu «<Adm. de datos» cabe la posibilidad de ejecutar un reinicio del regulador después
de una pregunta de seguridad sin des-conectar el regulador de la red.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware
a través de la C.M.I.

En el menu C.M.I. Adm. de datos se pueden cargar o guardar los datos de funcionamiento y el fir-
mware (el sistema operativo) se puede cargar en el médulo.

Se precisa una version propia de sistema operativo para cada idioma. Es por ello que en el médulo,
a diferencia del regulador UVR16x2, no se puede seleccionar el idioma.

Primero hay que cargar el archivo requerido en la tarjeta SD de la C.M.I. A continuacién, el archivo se
transmite al RSM610.

Estas acciones se realizan simplemente arrastrando y manteniendo pulsado el botén izquierdo del
ratén («arrastrar y soltar»).

Ejemplo: Cargar los datos de funcionamiento de la tarjeta SD de la C.M.l. en el RSM610

A Fe b e

WEBPORTAL

Inicio Bus CAN Administracion de datos Ajustes

mEEMEZII==

®
= - s - Aparato RSMG610
Administracion de datos Nodo 3
Tamafic 80 kB
7 Eliminar |*Cambiar nombre  Descarga
~ ~
Nodo de red Datos de funcionamiento
1611EQWE.dat

Alle Funktionen 2016-09-20 14-09.dat
BUS-Converter 2013-11-21 11-49.dat

CAN-EZ2 20T g2 12-40.dat
CAN-1045 2071 6-09ga. 1 3.dat
CAN-MTx2 2016-05-3
CAN_EZ_2016_04_07_08
CMI12014-09-26 12-00.dat
Funktionsdaten_UVR.dat

== RSM610

RSM610 2016-09-28 08-35.dat
A RSM610 2016-12-14 13-34.dat b

Antes de iniciar la transferencia de datos, se con-
Estados contador salidas sultara el comportamiento de las indicaciones de
los contadores y se pedira la contraseiia de exper-
to o técnico.

Conservar v
Estados contador funciones
Conservar v

Valores de calibracion

Conservar v
Introducir contrasena

OK Cancelar




Menu C.M.I. — Datenverwaltung

Cargar los datos de funcionamiento o actualizar el firmware
a través de UVR16x2 o CAN-MTx2

La transferencia de datos solo se puede realizar en el nivel de técnico o experto en el mend Adm. de
datos.

@234@67 89 10-11 12 13 [[@ 15 1GL Ma 05.04.2016 10:08

o W

valores de sistemaJ

J

@2345678910-11 12 13 14 15 161

Mi 22.06.2016 12:45

( Adm. de datos

Datos de .func.

T

Guardar...

Ejecutar un reset
total

Adm. de datos

[ Datos de func.

Cargar...

’] RSM.dat _l

Para enviar el archivo al RSM610, hay que tocar el simbolo de sumay, a continuacioén, podra ver una
seleccion.
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Menu C.M.I. — Datenverwaltung

[ Datos de func.
l Cargar...
-

¢Desea enviar realmente el archivo |
a los nodos seleccionadog? ﬁ

"RSM.dat"

E |

Seleccionar el nimero de nodo y tocar después [w
Tocando ’ﬁ‘ se cancela la operacion.

La transferencia de datos solo sera posible tras introducir la contrasefia del técnico o experto del
aparato de destino.
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Reset

Reset / Indicaciones de estado LED

Si se pulsa brevemente el botén Reset (con un lapiz fino) de la parte delantera del regulador, este se

reseteara.

Reset total: Pulsando el boton de forma prolongada, el LED de estado empezara a parpadear con
rapidez. Hay que mantener pulsado el boton hasta que pase de parpadear con rapidez a parpadear

de forma lenta.

Un reset total borra todos los médulos de funcionamiento, la parametrizacion de todas las entradas
y salidas, las entradas y salidas de bus, los valores fijos y del sistema, y los ajustes de bus CAN.

000000

h-g
(2]

> >
LS B )

Status ([}
Reset o

r_—_f’%\mtén de reset

Indicaciones de estado LED

E &
000000

I
=]

> @
L B SN}

,Indicacion de estado de las salidas 1- 6

La lampara de estado puede indicar distin-

K = tos estados con 3 colores
Status ()

Reset o

S - E——

Puede indicarse que hay un mensaje activo a través de un cambio en la indicacion del LED Esto se
puede ajustar en el meni Parametros de la funcion «Mensaje».

Indicaciones de estado al ponerse en marcha el regulador

Lampara de control

Descripcion

Rojo continuo

El regulador estd arrancando (= rutina de inicio tras la conexion, un reset
0 una actualizacién) o

Naranja continuo

Inicializacion de hardware tras el arranque

Verde intermitente

Tras la inicializacion de hardware, el regulador espera aprox. 30 segun-
dos para recibir toda la informacién necesaria para el funcionamiento
(valores de los sensores, entradas de la red)

Verde continuo

Funcionamiento normal del regulador
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Datos técnicos de RSM610

Todas las entradas

Sensores de temperatura de los tipos PT1000, KTY (2 kQ/25 °C), KTY
(1 kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1T000TK5000 y sensores
ambientales RAS o RASPT, sensor de radiacién GBS01, termoele-
mento THEL, sensor de humedad RFS, sensor de lluvia RESO1, impul-
sos max. 10 Hz (p. €j., para el emisor de caudal VSG), tension hasta
3,3V DC, resistencia (1-100kQ), asi como la entrada digital

Entradas 4, 5

Tension adicional (0-10 V DC)

Entrada 6 Entrada adicional de impulsos max. 20 Hz, p. €j., para el caudalimetro
VSG o sefiales SO

Salidas 1-5 Salidas de relé, con contactos de cierre

Salida 6 Contacto de conmutacion de relé - sin potencial

Salidas 7- 10 Salidas analégicas 0-10V (méax. 20mA) o PWM (10V/1kHz) o posibili-
dad de ampliaciéon como salidas conmutadas con modulos adiciona-
les derelé

Salida 7 Alimentacion para aparatos externos de 24 V, en total un max. de 6 W

RSM610-24,-MB24 con los aparatos de 12V

Salida 9 Entrada M-Bus para hasta 4 contadores M-Bus

RSM610-MB, -MB24

Potencia maxima de ruptura

Salidas de relé: 230V / 3A cada una

Carga de bus DL max.

100%

Bus CAN Tasa de datos estandar 50 kbit/s, ajustable de 5 a 500 kbit/s

M-Bus Tasa en baudios estandar de 2400 baudios, ajustable de 300 a 38400
RSM610-MB, -MB24 baudios, max. 4 aparatos M-Bus legibles

12V DC Alimentacion de aparatos externos, en total un max. de 6W

Temperaturas diferenciales

Con una diferencia separada de conexién y desconexién

Valores umbral

Con una diferencia separada de conexion y desconexién o con una
histéresis fija

Rango de medicién de tem-
peratura

PT100, PT500, PT1000: Entre -200,0 °C y + 850 °C con una resolu-
cion de 0,1 K

El resto de sensores de temperatura: Entre -49,9 °Cy +249,9 °C con
una resolucién de 0,1 K

Precision de la temperatura

Tipo 0,4K, max. 1K en el rango de 0 - 100 °C para sensores PT1000

Precisidon de la resistencia

max. 1,6% en 100kQ (Magnitud de medicién: Resistencia, Magnitud
del proceso: Resistencia)

Precisidon de la tension

Tipo 1%, max. 3% del rango max. de medicion de la entrada

Precision de la salida 0-10V

max. -2% - +6%

Conexion

100 - 230V, 50- 60Hz, (salidas y aparato A1 — A5 protegidos con 6,3 A
rapido)

Linea de conexion

3 x 1 mm?2 HO5VV-F conforme a EN 60730-1 (cable con enchufe
Schuko incluido en el paquete basico del sensor)

Consumo de potencia

1,0 = 1,9 W, en funcién de la cantidad de salidas conmutadas act.

Tipo de proteccién

IP40

Clase de proteccién

Il - a prueba de sacudidas eléctricas [J]

Temperatura ambiente admi-
sible

Entre +5y +45°C

Se reserva el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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Aviso legal

Las presentes instrucciones de uso estan protegidas por derechos de autor.

Cualquier uso no contemplado en los derechos de propiedad intelectual requiere la autorizacién de la
empresa Technische Alternative RT GmbH. Tal es el caso, en particular, de reproducciones,
traducciones y medios electronicos.
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