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Éléments de base 
Dfuuf! opujdf! tfsu! eǃbjef! ˘! mb! qsphsbnnbujpo!ejsfdufnfou! tvs! mǃbqqbsfjm. Elle donne également 
eǃjnqpsubouft!jogpsnbujpot!dpodfsobou!mft!ˡmˡnfout!oˡdfttbjsft!˘!mb!qsphsbnnbujpo!bwfd!mf!mphjdjfm!
de programmation TAPPS 2 (fonctions, entrées et sorties, etc.). 

Nous conseillons de manière générale la programmation avec TAPPS 2. De cette manière, le 
qsphsbnnfvs! ftu! fo! nftvsf! ef! efttjofs! )>! qsphsbnnfs*! fu! ef! qbsbnˡusfs! mǃfotfncmf! eft!
gpodujpoobmjuˡt!tvs!mǃpsejobufvs!tpvt!mb!gpsnf!eǃvo!pshbojhsbnnf/! 

Il est toutefoi s important de connaître également les « mécanismes de programmation  º!ef!mǃbqqbsfjm!
afin de pouvoir procéder à des modifications sur place.  

 

Exemple avec TAPPS 2 : 
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Éléments de base nécessaires à la planification  
Afin de hbsboujs!mǃˡubcmjttfnfou!eǃvo!qsphsbnnf!pqˡsbujpoofm-!vo!psesf!cjfo!eˡgjoj!epju!ˢusf!sftqfduˡ : 

 1 Un schéma hydraulique exact  constitue la condition de base pour la programmation et le 
paramétrage. 

 2 Ce schéma doit  permettre de définir ce qui doit être régulé et comment . 

 3 Les positions des capteurs  doivent être définies en fonction des fonctions de régulation 
requises et indiquées sur le schéma. 

 4 Qbs!mb!tvjuf-!mǃfotfncmf!eft!dbqufvst!fu!eft!tpsujft!epjwfou!ˢuse dotés des ovnˡspt!eǃfousˡf!
et de sortie  souhaités.  

Étant donné que les entrées et les sorties de capteur présentent des caractéristiques 
ejggˡsfouft-!vof!tjnqmf!ovnˡspubujpo!oǃftu!qbt!qpttjcmf/!Mǃbggfdubujpo!eft!fousˡft!fu!eft!
sorties doit donc être eff ectuée sur la base de la présente notice. 

5 Mǃbqqfm!eft!gpodujpot!fu!mfvs!qbsbnˡusbhf!joufswjfoofou!fotvjuf/ 

 

Désignations 
Qpvs!mb!eˡtjhobujpo!ef!mǃfotfncmf!eft!ˡmˡnfout-!jm!ftu!qpttjcmf!ef!tˡmfdujpoofs!eft!eˡtjhobujpot!
prédéfinies issues de différents groupes de désignations ou des désignations personnalisées.  

Un chiffre de 1 à 16 peut en plus être affecté à chaque désignation. 

Toutes les désignations personnalisées des niveaux « expert » ou « technicien  » peuvent être créées, 
modifiées ou supprimées dans le menu réglages de base de manière globale. 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

  

Affichage uniquement en mode 
Expert 

Affichage uniquement en mode 
Technicien ou Expert 
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Vue avec désignations déjà définies 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Un clavier alphanumérique est disponible pour effectuer une modification ou une nouvelle création.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Mǃvujmjtbufvs!qfvu!eˡgjojs!kvtrvǃ˘!211 désignations différentes . Le nombre maximal de caractères par 
désignation est 24. 

Les désignations déjà définies sont disponibles pour tous les éléments (entrées, sorties, fonctions, 
valeurs fixes, entrées et sorties de bus). 
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Remarques générales sur le paramétrage  
des entrées, sorties, valeurs fixes, fonctions, réglages de base et entrées et sorties CAN et 
DL. 

Chaque saisie doit être terminée par la sélection de . 

Sélectionnez  pour rejeter les entrées.  

Exemple :  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Saisie de valeurs chiffrées  
Un clavier tǃbggjdif!qpvs!qfsnfuusf!mb!tbjtjf!ef!wbmfvst!tpvt!gpsnf!ef!dijggsft/ 

 

 

 

 

 

 

 

 

La valeur actuelle est indiquée (exemple : 22,0 °C). 

La plage de saisie est affichée dans la ligne supérieure (exemple : de 0,0 à 45,0 °C). 

Mb!tbjtjf!qfvu!tǃfggfduvfs!tpju!par le biais des boutons de correction (-- , -, +, ++), soit par le pavé 
numérique. Les boutons de correction « - » et « + » modifient la valeur de la première position, les 
boutons « --  » et « ++ », celle de la deuxième position (facteur 10). 

Le bouton avec la flèche  sbddpvsdju!mb!wbmfvs!eǃvof!qptjujpo!fu!mf!cpvupo! met la valeur à 
zéro. 

Terminer la saisie avec , la rejeter avec . 

Le bouton  qfsnfu!eǃbddˡefs!bv!nfov!qsjodjqbm!efqvjt!mft!tpvt-menus. 
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Date / Heure / Lieu 
La date fu!mǃheure tpou!joejrvˡft!fo!ibvu!˘!espjuf!ebot!mb!cbssf!eǃˡubu/ 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

En sélectionnant ce champ de statut, vous parvenez au menu permettant de renseigner la date, 
mǃifvsf!fu!mf!mjfv/ 

Exemple : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Mft!qbsbnˠusft!eft!wbmfvst!tztuˠnf!tpou!eǃbcpse!bggjdiˡt/ 

¶ Fuseau horaire ƿ 01:00 correspond au fuseau horaire UTC + 1 heure. UTC signifie Universal 
Ujnf!Dppsejobufe-!bvusfgpjt!ˡhbmfnfou!eˡtjhoˡ!qbs!mǃbcsˡwjbujpo!HNU!)>!Hsffoxjdi!Nfbo!
Time). 

¶ Ifvsf! eǃˡuˡ!ƿ Oui-! mpstrvf! mǃifvsf! eǃˡuˡ! ftu! bdujwˡf/ Modifiable uniquement lorsque 
« Changement hre automatique » est réglé sur « Non ». 

¶ Changement hre automatique  ƿ Si Oui-!mf!qbttbhf!bvupnbujrvf!˘!mǃifvsf!eǃˡuˡ!tǃpqˠsf!tfmpo!
mft!qsftdsjqujpot!ef!mǃVojpo!fvspqˡfoof/ 

¶ Date ƿ Saisie de la date actuelle (JJ.MM.AA). 

¶ Heure ƿ Tbjtjf!ef!mǃifvsf!bduvfmmf  
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¶ Latitude GPS ƿ Latitude selon GPS (= global positioning system ƿ système de navigation par 
satellite),  

¶ Longitude GPS ƿ Longitude selon GPS 

Mft!epooˡft!tpmbjsft!qspqsft!bv!tjuf!tpou!eˡufsnjoˡft!˘!mǃbjef!eft!wbmfvst!ef!mbujuvef!fu!ef!mpohjuvef/!
Elles peuvent être utilitˡft!qbs!eft!gpodujpot!)q/!fy/!gpodujpo!eǃpncsbhf*/ 

Mf!qsˡsˡhmbhf!eǃvtjof!eft!epooˡft!HQT!tf!sˡgˠsf!bv!tjuf!ef!Ufdiojtdif!Bmufsobujwf!˘!Bnbmjfoepsg!fo!
Autriche. 

Les données solaires rapportées au site sont indiquées ci-après. 

Exemple : 

 

 

 

 

 

 

 

 

¶ Lever du soleil -  heure 
 

¶ Coucher du soleil -  heure 
 

¶ Hauteur du soleil ƿ  joejdbujpo! fo! ¯! nftvsˡf! ˘! qbsujs! ef! mǃipsj{po! hˡpnˡusjrvf! )1¯*- 
 zénith = 90° 

¶ Direction du soleil  ƿ indication en ° mesurée à partir du nord (0°) 
Nord = 0° 
Est = 90° 
Sud = 180° 
Ouest = 270° 

 

 

Réserve de marche 
Fo!dbt!ef!dpvqvsf!ef!dpvsbou-!mf!sˡhvmbufvs!ejtqptf!eǃvof!sˡtfswf!ef!nbsdif!eǃfowjspo!4 jours pour 
mǃifvsf!fu!mb!ebuf/ 
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Aperçu mesures  

Les valeurs actuelles des entrées 1 ƿ 16, des entrées DL et des entrées CAN analogiques et 
numériques sont indiquées dans ce menu. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Les différentes valeurs sont visibles après effleurement du groupe souhaité.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Exemple: Entrées 
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Entrées 
Le régulateur possède 16 entrées pour des impulsions ou signaux analogiques (valeurs de mesure) et 
numériques (marche/arrêt).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Après avoir été sélectionnées dans le menu principal, les entrées sont affichées avec leur désignation 
fu!mb!wbmfvs!ef!nftvsf!pv!mǃˡubu!actuel. 
 

Exemple eǃvof!jotubmmbujpo!qsphsbnnˡf-!mǃfousˡf 1 est encore inutilisée :  
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Paramétrage 

Type de capteur et grandeur de mesure 
Vof!gpjt!mǃfousˡf!tpvibjuˡf!tˡmfdujpooˡf-!mf!uzqf!ef!dbqufvs!epju!ˢusf!eˡgjoj/! 

  

 

 

 

Jm!ftu!efnboeˡ!fo!qsfnjfs!fu!ef!nbojˠsf!hˡoˡsbmf!mf!uzqf!ev!tjhobm!eǃfousˡf/! 

¶ Numérique 

¶ Analogique 

¶ Impulsion  

Numérique 

Sélection de la grandeur de mesure :  

¶ Arrêt / Marche   

¶ Non / Oui 

¶ Arrêt / Marche (inverse)  

¶ Non / Oui (inverse) 

Analogique 

Sélection de la grandeur de mesure : 

¶ Température    
Sélection du type de capteur : KTY (3! lø036¯D!= ancien type standard de Technische 
Alternative), PT 1000 (= type standard actuel), capteurs ambiants : RAS, RASPT, thermocouple 
THEL, KTY (2!lø036¯D), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000  

¶ Rayonnem. solaire  (type de capteur : GBS01) 

¶ Tension (entrées 1-6 et 9-16 : max. 3,3 V, entrées 7 et 8 : max. 10V) 

¶ Courant (entrée 8 uniquement : 4-20mA DC) 

¶ Résistance  

¶ Humidité (type de capteur : RFS) 

¶ Pluie (type de capteur : RES) 
 

Sélection supplémentaire de la grandeur de processus  
pour les grandeurs de mesure Tension, Courant (entrée 8 uniquement), Résistance  : 

¶ sans unité 

¶ sans unité (,1) 

¶ Coeff. rendement  

¶ sans unité (,5) 

¶ Température °C 

¶ Rayonnement global  

¶ Teneur en CO2 ppm 

¶ Pourcentage 

¶ Humidité absolue  

¶ Pression bar, mbar, 
Pascal 

¶ Litres  

¶ Mètres cubes  

¶ Débit (l/min, l/h, l/j, 
m³/min, m³/h, m³/j)  

¶ Puissance 

¶ Tension 

¶ Intensité mA  

¶ Intensité A  

¶ Résistance 

¶ Vitesse km/h  

¶ Vitesse m/s  

¶ Degré (angle) 

La qmbhf!ef!wbmfvst!epju!ˢusf!fotvjuf!eˡufsnjoˡf!bwfd!mǃˡdifmmf/ 

Exemple Tension/rayonnement global  : 

 

 

 

 

 
 

 

0,00 V correspond à 0 W/m², 10,00 V à 1500 W/m².   
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Fousˡf!eǃjnqvmtjpo 

Les entrées 15 et 16 peuvent mesurer des impulsions avec 20 Hz max. fu!vof!evsˡf!eǃjnqvmtjpo!eǃbv!
moins 25 ms (impulsions S0). 

Les entrées 1 à 14 peuvent mesurer des impulsions avec 10 Hz max. fu!vof!evsˡf!eǃjnqvmtjpo!eǃbv!
moins 50 ms. 

Sélection de la grandeur de mesure 

 
 
 
 
 
 
 
             
 
 
Vitesse du vent  
Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure Vitesse du vent/!Jm!tǃbhju!ef!mb!gsˡrvfodf!ev!
signal à 1 km/h .  

Exemple : Le capteur de vent WIS01 émet pour une vitesse du vent de 20 km/h une impulsion (=1  Hz) 
˘!dibrvf!tfdpoef/!Dǃftu!qpvsrvpj!mb!gsˡrvfodf!qpvs!2 km/h correspond à 0,05 Hz. 

 

 
Plage de réglage : 0,01 ƿ 1,00 Hz 
 

Débit 
Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure 
Débit/!Jm!tǃbgit du débit en litres par impulsion.  

 

Plage de réglage : 0,1 ƿ 100,0 l/impulsion  
 

Impulsion  
Dfuuf! hsboefvs! ef! nftvsf! tfsu! ef! wbsjbcmf! eǃfousˡf! qpvs! mb! gpodujpo!Compteur, un compteur 
eǃjnqvmtjpot!bwfd!mǃvojuˡ!« Impulsion ». 
 
Personnalisé 
Il faut saisir un quotient et une unité pour la grandeur de mesure Personnalisé . 

  

 

 

 

 

 

 

 Plage de réglage du quotient : 0,00001 ƿ 1000,00000 unités/impulsion (5  décimales) 

Unités : l, kW, km, m, mm, m³.  

En ce qui concerne l, mm et m³, il faut en qmvt!tˡmfdujpoofs!mǃvojuˡ!ef!ufnqt/!Mft!vojuˡt!ef!ufnqt!tpou!
fixes pour km et m. 

Exemple : Mǃvojuˡ!lX!qfvu!ˢusf!vujmjtˡf!qpvs!mb!gpodujpo!Dpnqufvs!eǃˡofshjf/!Ebot!mǃfyfnqmf! 
ci-dessus, 0,00125 kWh/impulsion a été sélectionné, ce qui correspond à 800 impuls ions/kWh.   



Entrées 

15 

Désignation 
Tbjtjf!ef!mb!eˡtjhobujpo!ef!mǃfousˡf!qbs!mb!tˡmfdujpo!ef!eˡtjhobujpot!qsˡeˡgjojft!jttvft!ef!ejggˡsfout!
groupes de désignations ou de désignations personnalisées.  

Type de capteur analogique / température : 

¶ Généralités 

¶ Générateur 

¶ Consommateur  

¶ Câble 

¶ Clim. 

¶ Utilisateur (désignations personnalisées)  

Un chiffre de 1 à 16 peut en plus être affecté à chaque désignation. 

 

Correction de capteur  
Il existe une possibilité de correction du capteur pour les grandeurs de mesure Température, 
Rayonnement solaire, Humidité et Pluie du type de capteur analogique. La valeur corrigée est utilisée 
pour tous les calculs et affichages.  

Exemple : Capteur de température Pt1000 

 

 

 

 

 

Valeur moyenne 
 

 

 

Ce réglage concerne la moyenne temporelle  des valeurs de mesure. 

Une formation de valeur moyenne de 0,3 tfdpoef!dpoevju!˘!vof!sˡbdujpo!usˠt!sbqjef!ef!mǃbggjdibhf!fu!
ef!mǃbqqbsfjm <!jm!gbvu!dfqfoebou!tǃbuufoesf!˘!eft!wbsjbujpot!ef!mb!wbmfvs/ 

Une valeur moyenne élevée entraîne une inertie et ne peut être recommandée que pour les capteurs 
du calorimètre.  

Pour les tâches de mesure simples, il faut compter env. 1 à 3 secondes, pour la qsˡqbsbujpo!eǃfbv!
chaude sanitaire avec le capteur ultrarapide 0,3à 0,5 seconde. 
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Contrôle des capteurs analogiques  
 

 

 

 

 

 

 

 
 

Lorsque Contrôle capteur  est actif (entrée : Oui*-!vo!nfttbhf!eǃfssfvs!ftu!automatiquement  généré 
en cas de court-djsdvju!pv!eǃjoufssvqujpo ;!Ebot!mb!cbssf!eǃˡubu!tvqˡsjfvsf-!vo!usjbohmf!eǃbwfsujttfnfou 
tǃbggjdif!fu!mf!dbqufvs!eˡgfduvfvy!ftu!foupvsˡ!eǃvo!dbesf!spvhf!ebot!mf!nfov!Entrées. 

Exemple : 

 

 

 

 

 

 
 

Erreur capteur 
Lorsque Contrôle capteur  ftu!bdujg-!mǃerreur capteur  ftu!ejtqpojcmf!tpvt!gpsnf!ef!wbsjbcmf!eǃfousˡf!ef!
fonctions  : statut Non pour un capteur fonctionnant correctement et Oui pour un défaut (court-circuit ou 
joufssvqujpo*/!Jm!ftu!bjotj!qpttjcmf!ef!sˡbhjs!fo!dbt!ef!eˡgbjmmbodf!eǃvo!dbqufvs!qbs!fyfnqmf/! 

Mǃfssfvs!dbqufvs!ef!toutes  les entrées est disponible dans Valeurs système /  Généralités. 

Si les seuils normal  sont sélectionnés, un court-circuit est signalé lorsque la limite de mesure  inférieure 
oǃftu!qbt!buufjouf!fu!vof!joufssvqujpo!ftu!bggjdiˡf!mpstrvf!mb!limite de mesure  supérieure est dépassée.  

Les valeurs normal  des capteurs de température sont de -9999,9 °C pour un court-circuit et de 9999,9 °C 
qpvs!vof!joufssvqujpo/!Dft!wbmfvst!tpou!qsjtft!fo!dpnquf!fo!dbt!eǃfssfvs!qpvs!mft!dbmdvmt!joufsoft/ 

Qbs!vof!tˡmfdujpo!beˡrvbuf!eft!tfvjmt!fu!eft!wbmfvst-!jm!ftu!qpttjcmf-!fo!dbt!ef!eˡgbjmmbodf!eǃvo!dbqufvs-!ef!
défiojs!vof!wbmfvs!gjyf!qpvs!mf!sˡhvmbufvs!bgjo!rvǃvof!gpodujpo!qvjttf!dpoujovfs!mf!usbjufnfou!fo!npef!ef!
secours.  

Exemple : si le seuil de -40 ¯D!)>!Wbmfvs!tfvjm*!oǃftu!qbt!buufjou-!vof!wbmfvs!ef!1-1 °C (= Valeur de sortie) est 
affichée pour ce capteur (hystérésis fixe : 1,0 °C). Le statut Erreur capteur est en même temps réglé sur 
Oui. 

Le seuil de court-djsdvju!of!qfvu!ˢusf!eˡgjoj!rvǃfo!efttpvt!ev!tfvjm!eǃjoufssvqujpo/ 

 

 

 

 

 

 

 

 

Exemple : mf!dbqufvs!23!oǃb!qbt!buufjou!mb!
limite de -40 °C, la valeur de mesure 
indique donc 0 °C et une erreur capteur est 
générée simultanément.  

Court-circuit du  
capteur 1 
Valeur standard 
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Attribution des types de capteurs possibles aux entrées  
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Entrées 
1 - 6 

x x x x   x x  

Entrée 7 x x x x x  x x  

Entrée 8 x x x x x x x x  

Entrées  
9 - 14 

x x x x   x x  

Entrée 15 x x x x   x x x 

Entrée 16 x x x x   x x x 

Lors de la mesure de la tension  des entrées 1-6 et 9-16 (3,3 V max.), il faut veiller à ce que la 
résistance interne de la source de tension  ne dépasse pas 100 ohms afin de ne pas dépasser la limite 
supérieure indiquée pour la précision selon les caractéristiques techniques. 

Mesure de la tension des entrées 7 et 8 ;!mǃjnqˡebodf!eǃfousˡf!ev!sˡhvmbufvs!ftu!ef!41 lø/!Jm!gbvu!
veiller à ce que la tension ne dépasse jamais 10,5 V pour éviter toute influence extrêmement négative 
sur les autres entrées. 

Mesure de la résistance  : lors du réglage de la grandeur de processus « sans unité », la valeur 
mesurée ne doit pas dépasser 30 lø/ Lors du réglage de la grandeur de processus « Résistance » et 
de la mesure de résistances supérieures à 15 lø-!mf!ufnqt!npzfo!epju!ˢusf!bvhnfouˡ-!dbs!mft!wbmfurs 
fluctuent légèrement.  
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Tableau de résistances des différents types de capteurs 

Temp.  [°C] 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 100 

PT1000      \ø^ 1000 1039 1078 1097 1117 1155 1194 1232 1271 1309 1347 1385 

LUZ!!!!!!!!!!!\ø^!
(2 lø*  

1630 1772 1922 2000 2080 2245 2417 2597 2785 2980 3182 3392 

LUZ!!!!!!!!!!!\ø^!
(1 lø*  

815 886 961 1000 1040 1122 1209 1299 1392 1490 1591 1696 

QU211!!!!!!!\ø^ 100 104 108 110 112 116 119 123 127 131 135 139 

QU611!!!!!!!\ø^ 500 520 539 549 558 578 597 616 635 654 674 693 

Ni1000  \ø^ 1000 1056 1112 1141 1171 1230 1291 1353 1417 1483 1549 1618 

Ni1000  \ø^ 

TK5000   

1000 1045 1091 1114 1138 1186 1235 1285 1337 1390 1444 1500 

Mf!uzqf!tuboebse!bduvfmmfnfou!njt!fo!Òvwsf!qbs!Ufdiojtdif!Bmufsobujwf!ftu!PT1000.  

Kvtrvǃfo!312103122-!mf!uzqf!tuboebse!˘!mb!mjwsbjtpo!eǃvtjof!ˡubju!KTY (2 lø*. 

PT100, PT500 : comme ces capteurs sont plus sensibles aux influences perturbatrices extérieures, 
les câbles de capteur doivent être blindés  et la durée de la valeur moyenne doit être augmentée. 
Malgré cela, la précision applicable aux capteurs PT1000 ne peut pas être garantie  selon les 
caractéristiques techniques.  

 

Capteur NTC 
Mǃjoejdbujpo!ef!mb!wbmfvs!S36!fu!ef!mb!wbmfvs!Cˢub!ftu!
sfrvjtf!qpvs!mǃˡwbmvbujpo!eft!tpoeft!OUD/! 

La résistance nominale R25 se rapporte toujours à 
25 °C. 

La valeur Bêta désigne la dbsbduˡsjtujrvf! eǃvof!
sonde NTC par rapport à 2 valeurs de résistance.  

 

La valeur Bêta est une constante physique qui peut être calculée avec la formule suivante à partir du 
tableau de résistances du fabricant  :  

ὄ

ÌÎ
Ὑρ
Ὑς

ρ
Ὕρ

 
ρ

Ὕς

 

 

ˆubou!epooˡ!rvf!mb!wbmfvs!Cˢub!oǃftu!qbt!vof!dpotubouf!tvs!mǃfotfncmf!ev!qspgjm!ef!ufnqˡsbuvsft-!mft!
seuils escomptés de la plage de mesure doivent être définis (par ex. de +10 °C à +100 °C pour une 
tpoef!eǃbddvnvmbufvs-!pv!ef!-20 °C à +40 °C pour une sonde extérieure). 

Toutes les températures de la formule doivent être indiquées sous la forme de températures 
absolues en K (Kelvin) (par ex. +20 °C = 273,15 K + 20 K = 293,15 K) 

ln Logarithme naturel 

R1(NT)  Résistance pour la température inférieure de la plage de température 

R2(HT)  Résistance pour la température supérieure de la plage de température 

T1(NT) Température inférieure de la plage de température 

T2(HAT) Température supérieure de la plage de température 
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Sorties  
Le régulateur possède 16 sorties.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

On parvient au menu Sorties  fo!fggmfvsbou!mǃbggjdibhf!eft!tpsujft!ebot!mb!cbssf!eǃˡubu!tvqˡsjfvsf/!Mft!
sorties non définies sont masquées.  

 

Après sélection, les sorties sont affichées avec leur désignation et leur état actuel (voir le chapitre 
« Bggjdibhf!˘!mǃˡdsbo »). 

Exemple : 
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Paramétrage  
Une fois la sortie souhaitée sélectionnée, le type de sortie doit être défini.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Il est demandé en premier et de manière générale le type de sortie.  

Type de sortie 
On distingue les types de sorties suivants qui ne peuvent toutefois pas être sélectionnés pour toutes 
les sorties : 

¶ Sortie comm.  

¶ Paire de sorties  

¶ 0-10 V 

¶ MLI 
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Sorties 1/2, 3/4, 6/7, 8/9, 10/11, 12/13 et 14/15 comme paire de sorties  

 

 

 

 

 

 

Ces sorties peuvent être utilisées comme simples sorties de commutation ou comme paire de sorties  
l avec la sortie de commutation qui suit  )q/!fy/!dpnnboef!eǃvo!fousb˦ofnfou!nˡmbohfvs*/! 

Attention  !  

Les paires de sorties 1/2  et 6/7  ne doivent être utilisées que dans la version relais  du régulateur 
UVR16x2. 

Les paires de sorties 1/2 , 3/4 , 6/7 , 8/9  et 10/11  sont disponibles de série. Les paires de sorties 12/13  
et 14/15  oˡdfttjufou!mǃvujmjtbujpo!eǃvo!sfmbjt!bvyjmjbjsf!)npevmft!sfmbjt*/ 

Temps de marche  

Il faut saisir le temps de marche du mélangeur pour 
chaque paire de sorties .  

Si la valeur 0 est saisie pour le temps de marche 
ev!nˡmbohfvs-!mb!qbjsf!ef!tpsujft!oǃftu!qbt!dpnnboeˡf/ 
 

Limitation du temps de marche  

Si la limitation du temps de marche est active , la 
commande de la paire de sorties se termine 
lorsque le temps de marche restant est décompté 

de 20 minutes à 0. Le temps de marche restant est rechargé lorsque la paire de sorties est commutée 
en mode manuel, est commandée par un message (dominant MARCHE ou ARRÊT), le sens de 
dpnnboef!ftu!npejgjˡ!pv!mǃbvupsjtbujpo!qbttf!ef!BSSˇU!˘!MARCHE.  

Si la limitation du temps de marche est désactivée , le temps de marche restant est seulement 
eˡdpnquˡ!kvtrvǃ˘!21 secondes et la commande de la paire de tpsujft!oǃftu!qbt!bssˢuˡf/ 

 

Mft!qbjsft!ef!tpsujft!tpou!bggjdiˡft!ebot!mb!cbssf!eǃˡubu!bwfd!vo!« + » entre les numéros de sortie. 

Exemple : les sorties 8+9 et 10+11 sont paramétrées en tant que paires de sorties 

 
 

Si 2 fonctions différentes agissent simultanément sur les deux sorties de la paire de sorties, la sortie 
portant le numéro le plus petit (instruction OUVERT) est activée.  

Exception : fonction Message ƿ tj!mǃjotusvdujpo!tjnvmuboˡf!qspwjfou!ef!dfuuf!gpodujpn, la sortie avec le 
numéro le plus grand (instruction FERMÉ) est activée. 
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Toutes les sorties de commutation  

Vo! sfubse! bv! eˡnbssbhf! fu! vo! ufnqt! eǃjofsujf!
peuvent être définis pour toutes les sorties de 
commutation.  

 

 

 

Toutes les sorties  

Le mode manuel peut être limité à des hspvqft!eǃvujmjtbufvst (Utilisateur, Technicien, Expert) pour 
toutes les sorties.  

 

 

Sorties 12 à 16 en tant que sorties analogiques  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ces sorties présentent une tension de 0 à 10 V, pour la régulation de puissance des brûleurs 
(modulation de brûleur) ou la régulation de la vitesse de rotation des pompes électroniques par 
exemple.  

Mb!usbotnjttjpo!tǃfggfduvf!bv!dipjy!tpvt!gpsnf!ef!ufotjpo (0 - 10 V) ou de signal MLI.  

Fmmft!qfvwfou!ˢusf!dpnnboeˡft!qbs!mb!gpodujpo!QJE!pv!fodpsf!qbs!eǃbvusft!gpodujpot/!Mǃéchelle 
qfsnfu!eǃbebqufs!mb!valeur analogique  de la source (avec ou sans décimales) à la plage de régulation 
ef!mǃbqqbsfjm!˘!sˡhvmfs/! 

En mode MLI )npevmbujpo!fo!mbshfvs!eǃjnqvmtjpo*-!vo!tjhobm!sfdubohvmbjsf!eǃvo!ojwfbv!ef!ufotjpo!
eǃfowjspo!10 V fu!eǃvof!gsˡrvfodf!ef!1 kHz bwfd!vo!ubvy!eǃjnqvmtjpot!wariable (0-100 %) est généré.  

Si plusieurs fonctions (valeurs analogiques) agissent en même temps sur une sortie analogique, la 
valeur supérieure est alors transmise.  

Mpstrvǃvof! tpsujf! bobmphjrvf! ftu! bdujwˡf! wjb! vof!instruction numérique , une tension de sortie 
comprise entre 0,00 V et 10,00 V (ou 0,0 % ƿ 100,0 % avec MLI) peut être établie. Les instructions 
numériques sont dominantes  par rapport à une liaison avec une valeur analogique. 

Mǃbdujwbujpo!ef!mb!tpsujf!bobmphjrvf!wjb!Dominant arrêt  et Marche numérique est possible par les 
signaux numériques ci-dessous : 

 

 
 

Exemple : valeur de sortie 5,00 V 

 

 
 

Exemple : valeur de sortie 10,00 V 

Dominant arrêt (de messages) Dominant marche (de messages) 

Manuel arrêt Manuel marche 

 Marche numérique 

 Protection antiblocage  
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Statut des sorties analogiques  

Pour la valeur Statut de la sortie , il est possible  
eǃjoejrvfs!tj!mf!tubuvu!MARCHE doit être transmis 
au-dessus ou au-efttpvt!eǃvo!seuil  réglable.  

 

 

 

Exemple : si la sortie analogique transmet une valeur supérieure à 3,00 V, le statut de la sortie passe 
de ARRÊT à MARCHE. 

 

Selon les propriétés techniques de la pompe 
commandée, il est ainsi possible de régler le statut 
ef!mb!tpsujf!ef!nbojˠsf!˘!df!rvǃjm!tpju!tfvmfnfou!
sur MARCHE dès que la pompe est effectivement 
en fonctionnement.  

 

Si une sortie de commutation doit être mise en marche en même temps rvǃvof!tpsujf!bobmphjrvf!
(A12 ƿ A16), ce résultat ne peut être obtenu que par une programmation adaptée. 

Exemple : dès que le statut de la sortie analogique est sur MARCHE, cette instruction MARCHE est 
transmise à la sortie de commutation via la fonction logique.  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Sortie analogique 

Sortie de commutation 
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Affichage dans le menu Sorties  

Mǃˡubu!ef!gpodujpoofnfou!ef!mb!tpsujf!bobmphjrvf!ftu!joejrvˡ!ebot!mǃbggjdibhf!ev!nfov/ Le statut de la 
sortie peut être modifié par effleurement.  

 

 

 

 

 

¶ Auto : transmission selon la source et 
 mǃˡdifmmf 

¶ Manuel : valeur réglable 

¶ Manuel/Arrêt  : transmission selon le 
 réglage Dominant arrêt 

¶ Manuel/Marche  : transmission selon le 
 réglage Marche numérique 

 

Fyfnqmft!eǃˡdifmmft 

Grandeur réglable de la fonction PID : mode 0-10 V, la grandeur réglable 0 doit correspondre à 0 V, la 
grandeur réglable 100 doit correspondre à 10 V : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Valeur de température-!eǃvof!gpodujpo!bobmphjrvf!qbs!fy/ : mode MLI, la température 0 °C doit 
correspondre à 0 %, la température 100,0 °C doit correspondre à 100 % : 

La température est reprise en 1/10 °C sans virgule . 

 

 

 

 

 

 

Puissance de brûleur-!q/!fy/!eft!gpodujpot!ef!efnboef!eǃfbv!dibvef!pv!ef!nbjoufobodf : mode  
0-10 V, la puissance de brûleur de 0,0 % doit correspondre à 0 V et 100,0 % à 10 V : 

Le pourcentage est repris en 1/10 °C sans virgule . 
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Désignation 
Saisie de la désignation de la sortie par la sélection de désignations prédéfinies issues de différents 
groupes de désignations ou de désignations personnalisées. 

¶ Généralités 

¶ Clim. 

¶ Utilisateur (désignations personnalisées)  

Un chiffre de 1 à 16 peut en plus être affecté à chaque désignation. 

 

Wvf!eǃfotfncmf!eft!tpsujft 
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Sortie 1 x    x  

 2 x    x  

 3  x   x  

 4   x  x  

 5    x   

 6 x    x  

 7 x    x  

 8  x   x  

 9  x   x  

 10  x   x  

 11   x  x  

 12    x x x 

 13    x x x 

 14    x x x 

 15    x x x 

 16    x  x 

 
 
 
 
 
 
 
 

  

Sorties de commutation et 
paires de sorties  

12 à 16, possible uniquement  
avec cartes supplémentaires  

Paires de sorties  
1/2 et 6/7  

Possible uniquement pour 
les versions à relais  
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Compteur de sortie  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

En sélectionnant le symbole, il est possible de lire les heures de service et les impulsions 
(enclenchements) pour chaque sortie . 

 

Exemple : pour la sortie 1, le niveau de compteur depuis le 26/04/201 6 peut être lu. 

 

 

 

 

 

 

Bqsˠt!mǃfggmfvsfnfou!ev!dibnq!ef!dpnnboef-!mf!tztuˠnf!efnboef!tǃjm!gbvu!fggbdfs!tous  les niveaux 
de compteur ainsi que Veille  eft!dpnqufvst!eǃifvsft!ef!tfswjdf!et eǃjnqvmtjpot/!Mft!ojwfbvy!ef!
compteur Bvkpvseǃivj, Dernier service et Service actuel  ne sont pas effacés.  

Pour répondre à cette question, vous devez effleurer la coche  (= oui) ou la croix  (= non). 

Mb!ebuf!ev!kpvs!tǃbggjdif!bqsˠt!mb!tvqqsfttjpo/ 

 

 

 

Sont affichés le total des heures de service, les 
heures de service de la veille et du jour même 
ainsi que celles du dernier service et du service 
actuel. 

 

 

 

Bqsˠt!mǃfggmfvsfnfou!ev!dibnq!ef!dpnnboef-!mf!
tztuˠnf!efnboef!tǃjm!gbvu!fggbdfs!mft!ifvsft!ef!
service décomptées bvkpvseǃivj. Dernier service 
et Service actuel  ne sont pas effacés.  
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Les impulsions (commutations) sont affichées 
sous les heures de service. 

 

Tpou! bggjdiˡt! mf! opncsf! upubm! eǃjnqvmtjpot!
)fodmfodifnfout*-!mf!opncsf!eǃjnqvmtjpot!ef!mb!
veille et celui du jour même. 

 

Bqsˠt!mǃfggmfvsfnfou!ev!dibnq!ef!dpnnboef-!mf!
tztuˠnf!efnboef!tǃjm!gbvu!fggbdfs!mft!jnqvmtjpot!
décomptées bvkpvseǃivj. 

 

 

�¾ ATTENTION : les niveaux de compteur sont inscrits toutes les heures dans la mémoire 
interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 dernières minutes (au maximum) soit 
perdu en cas de panne de courant.  

�¾ Lorsque les données de fonction sont chargées, le système demande si les niveaux de 
compteur en mémoire doivent être repris (voir la notice « Programmation partie 1  : Consignes 
générales »). 

�¾  

Réinitialisation le compteur  

Bqsˠt!mǃfggmfvsfnfou!ev!dibnq!ef!dpnnboef!Supprimer-!mf!tztuˠnf!efnboef!tǃjm!gbvu!fggbdfs!upvt!
mft!ojwfbvy!ef!dpnqufvs!pv!mf!ojwfbv!ev!dpnqufvs!eǃbvkpvseǃivj/! 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pour répondre à cette question de sécurité, vous devez effleurer la coche  (= oui) ou la croix  (= 
non). 

Mb!ebuf!ev!kpvs!tǃbggjdif!bprès la suppression de tous les niveaux de compteur. 

 

 

  


























































































