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Eléments de base

Eléments de base

Df uuf! opujdf! tfsu! e! bgjedfdufmblouyl phisbomm:bégglgpbestf | m
e!jngpsubouft!jogpsnbujpot!dpodfsobou! mft!! m!/nfou
de programmation TAPPS 2 (fonctions, entrées et sorties, etc.).

Nous conseillons de maniére générale la programmation avec TAPPS2. De cette maniére, le

gsphsbnnfvs! ftu! fol nftvsf! ef! efttjofs! )>! gsphs
gpoduj poobmju!t!tvs! mlpsejobufvs!tpvt! mb!gpsnf! e!
Il est toutefoi s important de connaitre également les « mécanismes de programmation ® ! ef ! m! bqq

afin de pouvoir procéder a des modifications sur place.

Exemple avec TAPPS 2:

>€

[c1

Temper. collecteur 1

[cz

T.accumulateur inf. 1

[c3

T.accumulateur sup. 1

Autor. fonction
Temp. collecteur
Temperature de réf.
Temp. limitation

Circ.sol. marche
Lim. max.

Fe————&{S1

Pompe solaire 1

9{

[c1

Temper. collecteur 1

[c4

T.accumulateur inf. 2

[cs

T.accumulateur int. 2

Régulation solaire

Autor. fonction
Temp. collecteur
Température de réf.
Temp. limitation

Circ.sol. marche
Lim. max.

L ]

+{51

Pompe solaire 1

L ——e{S2

Vanne solaire

>€

Priorité solaire

Priorité solaire
Autor. fonction

Ringage

Fe————&{S1

Pompe solaire 1

[S5  Rayonnement solaire [-+——e Rayonnement solaire

Fonctions concernées
Solaire 1

Solaire 2




Eléments de base

Eléments de base nécessaires a la planification

Afindehbsboujs!m!"ubcmjttfnfoul!elvo!gsphsbnnf!pqg! sbuj

1

Un schéma hydraulique exact constitue la condition de base pour la programmation et le
paramétrage.

Ce schémadoit permettre de définir ce qui doit étre régulé et comment .

Les positions des capteurs doivent étre définies en fonction des fonctions de régulation
requises et indiquées sur le schéma.

2
3
4

Qbs! mb!'tvjuf-!m!fotfncmf! ef teldoddsdesd wis't 3 pw! !
et de sortie souhaités.

Etant donné que les entrées et les sorties de capteur présentent des caractéristiques
ejgg! sfouft-!vof!tjngmf!ovn! spubuj po!o! ftu
sorties doit donc étre eff ectuée sur la base de la présente notice.

5

M! bggf m!l eft! gpoduj pot! fu!mfvs! gbsbn! usbhf!

Désignations

Qpvs! mb! el tjhobujpo! ef! mlfotfncmf! eft! ! m nfout-!

prédéfinies issues de différents groupes de désignations ou des désignations personnalisées.
Un chiffre de 1 & 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Toutes les désignations personnalisées des niveaux «expert » ou «technicien » peuvent étre créées,
modifiées ou supprimées dans le menu réglages de base de maniere globale.

Langue Frangais
Lurminosité 100.0 %
Timeout écran 30m 595

Sirmulation Arrét ( J

Réglages de base

-

I [ ] Affichage uniquement en mode

Expert

.

=

ACces menu Litilisateur

Monnaie Euro é
J

.,

- Affichage uniquement en mode

.,

Technicien ou Expert
Désignations personnalisées

j



Eléments de base
Vue avec désignations déja définies

Réglages de base

Césignations personnalisées

Sortie analogigue [

L8 A
- !

Fonction de profil

Capteur 02

'l |

..
.

Un clavier alphanumérique est disponible pour effectuer une modification ou une nouvelle création.

Sortie analogiquel

M! vuj mj t buf ket gV Médig@afiofysjdiffgremtes . Le nombre maximal de caractéres par
désignation est 24.

Les désignations déja définies sont disponibles pour tous les éléments (entrées, sorties, fonctions,
valeurs fixes, entrées et sorties de bus).



Eléments de base

Remarques générales sur le paramétrage

des entrées, sorties, valeurs fixes, fonctions, réglages de base et entrées et sorties CAN et
DL.

Chaque saisie doit étre terminée par la sélection de E

Sélectionnez pour rejeter les entrées.

Exemple :

T.amb. normal { 0.0 - 45.0 *C ]

Saisie de valeurs chiffrées
Unclaviert ! bggj di f! gpvs!gfsnfuusf! mb!tbjtjflef!wbmfvst!

T.amb. normal { 0.0 - 45.0 °C }

La valeur actuelle est indiquée (exemple: 22,0°C).

La plage de saisie est affichée dans la ligne supérieure (exemple: de 0,0 a 45,0°C).

Mb! tbjtjf! qf vupartld Hiag gds dautorfs glé corpegtion! (--, -, +, ++), soit par le pavé
numeérique. Les boutons de correction «- » et «+» modifient la valeur de la premiére position, les
boutons « -- » et «++», celle de la deuxiéme position (facteur 10).

e
Leboutonaveclafléche.sbddpvsdj u! mb! wbmf vs! & métlaggetrjau j po!
zéro.

Terminer la saisie avec l! la rejeter avecE.

Lebouton{ ‘qfsnfu! el bdd!' efs!bv!nfowlemsj odj gbm! efqgvjt! mf




Date / Heure / Lieu

Date / Heure / Lieu

Ladatef uheurelt pou! joejrv! ft!lfolibvul!

|

' e

@zz24567 89 10+11 12 13 14 15 lﬁl

- ‘

Sorties

Lu 21.03.2016

E ApBICU MEesures J
[ —

E waleurs fixes

CAN
e Eus CAN J

En sélectionnant ce champ de statut, vous parvenez au menu permettant de renseigner la date,
m!ifvsf!lful!mf! mjfv/

Exemple :
Date f Heure { Lieu

'y y

Fuseau horaire 01:00

Heure d'été Mon ﬁ
Changement hre [ i :
autarmatigue | )
Date r 21.03.2016 ﬁ
Heure ' 13:28 "
Latitude GPS r 45.836500 *° ﬁ
Lcmgitude GPS r 15.080000 = ﬁ

pjufl!ebot! mb! cl

Mft!l gbsbnYyusft!left!wbmfvst!tztuynf!tpou!el!bcpsel!b

1 Fuseau horaire p 01:00 correspond au fuseau horaire UTC + 1 heure UTC signifie Universal

Ujnf! Dppsejobufe-! bvusfgpjt! ! hbmfnfou! el'tjho!

Time).

T I fvsf! p!lOuUu! mpstrvf! m!if vsf Modfiableuuniuédment llordgadeu j w'

« Changement hre automatique » est réglé sur «Non ».

1 Changement hre automatique p SiOui- ! mf ! gbtt bhf! bvupnbujrvf!?~

mft!lgsftdsjqujpot!ef! m!lVojpo!fvspq! foofl/
1 Date p Saisie de la date actuelle (JJ.MM.AA).
T HeurepTbjtjflef!mlifvsf! bduvf mmf

m



Date / Heure / Lieu

1 Latitude GPS p Latitude selon GPS (= global positioning system p systéme de navigation par

satellite),

1 Longitude GPSp Longitude selon GPS
Mft!epoo! ft!tpmbjsft!qgqspgsft!bv!tjuf!tpou!e! ufsnjol
Elles peuvent étre utilit ' f t ! gbs! eft! gpoduj pot!)q/!fy/ ! gpodujpo!e
Mf!l gs! s hmbhf!elvtjof!eft!epoo! ft! HQT! tf! sl gysf! bv
Autriche.
Les données solaires rapportées au site sont indiquées ci-aprés.

Exemple :

Lever du saoleil 0505
Coucher du soleil 20:47
Hauteur du saoleil 55,3 ¢

Direction du soleil 226,1°

1 Lever du soleil - heure
9 Coucher du soleil - heure
1 Hauteurdusoleilp joejdbujpo! fo! I nftvs! f! "1 gbsujs! e
zénith = 90°
9 Direction du soleil p indication en ° mesurée a partir du nord (0°)
Nord = 0°
Est =90°
Sud = 180°
Quest = 270°

Réserve de marche
Fo! dbt! ef! dpvqvsf!efl!ldpvsbou-! mf! s! hvmbujowspbue t gpt
m!ifvsf!ful mb!ebuf/

10



Apercu mesures

Apercu mesures

Les valeurs actuelles des entrées 1 p 16, des entrées DL et des entrées CAN analogiques et
numériques sont indiquées dans ce menu.

@z24567 8+0 10.11 12 12 14 15 lﬁl

Lu 21.03.2016 12:29

Les différentes valeurs sont visibles apres effleurement du groupe souhaité
/
@z@Eq 5.?%1(:“11 12 12 [ 15 lﬁl

[ /l Apercu mesures

| F BLs CamM
[ Entrees [ Bus DL ][ analagique

I

Exemple: Entrées

@z@4s8762 1011 12 12 & 15 151

Lu 20.06.2016 09:08

Bus CAN
nUmearigue

Lu 20.06,2016 09:08

Apercu mesures

oo || BuspoL || BusCAN Bus CAN ==
| | analogigue | numerigue
LS f A L
1: 89,7 °C 2:47.8°C 3 31.5°C 4:35.6°C
2486 °C G:30.1 °C Fi328°C a: 203 Wim= 3
S9:57.5°C 10: 43,8 °C 11: 31.5°C 12:-0.4 °C
o=, 202 7. 22 15 arrét 16 arrét

11



Entrées

Entrées

Le régulateur posséde 16 entrées pour des impulsions ou signaux analogiques (valeurs de mesure) et
numériques (marche/arrét).

@z24c@7 82 10.11 12 13 14 15 16

E Apergu mesures

: &

“aleurs fixes

Sorties

Messages

Bus CAM

Aprés avoir été sélectionnées dans le menu principal, les entrées sont affichées avec leur désignation
fu! mb! wbmf vs! edctuel.ft vsf! pv! m!! ubu!

Exemplee! vof ! j ot ubmmbuj p ollest enponesnitiisee :f - ! m! f ous! f
Dz@4z8782 10-11 12 12 1@ 15 16 Lu 20.06,2016 00;

Entrées




Entrées

Paramétrage

Type de capteur et grandeur de mesure
Voflgpjt!m'fous! fltpvibju!flt! mfdujpoo! f-Imfluzqf

Entrée 1
Type [inutilisé K ]
Jm! ftu!efnboe!!folqgsfnjfs!fulef!nbojysf!h! o!sbmf!
T Numérique
1 Analogique
1 Impulsion

Numérique
Sélection de lagrandeur de mesure :

1 Arrét/ Marche
1 Non/ Oui
Analogique
Sélection de lagrandeur de mesure :

I Température

Sélection du type de capteur: KTY (3! | @ 0 & 6Ganclen type standard de Technische
Alternative), PT 1000 (= type standard actuel), capteurs ambiants : RAS, RASPT, thermocouple
THEL KTY (2 ! | @ 0)3PG 10D, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

Rayonnem. solaire (type de capteur : GBS01)

Tension (entrées 1-6 et 9-16 : max. 3,3 V, entrées 7 et 8: max. 10V)

Courant (entrée 8 uniqguement : 4-20mA DC)

Résistance

Humidité (type de capteur : RFS

Pluie (type de capteur : RES

1 Arrét/ Marche (inverse)
T Non/ Oui (inverse)

= =4 =8 -4 -8 -9

Sélection supplémentaire de la grandeur de processus
pour les grandeurs de mesure Tension, Courant (entrée 8 uniqguement), Résistance :

9 sans unité 1 Humidité absolue 1 Tension

9 sans unité (,1) 9 Pression bar, mbar, 1 Intensité mA

1 Coeff. rendement Pascal M Intensité A

9 sans unité (,5) M Litres  Résistance

9 Température °C 1 Metres cubes 1 Vitesse km/h

1 Rayonnement global 1 Débit (I/min, I/h, 1, M Vitesse m/s

9 Teneur en CQ, ppm m3/min, m3/h, m3/j) 1 Degré (angle)
1 Pourcentage 1 Puissance

Lagmbhf!ef! wbmfvst!epju!susf!fotvjuf! el
Exemple Tension/rayonnement global :

Echelle
valeur d'entrée 1 0,00 %
“aleur cible 1 0 Wm2
valeur d'entrée 2 10,00
“aleur cible 2 1500 W3

0,00V correspond a 0 W/m2, 10,00 V & 1500 W/mz,

13

ufsnjo! f! bw



Entrées

Fous! fleljnqvmtjpo

Les entrées 15 et 16 peuvent mesurer des impulsions avec 20 Hzmax.f u! vof ! evs! fl el j nqg\
moins 25 ms (impulsions S0).

Les entrées 1 a 14 peuvent mesurer des impulsions avec 10 Hzmax.f u! vof ! evs! fl el j nqg\
moins 50 ms.

Sélection de la grandeur de mesure

Vitesse du vent
Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure Vitesse duvent/ ! Jm! t ! bhj u! ef ! mb!
signal a 1 km/h.

Exemple : Le capteur de vent WIS01 émet pour une vitesse du vent de 20km/h une impulsion (=1 Hz)
"ldibrvfltfdpoef /! D! ftu! gmlvcerresppndd B Hg s! r vf odf ! qpvs!

Quotient [G.DE Hz ]

Plage de réglage : 0,01p 1,00 Hz

Débit

] Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure

Quotient ['3'-5 lfirmp Débit/ ! Jgihdutdébiv en litres par impulsion.

Plage de réglage : 0,1p 100,0 l/impulsion

Impulsion
Df uuf! hsboefvs! ef! nftvsf! tfsul! ef Compteuj brc comptew! f ou s
e!jngvmtj pot Impugibnd» m! voj u! ! «

Personnalisé
Il faut saisir un quotient et une unité pour la grandeur de mesurePersonnalisé.

Quotient 0.50000 imp Quotient [D.DGIES kuehimp ]
Unité [ Linité [kw ]
Linité de temps ih

.

Plage de réglage du quotient: 0,00001 p 1000,00000 unités/impulsion (5 décimales)
Unités : I, kW, km, m, mm, ms.

En ce quiconcerne |, mmetms3,ilfautengmvt ! t ' mf duj poofs! m!lvoju!!lefl!lufn
fixes pour km et m.
Exemple:M! voj u! 'l Xt gf vu!susfl!lvujmjt!flqgpvs! mb!gpoduj po

ci-dessus, 0,00125kWh/impulsion a été sélectionné, ce qui correspond a 800 impulsions/kWh.

14



Entrées

Désignation
Tbjtjflef! mb!el!tjhobujpolef! m!fous!fl!lgbs! mb! t! mfc
groupes de désignations ou de désignations personnalisées.
Type de capteur analogique / température :

1 Généralités

1 Générateur

Y Consommateur

1 Cable
1
1

Clim.
Utilisateur (désignations personnalisées)

Un chiffre de 1 416 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Correction de capteur

Il existe une possibilité de correction du capteur pour les grandeurs de mesure Température,
Rayonnement solaire, Humidité et Pluie du type de capteur analogique. La valeur corrigée est utilisée
pour tous les calculs et affichages.

Exemple : Capteur de température Pt1000

Capteur [ PT 1000 ]

Correction de capteur[ 02K ]

Valeur moyenne

waleur moyenne [ 1.0s ]

Ce réglage concerne la moyennetemporelle des valeurs de mesure.

Une formation de valeur moyenne de 0,3t f dpoef ! dpoevju! "l vof! s! bduj po!
ef ! m! bg!qgjbms!fgbmw u! df gf oebou!t! buufoesf! 1l eft! wbsjbuj
Une valeur moyenne élevée entraine une inertie et ne peut étre recommandée que pour les capteurs

du calorimétre.

Pour les taches de mesure simples, il faut compter env. 1 a 3secondes, pourlags! gbsbuj po!
chaude sanitaire avec le capteur ultrarapide 0,3a 0,5seconde.

15



Entrées
Contréle des capteurs analogiques

Contr, capteur L i Seuil dinterruption Marmal ]

Seuil de court-circuit :Nnrmal ﬁ waleur dinterruption | Mormal ]
waleur de cuurt-circuit: Maorrmal

Lorsque Contrble capteur est actif (entrée : Oui* - ! vo! nf t t b h adtomdtiquenserit \générd t u !

encasdecourtd j sdvj u! pv!;ellfbooutf!smhb/!lquh pof ! esj bbbmf vg! bwf 8 8
t!' bggjdif!fu!mf!ldbqufvs!el gfduvfvylEftrtes.! foupvs! ! el vc

Exemple :

1z@4B86 7B2 10-11 12 12 14 15 1 I.E. 20.06.2016 09:14
Court-circuit du
. capteur 1
Entrees (/ Valeur standard
==

Erreur capteur

Lorsque Controle capteur f t u! beareuf cpptéurni!t u! ej t gpojcmf! tpvt! gpsnf!l ef
fonctions : statut Non pour un capteur fonctionnant correctement et Oui pour un défaut (court-circuit ou
joufssvqujpo*/ ! JIm!ftu!bjotj!gpttjcmfl!lef!s! bhjs!foldbt
M! f s s f v s !touteslesfentrées esf disponible dans Valeurs systeme / Généralités.

Si les seuils normal sont sélectionnés, un court-circuit est signalé lorsque la limite de mesure inférieure

o! ftu!l!gbt!buufjouf! ful! vof! jlinitedesmesurg supdrieuteest dépabsgegj di ! f ! n
Les valeurs normal des capteurs de température sont de -9999,9 °C pour un courtcircuit et de 9999,9 °C
gpvs!vof!joufssvqujpo/!Dft!wbmfvst!tpou!qgsjtft!fol!dpn
Qbs! vof!t! mfdujpo! be!' rvbufleft!tfvjmt!fuleft! wbmfvst -
défioj s! vof! wbmfvs! gjyflgpvs! mf! s! hvmbufvs! bgjo!rv!vof
secours.

Exemple:sileseuilde-40™ D! ) >! Wbmf vs! tfvjm*! o! ft°C(=¢dbldurdb souid) §so u - ! v c
affichée pour ce capteur (hystérésis fixe : 1,0°C). Le statut Erreur capteur est en méme temps réglé sur

Oui.

Leseuildecourtd j sdvj u! of l gf vu! susflel gjoj!rv!Ifolefttpvt!evl!

r '

Contr. capteur i waleur de cnurt-circuit[ Personnalizé ]

.

- ) “aleur de sortie [ 0.0 °C ]
Seuil de court-circuit | Personnalisé

., -
r o

“aleur seuil -40.0 %

.

—
—

Exemple: mf ! dbqufvs! 23! o j
limite de -40°C, la valeur de mesure
indigue donc 0 °C et une erreur capteur est

générée simultanément.
16



Entrées
Attribution des types de capteurs possibles aux entrées

i N
x
s O —~ 0
Z - LL
_—— qw o
N -~ 1 Y - ] —
LI I s | ezl oy
X sy s W m > O < O o 2 3 2 3
c—<H T L O c c > = £ S o £ o £
o o9 = O -~ o ™M o o Co S A 0 [72]
o8 ¢ | 3 | 2w | 32| ER| 2| S| SH
A>mbm9 E g w o c c > 7 a T a T
[y S i = T w o S o S o o N Y € o € o
ooz Z2 <= — — o - o O < xr 4 =4 = N
Entrées « « « « « «
1-6
Entrée 7 X X X X X X X
Entrée 8 X X X X X X X X
Entrées
X X X X X X
9-14
Entrée 15 X X X X X X X
Entrée 16 X X X X X X X

Lors de la mesure de la tension des entrées 16 et 9-16 (3,3V max.), il faut veiller a ce que la
résistance interne de la source de tension ne dépasse pas 100 ohms afin de ne pas dépasser la limite
supérieure indiquée pour la précision selon les caractéristiques techniques.

Mesure de la tension des entrées 7et8; ! m! j ng! ebodf! e! fous! filgée Vv sl Iy
veiller a ce que la tension ne dépasse jamais 10,5V pour éviter toute influence extrémement négative

sur les autres entrées.

Mesure de la résistance : lors du réglage de la grandeur de processus «sans unité », la valeur
mesurée ne doit pas dépasser 301 @llors du réglage de la grandeur de processus «Résistance » et

de la mesure de résistances supérieuresa 151 g- ! mf  uf ngt ! npzfo! epj uuurs usf !
fluctuent Iégérement.
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Entrées

Tableau de résistances des différents types de capteurs

Temp. [°C] 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 \ @ 11000 |1039 (1078|1097 |1117 (1155|1194 |1232|1271 (1309|1347 |1385

LuUuz! ! 1111630 1772|1922 |2000 |2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
2l g*

Luz! ! 1] 815 | 886 | 961 (1000|1040 (1122|1209 1299 |1392|1490 | 1591 | 1696
@l g*

Qu211!'1! ] 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
QU6 11! ! | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 \ @ {1000 |1056|1112 (1141|1171 1230|1291 |1353 (1417|1483 |1549|1618

Ni1000 \ @ {1000 |1045|1091 1114|1138 1186 |1235|1285 | 1337|1390 | 1444 | 1500
TK5000

Mfluzqgf!tuboebse! bduvf mmfnfou! njt!RTeODOVwWsTf! gbs! Uf di
Kvtrv!fo!312103122-!mfluzqf! tkib@led*se! " ! mb! mj wsbjtpoc

PT100, PT500 : comme ces capteurs sont plus sensibles aux influences perturbatrices extérieures,
les cables de capteur doivent étre blindés et la durée de la valeur moyenne doit étre augmentée.
Malgré cela, la précision applicable aux capteurs PT1000 ne peut pas étre garantie selon les
caractéristiques techniques.

Capteur NTC

i 1 MI'j oejdbuj po!ef! mb! wbmfvs! S3
Capteur MTC sfrvjtflgpvs! m'! wbmvbujpol! ef

‘ - La résistance nominale R25 se rapporte toujours a
R25 1.00 ko 25 °C.

; . La valeur Béta désigne ladbsbdu! sjtujruvf
Béta 1000 sonde NTC par rapport a 2valeurs de résistance.

.

La valeur Béta est une constante physique qui peut étre calculée avec la formule suivante a partir du
tableau de résistances du fabricant :

“"ubou! epoo! ! rvf! mb! wbmfvs! Csub! o!ftu! gbt!vof! dpotu
seuils escomptés de la plage de mesure doivent étre définis (par ex. de +10°C a +100°C pour une
tpoef! e! bddv nwRorlCa #40°C pdurpuresonde extérieure).

Toutes les températures de la formule doivent étre indiquées sous la forme de températures

absolues en K (Kelvin) (par ex. +20°C = 273,15K + 20K = 293,15K)

In Logarithme naturel

R1nm Résistance pour la température inférieure de la plage de température
R2um Résistance pour la température supérieure de la plage de température
Tlnm Température inférieure de la plage de température

T2wam Température supérieure de la plage de température

18



Sorties

Sorties

Le régulateur posséde 16 sorties.

Dza@sB 759 10-11 12 13 14 15 16

ﬁ ADErgU Mmesures ]

|2 24.03.2016 12:10

waleurs fixes Sorties

=

Bus CAM

Messages

Mz24@6 7 8-0 10+E‘§+13 = 15| lMe 27.05.2015 D?:i“

On parvient au menuSortiesf o! f ggmf vsbou! m! bggj di bhfl!eft!tpsujf
sorties non définies sont masquées.

Aprés sélection, les sorties sont affichées avec leur désignation et leur état actuel (voir le chapitre
«Bggjdi bhf»)." I m!'l dsbo

Exemple :

AzB4BE 7 B9 10-11 12 13 @@ 15 16 lLu 20.06.2016 09:
Laslas

|

Sarties

AutofMarche

T N e

Manueljsrrét

Autofsreét ]
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Sorties oy
Paramétrage

Une fois la sortie souhaitée sélectionnée, le type de sortie doit étre défini.

Sortie 1 / ( ) €<—
Type [ nutilies B ] W0
|

| y

Il est demandé en premier et de maniere générale le type de sortie.

Type de sortie

On distingue les types de sorties suivants qui ne peuvent toutefois pas étre sélectionnés pour toutes
les sorties :

9 Sortie comm.

9 Paire de sorties
1 0-10V

T MLI

20



Sorties
Sorties 1/2, 3/4, 6/7, 8/9, 10/11, 12/13 et 14/15 comme paire de sorties

Ces sorties peuvent étre utilisées comme simples sorties de commutation ou comme paire de sorties
| avec la sortie de commutation quisuit) g/ ! fy/ ! dpnnboef!el!vo!fousbiof nf

Attention !

Les paires de sorties 1/2 et 6/7 ne doivent étre utilisées que dans la version relais du régulateur
UVR16x2.

Les paires de sorties 1/2, 3/4,6/7,8/9 et 10/11 sont disponibles de série. Les paires de sorties 12/13
etl4/150! df tt jufou! m! vuj mjtbujpo!e!vo!sfmbjt!bvyjmjhb

Temps de marche

chaque paire de sorties.

Si la valeur 0 est saisie pour le temps de marche
ev!n mbohfvs-!mb!gbjsflef!tpsujft!o!ftu!qgbt!dpnnb

Il faut saisir le temps de marche du mélangeur pour
Temps de marche [ 02m 20s ]

Limitation du temps de marche

_ Si la limitation du temps de marche est active, la
Cu ] commande de la paire de sorties se termine
lorsque le temps de marche restant est décompté
de 20 minutes a 0. Le temps de marche restant est rechargé lorsque la paire de sorties est commutée
en mode manuel, est commandée par un message (dominant MARCHE ou ARRET), le sens de
dpnnboef! ftul!npejgj!!pv! ml WARGHE.j t buj po! gbttf! ef! B
Si la limitation du temps de marche est désactivée, le temps de marche restant est seulement
el dpnqgu! ! ksecomdes ktlalcdninande de lapairedet psuj ft! o! ftu! qgbt! bsss

Liritation du temps
de marche

Mftlgbjsft!lef!tpsujft!tpou! bggpeniréldsthumérbsaldsobrtieb! cbs s
Exemple : les sorties 8+9 et 10+11 sont paramétrées en tant que paires de sorties

123455?121314151%

Si 2 fonctions différentes agissent simultanément sur les deux sorties de la paire de sorties, la sortie

portant le numéro le plus petit (instruction OUVERT) est activée.

Exception : fonction Messagept j ! m! j ot usvduj po! tj nv munbladoftidageslewj f
numéro le plus grand (instruction FERME) est activée.
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Sorties
Toutes les sorties de commutation

Vo! sfubse! bv! el nbssbhf! ful
Ternporisation [05 ] peuvent étre définis pour toutes les sorties de
commutation.
Inertie [ 0s

Toutes les sorties

Le mode manuel peut étre limité adeshspvqgft! e! (Uiljsateurt Techhickes, tExpert) pour
toutes les sorties.

Mode manuel

rnodifiable par [Utilisateur ]

Sorties 12 a 16 en tant que sorties analogiques

mklise

Faire de sanies

Ces sorties présentent une tension de 0 a 10V, pour la régulation de puissance des brlleurs
(modulation de brdleur) ou la régulation de la vitesse de rotation des pompes électroniques par
exemple.

Mb! usbotnjttjpo!t!fggfduvf |(ObtOdWViadupgsigiatMhlvt ! gpsnf !l ef !
Fmmft! gf vwfou! susf! dpnnboe! ft! gbs! mb! gpodchgllpo! QJE
gf snf u! e! wakl gnaléggue mdla source (avec ou sans décimales) a la plage de régulation

ef! m'bggbsfjm!~ ! sl hvmfs/ !

En mode MLI ) npevmbuj po! fo! mbshfvs! eljngvmtjpo*-1!vo! tjh
e! f ow)\sfpw!!le! vof ! gbkHzvvfod!fVv ce!fd b vy lakablg (W %) eSt gérmété.! w

Si plusieurs fonctions (valeurs analogiques) agissent en méme temps sur une sortie analogique, la

valeur supérieure est alors transmise.

Mpstrv!vof! tpsuj f! bob mp lngtuctidn!numérigue buhel fensiorf de wortib ! v o f !
comprise entre 0,00V et 10,00V (ou 0,0% p 100,0% avec MLI) peut étre établie. Les instructions
numériques sont dominantes par rapport a une liaison avec une valeur analogigue.

M! bduj wbuj po! ef ! mb Domipantuajrét et Marthen pumérique fest popstble par les
signaux numériques ci-dessous :

|Dominant arrét | 5.00% (Marche numérique | | 10.00 W
Exemple : valeur de sortie 5,00V Exemple : valeur de sortie 10,00V
Dominant arrét (de messages) Dominant marche (de messages)
Manuel arrét Manuel marche

Marche numérique

Protection antiblocage
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Sorties
Statut des sorties analogiques
Statut de sortie / Pour la valeur Statut de la sortie, il est possible

el joejr vif s MARCHEmGit!étte urdnsmisu !
au-dessusou au-e f t t p v sduierégiatae!

MARCHE quand

Seuil

Exemple : si la sortie analogique transmet une valeur supérieure a 3,00V, le statut de la sortie passe
de ARRET a MARCHE.

Statut de sortie

Selon les propriétés techniques de la pompe
] commandée, il est ainsi possible de régler le statut
ef! mb! tpsujf! ef! nbojysf! 71
ol [E.DD Y. ] sur MARCHE désque la pompe est effectivement
en fonctionnement.

MARCHE quand [ Reelle = seuil

Si une sortie de commutation doit étre mise en marche en méme tempsr v! vof ! t psuj f ! b
(A12 p A16), ce résultat ne peut étre obtenu que par une programmation adaptée.

Exemple : dés que le statut de la sortie analogique est sur MARCHE, cette instruction MARCHE est
transmise a la sortie de commutation via la fonction logique.

1 . _
[ou| Sortie de commutation

Autor. fonction Résultat ————{S2 Vanne solaire |
Résul(aut=arrét) (ARR) Résul. inv. =

Res.inv(aut=arr) (ARR)
Variable d'entrée 1
Variable d'entrée 2
Variable d'entrée 3
Variable d'entrée 4
Variable d'entrée 5
Variable d'entrée 6

Sortie analogique
{512 Pompe solaire

H<>M<>M<I>I<>M<
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Sorties
Affichage dans le menu Sorties

M!'' ubppbdiuj poofnfou!ef! mb!tpsujf! bobmphjLestdtutdetau! j oe_
sortie peut étre modifié par effleurement.

9 Auto : transmission selon la source et
m! ! di f mmf

IEtie] f Manuel : valeur réglable

T Manuel/Arrét : transmission selon le
réglage Dominant arrét

T Manuel/Marche : transmission selon le
réglage Marche numérique

Memmel/snret

Memelvamehe

Fyfngmft!e! ! dif mmft

Grandeur réglable de la fonction PID : mode 0-10 V, la grandeur réglableO doit correspondre a 0 V, la
grandeur réglable 100 doit correspondre & 10 V:

Echelle
“Yaleur d'entrée 1 [ 0
waleur cible 1 [ 0.00 %
@r d'entrée 2 100
“aleur cible 2 { 10.00 %

Valeur de température- ! e! vof ! gpoduj po!: inadd Mg hg termpératuge b0SA dbity /
correspondre a 0 %, la température 100,0°C doit correspondre a 100 %:

La température est reprise en 1/10 °C sans virgule.

@r d'entrée 2 ]

wialeur cible 2 [ 100.0 % ]

Puissance de brdleur- ! q/ ! fy/ ! eft! gpoduj pot! ef! ef nboerhodee! f bv !
0-10 V, la puissance de brdleur de 0,0% doit correspondre a 0V et 100,0% a 10V :

Le pourcentage est repris en 1/10 °C sans virgule.

“Waleur cible 2 10,00 ]
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Désignation
Saisie de la désignation de la sortie par la sélection de désignations prédéfinies issues de différents
groupes de désignations ou de désignations personnalisées.

1 Généralités
T Clim.

9 Ultilisateur (désignations personnalisées)
Un chiffre de 1 a 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Sorties

Wvflelfotfnecmf!eft!tpsujft

ittt E—
I I
I I
I I
c c 2 c c
S 8 © S + S5 ! : 5 :
+ + (D] +— ()] = D [}
8 g 5 8 sl s 521 9 I
> > = =] = 3 > g = =21 Q |
S E 2 £ LEIES 251 9 1
£ € E e ES|eE8Eg &3 1 2
Q [SEN o O3S 6 pn O 3 S S
o o = &) “= O0O| O ¢ ¥ O Q
© v © v ®o|logSg! O3 I 3
o T = o = S| T 0 = Sl o L
Q w 206 w 858, ©°2 >
Q 5 Q8| 22 Sg| Q=2 8a oS
E 3| EScSg|E8 el E8cgl =8 | S
o ‘= o O ° O O O g5 O O O 351 G ‘O 1 F:'
N | VO | Hxoolnx o a& o
Sortie 1 ox
1 1
2 X ol
IV 1 . .
3 X 1 X Paires de sorties
4 X LX) 1/2 et 6/7
5 X Possible uniguement pour
______ les versions a relais
I 1
6 et
7 LoXol
I~ Ty T 1
8 X I X
9 X LoX__i
10 X T
1 1
11 X LX ol
12 X I"'x'": X
1 |
13 X kX ol X
14 X |‘:___x___: X
I
15 X LeX el X
16 X X

Sorties de commutation et
paires de sorties
12 & 16, possible uniquement
avec cartes supplémentaires
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Sorties

Compteur de sortie B
»

Sortie 1

Type [Sm‘tie comm. ]

&
d

[Généralitéa

[anpe solaire ]

En sélectionnant le symbole, il est possible de lire les heures de service et les impulsions
(enclenchements) pour chaque sortie.

Exemple : pour la sortie 1, le niveau de compteur depuis le26/04/201 6 peut étre lu.

Sortie 1

Miveau de
compteur depuis

Bgsyt! mlfggmfvsfnfou! ev! di bng! ef ! dpnnbtauslesniveadx! t zt u
de compteur ainsi que Veille ef t ! dpnquf vst! el iefevisjfrigvenft!j tpfod Wj dff!t ! |
compteur B v k p v sBetniersgrvice et Service actuel ne sont pas effacés.

26.04.2018

PR

Pour répondre & cette question, vous devez effleurer la coche (= oui) ou la croix I (= non).

Mb! ebuf!ev! kpvs!t!bggjdif!bqgsYyt! mb!tvgqgsfttjpol
Heures de service

Heures de service 1d 01h 36m 535
Heures de service o Sont affichés le total des heures de service, les
veille heures de service de la veille et dujour méme

; ainsi que celles du dernier service et du service
Heures de service

i 12m 525 actuel.

Heures service 05

dernier service

Heures service 13m 475 BgsYyt! m!fggmfvsfnfoul ev! dib
service actuel tztuynf! efnboef! t!jm!gbvul! f

service décomptées b v k p v s[Betniervsgrvice
et Service actuel ne sont pas effacés.
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Sorties

Les impulsions (commutations) sont affichées
sous les heures de service.

Tpou! bggjdi'"t! mf! opncsf!
)fodmfodi fnfout*-! mf! opncs
veille et celui du jour méme.

BgsYyt! m!fggmfvsfnfo
tztuynf! efnboef! t! ]
décomptéesbvkpvsel!iv]j

¥% ATTENTION: les niveaux de compteur sont inscrits toutes les heures dans la mémoire
interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 dernieres minutes (au maximum) soit
perdu en cas de panne de courant.

¥% Lorsque les données de fonction sont chargées, le systtme demande si les niveaux de
compteur en mémoire doivent étre repris (voir la notice « Programmation partie 1 : Consignes
générales »).
¥
Réinitialisation le compteur

BgsYt! m! fggmfvsfnf ou! Bupdrider-b!nngf! ! etf 2 tdupynnnfbloeeffiboef ! t !
mft!ojwfbvylef!ldpnqufvs!pv! mfl!lojwfbv!iev!idpnqgufvs!

Pour répondre a cette question de sécurité, vous devez effleurer la cocheD (= oui) ou la croixﬂ (=
non).
Mb! ebuf ! ev! kppsla dupptedsigngde tdus fed niveaux de compteur.
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