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Posibilidades de ajuste :
KTY = Sensor semiconductor
PT = Sensor PT 1000

GBS = Sensor de radiacion
<25 =valor fijo 25°C
<81 = Transferencia de valores

de sensor

DIG = Entrada digital
OFF = Sensor OFF
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VSG = Emisor de caudal (impulso)
si VSG => LPI (Litros por impulso)
WS = Sensor de viento
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