GEBAUDETECHNIK
C_) INTELLIGENT
il GEREGELT www.ta.co.at

UVR610

REGULATEUR UNIVERSELLE
A PROGRAMMATION LIBRE

d® UVR610

g
230V/50Hz
L NNAINA NAINAANAS N LI C NC A6

Programmation: Consignes générales
Notice d'utilisation

Manual Version 1.41 frangais


www.ta.co.at




Sommaire

EIEMents de Dase . ... ..ottt e e e, 6
Vued'ensembledes appareils ......... ... 6
Eléments de base nécessaires a la planification ............. ... ..ot 7
DESIgNAtiONS .. . 7
Remarques générales surle parameétrage .. ...ttt 9
Date /Heure /LieU . .. ... i i it i ittt et ettt e 10
Réserve de mMarChe . ... 11
APEIGUIMESUIES . . . i ittt e ittt neeenenseeasnsoensasosnsasasasasasasasosasasasasnss 12
11 <3NP 13
Par A TAgE . . ..ttt e 13
Type de capteur et grandeur de MeSUIE . .. ... it e e 13
DESIgNatiON ... 16
COITECtiON dB CaPtEUI . ..ottt e it e e e e e e 16
ValBUr MOYENNE . . .ttt e 16
Controle des capteurs analogiqUes . . ... ...ttt e 17
BT BUN CaP U .o e e 17
Tableau de résistances des différents typesdecapteurs ......... ... ... 18
Y - 19
ParamBtrage . ... ..o 19
TYPE AE SOMHE ...t 19
DESIgNAtiON .. 24
Vue d'ensemble des SOrties . . . .. ..o e 24
Compteur de SOMtiE . ... e 25
Affichage des llaiSONS .. ... ... . . 27
Protection antiblocage . ... ... 27
FONCtioNS ... .. i i i it e ittt e e 28
Valeurs fiXes . ... ittt i i e e et e e ettt e 29
ParAMIIAgE . . . oot 30
Typedevaleur fiXe . .. ..o 30
NUMBIIQUE .« ..o e e e e 30
ANAlOGIQUE . . . ot e 31
IMPUISION L. 32
Grandeur de foNCtion ... ... ... . . 32
DESIgNatioN .. 32
Restriction des possibilités de modification .......... ... ... ... 32
1 =TT T TP 33
Fenétre contextuelle . ... ... 33
BUS CAN ..o i i ittt ettt e et ettt et 34
Enregistrement donn@es . ... ... ... . 35
Enreg. données REQIagesS . ... ... 35
Enreg. données analogique/numeniqUe . . .. ..ottt e e e e e e 35
REGIAgES CAN . .. 36
Entrées analogiques CAN ... ... 37
NUMEro de NORUA . . ... . 37
DESIgNatiON ... 37
Timeout Bus CAN . .o 38
CONtIOlE CaAPUN .. oot 38
Grandeur e MESUME . . ..ottt e e et e e e e e e e e e 38
Valeur lors du timeout . .. ..o 39
COITECtioN dB CaPtBUI . ..o e e e 39
BT OUN CaP UL .. oo e 39
Entrées nUMENQUES CAN . ... . 40
Sorties analogiques CAN ... .. . 40
Désignation et condition d'émission .. ... ... ... 41
Condition d'8mMISSION . . .. ... i 41
Sorties NUMENIQUES CAN . . ... e 42
Désignation et condition d'EmiSSION .. .. ... e 42

Noeuds CAN aCtifS . . ..o oo 42



Sommaire

BUS DL ... i i it e ettt e e et e e e e e 43
REGIAGES DL ot 43
ENtre DL . ..o e 44

Adressebus DL etindex bus DL ... ... . 44
DESIgNatioN ... 45
TIMEOUL DUS DL . oo e 45
CONtIOlE CaAP UL .. oo 45
Grandeur e MESUIE . ..ottt ettt e et e e e 45
Valeur lors dutimeout . .. ... .o 45
Correction de CapEUT . .. ..o it 46
BT OUN CaAP UL .. o e 46
Entrées nUMEHQUES DL . ... .o 46
Chargebusdes capteurs DL . .. .. ... .. 46
SO DL .o e 47
Désignation et adresse Cible .. ... ... e 47

MoBUS ..ottt i i ittt e ettt ettt ettt ettt e, 48
REGIAGES . .. o 48
ENtrEe M-BUS . . ..o 50

GENAIAlItES .. .. e 50
DBSIgNAtiON ... 50
Grandeur e MESUIE . . ...ttt et et et 50
CONTIOlE CaAP EUN .o oot 51
BT U CaP UL .. oot e e e 51

APPareils CORA . ... .. i ittt it e ttteneneeenenaneneasaaneasaencasaaneneannns 53
SOUS-MENU fiD . .o 53
Variables dentrée .. ... o 53
Par AT . .ot e 54
Variables de Sortie ... .. 54

ModbUS .. .. i i i it i ettt ettt e, 55
Réglages ModbUS . ... ... 55
Entréde ModbUS .. ... 56
SOMtiE MOADUS . . . oo e 57

Réglagesde base . ... ..ottt i i i i i it teteaeeaeneeaanaaaanaas 58
LANgUE ot e 58
O] 01 ) - 58
LUMINOSIEE . .o e 58
TIMEOUL BCTaN . ..ottt et e e 58
SIMUILION o 59
MONNAIE . .o 59
ACCRS MBNMU ..ottt et e e e e e 59
Désignations personnaliSes ... ... ... i 60

Utilisateur . ... ... i i i it i ittt teeeeeeeeeaeananaeannnaeannnnnns 61
Utilisateur actuel . . ... 61
Modifier le Mot de Passe . ... i 61

Version et nUMEro de Serie ...........ciiiiiiiiiiiiii ittt ieieteeeeeneneaanenaaanananns 63

GeStiON dONNBES . ... .. ittt ittt it ittt teeeeeneeneeeeneaneeeensasaneanenns 64
Données de fONCtioN .. ... .. 64

CRarger... o e 65
Supprimer, renommer et envoyer des fichiers enregistrés ............ . ... .. . ... i, 66

4] 1= 1Y 1 < P 67
Apercu des fONCHIONS . ... .. 67
Micrologiciel / Charger... . . ...t 68
SatUL . . ..o 68
Réinitialisationtotale . ........ ... i e 69
REAEMaAITEr . .. o 69
REINItIAliSatioN .. ... 69
ChaNgE-L0g . oo 69
Valeurs SYStemMe . ... ..t i i i i et et et e 70



Témoin de controle LED

Sommaire



Eléments de base

Eléments de base

Cette notice sert d'aide a la programmation directement sur I'appareil. Elle donne également d'im-
portantes informations concernant les éléments nécessaires a la programmation avec le logiciel de
programmation TAPPS2 (fonctions, entrées et sorties, etc.).

Nous conseillons de maniere générale la programmation avec TAPPS2. De cette maniere, le pro-
grammeur est en mesure de dessiner (= programmer) et de paramétrer I'ensemble des fonctionnali-
tés sur l'ordinateur sous la forme d'un organigramme.

Il est toutefois important de connaitre également les « mécanismes de programmation » de I'appareil
afin de pouvoir procéder a des modifications sur place.

Vue d‘ensemble des appareils
LED de sortie

f@m oooovoooMon 000D DOD|

(—LED d'état

Ecran L Molette

| Touche
retour

Bouton de réinitialisation

Carte microSD
L'écran permet de naviguer dans le compteur, pour programmer des fonctions, consulter des valeurs,
accéder a d'autres appareils, etc.
La molette a droite de I'écran sert a la navigation. Une rotation dans le sens horaire permet de navi-
guer vers le bas, et une rotation dans le sens antihoraire permet une navigation vers le haut.
Une pression sur la molette ouvre le menu sélectionné/permet de modifier la valeur/le paramétre sé-
lectionné. (= touche Entrée)
Une pression sur la touche Retour a gauche de la molette permet de quitter un menu.
Une pression sur la touche « Entrée » ou sur la touche « Retour » est toujours appliquée a la valeur/
option de menu encadrée sur I'écran.
Les trois LED de sortie superposées a droite de I'écran indiquent I'état d’utilisation des sorties de
commutation. Une LED verte indique une sortie active.

La LED d'état isolée située en haut a droite de la molette donne des informations sur I'état des ins-
tallations et du régulateur. Si elle clignote en vert, ce la signifie que le régulateur démarre. Une LED
constamment allumée en vert indique un fonctionnement normal. La couleur orange indique qu'il y
a un « Message », par ex. un arrét a cause de la température excessive du collecteur. La couleur
rouge signale une « Erreur », par ex. en cas de défaillance d’'un capteur DL.

Une breve pression sur la touche Reset redémarre I'appareil. Pour une réinitialisation totale, mainte-
nir la touche enfoncée jusqu’a ce que la LED d'état cesse de clignoter rapidement en orange et qu’elle
se mette a clignoter lentement en rouge.

La carte microSD fournie permet de gérer les données de fonction et le micrologiciel.
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Eléments de base

Eléments de base nécessaires a la planification

Afin de garantir I'établissement d’'un programme opérationnel, un ordre bien défini doit étre respecté :

L

Un schéma hydraulique exact constitue la condition de base pour la programmation et le
paramétrage.

Ce schéma doit permettre de définir ce qui doit étre régulé et comment

Les positions des capteurs doivent étre définies en fonction des fonctions de régulation
requises et indiquées sur le schéma.

2
3
4

Par la suite, 'ensemble des capteurs et des sorties doivent étre dotés des numéros d’'entrée
et de sortie souhaités.

Etant donné que les entrées et les sorties de capteur présentent des caractéristiques diffé-
rentes, une simple numérotation n’est pas possible. L'affectation des entrées et des sorties
doit donc étre effectuée sur la base de la présente notice.

S

L'appel des fonctions et leur paramétrage interviennent ensuite.

Désignations

Pour la désignation de I'ensemble des éléments, il est possible de sélectionner des désignations pré-
définies issues de différents groupes de désignations ou des désignations personnalisées.

Un chiffre de 1 a 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Toutes les désignations personnalisées des niveaux « expert » ou « technicien » peuvent étre créées,
modifiées ou supprimées dans le menu réglages de base de maniére globale

Réglages de

Date # Heure # Liey

hase

Lakaue

[Franzais |
| ST TR

[Eura |

[esianati ang Affichage uniquement en mode Technicien ou Expert
_PEPSDHHEIISEES _



Eléments de base

Vue avec désignations déja définies

Réglages de
hase

Désignations
personmal isées

[Sortie analogiaue |

[Fonction de erofil |

[Carteur 02 |
[ ]

Les lettres/chiffres/symboles sont saisis les uns apres les autres.

Sortle anal ogi

i -1 ==

EBREIRN

L'utilisateur peut définir jusqu'a 100 désignations différentes. Le nombre maximal de caractéres par
désignation est 23.

Les désignations déja définies sont disponibles pour tous les éléments (entrées, sorties, fonctions,
valeurs fixes, entrées et sorties de bus).




Eléments de base

Remarques générales sur le paramétrage

des entrées, sorties, valeurs fixes, fonctions, réglages de base et entrées et sorties CAN et DL.

Dans la mesure ou elles sont affichées, les saisies doivent étre confirmées par .

Sélectionnez [:E pour rejeter les entrées.
Exemple :

Houweay mot de passe

128

D (%) (4]

Saisie de valeurs chiffrées
Le masque suivant s'affiche pour permettre la saisie de valeurs numériques :

Lal eur
-27a.2 - P Nom de la valeur chiffrée, zone de saisie
2688,8 °C
28,8 °C ——p Valeur chiffrée momentanée
m—} Facteur de saisie des chiffres

La valeur actuelle est indiquée (exemple : 22,0 °C)

Le nom de la valeur, puis la plage de saisie sont affichées sur la ligne supérieure (par exemple -273,2
-2000,0 °C).

La saisie se fait par rotation de la molette. Comme il n'y a pas de symbole de confirmation/rejet de
la saisie, celle-ci est confirmée par pression sur la molette ou infirmée par appui sur la touche retour.

Maintenir la molette permet de modifier le facteur (x1 dans I'exemple) pour saisir plus rapidement
de grands nombres. Chaque arrét de la mollette modifie le nombre d'un certain facteur (x1,x10, x100,
x1k).



Datum / Uhrzeit / Standort

Date / Heure / Lieu

Réglages de
hase

:Date £ Heure - Lieu:

| anane .

Le menu Configuration de base comprend |'entrée Date / Heure / Site.

Date / Heure /
Lieu

Fuseau horaire
Bl Ea

Chanaement. hire
aut.omatl 4ue

[
Heure d éte
Oui

[ate
e 26,07, 2019 |

Heur=
A3k 26 ]

Latitude GPS
48, 83650R * |

Lonal tude GPS
(15, BepmRe * |

Lever du soleil
@5 23
Hauteur max, du
solell
{385

Coucher du soleil
26 48

Hauteur du soleil
27,9

Direction du soleil
.5 ¢

—

Les parametres des valeurs systeme sont d'abord affichés

*Fuseau horaire — 01:00 correspond au fuseau horaire UTC + 1 heure.
UTC signifie Universal Time Coordinated, autrefois également désigné
par I'abréviation GMT (= Greenwich Mean Time).

*Changement hre automatique — Si Oui, le passage automatique a
I'heure d’'été s’opere selon les prescriptions de 'Union européenne.

*Heure d'été — Oui, lorsque I'heure d’été est activée. Modifiable unique-
ment lorsque « Changement hre automatique » est réglé sur « Non ».

‘Date - Saisie de la date actuelle (JJ.MM.AA).

*Heure — Saisie de I'heure actuelle

-Latitude GPS - Latitude selon GPS (= global positioning system — sys-
téme de navigation par satellite),

‘Longitude GPS — Longitude selon GPS

‘Lever du soleil — Uhrzeit

*Hauteur max. du soleil — Uhrzeit

*Coucher du soleil — Uhrzeit

*Hauteur du soleil — indication en ° mesurée a partir de I'horizon géomé-
trique (0°), zénith = 90°

*Direction du soleil — indication en ° mesurée a partir du nord
Nord = 0° Est =90° Sud =180°  OQuest =270°
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Datum / Uhrzeit / Standort

Les données solaires propres au site sont déterminées a I'aide des valeurs de latitude et de longi-
tude. Elles peuvent étre utilisées par des fonctions (p. ex. fonction d'ombrage).

Le préréglage d'usine des données GPS se référe au site de Technische Alternative a Amaliendorf en
Autriche.

Les données solaires rapportées au site sont indiquées ci-apres.

Réserve de marche

En cas de coupure de courant, le régulateur dispose d'une réserve de marche d'environ 3 jours pour
I'heure et la date.
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Apergu mesures

Apercu mesures

Les valeurs actuelles des entrées 1-6, des entrées DL et des entrées CAN analogiques et numé-
riques sont indiquées dans ce menu.

Apercu mesures

__Entrees )
[ Bus DL |
[Bus CAN anal ogiaue |

[ Bus CAN numéri=us |

4

Apercu mesures

[ Entrées |
[ Bus DL |

[Bus CAH anal o9i aue |
[ Bus CAN rumériaus |
{3 995, 8 °C

2 18,4 °C
CHN X R

12

Sélectionner une entrée pour afficher en dessous les valeurs corres-
pondantes.



Entrées

Entrées

Le régulateur possede 6 entrées pour des impulsions ou signaux analogiques (valeurs de mesure)
et numériques (marche/arrét).

Dans ce menu, les entrées sont affichées avec leur désignation et la valeur de mesure ou I'état ac-
tuel.

Exemple d'une installation programmeée, I'entrée 4 est encore inutilisée :

Entrées

1t Tenrerature
collecteur 1

168,1 °C

2 Tenrerature
collecteur 2

1184 °C

o T.solaire pet.
63,5 °C

i oinutilisé

Paramétrage
Type de capteur et grandeur de mesure

Une fois I'entrée souhaitée sélectionnée, le type de capteur doit étre défini.

F
Entrée 1

Tupe
inutilisé

Il est demandé en premier et de maniére générale le type du signal d’entrée.
* Numérique

* Analogique

* Impulsion

Numérique
Sélection de la grandeur de mesure :

+ Arrét/ Marche « Arrét / Marche (inverse)
* Non/ Oui « Non/ Oui (inverse)
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Entrées

Analogique

Sélection de la grandeur de mesure :

* Température

« Sélection du type de capteur : KTY (2 kQ/25°C = ancien type standard de Technische Alter-
native), PT 1000 (= type standard actuel), capteurs ambiants : RAS, RASPT, thermocouple
THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

- Rayonnem. solaire (type de capteur : GBS01)

« Tension (max. 10V DC)

* Résistance

+ Humidité (type de capteur : RFS)
* Pluie (type de capteur : RES)

Sélection supplémentaire de la grandeur de processus pour les grandeurs de mesure Tension, Cou-
rant (entrée 8 uniquement), Résistance :

* sans unité

+ sans unité (,1)

* Coeff. rendement

+ sans unité (,5)

* Température °C

+ Rayonnement global
* Teneur en CO, ppm
* Pourcentage

La plage de valeurs doit étre ensuite déterminée avec I'échelle.

Humidité absolue
Pression bar, mbar, Pascal
Litres

Meétres cubes

Débit (I/min, I/h, I/d, m3/
min, m3/h, m3/d)
Puissance

Tension

Exemple Tension/rayonnement global

Echelle

Uzl eur d'entree |
(B, 88 U |

Valewr cible 1
@ e |

Uzl eyr d'entrée 2
(18, B U |

Valewr cible 2

(1588 1)/ |

0,00 V correspond a 0 W/m?, 10,00 V a 1500 W/m2.

14

Intensité mA
Intensité A
Résistance
Fréquence
Vitesse km/h
Vitesse m/s
Degré (angle)



Entrées

Entrée d'impulsion
Les entrées 1 a 6 peuvent mesurer des impulsions avec 10 Hz max. et une durée d’'impulsion d'au
moins 50 ms.

Sélection de la grandeur de mesure
Entrée 6

TuFe
[T meul =ian |

ImrPul =10k
Personhal i sé

Vitesse du vent

Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure Vitesse du vent. Il s'agit de la fréquence du si-
gnal a 1 km/h.

Exemple : Le capteur de vent WIS01 émet pour une vitesse du vent de 20 km/h une impulsion (=1
Hz) a chaque seconde. C’est pourquoi la fréquence pour 1 km/h correspond a 0,05 Hz.

Fuotient

Plage de réglage: 0,01 — 1,00 Hz
Débit
Il faut saisir un quotient pour la grandeur de mesure Débit. Il s'agit du débit en litres par impulsion.

Fuotient

Plage de réglage: 0,1 — 100,0 I/impulsion
Impulsion

Cette grandeur de mesure sert de variable d’entrée pour la fonction Compteur, un compteur d'impul-
sions avec l'unité « Impulsion ».

Personnalisé
Il faut saisir un quotient et une unité pour la grandeur de mesure Personnalisé.

Dot ent, Dot ent,
B, 58688 1T iF B, BA1 25 kWh/Ine

Uki t.& Ui t.&

I | [kl |
Urite de temrs

l¢h ]

Plage de réglage du quotient : 0,00001 - 1000,00000 unités/impulsion (5 décimales)
Unités : |, kW, km, m, mm, m3.

En ce qui concerne |, mm et m3, il faut en plus sélectionner 'unité de temps. Les unités de temps sont
fixes pour km et m.

Exemple : L'unité kW peut étre utilisée pour la fonction Compteur d'énergie. Dans I'exemple ci-des-
sus, 0,00125 kWh/impulsion a été sélectionné, ce qui correspond a 800 impulsions/kWh.

15



Entrées

Désignation

Saisie de la désignation de I'entrée par la sélection de désignations prédéfinies issues de différents
groupes de désignations ou de désignations personnalisées.

Type de capteur analogique / température :

+ Généralités

* Générateur

+ Consommateur

+ Cable

+ Clim.

- Utilisateur (désignations personnalisées)

Un chiffre de 1 a 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Correction de capteur

Il existe une possibilité de correction du capteur pour les grandeurs de mesure Température, Rayon-
nement solaire, Humidité et Pluie du type de capteur analogique. La valeur corrigée est utilisée pour
tous les calculs et affichages.

Exemple : Capteur de température Pt1000

Capteur
FT 1068
Correction de

carteur
3.2 K |

Valeur moyenne

Lal eur modenne

Ce réglage concerne la moyenne temporelle des valeurs de mesure.

Une formation de valeur moyenne de 0,3 seconde conduit a une réaction tres rapide de I'affichage et
de I'appareil ; il faut cependant s’attendre a des variations de la valeur.

Une valeur moyenne élevée entraine une inertie et ne peut étre recommandée que pour les capteurs
du calorimétre.

Pour les taches de mesure simples, il faut compter env. 1 a 3 secondes, pour la préparation d’eau
chaude sanitaire avec le capteur ultrarapide 0,3a 0,5 seconde.
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Entrées

Contréole des capteurs analogiques

Contr, capteur
Oui q,
Seuil _
Seuil de d’1interrurtion
court-circui t [Hormal |
[Harmal |
Lal eur .
Ualeur de d"1nterrurtion
court-circui t [Hormal |
Harmal |
1

Lorsque Contrdle capteur est actif (entrée : Oui), un message d’erreur est automatiquement généré
en cas de court-circuit ou d'interruption : Dans la barre d’état supérieure, un triangle d'avertissement
s'affiche et le capteur défectueux est entouré d’'un cadre rouge dans le menu Entrées.

Exemple :
Entrées
1t Tenrérature
collecteur 1
-9999,9 °C

Erreur capteur

Lorsque Contréle capteur est actif, I'erreur capteur est disponible sous forme de variable d’entrée
de fonctions : statut Non pour un capteur fonctionnant correctement et Oui pour un défaut (court-
circuit ou interruption). Il est ainsi possible de réagir en cas de défaillance dR'un capteur par
exemple.

L'erreur capteur de toutes les entrées est disponible dans Valeurs systeme / Généralités.

Si les seuils normal sont sélectionnés, un court-circuit est signalé lorsque la limite de mesure infé-
rieure n'est pas atteinte et une interruption est affichée lorsque la limite de mesure supérieure est
dépassée.

Les valeurs normal des capteurs de température sont de -9999,9 °C pour un court-circuit et de 9999,9
°C pour une interruption. Ces valeurs sont prises en compte en cas d’erreur pour les calculs internes.

Par une sélection adéquate des seuils et des valeurs, il est possible, en cas de défaillance d'un cap-
teur, de définir une valeur fixe pour le régulateur afin qu’une fonction puisse continuer le traitement
en mode de secours.

Exemple : si le seuil de -40 °C (= Valeur seuil) n'est pas atteint, une valeur de 0,0 °C (= Valeur de sortie)
est affichée pour ce capteur (hystérésis fixe : 1,0 °C). Le statut Erreur capteur est en méme temps
réglé sur Oui.

Le seuil de court-circuit ne peut étre défini qu’en dessous du seuil d'interruption.

Contr, capteur Entrées
i lal ey de —_— 1t Tenrérature
court-cl poui b collecteyr |
Seuil de [Personnal i sé | BB L
court-circuit
[Personnal i sé | Yaleur de sortie
. 6.8 °C |
Val eur sewil
[-46. 6 C |
"

Exemple : le capteur 1 n'a pas atteint la limite de -40 °C, la valeur de mesure indique donc 0 °C et une
erreur capteur est générée simultanément.
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Entrées

Tableau de résistances des différents types de capteurs

Temp. [’cl| o 10 20 25 30 40 50 60 | 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000|1039 | 1078|1097 |[1117 | 1115|1194 | 1232|1271 |1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 | 1122 | 1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [o] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [0] | 1000|1056 | 1112 | 1141 | 1171 | 1230 | 1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [0] | 1000 | 1045|1091 | 1114|1138 | 1186 | 1235|1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

Le type standard actuellement mis en ceuvre par Technische Alternative est PT1000.
Jusqu’en 2010/2011, le type standard a la livraison d'usine était KTY (2 kQ).

PT100, PT500 : comme ces capteurs sont plus sensibles aux influences perturbatrices extérieures,
les cables de capteur doivent étre blindés et la durée de la valeur moyenne doit étre augmentée. Mal-
gré cela, la précision applicable aux capteurs PT1000 ne peut pas étre garantie selon les caractéris-
tiques techniques.

Capteur NTC
Capteyr L'indication de la valeur R25 et de la valeur Béta est requise pour I'évalua-
[HTE ] tion des sondes NTC.
La résistance nominale R25 se rapporte toujours a 25 °C.
R23 La valeur Béta désigne la caractéristique d’'une sonde NTC par rapport a 2
(1,86 ko | | valeurs de résistance.
Béta
Lpap |

La valeur Béta est une constante physique qui peut étre calculée avec la formule suivante a partir du
tableau de résistances du fabricant :
Il—thNT)
R2yr)
1 1
Tiwry T2

B:

Etant donné que la valeur Béta n'est pas une constante sur 'ensemble du profil de températures, les
seuils escomptés de la plage de mesure doivent étre définis (par ex. de +10 °C a +100 °C pour une
sonde d’accumulateur, ou de -20 °C a +40 °C pour une sonde extérieure).

Toutes les températures de la formule doivent étre indiquées sous la forme de températures abso-
lues en K (Kelvin) (par ex. +20 °C = 273,15 K+ 20 K = 293,15 K)

In Logarithme naturel

R Résistance pour la température inférieure de la plage de température
R2) Résistance pour la température supérieure de la plage de température
TT(NT) Température inférieure de la plage de température

T2(paT) Température supérieure de la plage de température
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Sorties

Sorties

Le régulateur posséede 10 sorties.

L'entrée Sorties du menu principal permet d'accéder a une vue d'ensemble.
Les sorties sont affichées avec leur désignation et leur état actuel.
Exemple :

sorties

1 Paomre solaire |
Aut.oMarche

2t Pomre solaire 2
Aut.osArrat.

# Paompe

clF. chauf.
Aut.osAreet,

4 Demande

chaudi ere
Aut.osArret.

Paramétrage [}

Une fois la sortie souhaitée sélectionnée, le type de sortie doit étre défini.

B & <
sortie 1

Il est demandé en premier et de maniere générale le type de sortie.

Type de sortie

On distingue les types de sorties suivants qui ne peuvent toutefois pas étre sélectionnés pour toutes
les sorties :

* Sortie comm.

* Paire de sorties
*+0-10V

« MLI
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Sorties

Sorties 1+2, 3+4, 5+6, 7+8 et 9+10 comme paire de sorties

B & -

sortie 1

T4pe
linutilisé |
Sortie comm,

Faire d

Ces sorties peuvent étre utilisées comme simples sorties de commutation ou comme paire de sor-
ties | avec la sortie de commutation qui suit (p. ex. commande d’un entrainement mélangeur).

Les paires de sorties 1+2, 3+4 et 5+6 sont disponibles de série. Les paires de sorties 7+8 et 9+10
nécessitent I'utilisation d’un relais auxiliaire (modules relais).

La paire de sorties est uniquement paramétrée sur la premiére des sorties concernées (par exemple
sortie 1 poru la paire de sorties 1+2).

Temps de marche

/ Il faut saisir le temps de marche du mélangeur pour chaque paire de sor-
Temrs de marche ties.

d2m Bes Si la valeur 0 est saisie pour le temps de marche du mélangeur, la paire
de sorties n'est pas commandée.

Limitation du temps de marche

Si la limitation du temps de marche est active, la commande de la paire
de sorties se termine lorsque le temps de marche restant est décompté
de 20 minutes a 0. Le temps de marche restant est rechargé lorsque la
paire de sorties est commutée en mode manuel, est commandée par un
message (dominant MARCHE ou ARRET), le sens de commande est mo-
difié ou 'autorisation passe de ARRET & MARCHE.

Si la limitation du temps de marche est désactivée, le temps de marche restant est seulement dé-
compté jusqu’a 10 secondes et la commande de la paire de sorties n'est pas arrétée.

Si 2 fonctions différentes agissent simultanément sur les deux sorties de la paire de sorties, la sortie
portant le numeéro le plus petit (instruction OUVERT) est activée.

Exception : fonction Message - si l'instruction simultanée provient de cette fonction, la sortie avec
le numéro le plus grand (instruction FERME) est activée.

Limitation du temes
de marche

Oui
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Sorties

Toutes les sorties de commutation

- - Un retard au démarrage et un temps d’inertie peuvent étre définis pour
Tempari sation toutes les sorties de commutation.
[ |
Inertie
[ |

Toutes les sorties

Le mode manuel peut étre limité a des groupes d'utilisateurs (Utilisateur, Technicien, Expert) pour
toutes les sorties.

Mode manyel
modi fiable par

Sorties 7 a 10 en tant que sorties analogiques
TaEe

Sortile comm,
Paire de sorties
B-16 1)
MLI

Ces sorties présentent une tension de 0 a 10 V, pour la régulation de puissance des brileurs (modu-
lation de brlleur) ou la régulation de la vitesse de rotation des pompes électroniques par exemple.

La transmission s’effectue au choix sous forme de tension (0 - 10 V) ou de signal MLI.
Elles peuvent étre commandées par la fonction PID ou encore par d'autres fonctions. L'échelle per-

met d'adapter la valeur analogique de la source (avec ou sans décimales) a la plage de régulation
de I'appareil a réguler.

En mode MLI (modulation en largeur d'impulsion), un signal rectangulaire d’'un niveau de tension
d’environ 10 V et d'une fréquence de 1 kHz avec un taux d'impulsions variable (0-100%) est généré.

Si plusieurs fonctions (valeurs analogiques) agissent en méme temps sur une sortie analogique, la
valeur supérieure est alors transmise.

Lorsqu’une sortie analogique est activée via une instruction numérique, une tension de sortie com-
prise entre 0,00 V et 10,00 V (ou 0,0% — 100,0% avec MLI) peut étre établie. Les instructions numé-
riqgues sont dominantes par rapport a une liaison avec une valeur analogique.

L'activation de la sortie analogique via Dominant arrét et Marche numérique est possible par les si-
gnaux numériques ci-dessous :

Domi nant, arret, Marche numer aue

Exemple : valeur de sortie 5,00 V Exemple : valeur de sortie 10,00 V
Dominant arrét (de messages) Dominant marche (de messages)
Manuel arrét Manuel marche

Marche numérique

Protection antiblocage
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Sorties

Statut des sorties analogiques

ctatut de sortie Pour la vaIegrAStatut de !a sortie, il est possible d'indiquer s_i Ie, statut
MARCHE doit étre transmis au-dessus ou au-dessous d’un seuil réglable.

Réelle b
Reelle { seuil
(3,68 |

Exemple : si la sortie analogique transmet une valeur supérieure a 3,00 V, le statut de la sortie passe
de ARRET a MARCHE.

Statut de sortie

/ Selon les propriétés techniques de la pompe commandée, il est ainsi pos-

MARCHE auand sible de régler le statut de la sortie de maniére a ce qu'il soit seulement
Raelle ¥ sauil sur MARCHE dés que la pompe est effectivement en fonctionnement.

Seull

(388 U ]

Si une sortie de commutation doit &étre mise en marche en méme temps qu'une sortie analogique (A7
— A10), ce résultat ne peut étre obtenu que par une programmation adaptée.

Exemple : des que le statut de la sortie analogique est sur MARCHE, cette instruction MARCHE est
transmise a la sortie de commutation via la fonction logique.

1
0] salida de conmutacion
>4 Autoriz.funcién Resultado ———=—{S2 Valvula solar | e
Resul.(aut.=off) (OFF) Res.inv. =<
salida analégica >& Res.in.(au.=off) (OFF)

»¢{S12 Bomba solar }-+—e— Var.entrada 1

P

&

~

¢ Var.entrada 2
¥ Var.entrada 3
> Var.entrada 4
¥ Var.entrada 5
> Var.entrada 6
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Sorties

Affichage dans le menu Sorties
L’'état de fonctionnement de la sortie analogique est indiqué dans I'affichage du menu. Le statut de
la sortie peut étre modifié par effleurement.
7+ Pomre =0l aire
[ Aut.a)

B8 % | .Auto: transmission selon la source et 'échelle
\I, *Manuel : valeur réglable
; *Manuel/Arrét : transmission selon le réglage Dominant arrét
*Manuel/Marche : transmission selon le réglage Marche numérique
A0,
Mariel

Matwel #Arrat.
Maruel AMarche

Exemples d’'échelles

Grandeur réglable de la fonction PID : mode 0-10 V, la grandeur réglable 0 doit correspondre a0 V,
la grandeur réglable 100 doit correspondrea 10 V :

Echelle
Uzl eur d'entree |

[ |

Valewr cible 1
[, 65 | ]

Uzl eur o entrde 2
1 B

Valewr cible 2
1@, 5@ U |

Valeur de température, d'une fonction analogique par ex. : mode MLI, la température 0 °C doit cor-
respondre a 0%, la température 100,0 °C doit correspondre a 100% :

La température est reprise en 1/10 °C sans virgule.

Eifaanasuert, 7
1 BFE

Zleluert 2
(198, 8 % |

Puissance de brileur, p. ex. des fonctions de demande d'eau chaude ou de maintenance : mode 0-
10V, la puissance de brileur de 0,0% doit correspondrea 0V et 100,0%a 10V :

Le pourcentage est repris en 1/10 °C sans virgule.

[zl eur o entrde 2
1 BER

Valewr cible 2
(18, B U |

i
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Sorties

Désignation
Saisie de la désignation de la sortie par la sélection de désignations prédéfinies issues de différents
groupes de désignations ou de désignations personnalisées.
* Généralités
* Clim.
- Utilisateur (désignations personnalisées)
Un chiffre de 1 a 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Vue d’ensemble des sorties

c 3 c
6T c + o._ + .
- o (=] 0 g ';wqaw =
85 = 55 SE5: 4
= - - = =m“"3
ECD = QO = E,,_,CD._ 7. 3
£ = =] OE O o O —_
o0 € o 3 o o 3 o b=
o o += 0 o2+ o0 O »
T s () TR o T O o o
@8 o Tougd | oe8 g = >
= -4 R ] =R 9w =)
c6e |£®65 | 6T6 5 T 0 T
=
no?o oxXxoO o Ao o a £ =3
Sortie 1 X X
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X X
7 x! x! X
8 x x X
9 x! x' X
10 x! x X

T Sorties de commutation et paires de sorties 12 a 16, possible uniquement avec cartes supplé-
mentaires
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Sorties

Compteur de sortie &

En sélectionnant le symbole, il est possible de lire les heures de service et les impulsions (enclenche-
ments) pour chaque sortie.

Exemple : pour la sortie 1, le niveau de compteur depuis le 26/04/2016 peut étre lu.

sortie 1

Miveau de
comFleur derulis

Ma_2d, @7, 2619

SUFFF, Nivealx
comrteur alobal

Apres |'effleurement du champ de commande, le systéme demande s'il faut effacer tous les niveaux
de compteur ainsi que Veille des compteurs d’heures de service et d'impulsions. Les niveaux de
compteur Aujourd’hui, Dernier service et Service actuel ne sont pas effacés.

Pour répondre a cette question, vous devez effleurer la coche (= oui) ou la croix [E] (= non).
La date du jour s’affiche aprés la suppression.

Heures de service

Heures de service
2h 17m 16s
Heures de service
yeille

Hs

Heyres de service
audourd” hul

1h 53m 19=
Heures seryice
dernier service
1h B&m 49=
Heures seryice
service actue]
4am 42s

SUFFrimer heures
seryi ce aujourd.

Sont affichés le total des heures de service, les heures de service de la
veille et du jour méme ainsi que celles du dernier service et du service ac-
tuel.

Apres l'effleurement du champ de commande, le systéme demande s'il
faut effacer les heures de service décomptées aujourd’hui. Dernier ser-
vice et Service actuel ne sont pas effacés.
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Sorties

[ mrul 51 0ns

Imrul =1ons
B

ImPulsions weille
5

InFulsions
auiourd” bl

3

SUFF. imPulsions
\zucurd,

Les impulsions (commutations) sont affichées sous les heures de ser-
vice.

Sont affichés le nombre total d’impulsions (enclenchements), le
nombre d'impulsions de la veille et celui du jour méme.

Apres l'effleurement du champ de commande, le systeme demande
s'il faut effacer les impulsions décomptées aujourd’hui.

« ATTENTION : les niveaux de compteur sont inscrits toutes les heures dans la mémoire
interne. Il peut donc arriver que le comptage des 60 derniéres minutes (au maximum) soit
perdu en cas de panne de courant.

* Lorsque les données de fonction sont chargées, le systeme demande si les niveaux de
compteur en mémoire doivent étre repris (voir la notice « Programmation partie 1 :
Consignes générales »).

Réinitialisation le compteur

Apres l'effleurement du champ de commande Supprimer, le systéme demande s'il faut effacer tous
les niveaux de compteur ou le niveau du compteur d'aujourd’hui.

Conf irmer
1*'opération 7

"Eupgr. niveaux
compteur global"

D (x)

Pour répondre a cette question de sécurité, vous devez effleurer la coche (= oui) ou la croix

(X ) (=non).

La date du jour s’affiche apres la suppression de tous les niveaux de compteur.
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Sorties

Affichage des liaisons -

Lorsque le symbole est sélectionné, les liaisons avec les fonctions s’affichent pour la sortie.

y ¢ =
sortie 1
Exemple :
¥y ¢ B
sortie 1
Demande
Marche
2 Salaire 1 ]

Circuit solaire
Arrét,

Dans cet exemple, la sortie 1 de 2 fonctions est commandée, cette sortie étant activée au méme mo-
ment par la fonction 1 (eau chaude sanitaire).

En sélectionnant une fonction, vous accédez directement au menu de cette fonction.

Protection antiblocage

sorties

1i Paomre solaire |
Aut.o Marche

® 00O
% inutilise
18 inytilise

Protection
antiblocage

Protection
antiblocage

(Lo @B fte) 7 D)

Frotection
antiblocase trs

[ | 64 30 ]

Affectation des
sorties l

Affectation des
sorties

1 2BBsBRE2 918
(V) (X

Les pompes de circulation qui ne fonctionnent pas pendant un certain
temps (p. ex. : pompe du circuit de chauffage pendant I'été) ont souvent
des probléemes de démarrage en raison de la corrosion interne. Ce pro-
bleme peut étre évité en mettant périodiquement la pompe en marche pen-
dant 30 secondes.

Les sorties analogiques (7-10) sont pilotées a la vitesse de rotation définie
dans Valeur de sortie Numérique / Mode manuel. Ce réglage doit étre ef-
fectué séparément pour chaque sortie analogique.

Le menu ajouté apres la sortie 10 Protection antiblocage permet d'indi-
quer un moment précis ainsi que toutes les sorties devant bénéficier de
cette protection antiblocage.

Les sorties sélectionnées dans I'affectation des sorties sont activées pen-
dant 30 secondes a 16h30 le mardi et le vendredi, si la sortie n'a pas été
activée depuis le démarrage du régulateur ou la derniéere activation de la
protection antiblocage.

Les sorties 3, 4, 6 et 7 ont été sélectionnées.

Le régulateur ne met pas toutes les sorties en marche en méme temps,
mais commence par une sortie, puis passe a la suivante apres 30 se-
condes et ainsi de suite.
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Fonctions

Fonctions

Ce menu permet de créer, paramétrer et lier des fonctions. Seules sont traitées ici la création et la
liaison de fonctions. Pour de plus amples informations sur les différents modules fonctionnels, re-
portez-vous a la notice Programmation : fonctions.

Fonctions

[Houvelle forction |

Fio TR ST

Fonction 1

Tupe

Fonction anal ogi9ue

Création d’'une nouvelle fonction

La rubrique Type permet de choisir la fonction a créer.

La ligne du haut dans le menu Fonction permet d'accéder a fiD (type et désignation), aux variables
d’'entrée, parametres, variables de sortie et liaisons.

Fio BT B

Fonction 1

Sont affichés les menus dont le symbole est sur fond noir.

Exemple : liaison de la variable d’entrée « température capteur solaire » a une entrée

i B # B <

solaire

[Autori zati on |

Marche

w @ ¥ B <
solaire

Tenpérature
collecteur

Entrees

1! Tenrerature l
col lecteur 1

[Valeur de mesure |
1146 *C

28

Choix du symbole des variables d'entrée

Sélectionner les variables d'entrée souhaitées

La premiére entrée affiche différentes sources de valeur, les entrées sont
sélectionnées

L'entrée souhaitée est sélectionnée



Valeurs fixes

Apercu mesures
Entrées

Waleurs fixes

*orties
Fonctions

Valeurs fixes

Ce menu permet de définir jusqu’'a 64 valeurs fixes qui pourront par exemple étre utilisées comme

variables d'entrée des fonctions.

Apreés la sélection dans le menu principal, les valeurs fixes déja définies sont affichées avec leur dé-

signation et la valeur ou I'état actuel.

Exemple :

Ualeurs fixes

1+ Demarrase

Arret.
2t Temrerature
consi ane

58,8 'C

3 oinutilisé
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Valeurs fixes

Paramétrage

Exemple : Valeur fixe 5

E

Valeur fixe 1

Ture
inutilise

Type de valeur fixe

Une fois la valeur fixe souhaitée sélectionnée, le type de la valeur fixe doit étre défini.
*  Numérique

* Analogique

* Impulsion

Numérique
Sélection de la grandeur de mesure :

 Arrét / Marche
* Non / Oui

Sélection déterminant si le statut doit étre changé via une boite de sélection ou par simple clic.

Boite de

selection

Modification d'une valeur fixe numérique

En sélectionnant le champ de commande, il est possible de modifier la valeur fixe via une boite de
sélection ou par une sélection unique (correspond a un clic). Si la boite de sélection ne s'ouvre pas,
son état ne peut pas étre modifié, ou I'état ne pas étre modifié depuis le niveau utilisateur connecté.

Exemple : basculement de MARCHE & ARRET via une boite de sélection
Valeurs fixes

1t Autorisation
[ frrét. |

V

Valeurs fixes
1

Marche

|

Ualeurs fixes

1 Autorisation
| Marche |
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Analogique

Sélection parmi une multitude de grandeurs de fonction

TuFe
[Anal ogi aue |

Grandeur de
fonction

sans uni e EGN

zans upite (.10

Pour les valeurs fixes, la grandeur de fonction Heure (affichage : 00:00) est disponible.

Valeurs fixes

Aprés avoir attribué une désignation, il faut définir les limites autorisées et la valeur fixe actuelle. La

valeur peut étre réglée dans ces limites dans le menu.

Exemple :
M1 1l maLam
58,8 °C |

M1 muim
[65.8 °C |

1]
e

Modification d'une valeur fixe analogique

Effleurer le champ de commande pour modifier la valeur fixe a I'aide de la molette. Si la valeur n’ap-
parait pas sur un fond clair, elle ne peut pas étre modifiée depuis le niveau utilisateur connecté.

11 Consisne
I[ 56,0 °C)

v

1: Consiane
SH. 8 -

65,8 °C
5.8 °C
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Valeurs fixes

Impulsion

Cette valeur fixe permet de générer de bréves impulsions par effleurement dans le menu « Valeurs

fixes ».

Ualeurs fixes

1+ Démarrase

Dans le menu de la valeur fixe, une impulsion peut également étre dé-
clenchée par effleurement.

Arret,

Grandeur de fonction

Valeur fixe 1

TuFe
[T meul =i on |

Grandeur de
foncti on

Inrul zion MARCHEIR
InFul sion ARRET

Désignation

Sélection de la grandeur de fonction : lors de l'activation, une impulsion
MARCHE (de ARRET sur MARCHE) ou une impulsion ARRET (de MARCHE
sur ARRET) est générée au choix.

Saisie de la désignation de la valeur fixe par sélection de désignations prédéfinies ou personnali-

sées.

Un chiffre de 1 a 16 peut en plus étre affecté a chaque désignation.

Restriction des possibilités de modification
Il est possible de définir pour toutes les valeurs fixes le niveau utilisateur a partir duquel elles peuvent

étre modifiées :

ol £1 2]

il zateur |
Technicien
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Messages

Ce menu présente les messages activés.

Apercu mesures
Entrées
Valeurs fixes
forties
Fonctions

Messages
Bus CAN

Th. = TT

Exemple : le message 1 est actif.

Messages

1t Surchauffe
Je 25, 87, 2819

g7 87

Fenétre contextuelle

Lorsqu'un message est déclenché, une fenétre contextuelle apparait.

Erreur:

surchauffe
o, 11, 26828 14168

[ %ian. avert,arrét |
{ Effacer messase |
Déverrouiller défaut)

(_flazauer nesszae )

Message/Avertissement/Défaut/Erreur : type du message affiché

Surtempérature (ex.) : Nom du message (désignation de la fonction de
message déclencheuse

Signal d’avertissement désactivé : désactivation du signal sonore

Effacer message : le message ne pourra étre effacé que lorsque la cause
du message aura été éliminée.

Déverrouiller défaut (uniquement avec défaut comme type de message) :
Efface le défaut (si la cause du message a été éliminée) et une bréve im-
pulsion est émise sur les sorties sélectionnées (voir les variables de sortie
de la fonction Message).

Masquer message : masquer la fenétre contextuelle
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Bus CAN

Bus CAN

Le réseau CAN assure la communication entre les appareils a bus CAN. D'autres appareils a bus
CAN peuvent reprendre en tant qu'entrées CAN les valeurs analogiques ou humériques envoyées
par des sorties CAN.

Ce menu comporte toutes les indications et tous les réglages nécessaires pour la configuration d’'un
réseau CANopen. Il est possible d'exploiter jusqu’a 62 appareils a bus CAN dans un réseau.

Chaque appareil a bus CAN doit étre doté de son propre numéro de nceud au sein du réseau.
La structure de ligne d’'un réseau de bus CAN est décrite dans les instructions de montage.

Apercu mesures
Entrées
Valeurs fixes
forties
Fonctions
Messages

Bus CAN

Bus DL

M Th. -

4

Bus CAN

Enresi strenent l
donnees

Real a9es CAM

Entrées
anal ogi 4ues CAH

Entrées
Humari aues CAM

Sorties
ahal ogi4ues CAH

Sorties
Humari aues CAM
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Bus CAN

Enregistrement données

Enregistrement
onneées

[Enrea. dornees l
Real 53685

Enres. donnees
anal o9l 4ue

Enres, dornees
hUMEr] 4

Dans ce menu, les réglages pour lI'enregistrement de données sont définis via le can BUS ou sur la
carte SD du régulateur pour les valeurs analogiques et numériques.

Enreg. données Réglages
On détermine ici si les valeurs d'enregistrement sont enregistrées égale-
Enreg. dommeées | mentsurla carte SD du régulateur et si oui, a quels intervalles.

Reglages Les fichiers journaliers enregistrés sont stockés dans le dossier LOG/an-
f : née. L'enregistrement se fait uniquement si une carte SD a été insérée.
Enres, de donnees ., o . e ,
sur 1a carte S0 Si I'espace mémoire disponible sur la carte SD n’atteint plus 50 Mo, les fi-
chiers journaliers les plus anciens sont automatiquement écrasés. Les
valeurs enregistrées peuvent étre exportées de la carte SD a l'aide du lo-
Temes o interualle giciel Winsol (voir la notice de Winsol).

(385 |

Enreg. données analogique/numérique

Les réglages s'appliquent aussi bien pour I'enregistrement de données sur la carte SD du régulateur
que pour I'enregistrement de données CAN a l'aide du C.M.I.

Chaque régulateur peut transmettre jusqu'a 64 valeurs numériques et 64 valeurs analogiques, qui
sont définies dans ces sous-menus.

Les sources des valeurs a enregistrer peuvent étre des entrées, des sorties, des variables de sortie
de fonction, des valeurs fixes, des valeurs systéme ainsi que des entrées de bus DL et CAN.

Remarque : les entrées numériques doivent étre définies dans la plage des valeurs numériques.

Il est possible d'enregistrer des valeurs quelconques provenant des fonctions de comptage (comp-
teur, calorimétre, compteurs).

Pour I'enregistrement de données CAN, une version minimale 1.25 sur le C.M.l. et une version mi-
nimale Winsol 2.06 sont requises.

L'enregistrement de données CAN est seulement possible avec le C.M.I. Contrairement a I'enregis-
trement de données via le bus DL, les données pour I'acquisition via le bus CAN peuvent étre sélec-
tionnées librement. Aucune sortie de données permanente n’est exécutée. Sur demande d'un C.M.1,,
le régulateur enregistre les valeurs actuelles dans une mémoire tampon d’enregistrement, qu’elle
protége contre tout nouvel écrasement (en cas de demandes d’'un second C.M.1.) jusqu’a ce que les
données soient lues et la mémoire tampon d'enregistrement de nouveau libérée.

Les réglages nécessaires du C.M.I. pour I'enregistrement de données via le bus CAN sont expliqués
dans l'aide en ligne du C.M.I.

35



Bus CAN

Réglages CAN
Réglages CAN

s
1

Desi anation
[UUREL A ]

Debit de bus

S8 kbitss l
i, st.andard)

Noceud
Définition du numéro de nceud CAN propre (plage de réglage : 1 — 62). L'appareil portant le numéro
de nceud 1 fixe 'horodatage pour tous les autres appareils a bus CAN.
Désignation
Une désignation propre peut étre attribuée a chaque régulateur.
Débit de bus
Le débit de bus standard du réseau CAN est de 50 kbit/s (50 kilobauds) ; il est prescrit pour la plupart
des appareils a bus CAN.
Important : Tous les appareils du réseau de bus CAN doivent présenter la méme vitesse de
transmission pour pouvoir communiquer les uns avec les autres.

Le débit de bus peut étre réglé entre 5 et 500 kbit/s. Il est possible de mettre en place des réseaux
cablés plus longs avec des débits de bus plus faibles.

Débit de bus [kbit/s] | Longueur de bus totale max. admissible [m]
5 10.000

10 5.000

20 2.500

50 (standard) 1.000

125 400

250 200

500 100

Aprés une réinitialisation totale depuis le menu Gestion données, les réglages du numéro de nceud
et du débit de bus sont conservés.
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Entrées analogiques CAN

Il est possible de programmer jusqu’a 64 entrées analogiques CAN. Elles sont définies par l'indica-
tion du numéro de nceud de I'émetteur ainsi que du numéro de la sortie CAN du nceud d'émission

Bus CAN

Entrées
analogiques
CAN

l1: iputilizé
M oinutilise

3

Entrée
analogi lque CAN

Numéro de rieud |

!inutilisé l

3

Entrée
analogi lque CAN

inytilise

A |

|
Numeéro de nceud

Les réglages suivants sont entrepris apres la saisie du numéro du nceud d'émission. La valeur d'une
sortie analogique CAN est reprise de I'appareil portant ce numéro de nceud.

Exemple : sur I'entrée analogique CAN 1, la valeur de la sortie analogique CAN 1 est reprise par I'ap-
pareil portant le numéro de noeud 2.

Entrée

analogi fue CAN

Huméro de reud

2 ]

Muméro de sortie I‘
1

Désignation

Une désignation propre peut étre attribuée a chaque entrée CAN. La désignation est sélectionnée,
comme pour les entrées, a partir des différents groupes de désignations ou de désignations person-
nalisées.
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Exemple :
D&z anati on

Temrérature val, l
reelle

Temrerature l
col lecteur

i ]
Timeout bus CAN
Définition de la durée de timeout de I'entrée CAN (valeur minimale : 5 minutes).
Timeout. bus CAH
|5 ]
Tant que l'information est lue en permanence par le bus CAN, 'erreur réseau de I'entrée CAN est ré-

glée sur Non.

Si la derniere actualisation de la valeur date de plus longtemps que la durée de timeout réglée, I'er-
reur réseau passe de Non a Oui. Il est ensuite possible de déterminer si la derniére valeur transmise
ou une valeur de remplacement a sélectionner doit étre affichée (uniquement pour le réglage de la
grandeur de mesure : Utilisateur).

Comme l'erreur réseau peut étre sélectionnée comme source d’'une variable d'entrée de fonction, il
est possible de réagir en conséquence a une défaillance du bus CAN ou du noeud d’émission.

L’erreur réseau de toutes les entrées CAN est disponible dans Valeurs systeme / Généralités.
Contréle capteur

Avec la fonction Contrdle capteur réglée sur Oui, I'erreur capteur du capteur dont I'entrée CAN est
reprise, est disponible comme variable d'entrée d’'une fonction.

Contr. carteur

Grandeur de mesure

Si la grandeur de mesure Automatique est reprise, I'unité assignée par le nceud d'émission est utili-
sée dans le régulateur.

Grandeur de mesure

Si Utilisateur est sélectionné, il est possible de choisir sa propre unité, une correction de capteur ain-
si qu'une fonction de surveillance si la fonction Contréle capteur est activée.

Automati aue Gz
Personnal ise

A chaque entrée CAN est attribuée une unité qui peut étre différente de I'unité du noeud d’émission.
Différentes unités sont disponibles.

Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.
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Valeur lors du timeout

Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.

Si le délai de timeout est dépassé, il est possible de déterminer si la derniére valeur transmise (« In-
changé ») ou une valeur de remplacement a régler doit étre affichée.

Ualeurtlnri duy Uﬁ#ggﬁ lors du
Bl
TEm ) Fecorair )

[zl eur de sortie I
28,8 "L

Correction de capteur

Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.
La valeur de I'entrée CAN peut étre corrigée selon une valeur fixe.

Correction de

carteur

8.8 K |
Erreur capteur

(Seull de seull de
court-circult

Ual eur de

court-circuit

|Harmal ) ‘
Seuil , Seuil de
d“interrurtion cort-circuit
[Harial ] [Personnal i =é |
la] e [al e seuil
d"interrurtion 8,8 ‘L
[Harmal |

Cette sélection n’est affichée qu'en cas de contrble capteur actif et pour la grandeur de mesure Uti-
lisateur.

Lorsque Controle capteur est actif, I'erreur capteur d’'une entrée CAN est disponible sous forme de
variable d'entrée de fonctions : statut Non pour un capteur fonctionnant correctement et Oui pour un
défaut (court-circuit ou interruption). Il est ainsi possible de réagir en cas de défaillance d'un capteur
par exemple.

Si les seuils normal sont sélectionnés, un court-circuit est signalé lorsque la limite de mesure infé-
rieure n'est pas atteinte et une interruption est affichée lorsque la limite de mesure supérieure est
dépassée.

Les valeurs normal des capteurs de température sont de -9999,9 °C pour un court-circuit et de 9999,9
°C pour une interruption. Ces valeurs sont prises en compte en cas d'erreur pour les calculs internes.

Par une sélection adéquate des seuils et des valeurs pour le court-circuit ou l'interruption, il est pos-
sible, en cas de défaillance d’'un capteur sur le nceud d'émission, de définir une valeur fixe pour le ré-
gulateur afin gu'une fonction puisse continuer le traitement en mode de secours (hystérésis fixe : 1,0
°C).

Le seuil de court-circuit ne peut étre défini qu'en dessous du seuil d'interruption.

L'erreur capteur de toutes les entrées CAN et DL est disponible dans Valeurs systeme / Généralités.
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Entrées numériques CAN

Il est possible de programmer jusqu’'a 64 entrées numériques CAN. Elles sont définies par l'indication
du numéro de nceud de I'émetteur ainsi que du numéro de la sortie CAN du nceud d'émission.

Le paramétrage est presque identique a celui des entrées analogiques CAN.

Sous Grandeur de mesure / Utilisateur, il est possible de modifier I'affichage de I'entrée numérique
CAN de ARRET / MARCHE a Non / Oui et de définir si, en cas de dépassement du délai de timeout,
le dernier statut transmis (« Inchangé ») ou un statut de remplacement a sélectionner doit étre affi-

ché.

Sorties analogiques CAN

Il est possible de programmer jusqu’a 32 sorties analogiques CAN. Elles sont définies par l'indication

de la source dans le régulateur.

3

sortie
analogi lque CAN

Indication de la source dans le régulateur dont est issue la valeur de la sortie CAN.

* Entrées .
» Sorties .
* Fonctions .

Bus CAN
Eur?ieg
EHﬁ o9 igques
[1: inutilisé |
2 irutilisa
3 oirutilise

Valeurs fixes
Valeurs systeme
Bus DL

Exemple : Source de I'entrée 1

sortie
analogi fue CAN

[Entrées |

11 Temrératyre l
collecteur 1

Valeur de mesure |
56,8 °C
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Désignation et condition d'émission

Une désignation propre peut étre attribuée a chaque sortie analogique CAN. La désignation est sé-
lectionnée, comme pour les entrées, a partir des différents groupes de désignations ou de désigna-
tions personnalisées.

Exemple :
Dési anati an

Température val, l
reslle

collecteyr

L ]
Condition d’émission
Exemple :

Température l

Condi tion d émissiaon

eh Cas de
modi f1cation »

1.8 K |

Temrs de blocaze
185 |

Tenrs d'interualle
(5 |

en cas de modifica- | Pour toute modification de la valeur actuelle par rapport a la derniére
tion>1,0K valeur envoyée de plus de 1,0 K, un nouvel envoi est effectué. L'unité de la
source est reprise (valeur minimale : 0,1K).

Temps de blocage | Si, enl'espace de 10 s depuis la derniére transmission, la valeur est modi-
10 s fiée de plus de 1,0 K, elle est tout de méme retransmise aprés 10
secondes (valeur minimale : 1 seconde).

Temps d'intervalle 5 | La valeur est dans tous les cas transmise toutes les 5 minutes, méme si
m elle n'a pas changé de plus de 1,0 K depuis la derniere transmission
(valeur minimale : 1T minute).
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Sorties numériques CAN

Il est possible de programmer jusqu’a 32 sorties numériques CAN. Elles sont définies par l'indication
de la source dans le régulateur.

Le paramétrage est identique a celui des sorties analogiques CAN, a I'exception des conditions
d’émission.

Désignation et condition d’émission

Une désignation propre peut étre attribuée a chaque sortie numérique CAN. La désignation est sé-
lectionnée, comme pour les entrées, a partir des différents groupes de désignations ou de désigna-
tions personnalisées.

Exemple :

Desianati an

[Sortie agnéral |

[Dem, Ponee chaleur |

L |

Condition d’émission
Exemple :
Condi tion o émission

eh Cas de
modi f1cation

[Han |

Temrs de blocaze
185 |

Tenrs d'interualle
(5 |

en cas de modification | Envoi du message en cas de modification d’état
Oui/Non

Temps de blocage 10 s | Si la valeur est modifiée en I'espace de 10 s depuis la derniére trans-
mission, elle est tout de méme retransmise aprés 10 secondes (valeur
minimale : 1 seconde).

Temps d'intervalle 5 m | La valeur est dans tous les cas transmise toutes les 5 minutes, méme
si elle n'a pas changé depuis la derniére transmission (valeur
minimale : 1 minute).

Noeuds CAN actifs

Appuyez sur la touche Retour sur I'écran principal pour ouvrir la vue d'en-
semble réseau. Tous les nceuds CAN activés avec numéro et désignation
de I'appareil sont affichés. Sélectionnez un appareil x2 pour y accéder.

18 CHI Cette vue montre un UVR610 portant le numéro de noeud 32 au sein du bus
réseau CAN et un CMI avec nhuméro de nceud 1.

Pour revenir au menu du compteur, sélectionner le compteur proprement
dit (par ex. : 32: UVR610) dans cette vue d’ensemble.
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Bus DL

bus CAN.

Le bus DL sert de ligne de bus pour divers capteurs et/ou pour I'enregistrement des valeurs de me-
sure (« Enregistrement de données ») a l'aide d'un C.M.1. ou de D-LOGG.

Le bus DL est une ligne de données bidirectionnelle et n’est compatible qu’avec les produits de la
société Technische Alternative. Le réseau de bus DL fonctionne indépendamment du réseau de

Ce menu comporte toutes les indications et tous les réglages nécessaires pour la configuration d'un

réseau de bus DL.

La structure de ligne d’'un réseau de bus DL est décrite dans les instructions de montage du régula-

teur.

Entrées

forties
Fonctions
Messages
Bus CAN

Apercu mesures

Ualeurs fixes

|[Bus DL

M-Bus

Bus DL

[Réal ages DL

]

Entrée DL
Sortie DL

Réglages DL

.

Réglages DL

Ce bouton permet d’activer ou de désactiver la sortie de données pour
I'enregistrement de données via le bus DL et pour les affichages dans le
capteur ambiant RAS+DL. Le C.M.I. est utilisé pour I'enregistrement de
données DL. Seules les valeurs d’entrée et de sortie ainsi que 2 calori-
meétres sont transmis, mais aucune valeur des entrées réseau.
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Entrée DL

Les valeurs des capteurs a bus DL sont reprises via une entrée DL.
Il est possible de programmer jusqu’a 32 entrées DL.
Exemple : Paramétrage de |'entrée DL 1

Bus DL
Entrée DL
1t inutilisé |
2 inutilisa
3 inutilisa

4

Entrée DL 1

T4pe

inutili =< I

Mumérd e
Aral o3l =ue

Sélection : Analogique ou numérique

Entrée DL 1

TuFe
[Anal o9l 4ue |

Hdresse bus DL

L ]

Ihdex bus DL
L |

Adresse bus DL et index bus DL

Chaque capteur DL doit posséder sa propre adresse bus DL. Le réglage de I'adresse du capteur DL
est décrit sur la fiche technique du capteur.

La plupart des capteurs DL peuvent détecter diverses valeurs de mesure (p. ex. le débit volumique et
les températures). Il est nécessaire d'indiquer un index spécifique pour chaque valeur de mesure. Se
référer a la fiche technique du capteur DL pour obtenir I'index correspondant.
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Désignation

Une désignation propre peut étre attribuée a chaque entrée DL. La désignation est sélectionnée,
comme pour les entrées, a partir des différents groupes de désignations ou de désignations person-
nalisées.

Exemple: [iézj anation

Temrerature val,
reelle

[T.zo0laire dé, |

L |

Timeout bus DL

Tant que I'information est lue en permanence par le bus DL, I'erreur réseau de |'entrée DL est réglée
sur Non. Si, apres trois interrogations de la valeur du capteur DL par le régulateur, aucune valeur n'est
transmise, I'erreur réseau passe de Non a Oui. Il est ensuite possible de déterminer si la derniére va
eur transmise ou une valeur de remplacement a sélectionner doit étre affichée (uniquement pour le
réglage de la grandeur de mesure : Utilisateur).

Comme l'erreur réseau peut également étre sélectionnée comme source d'une variable d’entrée de
fonction, il est possible de réagir en conséquence a une défaillance du bus DL ou du capteur DL.

L'erreur réseau de toutes les entrées DL est disponible dans Valeurs systeme / Généralités
Contréle capteur

Avec la fonction Controle capteur réglée sur Oui, I'erreur capteur du cap-
Cantr. carteur teur dont I'entrée DL est reprise, est disponible comme variable d’entrée
' d’une fonction.

Grandeur de mesure

Si la grandeur de mesure Automatique est reprise, I'unité assignée par le
Grandeur de mesure || capteur DL est utilisée dans le régulateur

Si Utilisateur est sélectionné, il est possible de choisir sa propre unité, une correction de capteur ain-
si qu’'une fonction de surveillance si la fonction Contrdle capteur est activée.

Grandeyr de pesure
|Hutnmatique |

Personhal i se

A chaque entrée DL est attribuée une unité qui peut étre différente de I'unité du capteur DL. De nom-
breuses unités sont disponibles

Uni tE" - Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.
TenFerature L

Valeur lors du timeout
Cette sélection n’est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.

Si un délai de timeout est fixé, il est possible de déterminer sila derniére valeur transmise (« Inchangé
») ou une valeur de remplacement a sélectionner doit étre affichée.

Lzl eur lors du Ual eur lors du
timeout timeout
Ihchanas » [Personnal i sé |

Perzannal i e Valewr de sortie
B0 °C ]
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Correction de capteur

Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure Utilisateur.
La valeur de I'entrée DL peut étre corrigée selon une valeur différentielle fixe.

[Correction de

carteur
(3.8 K
Erreur capteur

Seuil da Seuil de
court-circuit cogrt-circuit
(Harmial | JHnrmaI |
gl eur de

court-circuit

Hormal ‘

Sewil .

d*1interrurtion Seuil de

(Hormal | court-circuit

[Persannal i 58 |

Ul eur . f ,
d'1interrurtion Ualeur seuil ]
Horial | (R

Cette sélection n’est affichée qu’'en cas de contrble capteur actif et pour la grandeur de mesure Uti-
lisateur. Lorsque Controle capteur est actif, I'erreur capteur d'une entrée DL est disponible sous
forme de variable d’entrée de fonctions : statut Non pour un capteur fonctionnant correctement et
Oui pour un défaut (court-circuit ou interruption). Il est ainsi possible de réagir en cas de défaillance
d’'un capteur par exemple.

Si les seuils normal sont sélectionnés, un court-circuit est signalé lorsque la limite de mesure infé-
rieure n'est pas atteinte et une interruption est affichée lorsque la limite de mesure supérieure est
dépassée. Les valeurs normal des capteurs de température sont de -9999,9 °C pour un court-circuit
et de 9999,9 °C pour une interruption. Ces valeurs sont prises en compte en cas d’erreur pour les
calculs internes. Par une sélection adéquate des seuils et des valeurs pour le court-circuit et l'inter-
ruption, il est possible, en cas de défaillance d'un capteur sur le nceud d'émission, de définir une va-
leur fixe pour le régulateur afin qu'une fonction puisse continuer le traitement en mode de secours
(hystérésis fixe : 1,0 °C).

Le seuil de court-circuit ne peut étre défini qu’en dessous du seuil d'interruption.

L'erreur capteur de toutes les entrées CAN et DL est disponible dans Valeurs systéme / Généralités

Entrées numériques DL

Le bus DL est préparé de maniere a pouvoir reprendre également des valeurs numériques. Il n’existe
cependant pas encore de cas d'application a I'heure actuelle.

Le paramétrage est presque identique a celui des entrées analogiques DL.

Sous Grandeur de mesure / Utilisateur, il est possible de faire passer I'affichage de I'entrée humé-
riqgue DL sur Non/Oui :

Charge bus des capteurs DL

L'alimentation et la transmission des signaux des capteurs DL s’opéerent conjointement sur une ligne
bipolaire. Il estimpossible d’utiliser un bloc d’alimentation externe (comme pour le bus CAN) en vue
de renforcer I'alimentation électrique.

En raison du besoin relativement élevé en courant des capteurs DL, il est indispensable de respecter
la « charge bus » :

Le régulateur UVR16x2 fournit la charge bus maximale de 100%. Les charges bus des capteurs DL
sont indiquées dans les caractéristiques techniques de chacun de ces capteurs.

Exemple : Le capteur DL FTS4-50DL présente une charge bus de 25%. Il est donc possible de raccor-
der jusqu’'a 4 capteurs FTS4-50DL au bus DL.
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Sortie DL

Des valeurs analogiques et numériques peuvent étre envoyées dans le réseau de bus DL via une sor-
tie DL. Par exemple, une instruction numérique pour activer un capteur 02 02-DL peut étre émise.

Exemple : Paramétrage de la sortie DL 1

Bus DL
Jortie DL
L irutilisé |
2 inutilisze
3 oinutilisze

g

sortie DL 1

ingtilise

Indication de la source dans le régulateur dont est issue la valeur de la sortie DL

* Entrées

* Sorties

* Fonctions

* Valeurs fixes

* Valeurs systeme

* Bus CAN analogique
* Bus CAN numérique

Exemple : valeur numérique, source du résultat de la fonction logique

sortie DL 1

[Fanctians |

(22 Logisue |
[Résul t.at, |

Artat,

Désignation et adresse cible

Désignation et indication de I'adresse cible du capteur DL a activer.
L'index n'exerce aucune influence sur I'activation du capteur O, et peut étre ignoré.
Exemples :

Dési anation Adresse cible

[Perzonnal i sé | Adresse bus DL

[Carteur 02 | f

[ ] [hdex bus DL
I




M-Bus

(Le régulateur UVR610-MODB ne dispose pas d’'une interface bus M)
Le M-Bus est un systéme maitre-esclave pour relever les données des compteurs d'énergie et de vo-
lumes (courant, chaleur, eau, gaz).

L'entrée M-Bus est congue pour max. 4 « unit loads » de bus M : seuls 4 compteurs bus M max. a 1
« unit load » peuvent donc étre raccordés. Le régulateur (maitre) lit par cycle les valeurs des diffé-
rents appareils, le temps d'intervalle est réglable.

En tant que maitre, le régulateur est adapté au raccordement parallele de max. quatre compteurs
bus M (esclaves).

Au total, chaque module transfére jusqu’a 32 valeurs bus M. Le systéme M-Bus ne doit contenir qu'un
seul maitre.

Ce menu comporte toutes les indications et tous les réglages nécessaires pour la configuration d'un
réseau de M-Bus.

Pour utiliser l'interface bus M, le cavalier correspondant doit étre enfiché a la bonne position (voir
les instructions de montage « Position des cavaliers J1 et J2 »).

Réglages

M-Bus
- Les réglages généraux de I'appareil pour le bus M et les adresses des ap-
[EE"E'I ages M-Bus ] pareils a bus M sont définis dans le menu M-Bus/Réglages M-Bus.

Entrée M-Bus

Réglages M-Bus | papit en bauds

e Le débit en bauds par défaut des appareils de M-Bus est de 2400 bauds.
Debit en bauds ) AR SR o s
=400 Le réglage d'usine n’a dont pas besoin d'étre modifié dans la plupart des
cas.

Temrs o intervalle | Temps d'intervalle

[Ellm Ais ] Les intervalles de lecture peuvent étre réglés sur 10 secondes a 2 jours.
Les intervalles importants sollicitent moins la batterie des compteurs de
M-Bus fonctionnant sur batterie.

Appareil M-Bus 1 - 4

Arrareil FM-Bus 1

Autord sati on Pour chaque appareil de M-Bus raccordé, |'autorisation est réglée sur
[Hl:lr'l ] « Oui », et I'adresse de I'esclave est saisie (entre 0 et 250). L'adresse es-
clave est réglée selon les prescriptions du fabricant sur I'appareil a bus M.
Rdresse 2 adresses esclaves identiques ne doivent pas étre présentes dans le ré-
@ | | seau de bus M.
Liste |

Arrareil F-Bus 2
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Quand l'appareil de M-Bus est raccordé, le bouton « Liste » permet de lire les informations sur |'ap-
pareil et les données regues.

Arrareil FM-Bus 1

Autaori sation
[Han |

Adresse

2 |

) 4

Réglages M-Bus

Informations
sur 1 appareil

+

d*1denti ficationd
e

Fabricant: @x@
ChanrF de versiont A

Tupe d arrareil: B
Hutres

Mumero o accest @
ChanrF de statuti

¥
Chanr da
configurationt BxH

Chanr infios
commandet  BxA

Donnmées recues
N waleur

[t&l earsoctet]
al eur

1+ [8-8] @

T TAAAT @A

Le numéro d'acceés est réglé a nouveau sur 0 aprés 255 acces.
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M-Bus

Informations sur I'appareil
Dans la zone supérieure s’affichent les informations spécifiques a I'appareil et au fabricant.
Données regues

Il est possible d’afficher jusqu’a 128 valeurs par compteur. La liste est obtenue a partir de I'adresse
du télégramme et de l'octet de départ. De plus, la valeur lue est affichée avec l'unité.

Les informations sur les valeurs figurent dans les notices du fabricant des appareils de M-Bus.
Entrée M-Bus

Il est possible de programmer jusqu’'a 32 entrées de M-Bus.
Exemple : paramétrage de I'entrée du M-Bus 1

M-Bus ¥
Entrée M-Bus

Entrée M-Bus 1
l1: iputilizé ]’

LTI A R T4pe

Sélection : analogique ou numérique

La plupart du temps, les valeurs analogiques (=valeurs chiffrées) sont reprises.
Généralités

Appareil : saisir le numéro d'appareil selon les réglages de I'appareil (1 — 4)

Type de données : sélection entre Valeur et Informations sur I'appareil

Numéro de valeur M-Bus : saisie du numéro de valeur de la « Liste » des informations d'appareil
relevées (menu C.M.l. Réglages M-Bus).

Diviseur / Facteur : saisir un diviseur ou d'un facteur pour adapter la valeur lue a la grandeur réelle
(p. ex. position correcte de la virgule).
Désignation

Une désignation propre peut étre attribuée a chaque entrée de M-Bus. La désignation est sélection-
née a partir des différents groupes de désignations ou de désignations personnalisées. De plus, il est
possible d’attribuer jusqu’a 16 numéros d'index.

Grandeur de mesure

Si la grandeur de mesure « Automatique » est reprise, I'unité assignée par le capteur de M-Bus est
utilisée dans le module.

Grandeur de
MESLFe
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M-Bus

Si « Personnalisé » est sélectionné, il est possible de choisir sa propre unité, une correction de cap-
teur ainsi qu'une fonction de surveillance si la fonction Contréle capteur est activée.

Grardeur de

mezyre

Uni t.e
[Temeérature 'C |

Correction de
carteur

8,5 K ]

Uzl ewr lors du
timecut.

I hickanaé |

A chaque entrée de M-Bus est attribuée une unité qui peut étre différente de I'unité de I'appareil de
M-Bus. De nombreuses unités sont disponibles.

Correction de capteur
La valeur de I'entrée de M-Bus peut étre corrigée selon une valeur différentielle fixe.
Valeur lors du timeout

Cette sélection n'est affichée que pour la grandeur de mesure « Personnalisé ». Cette application
n'est actuellement pas encore disponible.

Contréle capteur
Avec la fonction Contréle capteur réglée sur « Oui », I'erreur capteur de la valeur de M-Bus est dispo-
nible comme variable d'entrée numérique d’une fonction.

Cette application n'est judicieuse que lorsque des valeurs seuil et de sortie personnalisées ont été
définies.

Contr. carteur

Erreur capteur

Cette sélection n’est affichée que pour la grandeur de mesure « Personnalisé » et pour le contréle
capteur actif.

Erreur capteur : statut « Non » pour une valeur correcte dans les limites des valeurs seuil et « Oui »
pour une valeur hors des limites des valeurs seuil. Il est ainsi possible de réagir en cas de défaillance
d’'un appareil de M-Bus par exemple

Pour une utilisation judicieuse du controle de capteur, les seuils de court-circuit et d'interruption
doivent étre changés de « Standard » en « Personnalisé » et les valeurs seuil souhaitées doivent étre
définies. Ensuite, les valeurs de court-circuit et d’interruption souhaitées sont définies par ['utilisa-
teur.

Si la valeur de mesure n’atteint pas le seuil de court-circuit ou si elle dépasse le seuil d’interruption,
les valeurs de sortie correspondantes sont reprises au lieu de la valeur de mesure.

Par une sélection adéquate des seuils et des valeurs de sortie, le module peut définir une valeur fixe
en cas de défaillance d’une valeur de mesure pour qu’une fonction puisse continuer le traitement en
mode de secours (hystérésis fixe : 10 ou 1,0 °C).

Le seuil de court-circuit ne peut étre défini qu'en dessous du seuil d'interruption.
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M-Bus

Exemple : température

Contr, carteur
[T |

Seuil de
t=cirouit

Contr, capteur
Oui

Seull de
court-clrcul t

[Personnal i sé |

al eur sewil
6.6 °C |

Uzl eur de
court-ciroui t

[Perzannal i sé |

Valeur de sortie
58,5 °C |

Seuil _
d” 1 nterrurti on

[Personnal i sé |

al eur sewil
[taE, 6 ¢ ]

L2l eur .
dinterrurtion

[Perzannal i sé |

Valeur de sortie
78,5 °C |
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Si la valeur de mesure tombe en dessous de 10 °C, 50 °C s’affiche. Si la va-
leur de mesure dépasse 100 °C, 70 °C s’affiche.



Appareils CORA

Les appareils CORA peuvent étre raccordés via CORA-DL. Le raccordement s’effectue sur le bus DL
du régulateur. La connexion d'appareils via CORA-DL n’a aucun impact sur la charge du bus DL.

A partir du numéro de série UVR610-071000, toutes les variantes UVR610 avec écran disposent de

la CORA-radio.

ric auuiegcTil

CAN-Bus
DL-Bus
CORA-Gerate

Grundeinstel lun
qen

TDhmnmandh o

4

CORA-Gerate

[1: Heizstab %)
2t FTS Warmwasser +
Meuwes CORA-Gerat

Sous-menu fiD

Ce menu permet de régler et de paramétrer par radio des appareils CORA
ainsi que de consulter les valeurs transmises.

Apres la création d'un appareil CORA, sélectionner le type :

r—p

)4 ¥ D <

CORA-Gerate 1
TaF

[EHS |

Bezei chhuns

[AL] semei |
[Hei z=t.ak |
L |

[CORA-Gerat. 1ézchen |

le type permet de déterminer le type d'appareil avec lequel une connexion
doit étre établie.

Sélectionner d'abord un groupe de désignations, puis la désignation en

elle-méme pour I'attribuer. Il est également possible d'attribuer un index de
Tar1eé.

Effacer I'entrée

Variables d’'entrée

o (B] # B <
EH: 1

Variables envoyées a I'appareil CORA.
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Parametres

o 4 [FD) B
EHS 1
Korrel status

Hlcht wverbunden

"

Etat du couplage indique si la liaison radio est établie avec I'appareil.

Information appareils ouvre un menu similaire au menu Version de I'appa-
reil couplé, avec en plus l'affichage de la date et de I'heure du dernier pa-

[Geriteinformation | quet recu par liaison radio.

Hardbetrieh

Mode manuel sur Marche / Arrét

RS

CORA 1D

Indication de I'ID CORA de I'appareil avec lequel la connexion doit étre éta-

[FARRARA]

| | blie

[Heust.art,

Redémarrage : pour redémarrer I'appareil

Variables de sortie

Fio

o

J BB

e

EHS 1

“ Variables regues par I'appareil CORA.

Exemple : le thermoplongeur EHB émet les variables suivantes :
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Dépassement de délai (Oui en cas de dépassement de délai)
Puissance actuelle

Niveau de puissance + élevé

Niveau de puissance + faible

Température 1 (entrée de capteur 1)
Température 2 (entrée de capteur 2)
Température du LTS

T. du systeme électronique

Code d'erreur



Modbus

Modbus

(pour régulateur UVR610-MODB uniquement)

DU

Bus DL
Modbus |
Impostaz. hase

.

Modhus

I nrost.azi oni ‘
Modbuz

Entrata Modbus
Uscita Modbus

Le régulateur UVR610-MODB peut étre utilisé comme maitre ou es-
clave sur Modbus RTU485. Tous les réglages de fonctionnalité Mod-
bus ainsi que le paramétrage des entrées et sorties sont effectués via
ce menu.

Seul le protocole Modbus RTU485 est compatible.

Réglages Modbus

Impostazioni
Modhus

Master-51 ave

l ave

AFFarecchio

1 |
Baud rate
T |

Parita
[Fetta |

Bit di stor
11 |

Paramétrage du régulateur comme maitre ou esclave

N° d’appareil 1-247 (affiché uniquement si paramétré comme esclave)

Débit en bauds

Parité (paire / impaire / aucune)

Bits d’arrét (1 ou 2)
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Modbus

Entrée Modbus

Les entrées peuvent étre paramétrées comme étant analogiques (valeur chiffrée) ou numériques
(marche/arrét ou oui/non).

E
Entrée Modbus 1

Ture

Aral o3l sue

ArFareil

1 |

Fonction

3 - Read holding l
regl ster

Adresse

[ ]

Ture de données

f-bit =ianed l
1nteser

Ordre des octets
[Bi 3-endi an |

[esi anati on

Temrerature val, l
reslle

ciol l ecteur
L ]

Tenrs d'interualle
10s ]

Température l

Liviseyr

L ]

Facteur

L ]

Uni t&
[Tenrérature ‘0 |

Type

Sélection Analogique /
numeérique

Appareil / Fonction /
Adresse

Mode maitre: indica-
tions sur I'appareil Mod-
bus (esclave) dont la
valeur est reprise.

Mode esclave : le
numéro de l'appareil est
défini dans les réglages
de l'appareil. La fonction
résulte du type d’entrée
sélectionné. L'adresse
du module est automati-
quement attribuée et est
incrémentée en fonction
du numéro d’entrée et du

type.

Type de données /
Séquence des octets

Uniquement pour les
valeurs analogiques :
indiquer le type de don-
nées de 'appareil a partir

duquel la valeur est
reprise.
Désignation

Une désignation propre
peut étre attribuée a
chaque entrée Modbus.
La désignation est sélec-
tionnée, comme pour les
entrées, a partir des dif-
férents groupes de dési-
gnations ou de
désignations personnali-
sées.

Temps d’intervalle

Les intervalles de lec-
ture peuvent étre réglés
de 10 secondes a 30

minutes (possible uni-
quement  en mode
maitre).

Diviseur/facteur

Uniquement pour les valeurs analogiques : saisir un

diviseur ou un facteur

pour adapter la valeur envoyée a I'appareil de desti-
nation (p. ex. position correcte de la virgule).
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Correction de
carteur

6.8 K

Uzl eyr de dérart,

.8 [

Uzl ewr lors du
timecut.

I hickanaé

Contr. carteur

(i

Seuil de
court-circuit

[Harmal

Uzl eur de
court-ciroui t

[Harmal

Seull .
d’1nterrurtion

[Harmal

L3l eur .
d’interrurtion

[Harmal

Exception Code
Mo Respond

Unité

Une unité doit étre affec-
tée a chaque entrée de
bus Modbus, car le trans-
fert est effectué sans
dimension. De nom-
breuses unités sont dis-
ponibles.

Correction de capteur

La valeur de l'entrée de
bus Modbus peut étre
corrigée selon une valeur
différentielle fixe.

Valeur de départ

Définir une valeur de
départ qui s'affiche
apres le redémarrage du
convertisseur de bus
jusqu'a ce qu'une nou-
velle valeur soit reprise
par le bus Modbus.

Controle capteur

Il est possible d'activer le
contréle capteur unique-
ment pour les entrées
Modbus analogiques.
Avec la fonction Controle
capteur réglée  sur
« Qui», l'erreur capteur
de la valeur Modbus est
disponible comme
variable d'entrée numé-
rique d’une fonction.
Cette application n’est
judicieuse que lorsque
des valeurs seuil et de

sortie personnalisées ont été définies.

Seuil/valeur de court-circuit, seuil/valeur d’interrup-

tion

Ces 4 valeurs peuvent étre modifiées de la valeur
standard a la valeur définie par I'utilisateur, ce qui
permet une entrée supplémentaire de saisie d'une

valeur.

Si la valeur descend en dessous du seuil de court-cir-
cuit, la valeur de court-circuit est émise.
Si la valeur excede le seuil d'interruption, la valeur

d’interruption est émise.

Code d’'exception

Code d'erreur en cas de problemes avec l'interroga-
tion de l'appareil esclave. Le code est renouvelé seu-
lement aprées écoulement du délai d’intervalle.



Sortie Modbus

Modbus

Les sorties peuvent étre paramétrées comme étant analogiques (valeur chiffrée) ou numériques

(marche/arrét ou oui/non).

K

La valeur a émettre est

d’abord sélectionnée

. (fonction, valeur fixe,

Sortie Modhus 1 valeur systeme, bus DL,
bus CAN)

Fonctions | En fonction de la sélec-

[1: Solaire 1 ] tion, les deux entrées sui-

vantes different.
[EiPcuit sl aire

] La valeur actuelle est affi-

chée.
Arr&t,
Type
Tape Sélection Analogique /
|Anal oo aue | | numérique
Désignation
[esi anation Une désignation propre
peut étre attribuée a

chaque sortie Modbus. La
désignation est sélection-
] née, comme pour les

entrées, a partir des diffé-
] rents groupes de désigna-
tions ou de désignations

Température val, ‘
reelle

[T.zolaire dée,

L

Arrareil personnalisées.
[1 ] Appareil / Fonction /
Fonction Adresse o
; Mode maitre : ces indica-

& - Preset zingle ] tions se réferent a I'appa-
register reil de destination
Adresze (esclave) et ne sont donc

possibles qu'en mode
[E1 ] maitre.

Mode esclave : le numéro
Ture de donnees de lappareil est défini
o-hit =ianad dans les réglages de
i nteger I'appareil. La fonction

résulte du type d’entrée
sélectionné. L'adresse du
] module est automatique-

ment attribuée et est
incrémentée en fonction

Ordre des octets
[Bi 3-endi an

[ wi seur du numéro d’entrée et du
L | type.

Type de données /
Facteur Séquence des octets
[1 ] Uniquement pour les

valeurs analogiques : indi-
quer le type de données de la valeur émise dans le
convertisseur de bus (ajusté a I'appareil de destina-
tion).

Diviseur/facteur
Uniquement pour les valeurs analogiques : saisir un
diviseur ou un facteur

pour adapter la valeur

Condition o émission | POUr a% .
émise a lI'appareil de des-

af cas de tination.  Seuls  des
modi F1cation > nombres entiers sans
[1E1 ] unité peuvent étre trans-
mis au Modbus.
Exemple: la tempéra-
Tenps de blocase ture de 37,5 °C est émise
[1 Bz ] sous la forme « 375 ». Si
seul le nombre «37»

doit étre émis, il convient
de saisir un diviseur de
] 10.

Ervioger dans
1“interualle

[Han

Condi tion o émission Condition d'émission

Analogique :
an cas de En cas de modification >
modi £1cation 10K:
[H ] Pour toute modification
an de la valeur actuelle par
rapport a la derniere
Tenes de blocase valeur supérieure a 1,0 K,
18z Il un nouvel envoi est
effectué. L'unité de la
Ervoger dans source est reprise
l1"interuzlle (valeur minimale : 0,1 K).
[H ] Temps de blocage 10 s :
an Si la valeur est modifiée

de plus de10K en

Excertion Code I'espace de 10 secondes

Mo Respond depuis la derniere trans-
mission, elle est quand
méme retransmise aprés 10 secondes (valeur

minimale : 1 seconde).

Temps d'intervalle 5m:

La valeur est dans tous les cas transmise toutes les
5 minutes, méme si elle n'a pas changé de plus
de 1,0 K depuis la derniere transmission (valeur
minimale : T minute).

Numérique :

En cas de modification Oui/Non :

Envoi du message en cas de modification d’état.
Temps de blocage 10 s

Si la valeur est modifiée en I'espace de 10 s depuis la
derniére transmission, elle est tout de méme retrans-
mise aprés 10secondes (valeur minimale:
1 seconde).

Temps d'intervalle 5m:

La valeur est dans tous les cas transmise toutes les
5 minutes, méme si elle n'a pas changé depuis la der-
niére transmission (valeur minimale : 1 minute).

Code d'exception
Code d'erreur en cas de problemes avec l'interroga-
tion de I'appareil esclave. Le code est renouvelé seu-

lement aprés écoulement du délai d’intervalle.
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Réglages de base

Réglages de base

Bus DL
M-Bus

Réglages de
hase

Utilisateur

Ilmanma man

) 4

Réglages de \v
hase Simul ation
. [Arrét |

Late # Heure # Liew
] Accés menu
AN3E . [Exrert |
[Fransais | .
Contraste TES:I:I = ]
(56, 6 % ]
Timeout. &cran IDésignatipn5 ‘
(38s ] Fersonnal i sees

Certains points de menu ne s’affichent qu’en mode Expert et/ou Technicien.
Ce menu permet de réaliser des réglages applicables par la suite a tous les autres menus.

Langue

Choix de la langue de I'affichage

Contraste

Contraste de I'écran, en pourcentage.

Luminosité

Choix de la luminosité de I'écran pour I'adapter a la luminosité ambiante (plage de réglage : 5,0 -
100,0%)

Timeout écran

L’écran s'éteint en I'absence d’activité de I'utilisateur au bout d’'un délai réglable. L'écran est réactivé
par effleurement de l'interface utilisateur (plage de réglage : de 5 secondes a 30 minutes)
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Réglages de base

Simulation

Possibilité d’activer le mode de simulation (uniquement en mode Expert) :

* Pas de calcul de la valeur moyenne de la température extérieure dans la régulation du circuit
de chauffage.
* Toutes les entrées de température sont mesurées en tant que sondes PT1000, méme si un
autre type de capteur est défini.
« Pas d’évaluation d'un capteur ambiant en tant que RAS.
Sélection: OFF

Analogique — Simulation avec le kit de développement EWS16x2

Tableau simul. CAN - Simulation avec le SIM-BOARD-USB-UVR16x2 dans une
installation

Le mode de simulation se termine automatiquement en quittant le niveau Expert.

Monnaie

Choix de la devise pour le décompte du rendement

Acces menu

Définit depuis quel niveau d'utilisateur I'accés au menu principal est autorisé.
lUtilisateur |
Technicien

SiI'accés n’est autorisé qu'au technicien ou a I'expert, le mot de passe correspondant doit étre saisi
lors de I'acces au menu principal.
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Réglages de base

Désignations personnalisées

Ce menu permet de saisir des désignations personnalisées pour tous les éléments du régulateur, de
les modifier ou de les supprimer. Ce menu ne peut étre sélectionné que depuis le niveau Technicien
ou Expert.

Vue avec désignations déja définies

Réglages de
hase

Désignations
persommal isées

ISartie analogiaue |

[Fanction de profil |
[Carteur 02 |
i |

Les lettres/chiffres/symboles sont saisis les uns aprés les autres.

Sortie analnaique+

() (X))

L'utilisateur peut définir jusqu’a 100 désignations différentes. Le nombre maximal de caracteres par
désignation est 23.

Les désignations déja définies sont disponibles pour tous les éléments (entrées, sorties, fonctions,
valeurs fixes, entrées et sorties de bus).
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Utilisateur

Réglages de
hase

Uersion

Gestion dommées

Utilisateur |

Utilisateur

Utilisateur actuel

Utilisateur

Htilisateur
actuel

Utilisateur
Techniclen

[  Expert |

Sélection déterminant si I'utilisateur a le niveau Expert, Technicien ou Utilisateur.

Pour I'acces au niveau Technicien ou Expert, la saisie d'un mot de passe pouvant étre attribué par le
programmeur est obligatoire.

Apres le chargement des données de fonction du niveau Expert ou Technicien, le régulateur revient
au niveau Utilisateur et reprend les mots de passe programmés.

Apres le démarrage, le régulateur se trouve toujours au niveau Utilisateur.

Modifier le mot de passe

Utilisateur

Utilisateur
actuel

Utilisateur
Techhicien
Expert

Modifier mot de
Fasse technicien

Modi £1er mot de
Fasse expart

L'expert peut modifier les mots de passe du technicien et de I'expert. Le
technicien peut uniguement modifier le mot de passe du technicien. La
longueur du mot de passe et le type des caracteres peuvent étre choisis
au gré de chacun.

Pour modifier un mot de passe, il faut tout d’abord entrer I'ancien mot de
passe.
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Utilisateur

Liste des actions autorisées

I':s“;:::r uti- Affichages et actions autorisées
* Apergu mesures
+ Entrées : affichage uniquement, pas d'accés aux parameétres
+ Sorties : modification du statut des sorties autorisées pour I'utilisateur, affi-
chage des heures de service, pas d'accés aux parameétres
+ Valeurs fixes : modification de la valeur ou du statut des valeurs fixes autori-
sées pour l'utilisateur, pas d’acces aux parametres
+ Fonctions : affichage du statut des fonctions, pas d’accés aux paramétres
Utilisateur | - Messages : affichage des messages activés, masquer ou supprimer des mes-
sages
+ Bus CAN et DL : pas d’acces aux parametres
+ Réglages de base : La langue, la luminosité et le timeout écran peuvent étre
modifiés
- Utilisateur : modification d’utilisateur (avec saisie d'un mot de passe)
+ Valeurs systéme : réglage de la date, de I'heure et des données de lieu, affi-
chage des valeurs systeme
En supplément :
+ Modification des paramétres des entrées (exception faite du type et de la gran-
deur de mesure), pas de redéfinition
+ Modification des paramétres des sorties (exception faite du type ; statut unique-
ment en cas d’'autorisation pour I'utilisateur ou le technicien), pas de redéfinition
+ Modification des parameétres des valeurs fixes (exception faite du type et de la
grandeur de mesure ; valeur ou statut uniquement en cas d'autorisation pour
Technicien I'utilisateur ou le technicien), pas de redéfinition
+ Réglages de base : Modification et redéfinition des désignations personnali-
sées, choix de la devise
+ Fonctions : modification des variables d’entrée personnalisées et des para-
metres, les variables de sortie sont visibles
+ Tous les réglages dans les menus des bus CAN ou DL
« Actions de |la gestion des données
Expert Toutes les actions sont autorisées pour I'expert et tous les affichages sont acces-

sibles

Commutation automatique

Normalement, le régulateur repasse automatiquement en mode utilisateur 30 minutes apres la
connexion en tant qu’expert ou technicien.

A des fins de programmation ou de test, cette commutation automatique peut étre désactivée sil'ex-
pert sélectionne le menu « Modifier mot de passe expert », saisit d’abord I'ancien mot de passe, puis
ne saisit rien (méme pas « 0 ») et confirme avec la coche. Le méme principe s'applique également
en substance au mot de passe du technicien.

Lorsqu’une nouvelle programmation est chargée, le régulateur revient au niveau Utilisateur ; le mot
de passe expert attribué par le programmeur est alors valable.
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Version et numéro de série

Version et numéro de série

Ce menu comprend le numéro de série, les données de production internes et le nom des données

de fonction actuelles.

Réglages de
hase

Utilisateur

Uersion |
Gestion donmées
Ualeurs systeme

4

Uersion

ersiont U
1. B2Bat.a-H

Humero de séri el
LRE] B-Ea0EHE

Date deEPPnductinnl

Materiel
Coouverclel: BA

Rewi HSEG

Données de fonction
actuellest tmr. dat

Code 1nterme:
HEHEE

Le numéro de série peut également étre lu sur la plaque signalétique du régulateur.
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Gestion données

Gestion données

Utilisable uniquement en mode Technicien ou Expert
Les actions suivantes peuvent étre effectuées dans ce menu :

* Enregistrer, charger ou supprimer les données de fonction
* Charger le micrologiciel

« Affichage d’état du transfert de données

* Redémarrage du régulateur

Utilisateur
Uersion

Gestion données)
Valeurs systéme

Données de fonction

Gestion données

Données de
fonction

Charaer, ..
Erreal strer, ..
Réinitialisation
totale

Dnnnées de Nom des données de fonction actuelles

fonction
actuellest tnr, dat.
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Charger...

Données de
fonction

Charaer, ..

Gestion données

Des données de fonction peuvent étre chargées depuis la carte SD dans le régulateur ou dans

d’autres appareils x2.

Il est possible d’enregistrer plusieurs données de fonction.
Le transfert de données est possible uniquement aprés la saisie du mot de passe Technicien ou Ex-

pert de I'appareil cible.

Apres la sélection des données de fonction souhaitées (fichier *.dat), vous devez indiquer comment
les niveaux de compteur et les valeurs de calibrage du calorimetre doivent étre traités.

Les actions suivantes peuvent étre sélectionnées :

Niveaux
compteur
sorties... || Dormas |
Conserver | Réinitialiser
Niveaux Chara, donn. fonct.
compteur
fonctions. ..
Conseryer
Ual.calibrage
{calorimétrel..
Conseryer
(X
Conserver Les niveaux de compteur ou les valeurs de calibrage sont repris par
le régulateur.
Exemple d’application : aprés une modification de programme avec
TAPPS2
Réinitialiser Les niveaux de compteur ou les valeurs de calibrage sont remis a

zéro.

Charg. donn.fonct.

Les niveaux de compteur ou les valeurs de calibrage sont repris a
partir des données de fonction a charger dans le régulateur.

Exemple d’application : remplacement du régulateur. Les données
de fonction sont reprises de I'ancien régulateur et ses niveaux de
compteur doivent étre chargés dans le nouveau régulateur.

Les nouvelles données de fonction sont chargées apres effleurement de , I'action est inter-

rompue avec @ .

Si des données de fonction sont chargées dans le régulateur, un fichier _Backup.dat contenant les
anciennes données de fonction est créé sur la carte SD.

Apreés le chargement des données de fonction, le régulateur revient au niveau Utilisateur.
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Gestion données

Supprimer, renommer et envoyer des fichiers enregistrés

Pour renommer ou supprimer des fichiers enregistrés, il faut effleurer I'icone Plus. Une sélection s’af-
fiche ensuite :

Gestion donnmées Gestion donnmées

Données de Données de

fonction » fonction

Charger... Charger...

0O.. a..

BFichier.dat (& BFichier.dat =
X I L)

Supprimer u:ll’ ﬁchier;

Renommer un fichier
Envoyer le fichier aux nceuds sélectionnés
Effleurer a nouveau le symbole permet un retour a partir de cette sélection.

Supprimer un fichier
Une question de sécurité s’affiche que I'on confirme par un effleurement de .
L’action est interrompue par effleurement de

Renommer un fichier

Un clavier permet de modifier le nom du fichier (ne pas utiliser de caractéres accentués). Le nom de
fichier doit comporter max. 63 caractéeres et aucun point ni accent

Envoyer le fichier aux noeuds sélectionnés

Cette fonction permet d’envoyer des données de fonction a d'autres participants au bus CAN dotés
de la technique x2 (p. ex. RSM610, CANEZ2, CAN-1/045).

Uaul ez-vous vral ment.
aryoder le fichier
| Al hieuds
sel ectionnes ?
"Fichier. dat"

)

T I .
Sel ectionnez |

L

v

Sélection du numéro de nceud suivi de 'effleurement de .

66



Gestion données

Enregistrer...
‘[Enreaigtrer... ”

Les données de fonction actuelles peuvent étre enregistrées sur une carte SD.

Les données de fonction peuvent recevoir leur propre désignation. Il est possible d'enregistrer plu-
sieurs données de fonction.

Exemple :

Données de
fonction

Enregistrer...
., |
B +++ +
B Fi chi er, dat.

Dans cet exemple, plusieurs données de fonction sont déja enregistrées sur la carte SD.

Taper dans le champ de commande pour enregistrer les données de
[El T+t "'] fonction sous un nouveau nom. Cela permet d’attribuer un nouveau nom
et d'enregistrer le fichier (ne pas utiliser de caractéres accentués). Le
nom de fichier peut étre composé de 63 caracteres maximum, sans point ni accent.

B 44+ Pour charger les données de fonction d’'un autre appareil x2 sur la carte
SD du régulateur, appuyer sur le symbole Plus.

Ly - | Lebouton de commande se déroule et |a fléche est sélectionnée.

Il faut alors indiquer le nceud et il est également possible de saisir un nom de fichier propre.

Entegistrer les
donnees de fonction
L des nieuds
salectionnes ¢
I +++II

|56 ecti onrez |
(X
Apercu des fonctions

TA-Designer, version minimale 1.25, UVR610 version micrologiciel minimale 1.27

Funkt ionsiibers L'apercu des fonctions (fichier *.tfo ) peut étre chargée dans I'appareil de-
icht puis la carte SD ou supprimée dans I'appareil. Il est possible d'enregistrer
plusieurs fichiers sur la carte SD.

Laden... Une fois le fichier sélectionné, une question de sécurité est affichée, car

Laschen I’Apercu des fonctions actuellement présent dans I'appareil va étre écra-
sé.

Aktuelle

Furktionsiibersichts | Le bouton « Supprimer... » permet de supprimer I'’Apergu des fonctions en-
registré dans I'appareil. Une question de sécurité s'affiche une fois le fi-
chier sélectionné.

Pour répondre aux questions de sécurité, il suffit d’effleurer (= oui) ou @ (= non).
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Gestion données

Micrologiciel / charger...

Micrologiciel

[Charaer., .. |

Le micrologiciel (= systéme d’exploitation, fichier *.bin) peut étre chargé de la carte SD vers le régu-
lateur ou encore vers d'autres appareils x2 (exception : autres appareils UVR16x2) raccordés au bus
CAN. Il est possible d’enregistrer plusieurs versions du systéme d’exploitation sur la carte SD.

Le transfert de données est possible uniquement apres la saisie du mot de passe Technicien ou Ex-
pert de I'appareil cible.

Comme pour le chargement des données de fonction, les fichiers du micrologiciel enregistrés
peuvent étre supprimés, renommeés ou chargés dans d'autres appareils x2.

Micrologiciel
Charger...

O..

IELIUEE-lIa uma hinEl

Supprimer un flﬂ'll&l‘;
Renommer un fichier

Envoyer le fichier aux neeuds sélectionnés

Effleurer a nouveau le symbole permet un retour a partir de cette sélection.

Statut

| Statut

Dpération

réussie f
Estindiqué ici si des données ont été transférées correctement via la gestion des données depuis la
carte dans le régulateur, ou inversement.

Cet affichage d'état ne s'applique pas aux transferts de données depuis un autre régulateur,un C.M.1.
ou un moniteur CAN.
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Gestion données

Réinitialisation totale

Seul le technicien ou I'expert peut exécuter une réinitialisation totale aprées
avoir répondu a une question de sécurité.

Gestion donmées

angi?gnde Une réinitialisation totale supprime les modules fonctionnels, le paramé-
trage de toutes les entrées et sorties, les entrées et sorties de bus, les va-
Charger, .. leurs fixes et les valeurs systéme.
Enragistrar, . . Les regI’ages du numéro de nceud CAN et du débit de bus CAN sont
— conserveés.
Eei”i tialization Aprés I'effleurement, une question de sécurité s'affiche pour confirmer la
ELE=H réinitialisation totale.

Conf irmner
1'opération 7

L] - - - - -
Réll‘ll‘t—ul_l_lal isati | poyr répondre a cette question, vous devez effleurer la coche
totale" (= oui) ou la croix @ (= non).

QD (x)

En cas de réinitialisation totale, un fichier _Backup.dat contenant les anciennes données de fonction
est créé sur la carte SD.

Redémarrer
Statut A la fin du menu Gestion Données, il est possible d’effectuer un redémar-
- rage du régulateur apres avoir répondu a une question de sécurité sans
Dpération couper le régulateur du réseau électrique.
reéussie t
|Redémartar |

Réinitialisation

Pour redémarrer le régulateur, appuyez brievement
= = sur la touche de réinitialisation (avec un stylo fin) a
. Status

-~ | l'avant du régulateur et relachez-la avant que le si-
\ gnal sonore ne s'arréte (= réinitialisation).

Touche de
réinitialisation

&> UVR610

_'

Change-Log
Toute modification apportée dans le régulateur est consignée, avec le moment précis, dans le fichier
CHANGE.LOG sur la carte SD du régulateur et peut donc faire I'objet d'un suivi.
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Valeurs systéme

Valeurs systeme

Ce menu affiche le statut des valeurs systéme disponibles en tant que source pour les variables d'en-
trée de fonction et les sorties CAN et DL.

Utilisateur
Version

Gestion donmées
Ualeurs systéme|

Les valeurs systéme sont réparties en 4 groupes :

Ualeurs systeme

[Généralités |
Tenrs

Date

Soleil

Valeurs systeme « Généralités »

Ces valeurs systeme permettent de surveiller le systeme de régulation avec une programmation cor-
respondante.

* Démarrage régul. * Noeud CAN

* Erreur capteur Entrées/CAN/DL - Connexion CAN

* Erreur réseau CAN/DL « Message (type : message/avertissement/défaut/erreur)
* Fréquence du réseau * Numéro de série

Une valeur systéme indique si un message du type indiqué est actuellement actif sur le régulateur.

Démarrage régul. génere, 40 secondes apres la mise en marche de I'appareil ou une réinitialisation,
une impulsion de 20 secondes et sert a surveiller les démarrages du régulateur (p. ex. aprés des cou-
pures de courant) dans I'enregistrement de données. |l faut a cet effet régler le temps d’intervalle sur
10 secondes dans I'enregistrement de données.

Erreur capteur et Erreur réseau sont des valeurs numériques globales (Non/Oui) sans référence au
statut d’erreur d'un capteur ou d'une entrée réseau en particulier.

Si 'un des capteurs ou l'une des entrées réseau présente une erreur, le statut de groupe concerné
passe de Non a Oui.
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Valeurs systeme

Valeurs systéme « Temps » Valeurs systéeme « Date »

+ Seconde (de I'heure en cours) « Jour

+ Minute (de I'heure en cours) * Mois

* Heure (de I'heure en cours) + Année (sans indication de siécle)

* Impulsion seconde + Jour de la semaine (commencant le lundi)
* Impulsion minute * Semaine calendaire

* Impulsion heure * Jour de I'année

+ Heure d'été (valeur num. ARRET/MARCHE)

Impulsion jour
* Heure (hh:mm)  Impulsion mois
* Impulsion année

* Impulsion semaine
Les valeurs « Impulsion » générent une impulsion par unité de temps.

Valeurs systéeme « Soleil »

* Lever du soleil (heure)

+ Coucher du soleil (heure)

*+ Min jusqu’au lever du soleil (le méme jour sans passer par minuit)

* Min depuis le lever du soleil

* Min jusqu’au coucher du soleil

+ Min jusqu’au coucher du soleil (le méme jour sans passer par minuit)
+ Hauteur du soleil (voir la fonction d’'ombrage)

- Direction du soleil (voir la fonction d’'ombrage)

+ Hauteur du soleil > 0° (valeur num. Oui/Non)

+ Hauteur max. du soleil (heure)
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Témoin de contrble LED

Témoin de controle LED

> UVR610 reseto (D

© ©
L3

© ©
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Le témoin de contréle LED peut afficher des états différents grace a trois couleurs.

Affichages au démarrage du régulateur

Témoin de controle | Explication

Rouge allumé en | Le régulateur démarre (= routine de démarrage aprées la mise en marche,
permanence une réinitialisation ou une mise a jour)

Orange allumé en | Initialisation matérielle aprés le démarrage
permanence

Vert clignotant Apres l'initialisation matérielle, le régulateur attend env. 30 secondes pour
recevoir toutes les informations nécessaires a la fonction (valeurs de cap-
teur, entrées réseau)

Vert allumé en per- | Fonctionnement normal du régulateur
manence

Un message actif peut étre affiché par un affichage LED modifié. Le réglage s’opére dans le menu
de paramétrage de la fonction Message.

Sous réserve de modifications techniques ainsi que d’erreurs typographiques et de fautes d’'impres-
sion. La présente notice est valable uniquement pour les appareils dotés de la version de micrologi-
ciel correspondante. Nos produits connaissant des progrés techniques et un développement
permanents, nous nous réservons le droit d’effectuer des modifications sans notification particu-
liere. © 2019
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Mentions légales

Les présentes instructions de commande sont protégées par droits d'auteur. Toute utilisation en dehors
des limites fixées par les droits d'auteur requiert I'accord de la société Technische Alternative RT GmbH.
Cette regle s'applique notamment pour les reproductions, les traductions et les médias électroniques.

Technische Alternative RT GmbH c €

A-3872 Amaliendorf, Langestralie 124
Tel.: +43 (0)2862 53635 Fax +43 (0)2862 53635 7
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