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Grundlagen

Grundlagen

Diese Anleitung dient als Programmierhilfe direkt am Gerat, gibt aber auch wichtige Erlauterungen
zu den Elementen, die fiir die Programmierung mit der Programmiersoftware TAPPS2 bendtigt wer-
den (Funktionen, Ein- und Ausgénge, etc.).

Grundsatzlich ist die Programmierung mit TAPPS2 zu empfehlen. Dadurch kann der Programmierer
die gesamte Funktionalitdt am PC als grafischen Ablaufplan zeichnen (= programmieren) und para-
metrieren.

Trotzdem ist es wichtig, auch die “Programmier-Mechanismen” am Gerat selbst zu kennen um vor
Ort Anderungen vornehmen zu kénnen.

Gerite-Ubersicht
Ausgangs-LEDs

oooovdovoooMotocoMotootoon

—Status-LED
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Reset-Taster

Micro-SD-Karte

Das Display dient zur Navigation im Regler, um Funktionen zu programmieren, Werte einzulesen, auf
andere Gerate zuzugreifen usw.

Das Rad rechts vom Display dient der Navigation. Eine Drehung im Uhrzeigersinn bewirkt ein Hinab-
Navigieren im Menli, eine Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn bewirkt ein Hinauf-Navigieren.

Ein Driicken auf das Rad 6ffnet das gewahlte Menii/ermdglicht das Andern des gewéahlten Wertes/
Parameters. (= Enter-Taste)

Ein Driicken der Zuriick-Taste unter dem Rad bewirkt das Verlassen eines Meniis.

Das Betatigen der ,Enter-Taste” oder der ,Zurlick-Taste” bezieht sich auf den Wert/Menlipunkt der
am Display umrahmt ist.

Die sechs libereinander angeordneten Ausgangs-LEDs rechts vom Display sind Indikatoren fiir den
Betrieb der Schaltausgénge. Eine griin leuchtende LED bedeutet einen aktiven Ausgang.

Die einzelne Status-LED oben rechts Rad gibt Auskunft Giber den Anlagen- und Reglerstatus. Griines
Blinken bedeutet, dass der Regler startet. Dauerhaft Griines Leuchten bedeutet einen gewohnlichen
Betrieb. Orange bedeutet, dass eine ,Meldung” besteht, wie z.B. eine Kollektoriibertemperaturab-
schaltung. Rot bedeutet einen ,Fehler”, wie z.B. den Ausfall eines DL-Sensors.

Durch kurzes Driicken der Reset-Taste wird das Gerat neu gestartet. Fiir einen Totalreset muss die
Taste gedriickt gehalten werden, bis die Status-LED aufhort, schnell orange zu blinken und langsam
rot zu blinken beginnt.

Die mitgelieferte Micro-SD-Karte dient der Datenverwaltung von Funktionsdaten und Firmware.



Grundlagen

Planungsgrundlagen

Um eine effiziente Programmerstellung zu gewahrleisten, muss eine festgelegte Reihenfolge einge-
halten werden:

L

Grundvoraussetzung zur Erstellung der Programmierung und der Parametrierung ist ein
exaktes hydraulisches Schema.

Anhand dieses Schemas muss festgelegt werden, was wie geregelt werden soll.

Aufgrund der gewiinschten Regelfunktionen sind die Sensorpositionen zu bestimmen und
im Schema einzuzeichnen.

2
3
4

Im nachsten Schritt werden alle Sensoren und Ausgange mit den gewiinschten Ein- und
Ausgangshummern versehen.

Da die Sensoreingange und Ausgange unterschiedliche Eigenschaften besitzen, ist eine ein-
fache Durchnummerierung nicht moglich. Die Ein- und Ausgangsbelegung muss daher an
Hand dieser Anleitung erfolgen.

S

Danach erfolgen der Aufruf der Funktionen und deren Parametrierung.

Bezeichnungen

Zur Bezeichnung aller Elemente konnen vorgegebene Bezeichnungen aus verschiedenen Bezeich-
nungsgruppen oder benutzerdefinierte Bezeichnungen ausgewahlt werden.

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Im Meni ,Grundeinstellungen” kdnnen alle benutzerdefinierten Bezeichnungen aus der Fachmann-
oder Expertenebene global angelegt, geandert oder geléscht werden.

Grundein5tellun|

gen

Datum # Uhrzeit / V
Standaort

Cprarhe
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Wahruna
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EE”“?*EE'F':IEH hierte Anzeige nur im Fachmann- oder Expertenmodus
Bezel chhunaeh ,



Grundlagen

Ansicht mit bereits definierten Bezeichnungen

Grundeinstel lun
gen

Benutzerdef inie
rte
Bezeichnungen

[Warmasser |
UL Soll |
|

[
r 1

Zur Eingabe werden Buchstaben/Zahlen/Symbole nacheinander eingegeben.

Hhal o9auss

= E

() (X] |+

Es kdnnen bis zu 100 verschiedene Bezeichnungen vom Benutzer definiert werden. Die maximale
Zeichenanzahl pro Bezeichnung ist 23.

Die bereits definierten Bezeichnungen stehen allen Elementen (Eingange, Ausgénge, Funktionen, Fix-
werte, Bus-Ein- und Ausgénge) zur Verfligung.




Grundlagen

Allgemeine Hinweise zur Parametrierung

von Eingangen, Ausgéangen, Fixwerten, Funktionen, Grundeinstellungen und CAN- und DL-Ein- und
Ausgéangen.

Sofern angezeigt, miissen Eingaben durch bestatigt werden.

Soll eine Eingabe verworfen werden, wird [E:I gewahlt.
Beispiel:

Newes Passwort

128
(J) X +]

Eingabe von Zahlenwerten
Zur Eingabe von Zahlenwerten wird folgendes Fenster angezeigt:

llert,
-273.2 - P Name des Zahlenwertes, Eingabebereich

2668, °C

28,8 °C P Momentaner Zahlenwert

%] — Faktor der Zahleneingabe

Es wird der aktuelle Wert vorgegeben (Beispiel: 20,0°C).

In der oberen Zeile wird der Name des Wertes, dann der Eingabebereich angezeigt (Beispiel: -273,2
—2000,0°C).

Die Eingabe erfolgt durch Drehen des Rads. Es wird durch Driicken des Rads bestatigt oder mit der
Zurlck-Taste verworfen.

Durch Halten des Rads wird der Faktor im Beispiel) gedndert, um groRe Zahlen schneller einzu-
geben. Jeder Anschlag am Rad verandert die Zahl um den Faktor (x1, x10, x100, x1k).



Datum / Uhrzeit / Standort

Datum / Uhrzeit / Standort

GPHHdEi“EtEllunl
ger

Datum # Ukrzeit 7
St.andort,

Cerarhe

A4

Datun / Uhrzeit!
/ Standort

[Zei tzone |
Als Aa

automatlsche
Zel tumstel luna

[Ja

Sommerze t.
Meim

—

Cat.um
Do 18, 81, 2619 ]

Uktzel t,
[ETE |

GFS Breite
42, 826500 * |

GFS Lanse
(15, B2AEmE * |

Sohnenauf 9ana
7 49

Sohnenhochststand
12 g

Sonnenunt.eraana
16: 24

Sohnenhoke
15.7 °

Sohnenrichtuna
264, 9 *

Unter den Grundeinstellungen befindet sich der Eintrag Datum / Uhrzeit
/ Standort.

Zuerst werden die Parameter fiir die Systemwerte angezeigt.

«Zeitzone — 01:00 bedeutet die Zeitzone ,UTC + 1 Stunde”. UTC steht
fur ,Universal Time Coordinated”, auch als GMT (= Greenwich Mean
Time) bezeichnet.

-automatische Zeitumstellung - Wenn ,Ja“ erfolgt die automatische
Sommerzeitumstellung nach den Vorgaben der Européischen Union.

Sommerzeit — ,Ja“, wenn die Sommerzeit aktiv ist. Nur dnderbar, wenn
die ,automatische Zeitumstellung“ auf ,Nein“ steht.

‘Datum - Eingabe des aktuellen Datums (TT.MM.JJJJ).

Uhrzeit - Eingabe der aktuellen Uhrzeit

*GPS Breite — Geographische Breite nach GPS (= global positioning sys-
tem - satellitengestiitztes Navigationssystem)

*GPS Lange - Geographische Lange nach GPS

‘Sonnenaufgang — Uhrzeit

*Sonnenhochststand — Uhrzeit

‘Sonnenuntergang — Uhrzeit

o

‘Sonnenhohe — Angabe in
gemessen, Zenit = 90°

vom geometrischen Horizont (0°) aus

Sonnenrichtung — Angabe in ° von Norden (0°) aus gemessen
Nord = 0° Ost=90° Sid =180°  West =270°



Datum / Uhrzeit / Standort

Mit den Werten fiir die geographische Lange und Breite werden die standortbezogenen Sonnendaten
ermittelt. Diese kénnen in Funktionen (z.B. Beschattungsfunktion) verwendet werden.

Die werksseitige Voreinstellung flr die GPS-Daten bezieht sich auf den Standort der Technischen Al-
ternative in Amaliendorf / Osterreich.

Nachfolgend werden die standortbezogenen Sonnendaten angezeigt.

Gangreserve

Das Gerat hat bei Stromausfall eine Gangreserve von ca. 3 Tagen fiir Uhrzeit und Datum.

10



Wertelibersicht

Werteiibersicht

In diesem Meni kdnnen die 6 Sensoreingange, DL-Bus Eingadnge und analoge sowie digitale CAN-
Bus-Eingange ubersichtlich angezeigt werden.

Werteubersicht

C e |
DL—Bus |

[
| CAN-Bus Analoa |
| CAN-Bus Digital |

4

Werteubersicht
Wird ein Eintrag gewabhlt, werden weiter unter die entsprechenden Wer-

[-m te aufgelistet.
[ DL —Pus ]
| CAW-Bus Analos |
|_CAH-Bus Digital |
i: 1881 °C
o o18.4 °C
B LI T

11



Eingange

Eingdnge

Der Regler besitzt 6 Eingange fiir analoge (Messwerte), digitale (EIN/AUS) Signale oder Impulse.

In diesem Menl werden die Eingange mit ihrer Bezeichnung und dem aktuellen Messwert bzw. Zu-
stand angezeigt.

Beispiel einer bereits programmierten Anlage, Eingang 4 ist noch unbenutzt:

Eingange
1 T.Kaollektor 1
1688.1 °C

2 T.kollektaor 2
118, 4 °C

a2 T.S5olar RL 1
63,5 L

di unbenut.zt

Parametrierung

Sensortyp und Messgrﬁﬂe
Nach Auswahl des gewiinschten Eingangs erfolgt die Festlegung des Sensortyps.

E

Eingang 1

Tur
unbenutzt

Zuerst erfolgt die grundsatzliche Abfrage fiir den Typ des Eingangssignals
* Digital
* Analog
* Impuls

Digital
Auswahl der MessgroRe:

* Aus/Ein « Aus/ Ein (invers)
* Nein/Ja * Nein / Ja (invers)

12



Analog

Auswahl der MessgroRe:

* Temperatur

Eingange

+ Auswahl des Sensortyps: KTY (2 kQ/25°C = ehemalige Standardtype der Technischen Alter-
native), PT 1000 (= aktuelle Standardtype), Raumsensoren: RAS, RASPT, Thermoelement
THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000, PTC, NTC

- Solarstrahlung (Sensortyp: GBS01)

+ Spannung (max. 10V DC)

 Widerstand

* Feuchte (Sensortyp: RFS)
* Regen (Sensortyp: RES)

Zusatzliche Auswahl der Prozessgrofe fiir die MessgroRen Spannung und Widerstand:

+ dimensionslos

+ dimensionslos (,1)
* Arbeitszahl

+ dimensionslos (,5)
* Temperatur °C

* Globalstrahlung

+ CO,-Gehalt ppm

* Prozent

Absolute Feuchte
Druck bar, mbar, Pascal
Liter

Kubikmeter

Durchfluss (I/min, I/h, I/
d, m3/min, m3/h, m3/d)
Leistung

Spannung

Stromstarke mA
Stromstarke A

Widerstand

Frequenz

Geschwindigkeit (km/h, m/s)
Grad (Winkel)

Gewicht (kg, t)

Lange (mm, cm, m)

AnschlieBend muss der Wertebereich mit der Skalierung festgelegt werden.
Beispiel Spannung/Globalstrahlung

Ekalieruns

Finaarasuert, 1
F. B8 U
Zielwert. 1

@ Wend |

Einganaswert. 2
1@, 5@ U |

Zlelyert 2
(1588 1/mE |

0,00V entsprechen 0 W/m?, 10,00V ergeben 1500 W/mZ.

13



Eingange

Impulseingang
Die Eingange 1 - 6 kdnnen Impulse mit max. 10 Hz und mindestens 50 ms Impulsdauer erfassen.
Auswahl der MessgrofRe

Eingang 6

TuF

[Teul = |

Imruls
B Benutzerdefini ert

Windgeschwindigkeit
Fiir die Messgrole ,Windgeschwindigkeit” muss ein Quotient eingegeben werden. Das ist die Signal-
frequenz bei 1 km/h.

Beispiel: Der Windsensor WIS01 gibt bei einer Windgeschwindigkeit von 20 km/h jede Sekunde einen
Impuls aus (= THz). Daher ist die Frequenz bei 1 km/h gleich 0,05Hz.

Fuotient

Einstellbereich: 0,01 — 1,00 Hz
Durchfluss

Fir die MessgrolRe ,Durchfluss” muss ein Quotient eingegeben werden. Das ist die Durchflussmenge
in Liter pro Impuls.

Einstellbereich: 0,1 — 100,0 I/Impuls

Impuls

Diese Messgrofie dient als Eingangsvariable fiir die Funktion ,,Zahler”, Impulszahler mit Einheit ,Im-
pulse”.

Benutzerdefiniert
Fiir die MessgrolRe ,Benutzerdefiniert” miissen ein Quotient und die Einheit eingegeben werden.

Dot ent, Dt ent,
B, SARAA 1 /Tne B, A1 25 kWb e

Eirkeit, Eirkeit.

L | [kl ]
Zei teinhel t

[k |

Einstellbereich Quotient: 0,00001 — 1000,00000 Einheiten/Impuls (5 Nachkommastellen)
Einheiten: |, kW, km, m, mm, m3.

Fir I, mm und m® muss zusatzlich die Zeiteinheit ausgewahlt werden. Fir km und m sind die Zeitein-
heiten fix vorgegeben.

Beispiel: Fir die Funktion ,Energiezahler” kann die Einheit ,kW" verwendet werden. Im obigen Bei-
spiel wurde 0,00125 kWh/Impuls gewahlt, das entspricht 800 Impulse /kWh.

14



Eingange

Bezeichnung

Eingabe der Eingangsbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen aus verschiedenen
Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefinierter Bezeichnungen.

Sensortyp Analog / Temperatur:

+ Allgemein
* Erzeuger
* Verbraucher
* Leitung
+ Klima
Benutzer (benutzerdefinierter Bezeichnungen)

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Sensorkorrektur

Fir die Messgroen Temperatur, Solarstrahlung, Feuchte und Regen des Sensortyps Analog besteht
die Moglichkeit einer Sensorkorrektur. Der korrigierte Wert wird fiir alle Berechnungen und Anzeigen
verwendet.

Beispiel: Temperatursensor PT1000

[Serisor
FT 1068

Sensork orrek tur
[B,2 ¥ |

Mittelwert

Mittel wert

Diese Einstellung betrifft die zeitliche Mittelung der Messwerte.

Eine Mittelwertbildung von 0,3 Sekunden fiihrt zu einer sehr raschen Reaktion der Anzeige und des
Gerates, allerdings muss mit Schwankungen des Wertes gerechnet werden.

Ein hoher Mittelwert fiihrt zu Tragheit und ist nur fiir Sensoren des Warmemengenzahlers empfeh-
lenswert.

Bei einfachen Messaufgaben sollte etwa 1 - 3 Sekunden gewahlt werden, bei der hygienischen Warm-
wasserbereitung mit dem ultraschnellen Sensor 0,3 — 0,5 Sekunden.

15



Eingange

Sensorcheck fiir analoge Sensoren

[Sensorcheck ﬁ

iE Unterbrechunas-

K hl sz~ schwelle

schielle (Btandard ]
[Standard ) Unt.erbrechunas-
Kurzschl ussuwert. uert

St.andard
[St.andard | [Etandar )
l

Ein aktiver ,Sensorcheck” (Eingabe: ,Ja"“) erzeugt bei einem Kurzschluss bzw. einer Unterbrechung
automatisch eine Fehlermeldung.

Beispiel:
Eingange
1 T.Kaollektor 1

-3399,9 °C

Sensorfehler

Bei aktivem ,Sensorcheck” steht der Sensorfehler als Eingangsvariable von Funktionen zur Verfi-
gung: Status ,Nein"” fir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja" fiir einen Defekt (Kurzschluss oder
Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingange zur Verfligung.

Werden die Standard-Schwellen gewahlt, ‘c_iann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der unteren
Messgrenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der oberen Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fiir Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fiir die internen Berechnungen herangezogen.

Durch passende Auswahl der Schwellen und Werte kann bei Ausfall eines Sensors dem Regler ein
fester Wert vorgegeben werden, damit eine Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann.

Beispiel: Wird die Schwelle von -40°C (= ,Schwellwert”) unterschritten, wird ein Wert von 0,0°C
(= "Ausgabewert”) fiir diesen Sensor angezeigt und ausgegeben (fixe Hysterese: 1,0°C). Gleichzeitig
wird der Status ,Sensorfehler” auf ,Ja" gesetzt.

[Sersorcheck \v Eingange
Ja Kurzschl usswerd, —> ||li T.Kollektor |
[Berutzerdefiniert. | B8 °C
kurzschl uss-
schuelle Ausgabewart,
[Berutzerdefiriert | 3.8 C |
Schwel Lwert,
[-46. 6 C |
|

Beispiel: Der Sensor 1 hat -40°C unterschritten, als Messwert wird daher 0°C ausgegeben, gleichzei-
tig wird ein Sensorfehler angezeigt.

16



Eingange

Widerstandstabelle der verschiedenen Fiihlertypen

Temp. 0 10 20 25 30 40 50 60 | 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000|1039 | 1078|1097 |[1117 | 1155|1194 | 1232|1271 |1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 | 1122 | 1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [o] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [0] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [0] | 1000|1056 | 1112 | 1141 | 1171 | 1230 | 1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [0] | 1000 | 1045|1091 | 1114|1138 | 1186 | 1235|1285 | 1337 | 1390 | 1444 | 1500
TKS5000

Die Standardtype der Technischen Alternative ist PT1000.
Bis 2010/2011 war die Standardtype der Werksauslieferung KTY (2kQ).

PT100, PT500: Da diese Sensoren gegeniiber aulleren Storungseinfliissen anfalliger sind, miissen
die Sensorleitungen geschirmt sein und sollte die Mittelwertszeit erhoht werden. Trotzdem kann die
fir PT1000-Sensoren geltende Genauigkeit It. technischen Daten nicht garantiert werden.

NTC-Fiihler

: Fiir die Auswertung von NTC-Fihlern ist die Angabe des R25- und des
=nsor Beta-Wertes erforderlich.

[HTE ] Der Nennwiderstand R25 bezieht sich immer auf 25°C.

Fag Der Beta-Wert bezeichnet die Charakteristik eines NTC-Fihlers in Bezug
[1 B0 ko ] auf 2 Widerstandswerte.

Bet.a

|L0ag ]

Beta ist eine Materialkonstante und kann aus der Widerstandstabelle des Herstellers mit folgender
Formel berechnet werden:
2 Flan
R2yr)
1 1
Tiwry T2

B:

Da der Beta-Wert keine Konstante liber den gesamten Temperaturverlauf ist, miissen die zu erwar-
tenden Grenzen des Messbereichs festgelegt werden (z.B. fiir einen Speicherfiihler von +10°C bis
+100°C, oder fiir einen AuBRenfiihler von -20°C bis +40°C).

Alle Temperaturen in der Formel miissen als absolute Temperaturen in K (Kelvin) angegeben werden
(z.B. +20°C = 273,15 K+ 20 K = 293,15 K)

In natirlicher Logarithmus

R Widerstand bei der unteren Temperatur des Temperaturbereichs
R2) Widerstand bei der oberen Temperatur des Temperaturbereichs
TT(NT) untere Temperatur des Temperaturbereichs

T2y obere Temperatur des Temperaturbereichs

17



Eingange

PTC-Fiihler

Sensor PTC
Sensorkorrektur 00K
R23 1,00 k0
Alpha (x10°-3) 7,95000
Beta (x10"-&) 19,50000

Fir die Auswertung von PTC-Fihlern ist ebenfalls die Angabe
des R25-Wertes erforderlich. Der Nennwiderstand R25 bezieht
sich auf 25°C.

Zusaétzlich werden die Angaben Alpha (x10*-3) und Beta (x10*-
6) benctigt. Die Werte Alpha und Beta sind normalerweise dem
Datenblatt des PTC-Fiihlers zu entnehmen und nach Anwen-
dung der jeweils nebenstehenden Formel einzugegeben.

Zur Berechnung der Werte Alpha und Beta werden zwei beliebige Widerstandswerte und deren zuge-
horige Temperaturen laut der Widerstandstabelle des jeweiligen PTC-Sensors gewahlt.

Ry Widerstandswert 1 (Ohm)

T, ... Temperatur bei Widerstand R (°C) | AT,=T; - 25°C

R, ... Widerstandswert 2 (Ohm)

T, ... Temperatur bei Widerstand R, (°C) |  AT,=T, - 25°C

Beta sollte zuerst berechnet werden, da jener Wert fiir die Berechnung von Alpha notwendig ist.

R.- R25

R: - R25

B = AT.xR25x (AT:-AT))

R: - R25

-+

AT xR25 x (AT: - ATY)

A= Ro5 AT, ~ ATixB

18



Ausgénge

Ausgainge

Der Regler besitzt 10 Ausgange.
Durch den Eintrag Ausgénge im Hauptmenii gelangt man in eine Ubersicht.

Ausgange werden mit ihrer Bezeichnung und dem aktuellen Zustand angezeigt.
Beispiel:

Ausgange

11 5ol arpunee 1
Aut.osALS

21 Sol arpunee 2
Aut.osALS

i Helzkrel spumpe
Aut.oALS

di Anforderuns
Kessel

Aut.oALS

Parametrierung Fj

Nach Auswahl des gewiinschten Ausgangs erfolgt die Festlegung des Ausgangstyps.

| & <
Ausgang 1
TaF
lurberutzt, |

Zuerst erfolgt die grundsatzliche Abfrage flir den Ausgangstyp.

Ausgangstyp

Man unterscheidet folgende verschiedene Ausgangstypen, die aber nicht bei allen Ausgangen wahl-
bar sind:

* Schaltausgang

* Ausgangspaar

«0-10V

*PWM

19



Ausgénge

Ausgange 1+2, 3+4, 5+6, 7+8 und 9+10 als Ausgangspaar
B &
Ausgang 1

Tup

unbenut.zt
Schal tausaana

Aus3anasFaar

Diese Ausgadnge konnen als einfache Schaltausgange oder zusammen mit dem nachfolgenden
Schaltausgang als Ausgangspaar (z.B. Ansteuerung eines Mischerantriebs) verwendet werden.

Die Ausgangspaare 1+2, 3+4 und 5+6 stehen serienmalig zur Verfligung. Die Ausgangspaare 7+8
und 9+10 bendtigen den Einsatz eines Hilfsrelaismoduls.

Das Ausgangspaar wird nur am ersten der betroffenen Ausgange parametriert (z.B. Ausgang 1 bei
Ausgangspaar 1+2).

Laufzeit

/ . Fir jedes Ausgangspaar muss die Mischer-Laufzeit eingegeben werden.

Laufzeit Wird Mischerlaufzeit 0 eingegeben, erfolgt keine Ansteuerung des Aus-
d2m Bes gangspaars.

Laufzeitbegrenzung

/ . Bei aktiver Laufzeitbegrenzung wird die Ansteuerung des Ausgangs-
Laufzei tbegrenzung paars beendet, wenn die Restlaufzeit von 20 Minuten auf 0 herunterge-

Iz zahlt ist. Die Restlaufzeit wird neu geladen, wenn das Ausgangspaar in
den Handbetrieb umgestellt, von einer Meldung (dominant EIN oder AUS)
angesteuert wird, sich die Ansteuerungsrichtung andert oder die Freigabe von AUS auf EIN umge-
schaltet wird.

Wird die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, dann wird die Restlaufzeit nur bis 10 Sekunden herunterge-
zahlt und die Ansteuerung des Ausgangspaares wird nicht beendet.

Wirken 2 verschiedene Funktionen gleichzeitig auf beide Ausgange des Ausgangspaars, so wird der
Ausgang mit der niedrigeren Nummer (,AUF“-Befehl) aktiviert.

Ausnahme: Funktion ,Meldung” — kommt der gleichzeitige Befehl von dieser Funktion, so wird der
Ausgang mit der hoheren Nummer (,ZU"“-Befehl) aktiviert.

20



Ausgénge

lle Schaltausgange
Fir alle Schaltausgéange kann eine Einschaltverzégerung und eine Nach-

VErzo3erung laufzeit festgelegt werden.
[ |

Machl auf

[ ]

Alle Ausgange

Fir alle Ausgange kann der Handbetrieb auf Benutzergruppen (Anwender, Fachmann, Experte) ein-
geschrankt werden.

Hardbetrieh
anderbar durch

Schal taussana
Au=3anasFaar
g-1al
PLIH

Diese Ausgange stellen eine Spannung von 0 bis 10V zur Verfligung, z.B. zur Leistungsregelung von
Brennern (Brennermodulation) oder Drehzahlregelung von Elektronikpumpen.
Die Ausgabe erfolgt wahlweise als Spannung (0 - 10 V) oder als PWM-Signal.
Sie kdnnen von der PID-Funktion oder auch von anderen Funktionen angesteuert werden. Die ,Ska-

lierung” bietet die Moglichkeit, den Analogwert der Quelle (mit oder ohne Nachkommastelle) dem
Regelbereich des zu regelnden Gerates anzupassen.

Im Modus PWM (Pulsweitenmodulation) wird ein Rechtecksignal mit einem Spannungspegel von ca.
10V und einer Frequenz von 1kHz mit variablem Tastverhéltnis (0 - 100%) erzeugt.

Wirken mehrere Funktionen (Analogwerte) gleichzeitig auf einen Analogausgang, wird der hohere
Wert ausgegeben.

Bei Aktivierung des Analogausgangs uber einen Digitalbefehl kann eine Ausgangsspannung zwi-
schen 0,00V und 10,00V (bzw. 0,0% - 100,0% bei PWM) festgelegt werden. Digitalbefehle sind ge-
gentber einer Verkniipfung mit einem Analogwert dominant.

Die Aktivierung des Analogausgangs uber ,Dominant Aus” und ,Digital Ein“ ist durch folgende digi-
tale Signale maoglich:

Camihant. Aus Liagital Ein
5. #E 1 16, B8 1)

Beispiel: Ausgangswert 5,00V Beispiel: Ausgangswert 10,00V
Dominant Aus (von Meldungen) Dominant Ein (von Meldungen)
Hand Aus Hand Ein

Digital Ein

Antiblockierschutz
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Ausgénge

Ausgangsstatus der Analogausgange

Fir den Ausgangsstatus kann festgelegt werden, ob der Status EIN ober-
halb oder unterhalb einer einstellbaren Schwelle ausgegeben werden soll.

Husaanasstatus
EIN wenn

Ist » Schuell
I=t ¢ Schuelle
(B, 8@ |

Beispiel: Wenn der Analogausgang liber 3,00 V ausgibt, dann geht der Ausgangsstatus von AUS auf

EIN.
Husaanasstatus
EIN wern
[st » Schuwelle
Schuelle
(3, 6@ | |

Je nach technischen Eigenschaften der angesteuerten Pumpe kann somit
der Ausgangsstatus so eingestellt werden, dass dieser nur dann auf EIN
steht, wenn die Pumpe tatsachlich lauft.

Soll mit einem Analogausgang (A7 — A10) zugleich auch ein Schaltausgang mitgeschaltet werden,

kann dies nur durch geeignete Programmierung erreicht werden.

Beispiel: Sobald der Ausgangsstatus des Analogausganges auf EIN geht, wird dieser EIN-Befehl (iber

die Logikfunktion an den Schaltausgang weitergegeben.

Analogausgang

}r:—' Al0 Solarpumpe

22

Logikfunktion

Freigabe Funktion
Ergebnis (Frg.=Aus) (AUS)
Inv. Erg. (Frg.=Aus) (AUS)
Eingangsvarnable 1
Eingangsvariable 2
Eingangsvariable 3
Eingangsvariable 4
Eingang able 5
Eingangsvanable &

¥%¥¥¥I%¥¥

1

Ergebnis
Inv. Erg.

Schaltausgang

—.—.—[A?

Ventl-Solar

=

=<




Ausgénge

Anzeige im Menii Ausgange
In der Menlianzeige wird der Betriebszustand des Analogausgangs angezeigt. Der Ausgangsstatus
kann durch Antippen geandert werden.
7+ 5ol arrumFe
[ Auta)
%8 % | .Auto: Ausgabe entsprechend der Quelle und Skalierung
\I, ‘Hand: einstellbarer Wert

. *Hand/AUS: Ausgabe It. Einstellung ,Dominant Aus”
fi ol ar‘Pu " I *Hand/EIN: Ausgabe It. Einstellung ,Digital Ein“
L0

Hatrid
Hand-RLS
Hand-EIH

Beispiele verschiedener Skalierungen

StellgroRe von PID-Funktion: Modus 0-10V, die StellgrolRe 0 soll 0V, die StellgréRe 100 soll 10V ent-
sprechen:

Bkalieruns
Eirganaswert. 1

[ ]

Zielwert 1
(B, 88 U |

Eifaanasuert,
1 Bl

Zlelyert 2
1@, 6r | |

Temperaturwert, z.B. von einer Analogfunktion: Modus PWM, die Temperatur 0°C soll 0%, die Tem-
peratur 100,0°C soll 100% entsprechen:

Die Temperatur wird in 1/10°C ohne Komma ibernommen.

Eifaanasuert, 7
1 BFE

Zlelyert 2

R |
Brennerleistung, z.B. von den Funktionen Warmwasseranforderung oder Wartung: Modus 0-10V, die
Brennerleistung von 0,0% soll 0V, 100,0% sollen 10V entsprechen:

Der Prozentwert wird in 1/10% ohne Komma iibernommen.

Eifaanasuert, 7
1 BEE
Zleluert 2
(18, B U |

i
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Ausgénge

Bezeichnung
Eingabe der Ausgangsbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen aus verschiedenen
Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefinierter Bezeichnungen.

* Alilgemein
* Klima
« Benutzer (benutzerdefinierter Bezeichnungen)

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl von 1 bis 16 zugeordnet werden.

Ubersicht Ausginge

5 o5
% £ £ £ S =
o o o ®
s | £ 6 | €5 | §° 2
o= o+ oo + Qg 5
U)o (7] . [~ ™ U)_:
= S Q S Qo = B
c T T 2 c o o
=2 n 2 un o0 200 © .= >
[ [ G ‘s = o= o
c = £ = c £ = c 7] -
[T ) 0O Q0 [T T 3.5 1
n neE o neon < & o
Ausgang 1 X X
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X X
7 x x X
8 x! x! X
9 x x X
10 x! x! X

T Schaltausginge und Ausgangspaare 7 — 10 nur mit Zusatzrelais méglich
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Ausgénge

Ausgangszahler &

d (@) <«

Ausgang 1

Durch Anwahl des Symbols kdnnen fiir jeden Ausgang die Betriebsstunden und Impulse (Einschal-
tungen) abgelesen werden.

Beispiel: Beim Ausgang 1 kann der Zahlerstand seit dem 10.01.2019 abgelesen werden.

Ausgang 1

Zahl stand seit
(0o 16,81, 2619)

Lesamt.zahl erstands
1 dschen

Nach Tippen auf das Schaltfeld wird abgefragt, ob man die gesamten Zahlerstande und ,Vortag“ des
Betriebsstunden- und des Impulszahlers |I6schen mochte. Die Zahlerstande ,heute” und ,letzter
Lauf” und ,aktueller Lauf” werden damit nicht geldscht.

Diese Frage wird entweder mit Anwahlen des Hakchens (= Ja) oder des Kreuzes {_X ] (= Nein)
beantwortet.

Nach dem Léschen wird das aktuelle Tagesdatum angezeigt.
Betriebsstunden

Betriehsstunden
s

Betriebsstunden Es werden die Gesamtbetriebsstunden, die Betriebsstunden des Vortags
Uort.as und von heute, sowie des letzten und des aktuellen Laufs angezeigt.

s
Betriebsstunden
kheute

s
Betriebsstunden
letzter Lauf

s
Betriebsstunden
aktueller Lauf

s
:- Nach Anwahlen des Schaltfelds wird abgefragt, ob man die heute gezahl-
Esaileeﬁggﬁgﬁen ten Betriebsstunden loschen moéchte. ,Letzter Lauf” und ,aktueller Lauf”

werden dadurch nicht geloscht
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Ausgénge

[mFul se

Imrul e
5

Imrul =2 Uortas
5

Imrul s heute
5

IniFul e heute
ALCschien

Unterhalb der Betriebsstunden kdnnen die Impulse (Schaltungen) ab-
gelesen werden.

Es werden die Gesamtzahl der Impulse (Einschaltungen), die Impuls-
zahl des Vortags und von heute angezeigt.

Nach Anwahlen des Schaltfelds wird abgefragt, ob man die heute ge-
zahlten Impulse 16schen mochte.

+ ACHTUNG: Die Zahlerstande werden jede Stunde in den internen Speicher geschrieben. Bei
einem Stromausfall kann daher die Zahlung von maximal 1 Stunde verlorengehen.

+ Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande (ber-
nommen werden sollen (siehe Anleitung ,Programmierung Teil 1: Allgemeine Hinweise").

Zahlerriicksetzung

Nach Anwahlen eines Schaltfelds ,Loschen” wird abgefragt, ob man die gesamten Zahlerstande
oder den heutigen Zahlerstand |6schen mochte.

Wollen fie
wirklich?
"Gesantzahlerst
ande loschen'

D ()

Die Sicherheitsabfrage wird entweder durch Anwahlen des Hakchens (= Ja) oder des Kreuzes

@ (= Nein) beantwortet.

Nach dem Loschen der Gesamtzahlerstande wird das aktuelle Tagesdatum angezeigt.
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Ausgénge

Anzeige der Verkniipfungen =

mos (<)

Ausgang 1

Nach Anwahl des Symbols werden fiir den Ausgang die Verkniipfungen mit den Funktionen ange-

zeigt.
Beispiel:

¥y o H
Ausgang 1

1t Anforderuna
Warmwasser 1

Hrf orderuna
EIH

(21 Sal ar ]

Sol arkreis
HUS

In diesem Beispiel wird der Ausgang 1 von 2 Funktionen angesteuert, wobei er gerade von der Funk-
tion 1 (Warmwasser) eingeschaltet wird.

Durch Anwahl einer Funktion gelangt man direkt in das Menu der Funktion.

Blockierschutz
Ausgange
11 Sol arrumre 1
AutosEIN
® 00

9% unbenutzt
18 unberut.zt
IBl acki erschutz |

Blockierschutz

o) D) o EBIE 2 )

Blockierschutz Zeit
[ B ]

AHuzaanas Juardnuna

Ausgangs
Zuwordnung

1 2BBsBRE2 918
(V) (X

Umwalzpumpen, die langere Zeit nicht laufen (z.B. Heizkreispumpe wah-
rend des Sommers), haben oft Anlaufprobleme in Folge innerer Korrosion.
Dieses Problem lasst sich umgehen, indem die Pumpe periodisch fiir 30
Sekunden eingeschaltet wird.

Analogausgange (7-10) werden mit der unter Ausgangswert Digital /
Handbetrieb eingestellten Drehzahl angetrieben. Diese Einstellung ist fir
jeden Analogausgang gesondert zu treffen.

Das nach dem Ausgang 10 angefligte Menii Blockierschutz erlaubt es, ei-
nen Zeitpunkt sowie alle Ausgadnge anzugeben, die einen Blockierschutz
erhalten sollen.

Am Dienstag und am Freitag werden um 16:30 Uhr die in der Ausgangs-
Zuordnung ausgewahlten Ausgéange fiir 30 Sekunden eingeschaltet, wenn
der Ausgang seit dem Reglerstart bzw. dem letzten Aufruf des Blockier-
schutzes nicht aktiv war.

Die Ausgange 3, 4, 6 und 7 wurden ausgewahlt.

Der Regler schaltet nicht alle Ausgange zugleich ein, sondern beginnt mit
einem Ausgang, schaltet nach 30 Sekunden zum nachsten, und so weiter.
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Funktionen

In diesem Meni werden Funktionen angelegt, parametriert und verkniipft. Es wird hier nur auf das
Anlegen von Funktionen und Verkniipfungen eingegangen. Fiir genauere Informationen zu den ver-
schiedenen Funktionsmodulen siehe Anleitung Programmierung: Funktionen.

Funkt ionen

Anlegen einer neuen Funktion

[Heue Furktion |

m 1 ¥ [ -
Funktion 1

T3
Anal oafunktion Unter Typ wird gewahlt, welche Funktion angelegt werden soll.

Die Zeile oben im Menii Funktion bietet Zugang zu fiD (Typ und Bezeichnung), Eingangsvariablen,
Parameter, Ausgangsvariablen und Verkniipfungen.

i 80 4
Funktion 1

Es wird jenes Menu angezeigt, dessen Symbol schwarz hinterlegt ist.

Beispiel: Verkniipfen der Eingangsvariable ,Kollektortemperatur” mit einem Eingang

Fio @ y [ « |Auswahldes Symbols fir Eingangsvariablen

solar

[Frai aabe |
EIN

[Kall ektortenperatur |
B8 °C

4

e B # B =<

solar

Gewilinschte Eingangsvariable auswahlen

Kollektortemper
atur

g 3

Finaanae

Der erste Eintrag zeigt diverse Quellen fiir Werte, es wird Eingange gewahlt

it T.Kaollektar ||| Der gewiinschte Eingang wird gewéhlt

[Hesswert, |
114,86 °C
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Fixwerte

Fixwerte

Werteithersicht
Eingange
Fixwerte |
Ausgange
Funktionen

e TAivrrmm

In diesem Meni konnen bis zu 64 Fixwerte definiert werden, die z.B. als Eingangsvariablen von Funk-
tionen verwendet werden konnen.

Nach Anwahl im Hauptmeni werden die bereits definierten Fixwerte mit ihrer Bezeichnung und dem
aktuellen Wert bzw. Zustand angezeigt.

Beispiel:

Fixuerte
1 MinPuffer HE 1
28,8 °C

2t MinPuffer HE 2
8,8 °C

o unbenutzt
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Fixwerte

Parametrierung

Beispiel: Fixwert 1

E

Fixwert 1

TuF
Unkbenutzt

Fixwerttyp

Nach Auswahl des gewiinschten Fixwert erfolgt die Festlegung des Fixwerttyps.
+ Digital
* Analog
* Impuls

Digital
Auswahl der MessgrofRe

* Aus / Ein
* Nein/ Ja

Auswahl, ob der Status liber eine Auswahlbox oder durch einfachen Klick umgeschaltet werden
kann.

Unischal t.en

Auzwahl bo: GG
Elick

Andern eines digitalen Fixwertes

Durch Anwahl des Schaltfelds kann der Fixwert iber eine Auswahlbox oder durch Einmaliges An-
wihlen (,Klick”) gedndert werden. Offnet sich die Auswahlbox nicht/dndert sich der Status nicht,
kann der Status aus der angemeldeten Benutzerebene nicht gedndert werden.

Beispiel: Umschaltung von EIN auf AUS durch Auswahlbox

Fixuwerte
11 Freigabe |
| EIN)
v
Fixwerte
1t Freisabe 1

|

Fixuerte

1 Freigabhe 1

[ fus)
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Fixwerte

Analog
Auswahl aus einer Vielzahl von FunktionsgréRen
1K
[Anal o |
Funktionsardke

dimensionslos (.10

| L | 1.1

Fiir Fixwerte steht auch die FunktionsgroRe Uhrzeit (Darstellung: 00:00) zur Verfligung.

Nach Vergabe der Bezeichnung erfolgt die Festlegung der erlaubten Grenzen und des aktuellen Fix-
wertes. Innerhalb dieser Grenzen kann der Wert im Menii verstellt werden.

Beispiel:
M1 Al mLdm
58,8 °C ]
M1 muim
[65.8 °C ]

et
SE, @ T

Andern eines analogen Fixwertes

Durch Antippen des Schaltfeldes kann der Fixwert mit dem Rad gedndert werden. Ist der Wert nicht
hell unterlegt, kann der Status aus der angemeldeten Benutzerebene nicht geandert werden.

1i Solltemperatur
I[ 56,0 °C)

1i Solltemreratur
SH. 8 -

65,8 °C
5.8 °C
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Fixwerte

Impuls
Mit diese Art von Fixwert konnen kurze Impulse durch Auswahlen im Meni ,Fixwerte” erzeugt wer-
den.
Fixwerte Im Menii des Fixwertes kann ebenfalls ein Impuls durch Antippen aus-
1+ Start gelost werden.
I s
Funktionsgrofle
Fixwert 1
Tap
[ImFuls
. i} Auswahl der Funktionsgrofe: Bei Betatigung wird wahlweise ein EIN-Im-
Funktionssroge puls (von AUS auf EIN) oder ein AUS-Impuls (von EIN auf AUS) erzeugt.
ETH-Tneul =
AUS-Tnrul 5
Bezeichnung

Eingabe der Fixwertbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen oder benutzerdefi-

nierter Bezeichnungen.

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Einschrankung der Veranderbarkeit
Fir alle Fixwerte kann eingestellt werden, aus welcher Benutzerebene der Fixwert verandert werden

darf:

Ahderbar durch

[Rrwender

Fachmant
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Meldungen

Meldungen

Dieses Menti zeigt aktive Meldungen an.

Werteithersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen

Me ldungen

CAN-Bus
NL.-Bnes

\ 4

Beispiel: Meldung 1 ist aktiv.

Me ldungen

1t (Obertemreratur
Fr 11,81, 26819

16 B4

Pop-up Fenster

Wenn eine Meldung auslost, wird ein Pop-up Fenster angezeigt.

Warnung :

Ubertenreratur
|7, B9, 2H28 @9 B2

{ Warnton aus )
[ Melduna léschen |
[ Stéruna entriessln )

{Helduns verberaen )

Meldung/Warnung/Storung/Fehler: Typ der angezeigten Meldung

Ubertemperatur (Bsp.): Name der Meldung (Bezeichnung der auslésen-
den Meldungsfunktion

Warnton aus: Ausschalten des Pfeiftons

Meldung l6schen: Erst wenn die Ursache der Meldung behoben wurde,
kann die Meldung geléscht werden.

Storung entriegeln (nur bei Meldungstyp Storung verfiigbar): Loscht die
Storung (sofern die Meldungsursache behoben wurde) und auf ausge-
wahlten Ausgéangen wird ein kurzer Impuls ausgegeben (siehe Ausgangs-
variablen der Funktion Meldung).

Meldung verbergen: Ausblenden des Pop-up Fensters
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CAN-Bus

CAN-Bus

Das CAN-Netzwerk ermdglicht die Kommunikation zwischen CAN-Busgeraten. Durch das Versen-
den von analogen oder digitalen Werten tiber CAN-Ausgange kdnnen andere CAN-Busgerate
diese Werte als CAN-Eingange ubernehmen.

Dieses Mend enthélt alle Angaben und Einstellungen, die fiir den Aufbau eines CANopen-Netzwerkes
notwendig sind. Es konnen bis zu 62 CAN-Busgerate in einem Netz betrieben werden.

Jedes CAN-Busgerat muss eine eigene Knotennummer im Netz erhalten.
Der Leitungsaufbau eines CAN-Busnetzes wird in der Montageanleitung beschrieben.

Werteilhersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen
Meldungen
CAN-Bus

DL-Bus
M-Buc

CAN-Bus

[Datenl oaging
CAM-Einstel lunaen

CAM-Anal ogeinaanse
CAM-D1 91 t.al el naanae
CAM-Anal ogaussanse
CAM-D01 91 t.al ausaanae
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CAN-Bus

Datenlogging

Im Anwendermodus ist dieses Menii nicht sichtbar.

Datenloggying

Datenlogaing
Einstellunaen

Latenlogging
Hhal os

Latenlogging
[igital

In diesem Menii werden die Einstellungen fiir das Datenlogging tiber CAN-Bus oder auf der SD-Karte
des Reglers fiir analoge und digitale Werte definiert.

Datenlogging Einstellungen
] Hier wird festgelegt, ob die Loggingwerte auch auf der SD-Karte des Reg-
Datenlogging | |ers gespeichert werden sollen und wenn ja, in welchen Intervallen.

Einstel lungen Die geloggten Tagesdateien werden im Ordner LOG\Jahreszahl gespei-
[ . chert. Das Logging erfolgt nur bei eingelegter SD-Karte.
Datenloaging auf gging erfolg geleg

Sh-K arte Falls der freie Speicherplatz der SD-Karte unter 50 MB fallt, werden die al-
testen Tagesdateien automatisch geloscht. Die geloggten Werte kdnnen

E mit der Software Winsol aus der SD-Karte ausgelesen werden (Siehe An-
Tnterual 17eit, leitung fiir Winsol).
385 ]

Datenlogging Analog / Digital

Die Einstellungen gelten sowohl fiir das Datenlogging auf der SD-Karte des Reglers als auch fiir das
CAN-Datenlogging mit dem CMI.

Jeder Regler kann max. 64 digitale und 64 analoge Werte ausgeben, die in diesen Untermends defi-
niert werden. Im Gegensatz zur Datenaufzeichnung tiber DL-Bus sind die Daten fiir das Logging liber
CAN-Bus frei wahlbar.

Die Quellen fiir die zu loggenden Werte konnen Eingange, Ausgange, Funktions-Ausgangsvariable,
Fixwerte, Systemwerte, DL- und CAN-Buseingéange sein.

Hinweis: Digitale Eingange missen im Bereich der digitalen Werte definiert werden.

Es konnen beliebige Werte aus den Zahlerfunktionen geloggt werden (Energiezahler, Warmemengen-
zahler, Zahler). Die zu loggenden Werte der Zahler werden wie alle anderen analogen Werte in die Li-
ste ,Datenlogging Analog” eingetragen.

Fiir das CAN-Datenlogging ist am CMI eine Mindestversion 1.25 und eine Winsol-Mindestversion
2.06 erforderlich.

Das CAN-Datenlogging ist ausschliellich mit dem CMI mdglich. Es erfolgt keine standige Datenaus-
gabe. Auf Anfrage eines CMI speichert der Regler die aktuellen Werte in einem Logging-Puffer und
sperrt diesen gegen erneutes Uberschreiben (bei Anforderungen eines zweiten CMI), bis die Daten
ausgelesen und der Logging-Puffer wieder freigegeben wurde.

Die notwendigen Einstellungen des CMI fiir das Datenlogging tiber CAN-Bus sind in der Online-Hilfe
des CMI beschrieben.
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CAN-Einstellungen

en

CAN-Einstel lung

Bezei chhuna

hoten
!1 ]

(UREL @

Busrate

S8 kbitss
i, 5t andard)

|

Knoten

Festlegung der eigenen CAN-Knotennummer (Einstellbereich: 1 — 62). Das Gerat mit der Knotennum-
mer 1 gibt den Zeitstempel fiir alle anderen CAN-Busgerate vor.

Bezeichnung

Jedem Regler kann eine eigene Bezeichnung zugeordnet werden.

Busrate

Die Standard-Busrate des CAN-Netzwerkes ist 50 kbit/s (50 kBaud), die fiir die meisten CAN-Busge-
rate vorgegeben ist.

Wichtig: Es miissen alle Gerite im CAN-Busnetz die gleiche Ubertragungsrate haben um
miteinander kommunizieren zu kénnen.

Die Busrate kann zwischen 5 und 500 kbit/s eingestellt werden, wobei bei niedrigeren Busraten lan-
gere Kabelnetze moglich sind.

Busrate [kbit/s] | maximal erlaubte Gesamtbuslidnge [m]
5 10.000

10 5.000

20 2.500

50 (Standard) | 1.000

125 400

250 200

500 100

Bei einem Totalreset aus dem Meni ,Datenverwaltung” bleiben die Einstellungen fiir die Knotennum-
mer und die Busrate erhalten.
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CAN-Analogeingange

Es konnen bis zu 64 CAN-Analogeingange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe der
Sender-Knotennummer sowie der Nummer des CAN-Ausganges des Sendeknotens festgelegt.

CAN-Bus

CAN-Analogeing
ange

ﬂl: unbenut.zt, “
2 unbenutzt

4

CAN-Analogeinga
ng 1

EnaotennLmmeat
lunberut.zt |

d

CAN-Analogeinga

ng 1
knotennLmmet
Lhbenutzt
>
3
Ll
Knotennummer

Nach Eingabe der Knotennummer des Sendeknotens werden die weiteren Einstellungen vorgenom-
men. Vom Gerat mit dieser Knotennummer wird der Wert eines CAN-Analogausgangs ibernommen.

Beispiel: Am CAN-Analogeingang 1 wird vom Gerat mit der Knotennummer 2 der Wert des CAN-Ana-
logausgangs 1 ibernommen.

CAN-Analogeinga
ng 1

Enotennummet

2 ]

Aus3anashLmmer I
1

Bezeichnung

Jedem CAN-Eingang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Bezeichnung
erfolgt wie bei den Eingdngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefiniert.
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Beispiel:

Bezei chhuns

[Temperatur Istuert, |
[T, Kollektar |
L ]

CAN-Bus Timeout

Festlegung der Timeoutzeit des CAN-Eingangs (Mindestwert: 5 Minuten).

CAM-Bus Timeout.
(S ]

Solange die Information laufend vom CAN-Bus eingelesen wird, ist der Netzwerkfehler des CAN-Ein-
gangs ,Nein”.

Liegt die letzte Aktualisierung des Wertes schon langer als die eingestellte Timeoutzeit zurlick, geht
der Netzwerkfehler von ,Nein“ auf ,Ja“. Dann kann festgelegt werden, ob der zuletzt Gbermittelte
Wert oder ein auswahlbarer Ersatzwert ausgegeben wird (nur bei Einstellung MessgroRe: Benutzer).

Da der Netzwerkfehler als Quelle einer Funktions-Eingangsvariablen ausgewahlt werden kann, kann
auf den Ausfall des CAN-Busses oder des Sendeknotens entsprechend reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Netzwerkfehler aller CAN-Eingange zur Verfiigung.
Sensorcheck

Mit Sensorcheck ,Ja"“ steht der Sensorfehler des Sensors, von dem der CAN-Eingang ibernommen
wird, als Eingangsvariable einer Funktion zur Verfiigung.

Senzorcheck

Messgro3e

Wird als Messgrofie ,Automatisch” iibernommen, so wird die Einheit, die der Senderknoten vorgibt,
im Regler angewendet.

Meszardfe

Bei Auswah! ,Benutzer” kdnnen eine eigene Einheit, eine Sensorkorrektur und bei aktivem Sensor-
check eine Uberwachungsfunktion ausgewahlt werden.

Messarafe

Automati schi G

Eenutzerdefini ert)

Jedem CAN-Eingang wird eine eigene Einheit zugeordnet, die abweichend zur Einheit des Sendekno-
tens sein kann. Es stehen verschiedene Einheiten zur Verfligung.

Diese Auswahl wird nur bei MessgroRe ,Benutzer” angezeigt.
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Wert bei Timeout

Diese Auswahl wird nur bei MessgrofRe ,Benutzer” angezeigt.

Wird die Timeout-Zeit liberschritten, kann festgelegt werden, ob der zuletzt tibermittelte Wert (,Un-
verdndert”) oder ein einstellbarer Ersatzwert ausgegeben wird.

Wert bei Timeout Wert bei Timeout

Urverandert Gz » [Berutzerdefiniert. |

Eenutzerdefin ert) Husgabayert,
28,8 °C

Sensorkorrektur

Diese Auswahl wird nur bei MessgroRe ,Benutzer” angezeigt.
Der Wert des CAN-Eingangs kann um einen festen Wert korrigiert werden.

[Sersorkorrek Lur
B K

Sensorfehler
urzschl uss- Egmgfﬂ'ﬁ?
schuel 1 e .
ztandar-J
Benutzerdefiniert)
kurzachl usswert,
[St.andard | ‘
Urterbrechunas—- -
schuell e Egmglcﬂuﬁ
[Standard | [Berutzerdefiniert. |

Unterbrechunas- Schuel lwert

wert. A, A g [

[St.andard |

Diese Auswahl wird nur bei aktivem Sensorcheck und bei Messgrole ,Benutzer” angezeigt.

Bei aktivem ,Sensorcheck” steht der Sensorfehler eines CAN-Eingangs als Eingangsvariable von
Funktionen zur Verfligung: Status ,Nein” fir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja"“ fiir einen De-
fekt (Kurzschluss oder Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert wer-

den.

Werden die Standard-Schwellen ge\(\_/éhlt, dann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der Mess-
grenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fiir Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fiir die internen Berechnungen herangezogen.

Durch geeignete Auswahl der Schwellen und Werte fiir Kurzschluss oder Unterbrechung kann bei
Ausfall eines Sensors am Sendeknoten dem Regler ein fixer Wert vorgegeben werden, damit eine
Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann (fixe Hysterese: 1,0°C).

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingange, CAN- und DL-Eingange zur
Verfligung.
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CAN-Digitaleingange

Es konnen bis zu 64 CAN-Digitaleingange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe der
Sender-Knotennummer sowie der Nummer des CAN-Ausganges des Sendeknotens festgelegt.

Die Parametrierung ist fast identisch mit jener der CAN-Analogeingange.

Unter MessgroBe /Benutzer kann die Anzeige fir den CAN-Digitaleingang von AUS / EIN auf Nein /
Ja gedndert werden und es kann festgelegt werden, ob bei Uberschreiten der Timeout-Zeit der zu-
letzt tibermittelte Status (,Unverdndert”) oder ein auswahlbarer Ersatzstatus ausgegeben wird.

CAN-Analogausgange

Es kdnnen bis zu 32 CAN-Analogausgange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe
der Quelle im Regler festgelegt.

CAN-Bus

CAN-Analogausy
ange

[t urberutzt, I
21 unbenut.zt
i uhbenut.zt

4

CAN-Analogausga
ng 1

|unbenut.zt |

4

Angabe der Quelle im Regler, von jener der Wert fiir den CAN-Ausgang stammt.

* Eingange * Fixwerte
* Ausgange + Systemwerte
* Funktionen * DL-Bus

Beispiel: Quelle Eingang 1

CAM-Analogausga
ng 1

[Ei hadnae |

i T.Kollektor |

[Messwert, |
58,8 °C
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Bezeichnung und Sendebedingung

Jedem CAN-Analogausgang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Be-
zeichnung erfolgt wie bei den Eingangen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerde-
finiert.

Beispiel:

Eezei chhuna

[Temreratur [stuert |
[T, Kol ek tar |
L ]

Sendebedingung
Beispiel:
Sendebedi nauns

bei Anderuna
1.8 K |

Blockierzeit
185 |

Interuallzeit
(5 |

bei Anderung > 1.0 K | Bei einer Anderung des aktuellen Wertes gegeniiber dem zuletzt gesende-
ten von mehr als 1,0K wird erneut gesendet. Es wird die Einheit der Quelle
tibernommen (Mindestwert: 0,1K).

Blockierzeit 10 s Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung
um mehr als 1,0K wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut tber-
tragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 m Der Wert wird au'fjeden Fall alle 5 Minuten (ibertragen, auch wenn er sich
seit der letzten Ubertragung nicht um mehr als 1,0K geédndert hat (Min-
destwert: 1 Minute).
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CAN-Digitalausgange

Es konnen bis zu 32 CAN-Digitalausgange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe der
Quelle im Regler festgelegt.

Die Parametrierung ist bis auf die Sendebedingungen identisch mit jener der CAN-Analogausgéange.

Bezeichnung und Sendebedingungen

Jedem CAN-Digitalausgang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Be-
zeichnung erfolgt wie bei den Eingangen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerde-
finiert.
Beispiel:
Bezel chihung

[Rusaana Allgenein |

Anfaorderuna ‘
TR N e

L ]

Sendebedingung

Beispiel:
Sendebedi nauna
bei Anderuna
[Hein |
Blockierzeit
LB )
Intervallzeit
|50 |
bei Anderung Ja/Nein | Senden der Nachricht bei einer Zustandsénderung
Blockierzeit 10 s Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung,
wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut lbertragen (Mindest-
wert: 1 Sek.).
Intervallzeit 5 m Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er
sich seit der letzten Ubertragung nicht gedndert hat (Mindestwert: 1
Minute).
Aktive CAN-Knoten

Wird in der Hauptmenii-Ansicht die Zurilick-Taste betatigt, 6ffnet sich die
Netzwerkibersicht. Hier werden alle aktiven CAN-Knoten mit Knotennum-
mer und Geratebezeichnung angezeigt. Durch Auswahlen eines x2-Gera-
1t CHI tes kann auf jenes zugegriffen werden.

In dieser Ansicht wird eine UVR610 mit der Knotennummer 32 im CAN-
Busnetz angezeigt, und ein CMI mit Knotennummer 1.

Um wieder in das Meni des eigenen Reglers zu gelangen, wird der Regler
selbst (Bsp.: 32: UVR610) in dieser Ubersicht ausgewahlt.
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DL-Bus

Der DL-Bus dient als Busleitung fiir diverse Sensoren und/oder zur Messwertaufzeichnung (,Da-
tenlogging”) mittels CMI.

Der DL-Bus ist eine bidirektionale Datenleitung und nur mit Produkten der Fa. Technische Alterna-
tive kompatibel. Das DL-Busnetz arbeitet unabhangig vom CAN-Busnetz.

Dieses Meni enthalt alle Angaben und Einstellungen, die fiir den Aufbau eines DL-Bus-Netzwerkes
notwendig sind.

Der Leitungsaufbau eines DL-Busnetzes wird in der Montageanleitung des Reglers beschrieben.

Werteilhersicht
Eingange
Fixwerte
Ausgange

Funkt ionen
Meldungen
CAN-Bus

DL-Bus I
M-Bus

Gerate

4

DL-Bus

[DL-Finstel l unaen
CL-Eingana

CL-Aus3ana

DL-Einstellungen

_ Uber diese Schaltfliche kann die Datenausgabe fiir das Datenlogging
DL-Einstellunge | ber pL-Bus und fiir die Anzeigen im Raumsensor RAS+DL ein- oder aus-

n geschaltet werden. Fiir das DL-Datenlogging wird das CMI verwendet. Es
werden nur die Ein- und Ausgangswerte und 2 Warmemengenzabhler, aber
[atenausaabe keine Werte der Netzwerkeingange ausgegeben.

Mein

|
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DL-Eingang

Uber einen DL-Eingang werden Sensorwerte von DL-Bussensoren {ibernommen.
Es konnen bis zu 32 DL-Eingange programmiert werden.
Beispiel: Parametrierung des DL-Eingangs 1

DL-Bus
DL-Einganyg
(1! urbenutzt, |
2t unbenutzt
# unbenutzt

4

DL-Einganyg 1

TuF

Ciaital
Arnal og

Auswahl: Analog oder Digital
DL-Eingang 1

Tur
[Anal og |

OL-Bus Adresse

L ]

OL-Bus [ndex
L ]

DL-Bus Adresse und DL-Bus Index

Jeder DL-Sensor muss eine eigene DL-Busadresse haben. Die Einstellung der Adresse des DL-Sen-
sors wird im Sensor-Datenblatt beschrieben.

Die meisten DL-Sensoren konnen verschiedene Messwerte erfassen (z.B. Volumenstrom und Tem-

peraturen). Es muss fiir jeden Messwert ein eigener Index angegeben werden. Der zutreffende Index
kann den dem Datenblatt des DL-Sensors enthommen werden.
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Bezeichnung
Jedem DL-Eingang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Bezeichnung
erfolgt wie bei den Eingdngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefiniert.

Beispiel: .
CISPICL Pazei chiuna

[Temperatiur Istuert, |
[T. Salar WL |
L ]

DL-Bus Timeout

Solange die Information laufend vom DL-Bus eingelesen wird, ist der Netzwerkfehler des DL-Ein-
gangs ,Nein”.

Wird nach dreimaliger Abfrage des DL-Sensorwertes durch den Regler kein Wert Gibermittelt, so geht

der Netzwerkfehler von ,Nein“ auf ,Ja“. Dann kann festgelegt werden, ob der zuletzt Gibermittelte
Wert oder ein auswahlbarer Ersatzwert ausgegeben wird (nur bei Einstellung MessgroRe: Benutzer).

Da der Netzwerkfehler auch als Quelle einer Funktions-Eingangsvariablen ausgewahlt werden kann,
kann auf einen Ausfall des DL-Busses oder des DL-Sensors entsprechend reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Netzwerkfehler aller DL-Eingange zur Verfiigung.
Sensorcheck

Mit Sensorcheck ,Ja“ steht der Sensorfehler des Sensors, von dem der
Sensarcheck DL-Eingang Ubernommen wird, als Eingangsvariable einer Funktion zur
Verfiigung.

Messgro3e

Wird als MessgrolRe ,Automatisch” ibernommen, so wird die Einheit, die

Meczardse der DL-Sensor vorgibt, im Regler angewendet.
Automati sch

Bei Auswah_! ,Benutzer” kdnnen eine eigene Einheit, eine Sensorkorrektur und bei aktivem Sensor-
check eine Uberwachungsfunktion ausgewahlt werden.

Messarakbe
Hutomatisch
Benutzerdetinl ert.

Jedem DL-Eingang wird eine Einheit zugeordnet, die abweichend zur Einheit des DL-Sensors sein
kann. Es steht eine Vielzahl an Einheiten zur Verfiigung.

Diese Auswahl wird nur bei Messgré3e ,Benutzer” angezeigt.

Wert bei Timeout
Diese Auswahl wird nur bei MessgrofRe ,Benutzer” angezeigt.

Wird ein Timeout festgestellt, kann festgelegt werden. ob der zuletzt Gibermittelte Wert (,Unveran-
dert”) oder ein auswahlbarer Ersatzwert ausgegeben wird.

Wert bel Timeout. Wert bei Timeout
Unverandert, [Berutzerdefiniert. |
Benutzerdefini ert Ausaabeyert,

B8 °C ]
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Sensorkorrektur

Diese Auswahl wird nur bei MessgrofRe ,Benutzer” angezeigt.
Der Wert des DL-Eingangs kann um einen festen Differenzwert korrigiert werden.

[Sersork orrek Lur
B K

Sensorfehler
Kpzstluss- et
StandarJ I NNEGEGNG
Berutzerdefini ert
kKurzschl usswert.
|Standard | ‘
Unterbrechurnss-
schyell e Kurzschl uss-
|St.andard J schuelle —
[Benutzerdefiniert |

Unterbrechunas- r5.;hu.5-1 L wert.
wert, N
(St.andard J :

Diese Auswahl wird nur bei aktivem Sensorcheck und bei MessgroRe ,Benutzer” angezeigt.

Bei aktivem ,Sensorcheck” steht der Sensorfehler eines DL-Eingangs als Eingangsvariable von Funk-
tionen zur Verfiigung: Status ,Nein” flir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja“ fiir einen Defekt
(Kurzschluss oder Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert werden.

Werden die Standard-Schwellen gewahlt, dann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der Mess-
grenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fiir Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fiir die internen Berechnungen herangezogen.

Durch geeignete Auswahl der Schwellen und Werte fiir Kurzschluss oder Unterbrechung kann bei
Ausfall eines Sensors am Sendeknoten dem Regler ein fixer Wert vorgegeben werden, damit eine
Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann (fixe Hysterese: 1,0°C).

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingange, CAN- und DL-Eingange zur
Verfiigung.

DL-Digitaleingange

Der DL-Bus ist so konzipiert, dass auch Digitalwerte ibernommen werden konnen. Derzeit gibt es
aber noch keinen Anwendungsfall dafiir.

Die Parametrierung ist fast identisch mit jener der DL-Analogeingénge.

Unter MessgroBe /Benutzer kann die Anzeige fiir den DL-Digitaleingang auf Nein/Ja geandert wer-
den.

Buslast von DL-Sensoren

Die Versorgung und die Signaliibergabe von DL-Sensoren erfolgt gemeinsam liber eine 2-polige Lei-
tung. Eine zuséatzliche Unterstiitzung der Stromversorgung durch ein externes Netzgerat (wie beim
CAN-Bus) ist nicht moglich.

Durch den relativ hohen Strombedarf der DL-Sensoren muss die ,Buslast” beachtet werden:

Der Regler UVR 16x2 liefert die maximale Buslast von 100%. Die Buslasten der DL-Sensoren werden
in den technischen Daten der jeweiligen DL-Sensoren angefiihrt.

Beispiel: Der DL-Sensor FTS4-50DL hat eine Buslast von 25%. Es kdnnen daher maximal vier FTS4-
50DL an den DL-Bus angeschlossen werden.
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DL-Ausgang

Uber einen DL-Ausgang kénnen Analog- und Digitalwerte in das DL-Busnetz gesendet werden. Z.B.
kann ein Digitalbefehl zum Aktivieren eines 0,-Sensors 02-DL ausgegeben werden.

Beispiel: Parametrierung des DL-Ausgangs 1

DL-Bus
DL-Ausgany
(1t urbenutzt, |
2 unbenutzt

o unbenutzt

4

DL-Ausgany 1

Angabe der Quelle im Regler, von jener der Wert fiir den DL-Ausgang stammt.
* Eingange
» Ausgange
* Funktionen
* Fixwerte
* Systemwerte
* CAN-Bus Analog
* CAN-Bus Digital

Beispiel: Digitalwert, Quelle Ergebnis Logik-Funktion
DL-Ausgang 1

—

[Funkti onen
2t Losik ]
[Eraebris |
AUS

Bezeichnung und Zieladresse

Bezeichnung und Angabe der Zieladresse des DL-Sensors, der aktiviert werden soll.
Fir die Aktivierung des O,-Sensors hat der Index keinen Einfluss und kann vernachlassigt werden.

Beispiele:
Bezel chiuna 71 8] adresse
[Berutzerdefiniert | DL-Bus Adresze
[02-Senzar | I )
[ | OL-Bus [ndex

L |
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M-Bus

(Der Regler UVR610-MODB verfiigt tiber keine M-Bus-Schnittstelle)

Der M-Bus ist ein Master-Slave-System fiir die Datenauslesung von Energie- und Volumenzéahlern
(Strom, Warme, Wasser, Gas).

Der M-Bus-Eingang ist fiir maximal 4 M-Bus ,unit loads" konzipiert, es kénnen daher bis zu 4 M-Bus
Zahler mit je 1 ,unit load” angeschlossen werden. Der Regler (Master) liest zyklisch die Werte der ein-
zelnen Gerate aus, die Intervallzeit ist einstellbar.

Der Regler ist daher als Master fiir den parallelen Anschluss von maximal vier M-Buszihlern (Sla-
ves) geeignet.

Es konnen in Summe max. 32 M-Buswerte pro Modul ausgelesen werden. Es darf nur einen Master
im M-Bus-System geben.

Dieses Meni enthalt alle Angaben und Einstellungen, die fiir den Aufbau eines M-Bus-Netzwerkes
notwendig sind.

Zur Verwendung der M-Bus-Schnittstelle muss der entsprechende Jumper in die richtige Position
gesteckt werden (siehe Montageanleitung ,Jumperstellung J1 und J2).

Einstellungen
M-Bus
Im Menil M-Bus / M-Bus Einstellungen werden die allgemeinen Einstellun-
f-Bus gen fir den M-Bus und die Adressen der M-Busgerate definiert.
Einstellunsen

M-Bus Eingana

M-Bus

Einstellungen | Baudrate

Die Standardbaudrate der M-Busgerate ist 2400 Baud. Die werksseitige

rEaudr‘atE Einstellung muss daher in den meisten Fallen nicht verandert werden.
A0 Intervallzeit
Die Ausleseintervalle konnen von 30 Sekunden bis 2 Tage eingestellt wer-

Intervallzeit den. GroRe Intervalle belasten die Batterie von batteriebetriebenen M-Bus-
[E11m AR ] zahlern weniger.
M-Bus Gerat 1-4
M-Bus Gerat 1 Fir jedes angeschlossene M-Busgerat muss die Freigabe auf ,Ja“ gestellt
. und die Slave-Adresse (zwischen 0 und 250) eingegeben werden. Die Sla-
Frei aabe ve-Adresse wird nach den Vorgaben des Herstellers am M-Busgerit ein-
[HE-in ] gestellt. Es dirfen keine 2 gleichen Slave-Adressen im M-Busnetz
vorhanden sein.
Adresze
8 ]
Liste |

ﬂ-EuE Gerat 2
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Bei angeschlossenem M-Busgerat konnen tber den Button ,Liste” die Gerateinformationen und die
empfangenen Daten ausgelesen werden.

b-Bus Gerdt 1

Frelaabe
[Nein |

Adresse

5 |

) 4

M-Bus
Einstel lungen

Gerateinformati
O

[denti£1kati onsrumm
et @xA

Herstelleri @xA
Versionsfeldi @

Gerateturt @
Sokstiges

2uari ffsnunmert @
Statusfeldi @x@

konfiaurationsfel o
e

Steuerinformati onsf
eldi Bxd

Enpf angene
l:i)aten

Tel ear-anmB4t.e]
art,

1+ [B-8] @
2 [B-8] @

Eertnummer:

Die Zugriffsnummer wird nach 255 Zugriffen wieder auf 0 gestellt.
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M-Bus

Gerateinformationen
Im oberen Bereich werden gerate- und herstellerspezifische Informationen angezeigt.
Empfangene Daten

Hier kdnnen pro Zahler bis zu 128 Werte angezeigt werden. Die Reihenfolge ergibt sich aus der Tele-
grammadresse und dem Startbyte. Zusatzlich wird der ausgelesene Wert mit der Einheit angezeigt.

Die Angaben zu den Werten sind in den Anleitungen der M-Busgeratehersteller enthalten.

M-Bus Eingang

Es konnen bis zu 32 M-Bus-Eingange programmiert werden.

Beispiel: Parametrierung des M-Bus-Eingangs 1
M-Bus ¥

M-Bus Eingang

M-Bus Eingang 1
l1: unberutzt. | »

2wkt JF

Auswahl: Analog oder Digital
Meistens werden analoge Werte (= Zahlenwerte) iibernommen.

Allgemein

+ M-Bus Gerit: Eingabe der Geratenummer It. Gerateeinstellungen (1 - 4)

+ Datentyp: Auswahl zwischen Wert oder Gerateinformation

+ M-Bus Wertnummer: Eingabe der Wertnummer aus der ,Liste” der ausgelesen Gerateinformatio-
nen (CMI-Menii M-Bus-Einstellungen)

+ Teiler / Faktor: Eingabe eines Teilers oder Faktors zur Anpassung des ausgelesenen Wertes an
die tatsachliche GroRe (z.B. richtige Stellung des Kommas).

Bezeichnung
Jedem M-Bus-Eingang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Bezeich-

nung erfolgt aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefiniert. Zusatzlich ist die Ver-
gabe von bis zu 16 Indexnummern maoglich.

Messgrofe

Wird als MessgroRe ,Automatisch” ibernommen, so wird die Einheit, die das M-Busgerat vorgibt, im
Modul angewendet.

Meszardfe
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M-Bus

Bei Auswahl ,,B.c‘-:nutzerdef." konnen eine eigene Einheit, eine Sensorkorrektur und bei aktivem Sen-
sorcheck eine Uberwachungsfunktion ausgewahlt werden.

Messardfe
Berutzardefini ert

Eirheit

[Temperatur °C |

Sensork orrek tur
[B,8 ¥ |

Wert bel Timeout
[Ukerdndert. |

Jedem M-Bus-Eingang wird eine Einheit zugeordnet, die abweichend zur Einheit des M-Busgerats
sein kann. Es steht eine Vielzahl an Einheiten zur Verfligung.

Sensorkorrektur
Der Wert des M-Bus-Eingangs kann um einen festen Differenzwert korrigiert werden.
Wert bei Timeout

Diese Auswahl wird nur bei MessgroRe ,Benutzerdef.” angezeigt. Diese Anwendung steht derzeit
noch nicht zur Verfligung.

Sensorcheck
Mit Sensorcheck ,Ja“ steht der Sensorfehler des M-Buswertes als digitale Eingangsvariable einer
Funktion zur Verfligung.

Diese Anwendung ist nur sinnvoll, wenn fiir den Sensorfehler benutzerdefinierte Schwell- und Ausga-
bewerte definiert werden.

Sensorcheck

Sensorfehler

Diese Auswahl wird nur bei MessgroRe ,Benutzerdef.” und bei aktivem Sensorcheck angezeigt.

Sensorfehler: Status ,Nein” fiir einen korrekten Wert innerhalb der Schwellwerte und ,Ja"“ fiir einen
Wert auBBerhalb der Schwellen. Damit kann z.B. auf den Ausfall eines M-Busgerats reagiert werden.

Fir eine sinnvolle Anwendung des Sensorchecks miussen die Kurzschluss- und Unterbrechungs-
schwellen von ,Standard” auf ,benutzerdefiniert” gestellt und die gewiinschten Schwellwerte defi-
niert werden. AnschlieBend werden auch die gewiinschten Kurzschluss- und Unterbrechungswerte
vom Benutzer definiert.

Unterschreitet der ausgelesene Messwert die definierte Kurzschlussschwelle oder iiberschreitet
der Messwert die Unterbrechungsschwelle, dann werden die entsprechenden Ausgabewerte statt
des Messwerts Gibernommen.

Durch geeignete Auswahl der Schwellen und Ausgabewerte kann dem Modul bei Ausfall eines Mess-
werts ein fixer Wert vorgegeben werden, damit eine Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann (fixe
Hysterese: 10 bzw. 1,0°C).

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.
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M-Bus

Beispiel: Temperatur

Sensarcheck
Ja ]

kurzschluss-

schuel]le
Standard

Berutzerdefing ert.

4

[Sensorcheck
Ja

Kurzschl uss-
schuelle

[Berutzerdefiniert. |

Schuel L wert,
6.6 °C |

Kurzschl ussuwert
[Berutzerdefiniert. |

Husaabewart,
58,8 °C |

Unterbrechunas-
schuelle

[Berutzerdefiniert. |

Schuel L wert,
[taE, 6 ¢ |

Unt.arbrachunas-
Wert

[Berutzerdefiniert |

Ausaabewert,
78,8 °C |
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Fallt der Messwert unter 10°C wird 50°C ausgegeben, steigt der Messwert
uber 100°C, wird 70°C ausgegeben.



CORA-Gerate

CORA-Gerate

CORA-Gerate konnen per CORA-DL angeschlossen werden. Der Anschluss erfolgt am DL-Bus des
Reglers. Die Anbindung von Geraten per CORA-DL hat keine Auswirkung auf die DL-Buslast.

Ab Seriennummer UVR610-071000 verfligen alle UVR610 Varianten mit Display tiber CORA-Funk.

ric auuiegcTil

CAN-Bus
DL-Bus

CORA-Gerate

Grundeinstel lun
qen

TDhmnmandh o

4

CORA-Gerate

2t FTS Warmwasser +
Meuwes CORA-Gerat

Untermenii fiD

(it Heizstab 1|

Diese Mend erlaubt das Einstellen und Parametrieren von CORA-Geréten
Uber Funk, sowie das einlesen von Gibermittelten Werten.

Nach dem Anlegen eines CORA-Gerates den Typ auswahlen:

r—p

)4 ¥ D <

CORA-Gerate 1
IE:

[EHS ]

Eezei chhuns

(1] 3emein |
[Hei z=t.ak |
L ]

[CORA-Gerat 1éschen |

Typ bestimmt den Geratetyp, mit dem eine Verbindung aufgebaut werden
soll.

Zum Vergeben einer Bezeichnung wird zunéchst eine Bezeichnungsgrup-
pe, dann die Bezeichnung selbst gewahlt. Eine Indexzahl von 1-16 kann
auch zugewiesen werden.

Eintrag loschen

Eingangsvariablen

o (] 8 B <
EH: 1

Variablen, die dem CORA-Gerat zugesendet werden.
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CORA-Gerate

Parameter

T () s
EHS 1

korpel status

Hlcht wverbunden

Koppelstatus gibt Auskunft dariiber, ob die Funkverbindung mit dem Gerat
aufrecht ist.

Gerateinformation 6ffnet ein Ment @hnlich dem Menti Version des gekop-

[Geriteinformation | pelten Gerétes, zusatzlich Anzeige von Datum und Uhrzeit des zuletzt per
Funk empfangenen Pakets.

Hardbetri eb

[ALIS | | Handbetrieb Ein/Aus

CORA 1D

[E1E1E|E1E1E1E11 ] Angabe der CORA ID des Gerates, mit dem verbunden werden soll
[HeuELar*t ] Neustart: Gerat neu starten
Ausgangsvariablen

ro
fo 9] m *E—** = Variablen, die vom CORA-Gerat empfangen werden.
EH: 1

Beispiel: Der Heizstab EHS gibt folgende Variablen aus:

Timeout (Ja wenn Timeout)

Momentanleistung

hoéhere Leistungsstufe

niedrigere Leistungsstufe

Temperatur 1 (Sensoreingang 1)
Temperatur 2 (Sensoreingang 2)

Temperatur STB
T. Elektronik
Fehlercode
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Modbus

(Nur fiir Regler UVR610-MODB)
CAN-BUS

DL-Bus

Modbus |

Grundeinstel lun

qen

Modhus

Madbus-Ei nstelluna ‘
eh

Modbs-El naana
Modbs-Ausaana

Programmieren mit TAPPS2 — Modbus

Der Regler UVR610-MODB kann fiir Modbus RTU485 als Master oder
Slave verwendet werden. Alle Einstellungen zur Modbus-Funktionalitat
sowie das Parametrieren von Ein-/Ausgangen erfolgt in diesem Mend.

Es wird nur das Protokoll Modbus RTU485 unterstitzt.

Modbus-Einstellungen

Modbus-Einstell
ungyen

Master-51 ave
Mastar

Gerat,

I |
Baudrate
T |

Paritat.
[Gerade |

Storbits
1 |

Parametrieren des Reglers als Master oder Slave

Geratenummer 1-247 (Anzeige nur, wenn als Slave parametriert)

Baudrate

Paritat (Gerade / Ungerade / Keine)

Stopbits (1 oder 2)
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Programmieren mit TAPPS2 — Modbus

Modbus-Eingang

Eingénge konnen als Analog (Zahlenwert) oder Digital (Ein/Aus bzw. Ja/Nein) parametriert werden.

E

Modhus —f ingang

TuF
Arnal g

Gerat.

1 ]

Furktion

3 - Read holdina ‘
el ster

Adresse

[ ]

Latentur

f-bit sianed l
1t eer

Bute-Rei henfol 92
[Bi 3-endi an |

Eezei chhuna

[Temreratur [stuert |
[T, Kol lektor |
L |

Intervallzeit
10s |

Teiler

L |
Faktor

L |
Eirheit

[Temperatur °C |

4

Typ

Auswahl Analog/Digital
Gerat / Funktion /
Adresse

Mastermodus: Angaben
zum Modbus-Geréat
(Slave), von dem der
Wert ibernommen wird.
Slavemodus: Die eigene
Geratenummer wird in
den Gerateeinstellungen
festgelegt. Die Funktion
ergibt sich aus der Aus-
wahl des Eingangstyps.
Die Adresse des Moduls
wird automatisch verge-
ben und abhangig von
der Eingangsnummer
und des Typs hinaufge-
zahlt.

Datentyp / Byte-Reihen-
folge

Nur bei analogen Werten:
Angaben zum Datentyp
des Gerates, von dem
der Wert (ibernommen
wird.

Bezeichnung

Jedem Modbus-Eingang
kann eine eigene
Bezeichnung  gegeben

werden. Die Auswahl der
Bezeichnung erfolgt wie
bei den Eingdngen aus
verschiedenen Bezeich-
nungsgruppen oder
benutzerdefiniert.

Intervallzeit

Die Ausleseintervalle
kénnen von 10 Sekunden
bis 30 Minuten einge-
stelt werden (nur im
Master-Modus moglich).

Teiler/Faktor

Nur bei analogen Werten:
Eingabe eines Teilers
oder Faktors zur Anpas-
sung des Uibernomme-

nen Wertes an die tatsachliche GroRe (z.B. richtige

Stellung des Kommas).
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Eirkeit

[Temreratur *C

Sensorkorrektur

0,8 K

Startwert,

B, °C

Wert bei Timeout.

[Urwer dndert,

Sensarcheck

]2

Kurzschl uss-
schwelle

[St.andard

Kurzschl usswert,

[St.andard

Unt.erbrechunas-
schwelle

[St.andard

Unterbrechunas-
wert,

[St.andard

Excertion Code
Ho Resrond

Einheit

Jedem Modbus-Bus-Ein-
gang muss eine Einheit
zugeordnet werden, da
die Ubergabe dimensi-
onslos erfolgt. Es steht
eine Vielzahl an Einhei-
ten zur Verfligung.

Sensorkorrektur

Der Wert des Modbus-
Bus-Eingangs kann um
einen festen Differenz-
wert korrigiert werden.

Startwert

Festlegung eines Start-
werts, der nach dem
Neustart des Gerdts so
lange angezeigt wird, bis
ein neuer Wert vom Mod-
bus ibernommen wird.

Sensorcheck

Die Aktivierung des Sen-
sorchecks ist nur fir
analoge Modbus-Ein-
gange moglich.

Mit Sensorcheck ,Ja“
steht der Sensorfehler
des Modbuswerts als
digitale Eingangsvaria-
ble einer Funktion zur
Verfligung.

Diese Anwendung ist nur
sinnvoll, wenn fiir den
Sensorfehler benutzer-
definierte Schwell- und
Ausgabewerte definiert
werden.

Kurzschlussschwelle/-wert, Unterbrechungs-

schwelle/-wert

Diese 4 Werte konnen von Standard auf Benutzerde-
finiert gedndert werden, was einen zusatzlich Eintrag
zur Eingabe eines Wertes 6ffnet.

Fallt der Wert unter die Kurzschlussschwelle, wird
der Kurzschlusswert ausgegeben.

Ubersteigt der Wert die Unterbrechungsschwelle, wird
der Unterbrechungswert ausgegeben.

Exception Code

Fehlercode bei Problemen mit der Abfrage des Slave-
Gerats. Der Code wird erst nach Ablauf der Intervall-

zeit erneuert.



Modbus-Ausgang

Ausgange konnen als Analog (Zahlenwert) oder Digital (Ein/Aus bzw. Ja/Nein) parametriert werden.

E

Modhus —PuEQang

Furktionen )|

1: Solar i |
[Solarkreis |
ALS

T4

Arial o |
Bezei chriuna
[Temreratur Istuert. |
T. Solar UL ]
1 ]
Gerat.

1 ]
Furktion

& - Preset single ‘
resi sher

Adresse

L ]

Latentyr
Sbit zianed l

1Hteger

Bute-Rei henfol ae
[Bi 3-endi an |

Teiler

L |

Faktor
L |

3

Teiler/Faktor

Zuerst erfolgt die Aus-
wahl des Wertes, der ver-
sendet wird (Funktion,
Fixwert, Systemwert, DL-
Bus, CAN-Bus)

Je nach Auswahl unter-
scheiden sich die zwei
folgenden Eintrage.

Der momentane Wert
wird angezeigt.

Typ
Auswahl Analog/Digital

Bezeichnung

Jedem Modbus-Aus-
gang kann eine eigene
Bezeichnung  gegeben
werden. Die Auswahl der
Bezeichnung erfolgt wie
bei den Eingdngen aus
verschiedenen Bezeich-
nungsgruppen oder
benutzerdefiniert.

Gerat / Funktion /
Adresse

Mastermodus: Diese
Angaben beziehen sich
auf das Zielgerat (Slave)
und sind daher nur im
Master-Modus maoglich.
Slavemodus: Die eigene
Geratenummer wird in
den Gerateeinstellungen
festgelegt. Die Funktion
ergibt sich aus der Aus-
wahl des Eingangstyp.
Die Adresse des Moduls
wird automatisch verge-
ben und abhangig von
der Eingangsnummer
und des Typs hinaufge-
zahlt.

Datentyp / Byte-Reihen-
folge

Nur bei analogen Werten:
Angaben zum Datentyp
des ausgegeben Wertes
im Buskonverter (abge-
stimmt auf das Zielge-
rat).

Nur bei analogen Werten: Eingabe eines Teilers oder

Faktors zur

Programmieren mit TAPPS2 — Modbus

Bute-Rei henfaol 92

[Bi a-endi an

]

Teiler

Sendebedi nauns
bei Anderuna

Anpassung des ausgege-
benen Wertes an das
Zielgerat. An den Mod-
bus kénnen nur ganze
Zahlen ohne Einheit aus-
gegeben werden. Bei-
spiel: 37,5°C werden mit
"375" ausgegeben. Soll
nur "37" ausgegeben
werden, wird ein Teiler
von 10 eingegeben.

Sendebedingung
Analog:
bei Anderung > 1.0 K:

L

Blockierzeit

18z

Im [nteruall senden

[Hein

]

Rendebed] nauna
bei Anderuna

[Hein

Blockierzeit

18z

Im [ntervall senden

[Hei

]

Excertion Code
Mo Resrond

Bei einer Anderung des
aktuellen Wertes gegen-
Uber dem zuletzt gesen-
deten von mehr als 1,0K
wird erneut gesendet. Es
wird die Einheit der
Quelle Uibernommen
(Mindestwert: 0,1K).
Blockierzeit 10 s:

Andert sich der Wert
innerhalb von 10 Sek.
seit der letzten Ubertra-
gung um mehr als 1,0K
wird der Wert trotzdem
erst nach 10 Sek. erneut
Ubertragen (Mindest-
wert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 m:

Der Wert wird auf jeden
Fall alle 5 Minuten tber-
tragen, auch wenn er
sich seit der letzten Uber-
tragung nicht um mehr
als 1,0K geandert hat
(Mindestwert: 1 Minute).
Digital:

bei Anderung Ja/Nein:

Blockierzeit 10 s

Senden der Nachricht bei
einer Zustandsanderung.

Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der
letzten Ubertragung, wird der Wert trotzdem erst
nach 10 Sek. erneut libertragen (mind. 1 Sek.).

Intervallzeit 5 m:

Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten (bertra-
gen, auch wenn er sich seit der letzten Ubertragung
nicht geandert hat (Mindestwert: 1 Minute).

Exception Code

Fehlercode bei Problemen mit der Abfrage des Slave-
Gerats. Der Code wird erst nach Ablauf der Intervall-

zeit erneuert.
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Grundeinstellungen

Grundeinstellungen

M—ous

Gerate
Grundein5telluq
gen

Benutzer

avr=inm

4

Grundeinstel lun \y

gen Simul ation
Latum # Uhrzeit # s ]
Standart. Zugana Meni
Serache [Arwender |
[Deut.zch | Wakruna
Kontrast, [Euro )
(56.8 ] Berutzerdefinierte ‘
DisFlas Timeout Bezei chiunaen
(36 ]

Manche Mentlpunkte werden nur im Experten- und/oder Fachmannmodus angezeigt.

In diesem Menu werden Einstellungen durchgefiihrt, die in der Folge fiir alle weiteren Mendis gelten.
Sprache

Auswahl der Displaysprache.

Kontrast

Bildschirmkontrast in Prozent.

Helligkeit

Auswahl der Displayhelligkeit zur Anpassung an die Umgebungshelligkeit (Einstellbereich: 5,0 -
100,0%.

Display Timeout
Das Display wird nach einer einstellbaren Zeit, wahrend der vom Benutzer keine Aktivitaten gesetzt

werden, abgeschaltet. Durch Antippen der Bedienoberflache wird das Display wieder aktiviert (Ein-
stellbereich: 5 Sekunden bis 30 Minuten)

Simulation
Moglichkeit, den Simulationsmodus zu aktivieren (nur im Expertenmodus maglich):

« Keine Mittelwertbildung der Aulentemperatur in der Heizkreisregelung.

+ Alle Eingange werden als PT1000 Fihler vermessen, auch wenn eine andere Sensortype
definiert ist.

+ Keine Auswertung eines Raumsensors als RAS.
Auswahl: AUS
Analog - Simulation mit dem Entwicklungsset EWS16x2
CAN-Simboard — Simulation mit dem SIM-BOARD-USB-UVR16x2 zur Simulation in
einer Anlage

Der Simulationsmodus wird automatisch beim Verlassen der Expertenebene beendet.
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Grundeinstellungen

Wahrung

Auswahl der Wahrung fir die Ertragszahlung.

Zugang Menii

Festlegung, aus welcher Benutzerebene der Zugang zum Hauptmenii erlaubt wird.

2liaana Meni

Arwender
Fachmann

"EKPEPtE |

Ist der Zugang zum Meni nur dem Fachmann oder dem Experten erlaubt, muss fiir den Zugang ins
Hauptmenii das entsprechende Passwort eingegeben werden.

Benutzerdefinierte Bezeichnungen

In diesem Meni kann man fiir alle Elemente des Reglers benutzerdefinierten Bezeichnungen einge-
ben, andern oder I6schen. Dieses Menu kann nur aus der Fachmann- oder Expertenebene angewahlt
werden.

Ansicht mit bereits definierten Bezeichnungen

Grundeinstel lun
gen

Benutzerdefinie
rte
Bezeichnungen

MinPuffer HE.
[02-Senzor |
[ |

r k]

Zur Eingabe werden Buchstaben/Zahlen/Symbole nacheinander eingegeben.

M1 mPuffar HH+

() (X)) (+)

Es konnen bis zu 100 verschiedene Bezeichnungen vom Benutzer definiert werden. Die maximale
Zeichenanzahl pro Bezeichnung ist 23.

Die bereits definierten Bezeichnungen stehen allen Elementen (Eingange, Ausgénge, Funktionen, Fix-
werte, Bus-Ein- und Ausgénge) zur Verfligung.
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Benutzer

Benutzer
Gerate
Grundeinstel lun
gen

Benutzer |
Uersion

Datenverwaltung

Aktueller Benutzer

Benutzer

Aktuel ler
Benutzer

Arender:

Fackmann
|  Experte |

Auswahl, ob der Benutzer Experte, Fachmann oder Anwender ist.

Zum Einstieg in die Fachmann- oder Expertenebene ist die Eingabe eines Passwortes notwendig, das
vom Programmierer vorgegeben werden kann.

Nach dem Laden von Funktionsdaten aus der Experten- oder Fachmannebene springt der Regler in
die Anwenderebene zuriick und iibernimmt die programmierten Passworter.

Nach einem Reglerstart befindet sich der Regler immer in der Anwenderebene.

Passwort andern

Benutzer

Aktuel ler
Benutzer

Arender:

Fackmann
Experte

Fachmatn-Passwort.
andern

Exrerten-Passwort
andetn

60

Der Experte kann die Passworter fiir Fachmann und Experte andern. Der
Fachmann kann nur das Fachmann-Passwort dndern. Die Lange des
Passworts und die Art der Zeichen sind beliebig.

Zur Anderung eines Passworts ist zuerst die Eingabe des alten Passwor-
tes erforderlich.



Benutzer

Liste der erlaubten Aktionen

Benutzer | Anzeigen und erlaubte Aktionen

Anwender |

Werteiibersicht
Eingange: nur Anzeige, kein Einstieg in die Parameter

Ausginge: Anderung des Ausgangsstatus der fiir den Anwender freigegebenen
Ausgange, Anzeige der Betriebsstunden, kein Einstieg in die Parameter

Fixwerte: Anderung des Wertes oder des Status der fiir den Anwender freigege-
benen Fixwerte, kein Einstieg in die Parameter

Funktionen: Anzeige des Funktionsstatus, kein Einstieg in die Parameter
Meldungen: Anzeige aktiver Meldungen, Meldungen verbergen und I6schen
CAN- und DL-Bus: kein Einstieg in die Parameter

Grundeinstellungen: Sprache, Helligkeit und Display Timeout veranderbar
Benutzer: Anderung Benutzer (mit Passworteingabe)

Systemwerte: Einstellung von Datum, Uhrzeit, Standortdaten, Anzeige der Sys-
temwerte

Fachmann | Zusatzlich:

Anderung der Parameter fiir Eingange (auBer Typ und MessgroRe), keine Neude-
finition

Anderung der Parameter fiir Ausgéange (auler Typ; Status nur, wenn fiir Anwen-
der oder Fachmann freigegeben), keine Neudefinition

Anderung der Parameter fiir Fixwerte (auBer Typ und MessgréRe, Wert oder Sta-
tus nur, wenn fiir Anwender oder Fachmann freigegeben), keine Neudefinition

Grundeinstellungen: Anderung und Neudefinition benutzerdefinierter Bezeich-
nungen, Auswahl der Wahrung

Funktionen: Anderung von benutzerdefinierten Eingangsvariablen und Parame-
tern, Ausgangsvariable sind sichtbar

alle Einstellungen in den Menis CAN- und DL-Bus
Aktionen der Datenverwaltung

Experte Dem Experten sind alle Aktionen erlaubt und alle Anzeigen zuganglich.

Automatische Umschaltung

Im Normalfall schaltet der Regler automatisch 30 Minuten nach dem Einloggen als Experte oder
Fachmann in den Anwendermodus zurtick.

Fiir Programmier- oder Testzwecke kann diese automatische Umschaltung ausgeschaltet werden,
indem der Experte das Meni ,Experten-Passwort andern” wahlt, zuerst das alte Passwort und dann
nichts eingibt (also auch nicht ,0“) und mit dem Hékchen bestétigt.

Das gleiche ist sinngemaR auch fiir das Fachmann-Kennwort méglich.

Wird eine neue Programmierung geladen, springt der Regler wieder in die Anwenderebene zurlick, es
gilt das vom Programmierer vergebene Expertenkennwort.
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Version und Seriennummer

Version und Seriennummer

In diesem Meni werden die Seriennummer, interne Produktionsdaten und der Name der aktuellen
Funktionsdaten angezeigt.

Grundeinstel lun
qen

Benutzer

Uersion |
Datenverwaltung
Systenuwerte

) 4

Uersion

Uersions U
H. 88Bet.a-B

Serlennummer
HURE] B-HEAREE

Produk t.i onsdatumd
#.1.1980

Hardwaret beckel 3
515

Rew: AS4H

Aktuelle
Furktionsdaten:
tnir, dat.

Interne Kennzahl:
5]5]5]5]5]5]5]t)

Die Seriennummer ist auch am Leistungsschild des Reglers ersichtlich.
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Datenverwaltung

Datenverwaltung

Nur im Fachmann - oder Expertenmodus bedienbar
Folgende Aktionen konnen in diesem Menii durchgefiihrt werden:

Funktionsdaten speichern, laden oder |I6schen
Firmware laden

Statusanzeige des Datentransfers

Neustart des Reglers

Benutzer
Uersion

Datenverwaltung|
fystenwerte

Funktionsdaten

Datenverwaltung

Funktionsdaten

Lader, ..
SFelchert ..

Tot.al reset,
durchf ihren

Ak tuel e
Funktionsdat.ens Name der aktuellen Funktionsdaten

tne. dat.
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Datenverwaltung

Laden...
Funktionsdaten

Lader, ..

Von der SD-Karte kdnnen Funktionsdaten in den Regler oder in andere x2-Geréate geladen werden. Es
konnen mehrere Funktionsdaten auf der SD-Karte gespeichert sein.

Der Datentransfer ist erst nach Eingabe des Fachmann- oder Expertenpassworts des Zielgerats
maglich.

Nach der Auswahl der gewiinschten Funktionsdaten (*.dat-Datei) erfolgt die Abfrage, wie die Zahler-
stande und Kalibrierwerte des Warmemengenzahlers behandelt werden sollen.

72hlerstande Folgende Aktionen konnen ausgewahlt werden:

der fusganse | [ ppEE

o Zurickset.zen
Beibehal ten den von Funkiionsdate
Zahlerstande
von Funktionen

Beibiehal ten
Kalibrierwerte(
LM

Bei behal ten
(X
Beibehalten Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden vom Regler tibernom-
men.
Anwendungsbeispiel: Nach einer Programmanderung mit TAPPS2
Zuriicksetzen Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden auf null zuriickgesetzt.

Laden von Funktionsdaten | Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden von den Funktionsda-
ten, die in den Regler geladen werden sollen, Gibernommen.

Anwendungsbeispiel: Austausch eines Reglers. Die Funktionsdaten
werden vom alten Regler tibernommen und dessen Zahlerstande
sollen in den neuen Regler eingespielt werden.

Mit Antippen von werden die neuen Funktionsdaten geladen, mit IEI wird der Vorgang ab-
gebrochen.

Werden Funktionsdaten in den Regler geladen, wird eine Datei _Backup.dat mit den alten Funktions-
daten auf der SD-Karte angelegt.

Nach dem Laden von Funktionsdaten springt der Regler in die Anwenderebene zuriick.
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Datenverwaltung

Loschen, Umbenennen und Versenden von gespeicherten Dateien

Um gespeicherte Dateien umzubenennen oder zu I6schen, tippt man auf das Plus-Symbol, dann wird
eine Auswahl sichtbar:

Funktionsdaten Funktionsdaten
Laden... Laden...
oL, mp) o
B Fupik £ onsdaten B Furktionsdaten
. dat. . dat.
X 1 1

Datei loschen
Datei umbenennen
Datei an Knoten senden

Riickkehr aus dieser Auswahl durch nochmaliges Antippen des Symbols.

Datei loschen
Es erscheint eine Sicherheitsabfrage, die durch Antippen von bestatigt wird.
Durch Antippen von IEI wird der Vorgang abgebrochen.

Datei umbenennen

Mit Hilfe einer Tastatur kann der Dateiname geédndert werden (keine Umlaute maglich). Der Datein-
ame darf aus maximal 63 Zeichen bestehen und keine Punkte oder Umlaute enthalten.

Datei an ausgewahlten Knoten senden

Damit ist es moglich, Funktionsdaten an andere CAN-Busteilnehmer mit x2-Technik (z.B. RSM610,
UVR16x2, CAN-1/045) zu senden.

Wollen Sie die Datei
wirklich an den
auzaewahl ten Knoten
senden?
"Funktionsdaten, dat"

Eitte uihlen ]

Auswahl der Knotennummer und abschlieRend Antippen von .
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Datenverwaltung

Speichern...

‘[SPEiEhEPH... |

Die aktuellen Funktionsdaten konnen auf die SD-Karte gespeichert werden.

Den Funktionsdaten konnen eigene Bezeichnungen vergeben werden. Es kdnnen mehrere Funktions-
daten gespeichert werden.

Beispiel:
Funktionsdaten
speichern. ..
o.. |
B +++ +

B Furk ti onsdaten
. dat.

(B +++ +|

b +++

b +++ -

Es erfolgt nun eine Abfra

In diesem Beispiel sind bereits mehrere Funktionsdaten auf der SD-Karte gespeichert.

Sollen die Funktionsdaten unter neuem Namen gespeichert werden, wird
in das Schaltfeld getippt. Dann ist die Vergabe eines neuen Namens mog-
lich und die Datei wird gespeichert (keine Umlaute mdglich). Der Datein-
ame darf aus maximal 63 Zeichen bestehen und keine Punkte oder
Umlaute enthalten.

Um Funktionsdaten von einem anderen x2-Gerét auf die SD-Karte des
Reglers zu laden, tippt man auf das Plus-Symbol.

Die Schaltflache klappt auf und das Pfeil-Symbol wird ausgewahlt

ge des Knotens und die Eingabemaoglichkeit eines eigenen Dateinamens.

Wollen Zie die
Funkt.ionsdaten
wirklich von dem
ausaewihl ten knoten
sFel chern?

1] +++II

[Fitte wiklen |

(X))

Funktionsiibersicht
TA-Designer Version mind. 1.25, UVR610 mind. Firmware-Version 1.27

Funkt ionsubers
icht

Ladeh. ..

Laschen

Hktuslle
Furktiohsibersichts

Von der SD-Karte kann die Funktionsiibersicht (*.tfo Datei) in das Gerat ge-
laden oder im Geréat geloscht werden. Es konnen mehrere Dateien auf der
SD-Karte gespeichert sein.

Nach Auswahl der Datei kommt eine Sicherheitsabfrage, da die aktuelle
Funktionsibersicht im Gerét liberschrieben wird.

Durch ,Loschen...” wird die gespeicherte Funktionsiibersicht im Gerat ge-
I6scht. Nach Auswahl der Datei kommt eine Sicherheitsabfrage.

Die Sicherheitsabfragen werden entweder mit Antippen von (= Ja) oder von @ (= Nein) be-

antwortet.
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Datenverwaltung

Firmware Laden...

Firmnware
[Lader. .. |

Von der SD-Karte kann die Firmware (= Betriebssystem, Datei *.bin) in den Regler oder auch in andere
x2-Gerate am CAN-Bus geladen werden. Es kdnnen mehrere Betriebssystemversionen auf der SD-
Karte gespeichert sein.

Der Datentransfer ist erst nach Eingabe des Fachmann- oder Expertenpassworts des Zielgerats
maoglich.

Wie beim Laden von Funktionsdaten konnen die gespeicherten Firmware-Dateien geldscht, umben-
annt oder in andere x2-Geraten geladen werden.

Firnware
Laden...
O..
B ULRE A1 88, bin
X I L

Datei loschen
Datei umbenennen
Datei versenden

Riickkehr aus dieser Auswahl durch nochmaliges Antippen des Symbols.

Status

\ 3tatus
‘ErFulgrEich!

Hier wird angezeigt, ob ein Datentransfer mittels Datenverwaltung von der SD-Karte in den Regler
oder umgekehrt erfolgreich war.

Diese Statusanzeige gilt nicht fiir Datentransfers von einem anderen Regler, einem CMI oder einem
CAN-Monitor.
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Datenverwaltung

Totalreset

Datenverwaltung

Funktionsdaten
Ladet ..

Srei chert, . .

Taotal peset. l
durchfihren

Wollen Sie
wirklich?
"Totalreset
durchfithren"

QD (x)

Ein Totalreset ist nur aus der Fachmann- oder Expertenebene nach einer
Sicherheitsabfrage mdglich.

Ein Totalreset I6scht die Funktionsmodule, die Parametrierung aller Ein-
und Ausgange, Bus-Ein- und Ausgéange, Fix- und Systemwerte.

Die Einstellungen fiir die CAN-Knotennummer und die CAN-Busrate blei-
ben erhalten.

Nach dem Antippen kommt eine Sicherheitsabfrage, ob ein Totalreset
durchgefiihrt werden soll.

Diese Frage wird entweder mit Anwahlen von

(= Ja) oder von
@ (= Nein) beantwortet.

Bei einem Totalreset wird eine Datei _Backup.dat mit den alten Funktionsdaten auf der SD-Karte an-

gelegt.
Neustart

\ status
Erfolgreicht

[Heust.art I

Reset

Am Ende des Menus ,Datenverwaltung” besteht die Mdglichkeit, einen
Neustart des Reglers nach einer Sicherheitsabfrage durchzufiihren ohne
den Regler vom Netz zu trennen.

Durch kurzen Tastendruck (mit einem diinnen Stift)
— auf die Reset-Taste auf der Vorderseite des Reglers

Reset-Taste

4% UVR610

\S“ und Loslassen bevor der Pfeifton endet startet der
A | Regler neu (= Reset).

VA WN =

_'

Change-Log

Jede Anderung im Regler wird in der Datei CHANGE.LOG auf der SD-Karte des Reglers mit dem ge-
nauen Zeitpunkt protokolliert und kann daher nachverfolgt werden.
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Systemwerte

In diesem Meni wird der Status von Systemwerten angezeigt, die fiir Funktions-Eingangsvariablen
und CAN- und DL-Ausgange als Quelle zur Auswabhl stehen.

Benutzer
Version
Datenverwaltunyg
Systenwerte |

systenwerte

[ALL 2emei n |
Zeit.
Dat.um
Sonne

Systemwerte ,Allgemein”

Die Systemwerte sind in 4 Gruppen eingeteilt:

Diese Systemwerte erlauben bei entsprechender Programmierung eine Uberwachung des Reglersys-

tems.
* Reglerstart

» Sensorfehler Eingange/CAN/DL
* Netzwerkfehler CAN/DL

* Seriennummer

CAN-Knoten
CAN-Verbindung
Meldung (Typ: Meldung/Warnung/Storung/Fehler)

Ein Systemwert Meldung zeigt an, ob am Regler momentan eine Meldung des angegebenen Typs ak-

tiv ist.

Reglerstart erzeugt 40 Sekunden nach Einschalten des Geréates bzw. einem Reset einen 20 Sekun-
den langen Impuls und dient zur Uberwachung von Reglerstarts (z.B. nach Stromausféllen) im Daten-
logging. Dazu sollte die Intervallzeit im Datenlogging auf 10 Sekunden gestellt sein.

Sensorfehler und Netzwerkfehler sind globale Digitalwerte (Nein/Ja) ohne Bezug auf den Fehlersta-
tus eines bestimmten Sensors bzw. Netzwerkeingangs.

Hat einer der Sensoren oder Netzwerkeingange einen Fehler, so andert sich der zustandige Gruppen-

Status von ,Nein“ auf ,Ja“.

CAN-Knoten ist der CAN-Knoten dieses Gerats. CAN-Verbindung gibt Ja oder Nein aus, je nachdem,
ob ein oder mehrere andere Knoten im CAN-Bus gefunden werden kdnnen.

69



Systemwerte

Systemwerte ,Zeit" Systemwerte ,Datum”

+ Sekunde (der laufenden Uhrzeit) + Tag

+ Minute (der laufenden Uhrzeit) « Monat

+ Stunde (der laufenden Uhrzeit) « Jahr (ohne Jahrhundertwert)

* Sekundenimpuls «  Wochentag (beginnend mit Montag)
*  Minutenimpuls + Kalenderwoche

+ Stundenimpuls « Tag des Jahres

« Sommerzeit (Digitalwert AUS/EIN) « Tagesimpuls

* Uhrzeit (hh:mm) * Monatsimpuls

+ Jahresimpuls

* Wochenimpuls
Die ,Impuls“-Werte erzeugen einen Impuls pro Zeiteinheit.

Systemwerte ,Sonne"

« Sonnenaufgang (Uhrzeit)

« Sonnenuntergang (Uhrzeit)

« Minuten bis Sonnenaufgang (am gleichen Tag, lauft nicht Giber Mitternacht)

« Minuten seit Sonnenaufgang

* Minuten bis Sonnenuntergang

« Minuten seit Sonnenuntergang (am gleichen Tag, lauft nicht liber Mitternacht)
« Sonnenhohe (siehe Beschattungsfunktion)

« Sonnenrichtung (siehe Beschattungsfunktion)

« Sonnenhohe > 0° (Digitalwert Ja/Nein)

« Sonnenhochststand (Uhrzeit)
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LED-Kontrolllampe

LED-Kontrolllampe

Status LED—

A% UVR610

Die LED-Kontrollampe kann durch 3 Farben verschiedene Zustande anzeigen.

Anzeige beim Reglerstart

Kontrolllampe

Erklarung

Rotes Dauerlicht

Der Regler bootet (= Startroutine nach dem Einschalten, einem Reset oder
Update) oder

Oranges Dauerlicht

Hardware-Initialisierung nach dem Booten

Grunes Blinken

Nach der Hardwareinitialisierung wartet der Regler ca. 30 Sekunden um alle
fur die Funktion notwendigen Informationen zu bekommen (Sensorwerte,
Netzwerkeingange)

Grines Dauerlicht

Normaler Betrieb des Reglers

Eine aktive Meldung kann durch eine geanderte LED-Anzeige angezeigt werden. Die Einstellung dafir
erfolgt im Parametermenii der Funktion ,Meldung".

Technische Anderungen sowie Satz- und Druckfehler vorbehalten. Diese Anleitung ist nur fiir Geréate
mit entsprechender Firmware-Version giiltig. Unsere Produkte unterliegen standigem technischen
Fortschritt und Weiterentwicklung, wir behalten uns deshalb vor, Anderungen ohne gesonderte Be-
nachrichtigung vorzunehmen. ©2025
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