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Bezpecnostni ustanoveni

VSechny montaze — a prace s prodratovanim na CAN-I/O Modulu se
sméji provadét pouze ve stavu bez pripojeného napéti.

Otevieni, pripojeni a uvedeni pristroje do provozu smi provadét pouze
odborné proskolené osoby. Pritom je tfeba dodrzovat obecné platna
bezpeénostni ustanoveni.

Pfistroj odpovida nejnovéjSim trendim techniky a spliuje v8echny nutné bezpeclnostni
predpisy. Jeho pouziti musi odpovidat technickym datim a dale uvedenym bezpecnostnim
ustanovenim a predpisim. PFi pouziti pfistroje je také tfeba dodatecné dodrzovat, dle
specifického pouZiti, nutné pravni a bezpecnostni predpisy.

Bezpecny provoz nebude mozny, kdyz pfistroj
¢ Vykazuje viditelna poskozeni,
¢ nefunguje,
¢ bude delSi dobu skladovan za nepfiznivych okolnosti.

Je-li to tento pfipad, je tfeba pfistroj odpojit z provozu a zajistit proti neumysinému uvedeni
do provozu.

Udrzba

Pfi odborném zachazeni a pouziti nemusi byt pfistoj udrzovan. K Cisténi pouzivat navihCenou
tkaninu pouze v alkoholu (napf. lih). Silné Cistici a rozpoustéci prostfedky jako napf.
Chloreton nebo Trichlor nejsou dovolené.

Protoze vSechny komponenty dulezité pro pfesnost nejsou pfi odborné provadéné praci
zatézovany, je dlouhodoby posuv mimoradné maly. Pfistroj proto neni vybaven mozZnostmi
sefizeni. Diky tomu odpada mozné regulovani.

Pfi opravé nesmi byt zménény konstrukéni prvky pfistroje. Nahradni dily musi odpovidat
originalnim nahradnim dilim a musi byt opét pouzity podle pivodniho vyrobniho stavu.



Systémové pozadavky na regulaci UVR1611

Pro pouziti modulti CAN-1/O je v regulaci UVR1611 nutna minimalné verze A2.21.

Kapacita zdsobovani
Jedna regulace (UVR1611) mlize zasobovat maximalné dva pfistroje (CAN Monitor, CAN-
I/O Modul apod.). Od 3 zafizeni v siti CAN je potfebny napajeci zdroj 12V.

Volba kabelli a topologie sité

Zaklady kabelaze Bus jsou podrobné popsany v navodu k obsluze regulace UVR16**, a
proto se zde nebudeme detailné zabyvat touto tématikou s vyjimkou terminovani.

Kazda sit CAN musi byt opatfena u prvniho a posledniho ucCastnika sité uzavérem Bus s
odporem 120 Ohm (terminovani — zastrénym mustkem). V siti CAN je tedy nutné vzdy najit
dvé odporové zatéze (vzdy na konci). Doladovaci vedeni nebo hvézdicové zapojeni CAN
nejsou ze strany oficialni specifikace pfipustné!

ggggggé—lg—ig—lgq é
0\ °|lO0 O||0O O 00 g
O O o‘i‘i‘:ﬂuuiﬂﬂ wal-o‘_:g
oooéE?EZ:HZuu o_l S
000k @)iiin (o] £
o o|ff & = E‘EJ} oz @&
3 3. - 8-8-8-
=° jBZ._l:ul:l -
o\o o| 3 :..-:“O O o
o) OE Enn o,
= = L
RS | )
‘oooomgg{tmnoo-ﬂ—o ug
< =
m gz [ o %4




Parametrovani

Modul CAN-I/O je parametrovan bud pomoci regulace UVR1611, CAN Monitoru, C.M.I.
nebo se softwarem F-Editor. Po pfipojeni modulu do sit¢ CAN-Bus se zobrazi s jeho
uzlovym c&islem (z vyroby: 32) v menu Sit jako ,aktivni uzly*.

Pristup do I/O-modulu prostrednictvim UVR1611

MENU Hlavni menu regulace UVR1611

verze
uzivatel

sit < Vstoupit do menu ,Sit*

SIT

uzel-cislo: 1
UVOLNENT : ZAP
Autooperat.: ano

SIT UZEL: < Vstoupit do podmenu ,Sitoveé uzly

SITOVE UZEL

aktivni UZEL: Prehled vSech aktivnich uzlU v siti
32 info? < Vybrat uzel modulu CAN-I/O
INFO CAN-UZEL 32 - zvolené ¢Gislo uzlu

Vend.ID: 00 00 00 CB
Pr.Code: 00 00 02 04
Rev.Nr.: 00 01 00 0O
popis: CAN-I/O 44
vliozit stranka menu <« | Vstup do menu CAN-I/O Modulu (mozné jen jako ,Expert®)

Vend.ID: Identifikacni Cislo vyrobce (CB pro spole¢nost Technische Alternative GmbH)
Pr.Code: Ka&d vyrobku zvoleného uzlu (zde pro 1/0-Modul)

Rev.Nr.: Revizni Cislo

popis: Oznaceni vyrobku

Tyto Udaje jsou chapany jako fixni hodnoty stanovené spolecnosti Technische Alternative
GmbH a nemohou byt ménény.



Stahnuti strany menu — vstup do roviny menu modulu CAN-I/O. Regulace UVR1611 slouzi
jako displej pro CAN-I/O Modul, specialista muze ménit vSechny parametry a vSechna
nastaveni, ktera jsou specificka pro dany pfistroj!

POZOR: V této siti nesméji byt nikdy dva pfistroje téhoz Cisla uzlu (adresy)!

Bude-li v siti pfipojeno vice CAN-1/0O Modulu, které z vyroby vykazuji stéjné Cislo uzlu (32),
musi byt proto parametrovany jeden po druhém. Poté co prvni I/O-Modul bude spojen s
CAN-Bus, musi byt pfidéleno rozdilné Cislo uzle nez 32 (viz menu ,Sit“). Teprve potom
muze byt do sité pfripojen dalsi modul.

Hlavni menu

MENU

verze Informace k softwaru pfistroje
prehled funkci Zobrazeni vstupu a vystupt
vstupy Parametrovani vstupl
prepinaci vystupy Parametrovani spinacich vystupt
analogove vystupy Parametrovani analogovych vystupt (0-10V nebo PWM)
funkce Parametrovani funkci
sit Nastaveni sité pro CAN
sprava dat Datovy pfenos s Bootloaderem (verze = 2.00)
MENU Verze

CAN-I/O 44
provoz.sys: A2.xxCS Cislo verze a jazyk softwaru pfistroje
boot sektor: B2.xx Cislo verze boot oblasti

vvis v

k dispozici ke stazeni na webu http://www.ta.co.at . On muze byt pfenesen s C.M.l. do
modulu CAN-1/O.

Bootsektor: Cislo verze boot oblasti. Aby se mohl procesor pfistroje programovat se stejnym
provoznim systémem, potfebuje zakladni program v chranéné oblasti paméti - Bootsektor.


http://www.ta.co.at/

MENU prehled funkci

Toto menu zobrazuje aktualni stav vstupl a vystupd CAN-I/O modulu. Jedna se pfitom gisté
0 zobrazovaci stranku, které nenabizi Zadné moznosti nastavovani.

MENU vstupy

Menu slouzi k parametrovani vstupt CAN-1/0O modulu.

VSTUPY
1: 52,7 °C PAR?
2: 23,4 °C PAR? Vstup 2 k dispozici jen u CAN-1/O 44
3: nepouzit PAR?
4: ZAP PAR?

Vlastnosti vstupu:

Typ / Méfena veli¢ina | Velikost Vstup 1 Vstup 2 Vstup 3 Vstup 4
procesu (ien CAN-I/O 44)

Digital X X X X
Analog X X X

Mérena vel.: teplota (KTY,
PT1000, RASPT, RAS,
Termoelement THEL)

Analog X X X
Merena vel.: solarni zareni
(GBS), vihkost (RFS), dést
(RES)

Analog X X
Mérfena vel.: napéti 0-10V
Proces.vel.: dimenzionalné
volny, teplota, solarni zareni,
napéti, proud, odpor, pratok,
tlak

Impuls X X
Mé&rena vel.: pritok (VSG),
rychlost vétru, impuls

Technika vstupl odpovida regulaci UVR16**, proto se zde nebudeme vénovat jejimu
detailnimu popisu a odkazujeme Vas na navod k obsluze regulace UVR16** (parametrovani
vstup().

POZOR: U CAN-I/O modull typti CAN-I/O 35 neni k dispozici vstup 2. Misto toho ma tento
pristroj druhy analogovy vystup (0-10V/PWM).



MENU prepinaci vystupy

Menu slouzi k parametrovani spinacich (relé) vystupt CAN-I/O Modulu.

prepinaci vystupy

1: zdroj: SIT
dg.sit.vstup 1
stav: VYP

2: zdroj: MICH. VENT

3: zdroj: MICH. VENT

Zdroj:  Zde je mozno vybrat z moznosti RUCNI, SIT nebo MICH.VENT (jen u vystupl 2
a3).
PFi zdroji SiT bude navic zobrazen spoj sitovych variant s vystupem.
PFi zdroji MICHANI budou vystupy Fizeny pfimo z funkce ,regulace michani v
CAN-I/O Modulu.

Stav: PF¥i zdroji RUCNI muZe byt stav vystupl (ZAP / VYP) zvolen uZivatelem.

PFi zdroji SiT bude zobrazen aktudlni stav vystuptl, které jsou pfifazené
aktualnim sitovym vstupnim variantam.



MENU analogoveé vystupy

Analogové vystupy poskytuji napéti v rozmezi od 0 do 10V pro regulaci vykonu modernich
hofaku (modulace hofaku) nebo pro regulaci otacek Cerpadel. UrCeni méfitka umozriuje
pfizpUsobit pocetni hodnotu regulacnimu rozsahu sériové zapojenych regulaci.

Vystup vypocitané hodnoty nastava volitelné jako napéti (0-10 V) nebo PWM (pulsni Sifkova
modulace) s hladinou napéti cca. 10V. Pfi poslednim bude zménén kliCovaci pomér pfi
konstantni dobé periody (2 ms/500Hz, méfitko: 0 — 100%).

analogove vystupy

1: zdroj: SIT
rezim: 0-10V
anlg.sit-vstu 1
ZMENA HODNOT:
hodn: 4.72Vv

2: zdroj: PIDREG1 Analogovy vystup 2 k dispozici jen u CAN-1/0O 35
rezim: 0-10V
ZMENA HODNOT:
hodn: 7.40V

Zdroj: K dispozici je vyb&r mezi RUCNI, PID-REGULACE a SiT.
PFi zdroji SIT bude navic zobrazen spoj vystupu se sitovou vstupni variantou.

Pfi zdroji PID-REG bude vystup fizen pfimo z funkce ,PID-regulace” v
CAN-I/O Modulu.

Mod: Vybér mezi 0-10V nebo PWM (Pulzni Sitkova modulace 0-100%)
Méritko: Pfizpusobeni vstupni hodnoty na vystupni hodnotu
Priklad 0-10V:

ZMENA HODNOT 1

0O «: 0,00V
1000 : 10,00 VvV

Hodnota: PFi zdroji RUCNI je moZna manualni zadani vystupniho napéti v rozmezi
0.00 V az10.00 V.
PFi zdroji SIT resp. PID-REG, bude zobrazena aktualni hodnota napéti toho
vystupu, ktery bude zadan diky spojeni sitovych vstupnich variant resp. funkci
,PID-Regulace” a méfitkem.
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MENU funkce

Toto menu obsahuje v8echny funkéni moduly integrované pfimo v CAN-I/O modulu a
umozniuje jejich parametrovani.

FUNKCE

REG. SMESOVANI

PID-REGULACE 1
PID-REGULACE 2 PID-Regulace 2 jen u CAN-I/O 35

Funkéni modul regulace smésévanii

REG. SMESOVANI

VSTUP VARIANTY:
VYSTUP VARIANTY:

REZIM: normal Michaci ventil zaviré se stoupajici teplotou

doba behu: 2.5 Min Celkova doba béhu michaciho ventilu (bezpodminecné
zadat)

REGUL.TEPLOTA:

Treg.JE: 51.1 °C Momentalni teplota regulace

Treg.NAST: 50.0 °C Pfedem zadana pozadovana teplota regulace

rozdil: 0.0 K Dodatec¢ny rozdil regulace od poZzadované hodnoty

kdyz UVOLNENI = vyp Vybér: otevfit, zavfit, nezménén

MICH.V.: zavrit

Zpusob fungovani regulace sméSovani je identicky se zplsobem fungovani regulace
UVR16**. Z toho dlvodu se zde nebudeme vénovat pfesnéjSimu popisu a odkazujeme Vas
na navod k obsluze regulace UVR16** (funk¢éni modul regulace sméSovani). V protikladu k
UVR16** jsou u modulu CAN-1/O pevné stanoveny tyto vystupy:

Michani otevieno: Vystup 2 Michani zavieno: Vystup 3
POZOR: V menu vystupy byt pro oba vystupy zvolen méd MICHANI !
POZOR: Teplota regulace (vstupni teplota Treg.JE) musi byt zachycena pfimo na

vstupu CAN-I/O Modulu! Pfenos méfenych hodnot pfes CAN-Bus jako sitové vstupni
varianty by vedl k nestabilnimu chovani a nebude tedy z funkce podporovan.
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Priklad pouziti: ,Regulace topného okruhu s CAN-1/O Modulem*

V predstaveném pfikladu budou d&erpadlo a michaci ventil topného okruhu fizeny

prostfednictvim CAN-I/O modulu. Funkéni modul ,Regulace topnych okruh(“ v regulaci

UVR1611 pfedava CAN-1/O Modulu prostfednictvim sitovych variant spinaci signal (ZAP /
VYP) pro ¢erpadlo a vypoc&tenou jmenovitou vstupni teplotu.

Vystup pro cCerpadlo topného okruhu bude na CAN-I/O Modulu spinan pfimo od
odpovidajicich sitovych variant. Michani bude pfedano prostfednictvim v CAN-1/0O Modulu
integrované funkce ,Regulace sméSovani“ a regulovano regulaci UVR1611 dle jmenovité

vstupni teploty. Pfedani namérené vstupni teploty z CAN-I/O Modulu do regulace slouzi

pouze k zobrazeni momentalni vstupni teploty ve funk&énim modulu ,Regulace topnych

okruhu“ a neni proto bezpodmineéné potiebna.

r
UVR16x2 (CAN-uzel: 1)

1

1

i

1 Regul : !

i gul.topného okr. 1

1

! Topny okruh

1

H »— Uvolnéni funkce priv. poZzad.tepl. —+——
1 T = .

! _ 1 Uvolnéni Eerpadlo Efek.poz.T.pokoj]
i [S13 T.pokoj ¢ e Uvolnéni smésovad Cerp.top.okruhu —e—
! ——e— Pokojova tepl. SmES, otev/zavi.
' CAMN Analogowy1(32/1) Biiv.tepl

1 Tepltopny okruh PR -t€p "

! —— Venkovni tep.

1

! o

1 [S12 Teplvenkovni |-+ »<| Ext. spinac

i

1

i

i CAN Analogovy1(1/1)

! PoZadovana teplota

1

] CAN Digitalni L (1/1)

1 ——— T

! Cerp.top.okruhu

e e e e e e e e e e e e e e
[ e e e e e e e e e e
i CAN-I/O Modul (CAN-uzel: 32)

1

: _ |CAN Analogovy 1 (32/1)

! = | Tepltopny okruh PR

i

i 1

1 — v

:

: e Uvolnéni funkce Regul.pozad.tepl. =

i [S1 Tepliopny okruh PR - +— Regel.teplota SmES. atev./zavi.

| ~_CAN Analogowy L (1/1) [ *|asthodnota

: Pozadovana teplota

1

1

1

1 CAN Digitaini 1 (1/1) - _ [A2 71A3  Otev./Zavr.

! Cerp.top.okruhu Al Cerp.top.okruhu < ~ | smésovat-topny okruh

Tato grafika pro CAN 1/0O-Modul je jen schématické znazornéni. S TAPPS2 em
mohou byt vytvofeny vyhradné konfigurace pro UVR16**. Konfigurace CAN-Monitoru
a CAN-1/0O Modulu mohou byt vytvofeny pfimo v pfistroji nebo se softwarem F-Editor.
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Funkéni modul PID-Regulace

Funk¢ni metody PID-Regulace jsou identické s kazdou UVR16**, proto je pfesnéjSi popis
odkazovan na navod regulace UVR16**.

Protoze CAN-1/0O Moduly typu CAN-1/O 35 obsahuji misto vstupu 2 jeden dal$i analogovy
vystup (0-10V), jsou u téchto pfistroju k dispozici také dva funkéni moduly typu ,PID-
Regulace®.

POZOR: Cidla regulovanych teplot (vstupni varianty) musi byt pfipojeny pfimo na CAN-I/O
Modulu! Pfenos méfené hodnoty pfes CAN-Bus jako sitové-vstupni varianty by vedl k
nestabilnimu chovani a nebude tudiz funkci podporovan.

POZOR: v menu ,,Analogové vystupy“ musi byt u odpovidajiciho vystupu zvolena jako ,Zdroj*

funkce PID-REG 1 resp. PID-REG 2.

PID-REGULACE 1

VSTUP VARIANTY:

VYSTUP VARIANTY:

REG.ABSOL.HODN. :
ROZDILOVA REG.:
REGULACE ZMEN:
REG.VELICINA:

PARAMETR REG. :
P: 5 I: 0 D: O

Menu Vstup varianty:

VSTUP VARIANTY

UVOLNENI REGULACE:
zdroj: uzivatel
stav: ZAP

REG.ABSOL.HODN. :
ROZDILOVA REG.:
REGULACE ZMEN:

Jako u UVR16** k parametrovani (rozdélena do dalSich
podmenu)

Zobrazeni aktualni akéni proménné pro analogovy vystup

Podmenu pro absolutni hodnotu regulace
Podmenu pro diferenéni regulaci
Podmenu pro regulaci udalosti

Zadani regulacni oblasti

Vybér: Uzivatel, vstup 1-4, sit digital 1-4

Podmentu pro absolutni hodnotu regulace
Podmenu pro diferenéni regulaci
Podmenu pro regulaci udalosti

Podmenu Vstup varianta Absolutni hodnota regulace:

REG.ABSOL.HODN.

TEPLOTA
REG.ABSOL.HODN. :
zdroj: vstup 1
NASTHODN
REG.ABSOL.HODN. :
zdroj: uzivatel

Vybér: Vstup 1-4

Vybér: Uzivatel, vstup 1-3, sit analog 1-4

13



Podmenu Vstup varianty Rozdilova regulace:

DIFERENCE REGULACE

TEPLOTA (+)
ROZILOVA REG.:
zdroj: vstup 1
TEPLOTA (-)
ROZILOVA REG.:
zdroj: vstup 2

Vybér: vstup 1-4

Vybér: vstup 1-4

Podmenu Vstupni varianty Udalosti regulace:

REGULACE ZMEN

AKTIVIACNI TEP.
REGULACE ZMEN:
zdroj: vstup 1

AKTIVIACNI MEZ
REGULACE ZMEN:
zdroj: uzivatel

REGUL.TEPLOTA
REGULACE ZMEN:
zdroj: vstup 1
NASTHODN
REGULACE ZMEN:
zdroj: uzivatel

Vybér: Vstup 1-4

Vybér: Uzivatel, vstup 1-3, sit analog 1-4

Vybér: Vstup 1-4

Vybér: Uzivatel, vstup 1-3, sit analog 1-4

Podmenu pro absolutni hodnotu regulace:

REG.ABSOLUT .HODN.

REZIM: normal
Tabs.JE: 50.3 °C
Tabs.NAST: 50 °C

Podmenu pro rozdilova regulace:

ROZDILOVA REG.

REZIM: normal
Trozd+.JE: 50.3 °C
Trozd-.JE: 42.7 °C
ROZD.NAST: 8.0 K

Podmenu pro regulaci udalosti:

REGULACE ZMEN

REZIM: vypnuto
PODM. : JE > MEZ
Takt.JE: 48.1 °C
Takt.MEZ: 50 °C
Treg.JE: 50.3 °C
Treg.NAST: 40 °C

14

Otacky stoupaiji se stoupaijici teplotou

Otacky stoupaiji se stoupajici diferenci

Regulace udalosti deaktivovany



Zadani rozsahu regulace:

REG.VELICINA

max.: 100
min.: 0
aktual.: 42
MENU sit’

SIT
uzel cislo: 32

stav uzlu

VSTUP VARIANTY:
VYSTUP VARIANTY:

Maximalni dovolena vystupni hodnota
Minimalni dovolena vystupni hodnota
Momentalné bude vydana hodnota 42

PFistroj ma sitovou adresu 32 (nastaveni od vyrobce)

Cislo uzlu: Kazdy pfistroj v siti musi mit vlastni adresu (€islo uzlu 1-62)!

Stav uzl: Zobrazuje se prehled o vstupech a vystupech modulu CAN-I/O, ktery je
srovnatelny s prehledem funkci regulace UVR1611. Tato strana je ale
pfedem nastavena a uzivatel ji nemuze vytvaret ani ménit.

Zména cCisla uzlu pristroje
Bude-li v menu Sit zvoleno €islo uzlu, zobrazi se nasledujici podmenu pro zménu adresy

pristroje:

ciselny uzel zmenit

aktualni cislo: 32

nove cislo: 32 <4

skutec. zmenit ? ne

Momentalni €islo uzlu pfistroje
Vybrat nové Cislo uzlu

Prevzit noveé &islo uzlu

Protoze je regulace UVR16** resp. CAN Monitor (Client) pevné spojen s I/0O-Modul (Server)
prostfednictvim nastaveného Cisla uzlu, vede zména cisla k uvolnéni tohoto komunikac¢niho
spoje. To znamena, Ze Client zobrazi po zadani zménového piikazu stranu ,Cislo uzlu je
ménéno“. Nasledné se na monitoru dostanente zpét na uvodni stranu.

Pomoci nového ¢isla uzlu pak mlazete znovu disponovat pfistupem na /O-Modul.
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Vstupni varianty

VSTUP VARIANTY

DIGITAL 1 2 3 4
ANALOG 1 2 3 4

timeouts:

Protoze CAN-I/O Modul ma jen 3 spinaci vystupy a jeden resp. dva analogoveé vystupy,
jsou predem pevné stanoveny spoje (Mapping) mezi sitovymi vstupnimi variantami a
vystupy CAN-1/O Modulu.

Musi byt pouze zadan vysilaci uzel a pfislusné vystupni varianty, pfes které bude hodnota
pfenesena. Dale mlUzou byt vtomto menu nastaveny €asové limity (Timeouts).

Spojeni sitovych vstupl

(Schématické zobrazeni, parametrovani neni v TAPPS2 mozné)

Digital:

sit - vstupni var. (CAN) i

>N1 DIGITAL1 Su:1 Sv:1 — Al wstup1
sit - vstupni var. (CAN) _

>N2 DIGITAL2 su:l svi2 [ 1AZ Wstp2 —
Sit - vstupni var. (CAN) _

> N3 DIGITAL3 Su:1l SV:3 —]A3 _wstup 3 -
sit - vstupni var. (CAN) , o, .

N4 DIGITAL4 Su:1 SV:4 neni pouzivan

>
S
D
o
Q

sit - vstupni var. (CAN)
N17 ANALOG1 Su:1 Sv:1

wstup analog 1

Sit - vstupni var. (CAN) ,
wstup analog 2
N18 ANALOG2 SU:1 SV:.2 (jen CAN-I/O 35)

sit - vstupni var. (CAN)

N19 ANALOGS  su:l  sviz [ nenlpouZvan

sit - vstupni var. (CAN)

N20 ANALOGE  su:1 svi4 [ N€nipouZvan

N1 INAT INVAT NV




Priklad Digital:

DIGIT SIT VSTUP 1
sit uzel: 1 Cislo vysilaciho uzlu
dig.sit vystup: 1 Cislo vystupni varianty vysilaciho uzlu
stav: ZAP Aktualni stav
stav sit: OK Stav sité (zobrazi se ,Timeout®, pokud nebude pfijat signal
déle, nez je nastaveny ¢as.)

Parametrovani analogovych sitovych vstupl nastava stejnou metodou, misto ,Stavu“ bude
hodnota zobrazena bez desetinné Carky.

VSechny sitové vstupy z vySe uvedené grafiky oznacené jako ,nepouzité“ jsou k dispozici pro
libovolna spojeni (napf. pro uvolnéni funkce nebo pfedani jmenovité hodnoty). Nebudou-li
vystupy fizeny jejich pfidélenymi sitovymi vstupnimi variantami, nybrz od integrované funkce
CAN-I/O Modulu, mizou byt sitové varianty pouzity pro jina spojeni.

Timeout:  Nebude-li hodnota sitovych vstupnich variant zachycena za dobu delSi nez je
nastaveny €as, bude generovan Timeout a odpovidajici vystup bude vypnut!
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Vystupni varianty

VYSTUP VARIANTY

DIGITAL 1 2 3

[CORNNTENNNG O JNTAN

5 7
ANALOG 1 3
5 7

A N o

podminky odeslani:

Protoze CAN-I/O Modul ma jen maximalné 4 vstupy, jsou predem pevné stanoveny
spoje mezi sitovymi vvystupnimi variantami a vstupy CAN-I/O Modulu.

V tomto menu mohou byt nastaveny tudiz jen odesilaci podminky.

Spojeni sitovych vystuptl

(Schématické zobrazeni, parametrovani neni v TAPPS2 mozné)

Digital:

sit - vystupni varianty
N1 DIGITALL SuU:32 Sv:1

[S1 stupdig. 1

|

S2 wstupdig. 2 sit - vystupni varianty
(len CAN-I/O 44) N2 DIGITAL2 SU:32 SV:2

sit - vystupni varianty

[S3_vstup dig. 3 N3 DIGITAL3 ~ SU:32 SV:3

sit - vystupni varianty

[S4_\stup dig. 4 N4 DIGITAL4  SU:32 SV:4

sit - vystupni varianty

—[AT wstup 1 N5 DIGITAL5 ~ SU:32 SV:5

sit - vystupni varianty

—[A2 Wstup 2 N6 DIGITAL6  SU:32 SV:6

sit - vystupni varianty
N7 DIGITAL7 SU:32 SV:7

[ T [ 11

—JA3 wstup 3

AV VO YV Vah VR Ve
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Analog:

sit - vystupni varianty

[S1 wstup analog 1

J N17 ANALOG1 SuU: 32

0
<
o

S2 stup analog 2
(jen CAN-1/O 44)

Sit - vystupni varianty
N18 ANALOG2 SU: 32

0
<
N

Sit - vystupni varianty

IS3 wstup analog 3

|

N19 ANALOG3 SU: 32

IS4 vstup analog 4

Sit - vystupni varianty

|

N20 ANALOGA SuU: 32

(0))
<
I

— Wstup - analog 1

Sit - vystupni varianty
N21 ANALOG5 SU:32 SV:5

—{ Wstup - analog 2
(jen CAN-I/O 35)

Sit - vystupni varianty
N22 ANALOG6 SU:32 SV:6

AV VO Y VA Vah Vg

Pokud bude vstup spojen s digitalni nebo analogovou sitovou vystupni variantou, zalezi na
tom, jak je vstup sam parametrovan (typ ,Digital“ nebo ,,Analog®).

Stav resp. Hodnota vystupu je rovnéz spojena se sitovymi vystupnimi variantami a je proto k
dispozici jinym pfistrojam v siti.

Pozor: Vstupni velikost ,Impuls® (pratok (mnozstvi proudu), rychlost vétru, impuls) bude
vydéna jako analogova hodnota.

Odesilaci podminky:

PFi zméné ano/ne:

Pii zméné > 30:

Blokovaci ¢as 10 sek:

Cas intervalu 5 min:

Odeslani zpravy pfi zméné stavu

Pfi zméné aktualni hodnoty bude nové odeslana naproti naposledy
odeslané z vice jak 3,0 K (= 30, protoze hodnoty se pfenaseji bez
desetinnych Carek).

Zmeéni-li se hodnota béhem 10 sekund béhem posledniho pfenosu
o vice nez 30, bude hodnota presto nejdfive po 10 sek. nové
pfenesena.

Hodnota bude v kazdém pfipadé kazdych 5 minut pfenasena, i
kdyz nebude béhem posledniho pfenosu zména o vice nez 30.
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MENU sprava dat (jen Bootloader BL-NET)

Poznamka: Pri pouziti rozhrani C.M.l. je sprava dat provedena v menu C.M.l. funkci

»,Drag & Drop*“.

SPRAVA DAT

akt. funkci data:
TA TOVARNI NAST

posledni prenos:

uspesna

DATA <=> BOOTLD.: <

Jméno aktualnich funkénich data v CAN-I/O Modulu

Stav posledniho datového pfenosu

Podmenu pro datovy pfenos

Podmenu Data <=> Bootloader

DATA <=> BOOTLOADER

data odeslat:
I/0-Mod. => BOOTLD.
data prijmout:
BOOTLD. => I/0-Mod.

PROV.SYSTEM<=BOOTLD. :
prov.system prijmout:
BOOTLD. => I/0-Mod.

Upload funk&nich dat

Download funkénich dat

Update provozniho systému

Poté co bude CAN-I/O Modul pfipraven pro zvoleny pfenos dat a budou potvrzeny
bezpe€nostni dotazy, je modul pfipraven na komunikaci (kurzor bézi v pravém okraji
displeje). Aby se prenos dat provedl, musi se stisknout tlacitko START na Bootloaderu.

POZOR: Bé&hem prenosu dat neni mozno vstupovat do UVR1611, CAN Monitoru, stejné tak
BL-NET nemuze vstoupit do CAN-I/O Modulu.

Protoze CAN-I/O Modul nema svuj vlastni displej, neni mozno prenos dat sledovat. Jestli byl
prenos dat uspésny se da zjistit pfipojenym vstupem do menu Sprava dat v CAN-1/0O Modulu
a oveéfit stav posledniho datového pfenosu.
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Funkéni data Upload

Funk&ni data mohou byt pfenesena k zaloze pfes CAN-Bus do Bootloaderu.

ZDROJ DAT:I/0-Mod.

CIL DAT: Bootld.
misto v pameti: 1 Misto ulozeni funkénich dat na Bootloaderu

ODESLANI DATA OPRAVDU
SPUSTIT? ne S ano se zméni 1/0-Modul do médu prenosu

Je-li CAN-I/O Modul pfipraven pro pfenos dat, bude pfenos proveden po stisknuti tlaCitka
START na Bootloaderu.

Funkéni data Download

Pfi Downloadu budou pfeneseny funkéni data z Bootloaderu do CAN-I/O Modulu a tim bude
pfepsana momentalni konfigurace.

ZDROJ DAT: Bootld.
misto v pameti: 1 Misto ulozeni funkénich dat na Bootloaderu

CIL DAT: I/O-Mod.

ODESLANI DATA OPRAVDU
SPUSTIT? ne S ano se zméni 1/0-Modul do médu pfenosu

Je-li CAN-I/O Modul pfipraven pro pfenos dat, bude pfenos proveden po stisknuti tlacitka
START na Bootloaderu.
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Provozni systém Download

Pfistoj ma diky svoji flash-technologii moznost nahradit viastni provozni systém (software
pFistroje) aktualni verzi (ke stazeni v sekci Download z webu http://www.ta.co.at) s pomoci
Bootloaderu.

Nahrani nového provozniho systému je vhodné, kdyz bude obsahovat nové nutné funkce.
Update provozniho systému predstavuje vzdy urcité riziko (srovnatelné s prehranim Biosu v
PC) a vyzaduje bezpodmine¢nou kontrolu vSech funk&nich dat, protoZe se daji oCekavat
problémy s kompaktibilitou novych funkénich dild!

POZOR: CAN-I/O Modul s provoznim systémem Al.xx nemohou byt vybaveny verzi A2.xx!

BOOTLD. => I/0-Mod.

PRIJEM SYSTE

OPRAVDU SPUST ?EeS S ano se zméni I/0-Modul do médu pfenosu

Je-li CAN-1/O Modul pfipraven pro pfenos dat, bude pfenos proveden po stisknuti tlacitka
START na Bootloaderu.

POZOR: Pokud pfenos nemohl byt proveden, je nutno po updatu zkontrolovat verzi
aktualniho provozniho systému v menu Verze CAN-1/O.

Montaz pristroje
Upevnéte vanu skfiné na zed v obou otvorech pomoci pfibaleného upevnhovaciho materialu.

Vytvorte sitové spojeni dle popisu v kapitole Volba kabelu a typologie sité, a vratte viko
znovu do vany.
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Elektrické pripojeni

Elektrické pfipojeni smi provést pouze odbornik podle smérodatnych mistnich smérnic.
Senzorové rozvody nesmi byt vedeny v jednom kabelu spolecné se sitovym napétim (norma,
predpis). Ve spolecném kabelovém kanalu je nutné zabezpecit vhodné odstinéni.
Upozornéni: Jako ochrana pfed poskozenim bleskem musi byt zafizeni uzemnéno v
souladu s odpovidajicimi pfedpisy. Vypadky ¢idel v disledku boufek resp. Elektrostatického
naboje jsou vétSinou zpusobeny chybéjicim uzemnénim.

Dlouhé, tésné vedle sebe poloZzené kabelové kanaly pro sitové a senzorové rozvody vedou k
tomu, Ze se poruchy sité dostanou do senzorovych rozvodu. Pokud nejsou pfenaseny zadné
rychlé signaly (napf.: ultrarychlé senzory), mohou byt tyto poruchy odfiltrovany pomoci tvorby
stfedni hodnoty senzorovych vstupl. Doporu€ujeme ale pfesto dodrzovat minimalni 10 cm
odstup mezi obéma kabelovymi kanaly.

Pozor: Prace uvnitf pfistroje sméji byt provadény pouze bez napéti. Pfi montazi pristroje pod
napétim je mozné, ze dojde k jeho poskozeni.

VSechna Cidla a Cerpadla resp. ventily musi byt pfipojeny svorkami v souladu s jejich
oCislovanim ve vybraném schématu.

V oblasti sitového napéti doporu€ujeme s vyjimkou privodnich kabell lankové prafezy 1 -
1,52, Pro rozvody cidel postacuje prufez o velikosti 0,752.

L: sit 230V
N: sit nulovaci vodi¢
PE U
§3: spinaé | | S3[ g ' o s[ @ ||| S!:spinaé
vystup 3 /O /O /O vystup 1
S2: spinad so| O |0 o] L| © |O 0| O O1: rozpinad
vystup 2 vystup 1
N: nulovaci vodi¢ N | O Nl O N O N: nulovaci vodi¢
PE £ O L O 1O PE
A3 A2 230U ~ Al
—
i olo o E o{[ Ol
TR T e u
= Olzzzzevae | O |4 Vstup 4:
|:| Jfzemzeee g © | 1: Hmota
o o T o g g O
Analogovy vystu = LR
o 1? o100 O |3 E:nn:: “:: O N3 Vstup 3:
0'10V Vystup N o :O - E - " : hA O - 8- ';:I o J_ J_ HmOta
| Fo{ta()8
1: hmota 423 . (| O |2 Vstup 2 nebo
[o:] a E z Analog. vystup 2:
ag = el O |L 1: Hmota
i I | o &
oooo! O [Nt \l/stﬁplt:
: Hmota
cLoH + L | OL
CAN - BUS

23




Schéma spinacich vystupu:

elektricka sit’
N L
7 R1 [ R2 [ R3
] ] 1
| I
N OS S N S
vystup 1 vystup 2 vystup 3

Technicka data

VSechny
senzor. vstupy

Senzorovy vstup
1,2,3

Senzorovy vstup
1,2

Senzorovy vstup
3,4

Vystup 1
Vystup 2, 3
Analog.vystup 1, 2

CAN- Bus

Teplotni rozsah
Presnost

max. spinaci vykon
Pripojeni

(pro relé vystupy)
Pfikon
Pfipust.teplota
okolniho prostfedi
Druh ochrany
Rozméry

Technické zmény vyhrazeny
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mozné jako digitalni vstup

Dodate¢né pro standardni senzory typli PT1000 a KTY (2 kQ),
termoelement, Cidla zareni, vihkosti, desté a pokojové

Dodate¢né jako napétovy vstup (0-10 V DC) napf. pro
elektronické senzory
Dodatecné jako impulzni vstup napf. pro Cidlo prutoku (VSG)

Relé vystup, s rozpinanim a spindnim
Relé vystupy, se spinanim
Analogové vystupy 0-10V / 20mA nebo PWM (10V / 500Hz)

Pfenosovy vykon 50 kb/sek.

-50 az +199°C s rozliSenim 0,1K

typ. 0,4 a max. +-1°C v rozsahu 0 - 100°C

Relé vystupy max. Kazdy 230/ 3A

max. 230V, 50- 60Hz, (vystupy a pfistroj neni jistén)

max. 4 W
-20 °C az +50°C

IP40
SXxVxXxH=127 x 76 x 46 mm

© 2017



EU prohlaseni o shodé

Dokument &. / Datum: TA17013/02.02.2017

Vyrobce: Technische Alternative RT GmbH

Adresa: A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

Odpovédnost za vystaveni tohoto prohlaseni o shodé nese vyhradné vyrobce.

Oznaceni produktu: CAN-1/035, CAN-I/044

Nazev znacky: Technische Alternative RT GmbH

Popis produktu: CAN-I/0 Modul

Vyse popsany predmét prohlaseni o shodé splriuje predpisy nasledujicich smérnic:

2014/35/EU Smeérnice o nizkém napéti

2014/30/EU Elektromagnetické kompatibility

2011/65/EU RoHS omezeni pouzivani nékterych nebezpelnych latek

Pouzité harmonizované normy:

EN 60730-1: 2011 Automaticka elektricka Fidici zafizeni pro domacnost a podobné ucely -

Cast 1: VSeobecné pozadavky

EN 61000-6-3: 2007 Elektromagnetick&a kompatibilita (EMC) — Cast 6-3: Kmenové normy —
+A1: 2011 Emise — Prostfedi obytné, obchodni a lehkého pramyslu
+ AC2012

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - C4st 6-2: Kmenové normy -
+ AC2005 dolnost pro prumyslové prostredi

EN 50581: 2012 Technick& dokumentace pro posuzovani shody elektrickych a

elektrotechnickych vyrobkl s ohledem na omezeni nebezpecénych latek
Umisténi znacky CE: na obalu, navodu k pouziti a typovém Stitku

C€

Vystavil: Technische Alternative RT GmbH
A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

Pravné platny podpis

Dipl.-Ing. Andreas Schneider, jednatel,
02.02.2017

Toto prohlaseni doklada shodu s uvedenymi smérnicemi, neni ovSem zarukou vlastnosti.
Bezpecnostni pokyny dokumentd, které jsou soucasti dodavky produktu, musi byt dodrzeny.









Garanéni podminky

Upozornéni: Nasledujici garancni podminky neohraniCuji zakonné pravo na poskytnuti
zaruky, nybrz rozsifuji VaSe prava jako spotrebitele.

1.

Firma Technische Alternative RT GmbH poskytuje 2 roky zaruky od dne prodejniho data na
konecného uzivatele na vSechny prodané pristroje a dily. Zavady se musi hlasit v garancni
lhaté obratem po jejich zjisténi. Technicka podpora zna spravné feSeni témér vSech problém.
Okamzité kontaktovani podpory pomaha vyvarovat se zbyteCnym nakladim pfi hledani chyb.

Garance zahrnuje bezplatné opravy (vyjma nakladl na stanoveni chyby z mista, demontaz,
montaz a odeslani) na zakladé pracovnich a materialnich chyb, které poskodily funkci. Pokud
nebude oprava po posouzeni firmou Technische Alternative z nakladovych davodu
smysluplna, nastane vyména zbozi.

Vyjmuty jsou Skody, které vznikly pusobenim pfepéti nebo abnormalnich okolnich podminek.
Rovnéz nemize byt pfijmuta garance, pokud pfistroj vykazuje poskozeni napf. prepravou,
ktera nebyla nami sjednana, neodbornou instalaci a montazi, chybnym pouzitim,
nerespektovanim navodu k pouziti a montaznich pokynu nebo nedostate¢nou udrzbou.

Garance se rusi, kdyZ do opravy regulace zasahne jina osoba, nebo pokud budou pouZity jiné
dopliky, dily i pfislusenstvi nez originalni.

Vadné dily se posilaji na nasi firmu v€etné kopie kupniho dokladu a pfesného popisu poruchy.
Vyfizeni bude urychleno, pokud si vyzadate RMA-Cislo na nasem webu www.ta.co.at.
Pfedchozi vyjasnéni problému s technickym oddélenim je mozno.

Zaruéni servis zpuUsobi prodlouzeni zaruky. Zaruka na zabudované dily konéi spole¢né s
celym pfistrojem.

DalSi pozadavky, pfedevSim nahrada jinych Skod kolem pfistroje, jakoz i ru€eni, pokud neni
stanoveno jinak, jsou vylouceny.

Impressum

Tento navod pro montaz a obsluhu je chranén autorskym pravem.

Pouzivani pfekracujici ramec autorského prava vyZaduje souhlas firmy Technische Alternative RT
GmbH. Toto plati zejména pro kopirovani, pfreklady a elektronicka média.

SUNPOWER s.r.o., Vaclavska 40/111,37701 Jindfichdv Hradec
Tel.731744188, Fax.384388167-- www.sunpower.cz

Technische Alternative RT GmbH c €

A-3872 Amaliendorf Langestralle 124
Tel ++43 (0)2862 53635 Fax ++43 (0)2862 53635 7
E-Mail: mail@ta.co.at --- www.ta.co.at --- © 2017
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