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T.A.P.P.S. ist ein vektorbasierendes Zeichenprogramm, welches zur Planung und
Programmierung der Regelung UVR1611 optimiert ist.

Eine mit T.A.P.P.S. erstellte Konfiguration kann in ein Datenformat konvertiert
werden, das mittels Bootloader und dem Programm Memory Manager in die Regelung
geladen werden kann.

In dieser Anleitung werden ausschlief3lich die notwendigen Werkzeuge und Verfahren
erlautert, welche zur grafischen Erstellung eines Schaltplanes und der daraus
resultierenden Programmierung der Regelung notwendig sind.

Die Grundlagen der Regelungstechnik bzw. eine genaue Beschreibung der einzelnen
Funktionsmodule werden in diesem Tutorial nicht behandelt. Informationen zu
Funktionsmodulen und deren Wirkungsweise sind der Gebrauchsanleitung des
Regelgerates UVR1611 zu entnehmen.
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Mentuleiste

Datei Bearbeiten  Ansicht  Effekte  Bibliothek Anordnen  Optionen  Fenster  Hilfe

Alle fir die Erstellung einer Konfiguration der UVR1611 bendtigten Funktionen
befinden sich im Menu <Datei>. Diese Funktionen werden in weiterer Folge in dieser
Anleitung detailliert beschrieben.

Symbolleiste
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Neu, Offnen, Speichern:

Das Speichern der Anderungen sollte auch wahrend des Arbeitens regelmaRig
durchgefiihrt werden, um bei auftretenden Storungen (Computerabsturz, Stromausfall)
einen grolkeren Datenverlust zu vermeiden.

Der Name eines Projekts darf maximal 8 Zeichen lang sein und keine
Sonderzeichen und Umlaute beinhalten. Ebenso darf der Pfad in dem das
Projekt gespeichert wird keine Sonderzeichen sowie Umlaute aufweisen.
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Ein Projekt besteht aus 2 Dateien, wobei die Zeichnungsgrafik als
[Dateiname].eng und die dazugehdrige Parametrierung als [Dateiname].par im
selben Verzeichnis gespeichert werden.

Beim Offnen bzw. Speichern einer *.eng Datei mit T.A.P.P.S. wird die
dazugehorige *.par Datei automatisch geladen bzw. gespeichert.

Beim Versenden eines Projekts per E-Mail bzw. Kopieren oder Verschieben auf
der Festplatte muss dies unbedingt mit beiden Dateien geschehen!

E Ausschneiden, Kopieren, Einfiigen, Duplizieren:

& Achtung: Beim Kopieren / Duplizieren eines Funktions- oder Meldungsblock in
der Zeichenebene wird lediglich das Zeichnungsobjekt kopiert. Die
Parametrierung wird dabei NICHT tbernommen!!

@ Riickgiingig: Macht die letzte Anderung des Anwenders in der Zeichenoberflache
rickgangig. Dabei ist zu beachten, dass getrennte Verknupfungen damit nicht
wiederhergestellt werden konnen!

Zoom: VergrolRert bzw. Verkleinert die Ansicht der Zeichnung um einen festen
Faktor, wobei ein markiertes Objekt nach dem Zoomen zentriert am Bildschirm
angezeigt wird.

Spiegeln: Spiegelt das in der Zeichnung markierte Objekt horizontal bzw.
vertikal.

Drehen: Rotiert das in der Zeichnung markierte Objekt im Winkel von 90°
nach links bzw. rechts.

Gruppieren, Degruppieren: Gruppiert bzw. degruppiert die in der Zeichnung
markierten Objekte. Diese Funktion wird ausschliel3lich beim Erstellen von eigenen
Hydrauliksymbolen benétigt. Komponenten eines logischen Schaltplanes (Ein-
/Ausgange, Funktionen, usw.) durfen niemals gruppiert werden, da damit deren
Konfiguration verloren geht!

Linienattribute: Anderung der Eigenschaften wie Linienstarke, -art oder -farbe
der markierten Linie. Wenn kein Objekt in der Zeichnung markiert ist, konnen damit
die globalen Eigenschaften fiir zukunftige Linien verandert werden.

Raster ein/aus: Ein aktives Gitterraster dient unter anderem zum gleichmaRigen
Ausrichten der Objekte in der Zeichnung.

Fangmodus ein/aus: Der Fangmodus ist notwendig, um Verknipfungen der
Elemente mittels Linien zu ermdglichen. Ist dieser Modus nicht aktiviert, werden die
Elemente nur optisch verbunden aber nicht logisch verknipft. Daher muss dieser
Modus beim Programmieren immer aktiviert sein!
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Werkzeugleiste

Die Werkzeugleiste stellt verschiedene Werkzeuge zum Erstellen und Bearbeiten von
Grafiken sowie Texten zur Verfligung.

M Selektionsmodus: In diesem Modus konnen Objekte markiert sowie in
Folge parametriert oder in der Zeichnung verschoben werden.

- Mehrfachselektion mittels Shift-Taste oder Auswahlrahmen bei gedruckter
linker Maustaste.

- Anderung der Attribute eines Objekts mittels Doppelklick.

E Knotenmodus: Modus zum Nachbearbeiten von Zeichenobjekten wie
Linien (Verknlpfungen).
- Knotenfuihrungstaste = F8

|? Fangdefinitionsmodus: Modus zum Erzeugen von Fangpunkten.
Diese Funktion wird beim Programmieren nicht ben6tigt, kann aber z.B. beim
Erstellen von eigenen Hydrauliksymbolen hilfreich sein.

T

CIOIOAB AL =A==

Textmodus: Text in der Zeichnung einfligen oder andern.

AN Linienmodus: Zeichnen einer Linie, die auch als logische Verkniipfung
bei der Programmierung verwendet werden kann.

- Symmetrietaste = Strg

- Abbruch mit Esc oder rechter Maustaste

E Polylinienmodus: Zeichnen einer Polylinie, die auch zum Erstellen von
logischen Verkniipfungen bei der Programmierung empfohlen wird.

- Symmetrietaste = Strg

- Linienfuhrungstaste = F8

- Linie mit rechter Maustaste abschlielen

- Abbruch mit Esc

@ Eine gedrickte Symmetrietaste (Strg) bzw. ein entsprechend gewaéhlter
Linienfiihrungsmodus (Auswahl mit der Taste F8) vereinfachen das Zeichnen
von horizontal und vertikal ausgerichteten Linien.

@ Bei gedriickter Umschalttaste (Shift) koénnen markierte Elemente mittels
Pfeiltasten der Tastatur in kleinen Schritten verschoben werden.
Eine gedriickte Steuerungstaste (Strg) ermdglicht ein Verschieben in grof3en
Schritten.
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Bibliothek

Fur die Planung und Programmierung mit T.A.P.P.S. stehen werksseitig folgende
Bibliotheken zur Verfugung:

e Hydrauliksymbole (ta_hydr.lib) e Netzwerk (ta_net.lib)

e Ein-/Ausgénge (ta_inout.lib) e Verknupfungen (ta_line.lib)
e Funktionen (ta_func.lib) e Onlineschema (ta_visio.lib)
e Meldungen (ta_msg.lib)

Die Bibliothek <Hydrauliksymbole> umfasst Symbole fur das Zeichnen wvon
vereinfachten Hydraulikpléanen, welche ausschlieRlich als Dokumentation dienen.

In der Bibliothek <Onlineschema> befinden sich Elemente zum grafischen Erstellen
der Html-Datei flr das Onlineschema des Bootloader BL-NET.

Alle weiteren Bibliotheken beinhalten Komponenten, die fur das Erstellen der
Regelungskonfiguration notwendig sind.

Beim Starten von T.A.P.P.S. werden die mitgelieferten Bibliotheken automatisch
geladen und im Fenster <Auswahl> angezeigt.

Eigene Bibliothek erstellen

Wenn die Bibliothek um zusatzliche, eigene Hydrauliksymbole erweitert werden soll,
muss dazu eine separate Bibliotheksdatei (*.lib) erzeugt werden, da eine Erweiterung
der werksseitig mitgelieferten Bibliotheken bei einem Update bzw. Neuinstallation
von T.A.P.P.S. verloren gehen wirde!

Verwaltung der Bibliotheken, in der neue Bibliotheken angelegt und gespeichert
werden konnen.

Hinzufligen eines in der Zeichnung markierten Objekts zur ausgewahlten
Bibliothek.

1. Die Verwaltung der Bibliotheken aufrufen.
1.1. Eine neue Bibliothek (z.B. ,,Meine Bibliothek*) anlegen.
1.2.Eine Zieldatei (z.B. ,,mybiblio.lib*) fiir die neue Bibliothek erzeugen. Um die
Datei im selben Ordner wie die werksseitigen Bibliotheken zu speichern, kann
es notwendig sein, in den Programmordner zu wechseln und von dort erneut in
den Bibliotheksordner zuriick zu wechseln!
2. Ein in der Zeichenoberflache gezeichnetes und gruppiertes Symbol markieren und
in die neue Bibliothek einfligen.
3. Nachdem alle Symbole in die Bibliothek eingefiigt wurden, kdénnen diese
Anderungen der Bibliothek in der Verwaltung gespeichert werden.
4. Damit auch die eigene Bibliothek beim Starten von T.A.P.P.S. automatisch geladen
wird, muss die Liste der geladenen Bibliotheken mit dem Mentpunkt “Optionen*
— “Speichern® neu erstellt werden.
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Programmierung

Vorgangsweise beim Programmieren

1.

oakwn

Benotigte Elemente (Ein-/Ausgange, Funktionen, etc.) aus den Bibliotheken in
die Zeichnung einfligen und entsprechend positionieren.

Diese Elemente nach Bedarf mit Polylinien grafisch verknipfen.

Ein- und Ausgange parametrieren.

Funktionen und Meldungen parametrieren.

Funktionstbersicht erstellen.

Mit der Funktion “Export zum Ubersetzer“, aus dem logischen Schaltplan eine
Konfigurationsdatei (Funktionsdaten) flr die Regelung erstellen.

Die Funktionsdaten kénnen mit dem Programm Memory Manager vom PC in
den Bootloader und in einem weiteren Schritt in die entsprechende Regelung
geladen werden.

Bibliothekselement in die Zeichnung einfligen

T

Eiblicthek Anordnen  Optionen  Femster  Hilfe 1. Die entsprechende Bibliothek
o o N i
: m £ 2. Das Element, welches in die
~ |pBibliothek 4 Fal BES Zeichnung eingefiigt werden soll,
| Funktionen = - |p-B| T markieren.
| Elemente

Analogfunktion = ) .

[|£nforderung Heizung 3. Das Element mit gedrickter

Il &nforderung " armwazser -
Maustaste zu der gewinschten

Funktionskontrolle SO . ) )
|| Heizkreisregler Position in die Zeichnung ziehen.

[|kezzelkazkade
F.iihlfunktion

4

4. Beim loslassen der Maustaste wird
das Element in die Zeichnung
eingefugt.
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Verknupfungen der Elemente erstellen

einfache Linie zeichnen

N4

Polylinie zeichnen (fur Verkniipfungen empfohlen)

Die Bibliothekselemente besitzen fur deren Ein- und
Ausgangsvariablen entsprechende Anschliisse mit je einem
Fangpunkt x.

" oi—
. Eine logische Verknlpfung wird durch das Zeichen einer
:I‘_l_p_ (Poly-) Linie vom Fangpunkt x des ersten Elements zum

Fangpunkt x des zweiten Elements erstellt.

Die Eigenschaften einer (Poly-) Linie haben keinen Einfluss auf deren logische
Verknipfung. Um das Nachvollziehen der Signalverldufe im Schaltplan zu
erleichtern, konnen die Linien aber dennoch z.B. mit einem Pfeil dargestellt
werden.

Mit einer Linie konnen immer nur genau 2 Punkte (Anfang und Ende der Linie)
verknipft werden. Mehrere Verknipfungen zu einem Anschluss konnen mittels
jeweils separaten Linien vom Anschluss oder durch Einbinden eines Knotenpunktes
aus der Bibliothek realisiert werden.

2
3
RICHTIG FALSCH RICHTIG FALSCH
Verbindungen 1-2 Nur 2-3 verbunden  Verbindungen tber ~ Nur 1-2 verbunden
und 1-3 Knoten aus der
Bibliothek.

Eine logische Verknipfung kann in der Zeichenoberflache einfach durch das jeweilige
Verschieben einer der beiden verbundenen Objekte kontrolliert werden. Bei einer
gultigen Verknipfung bewegt sich die mit dem Anschluss verbundene Linie mit.

1 2

-
Verknipfung kann durch  Giiltige Verkniipfung Ungiiltige Verkniipfung
verschieben der Objekte beim Anschluss 2. beim Anschluss 2.
gepruft werden.
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Beim Verschieben und Loschen einer Linie werden deren Verkniipfungen
aufgehoben. Diese Verkniipfungen konnen auch durch Riickgingig
machen nicht mehr hergestellt werden!

Werden die verbundenen Elemente gemeinsam mit der Linie verschoben,
bleibt deren Verkniipfung erhalten.

Verknupfung bearbeiten (wiederherstellen)

E Nachbearbeiten von Linien (Verknlpfungen)

o Nachdem die Line angeklickt wurde, kann deren
Knotenpunkt mit dem Cursor bei gedrickter, linker
Maustaste zum Fangpunkt x des gewunschten
Anschlusses verschoben werden. Erscheint der
Knotenpunkt in der Farbe des Fangpunktes, kann die
Maustaste losgelassen werden, womit eine logische
Verknipfung hergestellt wird.

i o
s e

Besonderheiten bei Anschlissen und Verknupfungen

m Ein Ausgangssymbol besitzt 2 Anschlusse, wobei der linke Anschluss zum
Ansteuern des Ausganges dient und der rechte Anschluss zum Ermitteln dessen
aktuellen Zustands.

Ausgang setzen Ausgangsstatus
—p— A 1 _Pumpe-Solar | p—

m Im Gegensatz zu grinen Eingangsvariablen, welche optional verwendet werden
konnen, sind violette Eingangsvariablen flr die Funktionsweise unbedingt erforderlich
und mussen daher verknupft werden!

Anforderung WW
e

. . *=1 Freigabe Anforderung eff. Solltemp. [~
nOtwendlge Variable —»— Warmwassertemp. Solltemp. |~

optionale Variable —»=— Solltemperatur Anforderung [~

= Externer Schalter (Schaltausg.)
Br.Leistung [~
(Drehz. Ausg)

m Bei Ausgangsvariablen ist unterhalb deren Bezeichnung in Klammern der Type
jener Ausgange, die fiir eine Verknipfung maoglich sind angegeben.
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m Um einen logischen Schaltplan tbersichtlich gestalten zu kénnen, ist es moéglich,
mehrere Symbole fir denselben Ein-/Ausgang, Sensorstatus sowie Netzwerkeingang
und Netzwerkstatus in der Zeichnung zu verwenden.

Wenn in der Zeichnung mehrere Ausgangssymbole fir denselben Ausgang vorhanden
sind und dieser dadurch mit mehreren Funktionen verknlpft ist, entspricht dessen
Ausgangszustand dem Ergebnis einer Oder-Verknupfung aller verkntipften Variablen.

Iype]d Solarregelung §
Bzl soL~r D
... . =|Freigabe Solarkreis ~ ~ MAX.Begr.~
IS1 - T.Kollekior - - [—~—#— Kollektortemperatur - -~ - - -Solarkr. EIN [~—®—A1_Pumpe-Solar_-_ |~
[S2_T.Boileru —»—{ Referenztemperatur =~ (Schaltausg.) |
Co Co Co - == Begrenzungstemperatur - - - Co :
TPe] Solarregelung |
ez soL~r: I
... .. . . . .. . ™| Freigabe Solarkreis =~ = MAX.Begr.~
[S1 - TKollektor - - =~—=— Kollektortemperatur - - - - -Solarkr. EIN A1 Pumpe-Solar - |~
[53_Trufers > Referenztomporatur ~ (Schaltausgy) | | : :'A'3  ——
-~ Begrenzungstemperatur -~~~ | -

m Ein Ausgang kann nicht direkt von einem Netzwerkeingang angesteuert werden.
Dazu wird eine entsprechende Logik- bzw. Analogfunktion bendétigt.

B Netzwerk - Eingangsvariable S lA.4 : Ll dl —
/N1 DIGITAL1 NWK:2 NWA:3 [ ‘—aesbdie 1

Ungiiltige Verkniipfung, da der Ausgang nicht direkt vom Netzwerkeingang
angesteuert werden kann.

Type] Logikfunktion

- . = Freigabe Logikfunktion = Ergebnis [~—®=—{A4 Tadepumpe |}~
i . . . - » - - . . _(Schaltausq. . . o . .
>N1 DIGITAL1 NWK:2 Nwa:3 [ | Eingangsvariable 1 ( g}

= Eingangsvariable 2 =~ inv. Ergebnis|~
= Eingangsvariable 3 - - - (Schaltausg.)
»— Eingangsvariable4 =~~~
*= Eingangsvariable 5 -
“— Eingangsvariable 6

Gﬁitige 'Ve'r'kniipfurig', da der AUsg'ang iber eine énté.pr'eche'ndé I'_ogikfu'nktioh
(ODER) vom Netzwerkeingang angesteuert wird.

10
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m Ausgangsvariablen dirfen nicht miteinander verknupft werden.

—
. o
== Freigabe Vergleich - Wa > Wb + diff
~|werta ~(Schaltausg)
=t Werth - - - Wa < Wb + diff
....... " (Schaltausg.) |
Type. o
Bez.. o
Eingangsvar. R M /usgangsvar. iR
= Freigabe Vergleich ~  Wa > Wb + diff
- Werta = - o - . . (Schaltausg.) |-
—|Wertb ~ Wa< Wb +diff [~
....... . . . (Schaltausg.) | .

—[A4 Ladepumpe

=

Ungiiltige Verkniipfungen mit dem Ausgang, da damit auch die Ausgangsvariablen
der beiden Funktionen miteinander verbunden sind.

ee] Vergicich B S

. ....... N
B IEingangsvar. RN A s ngsvar. | [
»— Freigabe Vergleich- - - - - Wa > Wb + diff j——®— A4 Ladepumpe - - |
—{werta ~  (Schaltausg)|
1 Wert b Wa < Wh + diff [~

ST (Schattausg.)|
BT e Veraleich T
BBzl VERGL.2 [ B
= . ......... o
~— Freigabe Vergleich ~ Wa > Wb + diff [~———A4 Tadepumpe ~
—Werta - (Schaltausg.)| - - - - - - . o
—{Wertb ~ Wa<Wb+diff—~

(Schaltausg.)

Giiltige Verkniipfung der beiden Funktionen mit demselben Ausgang Uber zwei

separate Ausgangssymbole.

11
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m Fir die Netzwerkausgange darf jeweils nur ein Symbol in der Zeichnung

vorkommen.

Soll der Wert eines Netzwerkausgangs von mehreren Funktionen gebildet werden,
muss dies entsprechend mittels Logik- bzw. Analogfunktion realisiert werden.

Vergleich JEES B EEE o
Bez § VERGL.1 S o
i Froirabe Veraloich o o W » it
“—| Freigabe Vergleich. Na > Wb + diff [=—— 0 et NWK T NWA T 7
~ Wert a: . - (Schaltausg.)| - - )
— Wert b Wa < Wh + diff |~
(Schaltausg.)
Type] Vergleich [
Bez. fl VERGL.? IEES S o
Eingangsvar
*— Freigabe Vergleich- - W>Wb+d'ff—'—bi—
reigabe Yergele a ! N1 DIGITALT NWK:1 NWA:1
— Werta _(Schaltausg.) _—
1 Wert b Wa < Wb + diff [~
(Schaltausg.)

Ungiiltige Verkniipfungen, da der Netzwerkausgang DIGITAL 1 mehrmals in der

Zeichnung vorkommt.

Vergleich [
VERGL.1
| Freigabe Vergleich - Wa > Wb + diff [~
~— Wert-a: : (Schaltausg.)| -
— Wertb ~ Wa < Wb + diff [~
. o (Schaltausg.)|. .
Vergleich [
= Freigabe Vergleich- - - Wa > Wb + diff
—| Werta ~ (Schaltausg.)f
| Wert b - Wa < Wb + diff [~
(Schaltausg.)
Giiltige Verkniipfung,

Logikfunktion

=% I
Eingangsvar I}

Freigabe Logikfunktion =
Eingangsvariable 1 -
Eingangsvariable 2
Eingangsvariable 3 -
Eingangsvariable 4
Eingangsvariable 5 -

~ Ergebnis [~
(Schaltausg.) |

e

inv. Ergebnis
(Schaltausg.) | -

Eingangsvariable 6

[
Bl

. Netzwerk - Ausgangsvariable J >

| N1 DIGITAL1

NWK:1 - NWA:1 -

da die beiden Funktionen (ber eine entsprechende

Logikfunktion (ODER) mit dem Netzwerkausgang verknupft sind.

12
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m Aus Kompatibilitatsgrinden zu é&lteren Versionen koénnen die Funktionsmodule
Funktionskontrolle und Kesselkaskade den Analogausgang A16 nicht direkt ansteuern.
Ist eine solche Verknulpfung erforderlich, muss diese indirekt Gber eine Logikfunktion

realisiert werden.
Type] Funktionskontrolle IS
[S1 T .Kollektor =—»— Kontr.Werta " Fehler Wert _.,._.,,._Qr!la;og-.ﬁ\t.lsgang. B
[S2_TPufferu _ ——#— Kontr.Wertb - - (Schaltausg.)|.
= Freigabe Diff.-Kontr. . Fehler Diff. |~
o . (Schaltausg.) |

Ungiiltige Verkniipfung, da der Analogausgang A16 nicht direkt von

Funktionskontrolle angesteuert werden kann.

der

IS1 T.Kollektor | e
|S3 - T.Pufferu - |

e

Funktionskontrolle [
Bez.fl KONTR.SOL [N

Kontr.Wert a ~ Fehler Wert |
Kontr.Wert b . .(Schaltausg.) |-
Freigabe Diff.-Kontr. Fehler Diff. |~

' (Schaltausg.)

i

%3]

ez ODER_

Eingangsvariable 1
Eingangsvariable 2
Eingangsvariable 3
Eingangsvariable 4
Eingangsvariable 5
Eingangsvariable 6

-
—
B
—
e

ype] Logikfunktion [
N < sgangsvar. 41

' Analog - Ausgang
—> |A16

Freigabe Logikfunktion
' - (Schaltausg.) |

Ergebnis

inv. Ergebnis

" (Schaltausg.) |

—

Giiltige Verkniipfung, da der Analogausgang Al16 von der Funktionskontrolle
indirekt Uber eine Logikfunktion (ODER) angesteuert wird.

13
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m FUr jeden Parameter der vom Netzwerk eingelesen wird, darf an einem Gerét nur
jeweils ein Netzwerkeingang definiert werden.

Um den logischen Schaltplan Gbersichtlich gestalten zu konnen, ist es moglich,
mehrere Symbole flr denselben Netzwerkeingang in der Zeichnung zu verwenden.

..................... Vergleich o )
.....................
..................... L . . o
- Ntzr |gnsvr c1 = Fréugabe'verglénchi - Wa> Wb + diff [~
| Netzwerk - Eingangsvar. (CAN) | - Werta Schalt
>N17 ANALOG1 NWK:2 NWA:3 werta (Schaltausg.)
____________________ —Werth. =~ = Wa<Wb +diff [~
................................. (Schaltausg.)
N [ Tyoe] Vergleich |
.....................
N [ = ingangsvar. N /\ /s gangsvar. J I
Netzwerk - Eingangsvar. (CAN) | Fretgabe Vergleich - Wa> Wb * dift =
§ Netzwerk - Eingangsvar. (CAN) | oo o ET T ETT " (sSchaltausa) |
>N18 ANALOGZ NWK: 2 NWA: 3 * Wena ........... ( c a ausg ) . .
L ,_Wertb ......... 'Wa<Wb+d|ff .
N A _(Schaltausg.) [

Ungiiltige Verkniipfungen, da die beiden Netzwerkeingdnge ANALOG 1 und
ANALOG 2 denselben Parameter (CAN, NWK 2, NWA 3) vom Netzwerk emlesen

..................... Verglelch
N 15cz. | VERGL.1 |
..................... o . o
— Ntzr Igns” c} " Fréugabe'vérglénchﬁ ~ Wa> Wb +diff [~
_ ............... ——p— Werta - - - - - - - - - Schaltaus

>N17 ANALOG1 NWK:2 NWA:3 Werta (Schaltau g)
____________________ =—Wertbh === Wa<Wb+diff [~

.................................... (Schaltausg.)
S EEI
.....................
N 1 =g 2 ngsvar. N /. sgangsvar. | I
Netzwerk Eingangsvar. (CAN) | Freigabe Vergleich Wa> Wb + diff =

- - Schaltausg.
>N 17 ANAL°G1 NWK: 2 NWA: 3 * Wena ............ ( ..... g ) . .
- =t Wertbh - - - Wa < Wb + diff I~
N A (Schaltausg)|

Giiltige Verkniipfungen, da der Parameter (CAN, NWK 2, NWA 3) ausschliellich
mit dem Netzwerkeingang ANALOG 1 vom Netzwerk eingelesen wird.
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Elemente parametrieren

& Die Texte, insbesondere die Bezeichnungen, der Bibliothekselemente eines

logischen Schaltplans (Ein-/Ausgénge, Funktionen, usw.) durfen nicht direkt in

der Zeichenebene verandert werden! Die Bezeichnungen missen den
Elementen (ber deren Parametrierung zugewiesen werden.

E Zusétzliche Informationen sowie Bemerkungen kénnen als eigener Text in die
Zeichnung eingefuigt werden.

Um ein aus der Bibliothek in die Zeichnung eingefligtes und verkntpftes Element zu
konfigurieren (parametrieren) gilt folgende VVorgangsweise:

L e 1. Das entsprechende Element in der
u[S0 unbenutzt —u Zeichnung markieren, indem eine
o - fusschneiden Linie oder Text des Elements mit
- Kopieren der linken Maustaste einmal
Einfligen angeklickt wird.
Laschen
Pupleieren 2. Durch dricken der rechten
Aruppiren Maustaste erscheint ein Meni in

GrUppierung aufheben

dem die Parametrierung des

Liriie. . Elements aufgerufen werden kann.
Fiillung...
Schriftart, .. .

3. Das Parametrierfenster paral6ll

Parametrierung. .. W| rd angerUfen’ wom it das
T Element konfiguriert werden kann.

Fehler- Bei einer fehlenden oder ungultigen Verknlpfung wird das

Protokoll Fehlerprotokoll mit einer entsprechenden Fehlermeldung angezeigt.
Ein Element kann erst parametriert werden, wenn all deren
Verknupfungen gultig und vollstandig sind.
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Ein-/Ausgéange parametrieren

Die Vorgangsweise der Parametrierung sieht so aus, dass zuerst der entsprechende
Ein- bzw. Ausgang ausgewahlt wird und in Folge dessen Einstellungen, beginnend bei
Type, gesetzt werden.

Speichern Die Einstellungen aller Ein- bzw. Ausgange werden gespeichert und
& Zuweisen in die Zeichnung tbertragen. Ebenso wird dem Zeichnungsobjekt
der ausgewahlte Ein- bzw. Ausgang zugewiesen.
Das Parametrierfenster wird geschlossen.

Die Einstellungen aller Ein- bzw. Ausgange werden gespeichert und
in die Zeichnung Ubertragen. Das Parametrierfenster wird
geschlossen.

Speichern

Der ausgewahlte Ein- bzw. Ausgang wird dem Zeichnungsobjekt

Zuweisen . . . ..
zugewiesen. Das Parametrierfenster bleibt gedffnet.

Das Parametrierfenster wird ohne Speichern von Anderungen
geschlossen.

Abbrechen

Funktionen und Meldungen parametrieren

Die Einstellungen der Funktion bzw. Meldung werden gespeichert

speichern o . ; :
und in die Zeichnung Ubertragen. Das Parametrierfenster wird
geschlossen.

Abbrechen Das Parametrierfenster wird ohne Speichern von Anderungen
geschlossen.

Parameter Wechselt in die Ansicht der Parameter, in der die Funktion bzw.
Meldung konfiguriert werden kann.

Eingangs- Wechselt in die Ansicht der Eingangsvariablen.

variablen Hier werden die in der Zeichnung erstellten Verkniipfungen mit den
Eingangsvariablen angezeigt. Ebenso koénnen hier z.B. der Status
(EIN/AUS) oder Modus (normal/invers) der Eingangsvariablen
gesetzt werden.

Ausgangs- Wechselt in die Ansicht der Ausgangsvariablen.

variablen Bei einer Funktion werden hier die grafisch in der Zeichnung mit

den Ausgangsvariablen verknupften Ausgange angezeigt.
Bei einer Meldung werden Verknipfungen mit Ausgangen statt in
der Zeichnung in dieser Ansicht erstellt.
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Benutzerdefinierte Bezeichnungen

Fur den Fall,

keine passende Bezeichnung

in den diversen vordefinierten

Bezeichnungs-Gruppen zu finden, kdnnen insgesamt 16 eigene Bezeichnungen
definiert werden, welche fir Ein-/Ausgange, Meldungen und Funktionen verfligbar
sind. Bei Funktionen konnen an der UVR1611 allerdings nur 9 der maximal 12
maoglichen Zeichen angezeigt werden.

benutzerdefinierte Bezeichnungen yYerw

Bezeichnung:

erzetzen durch [max. 12 Zeichen] :

| 2

Erzetzen |
Abbrechen |

1. Die Bezeichnung, welche
geédndert werden soll, auswéhlen.
Mit einem Doppelklick kann
diese Bezeichnung zum
bearbeiten in das Eingabefeld
ubernommen werden.

2. Die neue benutzerdefinierte
Bezeichnung eingeben. Diese
darf maximal 12 Zeichnen lang
sein und keine Sonderzeichen
und Umlaute enthalten.

3. Die ausgewdhlte Bezeichnung

durch jene im Eingabefeld
ersetzen.

17



Technische Alternative Planungs- & Programmier- System

Netzwerk (CAN-Bus)

Um in einem CANopen- Netzwerk mit anderen Geréten der UVR1611- Familie Daten
austauschen zu kénnen, besitzt die UVR1611 Netzwerkein- sowie Netzwerkausgange.

Fur jedes Gerat in einem Netzwerk muss die Konfiguration in einer jeweils
separaten Zeichnungsdatei erstellt werden.

Grundlegende, globale Einstellungen fur das CAN-Netzwerk (Knotennummer des
Gerates, Freigabe, usw.) konnen beim Parametrieren der Netzwerkeingidnge sowie
Netzwerkausgénge vorgenommen werden.

Hetzwerk—Einstellungeniﬁf x|

Jedes Gerdt im Netzwerk muss eine eindeutige

Knotennummer besitzen. Daher darf niemals

Knaoter-Mr: | 1 mehreren  Gerdten im  Netzwerk  dieselbe
Knotennummer zugewiesen werden!

FREIGABE: =

Autooperat.: | ja

— Reqler - Einztellungen

i

X

Ahbbrechen

Netzwerkeingange parametrieren

Das Einlesen von Daten aus dem CAN-Netzwerk erfolgt mittels Netzwerkeingangen.
Insgesamt stehen fir das Einlesen von Daten vom CAN- oder DL-Bus 16 digitale
sowie 16 analoge Netzwerkeingange zur Verfugung. Die entsprechende Quelle (CAN
oder DL) ist beim jeweiligen Netzwerkeingang einzustellen.

Quelle: I CaM TI3
Eingang | aMalos | |2 =

M Knaten: I A0 TI4 anal M Auzg.: I 1 "Is

1. Die Type der Variable, die vom Netzwerk eingelesen werden soll, auswéhlen.

2. Einen am Gerat noch unbenutzten Netzwerkeingang auswahlen.
3. Die Quelle CAN-Bus wahlen.
4. Die Knotennummer des Sendegerates, dessen Daten eingelesen werden, wahlen.

5. Den Netzwerkausgang, tber den das Sendegerat die Daten ausgibt, wahlen.
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Netzwerkausgange parametrieren

Fur die Ausgabe von Daten an das CAN-Netzwerk stehen bei einer UVR1611
insgesamt 16 digitale sowie 16 analoge Netzwerkausgange zur Verfigung.

Ausgang [ DIGITAL © = |T%| Wl B
unberLtzt

1. Die Type der Variable, die an das Netzwerk ausgegeben werden soll, auswahlen.

2. Einen am Gerat noch unbenutzten Netzwerkausgang fir die Ausgabe wéhlen.

Speichern Die Einstellungen aller Netzwerkvariablen werden gespeichert und
& Zuweisen in die Zeichnung tbertragen. Ebenso wird dem Zeichnungsobjekt
die ausgewéhlte Ein- bzw. Ausgangsvariable zugewiesen.
Das Parametrierfenster wird geschlossen.

Die Einstellungen aller Netzwerkvariablen werden gespeichert und
in die Zeichnung Ubertragen. Das Parametrierfenster wird
geschlossen.

Speichern

Die ausgewahlte Ein- bzw. Ausgangsvariable wird dem
Zeichnungsobjekt zugewiesen. Das Parametrierfenster bleibt
geoffnet.

Zuweisen

Das Parametrierfenster wird ohne Speichern von Anderungen

Abbrechen
geschlossen.
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Beispiel:

Ein Netzwerk mit 3 Geraten: UVR1611, CAN-Monitor und CAN-1/0 Modul.
Die Raumtemperatur wird dabei vom CAN-Monitor erfasst und Pumpe sowie Mischer
des Heizkreises werden tber das CAN-1/0 Modul angesteuert.

~ CAN-Monitor (CAN-Knoten: 50)

Is1 Temp.Raum

_UVR1611 (CAN-Knoten: 1)

[S12 Temp.Aussen

Iype] Heizkreisregler
Netzwerk - Eingangsvar. (CAN) = Freigabe Heizkreis Vorlaufsolltemp.
) N18 ANALOG2 NWK:50 NWA:1 = Freigabe Pumpe eff. RaumSolIT. [~
- = Freigabe Mischer Wartungsbetr.[—~
= Netzwerk - Eingangsvar. (CAN) |
_ N19 ANALOG3 NWK:32 NWA: 1 —'[ Raumtemperatur Frostschutzb.
——

N17 ANALOG1

Netzwerk - Ausgangsvariable

NWK:50 NWA:1

Vorlauftemperatur
Aussentemperatur
Externer Schalter

Heizkreispumpe
(Schaltausg.)

—

Mischer auf/zu
(Mischerausg.)

—

Netzwerk - Ausgangsvariable

N21 ANALOGS NWK:1 NWA:5

Netzwerk - Ausgangsvariable

N3 DIGITAL3

NWK:1 NWA:3

_ CAN-1/0 Modul (CAN-Knoten: 32)

N17 ANALOG1T NWK:32 NWA:1

Tyvpe] Mischerregelfunktion
BT T
= Freigabe Mischer Regelsolitemp. [~ Ao Wischer AUF

- Net —— (CAN) Regeltemperatur Mischer aufizu [—~#—A3 Mischer ZU

etzwerk - Eingangsvar. Mischerausd. Misch.Hzkr
- >N17 ANALOG1 NWK:1 NWA:5 »—| Sollwert ( g
- Netzwerk - Eingangsvar. (CAN)
. >N1 DIGITALT NWK:1 NWA:3 »—AT Pumpe-Hzla g

Mit T.A.P.P.S. konnen ausschlielich Konfigurationen fir die UVR1611
erstellt werden. Die Konfigurationen von CAN-Monitor und CAN-1/0 Modul
kénnen direkt am Gerét oder mit der Software F-Editor erstellt werden.
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DL-Bus (Datenleitung)

Die UVR1611 besitzt ab Seriennummer 13286 und Betriebssystem ab Version A3.00
die Moglichkeit Giber den DL-Bus (Datenleitung) Messwerte von Sensoren zu erfassen,
welche (ber eine DL-Schnittstelle verflgen.

Solche Sensoren sind zum Beispiel der elektronische VVolumenstromgeber VFS2-40DL
und der elektronische Drucksensor RPS0-6DL.

Um Messwerte vom DL-Bus einlesen zu kénnen, muss der Ausgang 14 der
UVR1611 als Type ,,Datenleitung“ definiert sein!

Netzwerkeingange parametrieren

Das Einlesen von Messwerten iber den DL-Bus erfolgt mittels Netzwerkeingéngen.
Insgesamt stehen fiir das Einlesen von Daten vom CAN- oder DL-Bus 16 digitale
sowie 16 analoge Netzwerkeingange zur Verfligung. Die entsprechende Quelle (CAN
oder DL) ist beim jeweiligen Netzwerkeingang einzustellen.

[uelle; IDL 'I3
Eingang | apal0s — = |1 7

M K hater: I 1 "I4 anal My Ausg. I 1 vls

1. Die Type der Variable, die vom DL-Bus eingelesen werden soll, auswahlen.

Einen am Gerat noch unbenutzten Netzwerkeingang auswéhlen.
Die Quelle DL-Bus wéhlen.

Als Knotennummer die Adresse des Sensors einstellen.

Es dirfen niemals mehrere Sensoren mit derselben Adresse am DL-Bus
angeschlossen werden! Wie dem Sensor eine Adresse zugewiesen wird, ist
dessen Datenblatt zu entnehmen.

Fal o

5. Als Netzwerkausgang den Index des Messwertes, der vom Sensor eingelesen
werden soll, einstellen. Der entsprechende Index fur den gewiinschten Messwert
ist dem Datenblatt des Sensors zu entnehmen.
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Signaliibergabe / Sighalibernahme

Um ein logisches Schaltbild Ubersichtlich gestalten zu kénnen, befinden sich in der
Bibliothek <Verknupfungen> neben einem Knotenpunkt auch Symbole fir eine
wvirtuelle® Verknlpfung. Damit kann z.B. eine logische Verbindung realisiert werden,
ohne quer Uber eine ganze Seite der Zeichnung die entsprechende Linie flr die
Verkniipfung zeichnen zu missen.

Der Einsatz von Signaliibergaben/-tibernahmen sollte in einer Zeichnung

maoglichst gering gehalten werden, da viele verschiedene Signale ein Schaltbild
wesentlich schwerer nachvollziehbar machen!

Signaluibergabe parametrieren

folgende Signalkennung dem £eichnungzobjekt 2uweizen:
’7 I‘-.r"u:urlaufsu:ulltemp.|

1. Eine Kennung fir das Signal, die in der Zeichnung noch nicht verwendet wird,
eingeben. Diese Kennung darf maximal 20 Zeichen lang sein!
2. Die gewahlte Signalkennung dem Symbol in der Zeichnung zuweisen.

Signalibernahme parametrieren

bereitz in der Zeichnung vorhandene Signalkennungen: 1. Die Kennung des Signa|s’
das Ubernommen werden
soll, mittels Doppelklick
aus der Liste mit den
Signalkennungen, die
bereits in der Zeichnung
vorkommen, auswahlen.

Signal-E.ennung =
M arlaufzollternp.

2. Die  gewéhlte  Signal-
kennung dem Symbol in der
Zeichnung zuweisen.

"fnlgende Signalkennung dem £eichnungzobjekt zuweizen:

I"#'l:urlaufsulltemp.

Die ausgewahlte Signalkennung wird dem Zeichnungsobjekt

Zuweisen ‘ ) . .
zugewiesen. Das Parametrierfenster wird geschlossen.
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Funktionen ordnen

Datei — Funktionen ordnen...

Die Reihenfolge der Funktionen in der UVR1611 entspricht grundsatzlich jener
Reihenfolge, in der diese aus der Bibliothek in die Zeichnung eingefuigt wurden.

Um die Reihenfolge der Funktionen zu dndern, gilt folgende VVorgangsweise:

Funktionsreihenfalge——— 1. Die Funktion, deren Position in
Mr | Funktionen | der Reihenfolge geé&ndert werden
1 [ 500401 soll, auswahlen (anklicken).
2 [Ms0LaRz2
3 [8 S0LVORR. . ) :
s SHEEKFH 2. Mit gedrickter Maustaste die
5 BB ek 2 Fun_kfuon an glle entsprechende
& [®'wA R, Position verschieben.
7 [¥ LDPUMPE1
8 18 LDELMEE? 3. Beim Loslassen der gedriickten
13 Maustaste wird die Funktion an
11 [7 MINFUNKT 1 der neuen Position eingefiigt.
12 [®] MINFUNKT 2
13 [® 0DER
14 [M Mafan)

Meldungen ordnen

Datei — Meldungen ordnen...

Die Reihenfolge der Meldungen in der UVR1611 entspricht grundsatzlich jener
Reihenfolge, in der diese aus der Bibliothek in die Zeichnung eingefiigt wurden.

Die Vorgangsweise zum Andern der Reihenfolge entspricht jener der Funktionen.
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Funktionsibersicht-Editor

Datei — Funktionsubersicht-Editor

Die Funktionstbersicht ist eine Menlseite in der Regelung, die dazu dient, nur jene
Informationen anzuzeigen, welche fur den Kunden wichtig sind.

Weiters kann den dort angezeigten Parametern jeweils eine Berechtigung flr das
Verandern der Einstellwerte zugeordnet werden.

| FUNKTIONSUBERSICHT -EDITOR |

Funktionslibersicht

verfugbare Anzeigeparameter

=[] Benutzer - =--[f HEIZKR.1
- Engang (! || - BETRIEE:
- Ausgara (| || - T.raurn.ABSEME:
E-M sowrt 0 e T.raum NORMAL:
[ﬂ soLaRz e e FEITPROG.
[ﬂ sovvors. vt e HEIZELRYE:
El[ﬂ HEIZKR 1 = HEIZER.2

----- & FUMNKTIOMSSTATUS: --[8] BETRIEB:

----- @ EINGAMGSYAaRIABLE: ~[& T.raumsBSEME:

----- @ AUSGAMGSYARIABLE: { ; @ T.raumMNORMAL:

----- BEETRIEE: - [& ZEITPROG.:

----- ® RAUMTEMPERATUR: — wveranderbar durch— - fd HEIZEURYE:

----- & TraumlST: i 5 Arwender & -l <Ende>

----- @& TraumbBSEME:

----- ® T.raumNORMAL: ® il

----- e ZEITPROG. " Anwender C

----- ® YORLAUFTEMPERATUR: " Fachmanh

""" & TovorllST: r' E:.;pe[te

----- & T.ovorlSOLL:

----- & HEIZKURYE:

----- & AUSSEMTEMPERATLIR: <=

----- ® T.auzlST:

----- & MITTELWERT:

----- @ ABSCHALTBEDIMNGUMG:

----- @ FROSTSCHUTE:

----- @ “orhalezt:

----- @ T.raum.EFF: LI

Vorgangsweise um einen Anzeigeparameter in die Funktionstibersicht einzufligen:

1. Den Parameter, der in der Funktionsubersicht angezeigt werden soll, in der Liste
mit den verfugbaren Parametern, auswahlen.

2. In der Liste mit den Parametern der Funktionsibersicht, die Position wahlen,

oberhalb dieser der Anzeigeparameter eingefligt werden soll.

Die Berechtigung fiir das Verandern des Parameters auswéhlen.

4. Den gewahlten Anzeigeparameter in die Funktionsibersicht einfligen.

w
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' 1 sowie die Tastenkombination Strg + Pfeil nach rechts figen den in der
Liste <verfiigbaren Anzeigeparameter> ausgewahlten Parameter an der gewahlten
Position in der Liste <Funktionsubersicht> ein.

;I sowie die Taste Entf entfernen den in der Liste <Funktionsibersicht>
markierten Anzeigeparameter.

~weranderbar durch— - Berechtigung fiir das Verandern des Parameters:
' Anwender A Anwender | Der Anzeigeparameter ist fir alle Benutzer sichtbar
" Anwender B und veranderbar.
€ Arwender C Fachmann | Der Anzeigeparameter ist fr alle Benutzer sichtbar,
" Fachmann kann aber nur vom Fachmann oder Experten
" Experte verandert werden.

Experte Der Anzeigeparameter ist fur Fachmann und
Experten sichtbar und darf ausschliellich vom
Experten verandert werden.

Die Anwenderbereiche A, B und C sind nur in Verbindung mit einem CAN-Monitor
wichtig. Ist fir den Anwender am CAN-Monitor der Anwenderbereich A eingestellt,
sieht dieser ausschliel3lich die Anzeigeparameter des Fachmanns sowie jene des
Anwenderbereiches A, welche von ihm auch verandert werden kénnen.

An der Regelung selbst macht es fur den Anwender keinen Unterschied, ob einem
Parameter der Anwenderbereich A, B oder C zugewiesen ist.

Die zugewiesene Anderungsberechtigung wird in der Liste <Funktionstibersicht> fir
jeden Parameter anzeigt und kann fir einen markierten Anzeigeparameter mit
entsprechenden Tastenkombinationen nachtraglich geandert werden.

Strg+ A ... Anwender A | Strg + B ... Anwender B Strg + C ... Anwender C
Strg + F ... Fachmann Strg + E ... Experte
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CAN - Datenlogging

Datei — CAN - Datenlogging...

Fur die Datenaufzeichnung (Datenlogging) der UVR1611 via CAN-Bus kénnen zwei
Datensdtze mit den zu erfassenden Parametern definiert werden. Ein Datensatz
umfasst 16 analoge und 13 digitale Parameter, die frei definiert werden kénnen.

Die linke Spalte zeigt alle fur die Datenaufzeichnung verfligbaren Parameter, die zum
gewéhlten Datensatz in der rechten Spalte hinzugeftigt werden kdnnen. Dabei sind
folgende Besonderheiten zu beachten:

Drehzahlstufen der Ausginge 1, 2, 6 und 7:

Um die Drehzahlstufe eines Ausgangs zu erfassen, muss der Ausgang im Datensatz 1
dem digitalen Parameter mit derselben Nummer zugewiesen werden. Der Ausgang A6
musste dazu dem Parameter DIGITAL 6 zugeordnet werden. Wird der Ausgang einem
anderen Parameter zugewiesen, erfolgt zwar die Statusausgabe (EIN/AUS) aber keine
Ausgabe der Drehzahlstufe.

Funktionen ,,Wirmemengenzihler*:

Die Ausgangsvariablen der Funktionen ,,Wé&rmemengenzahler* werden, entsprechend
deren Reihenfolge in der Funktionsliste (siehe ,,Funktionen ordnen®), automatisch von
der UVR1611 in die beiden Datensatze eingebunden (WMZ 1 und 2 im Datensatz 1,
WMZ 3 und 4 im Datensatz 2). Die Parameter einer Funktion ,,Warmemengenzahler*
werden daher auch nicht in der Liste der verfligbaren Parameter angezeigt.

Vorgangsweise um einen Parameter in die Datenaufzeichnung einzubinden:
(siehe dazu auch die Grafik auf der ndchsten Seite)

1. Den Datensatz, der definiert werden soll, in der rechten Spalte auswahlen.

2. Die Position an der ein neuer Parameter in den Datensatz eingefiigt werden soll,
markieren.

3. Den Parameter der in den Datensatz eingebunden werden soll, in der Liste
<verfuighare Parameter> auswahlen.

4. Den gewdhlten Parameter in den Datensatz einfiigen. Nach dem Einfligen des
Parameters wird im Datensatz automatisch der nachfolgende Parameter
ausgewahilt.
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| CAN -DATENLOGGING |

verfiigbare Parameter Datensatz 1 | Diatersats 2 I

[ Eingang
- [0 Sensorst Parameter | Quelle |
[0 Ausgang AMALDG 1:  Eingang 1 - T Kallektor
- [0 S0LART AMALOG 2 Eingang 2 - T.whw Speich.
o AMAIOG 3 Eingang 3 - T.Boiler.u
[€] s0LAR2 AMALOG 40 Eingang 4 - T.Puffer.ul
[ SOLVORR. ANALOG & Ei 5 - T.Puffer.u2
: g ingang Puffer.u
=[] HEIZKR 1 ANALOG B Eingang & - T Pufferm
@ VL Salltemp ANALOG 7. Eingang 7 - T Puffer.o
- @ 2 Statuz Pumpe : AMALDG B Eingang 8 - —e-weee
-~ @ 3 Stat.Mizcher AMALDOG 3 Eingang 9 - T.KeszelL
@ & Toraum SOLL eff AMALOG 10 Eingang 10 - T.Heizkr L1
-~ @ 5 \Wartungsbetr. AMALOG 11: Eingang 171 - T.Heizkr VL2

AMALOG 12 Eingang 12 - Temp Auszen

| @ & Fiostohuizh <= AMALDG 12 Eingang 13 - Temp Raumi
=[] HEIZKR.2 ANALDG 14: | Eingang 14 - Temp.Raumz
- [1] HZ_ANF. AMALOG 15 Eingang 15 - e
- [0 WwAw_ANF. AMALOG 16: Eingang 16 - -eeeeeeees
[ LDPUMPET DIGITAL 1: Ausgang 1 - Pumpe-Solar]
1 e DT o e
- g uzgang 3 - Purnpe-Hzkr
o LML DIGITAL 4: Auzgang 4 - Purpe-Hzkr2
(6] MINFUNKT 1 MASTER KNOTEN: DIGITALS:  Ausgang 5 - Anf.Kessel
m MINFLINKT.2 B2 - DIGITAL B Ausgang B - Ladep. 5P,
=-[§] ODER DIGITAL 7 Ausgang 7 - Ladep. Wi,
[0 MAxAR) . i DIGITAL 8 Ausgang 8 - Mizch.Hzkrl
[0 Meldung =g DIGITAL S Ausgang 3 - Misch Hzkrl
- [0 Metzwerk IEEI Sek 'I DIGITAL 10:  Auzgang 10 - Misch.Hzkr2
- [f] Mw-Status DIGITAL 11 Ausgang 11 - Misch.Hzki2
DIGITAL 12 Auszgang 12 - ---eeemee
Metzwerk... | DIGITAL 13 Auzgang 13 - -—--eeemev

Blle lazchen | Standard laden |

A sowie die Tastenkombination ,,Strg + Pfeil nach rechts“ fligen den in der
Llste <verfugbare Parameter> ausgewéhlten Parameter an der gewéhlten Position in
den Datensatz ein. Der Cursor wird anschliefend automatisch an die nachste Position
im Datensatz gesetzt.

;l sowie die Taste ,,Entf“ entfernen den im Datensatz markierten Parameter.
Der Cursor wird anschlieRend automatisch an die nadchste Position im Datensatz
gesetzt.

_ #leiischen || gocht alle Parameter des gewahlten Datensatzes.

Standardleden || it die Standardeinstellungen fir den gewahlten Datensatz.

Metzwerk. .

| Grundlegende, globale Einstellungen fur das CAN-Netzwerk
(Knotennummer des Gerates, Freigabe, usw.). Diese Einstellungen kénnen auch beim
Parametrieren der Netzwerkeingange und Netzwerkausgange gesetzt werden.
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Funktionsdaten erzeugen (Export zum Ubersetzer)
Datei — Export zum Ubersetzer — Funktionsdaten...

Um die in T.A.P.P.S. erstellte Konfiguration in die entsprechende

Compiler - ’

d ‘ Regelung laden zu konnen, muss der logische Schaltplan in der
Zeichnung in ein entsprechendes Datenformat (Funktionsdaten)
konvertiert werden.

Fehler- ‘ Bei fehlenden oder ungultigen Verknlpfungen in der Zeichnung,

Protokoll

wird das Fehlerprotokoll mit einer entsprechenden Fehlermeldung
angezeigt. Funktionsdaten kdnnen erst erzeugt werden, wenn alle
Verkniipfungen gultig und vollstandig sind.

Mindestanforderungen der Funktionsdaten an die UVR1611

Vorzugsweise sollte bei &lteren Geraten der UVR1611 (Seriennummer < 41674 und
werksseitigem Betriebssystem < A3.00) das Betriebssystem A2.28 verwendet werden.
Ein Betriebsystem A3.xx sollte bei diesen Geréten nur dann genutzt werden, wenn dies
unbedingt erforderlich ist, da neue Funktionalitat aus dieser Version bendtigt wird. Die
Betriebssysteme A3.xx weisen ndmlich bei &lteren Geraten eine merkbar langsamere
Reaktionszeit bei der Bedienung auf.

Damit mit TAPPS sowohl Funktionsdaten fur das aktuelle Betriebssystem als auch fur
die Version A2.28 erzeugt werden konnen, werden die Mindestanforderungen
(Betriebssystem und Seriennummer) fir die aus der Zeichnung generierten
Funktionsdaten ermittelt und im Compilerfenster angezeigt.

Konwvertierung

Funktionsdaten edordern LWE1E11T ab Version A3.20 und Seriennummer 41674 11

Statuz dez Compiler

Cormpiler izt bereit

. KONVERTIEREN |
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Zielpfad wihlen

Bevor die Funktionsdaten (*.dat) vom Compiler erzeugt werden, kann der Pfad sowie
der Name der Zieldatei geandert werden. Der Dateiname darf im Gegensatz zur
Zeichnung langer als 8 Zeichen sein. Der gewdhlte Zielpfad wird zugleich als

Grundeinstellung fur zukunftige Projekte verwendet.

Benutzer-Einstellungen

Hier kdnnen zusétzliche Einstellungen fiir die Regelung vorgenommen werden.

zusdtzliche Reglereinstellungen

—ANZEIGE

x|

Fontrast: | 41 -

[ Beleuchtung aus nach: I vI Sek

¥ autom. Umzchalten auf Funktionsiibersicht

Heligkeit: | 10 =

—DATUM / UHRZEIT

v autom. Mormal-#Semmerzeit Umnschaltung

—ANWENDERSPERRE

[ Parameter
[ Menii

[ Ausgangs

E sperten-kennzahl: I 1] j I 1 j I 2 j I a j

Ahbbrechen |

Netzwerk-Einstellungen

Anwendersperre:

Parameter — Der Anwender
kann nur mehr freigegebene
Parameter in der Funktionsiber-
sicht andern.

Ausgéange — Der Anwender kann
im Men( ,,Ausgange” diese nicht
mehr im Handbetrieb schalten.

Menu — Fir den Anwender und
Fachmann ist nur mehr die
Funktionsibersicht sichtbar. Das
Menu wird ausgeblendet.

Experten-Kennzahl:

Weiters kann die Kennzahl fir
den Expertenmodus veréndert
werden. Diese Kennzahl gilt
zugleich als Grundeinstellung
flir zukinftige Projekte.

Grundlegende Einstellungen fir das CAN-Netzwerk (Knotennummer, Freigabe, usw.),
die auch bereits beim Parametrieren der Netzwerkvariablen bzw. des CAN-

Datenloggings vorgenommen werden konnten.
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Begriillungsseite

Begriilungsseite erstellen x|

— Bearifungzzeite LIVE 1611

¥ benutzerdefinierte Begrilungszeite

Won Yarlage laden... |

Alz Worlage speichern. .. |

Kopfzeile: I TECHM. ALTERMATIVE

Leile 1: IHnmepage: e b, oo, at

Zeile 2: I ......................

zei|e3:| LR1E11

Ahbbrechen |

KONVERTIEREN

T.A.P.P.S. bietet die Mdoglichkeit eine
benutzerdefinierte Begrufllungsseite
(Versionsseite) fur die UVR1611 zu
erstellen.

Dazu stehen 4 Zeilen mit jeweils
maximal 22 Zeichen zur Verfligung.

Falls dieselbe BegriiBungsseite auch bei
weiteren Programmierungen verwendet
werden soll, kann diese als Vorlage
gespeichert werden.

Wurde keine benutzerdefinierte
BegriiRungsseite angegeben, bleibt diese
an der Regelung unverandert.

Aus dem logischen Schaltbild in der Zeichnung wird die gewahlte Zieldatei erstellt,
welche die Konfiguration in einem fiur die Regelung entsprechenden Datenformat
beinhaltet. Diese Funktionsdaten (*.dat) kénnen in Folge mit Hilfe des Programms
Memory Manager und einem Bootloader in die UVR1611 geladen werden.

Statuz des Compiler

K.orvertienung erfolgreich beendet / Compiler bereit

SchlieBen
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Nachdem die Funktionsdaten erfolgreich erzeugt wurden, kann das
Programmfenster geschlossen werden.
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Konfiguration in die Regelung laden

logischen Schaltplan der Zeichnung erstellten
Funktionsdaten (*.dat) konnen mit dem Programm Memory Manager in den
Bootloader geladen werden. Der Bootloader ist ein Gerat, welches die Schnittstelle
zwischen PC und Regelung darstellt. Die am Bootloader gespeicherten Funktionsdaten
kdnnen in einem weiteren Schritt in die entsprechende Regelung geladen werden.

Die mit T.A.P.P.S. aus dem

1. Die Funktionsdaten mit dem Programm Memory Manager in den Bootloader laden.

i Memory Manager

— Funktiongdaten / Betriebssustemn —

Furktionzdaten Lpload
[FC->BOOTLOADER)

Funktionzdaten Dowrload
[BOOTLOADER-=PC)

— Bootloader

=101 x|

Furktionzdaten Lpload
[FC -» BL-MET]

Onlinegchema Lpload
[FC -» BL-MET]

Funktionzdaten Download
[EL-MET-»PC]

Betriebzzystem Update
[FC->BOOTLOADER)

Betriebzzotem pload
[FC->BOOTLOADER)

Setup

Beenden

Der Bootloader besitzt 7 Speicherstellen um gleichzeitig mehrere Funktionsdaten
speichern zu konnen. In der linken Spalte werden die Funktionsdaten angezeigt,
welche bereits am Bootloader gespeichert sind.

Memory Manager Auswahl Funktionsdaten Upload {BL <= PLC) x|
Speicherstelle ¢ Bezeichhung im B ootloader: Oberzchieiben [ueldate im PC:

1: Ikeine giiltigen Daten == v IAB1234.dat Durchsuchenl
[lFzchen I Eigenzchaften... I

2 Ikeine guiltigen Daten == I Durchsuchenl
[Lozchen I Ergenschaften.. I

% |1E11EUWE.cIat ¢== [ | Durchsuchenl
Ldzchen I Eigenschaften... I

4: Ikeine guiltigen Daten == [ I Durchsuchenl
[[mechen I Ergenschaften.. I

5 Ikeine giiltigen Daten ¢== [ I Durch&uchenl
[Lzchen I Eigenzchaften... I

E: Ikeine giiltigen Daten ¢== [ I Durch&uchenl
[[mechen I Ergenschaften.. I

7 Ikeine giiltigen Daten ¢== [ I Durchwchenl
[Lzchen I Eigenzchaften... I

Abbrechen | Zurlicksetzen |

Nach Wahl der gewinschten Speicherstelle und der Quelldatei, werden diese
Funktionsdaten mittels Transfer Starten in den Bootloader geladen.

w

1
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2. Die am Bootloader gespeicherten Funktionsdaten kdnnen entweder (ber Infrarot-
oder CAN-Schnittstelle in die UVR1611 geladen werden. Dieser Datentransfer ist
ausschliellich im Bedienmodus Experte moglich. Weiters muss die Regelung dazu,
wie folgt, entsprechend vorbereitet werden.

Datenverwaltung <« | Mend fur den Datentransfer mit dem Bootloader

DATENVERWALTUNG

DATEN <=> BOOTLOADER: | Funktionsdaten der Regelung am Bootloader

Daten Upload: sichern
REGLER => BOOTLD.
Daten Download: Funktionsdaten vom Bootloader in die Regelung

BOOTLD. => REGLER < | laden

BOOTLD. => REGLER

DATENQUELLE: Bootld.

Speicherstelle: 1 Speicherstelle der Funktionsdaten am Bootloader
DATENZIEL: Regler

Funktionsdaten Die Funktionsdaten der Regelung tiberschreiben
Uberschreiben?  ja

Werkseinstellung Die Funktionsdaten kénnen zugleich auch als

uberschreiben?  nein | \erkseinstellung gespeichert werden.

DATEN DOWNI-_OAD WIRKL.

STARTEN? Ja < | Die Regelung wechselt in den Empfangsmodus
NODE: 63 Die Regelung ist bereit fir den Datentransfer,
welcher durch dricken der Taste START am
READY FOR DOWNLOAD Bootloader gestartet wird.
NODE: 63
PROGRAMMING Der Datentransfer wird durchgefunhrt.
NODE: 63

Die Funktionsdaten wurden erfolgreich in die
SUCCESSFUL DOWNLOAD Regelung geladen.
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Parameter-Dokumentation
Datei — Export zum Ubersetzer — Funktionsdaten...

Parameter- = T.A.P.P.S. bietet die Mdoglichkeit eine Textdatei (*.txt) mit einer
Doku Liste samtlicher Einstellparametern der Programmierung zu
erstellen.
Eine solche Parameterliste kann auch fir Funktionsdaten, die aus
einer UVR1611 ausgelesen wurden, erstellt werden.

1. Um eine Dokumentation fir Funktionsdaten, die aus einer UVR1611 ausgelesen
wurden zu erstellen, missen diese Funktionsdaten (*.dat) als externe Quelldatei
angeben werden.

Wenn keine externe Quelldatei angeben ist, wird eine Dokumentation fir die
Parameter der gedffneten Zeichnung erstellt.

[ exterme Quelldatei [Funktionzdaten UWR1611]

|

I [Murcheuchen..

2. Zielpfad der zu erzeugenden Zieldatei (*.txt) wéhlen.
Konverter - Zielpfad

IE:'\F‘ngramme'\.T echnizche Alternativeh TAPPS Y DokusW R 1617 bt Ziel wahlen... |

3. Die Parameter, welche fur die Dokumentation exportiert werden sollen wéhlen.

— Expartierende Parameter
¥ Eingange ¥ teldungen
[” unbenutzte Einginge ausfiltemm ¥ unbenutzte Meldungen ausfitem
V¥ Auzgangs [ Metzwerk
[ unbenutzte Auzginge ausfilkern ¥ | unbenutzte Wetzwerkanablen ausfiltem
¥ Funktionen [T CaM-Datenlogging
[ unbenutzte Eingangsvariablen ausfilkern W Funktionsiibersicht

4. Ausgabeformat wahlen

~Ausgabe - Fomat————————— Man kann aus mehreren Ausgabeformaten wahlen, wobei
(" einfache Textausgabe fur eine Dokumentation, die mit einem Texteditor

ausgedruckt wird, das Format optimiert fur “Courier

New* empfohlen wird. Dieses Format ist fir Schriftarten

mit Buchstaben gleicher Breite optimiert.

" optimiert fiir "Courier Mew"!

= mit Trernzeichen | ;|
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5. EXPORTIEREN

Exportieren

Statuz des Konwerter

K.orrerter izt bereit

EXPORTIEREMN

Aus der gewéhlten Quelldatei (externe Funktionsdaten oder die getdffnete Zeichnung)
wird die Textdatei (*.txt) erstellt, welche eine Liste der gewiinschten Einstellparameter
aus der Programmierung beinhaltet. Diese Textdatei kann in Folge mit einem
beliebigen Texteditor (z.B. Microsoft® Word) in eine gewiinschte Form gebracht und
ausgedruckt werden.

Status desz Konverter

E wport erfolgreich beendet / Konverter bereit

Schliefien Nachdem die Parameterliste erfolgreich erzeugt wurde, kann das
Programmfenster geschlossen werden.
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Parameter-Import (Import vom Ubersetzer)
Datei — Import vom Ubersetzer — Funktionsdaten...

Parameter- ‘ An der Regelung geédnderte Parametereinstellungen kénnen unter
Import bestimmten Vorraussetzungen in die ursprungliche Zeichnung
importiert werden.

Das Importieren der Einstellparameter ist ausschlief3lich dann maoglich, wenn in
den Funktionsdaten (*.dat) der Regelung und der dazugehérigen T.A.P.P.S.-
Zeichnung keine Funktionen und Meldungen hinzugefugt oder entfernt wurden
sowie auch keine Verknlpfungen geandert wurden!

& Aus Funktionsdaten kann keine Zeichnung erzeugt werden!

1. Die urspriingliche Zeichnung, mit der die Funktionsdaten erstellt wurden 6ffnen.

2. Die aus der Regelung ausgelesenen Funktionsdaten (*.dat) als Quelldatei fur das

Importieren der Einstellparameter wahlen.
Lueldatel [Funkbionsdaten LWR1E11]

I AProgramme’sT echnizche Alkernativeibdemany b anagersFunkhonsdatens R 1611, dat

3. IMPORTIEREN

Farameter - Impart

Draz Importieren der Parameter izt nur unter der Yorauzsetzung moglich, dazs
keine Funkhionen bzw. Meldungen hinzugefugt oder entfemt wurden und
keine YWerknlpfungen geandert wurden.

— Statuz

K.ornerter ist bereit

IMFORTIEREMN

Nach einer erfolgreichen Priifung der Kompatibilitdt werden die Parameter aus der
Quelldatei importiert und die Zeichnung aktualisiert.
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Onlineschema BL-NET

Der Bootloader BL-NET bietet die Moglichkeit einer Online-Visualisierung, bei der
mittels Web-Browser tber LAN oder Internet eine grafische Darstellung der aktuellen
Anlagenzusténde angezeigt werden kann.

Dieses Onlineschema besteht aus einer Grafikdatei (z.B. Hydraulikschaltplan) und der
dazugehorenden HTML-Datei, in der die Anzeigeparameter definiert sind.

Mit den Komponenten der Bibliothek <Onlineschema> kann die HTML-Datei fur das
Onlineschema grafisch in TAPPS erstellt werden.

Nullpunkt

Platzhalter fir links ausgerichteten Text

Grafik (*.bmp)

Platzhalter fir rechts ausgerichteten Text

Rahmen (Anzeigebereich)

Vorgangsweise zum grafischen Erstellen der HTML-Datei:

1.

2.

36

Den Rahmen, der den Anzeigebereich darstellt, aus der Bibliothek in die
Zeichnung ziehen.

Die Grafik (z.B. Hydraulikschaltplan) des Onlineschemas als 24-Bit-Bitmap
(*.bmp) in die Zeichnung importieren: Datei — Importieren...

Liegt die Grafik in einem anderen Dateiformat (z.B. *.gif) vor, kann daraus das
bendtigte Bitmap mit einem beliebigen Grafikprogramm (z.B. Microsoft® Paint)
erzeugt werden.

Die Grafik muss am Nullpunkt (linke, obere Ecke) des Rahmens ausgerichtet
werden, da die Anzeigeparameter sonst beim Onlineschema an falscher Stelle
angezeigt werden. Ebenso darf die GroRe der Grafik in TAPPS nicht veréndert
werden.

Die GroRe des Rahmens (Anzeigebereich), die normalerweise identisch mit
jener der Grafik ist, entsprechend anpassen.

Nach Bedarf Platzhalter fur die Anzeigeparameter (Temperaturen,
Ausgangszustdnde) aus der Bibliothek einfligen, positionieren und
konfigurieren.

Dazu stehen Platzhalter fir links bzw. rechts ausgerichteten Text zur
Verfligung.
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Ein Platzhalter besitzt 2 Zeilen, die mittels Doppelklick bearbeitet werden
konnen.

E 1=75.5°C — Vorschauzeile
S1=%d1e0°C Befehlszeile

¢ Vorschauzeile: Die obere Zeile dient als VVorschau und spiegelt die Position
sowie das Aussehen des Anzeigeparameters.

Folgende Textattribute dieser Zeile werden in die HTML-Datei tilbernommen:
Schriftart

SchriftgroRe (4...20)

Schriftstil (fett, kursiv)

Textfarbe

Hintergrundfarbe

Der eingegebene Text dieser Zeile hat keinen Einfluss auf das Onlineschema
und dient ausschlielRlich als Vorschau, die das Positionieren des Platzhalters
erleichtert.

¢ Befehlszeile: Die untere Zeile ist nur in TAPPS sichtbar und dient zum
Definieren des tatsachlichen Anzeigetextes. Die Syntax der Befehlszeile sieht
wie flogt aus:

S1=%$d1e0°C

S1=... optionaler, statischer Text vor dem Anzeigewert
$d1e0... Definition des Anzeigewertes
©C... optionaler, statischer Text nach dem Anzeigewert (z.B. Einheit
des Messwertes)

Umlaute, Leer- und Sonderzeichen (°, R, 2), werden beim Erzeugen der HTML-
Datei automatisch von TAPPS in den entsprechenden HTML-Code konvertiert.
Die Zeichen “&", “<*“ und “>*“ durfen nicht verwendet werden!
Die Definitionen der Anzeigewerte werden beim Onlineschema vom
Bootloader BL-NET durch die entsprechenden, momentanen Messwerte ersetzt.
Informationen zu den moglichen Anzeigewerten und deren Definitionen sind der
Bedienungsanleitung des Bootloader BL-NET zu entnehmen.
Die Definition eines Anzeigewertes beginnt immer mit dem Zeichen “$“, das
aus diesem Grund niemals in den statischen Texten vorkommen darf!
In der Befehlzeile eines Platzhalters konnen auch mehrere Anzeigewerte
definiert werden. Ebenso ist es mdglich, dass mittels Platzhalter ein
ausschliel3lich statischer Text im Onlineschema platziert wird.

. Aus der grafischen Darstellung kann die HTML-Datei fir das Onlineschema
erzeugt werden: ‘Datei — Export zum Ubersetzer — Onlineschema...
Né&here Informationen zur HTML-Datei sowie die Anforderungen an den
Bootloader BL-NET sind auf der folgenden Seite beschrieben.
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Die HTML-Datei wird von TAPPS (ab Version 1.26) in einem Format erzeugt,
welches ein Aktualisieren der Anzeigewerte im Onlineschema ermdglicht, ohne dabei
jedes Mal auch die Grafik neu laden zu mussen. Dieses Format der HTML-Datei
erfordert einen Bootloader BL-NET mit einem Betriebssystem ab Version 1.40!

TAPPS erzeugt die HTML-Datei mit folgenden Eigenschaften:
= Die Grafikdatei (.gif) wird vom Bootloader BL-NET geladen.
» Die Anzeigewerte werden automatisch im Intervall von 60 Sekunden aktualisiert.

» Unterhalb der Grafik wird ein Link ,Werte aktualisieren* angezeigt, der mittels
Mausklick ein manuelles Aktualisieren der Anzeigewerte ermdglicht.

Diese werksseitigen VVorgaben konnen bei Bedarf nachtraglich, direkt in der HTML-
Datei mit Hilfe eines Texteditors wie folgt ge&dndert werden:

Pfad der Grafikdatei:

Werksseitig wird die Grafikdatei vom BL-NET geladen. In diesem Fall muss die

Variable ,GraphicFile’ als ,, GRAFIK.gif* definiert sein!
| var GraphicFile = "GRAFIK.gif"; |

Um zum Beispiel die Ladezeit der Grafik zu verringern, kann diese statt vom
Bootloader auch von einem Web-Server geladen werden. Dazu muss der Variable
,GraphicFile’ der entsprechende Pfad der Grafikdatei zugewiesen werden.
Zum Beispiel:
| var GraphicFile = "http://www.website.at/graphic.gif"; |

Automatisches Aktualisieren der Anzeigewerte:

Mit der Variable ,AutoRefreshTime’ kann eine Intervallzeit [in Sekunden] definiert
werden, in der die Anzeigewerte im Browserfenster automatisch aktualisiert werden.
Eine Kkleinere Intervallzeit als 30 Sekunden ist nicht zulassig und fuhrt auch zu keiner

automatischen Aktualisierung der Anzeige!
| var AutoRefreshTime = 60; |

Ist eine automatische Aktualisierung der Anzeigewerte nicht erwinscht, kann diese

Funktion durch Nullsetzen der Variable ,AutoRefreshTime’ deaktiviert werden.
| var AutoRefreshTime = 0; |

Manuelles Aktualisieren der Anzeigewerte:

Mit der Variable ,RefreshLink’ kann der Anzeigetext eines Links definiert werden, der
unterhalb der Grafik angezeigt wird und mittels Mausklick ein manuelles

Aktualisieren der Anzeigewerte ermdglicht.
| var RefreshLink ="Werte aktualisieren™; |

Ist der Link fir ein manuelles Aktualisieren der Anzeigewerte nicht erwiinscht, kann

dieser durch loschen des Linktextes ausgeblendet werden.
| var RefreshLink =""; |
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FAQ — Haufig gestellte Fragen

Ist es moglich, mehrere verschiedensprachige Versionen von T.A.P.P.S.
auf einem Computer zu installieren?
Ja, es kdnnen aber niemals beide Versionen gleichzeitig ausgefiinrt werden.
Die verschiedensprachigen Versionen mussen jeweils in einem eigenen Ordner
installiert werden! Zum Beispiel “C:\..\TappsDE** fur die deutsche Version und
“C:\..\TappsEN** flir die englische Version.

@ T.A.P.P.S. verursacht beim Starten eine allgemeine Schutzverletzung!?

1. Der Benutzer von T.A.P.P.S. muss am Computer fir das Verzeichnis des
Programms und dessen Unterordner Schreibrechte besitzen!

2. Da einige Drucker (insbesondere Netzwerkdrucker) als Standarddrucker solche
Probleme verursachen konnen, versuchen Sie einen anderen lokalen Drucker oder
2.B. Adobe® Acrobat® PDF-Writer bzw. pdf24-creator als Standard zu definieren.
Weiters konnen Sie als Workaround versuchen, wahrend des Startens von T.A.P.P.S.,
sobald der Screensplash (Einstiegsbild) erscheint die Esc-Taste gedrickt zu halten.

@ T.A.P.P.S. kann nicht ordnungsgemif} gestartet werden!?

1. Der Benutzer von T.A.P.P.S. muss am Computer fir das Verzeichnis des
Programms und dessen Unterordner Schreibrechte besitzen!

2. Unter Umstanden muss T.A.P.P.S. auBerhalb des Programmordners von Windows
(z.B.: ,,C:\Technische Alternative\Tapps\*) installiert werden.

3. Unter Windows 7 kann es notwendig sein, fir die Anwendung ,,Tapps.exe* den
Kompatibilitdtsmodus fir Windows XP zu aktivieren. Dazu mit der rechten Maustaste
auf das Desktopsymbol von T.A.P.P.S. klicken und das Meni ,,Eigenschaften*
aufrufen.

4. T.A.P.P.S. ist unter 64bit Windows-Betriebsystemen nicht lauffahig.

@ Das Offnen einer Zeichnung ist nicht moglich!?

Der Name einer Datei darf maximal 8 Zeichen lang sein.
Ebenso dirfen der Dateiname und der gesamte Pfad in dem die Zeichnung
gespeichert ist, keine Sonderzeichen und Umlaute beinhalten.

Beim Offnen einer Zeichnung wird beim Laden der Parametrierung ein
Fehler gemeldet!?
Die zum Projekt gehérende Parameterdatei [Dateiname].par konnte nicht geladen
werden. SchlieBen Sie die Zeichnung ohne Anderungen zu Speichern und stellen Sie
sicher, dass im selben Ordner der Zeichnung [Dateiname].eng auch die dazugehdrige
Parameterdatei [Dateiname].par gespeichert ist.
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Wie kann das Bibliotheksfenster <Auswahl> nachdem es irrtiimlich
geschlossen wurde, wieder eingeblendet werden?
Das Bibliotheksfenster kann in der Menuleiste Uber “Fenster* — “Auswahl* wieder
eingeblendet werden.

Muss zum Erstellen einer Konfiguration (Funktionsdaten) ein Hydraulik-
schema in T.A.P.P.S. gezeichnet werden?
Nein, ein gezeichnetes Hydraulikschema dient nur als Dokumentation.
Die Konfiguration der UVR1611 wird ausschlieBlich durch einen logischen
Schaltplan und dessen Komponenten (Ein-/Ausgange, Funktionen, usw.) bestimmt.

Warum sind Ein-/Ausgiinge sowie Netzwerkeingiinge, nachdem diese in
der Zeichnung geloscht wurden, an der Regelung weiterhin sichtbar?
Werden Ein-/Ausgange bzw. Netzwerkeingange in der Zeichnung gel6scht, haben
diese zwar keinen Einfluss mehr auf den Regelalgorithmus, sind aber weiterhin
definiert. Nicht verwendete Ein-/Ausgange sowie Netzwerkeingdnge missen daher in

deren Parametrierung als unbenutzt definiert werden.
Ein nicht verwendeter aber dennoch definierter Netzwerkeingang wirde z.B. einen
Timeout-Fehler verursachen.

Konnen mit T.A.P.P.S. Funktionsdaten fiir eine UVR1611 mit einem
fremdsprachigen Betriebssystem erstellt werden?
Ja, die Funktionsdaten sind unabhangig von der Sprache des Betriebssystems der
Regelung. Die gewahlten Bezeichnungen werden an der Regelung automatisch in der
entsprechenden Sprache angezeigt.

Kann eine Zeichnung mit einer anderssprachigen Version von T.A.P.P.S.
bearbeitet werden?
Ja, die Texte der Bibliothekselemente des Schaltbildes werden beim Offnen der
Zeichnung automatisch in die jeweilige Sprache von T.A.P.P.S. konvertiert.

Beim Offnen einer fremdsprachigen Zeichnung werden die Symbole des
Schaltbildes nicht automatisch iibersetzt!?
Das automatische Ubersetzen der Symbole eines Schaltbildes ist erst fir
Zeichenobjekte mdglich, die aus einer Bibliothek von T.A.P.P.S. ab Version 1.20
stammen. Altere Symbole kénnen nicht (bersetzt werden und bleiben daher
unverandert.
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Konnen Funktionsdaten, die aus der Regelung ausgelesen wurden, mit
T.A.P.P.S. bearbeitet werden?
Nein, grundséatzlich dient die Konfigurationsdatei (*.dat) mit den aus der Regelung
ausgelesenen Funktionsdaten als Sicherheitskopie, die nicht verandert werden kann.
Mit T.A.P.P.S. kann, als Dokumentation dieser Funktionsdaten, eine Textdatei (*.txt)
erzeugt werden, die eine Liste samtlicher Einstellparameter beinhaltet.

Konnen an der Regelung geinderte Parametereinstellungen in die
dazugehorige T.A.P.P.S.-Zeichnung iibernommen werden?
Unter bestimmten Vorraussetzungen konnen an der Regelung geéanderte
Einstellungen in die urspriingliche Zeichnung importiert werden.
Das Importieren der gednderten Einstellparameter ist nur dann moglich, wenn in den
Funktionsdaten (*.dat) der Regelung und der dazugehdrigen T.A.P.P.S.-Zeichnung
keine Funktionen und Meldungen hinzugefuigt oder entfernt wurden sowie auch keine
Verknilpfungen geandert wurden!

@ Konnen die Parametereinstellungen einer an der Regelung erstellten und

in T.A.P.P.S. nachgezeichneten Konfiguration aus den Funktionsdaten der
Regelung in die Zeichnung importiert werden?

Nein, das Importieren der Einstellparameter ist nur in jene T.A.P.P.S.-Zeichnung

moglich, mit der die Reglerkonfiguration urspringlich erstellt wurde.

Flr das Importieren muss die Zeichnung mit den Funktionsdaten (*.dat) entsprechend

kompatibel sein, was beim Nachzeichnen einer am Regler erstellten Konfiguration

nicht gewahrleistet werden kann.

Kann die Funktionsweise einer in T.A.P.P.S. erstellten Programmierung
simuliert werden?
Mit T.A.P.P.S. ist eine Simulation nicht méglich. Fir die UVR1611 ist dazu aber ein
Simulationsboard erhaltlich, mit dem die Sensoren an den Eingangen der Regelung
nachgebildet werden kdnnen.

Technische Anderungen vorbehalten © 2011
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