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T.A.P.P.S. es un programa de graficacion vectorial, optimizado para la planificacion y
programacion del regulador UVR1611.

Una configuracion elaborada mediante T.A.P.P.S. se puede convertir en un formato de
datos, que se puede cargar en el regulador con un Bootloader y con el programa
Memory Manager.

En este manual de instrucciones sélo se explican las herramientas y procedimientos
necesarios para la elaboracion grafica de un esquema de conexiones y de la
programacion resultante del regulador.

En este tutorial no se tratan los fundamentos de la técnica de control ni se describen
con detalle los médulos funcionales. La informacion sobre los médulos funcionales y
su modo de funcionamiento la puede consultar en el manual de instrucciones del
regulador UVR1611.



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

Indice

SUPEITICIE A8 USUAITO. ...ttt ettt 3
Barra 08 MENU ........ooveiie ettt ettt et e be e sbe e sbeenas 3
Barra 08 ICON0S.........eoiiiiiiiie e 3
Barra de herramientas ..........cccocveiiiiie i 5

=TT o] 0] (=T o USSR 6
oo = 0= Yo [0 o USSP 7
Procedimiento durante la programacion ............ccceeveiieiieseeneese e 7
Insertar un elemento de la biblioteca en el dibujo .........coooeviiiiiiii 7
Crear enlaces de lementoS ..o 8
Editar (reestablecer) el €nlace ..........ccooveiieiieiieceecrce e 9
Particularidades de conexiones Y €NlAaCES ........c.ccceevveiveiieiiere e 9
Parametrizar RleMENTOS ........cccveiii e 15
Parametrizar las entradas y Salidas..........ccccoovveviiiiiie i 16
Parametrizar 1as fUNCIONES Y AVISOS ........ccvveiieiieeie e 16
Nombres definidos POr €l USUANTO ........ccocveiiiiiiiecie e 17

REA (DUS CAN) ..ottt 18
Parametrizar las entradas de red.........c.ccooeviieninineisee e, 18
Parametrizar las salidas de red ..........ccccvevveie e 19

EJEMPIO: .o 20

BuS DL (1in€a e dat0S)......cc.ecveeiiiriiieeiesie sttt 21
Parametrizar entradas de red ..........ccccoveeieeie e 21

Transfer / aceptacion de SEAAIES..........cccovvviiiiiicie e, 22
Parametrizar el transfer de seflales ..........cccovveveiiiiiic i 22
Parametrizar la aceptacion de Sefiales ...........cccooevvivcviincccie e, 22

Ordenar TUNCIONES ........coveiieiieie ettt ettt e et te et et e e reesnne e 23
OFAENAI AVISOS......uveeitie et eitee et e s te e se e s e st e et e e st e e teeateesbeessteesnseesneeennneesreeennes 23
Resumen de funciones del editOr ..., 24
Registro de datos mediante CAN.........ccciiiii i 26
Crear datos funcionales (Exportar para el traductor)..........ccccveviniiiiiniinie e 28
Cargar la configuracion en el regulador ... 31
Documentacion de 10S PArAMELIOS........c.civiieiieiieeeie e, 33
Importar parametros (Importar desde el traductor)..........ccccovvvieeveevieeve e, 35
Esquema en 1IN a BL-NET .....c.ooiiiiiiei et 36
FAQ — Preguntas Mas freCUBNTES.........cc.oiiiiiiiii e 39



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)
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Barra de menu

Archiva  Edikar Wer Efectos  Bibliokeca Ordenar Opciones  Venkana  Ayuda

Todas las funciones necesarias para la configuracion del UVR1611 se encuentran en el
menu <Archivo>. Estas funciones se detallan a continuacién en este manual.

Barra de iconos

N E N EE A EE RS E R EN RN E RN EE R S RN E E RN ER
Nuevo, Abrir, Guardar:

Las modificaciones también se tienen que guardar periodicamente durante el trabajo

para evitar una gran pérdida de datos en caso de caida del sistema, corte de corriente,
etc.

El nombre del proyecto no tiene que sobrepasar los 8 caracteres y no debe
contener caracteres especiales ni vocales modificadas. Igualmente, la ruta donde

se guarda el proyecto, no debe contener caracteres especiales ni vocales
modificadas.



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

& Un proyecto se compone de 2 archivos. El gréfico se tiene que guardar como
[Nombre del archivo].eng y la parametrizacion correspondiente como [Nombre
de archivo].par en el mismo directorio.
Al abrir o guardar un archivo *.eng mediante T.A.P.P.S., se abrird o guardara el
archivo *.par correspondiente automaticamente.
iAl enviar un proyecto por correo electronico o al copiarlo o arrastrarlo al disco
duro, la accion se tiene que realizar, obligatoriamente, con ambos archivos!

E Cortar, Copiar, Insertar, Duplicar:

& iAtencion!: Al copiar/duplicar un bloque de funcion o de aviso en el nivel de
grafico, sélo se copiara el objeto de dibujo. jEn este caso, NO se aceptara la
parametrizacion!

@ Deshacer: Deshace la dltima modificacion del usuario en la superficie grafica.
iHay que tener en cuenta que los enlaces separados no se podran recuperar!

Zoom: Amplia o reduce la vista de un dibujo en un factor fijo. En este caso, el
objeto, una vez ampliado o reducido, se visualiza centrado en la pantalla.

Reflejar: Refleja horizontalmente o verticalmente el objeto marcado en el
dibujo.

Girar: Rota 90° hacia la derecha o hacia la izquierda el objeto marcado en el
dibujo.

Agrupar, desagrupar: Agrupacion o desagrupado de los objetos marcados en
el dibujo. Esta funcién s6lo es necesaria para crear iconos hidraulicos propios. jLos
componentes de un esquema de conexiones logico (entradas, salidas, funciones, etc.) no
se deben agrupar jamas, ya que se perderia su configuracién!

Atributos de linea: Modificacion de las caracteristicas, como grosor, tipo o color
de linea de la linea marcada. En caso de no haber marcado ningln objeto en el dibujo,
mediante este icono se pueden modificar las caracteristicas globales de las lineas
futuras.

Rejilla activar/desactivar: Una rejilla activa sirve para la alineacion uniforme de
los objetos en el dibujo.

Modo de captura activar/desactivar: EI modo de captura es necesario para
enlazar los elementos mediante lineas. Si este modo no esta activado, los elementos
solo se enlazan de forma dptica, pero no I6gicamente. jPor eso, este modo siempre
tiene gque estar activado durante la programacion!
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Barra de herramientas

La barra de herramientas dispone de varias herramientas para crear y editar graficos y
textos.

M Modo de seleccion: En este modo se pueden marcar objetos, para a
continuacion parametrizarlos o moverlos dentro del dibujo.

- Seleccion multiple mediante la tecla Shift o el marco de seleccién,
manteniendo pulsado el boton izquierdo del raton.

- Modificacidn de los atributos de un objeto haciendo doble clic.

E Modo de nodo: Modo para repasar objetos de dibujo, como, p. e., lineas
(enlaces).
- Tecla guia nodal = F8

OIOIOAEAL SIAFl=

|B‘_'? Modo de definicion de la captura: Modo para crear puntos de captura.
Esta funcion no es necesaria para la programacion, pero puede ser dtil, p. e.,
para crear iconos hidraulicos propios.

Modo de texto: Insertar o modificar el texto en el dibujo.

AN Modo de linea: Dibujo de una linea que se puede utilizar también como
enlace logico para la programacion.

- Tecla de simetria = Ctrl

- Cancelar mediante la tecla Esc o el boton derecho del raton

E Modo de polilinea: Dibujo de una polilinea, que también se recomienda
para crear enlaces l6gicos durante la programacion.

- Tecla de simetria = Ctrl

- Tecla guia lineal = F8

- Terminar la linea mediante el boton derecho del raton

- Cancelar mediante la tecla Esc

Mantener pulsada la tecla de simetria (Ctrl) o un modo guia lineal seleccionado
(seleccion mediante la tecla F8) facilita el dibujado de las lineas en direccion
horizontal y vertical.

Los elementos marcados se pueden desplazar en pasos pequefios mediante las
teclas de flecha del teclado manteniendo pulsada la tecla Shift.

Se puede realizar un desplazamiento en pasos grandes manteniendo pulsada la
tecla de control (Ctrl).
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Biblioteca

Para la planificacion y programacion mediante T.A.P.P.S., se han configurado de
fabrica las siguientes bibliotecas:

e Iconos hidraulicos (ta_hydr.lib) e Redes (ta_net.lib)

e Entradas/salidas (ta_inout.lib) e Enlaces (ta_line.lib)

e Funciones (ta_func.lib) e Esquema en linea (ta_visio.lib)
e Auvisos (ta_msg.lib)

La biblioteca <lconos hidraulicos> se compone de iconos para dibujar planos
simplificados del sistema hidraulico, que sirven exclusivamente como documentacion.
En la biblioteca <esquema en linea> se encuentran elementos para la elaboracion
gréafica del archivo html para el esquema en linea del cargador inicial BL-NET.

Todas las demas bibliotecas se componen de componentes necesarios para crear la
configuracion del regulador.

Al iniciar T.A.P.P.S., todas las bibliotecas disponibles se cargan de forma automaética y
se visualizan en la ventana <Seleccion>.

Creacion de la propia biblioteca

iSi se quiere ampliar la biblioteca con iconos hidraulicos adicionales propios, se tiene
que crear un archivo de biblioteca independiente (*.lib), ya que una ampliacion de las
bibliotecas suministradas de fabrica se perderia durante la actualizacion o una nueva
instalacion de T.A.P.P.S.!

Administracién de bibliotecas, en la que se pueden crear y guardar nuevas
bibliotecas.

Afadir un objeto marcado en el dibujo a la biblioteca seleccionada.

1. Activar la administracion de bibliotecas.

1.1. Crear una nueva biblioteca (p. e., “Mi biblioteca”).

1.2. Crear un archivo destino (p. e., “mibiblio.lib*) para la nueva biblioteca. jPara
guardar el archivo en la misma carpeta que las bibliotecas configuradas de
fabrica, puede ser necesario tener que cambiar a la carpeta de programa y de
alli, volver a cambiar a la carpeta de la biblioteca!

2. Marque un icono dibujado y agrupado en la superficie de dibujos e insértelo en la
nueva biblioteca.

3. Tras haber insertado todos los iconos en la biblioteca, estas modificaciones de la
biblioteca se pueden guardar en la administracion.

4. Para cargar también la propia biblioteca de forma automatica al iniciar T.A.P.P.S.,
se tiene que crear de nuevo la lista de las bibliotecas cargadas en el punto de menu

“Opciones” — “Guardar”.
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Programacion

Procedimiento durante la programacion

1. Inserte los elementos necesarios (entradas/salidas, funciones, etc.) desde las

bibliotecas al dibujo y posicionelos.

En caso necesario, enlace estos elementos de forma grafica mediante polilineas.

Parametrice las entradas y salidas.

Parametrice las funciones y avisos.

Elabore un resumen de funciones.

Elabore para el regulador un archivo de configuracién (datos funcionales) del

enlace l6gico mediante la funcion “Exportar para el traductor”.

7. Los datos funcionales se pueden cargar mediante el programa Memory
Manager desde el ordenador al Bootloader y de alli, mediante un segundo paso,
al regulador correspondiente.

oakwn

Insertar un elemento de la biblioteca en el dibujo

Biblioteca Ordenar Opciones  Venktana  Ayuda 1. Seleccione la biblioteca
=[2E] [=l2 o] [&la] [=]4d ]~ ] =] correspondiente.
o m} [ 2. Marque el elemento que desee
Biblioteca @|Wy®| | insertar en el dibujo.
|Funn:||:|nes j| w0 .
Elementos

- 3. Desplace el elemento, pulsando el
~ boton del raton, hasta la posicion
~ deseada en el dibujo.

Pricridad zolar

Fegul. circ. caleface.
Regulacian P.1.D.
Regulacidn zolar 2
R ela) interrupkar

R equizito agua caliente
Requizito calefaccion

4. Al soltar el boton del raton, el
- elemento quedard insertado en el
._________;___.___.___;I . . . . diijO,
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Crear enlaces de elementos

Dibujar una linea sencilla

N4

Dibujar una polilinea (recomendado para enlaces)

Los elementos de biblioteca disponen para sus variables de
entrada y salida de las conexiones correspondientes con un
punto de captura x para cada una.

Un enlace l6gico se crea dibujando una (poli)linea desde el
punto de captura x del primer elemento hasta el punto de
captura x del segundo elemento.

5

Las caracteristicas de una (poli)linea no tienen ninguna influencia en su enlace
I6gico. Sin embargo, para poder reproducir el desarrollo de las sefiales en el
circuito, las lineas se pueden representar, p. e., mediante una flecha.

Mediante una linea solo se pueden enlazar 2 puntos (el principio y final de la linea). Se
pueden realizar varios enlaces para una conexion mediante las lineas por separado
correspondientes, desde la conexién o mediante la integracion de un punto nodal desde

la biblioteca.

2

1 f':

3

CORRECTO INCORRECTO CORRECTO INCORRECTO

Uniones 1-2 y 1-3 Solo 2-3 conectados  Uniones mediante Solo 1-2 conectados
nodos de la biblioteca

Un enlace ldgico se puede controlar en la superficie de dibujos simplemente

desplazando uno de los dos objetos enlazados. En caso de que el enlace sea valido, se
desplaza también la linea enlazada con la conexion.

1 2

=
El enlace se puede Enlace valido para la Enlace invalido para la
controlar desplazando los  conexion 2. conexion 2.

objetos.
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Al desplazar y borrar una linea, quedan anulados sus enlaces. ;Estos
enlaces tampoco se pueden volver a recuperar mediante “Rehacer”!
Al desplazar los elementos enlazados junto con la linea, su enlace se conserva.

Editar (reestablecer) el enlace

E Editar lineas (enlaces)

= o @ Tras pulsar sobre la linea, su punto nodal se puede

.. = .% desplazar mediante el cursor hasta el punto de captura x
de la conexion deseada, manteniendo pulsado el boton
izquierdo del raton. Si el punto nodal aparece en el color
del punto de captura, se puede soltar el boton del raton,
con lo cual quedaré establecido un enlace Idgico.

Particularidades de conexiones y enlaces

m Un icono de salida dispone de 2 conexiones, sirviendo la conexion izquierda para
controlar la salida y la conexion derecha para determinar su estado actual.

Establecer salida Estado de salida
—pp—1S 1 Bom Solar = —

m jAl contrario que las variables de entrada de color verde, que se utilizan
opcionalmente, las variables de entrada de color violeta son imprescindibles para el
funcionamiento y tienen que estar enlazadas!

Requisito AC

Variab. entrada: Variab. salida:
_ ) = HBL Requisito Temp. nom. eff. =~
Variable necesaria ——w— Temp. agua caliente Temp. nom. |~
Variable opcional — > Temp. nominal _ Requisito [~

g | Interr. externo (Salida conmut.)
Pot. quemador [~

(Salida velocid.)

m En las variables de salida, se tiene que indicar debajo del nombre, entre paréntesis, el
tipo de salidas que permiten un enlace.
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m Para configurar un circuito logico de forma ordenada, es posible utilizar en el dibujo
varios simbolos para la misma entrada/salida, el estado del sensor, asi como la entrada
de red y el estado de la red.

Si el dibujo dispone de varios simbolos de salida para la misma salida y ésta esta
enlazada a los mismos con varias funciones, su estado de salida correspondera con el
resultado de un circuito O de todas las variables enlazadas.

Den.] SOLAR1
*— HBL circ. solar Limit.MAX. [~
[E1 T .Colector ——»— Temperatura colector Circ. solar ON —®—S1 Bom Solar | o
[E2_T Calent inf }——»— Temp. de referencia (Salida conmut.)
»*— Temp. de limitacion
Den.;
* HBL circ. solar Limit. MAX. [—
LE1__T .Colector |——»— Temperatura colector Circ. solar ON —[:81 Bom Solar I~
|[E3 T.Amort inf ——»— Temp. de referencia (Salida conmut.) 53 Val Solr 1~
*— Temp. de limitacion

m Una salida no se puede controlar directamente desde una entrada de red. Para ello, se
necesita una funcion logica o analogica.

Variable de entrada - red

R1 DIGITALI NOR:2 SAR:3 »—{S4_Bom Carga —

Enlace invalido, ya que la salida no esta controlada directamente desde la entrada de
red.

Variab. entrada: Variab. salida:

Variable de entrada - red | HEL func. Iég. Resuitado 1S4 _Bom Carga =
— — e i Salida conmut.
>R1 DIGITAL1T NOR:2 SAR:3 Variab. entrada 1 ( )

= Variab. entrada 2 Resultado inv. [~
»— Variab. entrada 3 (Salida conmut.)
== Variab. entrada 4
= Variab. entrada 5
== Variab. entrada 6

Enlace valido, ya que la salida esta controlada mediante una funcion légica (circuito
O) desde la entrada de red.

10
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m La variables de salida no pueden estar enlazadas entre si.

Den.§ COMP.1
Variab. entrada:

Variab. salida:

S4 Bom Carga

*= HBL comparacion Va > Vb + dif
1 Valor a (Salida conmut.)
== Valor b Va < Vb +dif
(Salida conmut.)

Tio.

COMP.2
Variab. entrada.

*= HBL comparacion
== Valor a
== Valor b

Variab. salida:
Va > Vb + dif
(Salida conmut.)

Va < Vb + dif
(Salida conmut.)

Enlaces invalidos con la salida, ya que con éstos estan enlazadas también las variables
de salida de ambas funciones.

COMP.1
Variab. entrada:

Variab. salida:

————S4 Bom Carga

*= HBL comparacion Va > Vb + dif
1 Valor a (Salida conmut.)
== Valor b Va < Vb + dif

(Salida conmut.)

COMP.2
Variab. entrada.

*= HBL comparacion
== Valor a
== Valor b

Variab. salida:
Va > Vb + dif
(Salida conmut.)

Va < Vb +dif
(Salida conmut.)

————S4 Bom Carga

Enlace valido de ambas funciones con la misma salida a través de dos simbolos de

salida por separado.

11
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m Por cada salida de red s6lo debe haber un simbolo en el dibujo.
En caso de querer establecer el valor de una salida de red mediante varias funciones,
esto se tiene que realizar mediante una funcion logica o analdgica.

Den.§ COMP.1

Variab. entrada.

Variab. salida:

“— HBL comparacion Va > Vb + dif
~— Valor a (Salida conmut.)
= Valor b Va < Vb +dif [~
(Salida conmut.)
COMP.2

Variab. entrada:

= HBL comparacion
== Valor a
== Valor b

Variab. salida:
Va > Vb + dif
(Salida conmut.)
Va < Vb +dif
(Salida conmut.)

—

Variable de salida - red
SAR: 1

R1 DIGITAL1T NOR:1

R1 DIGITAL1T NOR:1

Variable de salida - red
SAR: 1

Enlaces invalidos, ya que la salida de red DIGITAL 1 aparece varias veces en el

= HBL comparacion

dibujo.
Dei] comr1 Do) o |
Variab. entrada: Variab. salida Variab. entrada Variab. salida:
»— HBL comparacion Va > Vb + dif = HBL func. log. Resultado
! Valor a (Salida conmut.) _—I_p_ Variab. entrada 1 (Salida conmut.)
= Valor b Va < Vb + dif [~ Variab. entrada 2 Resultado inv. [~
(Salida conmut.) »— Variab. entrada 3 (Salida conmut.)
- — *— Variab. entrada 4
»— Variab. entrada 5
m COMP.2 == Variab. entrada 6
Variab. entrada: Variab. salida:

Va > Vb + dif
(Salida conmut.)

Va < Vb + dif
(Salida conmut.)

L

Variable de salida - red

R1 DIGITAL1T NOR:1

SAR: 1 >

Enlace valido, ya que ambas funciones estan enlazadas con la salida de red mediante
una funcion légica (circuito O).

12
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m Por motivos de compatibilidad con respecto a versiones anteriores, los modulos de
funcionamiento Control de funcionamiento y Cascada de caldera no pueden controlar
directamente la salida analogica S16.
Si es necesario realizar dicha vinculacién, esta se debera realizar de forma indirecta
a través de una funcion logica.

[E1_T.Colector

|E3 T.Amortinf - -

———

s

Tipo.

Variab. entraca R
Valor de control a
Valor de control b -
HBL contr. dif.

Control de funcion &

- VA Salida analogica -
.. (Salida conmut.) |

o (Salida conmut.) |

Error valor

_ Error dif.

S16

Vinculacion no valida, dado que la salida analdgica S16 no puede ser controlada

directamente por el control de funcionamiento.

|[E1__T.Colector

|[E3__T.Amort inf

=

e

Control de funcion [
Den.d conTr.soL
Variab. entrada JEEEEEES

Valor de controla . ~Error valor [
Valor de control b (Salida conmut.)
- Error dif. [~

HBL contr. dif.

Variab. salida j§

(Séli.da conmut.) |

-.I

Variab. entrada:

HBL func. lég.

Variab. entrada 1
Variab. entrada2 - - -
Variab. entrada3
Variab. entrada 4
Variab. entrada 5 = |
Variab.

I

entrada 6 - - -

Variab. salida QB

Resultado

(Salida conmut.) |

Resultado inv.

(Salida conmuit.) |

' Salida analogica
~> |s1e

—_—

Vinculacion valida, dado que la salida analégica S16 es controlada por el control de
funcionamiento de forma indirecta a través de una funcion légica (O).

13
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m Para cada parametro leido por la red se puede definir una sola entrada de red por

equipo.

Para poder configurar el esquema légico de conexiones de forma sindptica es posible

emplear en el dibujo varios simbolos para la misma entrada de red.

o ERITEo] Comparacion
N Dc . COMP.1 |
. . L . . var,‘ab‘ entrada‘ ..... . var,‘ab‘ sa!,‘da‘ . .
. Vribe eetra dar d{c} 1 —{HBL comparacion ~ Va>Vb +dif |~

. _ bt ol bl bl hiai ) B o] Vialora - - Salida conmut.
>R17 ANALOG.1 NOR:2 SAR:3 [ o |Valera (Salida conmu "N
—_— . *=—Valorb. .~ Va<Vb +dif [~

............... 1 . . (Salida conmut.)

N I Tipoll Comparacion |
............... m
N 1 ariab. entraca R /2 riab. salida i
[Variable de entrada - red (CAN) I IR T HBL comparacion - Va> Vb + dif =
N [ . o PEEEETREEeEE Salida conmut) |

> R18 ANALOG.Z NOR: 2 . SAR: 3 * Valor a .......... ( ....... )
= Valorb -~ - - “Va<Vb +dif I~

(Salida conmut.)|

Vinculaciones no validas, dado que las dos entradas de red ANALOG1
y ANALOG 2 leen el mismo parametro (CAN, NOR 2, SAR 3) de la red.

.....................
N [0 ] COMP.1 |
..................... var,‘ab‘ entrada‘ . . . . . . var,‘ab‘ sa!,‘da‘ . .
. Vribe eetra dar d{c} 1 —{HBL comparacion ~ Va>Vb +dif [~
. | Variable de entrada - red (CAN) | T —— e Valora = Salida conmut.)|
>R17 ANALOG.1 NOR:2 SAR:3 | o |Valera (Salida conmu "N
____________________ = Valorb = Vas<Vb+dif [~
.................................. (Salida conmut.)
N I Tioo Comparacion [
..................... m
N /2 riab. entrada [ /= riab. salida i
[Variable de entrada - red (CAN) NI T HBL comparacion ya> Vb dif =
N [ . e REEeEE Salida conmut) |
> R17 ANALOG.1 NOR: 2 . SAR: 3 * Valor a .......... ( ....... )
= Valorb -~~~ Va<Vb + dif =~
N (Salida conmut.)|

exclusivamente con la entrada de red ANALOG 1.
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Parametrizar elementos

& iLos textos, especialmente los nombres de los elementos de biblioteca de un

circuito légico (entradas/salidas, funciones, etc.) no se deben modificar
directamente en el nivel grafico! Los nombres se tienen que asignar a los
elementos a través de su parametrizacion.

|T La informacién adicional y las anotaciones se pueden insertar en el dibujo como
texto independiente.

Para configurar (parametrizar) un elemento insertado desde la biblioteca y enlazado,
proceda como se indica a continuacion:

1. Marque el elemento correspondiente

|
':ﬂIEO =S Uil |_-K': - en el Qibqjo, pulsando una vez con
g —  Recortar el bqton izquierdo del raton sobre
T T Copiar una linea o texto del elemento.
Insertar
Borrar 2. Pulsando el boton derecho del raton,
Duplicar aparece un mend para activar la
Agrupat parametrizacion del elemento.
Desagrupar
Linea... 3. La ventana de parametrizacion
Rellena. . paral6ll se activa, y se puede
G S configurar el elemento.
Protocolo En caso de que no exista un enlace o éste sea invalido, se visualizara
de errores el protocolo de errores con su aviso de fallo correspondiente.
Un elemento sélo se puede parametrizar si sus enlaces son validos y

completos.
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Parametrizar las entradas y salidas

El procedimiento de parametrizacion comienza con la seleccion de la entrada o salida
correspondiente y sigue con la realizacion de los ajustes, empezando por el tipo.

Guardar
& Asignar

Guardar

Asignar

Cancelar

Los ajustes de todas las entradas y salidas se guardan y se importan
al dibujo. De la misma manera, se le asigna al objeto de dibujo la
entrada o salida seleccionada.

Se cierra la ventana de parametrizacion.

Los ajustes de todas las entradas y salidas se guardan e importan al
dibujo. Se cierra la ventana de parametrizacion.

Al objeto de dibujo se asigna la entrada o salida seleccionada. La
ventana de parametrizacion se queda abierta.

La ventana de parametrizacion se cierra sin guardar las
modificaciones.

Parametrizar las funciones y avisos

Guardar

Cancelar

Parametros

Variables
entrada

Yariables
salida

16

Los ajustes de la funcion o del aviso se guardan y se importan al
dibujo. Se cierra la ventana de parametrizacion.

La ventana de parametrizacion se cierra sin guardar las
modificaciones.

Cambia a la vista de los pardmetros en la que se puede configurar la
funcion o el aviso.

Cambia a la vista de las variables de entrada.

Aqui, se visualizan los enlaces con las variables de entrada que se
han establecido en el dibujo. También, se puede establecer aqui, p.
e., el estado (ON/OFF) o el modo (normal/inverso) de las variables
de entrada.

Cambia a la vista de las variables de salida.

Aqui, se visualizan, para una funcion, las salidas enlazadas
graficamente en el dibujo con las variables de salida.

En caso de un aviso, los enlaces con las salidas se establecen en esta
vista en vez de en el dibujo.
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Nombres definidos por el usuario

En caso de que no se encuentre una denominacion adecuada en los diferentes grupos
de denominaciones predefinidas, se puede definir un total de 16 denominaciones
disponibles para entradas y salidas, mensajes y funciones. Sin embargo, para las
funciones solo pueden mostrarse 9 del maximo de 12 caracteres posibles en el

UVR1611.

Administrar denom. definidas por el usu

DES:

Suzhituir por [mas. 12 caracterez]:

| 2

Sugtituir

Cancelar |

x|

1. Seleccione el nombre que
desee modificar. Haciendo doble
clic sobre dicho nombre, éste se
puede pasar a la casilla de
introduccion para editarlo.

2. Introduzca el nombre nuevo
definido por el usuario. Este
puede tener un méaximo de 12
caracteres y no puede incluir
caracteres especiales ni vocales
modificadas.

3.  Sustituya el nombre

seleccionado por el de la casilla
de introduccion.

17
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Red (bus CAN)

Para intercambiar en una red CANopen datos con otros equipos de la familia
UVR1611, la UVR1611 dispone de entradas y salidas de red.

Para cada equipo de una red, la configuracion se tiene que establecer en un
archivo de dibujo por separado.

Los ajustes basicos y globales de la red CAN (numero nodal del equipo, habilitacion,
etc.) se pueden realizar durante la parametrizacion de las entradas y salidas de red.

Ajustes de red x|

Cada equipo de la red debe tener un nimero de nodo

—Ajuztes del regulador . .
inequivoco. Por ello, en la red nunca se puede
NumMNodo: [ 1 =] asignar el mismo nimero de nodo a varios equipos.
AUTORIZ. (ST ~
Autooperat.: 5§ -

] I Cancelar |

Parametrizar las entradas de red

La lectura de datos de la red CAN se realiza por medio de entradas de red.

Para la lectura de datos del bus CAN o DL se encuentra disponible un total de 16
entradas de red digitales y 16 analdgicas. La fuente correspondiente (CAN o DL) se
debe ajustar en la entrada de red correspondiente.

Fuente: II:.-'E-.N vls
Entrada | apalOGO =| |2 >

Modo de Red: I A0 vl4 Salida Red &na: I 1 "Is

1. Seleccione el tipo de variable que se tiene que importar a la red.

2. Seleccione una entrada de red que todavia no se haya utilizado en el equipo.
3. Seleccione como fuente el bus CAN.
4. Seleccione el namero nodal del equipo emisor cuyos datos se tengan que importar.

5. Seleccione la salida de red desde donde el equipo emisor emita los datos.

18



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

Parametrizar las salidas de red

Un UVR1611 dispone de 16 salidas digitales y 16 analdgicas para la emision de datos
en lared CAN.

San.jal DIGITAL I vI I 4_% Fuente:  Usuario
hio ugado

1. Seleccione el tipo de variable que se tiene que emitir a la red.

2. Seleccione una salida de red que todavia no se haya utilizado en el equipo.

Guardar Los ajustes de todas las variables de red se guardan y se importan al
& Asignar dibujo. De la misma manera, se le asigna al objeto de dibujo la
variable de entrada o salida seleccionada.
Se cierra la ventana de parametrizacion.

Guardar Los ajustes de todas las variables de red se guardan y se importan al
dibujo. Se cierra la ventana de parametrizacion.

Asignar Al objeto de dibujo se le asigna la variable de entrada o salida
seleccionada. La ventana de parametrizacion se queda abierta.

Cancelar La ventana de parametrizacion se cierra sin guardar las
modificaciones.
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Ejemplo:

Una red con 3 equipos: UVR1611, monitor CAN y médulo CAN-1/0.

El monitor CAN detecta la temperatura ambiente. La bomba y el mezclador del
circuito calentador estan controlados por el modulo de entrada/salida CAN.

_Monitor CAN (nodo CAN: 50)

IE1  T.Ambiente =

Variable de salida - red
R17 ANALOG.1 NOR:50 SAR:1

_UVR1611 (nodo CAN: 1)

Regul. circ. calefacc.
[Den.§ CIRC CAL.
B Variab. entrada. Variab. salida.
- *— HBL circ. calef. T. nom. entrada
R18 ANALOG.2 NOR:50 SAR:1 *— HBL bomba Tamb. nom. eff. [~
- - =~ HBL mezclador Modo mantenim. [~
. . |
- R19 ANALOG.3 NOR:32 SAR:1 —'[ Temp. ambiente Modo anticongel.
Temp. entrada Bomba circ.cal.
[E1Z TEx =—»— Temp. exterior (Salida conmut.)
*— Interr. externo Mezcl. ab./cerr. |~
(Salida mezclad.)

| Variable de salida - red

R21 ANALOG.5 NOR:1 SAR:5 >'

Variable de salida - red
R3 DIGITAL3 NOR:1 SAR:3

“Moédulo de entrada/salida CAN (nodo CAN: 32)

Variable de salida - red =

R17 ANALOG.1 NOR:32 SAR:1 =

Func. regul. mezclador =

[ET T icCala Variab. entrada: Variab. salida: =

= HEL mezclador T. nom. regul. |~ ST Mezd ABERTO 1°

= Variable d trad 3 (CAN) Temp. de regulacion Mezcl. ab./cerr. —#—S3 Mezcl. CERRADO |-
ariable de entrada - re L. . Mezc Cir Cal

. - ] Salida mezclad. _

: >R1T ANALOG.1 NOR:1 SAR:5 Valor teorico ( ) =

R1 DIGITAL1T NOR:1 SAR:3 =

- > Variable de entrada - red (CAN) T Bon G ca -

Con el T.A.P.P.S. solo se pueden elaborar configuraciones para el UVR1611.
Las configuraciones del monitor CAN y del modulo CAN-1/O se pueden
elaborar directamente en el aparato o con el software F-Editor.
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Bus DL (linea de datos)

A partir del numero de serie 13286 y de la version del sistema operativo A3.00,
el UVR1611 presenta la posibilidad de registrar a través del BUS DL (linea de datos)
valores de medicion de sensores que dispongan de un interfaz DL.

Tales sensores son, por ejemplo, el emisor electronico de caudal VFS2-40DL
y el sensor electronico de presion RPS0-6DL.

Para poder leer valores de medicion del bus DL, la salida 14 del UVR1611
se debe definir como tipo «linea de datos».

Parametrizar entradas de red

La lectura de valores de medicion a través del bus DL se realiza por medio de entradas
de red.

Para la lectura de datos del bus CAN o DL se encuentra disponible un total de
16 entradas de red digitales y 16 analdgicas. La fuente correspondiente (CAN o DL)
se debe ajustar en la entrada de red correspondiente.

Fuente: | DL - 3
Entrada | aNalOGO  =| [1 =

Modo de Red: I 1 vl4 Salida Red &na: I 1 "Is

1. Seleccionar los tipos de variable que deben ser leidos por el bus DL.

2. Seleccione una entrada de red que todavia no se haya utilizado en el equipo.
3. Seleccionar como fuente el bus DL.

4. Indicar como numero nodal la direccién del sensor.

Nunca se pueden conectar al bus DL varios sensores con la misma direccion.
El modo en que se asigna una direccién al sensor se debe consultar en su hoja de
datos.

5. Ajustar como salida de red el indice del valor de medicién que debe ser leido
por el sensor. El indice correspondiente para el valor de medicion deseado se
debe obtener en la hoja de datos.
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Transfer / aceptacion de sefiales

Para configurar un circuito légico de forma ordenada, la biblioteca dispone de
<Enlaces> junto a los puntos nodales, ademéas de simbolos para la combinacidn
“virtual”. Asi, se puede realizar, p. e., un enlace lIdgico sin tener que dibujar la linea
correspondiente al enlace en toda la pagina del dibujo.

@ iEl uso del transfer/aceptacion de sefiales se debe utilizar 1o minimo posible en
el dibujo, ya que una gran cantidad de sefales diferentes complican la
comprension de un plano de conexiones!

Parametrizar el transfer de sefiales
".ﬁ.signar al objeto de dibujo la identificacian de sefial siguiente: :

IT. rom, entradd

1. Introduzca una identificacion para la sefial que todavia no se haya utilizado en el
dibujo. jEsta identificacion debe tener un maximo de 20 caracteres!
2. Asigne la identificacion de la sefial seleccionada al simbolo en el dibujo.

Parametrizar la aceptacion de sefiales
|dentificaciones de zefial ya existentes en el dibujo: 1. Seleccione la identificacion

|Identif. seﬁalﬂ de la sefial a aceptar,

haciendo doble clic sobre las
identificaciones de sefales
de la lista que ya existen en
el dibujo.

2. Asigne la identificacion de
la sefial seleccionada al
simbolo en el dibujo.

Azignar al ohjeta de dibujo la identificacion de sefial siquiente:
’7 IT. nom. entrada

Asigna la identificacion de la sefial seleccionada al objeto de dibujo.

Asignar | . ..
Se cierra la ventana de parametrizacion.

22



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

Ordenar funciones

Archivo — Ordenar funciones...

En general, el orden de las funciones en el UVR1611 corresponde con el orden en que
éstas han sido insertadas desde la biblioteca al dibujo.

Para modificar el orden de las funciones, proceda como se indica a continuacion:

Orden de laz funciones— 1. Seleccione (haciendo clic sobre la
MNe| Funciones | misma) la funciéon cuya posicion
1 [@ s0L4R1 desee modificar.
2 [@soLaRz
3 @ PRIOR 50L ) ,
4 [@ CIRC CAL 1 2. Maptemendo pulsado el_t,)oton del
5 EEEIENTE onc caL 2 raton, mueva la funcion a la
£ EDEMAC ' posicidn correspondiente.
7 @ BOM CARGAT
3 3. Al soltar el boton de raton, la

funcién quedara insertada en su

10 [@ BOM CaRGA3
nueva posicion.

11 @ FUNC.MINI
12 @ FUMCMIN?Z
12 @0

14 @ Maxdn)

Ordenar avisos

Archivo — Ordenar avisos...

En general, el orden de los avisos en el UVR1611 corresponde con el orden en que
éstos han sido insertados desde la biblioteca al dibujo.

El procedimiento para modificar el orden de los avisos corresponde con el de las
funciones.
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Resumen de funciones del editor

Archivo — Resumen de funciones del editor

El resumen de funciones es una pagina de menu del regulador que sirve para visualizar
solo aquella informacion que es importante para el cliente.

Ademaés, se puede asignar a los parametros indicados una autorizacion para la
modificacidn de los valores de ajuste.

| EDITOR - RESUMEN DE FUNCIONES |

— Pardmetroz de indicacion disponibles— — Fesumen de funciones

F-IA Usuario - E-[@l CIRC CAL1
=@ Entrada || |l - K MOoDo:
=@ Saida /|| - T.AmbREDIC:
soLskl ot e F T AmbNORMAL:
=@ sowe2z |l - PROG TPO:
PRIOR SO f e B CURMA CAL:
=@ CIRC CaLA =@ CIRC CALz2

----- @ ESTADO FUNCION: --[8] MOD0:

----- @ VARIABLE EMTRADA: - [@ T.AmbEREDUC:

----- & VARIABLE SALIDA: { ; - [& T.AmbNORMAL:

----- MO0 -[& PROG TPO:

----- ® TEMPAMBIEMTE: — modificable por -8 CURYA CAL:

----- & T.AmbREAL: % |suario & - <Fin:

----- @ T.AmbREDULC: :

----- ® T.AmbNORMAL: b Usuario B

----- ® PROG TFO: " Usuario C

----- ® TEMP AVAMCE: " Profesiohal

""" & T AvanREAL: i Experto

----- ® T.AvanTEOR: b

----- & CURMWA CAL:

----- @ TEMP EXTERIOR: <=

----- @ TE=tREAL:

----- & VAL MITAD:

----- @ COMD.DESCOMEXION:

----- & AMTICOMGEL:

----- ® TpoPrec.:

----- @ T.AmbEFELC: ;I

Procedimiento para insertar un parametro indicado en el resumen de funciones:

1. Seleccione el parametro que desee visualizar en el resumen de funciones de la lista
de parametros disponibles.

2. Seleccione en la lista de los pardmetros del resumen de funciones, la posicidn

superior a la que se debe insertar el pardmetro indicador.

Seleccione la autorizacion para la modificacion del parametro.

4. Inserte el parametro indicador seleccionado en el resumen de funciones.

w
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i y la combinacion de teclas Ctrl + flecha a la derecha, insertan el
<Parametro indicador disponible> seleccionado de la lista en la posicién seleccionada
de la lista <Resumen de funciones>.

;l y la tecla Supr elimina el parametro indicador marcado en la lista
<Resumen de funciones>.

-~ madificable por Autorizacion para la modificacion de un parametro:

& Usuario A Usuario El pardmetro indicador es visible para todos los
" Usuario B usuarios y puede ser modificado por ellos.
" Usuario C

Profesional |El pardmetro indicador es visible para todos los
usuarios, pero sélo puede ser modificado por el
profesional o experto.

Experto El pardmetro indicador es visible para el profesional
y experto y debe ser modificado s6lo por el experto.

™ Profesional
" Experto

Los areas de usuario A, B y C solo tienen importancia en relacion con un monitor
CAN. En caso de que para el usuario del monitor CAN esté ajustado el area de usuario
A, éste s6lo ve los pardmetros indicadores del profesional y los del area de usuario A
que ademas pueden ser modificados por él.

En el regulador no tiene ninguna importancia para el usuario, si se le ha asignado a un
parametro el area de usuario A, B o C.

La autorizacion de modificacion asignada se visualiza para cada parametro en la lista
<Resumen de funciones> y puede ser modificada posteriormente para un parametro
marcado mediante las correspondientes combinaciones de teclas.

Ctrl + A ... Usuario A Ctrl + B ... Usuario B Ctrl + C ... Usuario C

Ctrl + P ... Profesional Ctrl + E ... Experto
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Registro de datos mediante CAN

Archivo — Registro de datos - CAN...

Para el registro o logging de datos del UVR1611 por medio del bus CAN se pueden
definir dos juegos de datos con los parametros a registrar. Un juego de datos
comprende 16 parametros analégicos y 13 digitales que pueden definirse libremente.
La columna izquierda muestra todos los parametros disponibles para el registro de
datos que pueden afiadirse en la columna derecha al juego de datos seleccionado. Para
ello hay que tener en cuenta las siguientes particularidades:

Niveles de velocidad de las salidas 1,2,6y 7:

Para registrar el nivel de velocidad de una salida hay que asignar la salida que hay en
el juego de datos 1 al pardmetro digital con el mismo ndmero. Ademas, la salida A6
deberia estar asignada al parametro DIGITAL 6. Si la salida se asigna a un parametro
distinto, en ese caso se produce la emision de estatus (ON/OFF), pero no la del nivel
de velocidad.

Funciones de «contador de cantidad de calor»:

Las variables de salida de las funciones de contador de cantidad de calor son
integradas por el UVR1611 autométicamente en los dos juegos de datos (contador de
cantidad de calor 1y 2 en el juego de datos 1, contador de cantidad de calor 3y 4 en el
juego de datos 2) con arreglo al orden en la lista de funciones (véase «Ordenar
funciones»). Por consiguiente, los pardmetros de una funcion de contador de cantidad
de calor tampoco se muestran en la lista de los parametros disponibles.

Procedimiento para integrar un parametro en el registro de datos:
(vease al respecto también la grafica incluida en la pagina siguiente)

1. Seleccionar en la columna derecha el juego de datos que debe definirse.

2. Marcar la posicion en la que debe integrarse un nuevo parametro en el juego de
datos.

3. Seleccionar en la lista <pardmetros disponibles> el pardmetro que debe integrarse
en el juego de datos.

4. Introducir el parametro seleccionado en el juego de datos. Tras haber introducido el
parametro, en el juego de datos se selecciona automaticamente el parametro
siguiente.
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| REGISTRO DE DATOS Vid CAN |

Parametros dizponibles

Juego de datos 1 | Juego de datos 2 I

#-[@ Entrada
& PrSensor Pardmetro | Fuente |
Salida ANAIOGO1:  Entrada 1 - T.Colectar
- soLAR ANALDGD 3 Entada3.T Caent il
: 3 ntrada 3 - T.Calent in
gg:_lilﬁ'HF‘éDL ANAIOGO 40 Entrada 4 - T.Amart infl
: AMALOGO 5 Entrada 5 - T.Amaort inf2
E‘ CIRC CALT AMALOGO B Entrada &6 - T.Amort med
1: Temp Teor Avan : ANALOGO 7= Entrada 7 - T.Amart sup
® 2 Estado Bomba i . AMALOGO 8 Entrada 8 - e
@ 3 Estado Mezcl AMALOGO 3. Entrada 9 - T.Caldera &
0 ETANGTEORe! ANALOGD 1. EntadaT -1 Cic CalA2
. . . Entrada 11 - T.Circ Ca
: : mzjz E;Téz:gn ANALOGO 12 Entrada12 - T.E=t
: &= AMWALOGO 13 Entrada 13 - T.Ambiente
B-[@ CIRCCAL2 ANALOGO 14 Entrada 14 - T Ambiente2
e[ DEM_CalEF AMALOGO 15 Entrada 15 - ~ereee
#-[@ DEM.AC ANALOGO 16 Entrada 16 - —-reeeeeeee
F-Id BOM CARGAT DIGITAL 1: Salida 1 - Bom Salar
@ B0M ARG DIGITAL 3 Seids 3-Bom Cic Caf
: 3 alida 3 - Bom Cirz: Ca
ESSEE&EEE.-E.S _ DIGITAL 4 Salida 4 - Bom Circ Cal2
; ' MASTER NODO: DIGITALS:  Salida 5 - Dem Caldera
[l FUNCMINZ B2 B DIGITAL 6 Salida 6 - Bom Car Acum
o DIGITAL 7 Salida 7 - Bom Carga AC
-l MAKAR) S DIGITAL & | Salida 8 - Mezc Cir Call
#-[@ Menzaje : DIGITAL 9: Salida 3 - Mezc Cir Call
Fed IEEI zE0 vI DIGITAL 10; Sal!da 10 - Mezc E!r Cal2
#-[@ StatRed DIGITAL 11: Salida 11 - Mezc Cir Cal2
DIGITAL 120 Salida12 - e
Red.. | |DIGITAL13  Salida 13- o
Eliminar todas | Carg. estandar |

: ]| asi como la combinacion de teclas «Ctrl + flecha derecha» introducen en
eI Juego de datos el parametro seleccionado en la lista <pardmetros disponibles> en la
posicion seleccionada. A continuacion, el cursor se pone automaticamente en la
siguiente posicion dentro del juego de datos.

;l asi como la tecla «Del» eliminan el parametro marcado en el juego de
datos. A continuacion, el cursor se pone automaticamente en la siguiente posicion
dentro del juego de datos.

__ Eiminartodas | Elimina todos los parametros del juego de datos seleccionado.

__Corg.esténdar_| Carga los ajustes estandar para el juego de datos seleccionado.

Red...

| Ajustes globales fundamentales de la red CAN (numero de nodo del
aparato, autorizacion, etc.). Estos ajustes también se pueden fijar al realizar la
parametrizacion de las entradas y las salidas de red.
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Crear datos funcionales (Exportar para el traductor)
Archivo — Exportar para el traductor — Datos funcionales...

Para poder cargar la configuracion creada en T.A.P.P.S. en el
regulador correspondiente, se tiene que convertir el circuito 16gico
del dibujo al formato de datos correspondiente (datos funcionales).

Compilador

Protocolo En caso de gue no exista un enlace o éste sea invalido, se visualizara

de errores el protocolo de errores con su aviso de fallo correspondiente. Los
datos funcionales solo se pueden crear si todos los enlaces son
validos y completos.

Requisitos minimos de los datos de funcionamiento del UVR1611

En equipos anteriores del UVR1611 (nimero de serie < 41674 y sistema operativo de
fabrica < A3.00) se deberia utilizar preferentemente el sistema operativo A2.28. En
estos equipos solo se deberia utilizar un sistema operativo A3.xx en caso de que fuera
absolutamente necesario, ya que se necesita la nueva funcionalidad de esta versién. En
equipos antiguos, los sistemas operativos A3.xx presentan durante el funcionamiento
un tiempo de reaccion sensiblemente mas lento.

Para que el TAPPS permita registrar datos de funcionamiento tanto para el actual
sistema operativo como para la version A2.28, se indican los requisitos minimos
(sistema operativo y namero de serie) para los datos de funcionamiento generados a
partir del dibujo y mostrados en la ventana del compilador.

Converzidn

Los datos de funcionamiento necesitan ILWRE1611 a partir de la wersion A3.20
wnomero de serie 41674 1l

E ztado del compiladar

El compiladar esta lizto

CONYERTIR
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Elegir la ruta destino

Antes de que el compilador genere los datos funcionales (*.dat), se puede cambiar la
ruta y el nombre del archivo destino. Al contrario que en el caso del dibujo, el nombre
del archivo no puede tener mas que 8 caracteres. La ruta destino seleccionada se
utilizara, al mismo tiempo, como un ajuste basico en proyectos futuros.

Ajustes de usuario

Aqui, se pueden realizar ajustes adicionales para el regulador.

Ajustes adicionales del regulador

x|

—%ISTA
Clandad:

I vI Seg

¥ Conmut.Autom.en Sinop. Funciones

Contraste: | 41 = 1m -

[~ Apagado Luces tas:

—FECHA / HORA

v Conm.Autam.Per Momal/E stival

—BARRIERA CLIEMT
[~ Parametio

[ Menu

[T Salidas

CODEXPERTD: [0 =| [1 =] [2 =] |2 =]

Cancelar |

Ajustes de red

Barriera client:

Parametros — EIl usuario solo
puede modificar mas pardmetros
autorizados en la sinopsis de -
funciones.

Salidas — En el menu "Salidas",
el usuario no puede conmutar
estas en modo manual.

Menu - Para el usuario y el
especialista solo esta visible la
sinopsis de funciones. EI menu
desaparece.

Cod Experto:
No obstante, se podra modificar

la referencia del modo de
experto. Esta referencia es valida
ademdas como ajuste basico para
proyectos futuros.

Ajustes fundamentales de la red CAN (nimero de nodo, autorizacién, etc.) que ya se
han podido realizar al parametrizar las variables de red o el registro de datos de CAN.
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Pagina de bienvenida

Crear una pagina de bienvenida x|

— Paaina de bienvenida LWR1611

v Pag. de bienvenida defirida por usuaric

Cargar dezde plantilla... |

Guardar como plantilla... |

Cabecera: I TECHM. ALTERMATIVE

Linea 1: IHnmepage: i k3. oo, at

Linea 2 I ......................

Linea 3: | LR1E11

Cancelar |

CONVERTIR

T.A.P.P.S. ofrece la posibilidad de crear
una pagina de bienvenida definida por el
usuario (pagina de la version) para el
UVR1611.

Para ello, se dispone de 4 lineas con un
méaximo de 22 caracteres cada una.

En caso de querer utilizar también la
misma péagina de bienvenida para otras
programaciones, esta se puede guardar
como plantilla.

En caso de que no se indique ninguna
pagina de bienvenida definida por el
usuario, ésta se quedara como esta en el
regulador.

El circuito l6gico del dibujo genera el archivo de destino seleccionado, que contiene la
configuracion en un formato de datos que corresponde con el regulador. Estos datos
funcionales (*.dat) se pueden cargar con la ayuda del programa Memory Manager y un

Bootloader en el UVR1611.

Eztadn del compilador

Conversion terminada con éxito # Compilador lizta

Cerrar
programa se puede cerrar.
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Cargar la configuracion en el regulador

Los datos funcionales (*.dat) generados mediante T.A.P.P.S. del circuito I6gico del
dibujo se pueden cargar en el Bootloader con la ayuda del programa Memory
Manager. El Bootloader es un aparato que representa la interfaz entre el ordenador y el
regulador. Los datos funcionales guardados en el Bootloader se pueden cargar,
mediante el siguiente paso, en el regulador correspondiente.

1. Importe los datos funcionales al Bootloader mediante el programa Memory

Manager.

i Memory Manager

— funchional data / firmware

functional data upload
[PC->EOOTLOADER)

=10 x|

— bootloader

functional data upload

online zchema upload

[FC -» BL-MET] [FC -= BLMET]
funchional data download functional data download firrmare Lpdate
[BEOOTLOADER-:PC) [EL-MET -» PC] [FC-»BOOTLOADER])
firrmare Lpload St Euit
(PC->BOOTLOADER] Ep ”'

El Bootloader dispone de 7 posiciones de almacenamiento para guardar varios datos
funcionales simultaneamente. En la columna izquierda, se visualizan los datos
funcionales que ya estan guardados en el Bootloader.

Memory Manager selection functional data upload {BL <= PC) il
memory position / dezignation at bootloader: ovEnte zouce file at PC:

1: |nc. valid data | == [v | |AB‘| 234 dat select |
Delete I properties... I

2 Ino valid data == [ I select |
Delete I properties... I

3 |1 E11EQWE. dat == | selert |
Delete I properties... I

4 Ino valid data ¢== [ I selent |
Delete I properties... I

5 Ino valid data = W I sefect |
[Telete I praperties... I

E: Ino valid data == I selent |
Delete I properties... I

7 Ino valid data == I selent |
[Telete I praperties... I

Start Transfer LCancel | Reset |

Tras seleccionar la posicion de almacenamiento deseada y el archivo fuente, éstos
datos funcionales se importan mediante 'Iniciar transfer al Bootloader.

w

1
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2. Los datos funcionales almacenados en el Bootloader se pueden importar al
UVR1611 mediante la interfaz de infrarrojos o CAN. Esta transferencia de datos
solo es posible en el modo de servicio Experto. Ademas, el regulador tiene que
estar preparado de la manera siguiente.

Admin. Datos |

ADMIN. DATOS

DATOS <=> BOOTLOADER:
Carga Datos:

REGUL. => BOOTLD.
Descarga Datos:

BOOTLD. => REGUL. <

BOOTLD. => REGUL.

FUENTE DATOS: Bootld.
Position Memoria: 1
META DATOS: Regul.
Datos Funcione

Sobrescritos? Y |
Ajust Fabrica
Sobrescritos? no
INICIAR REALMENTE
DESCARGA DATOS Si <

NODE: 63

READY FOR DOWNLOAD

NODE: 63
PROGRAMMING
NODE: 63

SUCCESSFUL DOWNLOAD

32

Menu para la transferencia de datos mediante el
Bootloader

Guardar los datos funcionales del regulador en el
Bootloader

Cargar los datos funcionales del Bootloader al
regulador

Posicion de almacenamiento de los datos

funcionales en el Bootloader
Sobrescribir los datos funcionales del regulador

Los datos funcionales se pueden
simultaneamente como ajuste de fabrica.

guardar

El regulador cambia al modo de recepcion.
El regulador estd listo para la transferencia de

datos que se inicia pulsando la tecla START del
Bootloader.

La transferencia de datos se esta realizando.

Los datos funcionales se han cargado con éxito al
regulador.
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Documentacion de los parametros
Archivo — Exportar para el traductor — Datos funcionales...

Document. | T.A.P.P.S. ofrece la posibilidad de crear un archivo de texto (*.txt)

parametros | con una lista de todos los parametros de ajuste de la programacion.
Esta lista de parametros se puede generar también para los datos
funcionales que se han extraido mediante la lectura de un UVR1611.

1. Para crear la documentacion de los datos funcionales que se han extraido mediante
lectura de un UVR1611, estos datos funcionales (*.dat) se tienen que indicar como
archivo fuente externo.

En caso de que no se haya indicado un archivo fuente externo, se genera la
documentacion de los parametros del dibujo abierto.

[ Archivo fuente externo [datos funcionales UYE1611]

L

I Evplorar...

2. Seleccione la ruta destino del archivo de destino a generar (*.txt).

Compilador - Buta desting

IE: YProgrammet T echinizche AlternativesTAPPSSDocubh YR 1617 ket Seleco. desting

j

3. Seleccione los parametros que se tienen que exportar para la documentacion.

— Parametros a exportar

¥ Entradas W Avisos

™ Filtrar las entradas no utiizadas ¥ Filrar log avisos no uhilizados
¥ Saldas [ Fed

[ Filtrar las zalidas no utlizadas I¥ | Filtrar laz vanables deredino utiizadas
¥ Funciones ™ Fegistio de datos wia CAM

Filtrar laz waniables de entrada no utiizadaz .
r ¥ Fesumen de funciones

4. Seleccione el formato de salida

- Fomato de saida———————— Se puede elegir entre varios formatos de salida. Para la
" Salida de texto sencilla documentacion que se vaya a imprimir con un editor de

texto se recomienda el formato optimizado para ““Courier

New*“. Este formato esta optimizado para los tipos de letra

con letras de la misma anchura.

{+ optim. para "'Courier Mew"

" con separadores [ ;|
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5. EXPORTAR
Ewportar
E ztado del corvertidor
El convertidor esta listo
EXPORTAR

A partir del archivo fuente seleccionado (datos funcionales externos o el dibujo
abierto) se crea el archivo de texto (*.txt) que contiene una lista de los parametros de
ajuste deseados de la programacion. Este archivo de texto se puede modificar con un
editor de textos cualquiera (p. e., Microsoft® Word) e imprimir.

Eztado del convertidor

E xportacion terminada con éxito / Convertidor listo

Tras haber generado la lista de parametros con éxito, la ventana de
programa se puede cerrar.

Cerrar
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Importar parametros (Importar desde el traductor)
Archivo — Importar desde el traductor — Datos funcionales...

Bajo determinadas condiciones, los ajustes de pardmetros

Importacion
modificados en el regulador se pueden importar al dibujo original.

parametros

& iLa importacion de los parametros de ajuste s6lo es posible en caso de que no se
haya afiadido o eliminado ninguna funcién ni ningun aviso y en caso de que
tampoco se haya modificado ningln enlace de los datos funcionales (*.dat) del

regulador y del dibujo T.A.P.P.S. correspondiente!
& iA partir de los datos funcionales no se puede generar ningtin dibujo!

1. Abra el dibujo original con el que se han creado los datos funcionales.

2. Seleccione los datos funcionales (*.dat) extraidos mediante lectura desde el
regulador como archivo fuente para importar los parametros de ajuste.
Archivo fuente [datos funcionales IWR1E11]

I:'xF'ru:ugramme"-.T echhizche Alternativehtdemany kM anagersFunkhonsdatensWR1611.dat

3. IMPORTAR

Importacion depardametros

jiLa importacion de los pardmetros sdlo ez pozible en cazo de que no 22 haya afiadido o eliminado ninguha
funcidn ¥ ningln avigo azi como que no 22 haya modificado ningdn enlacel

— Eztado

El caonvertidar esta lizto

IMPORTAR

Tras una comprobacion exitosa de la compatibilidad, se importan los parametros

del archivo fuente y se actualiza el dibujo.
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Esquema en linea BL-NET

El cargador inicial BL-NET ofrece la posibilidad de la visualizacién en linea, en la que
se puede visualizar una representacion grafica de los estados actuales de la instalacion
mediante un navegador web a través de LAN o internet.

Este esquema en linea se compone de un archivo gréafico (p.e., esquema hidraulico) y
del archivo html correspondiente, en el que estan definidos los parametros indicadores.

El archivo html del esquema en linea se puede crear graficamente en TAPPS mediante
los componentes de la biblioteca <esquema en linea>.
-— Punto cero

Comodin para texto alineado a la
Izquierda

Grafico (*.bmp)

Comodin para texto alineado a la derecha

Marco (zona indicada)

Procedimiento para la elaboracion grafica de un archivo html:

1. Arrastre el marco que representa la zona indicada de la biblioteca al dibujo.

2. Importe el grafico (p.e., esquema hidraulico) del esquema en linea al dibujo
como mapa de bits de 24 bits (*.bmp): Archivo — Importar...

En caso de que el gréfico tenga otro formato de archivo (p. e., *.gif), se puede
generar el mapa bit necesario con un programa grafico cualquiera (p.e.,
Microsoft® Paint).

3. El gréfico se tiene que alinear en el punto cero (esquina superior izquierda) del
marco. En caso contrario, los parametros indicadores se visualizaran en el
esquema en linea en un lugar incorrecto. Tampoco se debe modificar el tamafio
del grafico en TAPPS.

4. Ajuste el tamafo del marco (zona indicada) que, normalmente, es idéntico al
del grafico.

5. En caso necesario, inserte los comodines de los pardmetros indicadores
(temperaturas, estados de las salidas) desde la biblioteca, posicionelos y
configurelos.

Para ello, dispone de comodines para el texto alineado a la derecha y a la
izquierda.

36



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

Un comodin se compone de 2 lineas que se pueden editar haciendo doble clic
sobre las mismas.

E 1=75.5°C — Lineade vista preliminar
E1=$d1e0°C Linea de comandos

¢ Linea de vista preliminar: La linea superior sirve de vista preliminar y
refleja la posicion, asi como el aspecto, del parametro indicador.
Los siguientes atributos de texto de esta linea se transfieren al archivo html:
Fuente
Tamafio (4...20)
Estilo fuente (negrita, cursiva)
Color de texto

e Color de fondo
El texto introducido no influye en absoluto en el esquema en linea y sirve
exclusivamente como vista preliminar que facilita el posicionamiento del
comodin.

¢ Linea de comandos: La linea inferior s6lo es visible en TAPPS y sirve para
definir el texto indicado real. La sintaxis de la linea de comandos es la
siguiente:

E1=$d1e0°C

El=... Texto estatico opcional delante del valor indicado
$d1e0... Definicién del valor indicado
©C... Texto estatico opcional detras del valor indicado (p.e., unidad del
valor medido)
Al generar el archivo html, TAPPS convierte la diéresis, los espacios y los
caracteres especiales (°, B, 2) automaticamente en el codigo html
correspondiente. jNo se deben utilizar los caracteres “&*, “<*y “>*I
El cargador inicial BL-NET sustituye las definiciones de los valores indicados
en el esqguema en linea por los valores correspondientes medidos en ese
momento. Encontrara informacion sobre los posibles valores indicados y sus
definiciones en el manual de instrucciones del cargador inicial BL-NET.
iLa definicion de un valor indicado comienza siempre con el caracter “$“, que,
por esta razon, no debe aparecer nunca en los textos estaticos!
En la linea de comando de un comodin se pueden definir también varios valores
indicados. Con la ayuda de un comodin también es posible colocar un texto
exclusivamente estatico en el esquema en linea.

El archivo html del esquema en linea se puede generar a partir de la
representacion grafica: =~ Archivo — | Exportar para el traductor —
Esquema en linea...

Las siguientes paginas proporcionan informacion mas detallada sobre el archivo
HTML vy sobre los requisitos del bootloader BL-NET.
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El archivo HTML es generado por TAPPS (a partir de la version 1.26) en un
formato que permite una actualizacién de los valores de visualizacion en el esquema
online sin tener que cargar cada vez el grafico. Este formato del archivo HTML
requiere un bootloader BL-NET con un sistema operativo a partir de la version
1.40.

TAPPS genera el archivo HTML con las siguientes caracteristicas:

= El Bootloader BL-NET carga el archivo gréfico (.gif).

= Los valores de visualizacion se actualizan automaticamente en intervalos de
60 segundos.

= Bajo el grafico se muestra un enlace «Actualizar valores» que permite una
actualizacion manual de los valores de visualizacion a traves de un clic del raton.

Si es necesario, estas especificaciones de fabrica se pueden modificar méas tarde

directamente en el archivo HTML con ayuda de un editor de texto:

Ruta del archivo grafico:
Conforme al ajuste de fabrica, BL-NET carga el archivo grafico. En este caso se debe

definir la variable «GraphicFile» como «GRAFIK.gif».
var GraphicFile = "GRAFIK.gif"; |

Por ejemplo, para reducir el tiempo de carga del gréfico, este se puede cargar a traves
de un servidor Web en lugar de hacerlo con un Bootloader. Para ello se debe asignar a
la variable «GraphicFile» la ruta de archivo grafico correspondiente.

Ejemplo:

var GraphicFile = "http://www.website.at/graphic.gif"; |

Actualizacion automatica de los valores de visualizacion:

Con la variable «AutoRefreshTime» se puede definir un tiempo de intervalo
[expresado en segundos] en el que se actualizaran de forma automatica los valores de
visualizaciéon en la ventana de navegador. No se permite un intervalo menor de
30 segundos, por lo que este no producird la actualizacion automatica de la

visualizacion.
var AutoRefreshTime = 60; |

Si no se desea una actualizacion automatica de los valores de visualizacién, esta

funcion se puede desactivar ajustando a cero la variable «AutoRefreshTime».
var AutoRefreshTime = 0; |

Actualizacion manual de los valores de visualizacion:
Con la variable «RefreshLink» se puede definir el texto de visualizacion de un enlace
que se mostrara en la parte inferior del grafico y permitird una actualizaciéon manual de

los valores de visualizacion por medio de un clic del ratdn.
var RefreshLink ="Actualizar valores'; |

Si no se desea el enlace para la actualizacion manual de los valores de visualizacion,

este se puede hacer desaparecer borrando el texto del enlace.
| var RefreshLink =""; |
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FAQ — Preguntas mas frecuentes

@ JEs posible instalar varias versiones de T.A.P.P.S. en distintos idiomas en
el mismo ordenador?

Si, pero nunca se pueden ejecutar ambas versiones a la vez.

jLas versiones en distintos idiomas se tienen que instalar cada una en una carpeta

diferente! Por ejemplo, “C:\.\TappsDE” para la version alemana vy

“C:\..\TappsEN”’ para la version inglesa.

@ .Se atenta contra los derechos de propiedad al arrancar T.A.P.P.S.?

1. jEl usuario de T.A.P.P.S. tiene que disponer en el ordenador de un permiso de
escritura para el directorio del programa y sus subcarpetas!

2. Como algunas impresoras (especialmente impresoras de red), al ser impresoras
estandar, pueden provocar problemas, intente definir otra impresora local o, p. e.,
Adobe® Acrobat® PDF-Writer o. pdf24-creator, como impresora estandar.

Ademas, como ayuda, puede intentar mantener pulsada la tecla Esc durante el
arranque de T.A.P.P.S. en cuanto aparezca el Screensplash (la pantalla inicial).

@ T.A.P.P.S. no se puede iniciar correctamente.

1. El usuario de T.A.P.P.S. debe poseer los derechos de escritura sobre el directorio
del programa y sus subcarpetas.

2. En determinadas circunstancias, T.A.P.P.S. se debe instalar fuera de la carpeta del
programa de Windows (p.ej.: «C:\Technische Alternative\Tapps\»).

3. En Windows 7 puede ser necesario activar el modo de compatibilidad con Windows
XP para la aplicacion «Tapps.exe». Para ello, hacer clic con el boton derecho del
raton sobre el simbolo de escritorio del T.A.P.P.S. y acceder al menu «Propiedades».
4. T.A.P.P.S. no se puede ejecutar en sistemas operativos de Windows de 64 bits.

@ iEl dibujo no se puede abrir!

El nombre de un archivo no puede tener mas de 8 caracteres.
Ademas, el nombre del archivo y toda la ruta en la que se guarda el dibujo, no deben
contener caracteres especiales ni vocales modificadas.

@ iDurante la apertura de un dibujo aparece un aviso de fallo al cargar la
parametrizacion!

No se ha podido cargar el archivo de parametros [Nombre de archivo].par que es
parte del proyecto. Cierre el dibujo sin guardar las modificaciones y asegurese de que
en la misma carpeta del dibujo [Nombre del archivo].eng esté también guardado el
archivo de parametros [Nombre del archivo].par.
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@ .Como se puede volver a desplegar la ventana de la biblioteca <Seleccion>
tras haberla cerrado por equivocacion?

La ventana de la biblioteca se puede desplegar en la barra de menu a través de

“Ventana“ — *“Seleccion®.

@ .Se tiene que dibujar un esquema de conexiones hidraulicas en T.A.P.P.S.
para crear una configuracion (datos funcionales)?

No, el dibujo de un esquema de conexiones hidraulicas sélo sirve de documentacion.

La configuracion del UVR1611 solo es determinada por el circuito logico y sus

componentes (entradas/salidas, funciones, etc.).

@ JPor qué las entradas/salidas y las entradas de red son visibles en el
regulador aunque ya han sido eliminadas del dibujo?

En el caso de que se eliminen las entradas/salidas o entradas de red del dibujo, éstas
ya no tendran ninguna influencia en el algoritmo de regulacion, pero seguiran
estando definidas. Por eso, las entradas/salidas, asi como las entradas de red no
utilizadas se tienen que definir en su parametrizacion como ““no utilizadas™.

Una entrada de red no utilizada, pero definida, puede provocar, p. e., un error de
timeout (tiempo de cierre).

@ .Se pueden generar mediante T.A.P.P.S. los datos funcionales para un
UVR1611 con un sistema operativo en un idioma extranjero?

Si, los datos funcionales son independientes del idioma del sistema operativo del
regulador. Las denominaciones elegidas se visualizan en el regulador
automaticamente en el idioma correspondiente.

@ .Se puede editar un dibujo mediante una version de T.A.P.P.S. en otro
idioma?

Si, al abrir el dibujo, los textos de los elementos de la biblioteca del circuito se
convierten automaticamente en el idioma correspondiente de T.A.P.P.S.

@ iAl abrir un dibujo en idioma extranjero no se traducen los simbolos del
circuito de forma automatica!

La traduccion automatica de los simbolos de un circuito sélo es posible en objetos de

dibujo originales de una biblioteca de T.A.P.P.S. a partir de la version 1.20. Los

simbolos méas antiguos no se traducen y se quedan sin modificar.

40



Technische Alternative - Sistema de programacion y planificacion (T.A.P.P.S.)

@ .Se pueden editar mediante T.A.P.P.S. los datos funcionales extraidos
mediante lectura del regulador?

No, el archivo de configuracion (*.dat) con los datos funcionales extraidos mediante

lectura del regulador sirve como copia de seguridad que no se debe modificar. Se

puede generar mediante T.A.P.P.S., como documentacion de estos datos funcionales,

un archivo de texto (*.txt) que contenga una lista con todos los parametros de ajuste.

@ .Se pueden importar los ajustes de parametros modificados en el regulador
al dibujo T.A.P.P.S. correspondiente?

Bajo determinadas condiciones, se pueden importar los ajustes modificados en el
regulador al dibujo original.

iLa importacion de los parametros de ajuste solo es posible en caso de que no se haya
afadido o eliminado ninguna funcion ni ningln aviso y en caso de que tampoco se
haya modificado ningun enlace de los datos funcionales (*.dat) del regulador y del
dibujo T.A.P.P.S. correspondiente!

@ .Se pueden importar al dibujo los ajustes de parametros de una

configuracion generada en el regulador y copiada en T.A.P.P.S. a partir de
los datos funcionales del regulador?

No, sélo es posible importar los parametros de ajuste al dibujo T.A.P.P.S. con el que

se haya generado originalmente la configuracion del regulador.

Para la importacion, el dibujo tiene que ser compatible con los datos funcionales
(*.dat), lo cual no esta garantizado si se copia al ordenador una configuracion
generada en el regulador.

@ .Se puede simular el funcionamiento de una programacion generada
mediante T.A.P.P.S.?

No es posible una simulacion con T.A.P.P.S. Pero, para el UVR1611 se puede

suministrar un panel de simulacién que puede reproducir los sensores en las entradas

del regulador.

Reservado el derecho a modificaciones técnicas © 2011
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